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Rechenmasechine.

Gegenstand vorliegender Erfindung ist
eine Rechenmasehing fiir alle vier Rechen-
arten, mit Motorantrieb und mit durch Ein-
stellscheiben gesteuerten, radial verstellbaren

s Zihnen,

Von bekannten Maschinen dieser Art unter-
secheidet sich diejenige gemifl vorliegender
Erfindung dadurch, daB die Verstellung der
Binstellseheiben vom Motor zwangliutig tiber

1 durch die Zifferntasten vorgewidhlte Glieder
erfolgt.

Ein Beispiel einer -erfindungsgemifBen
Maschine ist in der Zeichnung dargestellt, wo-
bei lediglich die fiir das Verstindnis der Er-

15 findung wesentlichen Teile schematisech dax-
gestellt sind,

Pig. 1 zeigt einen Querschnitt dureh das

Einstellwerk der Maschine;
Fig. 2 stellt den GrundriB des Einstell-
20 werkes dar, und zwar in der Stellung beim
Eintippen in den. Sprossenradrotor.
Fig. 3 zeigt dasselbe m der Stellung beim
Betitigen des Multiplikatorwerkes.
Fig. 4 zeigt die Schrittschaltung des Multi-
25 plikatorwerkes.
Fig. 5 stellt die Funktion der Multiplika-
tortaste dar.
In den Zeichnungen ist eine Masehine vom
Sprossenradtypus dargestellt, mit dem bekann-
s ten Sprossenradrotor 1. Jede Wertstelle des
Sprossenradrotors 1 trigt vier Stifte 2 und
einen Zahnkamm 3 mit fiinf Zihnen, Der
Zahnkamm 3 und die Stifte 2 sind durch eine
Einstellscheibe 4 gesteuert. Beim Einstellen

einer Zahl verdreht sich die Einstellscheibe 4; 35
dabei werden durch die Kurve 5 der Einstell-
scheibe entsprechend viele Stifte 2, der Zahn-
kamm 3 oder beides kombiniert in bezug auf
die Achse 6 radial nach auBen bewegt. Dreht
sich der Sprossenradrotor im Uhrzeiger- oder 4
Gegenuhrzeigersinn, das heift in +- oder
— -Richtung, so kimmen die nach auBien ver-
schobenen Stifte mit dem Zwischenrad T;
dieses wiederum treibt das Zahlenrad § an,

Das Antreiben der Einstellscheiben ge- s
schieht indirekt durch die Zifferntasten 9, die
beim gezeigten Beispiel in vier Reihen ange-
ordnet sind, Die Tasten 9 sind in der Platte
10 sowie in. der Rollensperre 11 bzw. 11’ ge-
fiihrt. Diese Rollensperren sind bekannter Art so
und bewirken, dafl zur gleichen Zeit nur eine
Taste gedriickt werden kann.

An jeder Taste 9 ist im Bolzen 12 ein
StoBelhebel 13 angelenkt. Diese sind gefiihrt
in den Schlitzen: der Platte 14 und werden ss
unter dem Rinflul der Torsionsfeder 16,
welche auf die Briicke 15 wirkt, durch diese
letztere gegen die Platte 14 gehalten. Die
Briicke 15 hat ihren Drehpunkt in der
Achse 17. 60

Unter den: StoBelhebeln 13 liegt je ein
Pendelhebel 18, der im Bolzen 19 des Einstell-
hebels 20 aufgehiingt ist. Die Pendelhebel 18
sind durch die vordere Pendelfiihrung 22 und
die hintere Pendelfithrung 23 gefithrt. Die s
Einstellhebel 20 sind auf der Achse 24 ge-
lagert und besitzen an ihrem rechten Ende
(Fig. 1) je eine Kurvenbahn 25. Diese



“©

10

15

20

25

3

=3

35

4

(=

45

Kurvenbahnen 25 sind in ihrer Form bhei
jedem Einstellhebe] verschieden, entsprechend
dem ihm zugewiesenen Wert, Mittels dieser
Kurvenbahnen werden die Einstellarme 26
bzw. 27 gesteuert, indem sie iiber die Achsen
26’ bzw, 27 greifen, Die beiden Einstellarme
26 bzw. 27 tragen je einen Zapfen 28 bzw. 29,
welche in der Ehene der Einstellscheibe 4
liegen (Fig. 2). T

Unter den Pendelhebeln 18 ist ein Biigel
30 auf der Achse 31 gelagert. Die Achse 31 ist
im Maschinenrahmen. fest. Der Biigel 30 trigt
auf der Achse 32 eine Klappe 33, welche
durch eine Feder 34 gegen eine Nase 30/ ge-
balten wird. Am untern Arm des Biigels 30
ist im Niet 35 eine Stange 36 angelenkt, welche
ihrerseits mittels Niet 37 am andern Ende mit
dem Steuerhebel 38 gelenkig verbunden ist.
Der Steuerhebel 38 hat seine Drehachse im
Bolzen 39 und besitzt am obern Ende einen
umgebogenen Lappen 38, welcher die Kupp-
Tung 40 auBer Bingriff halt.

Das Einstellen einer Zahl in den Sprossen-
radrotor geschieht also folgendermalen:

Man: driickt eine Taste 9 des Tastfeldes.
Der in Niet 12 der betreffenden Taste ange-
lenkte St6fel 13 driickt auf den Pendelhebel
18. Dieser Pendelhebel verdreht sich in Gegen-
uhrzeigerrichtung. Das rechte Ende des Pen-
delhebels 18 wird also angehoben, die Nase 18
setzt sich vor demBiigel41. Das linke Ende des
Pendelhebels18.driickt auf dieKlappe33. Diese
versehwenkt dabei den Biigel 30 entgegen der
Wirkung der Feder 43 um seine Achse 31, die
Stange 36 wird dabei nach rechts verschoben.
Der Steuerhebel 38 wird um seine Achse 39
in " Gegenuhrzeigerrichtung verdreht. Dabei
gleitet der Lappen 38’ aus dem Bereich der
Mitnehmerklinke 44, die Kupplung 40 arbei-
tet. Der Lappen 38" driickt dabel auf das
Kontaktpléttchen 45, dieses schlieBt dabei den

Motor-Stromkreis, das heif3t die Achse 46 be--

ginnt zu drehen. Da die Mitnehmerklinke 44
in eine Zahnliicke 47 eingefallen ist, wird sie
mitgenommen, Die Kupplungsklinke 44 ist im
Niet 48 auf der Scheibe 49 befestigt. Die
Scheibe 49 besitzt einen exzentrischen Ansatz
50, Auf diesem Exzenter ist ein Pleuel 51

gelagert, der am andern Ende durch das Niet
52 mit dem Biigel 41 verbunden ist, Die
Scheibe 49 und mit ihy der exzentrische An-
satz 50 filhren eine Umdrehung aus, Der
Pleuel 51 fiihrt dabei einen Hub aus und zieht

50

also wihrend der ersten Hilfte des Umlaufes

den Biigel 41 mit sich, das heilit er verdreht
diesen um “seine Achse 42, Dabei wird die
Nase 18 des Pendelhebels 18 mnach rechts
(Fig. 1) gezogen. Durch den Bolzen 19 wird
der Einstellhebel 20 im Gegenuhrzeigersinne
verschwenkt, die Kurve 25 wird also gehoben.
Die Achse 26’ gleitet in die Kurvenbahn 25;
durch die Kurvenform wird der Einstellarm
26 entsprechend weit im Gegenuhrzeigersinne
um seine Drehachse 53 verschwenkt, Der
Zapfen 28 gleitet dabei in die Kurvenbahn 4
der Einstellscheibe 4 und verdreht diese, Da-
bei werden entsprechend viele Stifte 2 nach
auflen verschoben, wie dureh die eingetippte
Ziffer gewahlt worden sind. Der Einstellarm
27 arbeitet mit Einstellhebeln, welche ent-
sprechende Kurvenbahnen: 25 besitzen, zu-
sammen. Dieser Einstellarm dreht bei ent-
sprechender Ziffernwahl in Uhrzeigerrichtung
um seine Drehachse 53 und verschwenkt dabei
die Scheibe 4 um den gewiinschten Be-
trag in Gegenuhrzeigerrichtung. Wihrend des
zweiten Teils der Umdrehung des Exzenters
50 wird durch den Pleuel 51 der Biigel 41
wieder in seine Ruhelage zuriickgedriickt.
Unter dem Zuge der Feder 54 gleitet der
Pendelhebel 18 und mit ihm der Einstellhebel
wieder in seine Ruhelage zuriick, Wihrend
dieses ganzen Arbeitsganges fiihrte die Schritt-
schaltbriicke 55 eine Pendelbewegung um die
Achse 24 aus und schaltete den Zehnerschalt-
rotor in bekannter Weise um eine Stelle weiter.
Die” Schaltbriicke 55 betiitigt die Achse 56,
welche iiber allen Einstelthebeln 20 Tiegt und
mit diesen die Sehwenkbewegungen ausfithrt.
Auf der Achse 24 sitzen weitere Hebel 57
(Fig. 1, 2 und-3), welche durch eine gemein-
same Achse 58 zu einem Biligel verbunden
sind, wobei jeder Hebel vom andern verschie-
den ist, entsprechend der Kurvenbahn 25, zu
der sie gehdren, das heifRt die Abstinde ihres
untern Endes von der Achse 58 sind verschie-
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den, Fiir die Ziffer 0 ist er am groften, fiir
die Ziffer 9 ist er am kleinsten, das heiflt der
Einstellhebel 20 liegt in letzterem Falle mit
seinem untern Ende- 20’ direkt an der Achse
58 an. Da sich beim Einstellen einer Zahl der
Einstellhebel 20 um die Achse 24 in Gegen-
uhrzeigerrichtung (Fig. 1) dreht, treffen die
Enden 20’ der Einstellhebel 20 auf die Achse
58 auf und bewegen diese nach rechts, also
bei Ziffer 9 am weitesten, beil Ziffer 0 iiber-
haupt nicht, Dabei wird der StoRel 59, der in
der Schiene 23 gefiihri ist und auch auf der
Achse 58 gelagert ist, entsprechend weit mit-
genommen,

Der StoBel 59 dient zum FEinstellen des
Multiplikators in das Multiplikatorwerk, Die-
ses Multiplikatorwerk umfaBt ein U-Profil 60,
in welchem entsprechend der Stellenzahl des
Multiplikators eine Anzahl Schieher 61 ge-
fithrt sind. Das U-Profil 60 hat zwei umge-
hogene Lappen 60/, die zur Fithrung auf der
Liagerachse 62 dienen. Die Achse 62 ist im
Maschinenrahmen befestigt. Zwischen den
heiden Lappen 60’ sitzt eine Achse 63, auf
weleher die Arretierklinken 64 sitzen. Die
Arretierklinken. 64 werden durch eine Feder
65 gegen die Verzahnung 61" der Schieher 61
gedriickt; gleichzeitig hat die Feder das Be-
streben, die Schieber 61 in ihrer linken End-
lage (Fig.1) zu halten.

‘Wahrend des Hinstellens einer Zahl in
den Sprossenrotor 1 wird das Multiplikator-

~ werk durch einen Biigel 66 (Fig.5), der auf

3

4

4

5

=)

o

der Achse 67 gelagert ist, in einer Ruhelage
gehalten, und zwar so, daB der Stofel 59 bei
seinen Bewegungen nicht auf die Schieber
61 des Multiplikatorwerkes einwirken kann
(Fig.2). Die Schrittschaltung des Multipli-
katorwerkes erfolgt nicht, da dieses durch
den Biigel 66 gehalten wird.

Nach dem Einstellen des Multiplikanden
in den Sprossenrotor 1 driickt man die
Multiplikatortaste 68 (Fig.2, 3 und 5). Die
Taste 68 ist auf der Achse 24 drehbar ge-
lagert. Am rechten Ende der Taste 68 sitst
ein Niet 69, welches in den Schlitz 70’ des
Hebels 70 eingreift. Durch das Driicken der
Multiplikatortaste 68 wird der Hebel 70 um

seine Drehachse 71 gedreht (Fig.5). Dabei
wirkt ein Stift 72, der am rechten Ende des so
Hehels 70 sitzt, auf den obern Teil 66’ des
Biigels 66 so ein, daB sich der Biigel 66 um
seine Achse 67 im Gegenzeigersinn ver-
schwenkt. Dabei gleitet der untere Teil des
Biigels 66 aus dem Bereich des Multiplikator- ss
werkes, das heiBlt aus dem Anschlag mit dem
U-Profil 60. Das Multiplikatorwerk gleitet
so weit nach links (vom Rechner aus gesehen),
bis der erste Schieher 61 in die Ebene des
StiBels 59 kommt (Fig.3). Die Schaltbriicke 6o
55 des Sprossenradrotors 1 wird durch die
Achse 56, welehe ebenfalls auf der Multi-
plikatortaste liegt, angehoben (Fig.5); da-
durch fithrt der -Sprossenradrotor in be-
kannter Weise einen Schritt, das heift eine ¢s
halbe Stellenteilung nach links aus. Dies be-

‘wirkt, daf die Bolzen 28 bzw. 29 aus der

Ebene der Einstellscheiben 4 heraustreten, -
also auf diese keinen EinfluB mehr ausiiben
konnen. Die Sechrittschaltung des Sprossen-
radrotors ist ausgeschaltet, weil die Schalt-
briicke 55 ihre Ruhelage nicht wieder ein-
nehmen kann, solange die Multiplikatortaste
68 gedriickt bleibt. Jetzt kann der Rechner
den Multiplikator anf die gleiche Art insss
Multiplikatorwerk bringen, wie dies vorhin
mit dem Multiplikanden ins Multiplikator-
werk geschehen ist. Die Schritischaltung des
Multiplikatorwerkes ist wirksam. Diese arbei-
tet folgendermaBen: Am exzentrischen Amn- g
satz 50 (Fig.5) der Kupplung 40 liegt mit
seinem Arm T3 der Winkelhebel 73 unter der
Wirkung der Feder 74 an. Bei jeder Um-
drehung der Kupplung 40 fithrt dabei der
Winkelhebel 73 um seine Achse 75 (Fig.5) s
eine Pendelbewegung aus. Das Ende des
Armes T3” greift unter das Ende 76" (Fig. 4)
des Hebels 76. Im ersten Teil der Um-
drehung des exzentrischen Ansatzes 50 wird
also der Hebel 76 in Uhrzeigerrichtung um g
seine Achse T7 verdreht. Auf dem untern
Arm 76" sitzt ein Bolzen 78, auf dem die
beiden Schrittschaltklinken 79 und 80 an-
liegen. Durch die entsprechende Form dieser
Schrittschaltklinken werden diese so bewegt, o5
daB ihre Enden abwechslungsweise gehoben



und unter dem Zuge der Feder 81 wieder

gesenkt werden. Die Schrittschaltklinken sind.

auf der Achse 82 gelagert. Beim ersten Teil
des Maschinenganges wird also das Ende 79’
s der Klinke 79 gehoben, das Finde 80’ der
Klinke 80 f&llt in die Offnung 83 des U-
Profily ein. Da diese aber kiirzer ist als die
Klinke 79, so kann das Multiplikatorwerk
unter Einflufl der Feder 84 um einie halbe
10 Teilung nach links gleiten. Der zweite Teil
des Kupplungsumlaufes bewirkt das Zuriick-
fiihren der Schrittschaltklinken in die Aus-

gangsstellung. Das Multiplikatorwerk fiihrt -

dabei seinen Schritt in bekannter Weise zu
15 Ende aus. Der nichstfolgende Schieber 61 ist
jetzt in der Ebene des StoBels 59, das Multi-
plikatorwerk ist zur Aufnahme der nichsten
- Ziffer bereit.
"Die durch den St6Bel 59 nach rechts ver-
20 Schobenen Schieher 61 werden durch die
Arretierklinken 64, welche von unten in die
Verzahnungen 61’ der Schieber 61 eingreifen,
gegen das Zuriickgleiten gesperrt. Nach dem
Eintippen des Multiplikators steht somit das
25 Multiplikatorwerk zur Abfiithrung bereit, was
in bekannter Weise erfolgen kann.

PATENTANSPRUCH:
Rechenmaschine fiir alle vier Rechenarten,
mit Motorantrieb und mit durch Einstell-

scheiben gestenerten, radial verstellbaren g
Zihnen, dadurch gekennzeichnet, daf die
Verstellung der Einstellscheiben (4) vom
Motor zwangliufig iber.durch die Ziffern-

‘tasten (9) vorgewihlte Glieder (18, 20, 26, 27)

erfolgt. , 35
UNTERANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daB die vom Motor
getriebene Verstelleinrichtung (50, 51, 41, 18,
20, 26, 27) durch eine Taste (68) auf die Bin- 4
stellscheiben (4) unwirksam gemacht und
zur Wirkung auf das Multiplikatorwerk (60
Dbis 65) gebracht werden kann. ,

2. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daf die von den s
Zifferntasten (9) gesteuerte Verstelleinrich-
tung (50, 51, 41, 18, 20, 26, 27) iiber eine Bin-
tourenkupplung (40) betitighar ist.

3. Rechenmaschine nach Unteransprueh 2,
dadurech gekennzeichnet, daB ein gemein- s
sames, von der Eintourenkupplung (40) be-
titigtes Organ (41) die von den Zifferntasten
(9) vorgewdhlten Qlieder (18) gleichmiBig
beeinfluBt, welche ihrerseits sowohl die die
Einstellscheiben (4) beeinflussenden Glieder ss
(20, 26, 27) als auch die das Multiplikator-
werk (60 —65) beeinflussenden Glieder
(57 —59) verstellen.

Precisa AG. Rechenmaschinenfabrik,
Vertreter: Fritz Isler, Ziirich.
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