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Die Erfindung bhezieht sich auf Rechen- und
Buchungsmaschinen und betrifft eine Einrichtung zur
schrittweisen Stellenverschiebung eines in deren Zahl-
werk stehenden Zahlenwertes mittels eines Zwischen-
speicherwerkes,

s ist heispielsweise an Vierspeziesrechenmaschi-
nen bekannt, den die Rechenergebnisse registrierenden
Zahlwerken mit zugehdrigen Betidtigungsmitteln Spei-
cherwerke beizuordnen, dic Werte aus dem Zahlwerk
zu dibernehmen und wieder zuriickzuiibertragen ge-
statten. Dabei sind entweder nur das Ziahlwerk oder
das Speicherwerk schrittweise seitwarts verschiebbar
oder auch beide Werke, so dal Werte zwischen Zahl-
werk und Speicherwerk mit beliebiger stellenwert-
mafiger seitlicher Verschiebung (bernommen und
ubergeben werden kdnnen.

Zur Ausfithrung eines Wertwechsels aus dem Zahl-
werk in das Speicherwerk und nach der gewiinschten
seitlichen Verschiebung wiedsr zuriick in das Zahl-
werk sind jeweils mehrerc Betitigungsmittel in der
richtigen Aufeinanderfolge zu handhaben, d. h. meh-
rere  Arbeitsspiele auszufithren. Diese Betatigungs-
mittel sind zumeist an verschiedenen Orten an-
gebracht, wodurch ein solcher Wertwechsel verhiltnis-
mafiig umstandlich und zeitraubend ist. Derartige
Maschinen hesitzen ferner den Nachteil, daB die
Kapazitit des verschiebbaren Zahlwerkes und des zu-
gehorigen Speicherwerkes wesentlich grofier gewahlt
werden mufl als diejenige des Einstell- und Schalt-
werkes der Maschine. Dieser Nachteil wirkt sich
sowoh! in der Baubreite und im Gewicht der Maschine
als auch in threm Preis aus.

Weiter ist eine Einrichtung an Rechenmaschinen
bekannt, die dazu dient, einen einmal eingegebenen
Zahlenwert um eine Stelle nach rechts oder links zu
verschieben, ohne dabei einen die Baubreite der
Maschinen erhdhenden verschiebbaren Schlitten oder
dhnliche Einrichtungen zu verwenden. Hierbei kann
jedoch die Verschiebung des Zahlenwertes nur inner-
halb einer Volltastatur vorgenommen werden. Dies
bedeutet einerseits, daB bei einer im dekadischen
System rechnenden Maschine mit heispielsweise zehn-
stelliger Fingabekapazitit fiir jede der insgesamt vor-
handenen hundert Eingabetasten eine Einrichtung vor-
gesehen sein muf}, welche die Mdoglichkeit bietet, den
eingetasteten Wert wieder zu l0schen und auf die
rechts oder links danebenliegenden Tasten des glei-
chen Zahlenwertes zu tibertragen. Andererseits aber
konnen bei dieser Einrichtung von jeder einzelnen
Taste nur dic Werte: eingetastet oder nicht ein-
getastet, im Prinzip also nuf die Werte O und 1, auf
die danebenliegende Stelle iibertragen werden. Die
Folge davon ist, daBi die bekannte Einrichtung aus-
schliefilich auf das Lingabewerk einer Volltastatur-
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maschine beschrankt ist und nicht auf ein Summen-
oder Speicherwerk angewendet werden kann, in wel-
chem jeder cinzelnen Stelle auch andere Zahlenwerte
als 0 und 1 zugeordnet sein koénnen und bei denen
insbesondere die Werte nicht durch einfaches Ein-
tasten eines vorgegebenen Wertes registriert werden,
sondern durch eine vorhergehende Rechenoperation
erst entstehen.

Es ist ferner bereits eine Rechenmaschine zur Aus-
fithrung der vier Grundrechnungsarten bekanntgewor-
den, die ohne relative, schaltschrittweise Verschiebung
des Zihlwerks gegeniiber dem Einstell- und Wert-
ithertragungswerk Multiplikationen und Divisionen
auszufithren gestattet.  Zur stellenweisen Wert-
verschiebung von im Zihlwerk stehenden Werten be-
autzt diese Maschine ein Zwischenspeicherwerk (so-
genanntes Hilfsergebniswerk), das dem Zihlwerk in
gleicher Weise wie die obenerwihnten Speicherwerke
vorgelagert ist und gleichzeitig zur Loschung des
Zihlwerkes herangezogen wird. Mit Hilfe dieses
Zwischenspeicherwerkes kénnen Werte aus dem Zahl-
werk, beispielsweise Teilergebnisse einer Rechnungs-
art, iibernommen und mit eincir Verschiebung um eine
Wertstelle nach links oder rechts wieder an das Zihl-
werk zuriickgegeben werden, ohne die Achse dicses
Zwischenspeicherwerkes mehr als nur einen einzigen
scitlichen Teilschritt zwischen benachbarten Regi-
strierstellen des Ziahlwerkes ausfithren zu lassen. Die
Ausfithrung dieser Wertithergabe soll dabei mittels
auf der Zahlwerkswelle reibungsschliissig gelagerter
Zihl- und Anzeigerdder und auf der Speicherwerks-
welle reibungsschliissig gelagerter Ldsch- und Uber-
tragungsriader vorgenommen werden, wobei ebenfalls
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mehrere einzelne Handhabungen nétig sind. Da in
dieser Anordnung dic Reibungskraft des einen Rad-
satzes auf diejenige des mitwirkenden anderen mit
ausreihendem Reibungsiiberschufi abgestimmt werden
mufl, hat man diesem ILosungsweg wegen der ihm
anhaftenden Funktionsunsicherheit des Reibungs-
schlusses bei verschiedenen Rechengeschwindigkeiten
und Winkelbeschleunigungen seiner rotierenden Teile
bisher nicht bis zu einem praktischen Anwendungs-
beispiel an multiplizierenden  und  dividierenden
Rechenmaschinen folgen konnen.

Der Erfindung liegt diec Aufgabe zugrunde. cine
Einrichtung an Rechen- und Buchungsmaschinen zur
schrittweisen Stellenverschiebung eines in den Zihl-
werksriadern  stehenden  Zahlenwertes  oder  zur
Loschung  dieses Wertes mittels eines  Zwischen-
speicherwerkes derart auszubilden und zu gestalten.
dafl dic den bekannten Einrichtungen dieser Art an-
haftenden Mingel und Nachteile auf einfache und
sichere Weise vermieden sind.

Ausgehend von einer Einrichtung mit einem Zwi-
schenspeicherwerk, welches bei Drehung in der einen
Richtung um einen bestimmten Winkel den in den
Zihlwerksriadern stchenden Wert unter gleichzeitiger
1.6schung des Wertes in den Zahlwerksriadern iiber-
nimmt und nach eciner seitlichen Verschicbung des
Zwischenspeicherwerkes bei Drehung um den gleichen
Winkel in der entgegengesetzten Richtung  diesen
iitbernommenen Wert in die benachbarten Zahlwerks-
rader zuriickiitbertrdgt oder ihn loscht, wobei das
Zwischenspeicherwerk in seine Ausgangslage zurtick-
kehrt, ist dies erfindungsgemifl dadurch erreicht, daf
das Zwischenspeicherwerk aus den Zahlwerksradern
in jeder Stelle zugeordneten Paaren von Wertauf-
nahme- und Wertiihertragungszahnriadern besteht.

Jedes  Zahnradpaar des Zwischenspeicherwerkes
kimmt wihrend der Vorwirtsdrehung in der Rich-
tung »Wertaufnahme« gemeinsam mit je einem Zahl-
werksrad, wobei die Wertiihertragungszahnrader aller
Paarc zuerst dic zugeordneten Zahlwerksrider und
Wertaufnahmezahnrider so lange gemceinsam  an-
treiben, bis die Liicke eines in jeder Zahlwerksstelle in
sciner Breite verminderten Zahnes des Zihlwerks-
rades nach Irreichen der Nullstellung der Zahlwerks-
rader die weitere Drehung der Zahnriader verhindert
und dic angetrichenen Wertiihertragungszahnrader
dann bis zur Vollendung einer dem Wert »Q« ent-
sprechenden  Drehung  bei  gleichzeitigem  Abhehen
eines am Zahnrad angebrachten Schleppkupplungs-
glicdes von einem am Wertaufnahmezahnrad angeord-
neten Glied allein weitergedreht werden und wihrend
der Ritckwirtsdrehung in der Richtung »Wertabgabe«
das Schleppkupplungsglied am Wertilibertragungs-
zahnrad iiber das Glied das Wertaufnahmezahnrad
des Paares mitnimmt, sobald das angetriechene Wert-
fibertragungszahnrad die gleiche Relativlage zum zu-
geordneten Zahnrad secines Paares errcicht hat, von
der ab das angetrichene Zahnrad bei der Wert-
aufnahme unabhingig vom Wertaufnahmezahnrad
weitergedreht worden ist.

Bei Anordnung der Zihlwerksrider nebencinander
auf einer gemcinsamen Achse ist fir die Wert-
aufnahme- und Wertitbertragungszahnrader einc par-
altel zur Achse verlaufende, durch Betatigungsmittel
um cinen einstellbaren Winkel vor- und zuriickdreh-
bare und vor den Umkehrpunkten ihrer Bewegung um
ein bestimmtes Mafi axial verschichbare Welle vor-
gesehen, auf der die Zahnradpaare in gleichem Ab-
stand wie dic Zahlwerksrader axial unverschiebbar
angeordnet sind, wobei das Wertiihertragungszahnrad
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jedes Paarecs mit der Welle drehfest verbunden, das
Wertaufnahmezahnrad aber lose drehbar gelagert ist.

Zweckmifiig kénnen dabei die Betatigungsmittel ein
auf der Welle drehfest angeordnetes Ritzel, ein mit
diecsem kidmmendes, um einen einstellbaren Winkel
vor- und zurtickschwenkbares Zahnsegment und den
zwischen zwei Anschlagstifte auf demn Zahnsegiment
schwenkbar gelagerten Verschiebehebel umfassen, der
bei der Vorwirtsschwenkung des Zahnsegmentes von
cinem der Anschlagstifte mitgenommen wird und des-
sen freies, mehrfach gekropftes Ende als Keilgetriebe
dic Welle kurz vor dem Ende der Vorwartsschwen-
kung des Zahnsegmentes seitlich gegen die Kraft einer
IFeder um verschieden grofie. von dem Schwenkwinkel
des Zahnsegmentes abhingige Betrige stufenweise
verschiebt und der bei der Riickwartsschwenkung des
Zahnsegmentes die Welle zunichst in der scitlich ver-
schobenen Lage festhilt, bis kurz vor dem LEnde der
Ritckwirtsschwenkung des Zahnsegmentes der andere
Anschlagstift den Hcebel in seine Ausgangslage zu-
riickstellt, in der die Feder auch die Welle in ihre
Ausgangslage zuriickschieben kann.

Bei Anordnung der Zahlwerksrider auf einander
parallelen Wellen ist ein in tangentialer Richtung
langsverschiebbares L.incal vorgeschen, das fiir jedes
Paar der Wertaufnahme- und Wertiibertragungszahn-
rader je einc in gleichem Abstand mit den Wellen der
Zahlwerksrader fest angeordnete Achse triagt, auf
denen die beiden Zahnrader jedes Paares frei drehbar
sind, von denen das angetrichene Zahnrad jedes Paa-
res standig mit einer durch Betitigungsmittel langs-
verschiebbaren Zahnstange und alle Zahnradpaarc
mit den Zahlwerksradern bis zum Ende der Vorwarts-
bewegung der Zahnstange kimmen und alle Wert-
aufnahmezahnrider wihrend der Riickwirtshewegung
der Zahnstange je nach dem Betrag der Verschiebung
des Lineals entweder die benachbarten Zahlwerks-
rader antreiben oder leer in die Ausgangslage zuriick-
kehren.

Als besonders vorteilhaft hat es sich erwiesen, daf
die Betatigungsmittel fir den Antrieb der Wert-
Gbertragungszahnrader und fiir die seitliche Ver-
schichung der Zahnradpaare mittels einer Zugstange
mit einem an sich bekannten, in zwei- oder mehrfacher
Gangart arbeitenden Antriebsglied der Maschine der-
art verbunden sind, daB in der einen Gangart dic
iibliche Kingabe von Werten in die Zahlwerksrader
erfolgt, wiahrend in den anderen Gangarten die
Loschung oder dic um eine Stelle verschobene Riick-
iibertragung der Werte in die Zahlwerksrader be-
wirkt wird.

Vorzugsweise ist ein selbsttitig ritickstellbarer An-
schlaghebel vorgesehen, der die durch das Antriebs-
glied verursachte maximale Drechung der angetriehe-
nen Zahnrader der Zahnradpaare und das Mafl der
seitlichen Verschiebung der Welle bzw. des Lineals
und somit der Zahnradpaare derart begrenzt, dal bei
der Riickwartsdrehung keine um eine Stelle verschobene
Riickiibertragung der aus den Zahlwerksridern iber-
nommenen Werte, sondern deren L&schung eintritt.

Ausfiihrungsheispicle der erfindungsgemifien Ein-
richtung sind in den Zeichnungen dargestellt und im
folgenden beschrieben. Es zeigt

Fig. 1 eine Draufsicht auf ein im Maschinengestell
fest oder beweglich gelagertes Zahl- und Anzeige-
werk einer Rechenmaschine mit vorgelagerter, die
Wert- xfnahme- und -iibertragungszahnrider tragen-
der Welle und zugehdrigen Sperrmitteln,

Fig. 2 einen Schnitt durch die Einrichtung nach
Fig. 1.
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Fig. 3 die Wertaufnahme- und -iihertragungszahn-
rader in zur besseren Veranschaulichung ihrer Wir-
kungsweise auseinandergeschobener lage gegeniiher
den Zahlwerksradern,

Fig. 4 die wahre Lage der Wertaufnahme- und
-ithertragungszahnrider,

Fig. 5 eine Kombination der Antriebsglieder einer
Rechenmaschine mit den Betitigungsmitteln zur wahl-
weisen Wertverschiebung oder Ldschung,

Fig. 6 ein Keilgetriebe zur axialen Verschiehung
der die Wertaufnahme- und -iibertragungszahnrider
tragenden Welle in der Sicht von vorn,

Fig. 7 die Betitigungsmittel gemaf Fig. 5 von vorn
gesehen,

Fig. 8 die Einrichtung, angewendet auf eine Rechen-
maschine mit rundlaufendem Wertiibertragungssystem
und vorn und unterhalb des Eiustellwerkes angeord-
netem Resultatwerk,

Fig. 9 eine dhnliche Anwendungsmoglichkeit fiir
mit Zehntasteneinstellwerk ausgestattete Rechen-
maschinen mit itber dem Wertiibertragungssystem an-
geordnetem Zihlwerk,

Fig. 10a, 10b und 11 die Einrichtung, angewendet
auf Rechenmaschinen des Staffelwalzensystems mit
um senkrechte Achsen rotierenden Zahlwerksradern.

Das Zahlwerk einer beliebigen Rechenmaschine be-
steht beispielsweise aus auf eine Achse 20 (Fig. 1
und 2) aufgeschobenen Zahl- und Ziffernridern 21,
die sich auf dieser Achse frei drehen, wenn nicht zu-
gehorige, mittel- oder unmittelbar wirksame Sperr-
mittel beliebige eingestellte Werte oder die Nullstel-
lung in ausgerichteter Ziffernzeile fixieren. Die Achse
20 ist zwischen Seitenwanden 22 und 23 des Maschi-
nengestells vorzugsweise fest, d. h. ohne seitliche Ver-
schiebung, gelagert. Auf einer in Bohrungen der
Seitenwinde 22 und 23 drehbar gelagerten und um
eine gewisse kurze Strecke seitwirts verschiebbaren
Welle 24 sind Paare von Wertaufnahme- und -iiher-
tragungszahnridern 27, 25 aufgeschoben, und zwar in
mit den Zahl- und Ziffernridern 21 stellenweise aus-
gerichteter Zuordnung. Die Naben der Ubertragungs-
rader 25 sind auf der Welle 24 beispielsweise mittels
einer Nut- und Federverbindung festgelegt und neh-

men an jeder Drehung der Welle 24 zwanglaufig im~

gleichen Winkelmall teil. Unmittelbar neben den
Ubertragungsridern 25 sitzen die Aufnahme- oder
Speicherrider 27, deren Naben sich auf der Welle 24
frei drehen konnen, sobald die Sperrmittel nicht
wirksam sind. Die einander zugewandten Stirntlichen
der Ubertragungsrider 25 und der Aufnahmerader 27
berithren sich ohne wesentliche Reibung, und jedes
Riderpaar 25, 27 besitzt bei gleicher Zahnform und
Zihnezahl zusammen etwa eine der Materialstirke der
Zihlrider 21 auf der Achse 20 entsprechende Breite.
Die Ubertragungsrider 25 und die Aufnahmerider 27
wirken mittels in den einander zugewandten Flichen
fest eingesetzter Schleppkupplungsglieder in der Form
kurzer Zapfen 26 bzw. 28 in der Weise zusammen,
daf bei einer Drehung der Ubertragungsrider 25 ge-
maf Pfeilrichtung R in Fig. 3 der Zapfen26 der
Ubertragungsrader 25 nach einem gewissen Winkel-
weg chne Zapfenberithrung den Zapfen 28 der Auf-
nahmerider 27 vor sich herschiebt bzw. mitnimmt und
dabei auch die Rider 27 um ein gewisses WinkelmaB
dreht. Um die flichige Beriihrung der Rider 25 und
27, insbesondere ihrer Zahnungen, trotz der ein-
gesetzten Zapfen 26 und 28 moglich zu machen, ist
_ entweder jeweils eines dieser Rader in der Zone der
Zapfen hinterdreht oder ausgespart, wie es die Fig. 3
zeigt, oder aber beide Rider 25 und 27.
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Jedes Riderpaar 25, 27 greift gemeinsam in dic
Zihlrider 21 ein, in die in an sich bekannter, beliebi-
ger Weise ither Zahnstangen, Segmente oder einzelne
ausgerichtete Zihne eines Einstell- und Wertiihertra-
gungswerkes mehrstellige Werte eingebracht werden.
Die Zihlrider 21 tragen die {iblichen Zehnerschalt-
mittel, konnen beispielsweise mit Ziffernscheiben 21a
fest verbunden sein und besitzen fiir die Ausfithrung
einer stellenweisen Wertverschiebung innerhalb der
gleichachsigen Zahlrider 21 in der dargestellten Aus-
fithrungsform ein separat zugeordnetes Zahnrad 21b
gleicher Zahnform und Zahnezahl. Letzteres ist in
jeder Wertstelle so angeordnet, daB es auf dem glei-
chen Nabenkérper rechts neben dem Zahnrad 21 liegt,
wobei die Zahnrider 21 und 215 die zugehérige Zif-
fernscheibe 21a fest zwischen sich aufnehmen. Aus
Griinden besseren Verstindnisses des Aufbaues und
der Wirkungsweise der erfindungsgemiafien Linrich-
tung wurde in der Fig.3 eine auseinandergezogene
Darstellung der zusammenwirkenden Zahnrader 21
und 215 sowie 25 und 27 gewihlt, die die Fig. 1, 4
und 6 in der wahren Lage wiedergeben. Danach liegt
die Trennflache eines jeden Riderpaares 25, 27 jeweils
etwa mit der Mittellinie ausgerichtet, die man sich
durch die Materialstirke der Zahlrider 21 gezogen
denken konnte. Je nach der Lage der Welle 24 gegen-
tiber der die Zihlwerksrider 21 tragenden Achse 20,
beispielsweise davor oder darunter oder in einer
beliebigen unveridnderlichen anderen Abstandslage,
werden jeweils alle jene Zihne 21¢ der Zahlrader 21,
die beim Erscheinen der Nullen der Ziffernscheiben
21a in Ablesefenstern bzw. auf der zum Ablesen
bestimmten Zeile und bei beabsichtigter Drehung der
Welle 24 in Pfeilrichtung L (Fig. 3) mit den Zahnen
der Ubertragungsrider 25 in wirksamen Eingriff
kommen, so weit bis auf etwa die halbe Material-
stirke abgeflacht bzw. schméiler gehalten, daB in
dieser (Null-) Stellung die Zihne der Rider 25 nicht
mehr wirksam im Eingriff stehen, wahrend die ent-
sprechenden Zahne der zugehérigen Aufnahmerider
27 weiterhin mit den Zahlradern 21 in wirksamen
Eingriffslage verbleiben. Mit anderen Worten, es
miissen nach erreichter Nullstellung der Zahl- und
Ziffernrader 21 die Ubertragungsrider 25 durch die
so entstandene Liicke der Zahlrider 21 hindurch-
drehen, ohne diese Zahlrader 21 mit Ziffernscheiben
210 und Zahnridern 21 b mitzubewegen. Das bedeutet
fitr die miteinander im Eingriff stehenden Zahnrider
21, 25 und 27 in jeder Wertstelle des Zahlwerkes, daB
bei in den Zihlridern 21 verkérperten Werten und
einer Drehung der Welle 24 in Pfeilrichtung L der
Fig. 3 zunichst Ubertragungsrider 25 und Aufnahme-
rider 27 wegen des gemeinsamen Eingriffs in die
Zahnung der Zahlrider 21 mit gleichem Drehwinkel .
zwangsschliissig in dieser Richtung mitdrehen, bis die
Zahlrider 21 mit den Ziffernscheiben 21a die Null-
stellung erreicht haben. Danach wird wegen der abge-
flachten bzw. halbierten Zihne 21¢ der Zihlrader die
weitere Drehung der Welle 24 nicht mehr auf die
Aufnahme- oder Speicherrader 27 iibertragen; ledig-
lich die auf der Welle 24 festgelegten Ubertragungs-
rader 25 vollenden die beispielsweise vom rechten
Wellenende her bewirkte Drehung um einen Winkel,
der zur Ausfithrung der Ubertragung auch des groft-
moglichen vorkommenden Wertes in einer Stelle aus-
reichend 1ist, beispielsweise einer »9«, wenn im
Dezimalsystem gerechnet wird. Die Zihlrider 21 und
die Aufnahme- und Speicherrider 27 hingegen ver-
harren in der erreichten Stellung bei vorausgesetzter
Vorkehrung zweckdienlicher Sperrmittel, d. h. die
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Zihlrader 21 in der Nullage und die Aufnahme- oder
Speicherrader 27, nunmehr mit dem zuvor in den
Zahlradern 21 stehenden Wert, in der Speicherlage.

Wird nun nach Beendigung der Drehung der Welle
24 in Richtung L durch die Anordnung eines begren-
zenden Anschlages cine zwangsweise seitliche Ver-
schichung dieser Welle von solcher Weite bewirkt,
daB dic mithewegten Aufnahme- und Speicherrider 27
in dic mit den links henachbarten Zahlwerksriadern 21
fest verbundenen Zahnradern 21b eingreifen und in
dieser Ausrichtung der insgesamt miteinander im
Lingriff stchenden Teile anschliefend die Welle 24 in
der Richtung R (Fig. 3) zuriickgedreht, dann wird
jeder in den Aufnahme- oder Speicherradern 27 ver-
kérperte Wert wieder an die Zihlwerks- und Ziffern-
rader 21, 21a, 210 zurickgegeben bzw. zuriick-
ithertragen. Diese Riickiibertragung erfolgt um eine
Stelle nach links, und zwar gleichzeitig in samtlichen
ausgerichteten Zahlwerksstellen und ohne dafl der Ab-
stand der Welle 24 von der Zihlwerksachse 20 dabei
geandert wird. Betrdgt der Aufbau der Linrichtung
fiir Rechnungen im Dezimalsystem ein in den Auf-
nahme- oder Speicherriadern 27 verkdrperter Wert
beispiclsweise »8«, dann wird zunachst das Uber-
tragungsrad 25 dieser Stelle so weit eine unwirksame
hzw. Leerdrehung in Richtung R ausfithren. bis sein
Zapfen 26 auf den entsprechenden Zapfen 28 der Auf-
nahme oder Speicherrider 27 trifft, und sodann in
zwangsschlitssiger Bewegung diese Rider 27 sowie
die Zahnrader 215 der Zahlwerksrdder 21 mitnchmen,
bis die Drchung der Welle 24 in Richtung R an einem
anderen festen Anschlag heendet wird, die Aufnahme-
oder Speicherriader 27 gleichzeitig die Null- oder
Ausgangslage erreicht haben und schliefilich die
Welle 24 wieder nach rechts in die Ausgangslage ver-
schoben werden kann.

Der oben in einzelnen Bewegungsphasen der zu-
sammenwirkenden Teile 20, 21, 24 bis 28 beschriebene
Vorgang kann heliebig oft wicderholt werden. Enthalt
das in Fig. 1 dargestellte neunstellige Zahlwerk
beispielsweise cinen vierstelligen Wert in den am
weitesten rechts liegenden Zahl- und Ziffernrader 21,
21a, 21D, so wird bei fiinfmaliger Wiederholung des
Wertaufnahme-  und  -iihertragungsvorganges  der
Zahnrader 25 und 27 dic hdchste Dezimalstelle dicses
Wertes dic duBerste linke Zahlwerksstelle erreicht
haben und mit jeder weiteren Wiederholung den Wert
Stelle um Stelle nach links aus dem Zahlwerk heraus-
schichen. Auf die Welle 24 ist in der am weitesten
links licgenden Zahlwerksstelle nur noch ein Uber-
tragungsrad 25 aufgeschoben, da ein Aufnahme- oder
Speicherrad 27 an dieser Stelle nicht notwendig ist,
wenn nur eine Wertverschiebung von rechts nach
links vorgeschen wird. Es versteht sich von selbst,
daB bei sinngemafl anderer Zuordnung der zusammen-
wirkenden Teile 21, 21a, 210, 24 his 28 auch eine
Wertverschichung  von  links nach rechts gewihlt
werden kann, und es ist ferner durch die Anordnung
von zwei Aufnahme- und Speicherridern 27 links und
rechts neben dem Ubertragungsrad 25 jeder Wert-
stelle des Zahlwerkes, ferner hei dementsprechender
Vorkehrung der Zapfen 26 und 28 auch auf der
rechten Seite der Ubertragungsrader 25 moglich, eine
Wertverschiebung in beiden Richtungen vorzuschen.
Dic Betitigungsmittel fiir axiale Verschichung der
Welle 24, dic weiter unten niaher beschrieben werden,
sind dabei ebenfalls mit ecinfachen konstruktiven
Mitteln den Erfordernissen eciner Wertverschiebung
in beiden Richtungen anzupassen.

7Zur Loschung des in jeder Wertstelle mit den Zahn-

i0

15

20

25

30

35

40

50

55

60

65

70

8

radern 25 und 27 auf der Welle 24 in Wirkverbindung
stehenden Zahlwerkes 21 bedarf es keiner zusitzlichen
Mittel. Wie es bereits beschrichen wurde, haben die
Ubertragungsrader 25 nach Beendigung der Drchung
der Welle 24 in Richtung L die Zahl- und Ziffern-
rider 21, 21a und 210 bis in die Nullstellung zuriick-
gedreht und in jeder Stelle den zuvor dort enthaltenen
Wert an dic ausgerichteten Aufnahme- oder Speicher-
rader 27 abgegeben. Wird nun innerhalh eines Arbeits-
spicls der zusammenwirkenden Teile die anschlieBende
axiale Verschiebung der Welle 24 heispiclsweise nach
links nur so weit ausgefiihrt, dall sowoh! die Uber-
tragungsrider 25 als auch die Aufnahme- oder
Speicherrider 27 aus der Zahnung der Zihlwerks-
rider 21 heraustreten, dic Rader 27 aher noch nicht
in dic Zahnung der fest mit den Zihlridern 21 ver-
bundenen Zahnrader 216 eingreifen, und in dieser
Ausrichtung der Zahnrader der Achse 20 gegeniiber
denjenigen der Welle 24 die unmittelbar anschlieflende
Drehung der Welle 24 in Richtung R (IFig. 3) voll-
zogen, so werden auch die Ubertragungs- oder
Speicherrader 27 geloscht, so dafl nach Beendigung
des gesamten, im wesentlichen aus einer Vor- und
Zuriickdrehung der Welle 24 in zeitlich liickenloser
Aufeinanderfolge bestchenden Arbeitsspiels samtliche
zusammenwirkenden Teile 21, 216, 24 his 28 dic
Null- oder Ausgangslage wieder eingenommen haben.
LEine Loschung der wertaufnchmenden Teile der Ein-
richtung unterscheidet sich demzufolge vom Vorgang
der Wertverschiebung aufierlich lediglich durch einen
kiirzeren axialen Verschiebungsweg der Welle 24 mit
den aufgesetzten Zahnriadern 25 und 27.

Die Wertverschichung in  gleichachsigen Zihl-
werken soll in einem ecinzigen, lickenlosen Arbeits-
spiel der  zusammenwirkenden  Teile  ausgefiihrt
werden. Diese Aufgabe wird in der beschriebenen
Ausfithrungsform der Einrichtung mittels eines ange-
triebenen Zahnsegmentes 32 (Fig. 5) mit am Zahn-
segment unmittelbar angelenktem Verschichehebel 33
gelost. Dieser Verschiebehebel 33 wirkt wie cin Keil-
getriche beispielsweise unmittelbar gegen die Stirn-
flache der axial zu verschichenden Welle 24, wihrend
das Segment 32 iiber cin auf das anzutreibende Ende
der Welle 24 aufgesetztes Zahntad 34 die Drehung der
Welle 24 nacheinander in den Richtungen L und R be-
wirkt. In an Rechenmaschinenantrichen bekannter
Weise fiir das Segment 32 eine in Vorzug und Riick-
fithrung bzw. Vorwarts- und Riickwartshub oder erste
und zweite Halfte eines in sich geschlossenen Arbeits-
spiels zu unterscheidende Bewegung aus. Es konnen
dabeil entweder heide Bewegungsrichtungen zwangs-
schlitssig iiber einen beispiclsweise in  einfachster
Form unmittelbar am Segment 32 befestigten  Be-
titigungsgriff 35 (Fig. 8, 9) vermittelt werden oder
auch unter Mitwirkung einer TFeder 36 bzw. 47
(Fig. 5), die beim Vorzug des Segmentes 32 vorge-
spannt wird und anschliefend zu dessen Riickfithrung
die gespeicherte Kraft wicder abgibt. Dic axiale Ver-
schiebung der Welle 24 (Fig. 1) mit den aufge-
schobenen Zahnradern 25 und 27 und gegebenenfalls
den Sperrmitteln wird entgegen der Wirkung einer
Druckfeder 37 ausgefithrt, dic die verschicbbaren
Teile stets wieder in die Ausgangslage, wic sic in den
Fig. 1 und 6 dargestellt wird, zuriickzufithren De-
strebt  ist. Die  zeitliche  Aufeinanderfoige  jeder
Drehung der Welle 24 und ihrer notwendigen axialen
Verschiebung wird durch in das Segment 32 fest ein-
gesetzte Anschlage 38 und 39 (Fig. 5, 8, 9) gewihr-
leistet. Gegen Ende des Vorwirtshubes des Segmentes
32 im Sinne einer Drehung der Welle 24 in Rich-



1094023

tung L legt sich der Anschlag 38 gegen die untere
Kante des Verschiebehebels 33 und hebt diesen so
weit an, bis die Drehung der Welle 24 in Richtung L
beendet ist. Der Verschiebehebel 33 (Fig. 6) ist ohne
wesentliches seitliches Spiel gelagert, so dafB seine
schrigen Auflaufflichen auf der dem Ende der Welle
24 zugewandten Seite diese Welle in axialer Rich-
tung um ein gewisses Mall entgegen der Kraft der
Feder 37 (Fig. 1) verschieben. In entsprechender
Weise legt sich gegen Ende des Riickwiartshubes des
Segmentes 32 der Anschlag 39 gegen die obere Kante
des Verschiebehebels 33 und nimmt diesen bis in seine
Ausgangsstellung mit abwirts (Fig. 5, 8 und 9), so
daBl die Welle 24, der Kraft der Feder 37 (Fig. 1)
folgend, nach rechts in die Ausgangslage zuriick-
kehren kann,

Wie oben schon erwahnt, ist fir die mit den
gleichen Funktionsteilen auszufithrende Ldschung der
Werte ein weiterer Verschiebeweg der Welle 24 not-
wendig. Demzufolge besitzt der Verschiebehebel 33
nach einer ersten, schrigen Auflauffliche einen in
Fig. 6 mit »x« bezeichneten Absatz, der den richtigen
Verschiebeweg der Welle 24 fiir die Loschfunktion
sicherstellt und nach einer weiteren, kurzen Schrag-
fliche einen mit »y« bezeichneten zweiten "Absatz,
dessen Hohe den axialen Schub der Welle 24 bis in
die der Wertverschiebung entsprechende ‘Ausrichtung
der miteinander zusammenwirkenden Zahnrider auf
der Achse 20 und der Welle 24 gewihrleistet. Das
Ende der Welle 24 ist kegelig geformt. Die Absitze x
und y sind ferner mit kleinen Vertiefungen versehen,
in die die Kegelspitze einféllt und somit die beiden
benotigten Lagen des Verschiebehebels 33 licht {iber-
windbar rastet. .

Statt des unmittelbar mit dem Segment 32 ver-
bundenen Betitigungsgriffs 35 (Fig. 8, 9) fiir die Aus-
fithrung der Wertverschiebung bzw. Loschung kann
beispielsweise fiir handgetriebene Rechenmaschinen
auch der Antriebshebel 40 (Fig.5) zur Ausfithrung
der genannten Funktionen herangezogen werden. Eine
solche Anordnung bringt fiir Rechenmaschinen den
sehr wesentlichen Vorteil, daf ein zusitzliches Be-
tatigungselement entfillt und die die Maschine an-
treibende Hand zur Ausfithrung der Wertverschiebung
oder Ldschung nicht mehr umzugreifen braucht. Die
Bedienungsvorschrift einer dieserart ausgebildeten
Rechenmaschine wird vereinfacht. Der Antriehshebel
40 der Maschine ist mit seiner Nabe 40¢ (Fig. 7) auf
eine Hauptwelle 41 lose aufgesetzt und durch eine
Rindelschraube gegen Herabgleiten gesichert. Er
besitzt einen mit seiner Nabe fest verbundenen Hebel-
arm 42 (Fig. 5) mit eingenietetem Stift 43, der sich
bei der iiblichen Betidtigung der Rechenmaschine am
Antriebshebel 40 in Richtung 4 der Fig. 5 gegen eih
Zahnsegment 44 anlegt, dieses mitbewegt und dadurch
das die jeweilige Rechenoperation bewirkende Ma-
schinenspiel ausfithrt. Die Nabe des Zahnsegmentes
44 ist mit der Hauptwelle 41 verstiftet. In den Hebel-
arm 42 ist ferner mit etwas groBferem Abstand von
der Hauptwelle 41 ein weiterer Stift'45 eingenietet,
auf den das riickwirtige, mit einem Langloch ver-
sehene Ende einer Zugstange 46 aufgesetzt und ge-
sichert wird, dessen vorderes Ende mit dem die Wert-
verschiebung oder L.oschung bewirkenden Segment 32
gelenkig verbunden ist. Die zwischen dem Zahn-
segment 44 des Maschinenantriebes und dem Segment
32 eingehingte Zugfeder 47 dient als Kraftspeicher
sowohl fiir den Riickzug des Rechenmaschinenantriebes
als auch fiir den Ritickwirtshub des Wertverschiebungs-
getriebes mit kombinierter Loschung. Wird der
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Antriebshebel 40 aus der in Fig. 5 dargestellten Ruhe-
lage in Richtung B bewegt, so wird iiber den Antriebs-
stift 45 und die Zugstange 46 das Segment 32 ange-
tricben und entweder die Wertverschiebung im Zihl-
werk 21 ausgefihrt oder das Zahlwerk 21 geldscht,
wihrend der Stift 45 bei der Betitigung des Antriebs-
hebels 40 in Richtung 4 im Langloch der Zugstange
46 wirkungslos nach links gleitet und somit das Seg-
ment 32 in der Ruhelage belifit. Da der mit dem
Segment 32 verbundene Verschiebehebel 33 einmal
gegeniiber der Welle 24 bis auf die Stufey (Fig. 6),
ein anderes Mal nur bis auf die Stufe x gehoben
werden mufl, um eine Wertverschiebung bzw. eine
Loschung  auszufithren, ist ein den Hub des
Verschiebehebels 33 begrenzender Anschlaghebel 48
(FFig. 5) vorgesehen, der bei der Betatigung des
Antriebshebels 40 in der Richtung B in die Be-
wegungshahn des Stifts 45 eintreten kann und damit
den Hub des am Segment 32 angelenkten Verschiebe-
hebels iiber die Stufe » hinaus verhindert. In dieser
Lage des Verschiebehebels 33 erfolgt die Loschung des
Zihlwerkes. Der Anschlaghebel 48 ist winkelférmig
ausgehildet, wobei ein aufwirts gerichteter Arm
gleichzeitig als Handhabe dient, die sich normaler-
weise in der Stellung v (Wertverschiebung) befindet
und je nach Notwendigkeit in die Stellung /
(L.oschung) umgelegt wird. Ein angelenkter, gefeder-
ter Rasthebel 49 sichert die jeweilige I.age des
Anschlaghebels 48, wihrend ein an seinem waage-
rechten Arm angelenkter Pendelhebel 50 in Ver-
bindung mit einem Anschlagstift 51 und der Be-
wegungshahn des Stifts 45 die sofprtige, selbsttitige
Riickfithrung des Anschlaghebels 48 in die Lage v
nach jeder Betitigung des Antriebshebels 40 in Rich-
tung B und zuvor gewihiter Stellung /, d. h. nach
jeder Loschung des Zahlwerkes, bewirkt.

Die mehrfache Funktion des Antriebshebels 40
ciner im Beispiel dargestellten Rechenmaschine ergibt
sich, wie schon erwihnt, im Rahmen der Erfindung
als eine die Betitigung der Wertverschiebungs-
einrichtung vereinfachende und das Umgreifen der
Hand wihrend des Ablaufs einer Rechnung ver-
meidende MafBnahme, die insofern den Zweck der Er-
findung wesentlich unterstreicht. Wenn neben dem
Maschinenantrieb durch Betitigung des Hebels 40 in
Richtung A die Wertverschiebung und die Léschung
des Zahlwerkes, die durch Betitigen des Hebels 40 in
Richtung B ausgefithrt werden, sich als zwei ver-
schiedene Funktionen kennzeichnen, so liegt nicht nur
eine Doppel-, sondern eine Dreifachfunktion . des
Antriebshebels 40 vor. Diese eine handgetriebene
Rechenmaschine auszeichnende Betitigungsweise 14Bt
sich nicht nur in Verbindung mit der Wertverschie-
bung, sondern mit Bezugnahme auf die damit ver-
bundene Loschung auch auf andere Maschinen iiber-
tragen, die Einrichtungen zur Wertverschiebung noch
nicht aufweisen. Es wire z. B. moglich, den Antriebs-
hebel 40 auf der Hauptwelle 41 axial etwas zu ver-
schieben und sodann beispielsweise bei zweimaliger
Betitigung in Richtung B einmal das Resultatzahl-
werk einer Rechenmaschine, zum zweiten z. B. einen
Postenzihler bzw. ein Umdrehungszihlwerk der Ma-
schine zu loschen.

Die beschriebene Einrichtung 148t sich auch in
Rechenmaschinen des Sprossenradtyps oder in dhn-
liche Maschinen mit rechts- und linksdrehend rund-
laufendem Wertiibertragungssystem vorteilhaft ein-
fiigen. Der bisher an solchen Maschinen iibliche
schrittweise, seitwirts verschiebbare Zihlwerkswagen
oder eine schrittweise, seitwirts verschiebbare Trom-
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mel od. i. entfillt dann, so daB iiber die ganze Ma-
schine eine einteilige, gefallige Haube gedeckt und die
Baubreite wesentlich reduziert werden kann. Die
Fig. 8 zcigt schematisch eine solche Maschine mit
feststehenden Einstellhebeln und wunterhalb  der
Sprossenradtrommel angeordnetem Zihlwerk. In der
Fig. 9 ist in ahnlicher Weise schematisch eine Ma-
schine mit oberhalb des rundlaufenden Wertiiber-
tragungssystems angeordnetem Zihlwerk dargestellt,
in der der Raum unterhalb des Wertiibertragungs-
werkes der Anordnung eines Zehntastenfeldes vor-
behalten bleibt.

Mit besonderen Vorteilen 1ifit sich die erfindungs-
gemifie Finrichtung in Rechenmaschinen mit nur
einem Zahlwerk verwenden, in dem beispielsweise der
Multiplikator in den auBlersten linken Zihlwerks-
ctellen voreingestellt wird und der im Einstell-,
Schalt- oder Wertiihertragungswerk stehende Multi-
plikand in aufeinanderfolgenden Arbeitsspiclen der
Maschine das Produkt in den am weitesten rechts
liegenden Zahlwerksstellen entstehen 148t. Dabei wird
der linksstehende Multiplikator, in an sich bekannter
Weise an der hochsten Stelle beginnend, Stelle um
Stelle bis auf jeweils Null abgearbeitet, jedoch erfin-
dungsgemifl jewecils unter Zwischenschaltung einer
Wertverschiebung im Ziahlwerk nach links, die, da sie
in simtlichen Zahlwerksstellen gleichzeitig und nicht
splitthar erfolgt, sowohl den linksstehenden Multi-
plikator als auch das jeweilige rechtsstehende Teil-
produkt betrifft. Nach der Zuriickfithrung auch der
letzten links lesharen Dezimalstelle des Multiplikators
bis auf Null durch einen Schaltfinger od. dgl. ist in
den am weitesten rechts liegenden Zahlwerksstellen
das errcchnete Produkt abzulesen, das im Zuge der
erforderlich gewesenen Wertverschiebungen unter
Umstanden schon in diejenigen Ziahlwerksstellen
hineingewachsen ist, die bei Beginn der Rechnung
noch den Multiplikator aufzunehmen hatten. In dhn-
licher Weise kann bei Divisionen verfahren werden.

In den Fig. 10a, 10b und 11 ist eine Ausfithrungs-
form der Erfindung in der Anwendung fir Staffel-
walzenmaschinen wiedergegeben. Fiir diese Ma-
schinentypen lassen sich die gleichen, obengenannten
Vorteile erzielen, insbesondere kann der bisher
uibliche, schrittweise seitwirts schaltbare Zihlwerks-
wagen entfallen. Die Wertaufnahme- und -iiber-
tragungsrider 25 und 27 werden dabei wicderum
flachenparallel mit den Zahlradern und Ziffernscheiben
beispielsweise auf einem um einen kurzen Weg seit-
warts verschiebbaren Lincal 52 angeordnet, das der
Welle 24 der zuvor beschriebenen Einrichtung mit
senkrecht geclagerten Wertaufnahme- und -iiher-
tragungsradern entspricht. Der Verschieheweg des
Lincals 52 richtet sich nach dem jeweiligen Abstand
der Staffelwalzenzihl- und -ziffernscheiben, wobei
gegebenenfalls Zwischenrider 54 zur Wertahgabe aus
den Aufnahme- oder Speicherridern 27 in die benach-
barten Zahlwerksstellen vorgesehen sein kénnen. Dic
Loschung der Wertaufnahme- und -tibertragungs-
rader 25 und 27 und gegebenenfalls unter deren Ver-
mittlung auch die Léschung der Zidhlriader 53 kann
iiher eine 1.oschzahnstange 55 vorgenommen werden.

Es ist schlieBlich darauf hinzuweisen, dafl die Be-
wegungsvorginge der erfindungsgemifien Einrichtung
keineswegs auf eine handgetriebene Betitigung ihrer
bewegten Teile beschrinkt bleiben. miissen. Der sich
iiberlagernde Bewegungsvorgang des zwangsschliissi-
gen Antriebs der Wertaufnahme- und -iibertragungs-
rader 25, 27 mit einer kurzwegigen seitlichen Ver-
schiebung ihres Tragers 24 bzw. 52 kann vielmehr
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auch motorisch getrieben ausgefithrt werden, und
zwar so, dafl einmal der iibliche Rechenmaschinen-
antrieb und das andere Mal das Getriebe der Wert-
verschiebung bzw. Léschung mit dem Motorgetriebe
gekuppelt wird und das Tastenfeld entsprechende, dic
unterschiedlichen Funktionen kennzeichnende Tasten
erhilt.

PATENTANSPRUCHE:

1. REinrichtung an Rechen- und Buchungs-
maschinen zur schrittweisen Stellenverschiebung
eines in den Zahlwerksridern stehenden Zahlen-
wertes oder zur Loschung dieses Wertes mittels
eines Zwischenspeicherwerkes, welches bei Drehung
in der einenRichtung um einen bestimmten Winkel
den in den Zahlwerksridern stehenden Wert unter
gleichzeitiger Léschung des Wertes in den Zihl-
werksradern iibernimmt und nach einer seitlichen
Verschiebung des Zwischenspeicherwerkes bei
Drehung um den gleichen Winkel in der entgegen
gesetzten Richtung diesen iibernommenen Wert in
die benachbarten Zihlwerksrider zuriickiibertragt
oder ihn Ioscht, wobei das Zwischenspeicherwerk
in seine Ausgangslage zuriickkehrt, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das Zwischenspeicherwerk aus
den Zahlwerksriadern (21; 53) in jeder Stelle zuge-
ordneten Paaren von Wertaufnahme- und Wert-
iibertragungszahnridern (27, 25) besteht.

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daRl jedes Zahnradpaar (27, 25) des
Zwischenspeicherwerkes wihrend der Vorwirts-
drehung in der Richtung (L) (Wertaufnahme)
gemeinsam mit je einem Zihlwerksrad (21; 53)
kimmt, wobei die Wertithertragungszahnrader
(25) aller Paare (27, 25) zuerst die zugeordneten
Zihlwerksrader (21; 53) und Wertaufnahmezahn-
rider (27) so lange gemeinsam antreiben, bis dic
Liicke eines in" jeder Zihlwerksstelle in seiner
Breite verminderten Zahnes (21¢) des Zahlwerks-
rades (21; 53) nach Erreichen der Nullstellung der
Zahlwerksriader (21; 53) die weitere Drehung der
Zahnrader (21; 53, 27) verhindert und die ange-
triebenen Zahnrider (25) dann bis zur Vollendung
einer dem Wert »9« entsprechenden Drehung bei
gleichzeitigem Abheben eines am Zahnrad (25)
angebrachten Schleppkupplungsgliedes (26) von
einem am Zahnrad (27) angeordneten Glied (28)
allein weitergedrecht werden, und wihrend der
Riickwirtsdrehung in der Richtung (K) (Wert-
abgabe) das Schleppkupplungsglied (26) am Zahn-
rad (25) ither das Glied (28) das andere Zahnrad
(27) des Paares mitnimmt, sobald das ange-
triebene Zahnrad (25) die gleiche Relativlage zum
zugeordneten Zahnrad (27) seines Paares erreicht
hat, von der ab das angetriebene Zahnrad (25) bei
der Wertaufnahme unabhingig vom anderen (27)
weitergedreht worden ist.

3. Einrichtung nach Anspruch 1 und 2, gekenn-
zeichnet durch einen Verschiebehebel (33), der am
Ende der Vorwiartsdrehung (L) der angetriebenen
Zahnrader (25) zur Wertverschiebung und zur
Léschung alle Zahnradpaare (27, 25) so weit seit-
lich verschiebt, dafl beide Zahnrider (27, 25) jedes
Paares auBer Eingriff mit denjenigen Zihlwerks-
ridern (21; 53) kommen, mit denen sie bisher
kammten, und bei der anschlieBenden Riickwarts-
drehung (R) der angetriebenen Zahnrider (25) die
durch die Schleppkupplungen (26, 28) mitge-
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nommenen Zahnrader (27) zur Wertverschiebung
mit je einem an den Zahnridern (21; 53) der
nachsthoheren oder nachstniedrigeren Stelle ange-
brachten Zahnrad (21b; 54) und zur Ld&schung
mit keinem der Zihlwerksrader (21; 53, 21 b; 54)
in Eingriff kommen, und der am Ende der Riick-
wartsdrehung die seitliche Riickstellung der Zahn-
radpaare (27, 25) in ihre Ausgangsstellung er-
laubt.

4. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dafi die Schleppkupplung zwischen
den beiden Zahnridern (25 und 27) eines jeden
Paares durch je einen in den beiden einander zu-
gewendeten Seitenflichen der Zahnrider (25 und
27) in gleichem radialem Abstand von der Dreh-
achse angeordneten Zapfen (26, 28) gebildet ist.

5. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, daB bei Anordnung der Zihlwerks-
rader (21) nebeneinander auf einer gemeinsamen
Achse (20) fir die Wertaufnahme- und Wert-
iibertragungszahnrader (27, 25) eine parallel zur
Achse (20) verlaufende, durch Betidtigungsmittel
(32 bis 39) um einen einstellbaren Winkel vor-
und zuriickdrehbare und vor den Umkehrpunkten
ihrer Bewegung um ein bestimmtes MaB axial
verschiebbare Welle (24) vorgesehen ist, auf der
die Zahnradpaare (27, 25) in gleichem Abstand
wie die Zahlwerksrader (21) axial unverschiebbar
angeordnet sind, wobei das Zahnrad (25) jedes
Paares mit der Welle (24) drehfest verbunden, das
andere Zahnrad (27) aber lose drehbar gelagert ist.

6. Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daf die Betdtigungsmittel (32 bis
39) ein auf der Welle (24) drehfest angeordnetes
Ritzel (34), ein mit diesem kimmendes, um einen
einstellbaren Winkel vor- und zuriickschwenkbares
Zahnsegment (32) und den zwischen zwei
Anschlagstifte (38, 39) auf dem Zahnsegment (32)
schwenkbar gelagerten Verschiebehebel (33) um-
fassen, der bei der Vorwirtsschwenkung des Zahn-
segmentes (32) von einem der Anschlagstifte (38)
mitgenommen wird und dessen freies, mehrfach
gekropftes Ende als Keilgetriebe die Welle (24)
kurz vor dem Ende der Vorwirtsschwenkung des
Zahnsegmentes (32) seitlich gegen die Kraft einer
Feder (37) um verschieden grofle, von dem
Schwenkwinkel des Zahnsegmentes (32) abhiangige
Betriage stufenweise verschiebt und der bei der
Riickwirtsschwenkung des Zahnsegmentes (32)
die Welle (24) zunichst in der seitlich verschobe-
nen lLage festhdlt, bis kurz vor dem Ende der
Riickwirtsschwenkung des Zahnsegmentes (32)
der andere Anschlagstift (39) den Hebel (33) in
seine Ausgangslage zuriickstellt, in:der die Feder
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(37) auch die Welle (24) in thre Ausgangslage
zuriickschieben kann.

7. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dafi bei Anordnung der Zahlwerks-
riader (83) auf einander parallelen Wellen ein in
tangentialer Richtung lingsverschiebbares Lineal
(52) vorgesehen ist, das fiir jedes Paar der Wert-
aufnahme- und Wertiibertragungszahnrider (27,
25) je eine in gleichem Abstand mit den Wellen
der Zahlwerksrider (53) fest angeordnete Achse
tragt, auf denen die beiden Zahnrider (27, 25)
jedes Paares frei drehbar sind, von denen das
angetriebene Zahnrad (25) jedes Paares stindig
mit einer durch Betitigungsmittel langsverschieb-
baren Zahnstange (55) und alle Zahnradpaare (27,
25) mit den Zihlwerksridern (53) bis zum Ende
der Vorwirtshewegung der Zahnstange (55) kim-
men und alle Zahnrider (27) wihrend der Riick-
wirtsbewegung der Zahnstange (55) je nach dem
Betrag der Verschiebung des Lineals (52) ent-
weder die benachbarten Zahlwerksrider (53) an-
treiben oder leer in die Ausgangslage zuriick-
kehren. :

8. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, daf die Betdtigungsmittel (32 bis
39) fiir den Antrieb der Wertiibertragungszahn-
rader (25) und fir die seitliche Verschiebung der
Zahnradpaare (27, 25) mittels einer Zugstange
(46) mit einem an sich bekannten, in zwei- oder
mehrfacher Gangart arbeitenden Antriebsglied
(40) der Maschine derart verbunden sind, da in
der einen Gangart die tibliche Eingabe von Werten
in die Zahlwerksrider (21) erfolgt, wahrend in
den anderen Gangarten die Loschung oder die um
eine Stelle verschobene Riickitbertragung der
Werte in die Zahlwerksrider (21) bewirkt wird.

9. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 8, gekenn-
zeichnet durch einen selbsttitigen riickstellbaren
Anschlaghebel (48) zur Begrenzung der durch das
Antriebsglied (40) verursachten maximalen Dre-
hung der angetriebenen Zahnrider (25) der Zahn-
radpaare (27, 25), der zugleich das MaB der seit-
lichen Verschiebung der Welle (24) bzw. des
Lineals (52) und somit der Zahnradpaare (27, 25)
derart begrenzt, daBl bei der Riickwirtsdrehung
(R) keine um eine Stelle verschobene Riickiiber-
tragung der aus den Zihlwerksridern (21; 53)
iibernommenen Werte, sondern deren Loschung
eintritt.

In Betracht gezogene Druckschriften:

Deutsche Patentschriften Nr. 194 013, 915 159;
USA .-Patentschrift Nr. 2 677 500.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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