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Addiermaschine, bei welcher durch Nigderdrﬁcken von Tasten die Zahlrader
in verschiedenem MaBe vorwédrts gedreht werden.

Patentiert im Deuischen Reiche vom I.DezembeHQll ab.

Die Erfindung betrifit Addiermaschinen, bei
welchen Addierrdder unmittelbar durch Nieder-
driicken von Tasten betitigt werden und der

" Betrag, um welchen die Zihlrdder jeweilig
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gedreht werden, durch Anschlag- oder Sperr-
vorrichtungen bestimmt wird, die unmittelbar
mit den Antriebsteilen in Eingriff treten, auf
welche die Tasten einwirken. Die Sperrvor-

rvichtungen werden’ hierbei am Ende der Ab- |
wirtsbewegung der Tasten durch diese in die-

Sperrstellung gebracht.” Die Erfindung be-

-steht darin, daB ein Sperrhebel G2 aus seiner

Mittellage in der einen oder anderen Rich-
" tung zum Ausschwmgen gebracht werden kann,
wn mit einem der einen oder der anderen
von zwei Reihen Sperrzihnen des ihm zuge-
hérigen Antriebshebels in Eingriff zu kom-
men.

Fig. 1 ist eine Ansicht einer Maschine nach
der Erfindung.

Fig. 2 ist in vergroBertem l\thtabo cin Teil
der Maschine.

Tig. 3 veranschaulicht einige der in Fig. 2
gczeigten Teile; hier ist die Lage der Teile
in bezug aufeinander ]edoch infolge des Nie-
derdriickens der 4-Taste einer Reihe eine an-
dere.

Fig. 4 ist ein senkrechter Schnitt nach
Linie 4-4 der Fig. r.

Fig. 5 ist eine obere Ansicht und ein wage-
rechter Schnitt nach Linie 5-5 der Fig. 1.

Fig. 6 ist cin Schnitt nach Linie 6-6 -der

Fig. 4 und zeigt eine Hemmvorrichtung auf
normal.

Fig. 7 ist ein Schnitt nach Linie 7- 7 der
Fig. 4.

Fig. 8 und 9 smd Ansichten und entsple-
chen den Fig. 6 und 7, die Hemmteile sind
hier jedoch in anderer Lagenbeziehung.

Fig. 10 ist eine Schnittansicht nach. Linie
10-10 der Fig. 6.

Fig. 1x und 12 sind Ansichten ahnhch den
in Fig. 6 und 8 gezeigten.

Der Mechanismus ruht in einem Ge-
hiuse A auf einem Rahmenwerk B, C, C!
und Dimpferkissen b.

kelstiicke C*, werden durch- Federn 4 nach
oben gehalten und haben Schlitze, durch
welche Fithrungszapfen @ gehen. Die Tasten

sind in parallelen Reihen wie iiblich, neun in .
und ihre Finger-

einer Reihe, angeordnet,
stiicke 4 sind mit 1 vorn bis ¢ hinten und,
wenn erwiinscht, mit zusitzlichen Zahlen fiir
Subtraktionszwecke versehen. Fiir jede Tasten-
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Die Tastenstangen D -
" gleiten durch eine Platte £ und die Win-
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reihe ist ein langer Hebel F vorgesehen. Die -
Hebel F sind an dem einen Ende der Ma-

schine um eine Rahmenquerstange f drehbar
und laufen an den Tasten entlang bis nach

vorn, wo jeder Hebel ein Zahnsegment F!

besitzt. Hauptfedern F? verbinden die Hebel
mit dem Rahmenwerk. Die Hebel konnen
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.sprung g? hineinragt.

entgegen dem Druck der Federn durch Nieder-
driicken der Tasten in verschiedenem ‘MafBec
nach unten bewegt werden. Bei Freigabe
der Tasten treiben die Federn F? mit den
Segmenten F! in Eingriff kommende Zahn-
rdder. An den Tastenstangen sitzende Vor-
spriinge 4% ragen fiber die Hebel F und kom-
men mit ihnen in verschiedenen Abstinden
von den Drehpunkten zwecks Drehung der
Hebel um verschiedene Betrige in Eingriff.
Um zu verhindern, daB bei schneller und
starker Betdtigung besonders mittels der
Tasten hoherer  Ordnung die Erschiitterung
der Teile das wirksame Ende der Hebel F
fiber. die von der Taste bemessene Distanz
hinaus und die Addiérrdder zu weit bewegt,
sind besondere Mittel vorgesehen, um zu
heftiger Bewegung der Hebel vorzubeugen.
Dies kann durch zwangliufiges Anhalten der
vorderen Enden der Hebel erzielt werden,
Da die zu diesem Zwecke erfindungsgemil
verwendeten Vorrichtungen fir jede Reihe

" von Tasten dieselben sind, ist es hinreichend,

einen vollstindigen Satz zu beschreiben. Un-

ter den Tastenstangen wird eine Stange G

(Fig. 1) durch ein Paar von an Querstangen
des Maschinenrahmens gelagerten Lenkteilen
G' und G? getragen. Die Stange G hat an
ihrem oberen  Rande Daumenvorspriinge g
und g!, einen fiir jede Taste, die mit den an
den Tasten sitzenden Rollenzapfen 43 in Ein-
griff kommen. Die Arbeitsflichen benach-
barter Vorspriinge g, g* sind entgegengesetzt

geneigt, so dal eine vTaste fiir eine ungerade -

Zahl die Stange G in einer Richtung (vor-

Warts) und eine Taste fiir eine ungerade Zahl

sie in der anderen Richtung (riickwirts) st6Bt.

Der vordere Lenker G2 erstreckt sich nach

unten iiber die Stange G hinaus und hat an
seinem Ende einen . seitlichen FuB oder Vor-
sprung g% (Fig. 3), der mit Anschlagschultern
des Hebels F zusammenwirkt. Dieser ist an
dem vorderen Ende hinter dem Zahnseg-
ment F! mit einem erweiterten, in der Mitte
offenen Teil F3 versehen, in welchen der Vor-
Die ;sich gegeniiberlie-
genden Innenrinder der Offnung dieses Teiles
des Hebels F Dbesitzen Sperrzihne, welche
zwei Reihen von nach unten liegenden Schul-
tern bilden.
sind in bezug auf die an der anderen Seite
versetzt; an dem oberen Ende jeder Seite ist
eine Endschulter vorhanden. Der FuB g2
sitzt fiir gewohnhch in einem viereckigen Aus-
schnitt g (Fig. 2), der in der Mitte zwischen
den geneigten Kanten der untersten Schultern
der zwei Reihen liegt. Der FuB hat abge-
rundete Kanten, um sein Aufsitzen zu er-
leichtern. Der verlangerte Lenkerteil G2 bil-
det vorzugsweise eine Seite eines ]oches
dessen anderes Seitenstiick G3 durch eine Fe-

«die ‘Schwingstange G fiir

sprechenden

Die Schultern an der einen Seite’

der mit dem Maschinenrahmen Verbunden sein

kann, die den Tuf} g2 zentriert.

Bel der dargestellten Ausfithrungsart wird
gewdhnlich  durch
Scherenbacken g5 in der Mittellage gehalten.
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Die Backen sind um eine der Ouelstangen a

drehbar und kommen mit gegeniiberliegenden
Seiten eines Zapfens g® in Eingriff, der von
der Stange G hervorragt. Die Backen werden
durch eine Feder g8 zusammengezogen und
besitzen Arme g7, die mit anderen Querstan-
gen 4 in Eingriff sind.

Fir gewshnlich ist die Lage der Teile die
in Fig. 1° gezeigte, wobei der FuB g2 auBer
Linie ~mit sdmtlichen Anhalteschultern ist,
und dieser Zustand bleibt wihrend des ersten
Teiles des Senkens einer Taste
d. h. bis der Rollenzapfen 4% einer Taste auf
einen der Daumenvorspriinge g oder gt trifft,
Es sind im ganzen neun Anhalteschultern vor-
handen, eine fiir jede Taste, zu dem Zwecke,
den Fuf g2
Taste in die Bahn der einen oder anderen
Schulter zu werfen. Natiirlich soll die un-
terste mit 1 bezeichnete Schulter zuerst, wenn
die vorderste oder 1-Taste nledergedruckt
wird, in Tatigkeit treten. Die n#chsthéhere
mit 2 bezeichnete Schulter wird betitigt, wenn

die ndchste oder z-Taste niedergedriickt wird

usf. Die ungeraden Tasten wirken mit ent-
Neigungen der - Daumenvor-
spriinge g zusammen, wogegen die geradzahli-

gen Tasten mit den Neigungen der Daumen-

vorspriinge ¢! zusammenwirken, die den Nei-’

gungen der. Vorspriinge g gegeniiberliegen,
Die vier Schultern an der Riickseite der Off-
nung des Sektorhebels ' dienen fiir die ge-
radzahligen Tasten,  die fiinf Schultern vorn
an der Offnung dagegen fiir die ungeradzahlk-
gen Tasten. -Die_{iinf Schultern der vorderen
Rejhe fangen mit der mit 1 bezeichneten an
und héren mit der mit 9 bezeichneten auf.
Die vier Schultern der hinteren Reihe fangen
dementsprechend mit der mit 2 bezeichneten
an und horen.mit der mit 8 bezeichneten auf.

- Die Stange G ist nicht gerade, sondern von

ungefahr ihrer Mitte an nach vorn geneigt.
Die Tastenzapfen d® liegen alle in einer hori-
zontalen Linie, und die Daumenvorspriinge

weichen in ihren Umrissen etwas voneinander

ab, zum Zwecke, die Tatigkeit des FuBes g2
bei seinem Vorwirts- oder Zuriickschwingen
behufs Eingriffs mit der einen oder der ande-
ren der Anhalteschultern zeitlich genau zu
bemessen.  Beispielsweise trifft die 1-Taste
wahrend ihres Niedergehens auf ihren Dau-
menvorsprung frither als die 2-Taste, da der
FuB g® bei dem Senken des Sektors F! um
einen - Schritt frither unter die Schulter 1
schwingen soll, ‘als der Fufi zwecks Eingriffs
mit der Schulter 2 in der anderen Richtung

bestehen,
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schwingen soll. Der Ful muB sobald als
moglich in Linie mit der Schulter kommen,
so. daB der Eingriff zwischen. den zum- An-
halten ~ des Zahnsecktors dienenden Teilen ge-
sichert wird. Verschieden groBe Bewegungen
des Hebels F, die durch Niederdriicken der
verschiedenen Tasten veranlaBt werden, und
die Tatsache, daf3 die Vorspriinge d? normal
nicht gleichweit von dem Hebel entfernt sind,
sondern in dieser Hinsicht etwas abweichen,
um die geeignete Teilung der Bewegung des
Scktors F1 in mneun gleiche Bewegungsab-
schnitte herbeizufiithren, sind Gesichtspunkte,
die zum Bemessen der Lagenbeziehung zwi-
schen den verschiedenen Tasten und der
Schwingstange G in Betracht gezogen werden
miissen, derart, daB} der Sektor geniigend weit
nach abwirts geht, bevor der Full g2 unter
eine der Anschlagschultern schwingt, wihrend
zur gleichen Zeit der Ful eine solche Bewe-

gung sobald als méglich ausfithren muB. Es

ist natiirlich wesentlich, daB der FuB mit der
der Taste entsprechenden Schulter in Eingriff
kommt. Dies wird besonders dadurch ge-
sichert, daB die neun Anhalteschultern in ver-
schiedenen Reihen angeordnet sind, indem
die zu den ungeradzahligen Tasten gehérigen
eine Reihe und die zu den geradzahligen
Tasten gehorigen eine der ersten gegeniiber-
liegende Reihe bilden. Dies bedingt einen
viel groBeren Raum zwischen. den benach-
barten Schultern der gleichen Reihe, als dies

- moglich wire, wenn alle Schultern in einer
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einzigen Reihe angeordnet wiren, und es wird
dadurch viel mehr Spielraum f{fir den friih-
zeitigen Eintritt des Fulles in.die Bahn der
Anhalteschulter gewidhrt. Bel dem Nieder-
driicken der 3-Taste beispielsweise kann der
FufBl anfangen vorwirts zu schwingen, sobald
die Schulter .1 nach unten iber ihn hinaus-
gegangen ist, und ohne Ricksicht auf die Be-
wegung der Schulter 2, weil der FuB von
letzterer wegschwingt.

Die Offnung des Sektorhebels besitzt vorn
und hinter Sperrzdhne, welche Anhalteschul-
tern mit abgeschrigten oberen Kanten bilden.
Der FuB kann daher zeitig unter eine Schul-
ter schwingen, und es wird auch bewirkt, daB
der FuB beim Hochgehen des Sektors auller
Linic mit den Schultern gebracht wird. Die
Feder g* sucht den Ful} in eine mittlere Lage
zn Dbringen, in welcher er aufer Linie mit
samtlichen Schultern ist. Aber bei schneller
Betédtigung der Maschine wire dies nicht ganz
zuverldssig. . Ohne die Feder wiirden die Teile
auf normal zurtickgehen, es wiirden jedoch
bei dem raschen Heben des Sektors FEr-
schiitterungen des FuBes und der mit ihm
verbundenen Teile und ein groBes Gerdusch
verursachender Eingriff zwischen dem Fufl und
den verschiedenen geneigten Kanten der Halte-

vorspriinge stattfinden. Im vorliegehden Falle

" zentriert die Feder den FuB und bewirkt, daB

bei “scinem Eingriff Schwingungen auf ein
Mindestmal3 herabgemindert sind. Natiirlich
stellt die Feder hierbei die Stange G wieder

in ihre normale Stellung ein, und der Eingriff

des quadratischen Ausschnittes g* mit dem
FuBe am Ende des Aufwirtsgehens des Sek-
tors sperrt die Stange G in einer solchen Stel-
lung, daBl die Tasten auf sie zur bestimmten
Zeit wieder einwirken konnen.

Im vorderen Teile der Maschine sind zwei
Achsen al, 4% angeordnet, die diejenigen Ge-
triebeteile tragen, welche die Bewegungen des
Zahnsektors F, F! auf die auf der Achse a
angeordneten Zihlrider N (Fig. 4) iibertragen.
Jeder Zahnsektor F, F! steht mit einem Zahn-
rade H (Fig. 4) in Eingriff und wird durch
zwei an diesem sitzende seitliche Platten %, A*
gefihrt. Jede Platte 4' bildet mittels eines
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Flansches H' ein Sperrad mit innerer Ver- -

zahnung und ibertrigt bei ‘dem Zuriickgehen
des Zahnsektors und Zuriickdrehen des Zahn-

rades H diese Bewegung mittels einer Sperr-

klinke auf ein Zahnrad I', das ein mit Zap-
fen ¢! ausgeriistetes Sperrad I? trigt, und mit
diesen Zapfen ¢! koénnen Sperrklinken J, Jt
in Eingriff treten. Die mit dem Sperrade I3
der Einerstelle zusammenwirkende Klinke be-
steht lediglich aus einem Stiicke J? (Fig. 1),
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wahrend die den hoéheren Zahlenstellen zuge-

ordneten Klinken in- der in Fig. 2 gezeigten
Weise aus zwel Teilen J, J' zusammengesetzt
sind. Diese Klinken werden im allgemeinen
durch den Zapfen f! in Eingriff gehalten, so-
lange die Zahnsektoren It die diese Zapfen f1
tragen, in ihrer gehobenen oder Ruhestellung
sind. , Jedes Zahnrad I* steht mit einem auf
der Achse 4% sitzenden Zahnrade L in Ein-
griff, das ein Planetenrad m? trigt, das einer-
seits mit einem Sonnenrade M2 wund ande-
rerseits mit einem Zahnrade N mit Innenver-
zahnung in Eingriff steht. Das Sonnenrad /2
trigt ein Hemmrad P!, neben welchem eine
Daumenscheibe 0% sitzt, und diese Daumen-
scheibe ist mit dem am Hemmrade P? sitzen-
den Zapfen p durch eine Schraubenfeder P
verbunden (Fig. 10). Die Daumenscheibe 0%
tragt ferner auf ihrer Nabe 0% ein Zahnrad
mit Innenverzahnung 02, das mittels der
Zwischenrdder 0! und O behufs Zehneriiber-
tragung von dem unmittelbar an dem Zihl-
rade N' nichstniederer Ordnung = sitzenden
Zahnrad N?® angetrieben wird, Auf einer
Achse «® sind zwei Hebel Q' und @ ange-
ordnet. ‘Letzterer steht unter der Wirkung
einer Feder ¢® und einer Feder ¢® die mit-
tels des Zapfens ¢* auf den Hebel Q! cin-
wirkt. Der Hebel Q hat zwei Vorspriinge
g, g% von welchen der erstere auf der Dau-
menscheibe O* schleift, wihrend sein zweiter
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Zdhlrad N1

Zahn ¢® mit je einem der Vorspriinge p°
des Hemmrades P' in Eingriff treten kann
(Fig. 9). Der Hebel Q' steht mit dem Hemm-
rade P! in Eingriff. Diese zuletzt beschrie-
benen Mittel dienen fiir die Zehneriibertra-
gung, und zwar in der Weise, daBB, wenn ein
niederer Ordnung bis zu Null
vorriickt, es hierbei die Feder P spannt. Bei
Ankunft - des Zihlrades auf Null wird das
dem Zihlrad n#chsthsherer Ordnung zuge-
ordnete Hemmrad P' von den Klinken @, Q*
{reigegeben, so daB dic Feder P das Hemm-
rad und durch Vermittelung des Planetenrad-
getricbes das Zihlrad N* hoherer Ordnung
um einen Schritt weiter dreht.

Bei dem Ubertragen einer Einheit von
cinem Zihlrade niederer Ordnung, beispiels-
weise von dem in Fig. 4 rechts stehenden Zahl-
rade Nt auf das Zidhlrad hoherer Ordnung da-
durch, daB die zuvor gespannte Feder P das
Hemmrad P! des mittleren Zihlradwerkes und
damit das Zihlrad N' héherer Ordnung um
eine Einheit vorwirts dreht, ist es erforder-
lich, daB das zu diesem Zihlrade N* gehorige
Zahnrad L und das mit diesem in Eingriff
stehende Rad I8, I' fest stehen bleibt. = Fiir
gewbhnlich ist bei einer solchen Zehneriiber-
tragung eine dem néchsthéheren Zghlrade
zugeordnete Taste nicht niedergedriickt, so
daB das dieser Zahlenstelle zugehorige Rad I3
mittels der Klinken J, /' fest in Lage ge-
halten wird, da in diesem Falle der zuge-
horige Zahnsekter ¥ in seiner Hochst- oder
Ruhestellung ist und daher der von ihm ge-

tragene Zapfen f! die Klinken 7, J* mit I3

in Eingriff treten 148t. Es konnte nun vor-
kommen, daB eine dem Zihlrade héherer Ord-
nung zugeordnete Taste niedergedriickt ge-
halten wird, wihrend eine Ubertragung einer
Einheit von einem Zihlrade niederer Ordnung
auf das Zihlrad hoéherer Ordnung stattfindet.
In diesem Falle wiirde die Klinke J, /! nicht
in Eingriff mit dem Rade I® der hoheren
Zahlenstelle sein, so daB dieses Rad eine
Drehung erfahren kénnte, wihrend es behufs
sicherer Ubertragung einer Einheit fest ste-
hen bleiben muB. Um nun, selbst wenn in
der Zahlenstelle hoherer Ordnung eine Taste
niedergedriickt gehalten wird, trotzdem die
dieser Zahlenstelle zugehorigen Réader I3, 11, L
wihrend der Zehneriibertragung an einer Vor-
wirts- und einer Riickwirtsdrehung zu ver-
hindern, ist die in Fig. 3 gezeigte Klinke K
vorgesehen, die auf der Achse a5 drehbar an-
geordnet ist und durch eine Feder % in Ein-
griff mit den Zapfen ' des Rades I® be-
wegt wird. - Diese Klinke gestattet im allge-
meinen eine Vorwirtsdrehung des Rades I3, I3,
da sie sich heben kann, wenn ihr Zahnsektor
nach Abwirtsbewegung in seine Ruhestellung
zurtickgeht, um hierbei das ihm zugehorige

Zahlrad N' vorwirts zu drehen. Solange
aber eine Taste niedergedriickt gehalten wird,
hilt die Klinke K ihre Rader I3, I', L fest,
und zwar auf folgende Weise:

- Die Klinke K ist mit einer nach hinten
sich erstreckenden Verlingerung K' und mit
hervorstehenden Schultern 2! und %2 versehen,
die an gegeniiberliegenden Enden einer in der
oberen Seite der Verlingerung vorgesehenen
Senkung %% liegen. Der Anhaltearm G2, der
einen Teil eines Joches bildet, dessen anderer
Teil G® einen Zapfen g8 trigt, steht fiir ge-
wohnlich iber der Senkung £%. Sobald ecine
Taste am Ende ihrer Bewegung anlangt, wird
der Anhalteteil G? entweder nach vorwirts
oder nach riickwirts schwingen, so daBl sein
FuB g* mit einer der Anhalteschultern des
Betitigers F in Eingriff kommt. Diese Be-
wegung wird dazu benutzt, um die Klinke K
und die Rader I3, I', L zu sperren und da-
durch ein Zuweitdrehen oder Uberlaufen des
Zihlrades bei dem Zehneriibertragen zu ver-
hindern. Wenn eine der ungeradzahligen
Tasten niedergedriickt wird, so wird das Vor-
wirtsschwingen des Joches, von welchem der
Anhalteteil G2 einen Teil bildet, den Zapfen g®
iiber die Schulter %! bringen. Wenn eine ge-
radzahlige Taste niedergedriickt wird, so wird
das Riickwirtsschwingen des Joches den Zap-
fen g® iiber die Schulter %2 bringen. In je-
dem dieser . beiden Fille wird die Klinke K
gesperrt, so daB ein Vorwértsdrehen der ihr
zugeordneten Rider I3, I', N verhindert wird,
solange eine Taste in dieser Zahlenstelle nie-
dergedriickt ist. Wenn die niedergedriickte
Taste freigegeben wird und sich zu heben
beginnt, so wird die Feder g® das Joch so-
fort wieder in seine Normalstellung bringen,
so daB sich der Zapfen g8 tiber die Senkung &3
bewegt und die Betdtigung des Getriebes
durch den Antriebssektor F, F1 zwecks Re-
gistrierung in der betreffenden Stellenzahl ge-
stattet wird.

Beziiglich der Arbeitsweise der Maschine
soll noch folgendes im Zusammenhang hervor-
gehoben werden.

Angenommen, es soll die Zahl 432 auf dem
Zahlwerk hinzugefiigt werden. Es wird dann
zunichst in der Einerzahlenstelle die der Zahl 2
zugehorige Taste niedergedriickt, d. h. in
Fig. 1 die zweite Taste von links. Diese
Taste wird daher mittels ihrer Vorspriinge 42
auf den Dbei f drehbaren Einersektor F ein-
wirken und ihn um zwei Schritte nach ab-
wirts bewegen. Hierbei wird der FuBl g2 des
Einerhemmhebels G2 vorlaufig seine Mittellage
beibehalten, bis dann die Rolle 4% der Taste
bei ihrem Niederdriicken auf die nach links
geneigte Arbeitsfliche g' des Gelenkes G ein-
wirkt und dieses so dreht, daB der Hemm-
hebel G? aus seiner Mittellage nach rechts in
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Fig. 1 geschwungen wird und am Ende des
Niederdriickens der 2-Taste der Fufl G? mit
der in Fig. 2 mit 2 bezeichneten Schulter der
hinteren Reihe der Schultern des Einersektors
in Eingriff ist. Durch diesen Eingriff wird
verhindert, daB sich der Einersektor F bei
dem Niederdriicken der Taste zu weit bewegt.
Bei diesem Niederdriicken der 2-Taste und
dem Abwirtsgehen des Einersektors FF, F* ist
das mit ihm in Eingriff stehende Zahnrad H
entsprechend weit gedreht worden, und die-
jenige Klinke J, welche mit dem am Einer-
rad I! sitzenden Sperrade I® in Eingriff stand,
ist ausgeriickt worden, da der am Einersektor
sitzende Zapfen f! nach abwirts gegangen
ist und sie freigegeben hat. Bei der Frei-
gabe der Taste hebt sich der Zahnsektor F
wieder, der Sperrhebel G2 geht in seine Mit-

tellage. zurtick und nimmt dann wieder die’

Aussparung g* des Sektors F ein. Bei Uber-
filhrung des Scktors in seine Ruhelage dreht
er das Zahnrad H in seine Nullage zuriick,
und dieses nimmt hierbei mittels der zwischen
ihm und dem Zahnrade I' bestehenden Sperr-
vorrichtung dieses Zahnrad I' um einen der
2-Taste entsprechenden Betrag mit. Infolge-
dessen dreht dieses Zahnrad I' unter Ver-
mittlung des Zahnrades L und der Rader
M?!, N das Einerzihlrad N* um zwei Einhei-
ten vorwirts. »

Es wird nunmehr die 3-Taste in der zwei-
ten Zahlenstelle niedergedriickt und wieder
freigegeben, so daB dadurch auf dem Zeh-
nerrade N' die Zahl 3 zum Vorschein kommt.
Bei diesem Niederdriicken der 3-Taste der
Zehnerzahlenstelle bewegte sich der entspre-
chende Sperrarm G2 aus seiner Mittelstellung
nicht wie bei dem Niederdriicken der 2-Taste
der Einerzahlenstelle nach rechts in Fig. 1,
sondern nach links, um mit dem in Fig. 2
mit 3 bezeichneten Zahne der vorderen Reihe
der Schultern in Eingriff zu treten.. Es wird
dann die Taste 4 der dritten Zahlenstelle
niedergedriickt und wieder . freigegeben, so
daB. dann auf dem 100-Rade die Zahl 4 er-
scheint. Die Zahlrider N1 zeigen dann, wenn
sie vorher auf Null standen, die Zahl 432.
Soll nunmehr' die Zahl 119 hinzugefiigt wer-
den, so wird zunichst die Taste g der Einer-
reihe "niedergedriickt. Infolgedessen bewegt
sich der FEinersektor F nach abwirts, der
FuB g2 des Sperrarmes G2 kommt mit dem
Zahn unter der Schulter g (Fig. 2) der linken
Reihe von Zihnen des Sektors in Eingriff,
und es bewegt sich hierbei der an dem He-
bel G3 sitzende Zapfen g8 (Fig. 3) nach hinten
iiber den Rand &' der Klinke K. Diese
kann sich daher nicht heben, und sie sichert
das-Zahnrad I3.an einer Vorwirts- oder Riick-
wirtsverstellung, wihrend ein Zehner von dem

Einerzihlrade auf das Zehnerzdhlrad iibertra- |

gen wird, und zwar deswegen, weil bei dem
Hinzufiigen einer 9 zu dem Einerrade sich
dasselbe von 2 iiber Null bis nach 1 vorwirts
dreht. Bei dem Ubergange des Einerrades
von ¢ auf Null wurden die Sperrklinken Q*, Q
freigegeben, so' daf die Feder P das Hemm-
rad P! um einen Schritt vorwirts dreht und
dadurch unter Vermittlung des Planetenrad-
getriebes eine Einheit auf das Zehnerrad iber-
tragen wird. Es wird dann die Einertaste
der Zehnerzahlenstelle und darauf diejenige der
dritten Zahlenstelle von rechts niedergedriickt
und wieder freigegeben, so daB dann die
Zshlrdder die Summe der beiden ersten Be-
trtige, namlich die Zahl 551, aufweisen.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Addiermaschine, bei welcher durch
Niederdriicken von: Tasten die Zahlrader
in verschiedenem MaBe vorwirts gedreht
werden, dadurch gekennzeichnet, daB ein
Sperrhebel (G?) aus seiner Mittellage in
der einen oder anderen Richtung zum
Ausschwingen gebracht werden kann, um
mit einem der einen oder der anderen von
zwei Reihen Sperrzihnen des ihm zugehori-
gen Antriebshebels in Eingriff zu kom-

. men.

2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB die Sperrzihne jedes
mittels eines an ihm sitzenden Zahnseg-
mentes (F!) sein Zihlrad drehenden An-
triebshebels (F) zwei sich gegeniiberste-
hende, in bezug aufeinander versetzte

. Reihen bilden.

3. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB die den geraden Zahlen
zugehorigen Sperrzihne die eine Reihe und
die den ungeraden Zahlen zugehérigen die
andere Reihe Sperrzihne bilden.

4. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB die Verstellung des
Sperrhebels (G2) aus seiner Mittelstellung
dadurch erfolgt, daB die mit ihm ver-
bundene Antriebsstange (G) durch Nieder-
dritcken einer Taste der zugehfrigen

Tastenreihe vorwirts oder riickwirts ver-
stellt wird.

5. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB das Vorwirts- und
Riickwirtsschwingen der Sperrhebelstange
(G) aus der Mittellage dadurch erzielt wird,
daB - diese Stange abwechselnd mit ihren
Arbeitsflichen  entgegengesetzt geneigte
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Zshne (g, g') bildet, je einen fiir jede

. Taste der Reihe.
6. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB jeder Sperrhebel (G?)
- nach Freigabe der niedergedriickten Taste
seiner Tastenreihe von einer Feder (g2) in
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die Ruhe- oder Mittellage zuluckgefuhrt ‘
wird, um mit dem Antriebshetel (F) in
Eingriff zu treten und von ihm festgehal-

ten zu werden.

7. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf ]ede Sperrhebelstange |

(G) durch zwei durch eine Feder (¢%) mit-
einander verbundene Hebel( 7 in ihrer
Mittellage gehalten oder in diese zuriick-
gufuhrt wird, indem diese Hebel beispiels-
weise ‘mittels eines zwischen sie ragenden
Zapfens (g% der Stange auf diese in ent-
gegengesetzten Richtungen driicken.

8. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB auf die Klinke (K),
welche das bei Freigabe einer Taste das
entsprechende Zahlrad (N1} wvorriickende
Zahnrad (I') gegen
sichert, der Sperrhebel (G?) so einwirkt,
da sich dieses Ziahlrad nicht zu weit

Riickwirtsdrehung

vorwirts dreht, wenn es bei einer Zehner-

. tbertragung von dem Zihlrade nichst-

niederer Ordnung aus vorwirts gedreht
wird.

9. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf die Klinke (K) einen
Arm (Kl) mit  einer Vertiefung (£9)
und zwei diese begrenzende Erhéhungen
(B!, k%) besitzt und ein an dem Sperr-
hebel (G?) sitzender Zapfen (g8) o. dgl. im
allgemeinen #iber der Vertiefung steht und
daher die Bewegung der Klinke nicht hin-
dert, jedoch am Ende des Vorwirts- oder
des Riickwirtsschwingens des Sperrhebels
tiber die eine oder die andere der beiden
Erhohungen (' bzw. %2) tritt und die
Klinke (K) in Eingriff hilt, so daf das
Zahnrad (I') gegen Vorwartsbewegung ge-
sichert ist, solange die Taste nledergedruckt
gehalten w1rd :

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen.
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