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Bei Einstellwerken fiir Sprossenradrechenmaschi-
nen mit Zehnertastatur tritt hiaufig der Nachteil auf,
dafi sowohl Tastendruck als auch Tastenbewegung so
grofl sind, daB die Einstellbetitigungen bei anhalten-
der Rechnung fiir die Finger anstrengend und fiir die
Bedienungsperson ermiidend sind.

Bei Stellwerken fiir Addiermaschinen wurde dieses
Problem schon seit langem durch Verwendung eines
besonderen Stellstiickwagens geldst; man erhilt da-
durch ein schnelles und leicht bedienbares Tastenfeld
mit kleinen Tastenbewegungen. -

Dafi dieses Problem bei Stellwerken fiir Sprossen-
radrechenmaschinen mit Zehnertastatur wesentlich
schwerer zu 16sen ist, beruht darauf, daB das Nieder-
driicken der Taste teils eine seitliche Verstellung einer
Anzahl von Sperrgliedern, teils eine Drehung einer
IZinstellscheibe um -einen bestimmten Winkel, der in
der Regel zu der eingestellten Ziffer proportional ist,
bewirken soll. Infolgedessen muf die Einstellscheibe
der Ziffer »9« eine Bewegung ausfithren, die neunmal
so grof} ist wie bei dem Einstellvorgang der Ziffer »1«.
Bei vielen Maschinentypen tritt -daher bei der Neuner-
taste ein erheblich groBerer Widerstand gegen das
Niederdriicken auf als beispielsweise bei der »0« oder
der »1«. Dies ist ein wesentlicher Nachteil, denn bei
einem Tastenfeld, hei dem. die verschiedenen Tasten
verschiedene Krafteinwirkungen erfordern, werden
bei lingerer Arbeit die Finger der rechnenden Hand

~{iberanstrengt und ermiiden. ‘

Dieser: Nachteil konnte bei bekannten Einstell-
werken fiir Sprossenradrechenmaschinen in gewissem
Umfange dadurch behoben werden, daB man die Aus-
gangslage - der Einstellscheibe zwischen den Ziffern-
werten »4« und »5« wiahlte, so daB die Scheibe bei der
Einstellung von einer Mittellage in der einen oder an-
deren Richtung gedreht wird. Man hat auch die »0«
in die Mitte verlegt und die anderen Ziffern um diése
»0« gruppiert, um auf diese Weise die Einstell-
bewegungen auszugleichen.

LiBt man die »O« in dieser Weise in der Mitte lie-
gen, so kann zwar das Tastenfeld einigermafBen befrie-
digend bedient werden, aber die Ausbildung der
Sprossenrdder fithrt zu erheblichen Schwierigkeiten,
und dies ist besonders dann der Fall, wenn die Ma-
schine wiederholte Multiplikationen (deren Resultate
z. B. addiert werden) ausfiithren kénnen soll. Bei bei-
den Konstruktionen treten ferner herstellungstech-
nische Schwierigkeiten auf.

Es sind auch bereits Einstellwerke fiir Sprossenrad-
rechenmaschinen mit Zehnertastatur bekanntgeworden,
bei denen zur Vermeidung unterschiedlicher Tasten-
hiibe und -driicke bei Betitigung der Zifferntasten der
elektrische Motorantrieb ausgelost und die’ Wert-
cinstellung der Sprossenradeinstellscheiben wihrend
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des Umlaufs der Sprossenrider durch zeitweises An-
halten mittels tastenbetitigter Anschlige motorgetrie-
ben erfolgt. Bei diesem Einstellwerk ist es nachteilig,
dafl bei jedem Betitigen einér Zifferntaste eine Kupp-
lung betitigt und der Antriebsmotor eingeschaltet
werden mufl. | v

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein ein-
faches Zehntasteneinstellwerk fiir Sprossenradrechen-
maschinen zu schaffen, deren Sprossenrider nach
jedem von Zifferntasten ausgeldsten und durch einen
Kraftantrieb bewirkten Einstellvorgang mittels einer
Schrittschalteinrichtung seitlich um einen Dekaden-
schritt verschoben werden. Dieses Einstellwerk soll
sich auch fitr Sprossenradrechenmaschinen mit Hand-
antrieb eignen und auch bei diesen Rechenmaschinen
einen gleichen Tastenhub und -druck fiir jede Taste
gewiahrleisten.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemiB dadurch ge-
16st, daB eine Feder an einem mit jeder Zifferntaste
im Eingriff stehenden und mit der Schrittschalt-
einrichtung verbundenen kurbelartigen Biigel derart
angeordnet ist, dafl sie nach einer anfinglichen Be-
wegung eifer der Zifferntasten die Einstellung der
Sprossenradeinstellscheiben unterstiitzend entspannt
und bei nachfolgendem Dekadenschritt der Sprossen-
rader von der Schrittschalteinrichtung wieder ge-
spannt wird.

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung wird an
Hand der Zeichnungen beschrieben.
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Fig. 1 zeigt eine perspektivische Ansicht eines Ein-
stellwerks in der Ausgangslage; :

Fig. 2 zeigt dasselbe Einstellwerk, jedoch mit ge-
‘dritickter Zifferntaste »3«;

Fig. 3 zeigt einen Schnitt durch das Einstellwerk,
wobei die Teile sich in denselben Lagen befinden wie
in Fig. 1; )

Fig. 4 entspricht sinngemifl Fig. 2;

Fig. 5 und 6 zeigen die Sperreinrichtung der Schritt-
" schalteinrichtung in zwei verschiedenen Lagen;

Fig. 7 zeigt eine Draufsicht auf die Sprossenrider
(teilweise im Schnitt) sowie Teile des Einstellwerks.

Sprossenradrechenmaschinen. mit Zehnertastatur
haben in bekannter Weise Sprossenrider 4, die auf
einer im Maschinengestell fest angeordneten Welle 1
(Fig. 1) verschiebbar gelagert sind. Die Sprossen-
rader A4 sind in iiblicher Weise aus einer Anzahl von
Rechenscheiben 2 (Fig. 7) zusammengesetzt. Wie aus
Fig. 3 hervorgeht, hat jede Rechenscheibe neun radiale
Nuten, in denen Sprossen 3 radial verschiebbar ange-
ordnet sind. Jede Sprosse 3 hat einen kleinen Zapfen
3a, der mit einer Kurvennut 4a einer jeder Rechen-
scheibe 2 zugeordneten Einstellscheibe 4 (Fig. 1 und 2)
zusammenwirkt, die auf einer Nabe der Rechen-
scheibe 2 gelagert ist. .

Jede Einstellscheibe 4 trigt an ihrem Umfang einen
Streifen 4¢ (Fig. 3 und 4) mit Ziffern, die durch ein
Ziffernfenster 48 die in die Sprossenrider A einge-
stellte Zahl zeigen. Jede Rechenscheibe 2 ist mit einer
Klinke 5 versehen, die auf einem in der Rechen-
scheibe 2 angenieteten Zapfen 6 schwenkbar gelagert
ist; eine Zugfeder 7 ist vorgesehen, um stets eine seit-
lich abgebogene Nase 5a der Klinke 5 in Eingriff mit
- zahnihnlichen Ausnehmungen 45 (Fig. 4) der Ein-

stellscheibe 4 zu bringen. '

Einste]l- und Rechenscheiben sind abwechselnd auf
ein Rohr 9 aufgeschoben und werden als Einheit von
einer Fithrungsscheibe 8 (Fig. 7) mit einer Nut 8¢ am
Umfang gefithrt. Die Scheiben 2, 8 werden als Einheit
von einer am Rohr 9 festgeschraubten Mutter 10 zu-
sammengehalten. Die Rechenscheiben 2 werden an
einer Drehbewegung gegeniiber der Fithrungsscheibe 8
und gegeneinander durch einen Bolzen 11 (Fig. 3) ge-
hindert, der durch ein Loch in simtlichen Scheiben 2
gesteckt ist. Die Einstellscheiben 4 haben je ein Lang-
loch fiir den Bolzen 11. R

Die so aufgebaute Einheit der Sprossenrider A ist
mit Kugeln 12 auf der Welle 1 gelagert und kann
. relativ zur Welle 1 sowohl gedreht als auch in Axial-
richtung verschoben werden. »
~ An den Enden der Wellel (Fig.7) sind Endscheiben

13 und 14 befestigt, und zwischen diesen Endscheiben
liegt eine Fithrungsschiene 15, die mit einem Riicken
16 versehen  ist, der simtliche ' Einstellscheiben 4
(Fig. 4) in ihren Lagen in Zusammenwirkung mit
inneren Nuten 44 in diesen verriegelt. Der. Riicken 16
der Fiihrungsschiene 15 hat eine Ausnehmung 16a
(Fig. 7), die so angeordnet ist, daB diejenige Einstell-
scheibe 4, die sich gerade in der Einstellage befindet,
dieser Ausnehmung gegeniiberliegt. Die Einstell-
scheibe 4 in dieser Lage wird daher gegen Drehung
nur von der Klinke 5 festgehalten. :

‘Die Schiene 15 erstreckt sich durch Offnungen in
den Rechenscheiben 2 und Einstellscheiben 4 sowie
durch eine Ausnehmung in der Fiihrungsscheibe 8, so
dafB} eine Axialverschiebung der Sprossenrider 4 mog-
lich ist. Wenn sich die Welle'1 dagegen dreht, nehmen
die Sprossenrider A 'an dieser Drehung teil."

Die im Maschinengestell gelagerte Welle 1 kann
mittels einer Handkurbel oder eines geeigneten' elek-

4

trischen Antriebes in der einen oder der anderen Rich-
tung zur additiven bzw. subtraktiven Rechnung ge-

" dreht werden. :
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Nachdem eine Zahl in die Sprossenrider A einge-
stellt worden ist, werden -diese in bekannter Weise
jedesmal um einen Schritt in axialer Richtung ver-
schoben, und zwar in Fig. 7 nach links; diese Schritt-
schaltung wird durch einen Biigel 17 (Fig. 1). bewirkt,
der auf einer im Maschinengestell festen Welle 18
verschiebbar, aber nicht drehbar gelagert. ist. Der
Biigel 17 tragt einen Arm 17 a (Fig.7), der mit der Um-
fangsnut 8¢ der Fiihrungsscheibe 8 im Eingriff steht.
Die Sprossenrader 4 und der Biigel 17 werden hier-
durch miteinander in axialer Richtung fest gekuppelt.
Die Baueinheit, die aus Sprossenridern 4 und
Biigel 17 besteht, wird von einer verhiltnismiBig
kraftigen Feder 19 (Fig.1) nach links (Fig. 7) be-
wegt. Der Bigel 17 (Fig. 1) ist ferner mit einer
Zahnstange 20 gekuppelt, die dauernd mit einem Zahn-
rad 21 im Eingriff steht, das auf einer Welle 22 be- .-
festigt ist. Die Welle 22 ist -im .Maschinengestell
gelagert, ind das untere Ende der Welle ist mit einem
Sperrad 23 mit fiinf Zahnen 23 a fest verbunden.

Aus den Fig. 1 und 2 geht hervor, daB das Sperr-
rad 23, die Welle 22 und das Zahnrad 21 von der
Zahnstange 20 gedreht werden, sobald die Sprossen-
rader 4 und der Biigel 17 in Seitenrichtung ver-
schoben werden, und die Ubersetzung ‘ist derart ge-
wahlt, daB bei einer Verschiebung der Sprossen-
rider 4 um einen Schritt sich das Sperrad 23 um
eine Finftelumdrehung dreht. Wenn die Sprossen-
rider 4 nach links (Fig.7) verschoben werden, dreht
sich das Sperrad 23 im Uhrzeigersinn (Fig. 5), d. h.

" in Pfeilrichtung B.
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Das Sperrad 23 wirkt mit einer Sperrklinke 25 zu-
sammen, die auf einem Zapfen 24 gelagert ist, der auf
der Grundplatte der Maschine befestigt ist.- Die
Klinke 25 wird von einer Feder 26 gegen einen An-
schlag 27 gedringt. Sie ist als zweiarmiger Hebel
ausgebildet und weist zwei Nasen 25¢ und 255 auf.
In der Lage, die in Fig.5 gezeigt ist, werden die
Sprossenrider 4 (Fig.7) gehindert, sich nach links
zu bewegen, weil die Nase 25¢ (Fig. 5) an einem der
Zihne 23a des Sperrades 23 anliegt. Erst wenn die

‘Klinke 25 um den Zapfen 24 in eine Lage, die in

Fig. 6 gezeigt ist, geschwenkt wird, kann das Sperr-
rad 23 in der Richtung des Pfeiles B gedreht werden,
wobei die Sprossenrider 4 (Fig.7) sich nach links
bewegen. ‘ o ‘

Auf einem Zapfen 28 (Fig. 1), der ebenfalls im
Maschinenrahmen befestigt ist, ist ein Arm 29 ge-
lagert. Wird dieser Arm 29 um den Zapfen 28 in die
in Fig. 2 und 6 gezeigte Lage geschwenkt, so wird
das Ende 29a des Armes die Nase 25b der Klinke 25
betitigen, so dafl die Klinke geschwenkt und die
Nase 250 vom Zahn 23a des Sperrades 23 freigesetzt
wird. Die Sprossenridder 4 (Fig.2) und der Rotor-
biigel 17 sind jetzt frei und bewegen sich unter der

- Einwirkung der Feder 19 nach links (¥ig.7). Die
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weitere Bewegung der Sprossenrider 4 in dieser
Richtung wird jedoch angehalten, weil der Arm 29
(Fig. 6) bei seiner Schwenkung eine auf einem Zapfen
295 des Armes 29 gelagerte Rolle 31 in die Be-
wegungsbahn eines der Zihne 23a des Sperrades 23
hineinbewegt hat. Wenn die Sprossenrider 4 unter
der Einwirkung der Feder 19 ihre Bewegungen fort-
setzen, werden die Rolle 31 und damit der Arm 29 in
iher Ausgangslage zuriickgedriickt, wobei die Sperr-
klinke 25 frei wird und die.Bewegung des Sperrades
23 anhilt, weil die Nase 254 den nichsten Zahn 23¢a
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des Sperrades sperrt. Die Sprossenrider A4 sind somit
‘um einen Schritt nach links (IFig.7) verschoben
-worden, wonach die Bewegung von der Sperrein-
richtung angehalten worden ist.

Jede Taste 33 (Fig. 1) — in dem gezeigten Beispiel
die Taste fiir die Ziffer »9« — der Zehnertastatur ist
auf einer Achse 32 gelagert, die im Maschinengestell
befestigt ist. An der Taste 33 ist ein Tastenknopf 34
angeordnet sowie eine Gabel 36 auf einem Zapfen 35
schwenkbar gelagert. Die Schenkel der Gabel 36 um-
schliefen eine Achse 37 einer Tastenbriicke 38, die
aus zwei Armen besteht, die im Maschinengestell
um Zapfen 39 schwenkbar gelagert sind. Die Achse
37 und die Tastenbriicke 38 bilden zusammen einen
kurbelartigen Biigel. Der eine der zwei' Arme des
Biigels 37, 38 hat einen sich nach unten erstrecken-
den Teil, an dem mittels eines Zapfens40 eine Stange
41 (Fig. 3) angelenkt ist. Das andere Ende der Stange
41 (Fig. 1) ist an einem Zapfen 29¢ des erwihnten
Armes 29 der Sperreinrichtung angelenkt. Wie aus
Fig.1 und 2 hervorgeht, wird durch ein Nieder-
driicken der Taste 33 eine Drehung des Biigels 37, 38
bewirkt; diese Drehung ist durch einen Pfeil C in
Fig. 3 angedeutet. Die Stange 41 wird dabei nach
rechts (Fig. 2) gezogen und 16st hierdurch in der be-
schriebenen Weise beim Drehen des Armes 29 eine
Schrittschaltung der Sprossenrdder 4 um einen
einen Schritt aus.

Der Biigel 37, 38 wird von einer Feder 30 betitigt,
die zwischen der Achse 37 und einem Verankerungs-
glied im Maschinengestell befestigt ist. Aus Fig. 3
und 4 geht hervor, daB die Feder 30 bei der Bewegung
des Biigels 37, 38 bestrebt ist, die. Taste beim Drehen
des Biigels zu unterstiitzen, sobald der Biigel durch
seine obere Totlage hindurchgegangen ist.

Halt man mit dem Finger die Taste in der nieder-
gedriickten Lage, so werden die Sprossenrader daran
gehindert, sich in Seitenrichtung zu bewegen, weil die
Feder 19 (Fig. 2), die bestrebt ist, das Sperrad 23 zu
drehen, die Taste 33 iiber das Hebelgestinge 29, 41
entgegen dem Druck des Fingers nicht zu heben ver-
mag. -Die Schrittschaltung erfolgt somit erst, wenn
die Taste 33 losgelassen wird.

Die Taste ist ferner in bekannter Weise mit einer
gekriimmten Gabel mit einem Kurvenschlitz 33¢
(Fig. 1) versehen, die beim Niederdriicken der Taste
" um eine Achse 42 greift und diese betitigt. '

Die Achse 42 ist mit ihrem einen Ende mit einem
Arm 43 und mit ihrem anderen Ende mit einem Seg-
ment 44 fest verbunden, so daBf die Achse 42, der Arm
43 und das Segment 44 einen zweiten, kurbelartlgen
Biigel bilden, der auf Zapfen 45 im Maschinengestell
schwenkbar gelagert ist. Eine Feder 46 wirkt auf die
Achse42, und die Wirkungslinie der Feder 46 gelangt
-auch hier bei der Bewegung der Achse an dem Lage-
rungszentrum der Zapfen 45 vorbei, so daB die Feder
46 ebenfalls, sobald die obere Totlage iiberschritten
ist, dazu beitragt, die Welle 42 abwirts zu bewegen,
somit also die Taste 33 beim Drehen des Segmentes
44 unterstiitzt (Fig. 4).

., Wenn die Taste 33 niedergedriickt wird, wird der
Kurvenschlitz 33a¢ (Fig. 3) des Tastenarmies um die
Achse 42 greifen und diese heben, so daB das Segment
44 in Richtung eines Pfeiles D gedreht wird, bis das
Segment 44, wenn die Taste 33 ganz niedergedriickt
ist, die Lage eingenommen hat, die aus Fig. 4 hervor-
geht.

Der mit Achse 42 fest verbundene Arm 43 ist mit
einem Zapfen 43¢ versehen, der mit einer Stange 47
gelenkig verbunden ist. Das ?.ndere Ende der Stange
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47 weist ein Langloch 47 a auf das den Zapfen 40
des erwihnten Biigels 37, 38 umschlieBt.

Aus Fig. 1 und 3 geht hervor, daB der Biigel 37, 38
in seiner Ausgangslage auch das Segment 44 in seiner
Ausgangslage festhilt. Wenn der Biigel 37, 38 sich
in Richtung des Pfeiles C (Fig. 3) bewegt, wird das
Segment 44 freigegeben, und aus den -Figuren geht
auch hervor, daB, wenn der Biigel 37, 38 von der
Feder 19 (Fig.2 und 1) {ber das Hebelgestinge 29,
41 in der oben beschriebenen Weise zuriickgedriickt
wird, die Stange 47 von dem Zapfen 40 in die Aus-
gangslage (Fig.1 und 3) zuriickverschwenkt wird,
wobei das Segment 44 mitgenommen und die Feder
46 gespannt wird. Aus denselben Figuren geht hervor,
daB die auf den Biigel 37, 38 wirkende Feder 30 die
Tasteneinstellung nach einer kurzen Bewegung der
Taste erleichtert. Die Kraft, die erforderlich ist, um
die Federn 30 und 46 in ihre gespannte Ausgangslage
zurﬁckzuf{ihren, wird von der Feder 19 aufgebracht,
die daher in geeigneter Weise im Verhiltnis zu der
Grofie der Ubersetzung und der Stirke der beiden
itbrigen Federn bemessen sein muB.

Wenn eine der Tasten 33 (Fig. 3) niedergedriickt
und das Segment 44 veranlaBt wird, sich um die
Zapfen 45 in Richtung des Pfeiles D zu drehen, wird
der erste Zahn die erwihnte Klinke 5 hebén, so daB
die Scheibe 4 in bekannter Weise freigegeben wird,
wahrend gleichzeitig die Zihne des Segmentes 44 mit
Zahnen 4e der Scheibe 4 in Eingriff gehen. Wenn das -
Segment 44 seine Drehbewegung fortsetzt, folgt die
Scheibe 4, und bei dem in den Zeichnungen gezeigten
Fall (die Taste entspricht der Ziffer »9«) wird die

. Einstellscheibe 4 um neun Schritte gedreht.
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Die verschiedenen Tasten »0 bis 9« unterscheiden
sich nur durch die Ausbildung des Kurvenschlitzes
33a. Beispielsweise ist bei der Taste 33, die die
Ziffer »1« cinstellt, der Schlitz 33a so bemessen dafl
die Scheibe 4 nur um eine Einheit gedreht wird.

Die Einstellung einer Ziffer in eines der Sprossen-
riader A erfolgt auf folgende Weise:

Wenn die Taste 33 (Fig. 3) niedergedriickt wird,
wird das Segment 44 sich anfinglich durch die Be-
titigungskraft des Fingers drehen, wonach die Federn
46 und 30 helfen, den Biigel 37, 38 und das Segment
44 so weit zu drehen, wie der Kurvenschlitz 33¢ der
Taste 33 es gestattet. Die Einstellscheibe 4 wird hier-
bei in bekannter Weise (nachdem das Segment 44 die
Klinke 5 freigegeben hat) um die dem Ziffernwert
der Taste entsprechende Anzahl von Teilungen ge-
dreht.

Der eingestelite Zlffernwert kann in dem Ziffern- .
fenster 48 abgelesen werden, in dem die eingestelite
Zahl auf dem Streifen 4c¢ sichtbar wird.

Gleichzeitig® mit der Drehung des Segmentes 44
wird auch durch die Gabel 36 eine Drehung des
Biigels.37, 38 bewirkt, der seine Bewegung iiber die
Stange 41 auf den Arm 29 ibertrigt, der dabei in die
in Fig. 6 gezeigte Lage bewegt wird. Das Sperrad 23
wird von der Sperrklinke 25 freigegeben, und die
Sprossenrdder konnen somit die seitliche Schritt-
schaltbewegung ausfithren, die die Feder 19 (Fig. 2)
herbeizufithren bestrebt ist. Die Sprossenrider A
werden von dieser Feder nach links (Fig. 7) gezogen,
und: wenn die Taste 33 (Fig. 2) jetzt losgelassen
wird, driickt das in Pfeilrichtung B (Fig. 6) von
dieser Feder angetriebene Sperrad 23 iiber die Rolle
31 sowohl den Biigel 37, 38 (Fig. 2) als auch das Seg-
ment 44 und die Taste 33 in die Ausgangslage zuriick.
Dies geschieht also gleichzeitig mit der Schritt-
schaltung der Sprossenrader.
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wiahrend des ersten Teiles der Schrittschaltbewe-

gung der Sprossenrider, der erforderlich ist, damit
die Nut 4d (Fig. 4), die der eingestellten Ziffer ent-

spricht, auf den Riicken 16 der Schiene 15 (Fig.7) -

geschoben werden kann, wird der Arm 29 (Fig. 6)
vom Sperrad 23 nicht betitigt, denn wihrend dieses
Teiles des Schrittes miissen zur Vermeidung der
Riickstellung der Scheiben 4 das Segment 44 und die
Scheibe 4 an der Drehung gehindert werden.

Die mit der Rolle 31 zusammenwirkenden Zihne
234 sind so ausgebildet, daBl das Segment 44 (Fig. 4)
vom Eingriff mit der Scheibe 4 wihrend des weiteren
Teiles des Schrittes freikommt, worauf die Riick-
stellung des Segmentes 44 beginnt und beendet ist,
bevor das Segment in Eingriff m1t der nichsten Em—
stellscheibe 4 kommt.

PATENTANSPRUCHE:

1. Zehntasteneinstellwerk fiir Sprossenrad-
reche‘nmaschmen deren Sprossenrider nach ]edem
von YZifferntasten ausgelGsten und durch. einen
Kraftantrieb bewirkten Einstellvorgang mittels
_einer Schrittschalteinrichtung seitlich um einen
Dekadernschritt verschoben werden, dadurch ge-
kennzeichnet, dafl eine- Feder (46 und/oder 30) an
einem mit jeder Zifferntaste (33) im Eingriff
stehenden und mit der Schrittschalteinrichtung
{19 bis 29, 31) verbundenen kurbelartigen Biigel
(42, 43, 44 bzw. 37, 38) derart angeordnet ist, daB
sie nach einer anfinglichen Bewegung einer der
Zifferntasten (33) die Einstellung der Sprossen-

. radeinstellscheibe (4) unterstiitzend entspannt und -
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beim nachfolgenden Dekadenschritt der Sprossen-
rader (A4) von der Schrittschalteinrichtung (19
bis 29, 31) wieder gespannt wird.

2. Zehntasteneinstellwerk nach Anspruch 1, da-
gekennzeichnet, daBl die Schrittschaltung der.
Sprossenrider (A4) durch eine kriftige Feder (19)
erfolgt, die gleichzeitig mit der Schrittschaltung
die kurbelartigen Biigel (42, 43, 44; 37, 38) in die
Ausgangslage zurickfithrt. :

3. Zehntasteneinstellwerk nach Anspruch 1
oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Schritt-
schalteinrichtung (19 bis 29, 31) eine Sperrein-
richtung, bestehend aus einem Sperrad (23), einer
Sperrklinke (25) und einem Arm (29), enthilt,
deren Arm (29), angetrieben vom Sperrad (23),
wihrend des zweiten Teils der Schrittschaltbewe-

+ gung bei gleichzeitiger Zuriickfithrung der Sperr-

klinke (25) in die Sperrstellung unter Spannen
der Federn (46, 30) die kurbelartigen Biigel (42,
43, 44; 37, 38) in ihre Ausgangslage zuriickfithrt.

4. Zehntasteneinstellwerk nach -Anspruch 3,
gekennzeichnet durch ein Gestinge (41, 47), iber
das der eine der kurbelartigen Bagel (37, 38) so-
wohl mit dem Arm (29) der Sperreinrichtung als
auch mit einem Einstellsegment (44) zur Einstel-
lung der eingetasteten Ziffer in die Einstelischeiben
(4) zusammenwirkt.

5. Zehntasteneinstellwerk nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, dafi das Einstellsegment
(44) am Bligel (42, 43, 44) befestigt ist.

In Betracht gezogene Druckschriften:
Deutsche Patentschrift Nr. 847 077.
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