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Zehnerschaltvorrichtung fiir Addiermaschinen.

‘ Patentiert im Deutschen Reiche vom 1i. Mai 1910 ab.

Es sind Rechenmaschinen bekannt, bei wel-

chen Zehneriibertragungsklinken fiir gewohn-
- lich die Vorschaltklinken aufhalten und bei der

Ubertragung auslosen, so daf sich die Vor-
schaltklinke einen Schritt weiter als gew&hnlich
bewegt. ;

Die vorliegende Erfindung gehdrt zu dieser
Klasse ‘'von Rechenmaschinen und hat haupt-
sichlich zum Zweck, die ganze Addierbewe-
gung der Teile 'und deren nachfolgendes Zu-
riickfithren in die zur Ausfithrung neuer Be-
wegungen notige Ruhestellung ohne Zuhilfe-
nahme einer besonderen Antriebsvorrichtung,

- allein durch das einfache Niederdriicken der
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~und sdmtlichen Vorschaltklinken oder

Ziffertasten bewirken zu kdnnen.

Zu diesem Zweck ist zwischen jeder Taste
deren
Hebeln ein derart eingerichteter Mechanismus
angeordnet, dafl derselbe beim Herabdriicken
einer Taste irgendeiner Reihe simtliche Schalt-
klinken der {ibrigen Reihen, die eine Zehner-
schaltbewegung nicht erhalten haben, in die
Ruhestellung hinauffithrt, damit diese Klinken
neue Zehner empfangen und iibertragen kon-
nen. Terner wird die jeder Zehnerschaltklinke
zugehdrige Kontrollklinke, welche bei der Aus-

losung der- Zehnerschaltklinke dieselbe in be-

kannter Weise fingt und in ausgeloster Stel-
lung hilt, durch "die Vorschaltklinke oder deren
Hebel am SchluB der Zehnerschaltbewegung
der letztgenannten Teile wieder ausgelOst.
Durch eine solche Hauptanordnung erhilt man
eine selir einfache Konstruktion mit einer ge-
ringen Anzahl von Teilen. Die Maschine 148t

sich bequem handhaben, inshesondere- zum
schnellen Summieren.

" Die Erfindung ist in den beiliegenden Zeich-
nungen veranschaulicht, und zwar zeigen

Fig. 1 einen Teil eines senkrechten Langs-
schnittes nach der Linie I-I in Fig. 2,

Fig. 2 einen entsprechenden GrundriB, teil-
weise im Schnitt, A '

Fig. 3 einen Teil des Addiermechanismus von
hinten gesehen und teilweise im Schnitt nach
der Linie II-IT in Fig. 1,

Fig. 4 und 5 Hinteransicht und Seitenansicht
eines Zehneriibertragungsmechanismus in einer
Stellung, :

I'ig. 6 einen Querschnitt nach der Linie
ITT-1IT in Fig:. s,

Fig. 7 den Zehneriibertragungsmechanismus
in einer anderen Stellung, wobei Fig. 4.bis 7
in groflerem Mafistabe gezeichnet sind.

TFig. 8 ist in kleinerem Mafstabe ein Lings-
schnitt der Maschine nach der Linie IV-IV in
Fig. 2 und zeigt. die verschiedenen Haupt-
mechanismen der Maschine. A ,

Irig. ¢ ist ein .Angsschnitt durch den Tasten-
mechanismus der Maschine. '

Zunichst soll der in Fig.g gezeigte, hier

nicht Deanspruchte Mechanismus .beschrieben
werden.

Jedes Addierrad 26 wird durch eine Zahn-

stange 35 vorgeschaltet, welche mit einer
Stange oder Schiene 1 verbunden ist. Dieselbe
streckt sich neben der zugehdrigen Tastenreihe
nach vorwirts. Die Stange 1 ist zwischen Fiih-
rungsstangen 2 und 3 langsbeweglich und an
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‘mit schrag

der einen Seite mit neun Zapfen 4 versehen.
Uber jedem derselben befindet sich eine Taste 5,
und diese sind wieder gegeniiber jedem Zapfen
gestellten Schlitzen 6 versehen.
Wenn somit eine Taste herabgedriickt wird, be-

-wegt ihr Schlitz den betreffenden Zapfen 4 und

damit die ganze Stange 1 nach rechts um ‘ein
Stiick, das der Schrigstellung des Tasten-
schlitzes 6 entspricht.
derselben Reihe Schlitze mit verschiedener
Schragstellung haben,

am kleinsten ist und bis zur g-Taste gleich-
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mibBig stufenweise zunimmt, so wird die
Stange 1 nach rechts win ein Stiick gefiihrt, das
der Zahl an der herabgedriickten Taste ent-
spricht. Jede Taste ist auBerdem mit einer
schriagen Fliche 7 versehen, welche mittels Zap-
fen 8 eine den Zehneriitbertragungsmechanis-
mus einstellende Stange g nach links fithrt.
Endlich haben die Tasten je einen Haken 10,
der beim Herabdriicken einer Taste unter einen
Zapfen 11 einer beweglichen Stange 12 greift.

13 und 14 sind Fithrungszapfen fiir die Tasten, -

welche mittels Federn 19 aufwirts gezogen
werden. Die Stangen 1 und 12 werden nach
links durch Federn 15 bzw. 16 -gezogen, und
eine Feder 17 ist bestrebt, die Stange g nach
rechts zu halten.

Wenn eine Taste 5 herabgedriickt wird, -

fithrt der Schlitz 6 den "betreffenden Zapfen 4
eine entsprechende Strecke nach rechts gegen

die Wirkung der Feder1s, wodurch die tibrigen-

Zapfen 4 sich unter die Nasen 18 ihrer beziig-
lichen Tasten bewegen, so dafi "dieselben ge-
sperrt werden und nicht herabgedriickt werden
Ikénnen.  Gleichzeitig wird die Zehnerschalt-
stange 9 gegen die Wirkung der Feder 17 nach
links gefiihrt, und die Nase 10 der Taste geht
unter den Zapfen 11, der gleich danach unter
EinfluB der Feder 16 zuriickschnappt. Die her-
abgedriickte Taste wird jetzt in ihrer Stellung
festgehalten, und die iibrigen Tasten derselben
Reihe sind verriegelt.

Sobald man sich davon iiberzeugt hat, daB
die richtigen Tasten herabgedriickt worden
sind, 16st man sdmtliche Stangen 12 aus, wo-

durch die herabgedriickten Tasten hinaufsprin- .

gen, und gleichzeitig' bewirken die Federn 15
wihrend der Zuri{ickbewegung der Stangen 1
die Vorschaltung der Addierrdder vermittels
Mechanismen, die spiter beschrieben werden
sollen. Die gleichzeitige Auslésung aller Stan-

~gen 12 geschieht durch Herabdriicken einer be-

sonderen Taste 20, die mittels eines Hebels 21
mit einer am Vorderende der Maschine liegen-

"den Querplatte 22 verbunden ist, welche an 23

schwingbar ist und deren Kante hinter Nasen
24 an den Vorderenden der Stangen 12 greift,
so daB sdmtliche Stangen 12 gegen die Feder-
wirkung nach rechts gefiihrt werden und die
Tasten auslosen.  Soll die Maschine fiir Multi-

Da simtliche Tasten’

welche fir die 1-Taste -

plikation benutzt werden, so setzt man die
Sperrschienen 12 aufler Tétigkeit. Dieses ge-
schieht” durch Herabdriicken der Taste zo und
Sperrung derselben in herabgedriickter Stel-
lung durch einen Haken 23.

Dle Addierrader 26 sind um eine Oremem—

same festliegende Quelachse 27 dr ehbar und in

bekannter W cise mit einer bestimmten Anzahl,
z. B. 40 Stiften 28 versehen. ‘An deren vier
Armen 29 hefinden sich Vorspriinge oder Fin-
ger 30. Die Stifte 28 sind in einem Kreis ge-
stellt und werden von der Innenseite durch eine
Klinke 31 hewegt. Diese ist schwingbar am
Ende eines Hebels 32 befestigt und wird von
einer Feder 36 im Eingriff mit den Stiften 28
gehalten. Der Hebel 32 ist auch um die Achse

65

70

75

27 drehbar und mit einer Nabe 33 (Fig. 0) ver-

bunden, die eine Anzahl Zihne 34 tragt, in
welche eine am linken Ende der zu dem be-
treffenden Addierrad 26 gehorigen Stange 1
angebrachte Zahnstange 35 eingreift. An der
Vorderseite jedes Addierrades 26 greift zwi-
schen die Stifte 28 von auflen eine Sperrklinke
37 ein. Diese dreht sich um eine der Ifithrungs-
stangen 2 und wird von der Feder 38 im Ein-
griff mit den Stiften 28 (Fig.1 und2) ge-
halten.

Es ist ersichtlich, daB, wenn eine Taste 5 her-

-abgedriickt und die betreffende Stange 1 mit

der Zahnstange 35 nach rechts gefiithrt wird,
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die Zahnstange den Hebel 32 in der Uhrzeiger-

richtung aufwirts drehen wird.
dessen schnappt die Klinke 31 tber eine dem
Wert der herabgedriickten Taste entspre-
chende Anzahl von Stiften 28, wihrend das Ad-
dierrad z6 durch die Gegenk]mke 37 festge-
halten wird.

Wenn darauf die Taste 5 ausgeldst wird und
hinaufspringt, zieht die Feder 15 die Stange 1
nach links, wodurch der Hebel 32" in Ruhe-
stellung zuriickgedreht wird. Wéihrenddessen
nimmt die Klinke 31 das Rad 26 um eine be-
stimmte Anzahl Zahne mit, indem die Stifte 28
unter der Klinke 37 hinweggleiten.

Der eigentliche Zehneriibertragungsmecha-
nismus besteht fiir jedes Addierrad aus einer in
der Querrichtung der Maschine bei 40 (Fig. 1
und 3) schwingbaren Zehnerschaltklinke 39 und
einer mit derselben zusammenwirkenden, unter
Federwirkung stehenden Kontrollklinke 41.

Die Zehnerschaltklinke 39 hat einen Seiten-
zahn 42 (Fig.4), der durch die Feder 43
(Fig. 3) der Klinke gegen das Rad26 gedriickt
wird, so dafi der Zahn 42 sich-unterhalb eines
Ansatzes 44 (Fig. 5 und 7) der Vorschaltklinke
31 befindet. Die Teile nehmen dann die in
Fig. 1 und bei 4 in Fig. 3 gezeigte Normalstel-
lung ein. Wenn nun die Klinke 39 seitlich in
Richtung weg vom Rad 26 gefithrt wird, so
daB der Zahn 42 den Ansatz 44 der Vorschalt-
klinke 31 losldBt, dreht die Feder 15 (Fig. 9)

Wihrend- .
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durch die Teile 1, 35, 34, 32, 31 und 28 das Ad- |

dierrad 26 einen besonderen Schritt vor, bis der
Ansatz 44 der Klinke 31" gegen einen festen
Vorsprung 45 anstofit, welcher an der Trag-
platte 46 der Zehnerschaltklinke 39 befestigt ist.
Die Teile nehmen dann die in Fig. 5 und bei B
in Fig.3 gezeigte Stellung ein. Diese Aus-
16sung der Klinke 39 geschieht durch die Dre-
hung des nichsten Addierrades 26 medrwerer
Ordnung, und zwar eben im ALWenbhck

welchem das letztere Rad sich von der]enlgen

Stellung, in welcher die Zahl 9. in der Offnung |

47 (Fig. 1) gesehen wird, nach der nichsten
Stellung. bewegt, wobei die Zahl o sich in der
Offnung zeigt. Wihrend der Bewegung zwi-

schen diesen zwei Stellungen wird einer der

Finger 30 des Rades 26 einen oben abgeschrag-
ten Vorsprung 48 an der Seite der Zehner-
schaltklinke 39 treffen und iiber dieselbe gleiten.
Sobald also eines der Addierrdder 26 von ¢
nach o geht, 16st es die Zehnerschaltklinke 39
des niachst hoheren Addierrades aus. Die aus-
geldste Klinke wird in ausgeldster Stellung
durch die Kontrollklinke 41 gehalten, welche
durch ihre Feder gegen den Ansatz 49 der

Zehnerschaltklinke springt, wodurch die Teile

die bei C in Fig.3 gezeigte Stellung einnehmen.
Wenn nun die Klinke 31 noch ihre normale
Vorschaltbewegung nach unten ausfithrt und
somit noch nicht (wie in Fig.3 bei C gezeigt) in
die Ruhesteliung gelangt ist, wird die Klinke
30 ausgeldst gehalten, und wenn die Klinke 31
im nichsten Augenblick in die Ruhestellung
gelangt, wird sie thre Bewegung fortsetzen, bis
sie in die Stellung Fig. 5 ankommt, wobei das

- betreffende Addierrad um einen besonderen Be-
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trag oder die Zehner weitergedréht worden ist.
Wihrend des letzten Teiles der Zehnerschaltbe-
wegung trifft der Hebel 32 eine Seitennase 50
der Kontrollklinke 41, welche hierdurch wieder
von dem Ansatz 49 ausgeldst wird, und die
Klinke 39 wird unter Einfluf der Feder 43 zum
Anliegen gegen die Seite der Vorschaltklinke 31
vorspringen, wie Fig. 4 zeigt. :

Von allen Vorschalthebeln 32 werden sich
deshalb nach der Ausldsung der herabgedriick-

" ten Tasten 5 einzelne in Ruhestellung Fig. 1 be-

finden, und andere sind einen besonderen Schritt
abwirts vorgedreht, so daB sie die Stellung
Fig. 4 und 5 emnehmen

Damlt indessen der beschuebene Zehner-
schaltmechanismus bei der nichsten Herab-
driickung einér Taste 5§ wieder imstande sein
soll, Zehner zu iibertragen, miissen notwen-
digerweise simtliche Schalthebel 32, die der

Taste- nicht - angehdren und sich in- Stellung |

Fig. 5 befinden, in die Ruhestellung hinaufge-
schwungen werden, bevor die Taste 5 durch den
Zapfen 11 gesperrt wird, denn nur in dieser
Ruhestellung kann der Hebel 32 die Zehner

der Hebel 32 geschieht mittels der Stange 9; die

. beim Herabdriicken irgendeiner Taste 5 der be-

treffenden Tastenreihe nach links durch die Nei-

gungsebene 7 bewegt wird. Die Stange g iitber-
trigt ihre Bewegung auf einen Hebel 31
(Fig. 1, 5 und 6} und durch denselben auf eine
Nase 52 eines Armes 53 an dem Hebel 32. Die
Beweglmg der Stange ¢ ist so bemessen, -daf}
sie ihrem Hebel 32 nur eine einem einzigen
Schaltschritt entsprechende Schwmoung auf~
wirts - erteilt, so daBf der Hebel in die Ruhe-
stellung kommt. Da indessen der Hebel 51 an
ciner Welle 54 starr befestigt ist, welche fiir
jeden Schalthebel 32 einen. dhnlichen Hebel 51
trigt, so wird die Bewegung von einer einzigen
Stange 9 durch diese Hebel 51 gleichzeitig auf
alle iibrigen sich in der Stellung der Fig. 5 be-
findlichen Schalthebel 32 iibertragen. Durch
diese Bewegung der Hebel 32 in die Ruhestel-
Jung entsteht an der linken Seite jedes Zap-
fens 4 zwischen demselben und der wirksamen
Seitenwand des Schlitzes 6 ein kleiner Spiel-
raum (Fig. 1 und 9). Andererseits mul}, wenn
alle Tasten 5 in ausgeldster hochster Stellung

- sind, zwischen den Nasen 53 und den Hebeln 51

ein so groBer Spielraum vorhanden sein, daB
die Schaltarme 32 sich unbehindert in die Stel-
lung Fig. 5 herabbewegen konnen, wenn ein
Zehner ibertragen werden soll.

Zum besseren Verstindnis des Zehnerschalt-
mechanismus soll hier kurz die Wirkung durch
ein Beispiel beschrieben werden.

Zeigt sich in der Offnung 47 z. B. die Zahl
957 und soll zu derselben z.B. die Zahl 245
addiert-werden, so driickt man entweder gleich-
zeitig oder nachemander die 5-Taste der Einer-
reihe, die 4 - Taste der Zehnerreihe und die
2-Taste der Hunderterreihe herab. Alle herab-
gedriickten Tasten werden durch die Zapfen 11
gesperrt, und gleichzeitig werden die iibrigen
Tasten 5 der betreffenden Tastenreihen ver-
riegelt. Diejenigen Schalthebel 32, die von den

‘drei- herabgedriickten Tasten bewegt worden

sind, sind bzw. fiinf, vier und zwei Schritte von
der Ruhestellung aufwirts gedreht worden. Die
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iibrigen Schalthebel 32 sind in die Ruhestellung .

gebracht und bereit, den Zehner zu empfangen,
indem ihre Zehnerschaltklinkenzdhne 42 unter
die Ansatze 44 der Klinken 31 greifen.

Wenn nun die Taste 20 herabgedriickt wird

110

und dadurch die herabgedriickten Tasten 5 aus-

geldst werden, werden 51ch deren Schalthebel 32
auf einmal in die Ruhestellung herabdrehen.
Wird vorliufig vorausgesetzt, dafll alle Schalt-
hebel 32 sich abwirts mit derselben Winkelge-
schwindigkeit bewegen, so dreht sich zunachst
der Hunderterhebel 32 zwei Schritte, wahrend-
dessen das Hunderterrad 26 von g nach 1 sich
bewegt.
tet dabei iiber die schrige Nase 48 der Tausen-

empfangen und iibertragen. Diese Einstellung | derklinke 39, welche ausgeldst wird, und der

Der eine Finger 30 dieses Rades glei-

115

120



10

15

Schalthebel 3z des Tausenderrades empfingt
den Zéhner, worauf das Rad sich einen Schritt
vordreht und in der Offnung 47 die Zahl 1
zeigt, ebenso wie das Hunderterrad von 9 zwei
Schritte vorgedreht worden ist und die Zahl x
in der Offnung zeigt. Darauf gelangt der
Zehnerhebel 32 in Ruhestellung, worauf das
Zehnerrad die Zahl 5+ 4=9 in der Offnung
47 zeigt. Endlich vollendet der Einerhebel 32
seine Bewegung, wihrenddessen das Einerrad
von 7 fiinf Schritte nach 2 vorgeschaltet wird.
Waihrend dieser Bewegung des Rades von g
nach o 16st sein Finger 30 die Klinke 39 des
Zehnerrades aus, so daBl das Zehnerrad sich
einen besonderen Schritt von 9 nach o dreht,
aber wahrend dieser Bewegung 13st wieder der
Finger 30 des Zehnerrades die Klinke 39 des
Hunderterrades aus, so daB dieses Rad sich

" auch einen besonderen Schritt von 1 nach 2
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dreht. Die Addition- ist jetzt beendigt, und die
Zahl 1202 == 957 +- 245 wird in der Offnung 47
gesehen,

Falls indessen z.B. der Schalthebel 32 des
Einerrades sich so schnell in die Ruhestellung

bewegt, daB er wihrend des Ganges des Rades

von g narh o die Klinke 39 des Zehnex rades aus-
16st, ehe der Zehnerschalthebel 32 in Ruhestel-
lung gelanqt ist, wird die genannte Klinke 39
vorldufig in ausgeloster Stellung durch ihre
Kontrollklinke 41 gehalten, welche neben dem
Ansatz 49 hinaufspringt. Wenn dann der
Zehnerhebel 32 gleich darauf in die Ruhestel-
lung gelangt, setzt er seine Bewegung unmittel-
bar in die Sonderstellung Fig. 5 fort, d.h. er
empfangt den Zehner und 18st schlieBlich auch
seine Kontrollklinke 41 (Fig. 3, B) aus.

Es ist hieraus ersichtlich, daB der Zehner un-
abhingig von den gegenseitigen Stellungen
und BewcGunvsoeschw1nd1gke1ten der Schalt-
hebel 32 immer richtig iibertragen werden muB.

SchlieBlich soll die Wirkung des Nulleinstel-
lungsmechanismus beschrieben werden. Der-
selbe ist in Fig. 1,2, 8 und ¢ dargestellt.
Nulleinstellung erfolgt durch Schwingung eines
Hebels 55 in Richtung des Pfeiles 56 nach der
in Fig. 8 punktierten Stellung. Wihrend die-
ser Schwingung, die um den Zapfen 57 gegen
die Wirkung der Feder 58 stattfindet, gleltet
der Zapfen 59. des Hebels 55 der Kurvenbahn
60 des Hebels 62 entlang nach dem Punkt 67,
wodurch der Hebel 62 zusammen mit der Welle
63 und allen an derselben béfestigten Hebeln 64
bewegt wird. Die Zapfen 65 (F10 I und 2)
der Hehel 64 schlagen gegen Ansitze 66 der
Zahnstangenschienen 1 an, so daB die Schalt-
Lebel 32 zehn Schritte aufwalts gedreht werden.
Die Gegenklinken 37 wiirden eine Zuriick-
drehung der Addierrdder 26 verhindern. Des-

“halb miissen diese Klinken ausgeldst werden,

bevor der Hebel 55 geschwungen wird. Diese
Auslosung geschieht durch Herabdriicken der

Taste 67 (Fig. 8),

Die’

wodurch der Hebel 68 der
Welle 69 alle Hebel 70 gegen die Gegenhebel
der ‘Klinken 37 schwingt und die Klinken 37
auslst. Wihrend der Schwingung dés Iebels
55 nehmen daher alle Schalthebel 32 jhre Rader
26 mit, und zwar vermittels Reibung zwischen
den Klinken 31 und den Stiften 28. Jedes Rad
26 wird jedoch, sobald einer seiner Finger 30
gegen die Unterseite der Schrignase 48 der
Klinke 30 anst6ft, in Nullstellung gehalten.
Wenn der Hebel 55 in die punktierte Stellung
geschw ungen worden ist, wird die Taste 67 los—
gelassen, und die Teile 55, 62 und 64 werden
durch die Federn 58 und 71 in die Normalstel-
lung zuriickgezogen.
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Da der Hebel 55 gesperrt werden mulfl, wenn .

cine der Tasten 5 in herabgedriickter S‘felluncr
ist, so wird die Welle 54, die immer von der be—
treffenden Stange 9 durch ihren Hebel 51 wéh-
1end des Herabdriickens einer Taste geschwun-
gen wird, mit einem Seitenarm %72 versehen,
dessen Ende 75 sich hinter den Zapfen 59 des
Hebels 55 hinaufbewegt (Fig.9), so daff der
Hebel 55 gesperrt ist, solange eine oder mehrere
Tasten g herabgedriickt sind, dagegen ausge-

16st ist (IFig. 8), wenn-alle Tasten in der oberen.

Stellung sich befinden.

An&tatt flir jede Stange g eine Teder 17 an-
zubringen, kann auch nur einer der Hebel 51
durch éine Feder 75 beeinfluflt werden, wie in
Irig. 1 veranschaulicht ist.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Zehnerschaltvorrichtung fitr Addier-
maschinen, bei welcher Zehneribertragungs-
klinken fiir gewdhnlich die Vorschaltklinken
aufhalten und bei .der Ubertragung ausge-
16st werden, so daf} sich die Vorschaltklinke
einen Schritt weiter als gewdhnlich bewegt,
dadurch gekennzeichnet, dafl zwischen jeder
Ziffertaste (5) ‘und sdmtlichen Vorschalt-

- klinken (31) oder deren Hebeln ein Mecha-
nismus (z. B. 7, 8, 9, 51, 54) angeordnet ist,
der beim Herabdriicken einer Taste irgend-
einer Reihe sdmtliche Schaltklinken (31),
die eine Zehnerschaltbewegung erhalten
hahen, in"die Ruhestellung hinauffithrt, da-
mit diese Klinken neue Zehner empfangen
und iibertragen konnen, wobei die jeder
Zehnerschaltklinke (39) angehdrige Kon-
trollklinke (41), welche bei der Auslosung
der Zehnerschaltklinke (39) dieselbe in be-
kannter Weise fingt und in ausgelster
Stellung  hilt, durch  die Vorschaltklinke
(31) oder derenr Hebel (32) am Schiuf} der
Zehnerschaltbewegung der letztgenannten
Teile wieder ausgeldst wird, zum Zweck,
die ganze Addierbewegung der Teile und
deren nachfolgendes Zuriickfithren in die
zur Ausfithrung neuer Bewegung ndtige
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" Ansatz

Ruhestellung ohne Zuhilfenahme einer be-
sonderen. Antriebsvorrichtung, allein durch

~das einfache Niederdriicken der Ziffertasten

bewirken zu konnen.

2. Zchnerschaltvorrichtung mnach An-
spriich 1, dadurch gekennzeichnet, daff der
(44) der Vorschaltklinke (31);
unter welchen dieZehnerschaltklinke fiir ge-
wohnlich einspringt, -durch - einen festen
Vorsprung (45) festgehalten wird, wenn
die ‘Klinke (31) mnach Auslésung - der

i Zehnerschaltklinke die Zehnerschal’_[bewe-

gung ausfuhrt.
3. Zehnerschaltvorrichtung nach An-
spruch 1, dadurch gekenmeichnet daB} jede

' Zehnelschaltkhnke (39) mit einem Seiten-

zahn (42), der fiir gewdhnlich unter den

" Ansatz (44) der Vorschaltklinke greift, mit

einem Ansatz (49), neben . welchem die
Kontrollklinke (41) hinaufspringt und die

Zehnerschaltklinke in ausgeldster Stellung:

festhalt, und mit einer schragen Nase (48)
versehen ist, welche durch einen Finger
(30) des benachbarten Addierrades bewegt
wird.

4. Zehnerschaltvorrichtung nach
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB jede
Kontrollklinke (41) mit einer in der Bahn
des Vorschaltklinkenhebels (32) liegenden
Seitennase (50) versehen ist, so daBl der
Hebel (32) die Kontrollklinke wahrend der
Zehnerschaltbewegung auslost. ’

5. Zehnerschaltvorrichtung nach  An-
spruch 1, gekennzeichnet durch eine der-
artige Anordnung von Neigungsebenen

" 0.dgl. an jeder Taste, daB jede Taste wah-

rend des Herabdriickens eine fiir alle Tasten

. jeder Reihe gemeinsame Stange (9) be-

wegt, welche ihrerseits die Bewegung ayf
Hebel (51) itibertrdgt, die zusammen starr

"auf einer Welle befestigt sind und gegen-

iiber Vorsprilngen (52) o. dgl. der entspre-

- chenden Vorschalthebel stehen und die Be-

wegung auf diese itbertragen, wobei eine

© Taste die

An-,‘ © (30) durch seinen -Anschlag

© Unterseite der Ausl 6sungsvo1spriinge (48)

Taste wihrend des Herabdriickens sdmt-
lichen Schalthebeln, die eine Zehnerschalt-
bewegung ausgefithrt haben, eine Bewe-
gung um einen Schritt zuriick in dle Ruhe-
stellung erteilt.

6. Zehnerschaltvorrichtung nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeictinet, daBl jede
Taste (5) eine Neigungsebene (7) besitzt,
welche wahrend des Herabdriickens der
" Einstellungsstange (9) des
Zehnerschaltmechanismus mittels des An-
satzes (8) einstellt.

7. Zehnerschaltvorrichtung nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl

"gegenﬁber einem Ansatz o. dgl. des Bewe-
- gungsorgans

jedes Vorschalthebels sich
Hebel (64) befinden, welche an einer ge-
meinsamen Welle befestigt sind, die mit
einem Seitenarm (62) versehen ist, wel-
chem direkt oder indirekt von einem Hand-
griff eine Bewegung erteilt werden kann, so

" daB die genannten Bewegungsorgane alle

Vorschaltklinken  zehn Schritte zuriick-

" fithren, wihrenddessen die Addierrider mit-

genommen werden, bis einer ihrer Finger
gegen die

der Zehnerschaltklinken (39) in Nullstel—
lung stillgesetzt wird.

8. Zehnérschaltvorrichtung nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl der

Arm (62) mit einer Kurvenbahn (60)

versehen ist, entlang welcher ein an seinem
schwingharen Nulleinstellungshebel (55)
angebrachter Zapfen (59) gleiten kann, in
dessen Bahn eine am Ende eines an der
Welle (54) der Zehnerschalteinstellungs-
hebel (51) befestigten Seitenhebels (72)
hefindliche Nase (73) hinaufgeht, sobald
eine Taste (5) herabgedriickt wird, wih-
rend die Nase (73) sich auflerhalb der Bahn
des Zapfens (59) befindet und die Nullein-
stellung der Addierrdder nur dann zuldft,
wenn alle Tasten (5) in Ruhestellung sind.

" Hierzu 1 Blatt Zeichnungen."

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKEREL
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