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Rechenmaschine nach System Thomas mit je einem Anzeigewerke
fiir die Einzelprodukte und deren Summe.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 26; Januar 1907 ab.

Die vorliegende Erfindung hat "den Zweck,
die Wendegetriebe der beiden Produktenzihl-
werke an der in der Patentschrift 216561 be-
schriebenen Rechenmaschine gemeinsam oder
beliebig. einzeln umsteuern zu konnen, so daf
ein beliebiger Wechsel in den vier Rechnungs-

arten (Addition, Multiplikation, Subtraktion, -

Division) fiir jedes einzelne der beiden Pro-
duktenzihlwerke erzielt werden kann.

Die vorliegende Umsteuerungsvorrichtung be-
steht im wesentlichen darin, dafB} die beiden
Umsteuerungsschienen der Wendegetriebe mit
je einem besonderen Umsteuerhebel derart ver-
bunden sind, daB die Wendegetriebe der beiden
Ziahlwerke sowohl gemeinsam als auch fiir jedes
Zahlwerk einzeln beliebig umgesteuert werden
konnen.

Auf der beiliegenden Zeichnung sind zwei
Ausfithrungsformen des Erfindungsgegenstandes
dargestellt, und zwar zeigt:

Fig. 1 die eine Ausfithrungsform in Seiten-
ansicht und

Fig. 2 in der Oberansicht.

Fig. 3 und 4 zeigen die zweite Ausfuhrungs—
form in zwei verschiedenen Stellungen.

Fig. 5 ist eine Stirnansicht zu Fig. 4 und

Fig. 6 eine Stirnansicht zu Fig. 3.

Die Umsteuerungsschienen s, s*,, welche zwi-
schen den Naben der verschiebbaren Wende-
triebrdderpaare 4, 4 fiir die beiden an den
Linealen /, I* angeordneten Produktenzihlwerke
z, 2 gelagert sind, oder deren Fiihrungshebel
v, v1 sind durch je eine Lenkstange w bzw. u
mit je einem von Hand aus verstellbaren, um

Die Hebel $, $1" ragen mit ihren oberen,
Handhaben ausgebildeten Enden durch Schlitze
o0, ot in der Stellplatte ¢, auf welcher sich an
geeigneten Stellen die Bezelchnungen »Addition
und Multiplikation« und »Subtraktion und
Division« in bekannter Weise befinden.

" Die Lenkstangen w, # sind an einem Ende
mit den Schienen s, s oder deren Fiihrungs-
hebeln », ¥ durch Stifte ¢, ¢ gelenkig ver-
bunden, am anderen Ende mit den Umsteuer-
hebeln p, p*.

Um die Handhabung beim Verstellen der
Umsteuerhebel ¢, p* zu erleichtern, kann eine
Anordnung getroffen werden, wie sie in den
Fig. 3, 4, 5, 6 dargestellt ist. Nach dieser An-
ordnung braucht -nur einer der Umsteuerhebel
beim Umsteuern angefat zu werden. Es
erhilt daher nur einer der Hebel, im darge-
stellten Falle der Hebel 4, einen Handgriff,
wihrend der Hebel ! im oberen Teile federnd
ausgefiihrt ist, so daB er gegen den Hebel
angedriickt und mit diesem durch einen hin-
ter einen Vorsprung ¢ greifenden Ansatz 7 ver-
bunden werden kann. Am Hebel p* befindet
sich ein um den Zapfen ¢ drehbarer zweiarmiger
Hebel m, m!, dessen kiirzerer Arm m! mit der
Lenkstange # durch den Stift £ gelenkig ver-
bunden ist, wihrend der lingere Hebelarm
mit seinem gabelformigen Ende einen Stift #
umfaf3t, der am Hebel p befestigt ist. Letz-
terer ist durch einen Stift 4 mit der Lenk-
stange w gelenkig verbunden.

Sollen die Wendegetriebe der beiden Zihl-
werke gleichartig umgesteuert werden, wenn

¢ drehbaren Hebel p, p! gelenkig verbunden. | z. B. mit beiden Zdhlwerken gleichzeitig addiert
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oder multipliziert bzw. subtrahiert oder divi-
diert werden soll, so werden die Hebel p und 4?
auf die vorerwdhnte Weise mniiteinander ver-

bunden, und der mit Handgriff versehene Hebel -

$ wird fiir die verlangte Rechnungsart einge-
stellt (Fig.3). Solange die beiden Hebel $
und p' miteinander verbunden sind, werden
bei jeder Verstellung des Hebels ¢ die beiden

~ Wendegetriebe immer gleich umgesteuert. Sollen
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die Wendegetriebe der beiden Zihlwerke ent-

gegengesetzt gesteuert werden, wenn z. B. mit
dem einen Zahlwerk addiert und mit dem
anderen Zihlwerk zugleich subtrahiert werden
soll, so wird die Verbindung der beiden Hebel
$ und p! wieder geldst, indem mit dem Finger
gegen das Knopfchen 2 am Hebel p! gedriickt
und der Ansatz » des letzteren hinter dem
Vorsprung g herausgedriickt wird. Der federnde
Hebel ' wird sodann in eine Aussparung y
der Gehdusedecke gedriickt und dadurch fest-
gestellt. Wenn dann der Umsteuerhebel » von
Hand aus entsprechend umgesteuert wird, er-
folgt selbsttitig die entgegengesetzte Umsteue-
rung des zweiten Hebels $* und der mit ihm
durch die Lenkstange # verbundenen Um-
stenerungsschiene s (Fig. 4). Die selbsttitige
Umsteuerung des zweiten Hebels 1 wird durch
den zweiarmigen Hebel m, m1 bewirkt, da dessen
mit der Lenkstange # verbundener kiirzerer
Hebelarm m! stets die entgegengesetzte Be-
wegung des von Hand zu verstellenden Hebels p
ausfiihren mufl, da der Arm m vom  Stifte #

mitgenommen wird und der Drehpunkt ¢ des |

Hebels m, m! sich an dem festgestellten He-
bel 1 befindet.

Der Hebel » kann noch in bekannter Weise
mit einem Stift g versehen sein, der nur dann
durch einen Ausschnitt einer Scheibe % durch-
treten kann, wenn sich die Antriebskurbel der
Rechenmaschine in der Anfangsstellung be-
findet, damit wihrend der Bewegung der Kurbel

keine Umsteuerung mehr vorgenommen wer-
den kann.

- Durch verschiedene Einstellungen der beiden
Umsteuerungshebel p, p* lassen sich die ver-
schiedensten kombinierten Rechnungen mit den
beiden Produktenzdhlwerken gleichzeitig aus-
fithren. ’

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine nach System Thomas
mit je einem Anzeigewerke fiir die Einzel-
produkte und deren Summe, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die zum Umsteuern der
Wendegetriebe (4, 41) dienenden Schienen
(s, st) durch Gelenkstangen (w, #) o. dgl.
mit je einem besonderen Umsteuerhebel
(p, p*) verbunden sind, so daB die beiden
Produktenzihlwerke auch einzeln und von-
einander unabhingig umgesteuert werden
konnen. . )

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafi eine der Lenk-
stangen () mit einem zweiarmigen, an einem
Umsteuerungshebel () drehbar angeord-
neten Hebel (m, m?) verbunden ist, dessen
freier Hebelarm (m) von dem zweiten Um-
steuerungshebel (p) mitgenommen wird, so
daB nur letzterer von Hand aus umge-
steuert zu werden braucht, wihrend die
entgegengesetzte Umsteuerung des. anderen
Hebels (pt) selbsttitig erfolgt. ,

3. Rechenmaschine mnach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafl zwecks gemein-
samer Bewegung der beiden Umsteuerungs-
hebel (p, p*) der eine (p?) derselben zum
Teil federnd ausgefilhrt und mit einem
Ansatz (7) versehen ist, mit dem er hinter
einen Vorsprung (g) des anderen Hebels (p)
gedriickt und mit letzterem verbunden wer-
den kann.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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