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Motorischer Antrieb fiir Rechenmaschinen.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 19. August 1909 ab.

IEsist bekannt, daB man bei Rechenmaschinen
mit Kurbelantrieb zur Ausfithrung von Muiti-
plikationen so viel Kurbelumdrehungen von
Hand ausfithren mull, als der Quersumme des
Multiplikanten entspricht. Um diese bei vielen
nacheinander auszufiihrenden Multiplikationen
ermiidende Arbeit zu ersparen, hat man bereits
vorgeschlagen, statt einer Kurbel ncun, die
Ziffern 1 bis ¢ darstellende Multiplikanten-
tasten anzuordnen, durch deren Anschlag ein
motorischer Antricb geschaltet wird, welcher
die Drehung der Zihlwerkswelle entsprechend
der aul der angeschlagenen Taste angebrachten
Zahl bewirkt.

Dabei salhh man einen stindig umlaufenden
Motor vor und ein zwischen diesem Motor und
einem Ubertragungsgetriebe aul dic Rechen-
maschine eingeschaltetes, verschiebbar ge-
lagertes Organ, durch dessen Verschiebung
nach der einen Seite diec Kupplung des Motors
mit dem Ubertragungsgetriebe der Rechen-
maschine erfolgt, wihrend durch Verschiebung
nach der entgegengesetzten Seite die Entkupp-
lung stattfindet.

Zu dieser Klasse von motorischen Antrieben
gehort auch der den Gegenstand der vorliegen-
den Erfindung bildende.

Das Wesen der Erfindung besteht darin, dall
als Ubertragungsorgan eine durch Herabdriicken
einer beliebigen Multiplikantentaste in die
Kupplungslage verschiebbare Schraubenwelle
zwischen dem Motor und das Ubertragungs-
getriebe auf die Rechenmaschine eingeschaltet
wird, auf welcher ¢ine Schraubenmutter achsial
verschiebbar vorgesehen ist, die bei der Drehung

der Schraubenwelle vorwirts gleitet bis zu der |

herabgedriickten Multiplikantentaste und diese
auslist, wodurch die Riickfiihrung des Uber-
tragungsorganes (der Schraubenwelle) und der
Auslosemutter in dic Anfangsstellung bewirkt
wird.

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegen-
stand in einer beispiclsweisen Ausfithrungsform
in Fig. T im Grundril}, in Fig. 2 im senkrechten
Lingsschnitt nach Linie A-/3 der Fig. 1 und
in Fig. 3 im Schnitt nach Linie (-1 der Fig. 1
dargestellt.

Es ist 1 die Gestellplatte, auf welcher die
Rechenmaschine, die motorisch angetricben
werden soll, montiert wird. 2 ist der unterhalb
der Gestellplatte angeordnete, stiindig um-
laufende Motor, der ein in Lageraugen des Ge-
stelles achsial unverschiebbar gelagertes Kegel-
rad 3 durch ein entsprechendes Ubersetzungs-
getriebe 4 in stindigen Umlauf versetzt. Esist 3
ein zwischen einem Lagerauge des Guligestelles 1
und einem Ubertragungsrade 6 (Fig. 3) achsial
unverschiebbar gelagertes Kegelrad, das die
Drehung des Kegelrades 5 auf das Getricbe 7
der Rechenmaschine nach Betitigung eciner
Multiplikantentaste (etwa unter Zwischenschal-
tung eines Getriebes 0, 8) iibertragen soll.

Die Multiplikantentasten g sind nun ent-
sprechend den Ziffern 1 bis g nebeneinander
in Ausbohrungen 10 des Gestelles gefithrt und
werden durch leichte Spiralfedern 11 nach oben
in die ausgeschaltete Stellung gedriickt. Unter-
halb dieser Multiplikantentasten g ist nun das
eigentliche Ubertragungsorgan gelagert, welches
aus eciner in Lageraugen des Gestelles 1 dreh-
bar und achsial verschiebbar geliihrten Schrau-
benwelle 12 besteht, deren Steigung gleich dem
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stand  zweier Muliiplikantentasten

ander ist. Diese schiraubenwelle st an ihivem
cinen (dem rechten) FEnde mat eciner Rupp-
lnnesnase 13 verschen,  welche  sich in der

Kupplungslage  gegen cinen  entsprechenden
Auvsschnitt der Nabe des Kegelrades  stiitzt,
A\ hatt Nal 1 s egelrad Ltz

Sirend an threm amwderen KEnde cin Stellring 14
aniceatiftet 3t, dessen Kupplungsnase 15 sich
cinen  eatsprechenden  Ausschnitt der

der Kupplungslage durch die Schraubenwelle 12
dic Drehung des Kegelrades 3 auf das Kegel-
rad 3 und damit auf das Getricbe der Rechen-
maszchine dbertragen wivd.

Um nun durch Herunterdriicken einer der

Multiplikantentasten ¢ dic  Rupplung  der
Sciiraubenwelle 12 und nach der den Zillern

der Multiplikantentasten entsprechenden Umi-
dreiungszahl der Schraubenwelle die Entlkupp-
lung und  Rickfiihrung  derselben  herbeizu-
fiiren, ist die folgende Einrichtung getrollen:

Eine unterhalb der Multiplikantentasten ge-
fihrre Leiste 16 umfalit die Schraubenwelle 12
zwizchen entsprechenden Bunden gabelformig,
so dall sich die Schraubenwelle zwar frei drehen
kaun, aber die Achsialverschiebungen der Leiste
16 mitmachen mufl. Diese Leiste 16 besitzt
nun entsprechend den neun Multiplikanten-
tasten neun Locher, die zu den Mittelachsen
der Multiplikantentasten in der entkuppelten
Lage der Schraubenwelle 12 etwas versetzt
sind.  Die Multiplikantentasten g ihrerseits sind
mit kegelformigen Kopfen 17 versehen, die bei
Herabdriicken in die Locher einzutreten suchen
und dadurch die Leiste 16 seitlich (nach rechts)
verschi Durch die Leiste 16 wird aber

yr

hueben.
auch die Schraubenwelle 12 mit wverschoben,
so dall die Kupplungsklaven 15 und 13 in die
enzsprechenden  Ausschnitte der Naben der
Kegelrider 5 und 3 eintreten, wodurch die
Iuoplung bewirkt ist.  Um die Entkupplung
der schraubenwelle 12 entsprechend der Zitfer
der herabgedriickten Multiplikantentaste recht-
zeitig zu bewirken, ist auf derselben eine Mutter
1> angeordnet, die durch eine Gestelleiste 1g,
au: welcher sie reitet, an der Drehung ver-
hizdert ist.  Diese Mutter 18 liuft also infolge
des schraubengewindes der Schraubenwelle 12
bel Drehung derselben nach erfolgter Kupplung
nach vorwdrts, bis ihr schriger Bund 20 gegen
de kegelformigen Kopf 17 der herabgedriick-
ter Multiplikantentaste st6Bt und diese hoch-
hebt. Bei der Vorwirtsbewegung der Mutter 18
ist gleichzeitig eine um die Nabe eines Seg-
mentes 2I gewundene Feder 22 gespannt wor-
den.  Die Mutter 18 ist nidmlich mit diesem
Sezment 21 durch einen Draht oder Seil 23
verbunden. Sobald daher die Mutter 18 samt
ibrem Bund 20 die herabgedriickte Multipli-
tentaste hochgehoben hat, die Leiste 16
mach wieder irei verschiebbar geworden

]

ist, kann die Schranbenwelle 12 unter der Wir-
steh zuniichst
seithich (nael links) dald die
Entkupphing erfolgt, worauf alsdann die Mut-
ter 18 unter der Wirkung der Feder 22 m ihre
Anfangslage unter Ritckwiivtsdrelning der ent-
kuppelten  Schraubenwelle 12 zuriickgleitet,
I die Steigung der Schraubenwelle 12 dem
Abstand  zweier Multiplikantentasten  vonein-
ander genau gleich ist, so entspricht der Te-
wegung der Mutter 18 von einer Multiplikanten-
taste zur nichsten genau eine Umdrehung der
Schraubenwelle 12, Da in der Anfangslage dic
Multiplikantentaste 1 um eine Schraubenstei-
gung von der Mutter 18 absteht, so wird dem-
nach bel Herabdriicken der ersten Multipli-
kantentaste auch die Schraubenwelle 12 genau
cine Umdrchung ausfithren, woraufl die Aus-
losung erfolgt, bei Herabdriicken der sichenten
Multiplikantentaste dagegen genau sichen Um-
drehungen mit daraufl folgender Auslosung usf.

IZs ist ferner ersichtlich, dall ber dieser An-
ordnung trotz stiindig umlaufenden Motors dic
Maschine auch mit Kurbelantrieh betittigt wer-
den kann, weil ja, sofern nur die Multiplikanten-
tasten unbetitigt bleiben, eine Kupplung zwi-
schen dem Getriebe der Rechenmaschine und
dem Motor nicht besteht.

king dev gespannten Feder 2z
versehichen,  so

PATENT-ANSPRUCIIE:

1. Motorischer Antrieb fiir Rechenma-
schinen zum Ersatz der bet der Multipli-
kation erforderlichen Kurbelumdrehungen
durch cinmaligen Tastendruck mit einem
zwischen cinem stiindig umlaufenden Motor
und einem  Ubertragungsgetriebe auf die
Rechenmaschine eingeschalteten, verschieb-
bar gelagerten Organ, durch dessen Ver-
schiebung nach der einen Seite die Kupp-
lung des Motors mit dem Ubertragungs-
getricbe der Rechenmaschine erfolgt, wih-
rend durch die Verschiebung nach der ent-
gegengesetzten Seite die Entkupplung statt-
findet, dadurch gekennzeichnet, dall eine
von den Multiplikantentasten aus in die
Kupplungslage verschiebbare Schrauben-
welle als Ubertragungsorgan zwischen Motor
und Rechenmaschinengetriebe eingeschaltet
wird, auf welcher eine Mutter achsial ver-
schiebbar vorgesehen ist, die beim Um-
laufen der Schraubenwelle bis zu der herab-
gedriickten Multiplikantentaste gleitet und
diese auslost, worauf die Riickf{ihrung der
Schraubenwelle in die Entkupplungslage
und der Ausldsemutter in die Anfangslage
stattfindet.

2. Motorischer Antrieb fiir Rechenma-
schinen nach Anspruch 1, gekennzeichnet
durch oberhalb der Schraubenwelle (12) in
cinem der Schraubensteigung gleichen Ab-
stande voneinander gefiiiirte Multiplikanten-
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10

tasten (q), deren zugespitzte Enden (17)
heim Abwiirtsdriicken in seitlich zu ihren
Mittelachsen versetzie Locher emer Luiste
cintreten, die mit gabelformiger Umbiegung
die Schraubenwelle umfabt, derart, dald dic
Schraubenwelle (12) die durch das Herah-
driicken einer Multiplikautentaste bewirkte
scitliche Verschiebung der Leiste (16) mit-
machen mull, wodurch die Kupplung be-
wirkt wird.

3. Motorischer Antrieh nach Anspruch 1
und 2z, gekennzeichnet durch eine unter

L

Federwirkung steliende, in die Schrauben-
ciinge der Schraubenwelle (r2) cingreifende,
aul einer Gestelleiste {19) reitende Mutter
(18), die bei der Drehing der schrauben-
velle unter Spannung threr Feder bis zu
der entsprechenden herabgedriickten Multi-
plikantentaste vorwiirts geschoben wird und
diese auslost, wornul unter Wirkung  der
gespannten Feder zuniichst die Schrauben-
welle seitlich verschoben und dadureh ent-
kuppelt und hicraul die Mutter in ihre Aun-
fangslage zuriickgeschoben wird.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHZDRUCKEREL
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