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Rechenmaschine mit Einrichtung zur Ubertragung von Zahlenwerten.

Es ist an Rechenmaschinen mit Einrich-
tung zur Ubertragung von Zahlenwerten be-
kannt, den Zahlenwert eines Zahlwerkes mit-
tels eines Hilfswerkes ohne Zehnerschaltung,
in welches dieser Zahlenwert tibertragbar ist,

~in der Folge in das Einstellwerk zu iiber-
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tragen. Es geschieht dies unter gleichzeitigem
Loschen des Zahlenwertes im Hilfswerk,
womit ~die Wiederverwendung genannten
Zahlenwertes erschopft ist.

Gem#B der Erfindung sind Mittel vor-
gesehen, um den aus dem Zihlwerkschlitten
in ein Hilfswerk ohne Zehnerschaltung iiber-
tragbaren Zahlenwert in der Folge aus dem
Hilfswerk riickiibertragen zu konnen, ohne
daB er gleichzeitig im Hilfswerk ausgelsscht
wird.

Dies gestattet, den in das Hilfswerk iiber-
tragenen Zahlenwert zu speichern, was wei-
tere Moglichkeiten nachtriglicher Wieder-
verwendung genannten Zahlenwertes gibt.
Eine weitere Moglichkeit besteht darin, daB
im Speicherwerk stehende Zahlenwerfe von
solchen im Zihlwerk abgezogen werden kin-

nen, oder im Zihlwerk stehende Zahlenwerte o5
von solchen im Speicherwerk abgezogen wer-
den kénnen.

Fin Ausfihrungsbeispiel des Erfindungs-
gegenstandes soll an Hand der Zeichnungen

~erklért werden, welche im wesentlichen auf so
~die zur Erklirung der Erfindung erforder-

lichen Teile beschriinkt ist.

Tig. 1 zeigt schaubildlich die Maschine
in Ansicht;

Fig. 2 ist ein Senkrechtschnitt, 85

Tig. 3 eine entsprechende Teildarstellung,
jedoch mit gegeniiber Fig. 2 verstellten Stu-
fenschienen des Einstellwerkes;

Fig. 4 und 5 zeigen in #hnlichen- Dar-
stellungen weitere Bewegungsglieder; {0
Fig. 52 und 5% veranschaulichen einen
Teil dieser Bewegungsglieder in andern Stel-

lungen; :

Fig. 6 zeigt in dhnlicher Darstellung wei-
tere Bewegungsglieder; &
Fig. 7 zeigt schaubildlich eine Biigeltaste,
Fig. 8 in #hnlicher Dazstellung einen

Einstellbiigel,
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Fig. 9 einen gegeniiber Fig. 6 getinderten
Zustand der Maschine und

Fig. 10 schaubildlich die Zahlentrommeln
mif Zubehdrteilen des Hilfswerkes,

Als Beispiel ist eine Staffelwalzen-
Rechenmaschine angenommen, deren Ein-
stellwerk 4 (Fig. 1, 8) in bekannter Weise
fiir jede Reihe der Einstelltasten 1 mit den
Zahlenwerten 1—9 einen federbeeinfluBten
Sperrschieber 2 besitzt, welcher mit der be-
treffenden Tastenreihe gekuppelt ist und
einen seitlichen Awusschnitt fiir den Eingriff
eines Fingers 3 hat. Simtliche Finger 3
sitzen auf einer gemeinsamen Welle 4 fest,
auf der ferner ein Steuerarm 5 befestigt ist,
welcher mit einem Anschlagstift 6 zusam-
menwirken kann, der am einen Schenkel eines
Einstellbiigels 7 (siehe auch Fig. 8) vorge-
sehen ist. Der Biigel 7 sitzt schwingbar auf
einer am Maschinengestell gelagerten Achse
8 und friigt an einer aus dem Maschinenge-
hiuse herausragenden Verlingerung seines
zweiten Schenkels einen Handgriff 9. Der
Biigel 7 besitzt gem#B Fig. 8 an seinem Steg
zehn Schlitze 10, in denen je eine Hubstange
11 lingsverschiebbar liegt. Jede Hubstange
11 ist im Sinne der Fig. 2, 3 an einen Ab-
fithlhebel 12 angelenkt, welcher an seinem
freien Ende einen Querstift 13 zum Zusam-
menarbeiten mit einer Stufentrommel 14 he-
sitzt, die den Zahlenwerten 0—9 entspre-
chende Stufen hat. Jede Stufentrommel 14
sitzb auf einer vierkantigen Schaltwelle 15,
welche im Maschinengestell begrenzt achsial
verschiebbar angeordnet ist. Die Stufentrom-
meln 14 dienen als Zahlenwertspeicher und
sind durch ‘eine am Maschinengestell feste
Schiene 14’, welche in eine Umfangsnut der
Naben der Stufentrommeln 14 faBt, gegen
achsiale Verschicbung gesichert. Die Vier-
kantwellen 15 tragen an ihrem der vordern
Léngsseite der Maschine zugekehrten Ende
eine Zahlentrommel 16 mit Ziffern 0-—9; die
Einstellzahlen dieser Zahlentrommeln 16 sind
gemif Fig, 1, 2 durch im Maschinengehiiuse
angebrachte Schaudffnungen von aufien her
sichthar. Am entsprechenden Endteil ist auf
jeder Vierkantwelle 15 ein Nullstell- bezw.

Lischrad 17 befestigt; die Loschrider 17
sind je mittels einer Umfangsnut ihrer Nabe
mit einer gemeinsamen Steuerschiene 18
(Fig. 10, 2) gekuppelt, welche um eine durch
untere Achsschenkel 18’ gebildete Achse ver-
schwenkbar am Maschinengestell angeordnet
ist. Am andern Ende ist auf jeder Vierkant-
welle 15 gemidB Fig. 2, 3 ein Ritzel 19 be-
festigt, welches durch entsprechend achsiales
Verschieben der Vierkantwelle 15 mit einem
Ritzel 20 in Eingriff gebracht werden kann,
das auf einer vierkantigen Schaltwelle 21
festsitzt. Jeder Vierkantwelle 21 ist ein
Wendegetriebe 22, 23 zugeordnet, mittels wel-
chem in bekannter Weise iiber eine Welle 24
eine Zahlentrommel 25 mit Ziffern 0—9 ge-
dreht werden kann; die Doppelkegelrider 22
aller Wendegetriebe sind in bezug auf die
Zwischenriider 28 mittels gemeinsamer Um-
schaltschiene 26 ein- und ausriickbar. Die
Einstellzahlen der Zahlentrommeln 25 sind
gemil Fig. 1, 2 durch im Zihlwerkschlitten
27 vorgesehene Schaudffnungen von auflen
her sichtbar. Diese Zahlentrommeln 25, mit-
tels welchen das Resultatwerk B (Fig. 2, 1)
gebildet ist, sind samt gewissen Zubehortei-
len in bekannter Weise am Zdhlwerkschlit-
ten 27 angeordnet, welcher am Maschinenge-
stell verschiebbar gefiihrt ist und an diesem
bei entsprechenden Rechenvorgiingen be-
kanntermafBlen selbsttiitie verschoben wird.
Auf jeder Vierkantwelle 21 sitzt gemilB
Fig. 2, 3 ¢in Schieberad 28, das mit einer ge-
stuften Schaltschiene 29 gekuppelt ist, mit
welcher in bekannter Weise die Tasten 1
einer Tastenreihe mit den Zahlenwerten 1—9
zum Zusammenwirken gebracht werden kén-
nen, wobel die Stufenschiene 29 jeweils um
eine dem Zahlenwert der betreffenden Taste
entsprechende Strecke in ihrer Lingsrichtung
verstellt wird und das betreffende Schiebe-
rad 28 demgemdB in den Bereich einer
Staffelwalze 30 mit den Zahlenwerten 0—9
entsprechenden Stufen gebracht wird; die
Staffelwalzen 30 sind tiber Kegelrider mit
der Hauptwelle 31 in Drehverbindung. Jede
Stufenschiene 29 wird von zwei am Masehi-
nengestell gelagerten Lenkern 32, 33 getra-
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gen, die Parallelogrammlenker darstellen.
Mit dem Lenker 33 kann die in der gleichen
senkrechten Ebene angeordnete Hubstange 11
zusammenarbeiten, wozu der Lenker 33 an
seiner der Hubstange 11 zugekehrten Seite
als kurvenformige Leitfliche ausgebildet ist.

Mit 34 ist eine Tastschiene bezeichnet,
welche im Sinne der Fig. 7 an den Endteilen
mit zwel Schenkeln 35, 36 versehen ist, mit-
tels denen die Tastschiene 34 auf einer Achse
37 am Maschinengestell schwenkbar gelagert
ist; in Fig. 7 sind die beiden Schenkel der
so gebildeten Biigeltaste etwas anders ge-
zeichnet, da in den andern Darstellungen der
Einfachheit wegen gerade Schenkel gezeich-
net sind. Am Schenkel 36 der Biigeltaste 34
ist ein Querstift 38 angebracht, welcher ge-
mih Fig. 9, 6 in einen Lingsschlitz 39 eines
Schiebers 40 faBt, der vorn mittels eines
einerends offenen Lingsschlitzes auf einen
am Maschinengestell festen Fuhrungsstift 41
aufgeschoben ist. Der Schieber 40 besitzt an
einem Vorsprung 42 eine Schrigfliche zum
Zusammenwirken mit einem Anschlagstift
43, der am einen Schenkel des Einstellbiigels
7 (Fig. 8) befestigt ist. Am Schieber 40 ist
ferner gem#B Fig. 6, 9 ein Anschlagstift 44
fiir einen winkelformigen Sperrhebel 45 vor-
gesehen, der am Maschinengestell gelagert
ist und dessen entsprechender Arm in eine
aufwirts gerichtete ‘Nase 46 endigt; eine
Zugfeder 47 ist bestrebt, den Sperrhebel 45
gegen den Anschlagstift 44 zu halten. Der als
Sperrhaken ausgebildete zweite Arm des
Sperrhebels 45 ist zum Zusammenwirken mit
einem Haltestift 48 am Schenkel 36 der
Biigeltaste 34 bestimmt. Am Schieber 40, der
durch eine Feder 49 in Richtung gegen den
festen Fihrungsstift 41 gezogen wird, ist
weiterhin ein Steuerhebel 50, welcher unter
dem EinfluB einer Zugfeder 51 normaler-
weise gegen einen am Maschinengestell festen
Anschlagstift 52 gehalten wird. Durch seinen
abwirts gerichteten Arm 53 wirkt der Steuer-
« hebel 50 mit einem Querstift 54 eines am
Maschinengestell gelagerten Winkelhebels 55
zusammen, an den eine Hubstange 56 ange-
lenkt ist, Diese Hubstange 56 ist mit einer

Lisschvorrichtung bekannter Art verbunden,
welche dem mittels der Zahlentrommeln 16
gebildeten Hilfswerk C chne Zehnerschal-
tung (Fig. 1) zugeordnet ist.

Der Anschlagstift 6 des Einstellbiigels 7
kann auBer mit dem Steverarm 5 (Fig. 3)
auch mit einem Stellhebel 57 (Fig. 4, 5) zu-
sammenwirken, der mittels eines Bolzens 58
am Maschinengestell gelagert ist. Am Stell-
hebel 57, der durch eine Feder 59 aufwirts-
gezogen wird, ist ein federbelasteter Stiitz-
hebel 60 angelenkt, mit welchem ein am
Schenkel 35 der Biigeltaste 34 vorgesehener
Anschlag 61 zusammenarbeiten kann. Am
Stiitzhebel 60 greift mit ihrem einen Ende
eine Stellstange 62 an, die mittels eines an
ihrem zweiten Endteil vorhandenen Lings-
schlitzes auf einem am Maschinengestell
festen Fiithrungsstift 63 sitzt. Die Stellstange
62 wird durch den federbelasteten Stiitzhebel
60 gegen einen an der Hauptwelle 31 be-
festigten Hubdaumen 64 gehalten. Der Stell-
hebel 57 hat seitlich eine Nase 65 zum Zu-
sammenwirken mit einem am Maschinen-
gestell gelagerten Umschalthebel 66, welcher
hierzu am freien obern Ende zwei zueinander
entgegengesetzt gerichtete Schragflschen auf-
weist; dementsprechend besitzt die seitliche
Nase 65 des Stellhebels 57 an ihrer dem Um-
schalthebel 66 zugekehrten Seite zwei zuein-
ander entgegengesetzt gerichtete Schrig-
flichen. Der Umschalthebel 66 ist durch
einen: Lenker 67 mit einem Steuerhebel 68
der Umschaltschiene 26 verbunden, welcher
auf einer Achse 69 gelagert ist; durch den
Steuerhebel 68 konnen mittels der Umschalt-
schiene 26 die Doppelkegelrédder 22 gemiB
Erfordernis des Rechenvorganges mit den
Zwischenriidern 23 gekuppelt werden, damit
die Wendegetriecbe des Resultatwerkes auf
Addition oder Subtraktion arbeiten. An
einem untern Seitenarm des Umschalthebels
66 ist ein (in Fig. 4 weggelassener) Hilfs-
hebel 70 (Fig. 5) gelagert, der normalerweise
unter dem FinfluB einer Zugfoder 71 mittels
eines winkligen Seitenarmes an den Um-
schalthebel 66 anliegt, Der Hilfshebel 70 o
tragt am freien Ende einen Querstift 72 zum

-3

o



[ 4

1

=1

15

D
=

2

ot

8

<

<o
&x

40

45

Zusammenwirken mit einer Seigfliche des
untern Vorsprunges 73 (Fig. 5) eines Tasten-
hebels 74, der gem#B Fig. 1 ein Minuszeichen
besitzt. Dieser Tastenhebel 74, welcher auf
der Schwenkachse 37 der Biigeltaste 34 ge-
lagert ist, besitzt an einem ohern Vorsprung
einen Querstift 75 zum Zusammenwirken mit
dem neben dem Tasthebel 74 bhefindlichen
Schenkel 85 der Biigeltaste 34.

Der Schieber 40 besitzt vorn gemif Fig. 6
zwei Zahngruppen 76 und 77, die sowohl in
der Liingsrichtung als auch in der Querrich-
tung des Schiebers zueinander versetzt ange-
ordnet sind; die Zahngrappe 77 kann zum
Beispiel an einer seitlich am Schieber 40 an-
gebrachten Platte vorgeschen sein. Der Zahn-
gruppe 76 ist eine Schaltklinke 78 zugeord-
net, die auf dem einen Arm eines Winkel-
hebels 79 aufliegt, auf welchem sie entgegen
dem EinfluB einer Zugfeder 80 begrenzt ver-
sehiebbar ist, wozu der Schaltklinke 78 mit-
tels zwei Langsschlitzen 81 an festen Stiften
Fithrung gegeben ist. Der eine Fithrongs-
stift bildet zugleich die Lagerachse des am
Maschinengestell angeordneten Winkelhebels
79, der durch eine Zugfeder 82 gegen einen
auf der Hauptwelle 31 hefestiogten Hubdau-
men 83 gehalten wird. Der Zahngruppe 77
des Schiebers 40 ist eine am Maschinengestell
gelagerte Sperrklinke 84 zugeordnet, welche
normalerweise durch eine Zugfeder 85 an
einen festen Anschlagstift 86 gehalten wird.

In Fig. 6 ist 87 ein Winkelhehel, der am
Maschinengestell gelagert und durch einen
Lenker 88 mit der verschwenkbaren Steuer-
schiene 18 (T'ig. 10, 2) verbunden ist. Ander-
seits ist dieser Winkelhebel 87 durch nicht
gezeichnete Verbindungsmittel an eine dem
Resultatwerk B zugeordnete Laschvorrich-
tung bekannter Art angeschlossen, Mit dem
Winkelhebel 87 Lann ein Anschlagstift 92
des Schiebers 40 zusammenwirken.

Die Rechenmaschine besitzt einen elek-
frischen Antriebsmotor, welcher mittels der
Biigeltaste 34 in Betrieb gesetzt werden kann.
Hierzu besitzt der Schenkel 36 der Biigel-
taste 34 eine Verlingerung 36’, mittels wel-
cher durch Niederdriicken der Biigeltaste 34

ein Kontaktarm 89 (Fig. 6, 9) mit einem
Kontaktarm 90 in Berithrung gebracht und
dadurch der Stromkreis des Antriehsmotors
geschlossen werden kann; nach Einschaltung
des Antriebsmotors werden der Hauptwelle
31 jeweils drei Umdrehungen erteilt. Die
Biigeltaste 34 wird normalerweise durch eine
Zugfeder 91 in Ruhestellung gehalten.

Nachstehend ist die Arbeitsweise dieser
Rechenmaschine erklirt:

Durch Abwirtsdriicken der Biigeltaste 34
wird iiher die Kontaktarme 89, 90 der An-
triebsmotor eingeschaltet, worauf die Haupt-
welle 31 drel Umdrehungen ausfiihrt, wobei
sich beispielsweise folgendes abspielen kann:

Umdrehung 1: Fin im Hilfswerk C
stehender Zahlenwert wird iber die Einstell-
vorrichtung A4 in das Resultatwerk B iiber-
tragen und zu einem dort stehenden Betrag
addiert.

Umdrelng 2: Tm Hilfswerk C wird der
hisher von ihm angezeigte Zahlenwert ge-
15scht.

Umdrehung 3: Der im Resultatwerk B
stehende Zahlenwert wird hier gelsscht und
in das Hilfswerk C iibertragen.

Angenommen, es sei infolge Durchfiih-
rung eines Rechenvorganges, wozu die Zah-
lenwerte nacheinander mittels der Tasten 1
des Einstellwerkes A eingestellt wurden. in
bekannter Weise von den Stufenschienen 29
ans iiber die Wendegetriebe 22, 23 das
Rechenergebnis auf die Zahlentrommeln 25
des Zihlwerksehlittens 27 bezw. in das Re-
sultatwerk B iibertragen worden. Nun soll
dieses zu speichernde Ergebnis aus dem Re-
sultatwerk B in das Hilfswerk C bezw. auf
dessen Zahlentrommeln 16 iibertragen wer-
den: zu beachten ist, daB jetzt das Hilfswerk
C noch keinen Zahlenwert enthilt, weshalb
in der Folge bei der ersten und zweiten Um-
drehung der Hauptwelle 31 die Zahlentrom-
meln 16 des Hilfswerkes C nicht gedreht wer-
den. Man driickt die federbelastete Biigeltaste
34 aus ihrer Ruhestellung gemif Fig. 6 so
weit abwirts, bis ihr Haltestift 48 gemi8
Fig. 9 mit dem Sperrhebel 45 in Eingriff
kommt, worauf die Biigeltaste 34 in entspre-
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chender Stellung gesichert ist. Der mit der
Biigeltaste 34 durch deren Querstift 38 ge-
kuppelte Schieber 40 ist hierbei um seinen
Fithrungsstift 41 in der Weise abwirts ge-
schwenkt worden, daB die Zahngruppen 76,
77 des Schiebers 40 in den Bereich der Klin-
ken 78, 84 gekommen sind (Fig. 9). Ferner
ist beim Niederdriicken der Biigeltaste 34
durch deren Anschlag 61 (Fig. 4, 5) der
Stiitzhebel 60 abwirts gestoBen und dem-
gemiB der angelenkte Stellhebel 57 um sei-
nen Lagerbolzen 58 abwirts geschwenkt wor-
den. Weiterhin ist durch die seitliche Nase
65 des Stellhebels 57 im Zusammenwirken
mit der betreffenden Schrigfliche des Um-
schalthebels 66 dieser in bezug auf Fig. 4, 5
von links nach rechts verschwenkt und da-
mit in die Stellung gem#B Fig. 5b gebracht
worden, wodurch die Wendegetriebe so einge-
stellt wurden, daB ihre Doppelkegelrider 22
durch ihr Additionsrad mit dem zugehdrigen
Ziwischenrad 28 in Eingriff gebracht wurden.
Beim Abwirtsschwenken hat der Stellhehel
57 im Zusammenwirken mit dem Anschlag-
stift 6 den Einstellbiigel 7 auf seiner Achse
8 mit verschwenkt, wodurch die Hubstangen
11 aus ihrer gesenkten Stellung gemif Fig. 2,
4 in die gehobene Stellung gemif Fig. 3
bewegt wurden. Die Hubstangen 11 haben
infolge Zusammenwirkens mit den ihnen von
den Lenkern 33 dargebotenen Leitflichen die
Abfithihebel 12 im Sinne der Fig. 3 gegen
die Stufentrommeln 14 gedriickt, gegen
welche sie vorher nicht fest anlagen; indem
die Stufentrommeln 14 noch nicht auf Grund
eines Zahlenwertes verstellt wurden, sind sie
noch in Ruhestellung. Beim Abwértsschwen-
ken des Einstellbiigels 7 hat dessen Anschlag-
stift 6 den Steuerarm 5 so verschwenkt, daB
durch die Finger 3 die Sperrschieber 2 ent-
gegen ihrem TFedereinfluf zuriickgezogen
wurden, wodurch die bei Beginn des Rech-
nens einwirts gedriickten Tasten 1 freigege-
ben wurden und von selbst in ihre Ruhelage
zuriickgekehrt sind. Bei der erwiihnten Riick-
kehrbewegung der Tasten 1 werden die Stu-
fenschienen 29 selbsttitig in ihre Ruhelage
zurtickbewegt, und zwar durch je eine an

einer untern Verlingerung des Lenkers 33
angreifende Zugfeder 98 (Fig. 2). Infolge
Zusammenwirkens eines am Rinstellbiigel 7
vorgesehenen gezahnten Armes 7' (Fig. 4)
mit einer am Maschinengestell befestigten
Sperrfeder 94 wird dieser Biigel 7 in seiner
jeweiligen Einstellage gesichert.

Durch den Motor wird die Hauptwelle 31
angetrieben. In der Endphase der ersten Um-
drehung wird durch den Hubdaumen 64 der
Hauptwelle 81 die Stellstange 62 in dem
Sinne verschoben, daf der Stiitzhebel 60 am

Anschlag 61 der Biigeltaste 34 ausgeklinkt

wird, worauf der Stellhebel 57 durch seine
Feder 59 aufwirts geschwenkt wird und der
Umschalthebel 66 selbsttitig in Ruhestellung
zuriickschwingt, wodurch die 'Wendegetriebe
22, 28 ausgeriickt werden. Wahrend der drei
Umdrehungen der Hauptwelle 31 wird der
Schieber 40 voriibergehend um drei Schritte
vorwirts geschoben, wm dann wieder in seine
Ruhelage zurfickzukehren. Hierzu ist beim
Niederdriicken der Biigeltaste 34 durch deren
Querstift 38 (Fig. 6, 9) der Schieber 40 um
seinen Fithrungsstift 41 so weit abwirts ge-
schwenkt worden, daB die beiden Zahngrup-
pen: 76, 77 des Schiebers 40 in den Bereich
der zugeordneten Klinke 81 bezw. 84 ge-
kommen sind. Bei den ersten zwei Um-
drehungen der Hauptwelle 31 wird durch
deren Hubdaumen 83 (Fig. 6) der die Schalt-
klinke 78 tragende Winkelhebel 79 zweimal
hin- und hergeschwungen und bei dessen
Ausschwingbewegungen durch die Schalt-
klinke 78 der Schieber 40 entgegen dem Ein-
fluB seiner Zugfeder 49 in der in Fig. 6
eingezeichneten Pfeilrichtung jeweils um eine
Zahnteilung vorwiirts geschaltet; die selbst-
titig wirkende Sperrklinke 84 verhindert den
Riicklauf des Schiebers 40. Bei der dritten
Unmdrehung der Hauptwelle 31 und somib
beim dritten Vorschub des Schiebers 40 trifft
dessen Anschlagstift 44 auf die Nase 46 des

Sperrhebels 45 auf, wodurch letzterer so ver-

schwenkt wird, daf er den Haltestift 48 der
Biigeltaste 34 freigibt, worauf diese durch
ihre Feder in die Ruhelage zuriickgeschwenlkt
und dadurch der Motorstromkreis unterbro-

50

55

60

85

70

85

123



1

1

2f

2

8

o

<

o>

=

=

0

85

4

<

chen wird. Der durch den Querstift 38 der
Biigeltaste 34 mitgenommene bezw. mitver-
schwenkte Schieber 40 kommt dabei auBer
Eingriff mit den Klinken 78, 84 und wird
durch seine Feder 49 in die Ruhelage zuriick-
gezogen,

Beim erwihnten ersten Schaltschritt des
Schiebers 40, und zwar in der Schlufiphase
der ersten Umdrehung der Hauptwelle 31,
stoBt der Schieber 40 mit der Schrigfliche
seines Armes 42 (Fig. 6, 9) auf den An-
schlagstift 43 des Einstellbiigels 7, wodurch
dieser in seine Ruhestellung zuriickver-
schwenkt wird; beim ersten Schaltschritt des
Schiebers 40 wird gleichzeitiz durch dessen
Steuerhebel 50 (Fig. 6) der Winkelhebel 55
verschwenkt, und durch die Hubstange 56
die L#schvorrichtung des Hilfswerkes C be-
titigt. Der Einstellbiigel 7 verschwenkt sei-
nerseits dabei die Hubstangen 11 in unwirk-
same Lage (Fig. 4). In der SchluBphase der
zweiten Umdrehung der Hauptwelle 31 stoBt
der Anschlagstift 92 des Schiebers 40 (Fig. 6)
auf den Winkelhebel 87, wodurch mittels des
Lenkers 88 die Steuerschiene 18 (Fig. 2, 10)
aus der Rubestellung geschwenkt wird, so
dafl die Vierkantwellen 15 demgemifl achsial
verschoben werden und ihre Rifzel 19 in Ein-
griff mit den Ritzeln 20 der Vierkantwellen
21 kommen, wodurch die Bewegungsverbin-
dung zwisehen den Vierkantwellen 15 und 21
hergestellt wird. Eine an der Steuerschiene
18 angreifende Zugfeder 95 (Fig. 10) ist be-
strebt, dieselbe in ihrer Ruhestellung zu hal-
ten.

Wighrend der dritten Umdrehung der
Hauptwelle 31 wird der im Resultatwerk B
angezeigte Zahlenwert unter gleichzeitiger
Ubertragung desselben auf das Hilfswerk C
ausgeldscht. Zu diesem Zwecke wird durch
den zweiten Arm des Winkelhebels 87
(Fig. 6) die Loschvorrichtung des Resultat-
werkes B eingeriickt, und es werden die
Wendegetriehe 22, 23 in der erforderlichen
Weise eingeriickt, worauf die in Betracht
kommenden Zahlentrommeln 16 des Hilfs-
werkes C nach MaBgabe der in Nullstellung

zuriickdrehenden Zahlentrommeln 25 des Re-
sultatwerkes B vorwirts gedreht werden.
Nachher steht der in das Hilfswerk C iiber-
tragene Zahlenwert, welcher durch die den
Zahlentrommeln 16 zugeordneten Schau-
offnungen hindurch von auBen her sichtbar
ist, zur weiteren Verwendung zur Verfiigung.
Die Steuerschiene 18 sowie der Winkelhehel
87 und die Hubstange 88 werden durch die
Feder 95 in ihre Ruhelage zuriickgebracht,
nachdem der Schieber 40 am Ende der drit-
ten Umdrehung der Hauptwelle 81 durch
seine Feder 49 in die Ruhelage zuriickgezogen
wurde,

Um den aus dem Resultatwerk B in das
Hilfswerk C iibertragenen Zahlenwert in das
Einstellwerk 4 zu tibertragen, wird der Ein-
stellbiigel 7 mittels des Griffes 9 aus seiner
Ruhestellung in Fig. 4, 5 verschwenkt, so
daB die Hubstangen 11 aufwiirts geschwenkt
werden und gemiB Fig. 52, 5b zum Zusam-
menwirken mit den Lenkern 33 kommen. Dies
hat zur Folge, daB die Abfiihlhebel 12 durch
ihre Querstifte 13 an die zugeordneten
Stufentrommeln 14 angedriickt werden, deren
zahlenwertmifige Einstellung derjenigen der
ebenfalls auf den Vierkantwellen 15 ange-
ordneten Zahlentrommeln 16 entspricht, mit
denen auch die Stufentrommeln 14 stets mit-
gedreht werden. Anderseits sind durch die
aufwirts geschwenkten Hubstangen 11 die
Lenker 33 nach MaBgabe der Einstellage der
Abfithlhebel 12 verschwenkt worden, wo-
durch die Stufenschienen 29 auf die gleichen
Zahlenwerte wie die Zahlentrommeln 16 und
Stufentrommeln 14 eingestellt wurden. In-
folge Verstellung der Stufenschienen 29 aus
der Ruhelage sind auch die mit ihnen ge-
kuppelten Ritzel 28 auf den Vierkantwellen
21 verschoben und dadurch dementsprechend
an den Staffelwalzen 30 zahlenwertmiBig
eingestellt worden.

Damit ist der im Hilfswerk C vorhandene
und auf den Stufentrommeln 14 gespeicherte
Zahlenwert zur beliebigen weiteren Verwen-
dung zur Verfiigung gestellt, wie wenn dieser
Zahlenwert unmittelbar mittels der Tasten 1
eingestellt worden wire. Es kann nun un-
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abhiingig von dem mittels der Stufentrom-
meln 14 gespeicherten Zahlenwert mit der
Rechenmaschine in belichiger Weise weiter
gearbeitet werden, wenn der Einstellbiigel 7
in Ruhelage eingestellt ist. Es kann also mit
Hilfe des Einstellwerkes A und des Resul-
tatwerkes B, also in normaler Weise gerech-
net werden, sei es im additiven oder subtrak-
tiven Sinne, wobel der mittels der Stufen-
trommeln 14 gespeicherte Zahlenwert jeder-
zeit weiter zur Verfiigung steht. Das Hilfs-
werk C kann somit auler als Riickiibertra-
gungswerk auch als Summier- und Sub-
trahierwerk dienen,

Soll ein im Hilfswerk C stehender Zah-
lenwert von einem im Resultatwerk B vor-
handenen Zahlenwert subfrahiert werden,
dann driickt man die mit einem Minuszeichen
versehene federbelastete Hilfstaste 74 nieder.
Diese Hilfstaste 74 nimmt nach kurzem
leerem Anfangshub durch ihren Querstift 73
die Biigeltaste 34 mit, woraus sich wiederum
Einstellbewegungen ergeben, wie wenn die
Bigeltaste 34 fiir sich allein niedergedriickt
wird, jedoch mit dem Unterschied, dafl nun
der Stellhebel 57 durch seine seifliche Nase
65 den Umschalthebel 66 im Sinne der
Fig. b2 einstellt, wobei iiber den Lenker 67
die Wendegetriche 22, 23 auf Subtraktion
eingeriickt werden.

Soll ein im Hilfswerk C stehender Zahlen-
wert, z. B. 34, 50, durch Driicken auf die

‘Taste 74 von einem im Resultatwerk B

stehenden kleineren Zahlenwert, z. B. 20, 60,
subtrahiert werden, so erscheint dag Ergebnis
als Komplementirwert im Hilfswerk C,
ndmlich die Zahl 9999998619. Will man
den richtigen Absolutwert der negativen Dif-
ferenz wissen, driickt man ein zweites Mal
auf die Taste 74, worauf in der Folge im
Hilfswerk C die Zahl 13, 90 erscheint. Durch
Verschwenken des Einstellbiigels 7 kann der
vom Hilfswerk C angezeigbe Komplementéz-
wert in das Einstellwerk 4 iibertragen wer-
den. Durch Niederdriicken einer mit dem
Pluszeichen versehenen Taste 96 (Fig. 1)
oder einer das Minuszeichen tragenden Taste
97 kann bewirkt werden, dafl der Komple-

mentirwert von den Stufentrommeln 14 aus
iiber die Staffelwalzen 30 und Ritzel 28 in
das Resultatwerk B iibertragen wird, worauf
der gleiche Komplementirwert wie im Hilfs-
werk C auch im Resultatwerk B als Kem-
plementiirwert erscheint oder als urspriing-
licher Wert, wenn die Taste 96 bezw. 97 ge-
driickt worden ist. Das Resultat ist im Re-
sultatwerk B ablesbar.

PATENTANSPRUCH:

Rechenmaschine mit FEinrichtung zur
Ubertragung von Zahlenwerten, dadurch ge-
gekennzeichnet, daB Mittel vorgesehen sind,
um den aus dem Zahlwerkschlitten (27) in
ein Hilfswerk (C) ohne Zehnerschaltung
tibertragharen Zahlenwert in der Folge aus
dem Hilfswerk riickiibertfagen zu kbunen,
ohne daf er gleichzeitig im Hilfswerk ausge-
15seht wird.

UNTERANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daf das Hilfswerk
(C) den von ihm aufgenommenen Zahlenwert
in einer Schaulochreihe (16) sichtbar anzeigt.

2. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daf mit den Schalt-
wellen (15) des Hilfswerkes (C) sich Zahlen-
wertspeicher (14) mitdrehen, welche nach
Verstellen eines Einstellgliedes (7) auf
Schaltglieder (12, 11, 33, 29, 28) des Ein-
stellwerkes (a) einwirken konnen.

3. Rechenmaschine nach Unteranspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, daf durch Verstel-
len des Einstellgliedes (7) aus der Ruhestel-
lung ein Stellhebel (57) verschwenkt wird,

um Getriebe (22, 23) in Kupplungszustand

zu setzen.

4. Rechenmaschine nach Unteranspruch 3,
dadurch gekennzeichnet, daf das Verstellen
des Einstellgliedes (7) aus der Ruhestellung
mittels einer Taste (34) erfolgen kann, durch
die ein Antriebsmotor der Maschine einge-
schaltet wird und die Getriebe (22, 23) im
additiven Sinne in Kupplungszustand gesetzt
werden.

5. Rechenmaschine nach Unteranspruch 3,

dadurch gekennzeichnet, daf das Verstellen
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des Einstellgliedes (7) aus der Ruhestellung
durch eine Taste (74) erfolgen kann, welche
die Getriebe (22, 23) im subtraktiven Sinne
in Kupplungszustand setzt.

6. Rechenmaschine nach Unteranspruch 5,
dadurch gekennzeichnet, daf die Taste (74)
beim Niederdriicken nach einem Anfangshub
eine andere Taste (34) mitnimmt, durch die
ein Antriebsmotor der Maschine eingeschaltet
10 wird,

7. Rechenmaschine nach Unteranspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, daf die Zahlenwert-
speicher durch Stufentrommeln (14) gebildet
sind, mit denen durch Verstellen des Einstell-
gliedes (7) Abfithlhebel (12) zum Zusam-
menwirken gebracht werden koénnen, wn
Schaltglieder (12, 11, 33, 29, 28) des Einstell-
werkes (a) zu verstellen.

8. Rechenmaschine nach Unteranspruch 7,
dadurch gekennzeichnet, daf an den Abfiithl-
hebeln (12) der Stufentrommeln (14) Hub-
stangen (11) angelenkt sind, welche in einem
schwenkbaren Einstellbtigel (7) gefiihrt sind
und durch Verstellen des letzteren aus der
Ruhelage mit Schaltschienen (29) des Ein-
stellwerkes (a) tragenden Lenkern (33) zum
Zusammenarbeiten gebracht werden kénnen.

9. Rechenmaschine nach Unteranspruch 7,
dadurch gekennzeichnet, da8 durch die Ab-
fithlhebel (12) der Stufentrommeln (14) Stu-
fenschienen (29) des Einstellwerkes () ver-
stellt werden konnen.

10. Rechenmaschine nach Unteranspruch
2, dadurch gekennzeichnet, daf das Finstell-
glied (7) mittels einer Biigeltaste (34) be-
wegt werden kann.

11. Rechenmaschine nach Unteranspruch
4, dadurch gekennzeichnet, daB die Taste (34)
iiber einen Stiitzhebel (60) auf den Stellhebel
(57) einwirken kann, der seinerseits eine Nase
(65) zum Einstellen eines fiir die Getriebe
(22, 23) vorgesehenen Umschalthebels (16)
besitzt.

12. Rechenmaschine nach Unteranspruch
4 11, dadurch gekennzeichnet, daf der Stiitz-
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hebel (60) jeweils durch eine vom Motor aus
beeinflulite Stellstange (62) aus der Taste
(34) ausgeklinkt wird, damit der Stellhebel
(57) in seine Ruhestellung zuriickschwingen
kann, 50

13. Rechenmaschine nach Unteranspruch
4, dadurch gekennzeichnet, daB mit der Taste
(34) ein Schieber (40) gekuppelt ist, mit wel-
chem nach dem Niederdriicken der Taste (34)
eine vom Motor aus angetriebene Schaltklinke 55
(78) zum Zusammenwirken kommt und die
Riickkehr des Einstellgliedes (7) in die Ruhe-
lage veranlaBt.

14. Rechenmaschine nach Unteranspruch
13, dadurch gekennzeichnet, daB der Schie- s
ber (40) bei der Riickkehr in seine Ausgangs-
lage jeweils einen Sperrhebel (43) ver-
schwenkt, wodurch die Taste (34) zur Riick-
kehr in ihre Ruhelage freigegeben wird.

15. Rechenmaschine nach Unteranspruch ss
13, dadurch gekennzeichnet, daB der Schie-
ber (40) iiber ein Hebelgestinge (50, 53, 56)
die Liéschvorrichtung des Hilfswerkes (C)
steuert.

16. Rechenmaschine nach Unteranspruch
13, dadurch gekennzeichnet, daB der Schieber
(40) tiber ein Hebelgestinge (87, 88) die
Schaltwellen (15) des Hilfswerkes (C)
achsial verschiebt und dadurch in Drehver-
bindung mit vom Motor aus angetriebenen 15
Schaltwellen (21) bringt.

17. Rechenmaschine nach Unteranspruch
2, dadurch gekennzeichnet, daB nach Betiti-
gung einer Taste (34 bezw. 74) bei der ersten
Umdrehung der Antriebswelle (31) ein im so
Hilfswerk (C) stehender Zahlenwert iiber das
Einstellwerk {a) in den Zahlwerkschlitten
(27) iibertragen, bei der zweiten Wellen-
umdrehung der Zahlenwert im Hilfswerk (C)
geloseht und bei der dritten Wellenumdrehung s
der im Zihlwerkschlitten (27) stehende neue
Zahlenwert geléscht und in das Hilfswerk
(C) tibertragen wird.
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