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Rechenmaschine.

Die Erfindung betrifft eine tasten-
gesteuerte Rechenmaschine mit mehreren Ta-
stenreihen und einer Anzahl Réder, die bei
Betitigung der Maschine um Winkel ent-
sprechend dem Zahlenwert der niederge-
driickten Tasten verdreht werden, und welche
Réder Ziffern tragen oder einen Teil eines
sogenannten Totalisiermechanismus bilden.

In bis jetzt bekannten Maschinen dieser
Art wird bei einer Ubertragung von einem
Rad auf das nichste Rad mit hoherem Zah-
lenwert eine rasche Teildrehung dieses letz-
teren Rades erzeugt, wobei dieses Rad mit
verhiltnism#iBig grofer Geschwindigkeit in
seine Endlage gelangt. Bei einer solchen An-
ordnung sind besondere Mittel erforderlich,
um ein plotzliches Anhalten des Rades in
seiner Endstellung zu bewirken, und infolge
dieses raschen Anhaltens entsteht oft der be-
kannte Fehler des Uberschleuderns eines Ra-~
des. Ferner ist es in fritheren Maschinen die-
ser Art zur Einstellung der Nullage der
Réder oft erforderlich, einen komplizierten
Mechanismus zu beniitzen und eine verhilt-

nismiBig groBe Zahl von Teilen aus ibrer
normalen Lage zu verschieben.

Der Zweck der vorliegenden Erfindung
besteht in der Anordnung von Mitteln, um
die Ubertragung von einem Rad auf das
niichstfolgende Rad von héherem Zahlenwert
ohne Beniitzung besonderer - Arretiermittel
durchzufithren, und zwar unter Ausschaltung
der Moglichkeit des Uberschleuderns.

Die Erfindung betrifft eine Rechen-
maschine, bei welcher eine Ubertragung von
einem der Rider auf das benachbarte Rad
von hsherer Ordnung mittels mindestens eines
mit einem Nutenrad in Eingriff bringbaren
Stiftes erfolgt, derart, dafl das Nutenrad un-
nittelbar bevor der Stift auBer Eingriff mit
ihm gelangt, durch den Stift aufgehalten
wird, wobei das Rad von hoherer Ordnung
am Ende der Ubertragung in seiner richtigen
Lage angehalten wird.

Die beiliegenden Zeichnungen zeigen bei-
spielsweise eine Ausfithrungsform einer er-
findungsgemifen Rechenmaschine von der-
jenigen Art, in welcher Ziffernrider vorhan-



den sind, deren Ziffern unmittelbar von
auBen sichtbar sind.

Fig. 1 ist eine Vorderansicht mit einem
Paar Ziffernrider, die mit einem Ubertra-
gungsmechanismus verbunden sind;

Fig. 2 ist ein Querschnitt lings der Linie
A—A der Fig. 1, wobei gewisse Teile weg-
gebrochen sind;

Fig. 3 ist ein Querschnitt lings der Linie
B—B der Fig. 1; ‘

Fig. 4 ist ein Querschnitt lings der Linie
C—C der Fig. 1 und zeigt auch einen Teil
des AuBengehiuses der Maschine;

Fig. 5 ist ein Querschnitt lings der Linie
D—D der Fig. 1, wobei einige Teile weg-
gelassen sind, und die sogenannte Duplex-
anordnung gezeigt ist;

Fig. 6 ist ein Grundrif eines Details und
zeigt die mit jedem Ziffernrad verbundene
Vorrichtung, welche die Maschine fiir die
Subtraktion brauchbar macht;

Fig. 7 ist eine Seitenansicht und zeigt die
Vorrichtung der Riickfithrung der Ziffern-
rider in die Nullage.

Die folgende Beschreibung betrifft den
einem Ziffernrad zugeordneten Mechanismus,
und fiir jedes Ziffernrad mit Ausnahme des-
jenigen des hochsten Zahlenwertes sind die
genau gleichen Teile vorhanden.

Jedes Rad 10 ist als Scheibe ausgebildet,
welche lings ihres Randes einen Flansch auf-
weist, an dessen &uBerer Seite die Ziffern an-
gebracht sind. Das Rad ist drehbar auf einer
festen Spindel 11 angeordnet, welche sich
quer iiber die ganze Breite der Maschine er-
streckt. Mit jedem Rad ist ein Ritzel 12 ver-
bunden, welches ebenfalls auf der Spindel 11
drehbar ist, und welches so viele Zdhne auf-
weist, als Ziffern auf dem Rad 10 vorhanden
sind; dieses Ritzel kann mit einer beweg-
lichen Zahnstange 13 in Eingriff gelangen
(Fig. 2), welche zur Drehung des Ziffern-
rades dient. Die Zahnstange 13 kann in be-
liebiger Weise angetrieben werden, insbeson-
dere wie im Patent Nr. 213285 beschrieben ist.

Ein Zahnrad 15 ist drehbar auf der Spin-
del 14 angeordnet, welche sich parallel zur
Spindel 11 erstreckt, und kédmmt mit dem

Ritzel 12. Dieses Rad besitzt doppelt so viele
Zihne als das Ritzel, so dafl ein Reduktions-
getriehe mit der Ubersetzung 2 :1 gebildet
wird. Das Zahnrad 15 trigt auf der dem Zif-
fernrad 10 zugekehrten Seite eine Nocken-
platte 16 mit einer Nocke 17 und einem ihr
gegeniiberliegenden Abfall 18, und ein Paar
zweiarmige Hebel 21, 22 und 23, sind auf
Spindeln 19 bezw, 20 drehbar getragen, die
an diametral gegeniiberliegenden Seiten der
Spindel 14 angeordnet sind; diese Hebel
stehen gemif Fig. 3 unter der Wirkung einer
Feder 25, welche die Enden der Arme 21 und
23 gegen den Rand der Nockenplatte 16 halt.
Ein Zahnrad 27 ist auf einer weiteren Spin-
del 26 drehbar angeordnet und kdimmft mit
dem Rad 15. Das Rad 27 hat gleichviel
Zahne wie das Rad 15 und ist iiber eine
Schraubenfeder 28 mit einem weiteren Zahn-
rad 29 verbunden, welches ebenfalls auf der
Spindel 26 drehbar angeordnet ist; die Feder
28 ist um zylindrische Teile 30, 31 gewun-
den, welche je von den Ridern 27 und 29 ge-
tragen werden, und ihre Enden sind mit Stif-
ten 32 bezw. 33 an den Ridern verbunden,
wie am besten in Fig. 1 gezeigt ist. Die be-
schriebene Anordnung ist so, daB eine Drehung
des Ritzels 12 die Drehung des Zahnrades 27
verursacht, und dadurch wird seinerseits die
Drehung des Rades 29 iber die Feder 28
verursacht, Die Feder besitzt eine gewisse
minimale Torsion, wenn das Ziffernrad in
der Nullage ist.

Mit dem Rad 29 kiimmt ein weiteres
Zahnrad 34, welches drehbar auf der Spindel
14 angeordnet ist und auf der gegen das Zif-
fernrad 10 liegenden Seite eine Anschlag-
platte 35 mit einer Nase 36 trigt, die sich
gegen die Arme 22 und 24 der genannten
doppelarmigen Hebel legen kann, wie weiter
unten beschrieben wird. An der der Platte
35 entgegengesetzten Seite des Rades 34 sind
zwei Zapfen 37 auf diametral entgegengesetz-
ten Seiten der Spindel 14 angeordnet, welche
Zapfen in die Nuten eines Rades 38 ein-
greifen kénnen, welches mit dem dem benach-
barten Ziffernrad von hoherer Ordnung zu-
geordneten Ritzel 12 verbunden ist, und so-



viele Nuten besitzt, wie dieses Ziffernrad
aufweist. Die Rider 29 und 34 haben die
gleiche Anzahl Zihne, und zur Verein-
fachung der Fabrikation sind diese Rader mit
den Rédern 15 und 27 identisch.

Jedes Ritzel 12 wirkt mit einer Feder-
klinke 39 zusammen, die drehbar auf der
Spindel 20 angeordnet ist und unter der Wir-
kung einer Feder 40 steht, welche die Klinke
im Eingriff mit dem Rad hilt. Jede Klinke
trigt einen nach oben gerichteten Vorsprung
41, wie in Fig. 7 gezeigt ist, welcher durch
eine Nute in einem gemeinsamen Biigel 42
greift, der bei 43 drehbar an der Maschine
gelagert und mittels einer Lasche 44 mit
einem nicht dargestellten Handgriff an der
AuBenseite der Maschine verbunden ist.
Wenn dieser Handgriff betitigt wird, um
den Biigel 42 im Gegenzeigersinne in Fig. 7
zu schwenken, so werden alle Klinken 39
auBer Eingriff mit den entsprechenden Rit-
zeln gebracht.

Die beschriebene Rechenmaschine arbeitet
folgenderweise:

Fig. 1 bis 4 zeigen das Ziffernrad in der
Nullage, wobei der Arm 23 durch die Nok-
kenplatte 16 in einer Stellung gehalten wird,
in welcher der Arm 24 die Nase 36, wie in
Fig. 3 in vollen Linien dargestellt ist, an-
halt, Das Zahnridergetriebe 34, 29, 27, 15
und 12 wird daher an einem Ende des Rad-
satzes durch den gegen die Nase 36 stoBen-
den Arm 24, und am andern Ende durch Ein-
griff der Klinke 99 in das Ritzel 12 fest-
gehalten, wobei die oben erwihnte Minimal-
spannung der Feder 28 dazu dient, die Nase
36 gegen den Arm 24 und die Zighne des
Ritzels 12 gegen das Ende der Klinke 39
anzulegen. Auch hat der Arm 21 die Ver-
tiefung 18 gerade passiert und das freie Ende
des Armes 22 befindef sich in seiner griften
Entfernung von der Spindel 14. Wenn jetzt
die Zahnstange 13 betiitigt wird, um das Rit-
zel 12 in Uhrzeigerrichtung im Sinne des
Pfeils in Fig. 2 zu drehen, so werden die
Réder 15 und 27 im Sinne ihrer entsprechen-
den Pfeile gedreht und bewirken eine Ver-
groferung der Torsion der Feder 28, wobei

das Rad 29 immer noch infolge Anliegens
der Nase 36 gegen den Arm 24 festgehalten
wird. Durch diese Drehung des Ritzels 12
gelangt der hohe Teil der Nockenplatte 16,
das heiBt die obere, halbkreisférmige Um-
fangshilfte in Fig. 2 in Beriihrung mit dem
Arm 23 und hilt dadurch den Arm 24 in
Eingriff mit der Nase 36, wihrend der an-
steigende Teil der Nocke am Arm 21 vorbei-
geht und verursacht, daf das Ende des
Armes 22 in Richtung gegen die Spindel 14
hin bewegt wird. Nach einer einzigen Be-
titigung der Zahnstange 13, welche nicht ge-
niigt, um das Ritzel 12 diber eine ganze Um-
drehung zu bewegen, gelangen die Teile zur
Ruhe, mit dem Ende des Armes 23 auf dem
hohen Teil der Nockenplatte an einer Stelle,
die zwischen dem Anstieg 17 und dem Abfall
18 liegt, wihrend das Ende des Armes 21
am tiefen Teil der Nockenplatte zwischen
dem Abfall und dem Anstieg liegt. Wenn
jetzt die Zahnstange 13 ein zweites Mal be-
titigt wird, bis eine vollstindige Drehung
des Ritzes 12 ausgefithrt ist, so wird die
Nockenplatte 16 gedreht, um den Abfall ge-
rade iiber das Ende des Armes 23 hinauszu-
bewegen, wobei der letztere infolge der Wir-
kung der Feder rasch gegen die Spindel zu
bewegt und die Entfernung des Armes 24
von der Nase 36 weg in die in Fig. 3 in
gebrochenen Linien dargestellte Lage ge-
fithrt wird. Die Losung der Nase 36 ge-
stattet dann den R#dern 34 und 29, von der
Feder 28 rasch in Richtung der Pfeile in
Fig. 3 gedreht zu werden, wobei die Drehung
der Rider durch den Amnschlag der Nase 36
gegen das Ende des Armes 22 aufgehalten
wird, welches sich jetzt im Weg der Nase
befindet. Das Ziffernrad ist wiederum in der
Nullage, aber jedes der Zahnrader 15, 27, 29,
34 befindet sich jetzt infolge des 2 :1 Re-
duktionsgetriebes zwischen dem Ritzel 12
und dem Rad 15 in einer Stellung, die um
180 ° gegeniiber den in Fig. 1 bis 4 gezeigten
Stellungen verdreht ist.

Die Drehung des Rades 34 um 180 °, wie
oben beschrieben, hat zur Folge, daf3 der un-
tere Stift 37 in eine Nute des Nufenrades 38



eintritt und dieses im Sinne des Pfeils in
Fig. 4 dreht, wobei das mit dem Nutenrad
verbundene Ziffernrad um eine Ziffer dreht
und die Stifte 37 ihre Stellungen wechseln.
Es ist bekannt, daB bei einer solchen Anord-
nung die Geschwindigkeit des Nutenrades
gegen das Ende seiner Teildrehung rasch ab-
nimmt und das Rad gegebenenfalls vom
Stift zwangsliufig angehalten wird, bevor
dieser das Rad vollig freigibt. Infolgedessen
wird das Ziffernrad, welches eine Ubertra-
gung erhilt, in seiner richtigen Lage am
Ende der Ubertragung durch die Betitigung
der unmittelbar an der Ubertragung teil-
nehmenden Teile angehalten, und jede Mog-
lichkeit des Uberdrehens des Ziffernrades ist
ausgeschlossen.

Wenn die zweite Betitigung der Zahn-
stange 13 geniigt, um das Ziffernrad von
niederer Ordnung an der Nullage vorbel zu
drehen, findet die Ubertragung wilhrend der
Drehung des Ziffernrades statt.

Wenn jetzt die Zahnstange 13 weiter be-
titigt wird, um zwei Umdrehungen des Zif-
fernrades zu vollenden, so wird der Arm 22
von der Nase 36 gelost und das Rad 34 kann
eine halbe Umdrehung ausfithren, bis es
durch den Anschlag der Nase 36 gegen den
Arm 24 angehalten wird, worauf die Teile
wieder die Stellungen nach Fig. 1 bis 4 ein-
nehmen,

Die Zurtickstellung des Ziffernrades in
die Nullage, wenn es sich auferhalb dersel-
ben befindet, wird durch Lésung der Klinke
39 vom Eingriff mit dem Ritzel 12 bewerk-
stelligt, welche Lisung, wie frither beschrie-
ben, durch Betitigung des Handgriffes an
der Auflenseite der Maschine erhalten wird.
Wenn der Radsatz 34, 29, 27, 15 und 12 an
einem Ende durch Anschlagen der Nase 36
gegen den Arm 24 oder den Arm 22 fest-
gehalten wird und am andern Ende durch
den Eingriff der Klinke 39 in das Ritzel 12,
so verursacht die Ldsung der Klinke eine
Drehung des Ritzels 12 und der Zaharider
15 und 27 durch die Feder 28 in einem der
in Fig. 2 eingezeichneten Pfeilrichtung ent-
gegengesetzten Sinne, und diese Drehung

wird letzten Endes durch Anschlag des Ab-
falles 18 gegen den Arm 21 oder den Arm
23 aufgehalten. Wenn der Arm 24 durch
die Nase 36 angehalten wird, so wird die
Bewegung des Rades 15 durch den Abfall
18 angehalten, welcher gegen den Arm 21
stoBt; wenn aber der Arm 22 die Nase bei
der Riickfiihrung in die Nullage anhilt, so
kommt der Arm 23 mit dem Abfall 18 in
Eingriff. In beiden Fillen befindet sich das
Ziffernrad im Moment des Anhaltens des
Rades 15 in der Nullage, und wenn die
Klinke gelsst wird, dreht sich daher das Zif-
fernrad in umgekehrter Richtung, als wenn
durch die Zahnstange 13 gedreht wird, wobei
diese umgekehrte Drehung aufgehalten wird,
wenn das Ziffernrad die Nullage erreicht.
Fig. 7 zeigt die zwei Anhaltestellungen des
Abfalles 18, obwoh! es selbstverstindlich
ist, daB die beiden Arme 21 und 23 den Ab-
fall nicht gleichzeitig aufhalten kénnen.

Die oben beschriebene Anordnung gestat-
tet die Riickfithrung des Rades in die Null-
lage in #uBerst einfacher und bequemer
Weise, und die einzige Thtigkeit, die erfor-
derlich ist, um die Riickfithrung in Gang zu
setzen, besteht in der Losung der Klinke vom
Ritzel.

- Es ist bekannt, daB es in Rechenmaschi-
nen der hier in Frage kommenden Art er-
forderlich ist, spezielle sogenannte Duplex-
mittel anzubringen, um eine Ubertragung an
ein Ziffernrad zu verhindern, wahrend das
letztere in unabhingiger Weise gedreht wird,
zum Beispiel durch seine zugehorige Zahn-
stange oder einen gleichartigen Mechanismus,
wobei die Ubertragung so lange aufgehalten
wird, bis dieses Rad in die Ruhelage ge-
langt. Tm dargestellten Beispiel ist ein so-
genannter Duplexhebel 45 (Fig. 5) drehbar
auf einer festen Spindel 46 angeordnet und
das untere Ende des Hebels ist neben dem
untern Ubertragungsstift 37 angeordnet,
withrend das obere Ende des Hebels eine auf-
wirtsgerichtete Verlingerung 47 aufweist,
welche, wenn die Teile der Maschine in der
Ruhelage sind, gegen ein Glied 48 sts8t, das
einen Teil eines Verbindungssystems bildet,



welches demjenigen Ziffernrad zugehort, des-
sen Ubertragung vom Duplexhebel gesteuert
wird, Das Glied 48 wird wihrend der Be-
tatigung dieser Verbindungsglieder in einer
vertikalen Ebene bewegt und es kann bei-
spielsweise die im genannten friitheren Pa-
tent beschriebene Anftriebsstange darstellen.
Der Duplexhebel 45 steht unter der Wirkung
einer Feder, welche bestrebt ist, den Hebel in
Fig. 5 im Zeigersinne zu drehen und vor-
zugsweise wird die frither genannte Feder
40 fir diesen Zweck benutzt.

Wenn die Bewegung an das Ziffernrad
tibertragen wird, so sind die Teile in den
in Fig. 5 voll gezeichneten Stellungen, wo-
bei die Verlingerung 47 des Hebels 45 in
Berithrung mit dem Glied 48 steht und des-
sen unteres Fnde auBerhalb der Bahn des
untern Ubertragungsstiftes 37 liegt. Unter
solchen Bedingungen kann eine beliebige An-
zahl Ubertragungen an das Ziffernrad aus-
gefiihrt werden. Wenn jedoch das Ziffernrad
infolge der Betitigung einer Taste oder eines
andern mit ihm verbundenen Gliedes gedreht
wird, so wird das Glied 48 aus der in Fig. 5
in vollen Linjen gezeigten Stellung verscho.
ben, z. B. in die in gebrochenen Linien dar-
gestellte Stellung, wodurch die Feder 40 den
Duplexhebel 45 im Uhrzeigersinne in die in
gebrochenen Linien gezeigte Stellung drehen
kann, in welcher das untere Ende des Hebels
unmittelbar in der Bahn des untern Stiftes
37 liegt. Wenn daher das Rad 34 gelost
wird, wihrend der Duplexhebel sich in der
in gebrochenen Linien dargestellten Lage be-
findet, so stoft der untere Stift 37 gegen
das untere Ende des Hebels und wird gegen
weitere Bewegung festgehalten, bis der Hebel
in seine anfingliche Lage zuriickgefiihrt
wird, wobei diese Zuriickfithrung nur statt-
findet, wenn das Glied 48 in seine oberste
Stellung zuriickkehrt und das Ziffernrad in
die Ruhestellung gelangt. Aus diesem
Grunde ist die Ubertragung aufgehalten, bis
das Ziffernrad in der geeigneten Lage ist,
um eine Ubertragung zu erhalten.

Die Drehung des Duplexhebels infolge
der Bewegung des Gliedes 48 wird durch den

o

Angchlag des Hebels gegen einen festen
Stift 49 begrenzt.

Es sind ebenfalls Mittel vorgesehen, um
eine Ubertragung von einem Rad auf das
néichstfolgende Rad zu verhindern, wenn die
Maschine fiir die Subtraktion benutzt wird.
Im dargestellten Beispiel sind das Ritzel 12
und das jedem Ziffernrad zugeordnete Nu-
tenrad 38 aneinander befestigt, um als Gan-
zes lings der Spindel 11 zu gleiten und die-
ses Glied trigt einen radialen Arm 50 (Fig. 2
und 6), dessen #uBeres Ende in eine offene
Nute 51 am #uBern Rand des Ziffernrades
eingreifen kann. Ferner ist eine Feder 52
auf der Spindel 11 vorgesechen, zwischen der
innern Seite des Ziffernrades und dem ge-
nannten verschiebbaren Glied, wobel diese
Feder normalerweise das Nutenrad in einer
Stellung halt, in welcher es mit den entspre-
chenden Stiften 37 in Eingriff gelangen kann.

Mit jedem Ziffernrad ist ein Knopf oder
ein anderes Fingerstiick 53 verbunden
(Fig. 4 und 6), welches durch das Gehduse
54 der Maschine dringt, um von auBen her
betéitigh zu werden; dieser Knopf wird von
einem drehbaren Arm 55 getragen, der mif
seinem obern Ende gegen das vordere Ende
einer lingsweise verschiebbaren Stange 56
stoBt. Das hintere Ende der Stange 56 be-
sitzt eine Form wie in Fig. 6 gezeigt ist, um
eine geneigte Anschlagfliche 57 zu bilden
und dieses Ende der Stange steht in Berith-
rung mit dem Nutenrad 38 und liegt zwi-
schen dem letzteren und einer Gestellplatte 58,
wobei die Anschlagfliche 57 in Berithrung
mit einer Kante 59 der Gestellplatte steht.

Wahrend einer normalen Ubertragung
wird das Nutenrad durch die Stifte 37 ge-
dreht, um die Drehung des Ziffernrades
durch Vermittlung des Armes 50 zu veran-
lassen. Wenn jedoch der Knopf 53 nach
innen gedrtickt wird, so wird die Stange 56
nach riickwirts gestolen, um die Fliche 57
fiber die Kante 59 zu verschieben, wobei
diese Bewegung das hintere Ende der Stange
so verschiebt, daB das Ritzel 12 und das Nu-
tenrad 38 lings der Spindel 11 gegen das
Ziffernrad und entgegen der Wirkung der



Feder 52 gleiten. Die Bewegung der Stange
in der beschriebenen Weise wird durch den
Anschlag eines festen Stiftes 60 gegen das
vordere Ende einer Nute 61 der Stange be-
grenzt und in dieser Grenzlage der Stange
wird das Nutenrad auBerhalb der Bahn der
Ubertragungsstifte 37 gehalten. Wenn daher
der Knopf 53 in eingeriickter Lage gehalten
wird, kann keine Ubertragung an das Zif-
fernrad stattfinden, da die Stifte 37 leer dre-
hen, wenn das Rad 34 gedreht wird. In der
Grenzlage der Stange 56 befindet sich das
Ritzel 12 jedoch immer noch in einer Stel-
lung, in welcher es in Eingriff mit der Zahn-
stange 13 gelangen und von dieser gedreht
werden kann.

Wenn der Knopf 53 losgelassen wird, so
werden die Teile infolge der Wirkung der
Feder 52 in ihre anfingliche Stellung zu-
riickgefithrt.

Die Erfindung ist nicht auf das besehrie-
bene Beispiel beschrinkt, da Einzelteile der
Konstruktion geiindert werden konnen, um
sich den verschiedenen Erfordernissen anzu-
passen. Zum Beispiel ist die Erfindung nicht
auf ein Paar zweiarmiger Hebel 21, 22 und
23, 24 beschrinkt, da bei geeigneter Ande-
rung des 2:1 ‘Ubersetzungsverhiltnisses
mehr als zwei solcher Hebel beniitzt werden
kénnen. In jedem Fall sind aber wenigstens
zwei dieser Hebel erforderlich.

PATENTANSPRUCH:

Rechenmaschine mit mehreren Tasten-
reihen und einer Anzahl Rider, die bei Be-
titigung der Maschine um dem Zahlenwert
der niedergedriickten Tasten entsprechende
Winkel verdreht werden und welche Rider
Ziffern tragen oder einen Teil eines Totalisier-
mechanismus bilden, dadurch gekennzeichnet,
daB eine Ubertragung von einem der Rider
auf das benachbarte Rad von hsherer Ord-
nung mittels mindestens eines mit einem
Nutenrad in Eingriff bringbaren Stiftes er-
folgt, derart, daB das Nutenrad unmittelbar
bevor der Stift aufler Eingriff mit dem Nu-
tenrad gelangt, durch den Stift aufgehalten
wird, wobei das Rad von htherer Ordnung

am Ende der Ubertragung in seiner richtigen
Lage angehalten wird.

UNTERANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine nach Patentansprueh, da-
durch gekennzeichnet, daB Mittel vorgese-
hen sind, um die Ubertragung auf ein
Ziffern- oder Totalisierrad (10) zuriick-

zuhalten, bis das Rad in der Lage ist, die

Ubertragung aufzunehmen, welche Mittel
einen drehbaren Hebel (45) aufweisen, der
den Stift (37) der Ubertragungsvorrich-
tung aufhilt, wihrend das Ziffern- oder
Totalisierrad (10) durch seine Haupt-
antriebsmittel gedreht wird.
Rechenmaschine nach Patentanspruch, da-
durch gekennzeichnet, dafl das Nutenrad
(38) der Ubertragungsvorrichtung durch
ein an der Maschine angebrachtes, auf
ihrer AuBenseite von Hand betstighares
Glied (55) aus der Bahn des Stiftes (87)
dieser Vorrichtung verschoben werden
kann, um eine Ubertragung zu verhindern.
3. Rechenmaschine nach Patentanspruch, ge-
kennzeichnet durch eine mit dem Ziffern-
oder Totalisierrad (10) verbundene Nocke
(17), welche bei Drehung des Rades in
Drehung versetzt wird, durch eine Feder
(28). durch ein drehbares, mit dem Stift
(37) verbundenes Anschlagglied (35),
durch ein Nutenrad (38), welches mit
dem Ziffern- oder Totalisierrad (10) von
der nichsthoheren Ordnung als das erst-
genannte Rad (10) verbunden ist und des-
sen Nuten mit dem Stift (37) in Eingriff
gelangen konnen, und durch mindestens
zwei Hebel (21, 22 und 23. 24), die durch
die Nocke (17) gesteuert werden und zum
Anhalten des drehbaren Anschlaggliedes
(35) dienen, wobei normalerweise die Fe-
der (28) das Anschlagglied (35) in Ein-
griff mit einem der Hebel bringt und bei
Drehung des erstgenannten Ziffern- oder
Totalisierrades (10) die Nocke (17) ge-
dreht wird und schlieBlich den das An-
schlagglied (35) festhaltenden Hehel be-
titigt, um dieses Glied (35) freizugeben,
worauf das letztere durch die Feder ge-
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dreht wird, um eine Drehung des Stiftes
(87) zu verursachen und schlieBlich durch
denjenigen Hebel aufgehalten wird, der
dem das Anschlagglied (35) vorher auf-
haltenden Hebel nachfolgt, wihrend die
Drehung des Stiftes (37) teilweise zur
Drehung des Nutenrades (38) ausgeniitzt
wird, derart, daf das letztere von dem es
in Drehung versetzenden Stift, unmittel-
bar bevor dieser auBer Eingriff mit dem
Nutenrad (38) gelangt, angehalten wird.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 3,
dadurch gekennzeichnet, daf die Nocke
(17) von einem Zahnrad (15) getragen
wird, welches mit elnem mit dem erst-
genannten Ziffern- oder Totalisierrad (10)
verbundenen Ritzel (12) und mit einem
Zahnrad (27) in Eingriff steht, welches
durch die Feder (28) mit einem andern
Zabnrad (29) verbunden ist, dessen Dre-
hung die Drehung des Anschlaggliedes
(85) und des Stiftes -erzeugt.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch, ge-
kennzeichnet durchiein drehbares Rad (38),
welches Ziffern trigt oder einen Teil eines
Ubertragungsmechanismus bildet und eine
Drehbewegung, sowie eine begrenzte Be-
wegung lings seiner Drehachse ausfithren
kann, durch ein mit diesem Rad (38) ver-
bundenes Ritzel (12) welches infolge Nie-
derdriickens einer Taste mittels einer
schwingbaren Zahnstange (13) in - Dre-
hung versetzt wird, durch eine Feder (29),
welche das Rad (38) in entgegengesetzter
Richtung zu derjenigen, in welcher es von
der Zahnstange (13) gedreht wird, zu
drehen trachtet, durch eine Klinke (39),
welche das Rad gegen Drehung in dieser
entgegengesetzten Richtung festhilt, wenn
sich das. Rad auBerhalb der Nullage in
ruhender Stellung befindet, und durch
Mittel, welche so angeordnet sind, daf,
wenn die Klinke (39) bei Ruhestellung
des Rades auflerhalb der Nullage aus
ihrer normalen Haltelage entfernt wird,
das Rad durch die Feder (29) in der ent-

gegengesetzten Richtung gedreht wird, bis
es die Nullage erreicht, worauf seine Dre-
hung angehalten wird, wobei die Lissung
der Klinke (39) die einzige Tatigkeit bil-
det, die fir die Riickfithrung des Rades
durch die Feder (29) in die Nullage erfor-
derlich ist.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch, ge-

kennzeichnet -durch ein Ziffern- oder
Ubertragungsrad (10), welches unter der
Wirkung einer Feder (29) in einem zum
Drehsinn des Rades bhei normaler Betiti-
gpung der Maschine entgegengesetzten
Sinne zu drehen trachtet, durch eine mit
dem Rad (10) zusammenwirkende Klinke
(39), um das Rad gegen Drehung in die-
sem entgegengesetzten Sinne festzuhalten,
wenn es auBerhalb der Nullage in Ruhe-
stellung ist, durch eine Nocke (17) mit
einem Abfall (18), welche bei Drehung
des Rades (10) in Drehung versetzt wird,
durch ein drehbares Anschlagglied (35),
durch wenigstens zwei von der Nocke (17)
gesteuerte Hebel (21, 22 und 23, 24) zum .
Anhalten des Anschlaggliedes (35), wo-
bei die Anordnung so ist, dall normaler-
weise die Feder (29) das Anschlagglied
(35) in Eingriff mit einem der Hebel
bringt und das Rad (10) oder einen Teil
desselben gegen die Klinke (39) stoBt,
wenn sich das Rad auBerhalb der Nullage
befindet, und daB die Entfernung der
Klinke (39) vom Rad, wenn dieses aufler-
halb der Nullage ist, die Drehung der
Nocke (17) und des Rades durch die
Feder (29) in zur Drehung bei normaler
Betitigung der Maschine entgegengesetz-
tem Sinne verursacht, und das Anschlag-
glied (35) im Eingriff mit dem genannten
Hebel bleibt und die Nocke (17) schlieB-
lich durch Anschlag des Abfalles (18)
gegen einen andern Hebel als derjenige,
der das Anschlagglied (35) aufhalt, in
einer Stellung angehalten wird, in welcher

sich das Rad in Nullage befindet.

BELL PUNCH COMPANY LIMITED.
Vertreter: E. BLUM & Co., Ziirich.



Bell Punci Company Limited Patent Nr. 213286

2 Blitter. Nr. 1
‘-Dﬁ ¢ ——B% s
| { |1 ]

’_l' - o' -__-;- e I;o
37 - :—r"'}* 34
C\ ol ] E =
AT e 5

FNANAN ANARNNNSNNNN ANANANNRAN




Bell Punch Company Limited

7, Q‘/)N
— &P
f\\\\\\\\\\\\\\\\ < NN
22

Vm mmrmmm =t}

&

/ OO EEENESENANNNNT




Patent Nr. 213286
2 Blitter. Nr. 2

=



R L OO

& N g &
98G8IE IN wamy

ponwyy Aundwo) wung j1og



	Bibliography
	Description
	Claims
	Drawings

