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Elektrisch angetriebene Vorrichtung einer Rechenmaschine zur Riickiibertragung
von Werten aus dem Zihlwerk ins Einstellwerk.

Die Erfindung betrifft eine elektrisch
angetriebene Vorrichtung einer Rechen-
maschine zur Riickitbertragung von Ergeb-
nissen aus dem Resultatzihlwerk in das Ein-
stellwerk.

Bei den bekannten elektrisch angetrie-
Lenen Ubertragungsvorrichtungen wird durch
die zwecks Auslosung des Ubertragungsvor-
ganges vom Rechner bediente Handhabe nuar
der Motor eingeschaltet und mit der Ubertra-
gungsvorrichtung gekuppelt, deren Welle bei
jeder Ubertragung eine Umdrehung ausfithrt.
Die in der Rechenmaschine zur Vorberei-
tung der Ubertragung vorzunehmenden Ent-
riegelungs-, Kupplungs- und sonstigen Vor-
ginge werden vom Motor ausgefithrt. Von
der Umdrehung der Ubertragungswelle sind
3. zur Herbeifithrung der vorbereitenden
Vorginge erforderlich, nur ?/; der Umdre-
hung stehen also fiir die Ubertragung im
engeren Sinne zur Verfiigung. Es ergibt sich
dadurch der Nachteil, da die Ubertragung

sehr schnell durchgefithrt werden muB, so
daf iberaus starke Beanspruchungen der
Ubertragungsmittel sowie auBerordentlich
hoher Verschleif und stofweises gerdusch-
volles Arbeiten der Ubertragungsvorrichtung
verursacht wird.

Die Ubertragungsvorrichtung nach der
Erfindung ist demgegeniiber so eingerichtet,
daB der Rechner mit Hilfe der zum Auslésen
der Ubertragung zu bedienenden Handhabe
nicht nur den Motor einschaltet und mit
der Ubertragungsvorrichtung kuppelt, son-
dern auch durch das Bewegen der Handhabe
zunichst die Entriegelungs-, Kupplungs- und
sonstigen vorbereitenden Vorginge herbei-
fiihrt und erst daran anschlieBend den Motor
einschaltet und mit der Ubertragungsvorrich-
tung kuppelt. Nach der Ubertragung wer-
den zweckm#Big durch Federn die vom Rech-
ner verstellte Handhabe und die von ihr be-
wegten Riegel- und Kupplungsvorrichtungen
wieder zurtickgestellt. :



Der Motor braucht also nicht mehr die
vorbereitenden Umschaltungen durchzufiih-
ren, sondern nur noch die Ubertragung im
engeren Sinne, so daf zum Beispiel fast die
ganze Umdrehung der Ubertragungswelle
hierfiir zur Verfiigung steht. Die Ubertra-
gung kann daher verhiltnismiBig langsam
sich vollziehen. Die Beanspruchung der Ge-
triebe und die Abnutzung ist geringer, und
heftige StsBe und Gersiusche kénnen vermie-
den werden.

Im gezeichneten Ausfiihrungsbeispiel er-
folgt die Ubertragung des Betrages aus dem
Resultatziihlwerk ins Einstellwerk dadurch,
daf die Ziffernrollen des Resultatzihlwerkes
mit Zwischeneinstellmitteln (Hilfsstaffel-
walzen) gekuppelt und darnach die Ziffern-
rollen auf Null gestellt werden, so daB jedes
Zwischeneinstellmittel um den gleichen Be-
trag gedreht wird, um den die zugeordnete
Ziffernrolle bei der Nullstellung gedreht
wird. Die Einstellmittel der Zahlwerks-
antriebe werden von der durch den Rechner
bedienten Handhabe unter Spannung von
Federn verschoben und stellen sich, nach
Freigabe der vom Rechner bedienten Hand-
habe, unter dem EinfluB der vorher gespann-
ten Federn nach Anschligen der (durch
Nullstellung des Resultatzihlwerkes einge-
stellten) Zwischeneinstellmittel ein. Teile
des an sich vorhandenen Zihlwerksantriebes
konnen benutzt werden, um die Ziffernrollen
und die Zwischeneinstellmittel zu kuppeln.

Die Ubertragung des Zahlenwertes aus
dem Resultatzéhlwerk in die Einstellmittel
kinnte, statt durch Kupplung und anschlie-
Bende Nullstellung der Ziffernrollen, auch
erfolgen durch Abfihlung des Befrages aus
dem Zihlwerk und Weiterleitung desselben
in die Zwischeneinstellmittel.

Ein Ausfithrungsbeispiel des Erfindungs-
gegenstandes ist in der Zeichnung darge-
stellt.

Es zeigen:

Fig. 1 einen Schnitt durch die Maschine
mit einem Teil der fiir die Riickiibertragung
erforderlichen Steuer- und Ubertragungs-
organe in einer Seitenansicht,

Fig. 2 eine Draufsicht auf die Maschine
nach der Erfindung mit den durch Abheben
des Tastenfeldes freigelegten Ubertragungs-
organen,

Fig. 3 einen Teil der Einrichtungen in
einer Vorderansicht,

Fig. 4 bis 6 die Steuer- und Ubertra-
gungseinrichtungen in einem vergriBerten
MaBstab in mehreren Schaltstellungen,

Fig. 7 die auf der rechten Maschinenseite
angeordneten Motoreinriick- und Zshlwerks-
lsschvorrichtungen in einer Seitenansicht,

Fig. 8 eine Einzelheit zu der in Fig. 7
wiedergegebenen Zihlwerksloschvorrichtung
in einer weiteren Ansicht,

Fig. 9 einen Teil der in Fig. 3 bereits
gezeigten Sperreinrichtung in einem vergrs-
Berten MaBstab und

Fig. 10 eine der Rickitbertragungsstaffel-
walzen, ebenfalls vergréBert, mit zugehsrigen
Teilen. ‘

Der Erfindungsgegenstand ist dargestellt
in Verbindung mit einer Staffelwalzenrechen-
maschine iiblicher Ausfithrung, deren Haupt-
antriebswelle 50 in iiblicher Weise iiber Ke-
gelrider 54, 55 die Staffelwalzen 51 an-
treibt, von denen fiir jede Stelle der Rechen-
maschine eine vorgesehen ist. Zu den Staf-
felwalzen 51 werden die Stellrider 2 in
itblicher Weise mittels der Stellschienen 46
und der Tasten 52 entsprechend dem einzu-
stellenden Ziffernwert eingestellt. Falls durch
die Schiene 27 die Doppelkegelrider 28 so
verschoben werden, daB sie mit den Kegel-
ridern 29 in Eingriff kommen, treiben die
von den Staffelwalzen 51 . angetriebenen
Stellrider 2 iiber Vierkantwelle 1 die Dop-
pelkegelriider 28, die Kegelriider 29, die
Welle 58, Kegelrider 59, 60 und Welle 61
die Ziffernrollen 62 des Resultatzihlwerkes.

Die Vierkantachsen 1 tragen an ihren
vordern Enden, die iiber die als Lagerung
dienende Zwischenwand herausragen, als
Kupplungsglieder dienende Zahnrader 3, die,
durch Vermittlung von Gegenkupplungsglie-
dern 4, deren Zihne 4a in die Zahnliicken
der Zahnriider 3 einzugreifen vermégen, mit




in Verlingerung der Vierkantachsen 1 lie-
genden Vierkantachsen 5 kuppelbar sind.

Die Vierkantachsen 5 tragen Hilfsstaffel-
walzen 23. Sie sind mit ihrem einen Ende
auf Zapfen der Vierkantachsen 1 drehbar ge-
lagert und greifen mit am andern Ende vor-
gesehenen Zapfen 6 (Fig. 2) in Bohrungen
einer Zwischenwand 7.

Avuf die Enden der Zapfen 6 sind kleine
Zahnrider 8 aufgesetzt (Fig. 10), die mit
seitlichen Stiften 8a in der Nullstellung
gegen die Unterseite der in der Zwischen-
wand vorgesehenen Stifte 9 anliegen und
gegen diese durch Spiralfedern 10 gedriickt
werden. '

Die Stellschienen 46 der Stellrider 2 lie-
gen dicht itber den Vierkantachsen 1 und 5
und dicht iiber den Hilfsstaffelwalzen 23.
Jede Stellschiene 46 trigt einen nach abwirts
ragenden Stift 49. Von jeder Hilfsstaffel-
walze 23 ragt der jeweils nach oben stehende
Zahn in den Bewegungsbereich des zugeord-
neten Anschlagstiftes 49 hinein. Die Hilfs-
staffelwalzen 23 sind im Umfang in zehn
Teile geteilt, in denen je ein Zahn angeord-
net ist. Die Lénge der Zihne in Richtung
der Walzenachse ist entsprechend den Zif-
fernwerten ,,0¢ bis ,9% gestuft. Die Linge
des der Ziffer ,,0¢ zugeordnefen Zahnes ist
also gleich Null, das heiBt in der der Ziffer
0 zugeordneten Umfangsteilung der Hilfs-
staffelwalze ist kein Zahn vorhanden. So-
lange die Hilfsstaffelwalzen 23 in der Null-
lage stehen, in der sie durch die Stifte 8a
und 9, sowie durch die Feder 10 gehalten
sind, sind die der Ziffer 0 zugeordneten zahn-
losen Umfangsteile der Hilfsstaffelwalzen in
die Bahn der Anschlagstifte 49 der Stell-
schienen 46 gestellt.

Zur Auslésung eines Ubertragungsvor-
ganges wird ein mit einer Achse 24 fest ver-
stifteter Schalthebel 11 aus der Stellung nach
Fig. 1 in die Stellung nach Fig. 6, das heibt
von vorn nach hinten verschwenkt. Mit Hilfe
zweler mit der Achse 24 desgleichen festver-
stifteter Schalthebel 12 wird dann eine
Stange 13 in der Weise verschwenkt, dall an
ihr angelenkte Schaltstangen 14, die mit

Klauen 4a in Eindrehungen der zugeordneten
bereits anfangs erwihnten Kupplungsteile 4
fassen, diese Kupplungsteile in Eingriff mit
den Zahnridern 3 bringen, so daf die Vier-
kantachsen 1 mit den zugeordneten Vierkant-
achsen 5 und den Hilfsstaffelwalzen 23 ge-
kuppelt sind. '

Die Schaltstangen 14 greifen mit Vor-
spriingen 14a hinter Ansitze 46a der Stell-
schienen 46 der Stellrider 2 und verschieben
diese beim Verschwenken des Ubertragungs-
hebels 11 um die dem Ziffernwert ,9¢ ent-
sprechende Strecke aus der Nullage heraus
(in Fig. 2 nach oben, in Fig. 1 nach links).
und zwar entgegen den Federn 48.

Unter Vermittlung eines weiteren auf der
Achse 24 angeordneten einarmigen Hebels
94q wird tber Schaltstange 25, Zwischen-
hebel 26, die Schiene 27 so verschoben, daf
die auf den Vierkantachsen 1 sitzenden Ke-
gelrider 28 mit den Kegelrddern 29 in Kin-
griff kommen, die, wie vorstehend erléutert,
mit den Ziffernrollen 62 in Getriebeverbin-
dung stehen. Es sind also die Ziffernrollen
62 mit der Hilfsstaffelwalze 23 gekuppelt.

Beim Verschwenken des Hebels 11 bewegt
der auf der Achse 24 befestigte Hebelarm
30 iiber ein Zwischenglied 31 und einen zwei-
armigen Hebel 32 eine Schalfstange 33, die
die Klinke der Eintourenkupplung 34 frei-
gibt und durch SchlieBen des Kontaktes 35,
36 dem Elektromotor 63 Strom zufithrt. Der
Motor treibt dann fiiber das Schnecken-
getriebe 64, die Kupplung 34, die Welle 65
und das Kegelriderpaar 37, 38 eine an sich
bekannte Loschvorrichtung, die fiber die Kur-
venscheibe 39, die Loscherhebel 40, 41 und
die Mitnehmer 42 die Lischer 43, 44 hewegt,
so daB mit Hilfe der bekannten Léscher-
zahnstange 45 die Ziffernrollen 62 des Re-
sultatwerkes auf Null gestellt werden. Da-
bei werden die Vierkantachsen 1, die Vier-
kantachsen 5 und die Hilfsstaffelwalze 23
in dem gleichen MaBe verdreht, wie die Zif-
fernrollen zur Erreichung der Nullstellung
zuriickgedreht werden. Es wird daher in
jeder Stelle der Rechenmaschine der Zahn der
Hilfsstaffelwalze 23 in die Bahn des An-



schlages 49 der Stellschiene. 46 gedreht, des-
sen Linge der vorher von der zugehorigen
Ziffernrolle 62 angezeigten Ziffer entspricht.

Die Zahnrider 8 und somit auch die Vier-
kantachsen 5 und die Hilfsstaffelwalzen 23
werden in der jeweiligen Stellung durch eine
iber die ganze Breite der Rechenmaschine
sich erstreckende Sperrschiene 15 gehalten.

An dem Schalthebel 11 ist eine Mitneh-
merklinke 16 in 17 drehbar angeordnet, in
deren Aussparung 16a bei Ruhestellung des
Hebels 11 ein zweiarmiger Winkelhebel 18
mit einem Arm 18a hineinfaBt, wihrend der
zweite Arm 18b dieses Hebels so an der
Sperrschiene 15 anliegt, daB bei einem Ver-
schwenken des Schalthebels 11, der Klinke 16
und des Hebels 18 die Sperrschiene 15 nach
rechts bewegt wird und somit ihre Fixier-
nasen 19 mit den Zahnrddern 8 auBer Ein-
griff kommen.

Die Mitnehmerklinke 16 gleitet bei der
Schaltbewegung mit einer Schrige 20 auf
einem Stift 21, sie wird daher allmahlich
nach oben bewegt und gibt schlieBlich den
Winkelhebel 18 frei. In diesem Awugenblick
setzt sich jedoch eine Sperrklinke 22 hinter
den Arm 18a des Winkelhebels 18 (Fig. 5)
und hilt diesen noch so lange in der nun-
mehrigen Lage, bis die auf den Vierkant-
achsen 5 sitzenden Hilfsstaffelwalzen 23 in
ibre Nullstellung zuriickgegangen sind.

Nihert sich der Schalthebel 11 seiner
Endlage (Fig. 6), so wird durch Stift 66 und
Schleife 67 die Sperrung des Winkelhebels 18
durch Verschwenkung der Sperrklinke 22
aufgehoben und nunmehr von dem Schalt-
hebel 11 selbst iibernommen.

Die Auslosung der Sperrschiene 15 und
damit die Riickstellung der Hilfsstaffel-
walzen 23 durch die Spiralfedern 10 erfolgt,
bevor der Kupplungsteil 4 jeder Tastenreihe
mit seinen Zihnen 4a in Eingriff mit dem
zugeordneten Zahnrad 3 kommt und so die
Getriebeverbindung zwischen Zihlwerk und
Einstellwerk herstellt. Die Hilfsstaffelwalzen
23 werden also auf Null gestellt, ehe sie mit
den Ziffernrollen 62 des Zihlwerkes gekup-
pelt werden.

Vermittels eines auf der Achse 24 fest
angeordneten Steuergliedes 53 wird, beim
Drehen der Achse beim Bedienen der Hand-
habe 11, die allen Tasten gemeinsame I.osch-
schiene 56, an deren nach unten gewinkeltem
Ansatz 56a Steuerglied 53 angreift, so ver-
schwenkt, daB sie in bekannter Weise die den
einzelnen Tastenreihen zugeordnete ‘Sperr-
schiene 57 aus der Sperrstellung heraus-
bewegt und die Tasten 52 freigibt.

Die bisher beschriebenen Vorginge fin-
den statt, wihrend der Hebel 11 vom Rech-
rer aus der Stellung nach Fig. 1 in die Stel-
Iung nach Fig. 6 (also von vorn nach hinten)
gedriickt wird, (Hingang des Hebels 11).
Das vom Elektromotor 63 bewirkte Lischen
und Ubertragen findet so schnell statt, daf}
es bereits vollzogen ist, ehé der Rechner den
zuritckgedriickten Hebel 11 freigibt.

Wird nun der vollstindig nach hinten ge-
drtickte Hebel 11 vom Rechner freigegeben,
so werden er selbst und simtliche von ihm
verstellten Gestinge durch Federn in die
Ruhelage zuriickgebracht. Sofort zu Beginn
des Riickganges geht die Sperrschiene 15 in
die Ruhelage zuriick. Sie stellt die Hilfs-
staffelwalzen 23 in der Stellung fest, in die
sie vom Elektromotor 63 infolge der Uber-
tragung des Wertes aus dem Zihlwerk ins
Zwischeneinstellwerk gebracht worden sind.
Auch werden, bereits zu Beginn des Riick-
ganges des Hebels 11, der Motor 63 ausge-
schaltet und die Kupplungen 34; 3, 4 und 28,
29 ausgertickt. Darnach geht die von dem
Schalthebel 11 verschobene Stange 13, mit
den daran angelenkten Schaltstangen 14, wie-
der in die Nullage zuriick. Die Stellschienen
46, die mit den Vorspriingen 46a gegen die
Vorspriinge 14b der Schaltstange 14 liegen,
folgen dabei unter dem EinfluB der Federn
48 den Schaltstangen 14, bis sich die An-
schlagstifte 49 gegen die in ihre Bewegungs-
bahn gebrachten Zihne der Hilfsstaffelwalze
23 anlegen. Sie sind damit entsprechend dem
in die Hilfsstaffelwalzen iibertragenen Wert
eingestellt. Wird nunmehr die Welle 50 der
Rechenmaschine angetrieben, so wird bei’



jeder Umdrehung der Welle der eingestellte
Betrag ins Resultatzihlwerk eingebracht.

Eine einwandfreie Riickiibertragung der
im Zahlwerk errechneten Werte in die Ein-
stellmittel kann nur so lange erfolgen, wie
die Stellenzahl des zuriickzuiibertragenden
Betrages die Kapazitit des Einstellwerkes
nicht tiberschreitet. Man wird deshalb eine
auf den Stellhebel 11 wirkende Sperrvorrich-
tung vorsehen, die von der Ziffernrolle der
ersten iiber die Kapazitat des Einstellwerkes
hinausgehenden Wertstelle des Resultatziihl-
werkes beeinfluBt wird, und die beim Heraus-
gehen der Ziffernrolle aus der Nullage die
Handhabe 11 sperrt.

Die Handhabe 11 konnte auch durch eine
Taste oder andere Mittel ersetzt werden.

PATENTANSPRUCH.:

Elektrisch angetriebene Vorrichtung einer
Rechenmaschine zur Riickiibertragung von
Werten aus dem Resultatziéhlwerk in die
Einstellmittel des Zi#hlwerkantriebes, da-
durch gekennzeichnet, daB durch die Riick-
itbertragungshandhabe (11) auf dem anfing-
lichen Schaltweg die Entriegelungs-, Kupp-
lungs- und sonstigen vorbereitenden Vor-
ginge fir die Ritckiibertragung herbeige-
fithrt werden und erst darnach der Elektro-
motor (63) eingeschaltet und mit der Tber-
tragungsvorrichtung gekuppelt wird.

UNTERANSPRUCHE :
1. Vorrichtung nach Patentanspruch, da-
durch gekennzeichnt, da8 nach Kupplung
der Ziffernrollen (62) des Resultatzihl-
werkes mit Zwischeneinstellmitteln (23),
die ersteren auf Null gestellt werden,
wodurch der im Zihlwerk enthaltene Be-
trag in die Zwischeneinstellmittel (23)
iibertragen wird, und anschliefend die
Einstellmittel (46) des Zahlwerkantrie-
bes sich nach Anschligen der Zwischen-
einstellmittel (23) einstellen.
Vorrichtung nach Unteranspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf zum Kuppeln
der Ziffernrollen (62) des Resultatzihl-
werkes und der Zwischeneinstellmittel

o

(23) Teile (61, 60, 59, 58, 29, 28, 1) des
Zshlwerkantriebes benutzt werden.

. Vorrichtung nach Unteranspruch 2, da-

durch gekennzeichnet, daf als Zwischen-
einstellmitte]l  Hilfsstaffelwalzen (28)
vorhanden sind.

. Vorrichtung nach Unteranspruch 3, da-

durch gekennzeichnet, daf die Hilfsstaf-
felwalzen (23) auf Vierkantwellen (5)
angeordnet sind, die in Verlingerung der
Vierkantachsen (1) der Einstellritzel (2)
der Zshlwerksantriebe liegen.

. Vorrichtung nach Unteranspruch 4, da-

durch gekennzeichnet, daf die Hilfs-
staffelwalzen (23) unter den den Tasten-
reihen (52) zugeordneten Stellschienen
(46) fir die Stellrider (2) angeordnet

sind.

. Vorrichtung nach Unteranspruch 5, da-

durch gekennzeichnet, daf an den Stell-
schienen (46) Anschlige (49) angeord-
net sind, die gegen die jeweils in ihre
Bewegungsbahn eingestellten Zihne der
Hilfsstaffelwalzen (23) unter der Einwir-
kung von vorher gespannten Federn (48)
anlaufen.

. Vorrichtung nach Unteranspruch 1, da-

durch gekennzeichnet, daf die Ubertra-
gungshandhabe (11) bei ihrer Bewegung
zu Beginn des Hinganges durch ein erstes
Gestéinge (11, 16, 18, 15, 19) die Zwi-
scheneinstellglieder (23) mit Hilfe einer
Sperrschiene (15, 19) entriegelt, so daB
sie durch Federn (10) und Anschlige (9,
8a) auf Null gestellt werden.

. Vorrichtung nach Unteranspruch 7, da-

durch gekennzeichnet, da die Ubertra-
gungshandhabe (11) bei ihrer Bewegung
zu Beginn des Hinganges durch ein zwei-
tes Gestinge (11, 24, 53, 56a, 56, 57)
die Sperrschienen (57) der Tasten (52)
ausrastet und damit die Einstellmittel
(46, 52) der Zahlwerksantriebe 15scht.

. Vorrichtung nach Unteranspruch 8, da-

durch gekennzeichnet, daf die Ubertra-
gungshandhabe (11) bei ihrer Bewegung
wihrend des Hinganges durch ein drittes
Gestiinge (11, 24, 24a, 25, 26, 27) die



10.

11.

12.

13.

Kupplungen (28, 29) zwischen den Zif-
fernrollen (62) und den Stellradwellen
(1) einriickt.

Vorrichtung nach Unteranspruch 9, da-
durch gekennzeichnet, daB die Ubertra-
gungshandhabe (11) bei ihrer Bewegung
beim Eingang vor dem Einschalten des
Elektromotors (63) durch ein viertes Ge-
stinge (11, 24, 12, 13, 14, 4) Kupplun-
gen (3, 4) zwischen den Vierkantachsen
(1), den Stellridern (2) und den Vier-
kantachsen (5) der Hilfsstaffelwalzen
(23) einriickt.

Vorrichtung nach Unteranspruch 10, da-
durch gekennzeichnet, daB die Ubertra-
gungshandhabe (11) bei ihrer Bewegung
beim Hingang durch ein fiinftes Ge-
stinge (11, 24, 12, 13, 14, 14b, 46a) die
Einstellmitte] (46) des Zahlwerksantrie-
bes unter Spannung von Federn (48) aus
der Nullstellung um die der Ziffer 93¢
entsprechende Strecke verschiebt.
Vorrichtung nach Unteranspruch 7, da-
durch gekennzeichnet, daB das erste von
der Ubertragungshandhabe (11) bewegte
und bereits zu Beginn des Hinganges die
Léschung der Zwischeneinstellmittel (23)
auslosende Gestinge (11, 16, 18, 15, 19)
durch eine Klinke (16), die mit einer
Schrige (20) auf einem Stift (21) des
Maschinengestelles gleitet, nach Lischung
der Zwischeneinstellmittel (23) unterbro-
chen wird,

Vorrichtung nach Unteranspruch 12, da-
durch gekennzeichnet, da8 nach Unter-
brechung des Gestiinges, das die Sperr-
schiene (15) der Zwischeneinstellmittel

14.

15.

16.

(23) in der Ausriicklage hilt. der Win-
kelhebel (18), der die Sperrschiene (15)
der Hilfstaffelwalze (23) bewegt, durch
eine Sperrklinke (22) in der Ausriicklage
gehalten wird.

Vorrichtung nach Unteranspruch 13, da-
durch gekennzeichnet, daB die Sperr-
klinke (22), die den Winkelhebel (18)
und die Sperrschiene (15) der Zwischen-
einstellmittel (23) in der Ausriicklage
hilt, gegen Ende des Hinganges der
bewegten Ubertragungshandhabe (11)
durch ein Gestiinge (66, 67) ausgeriickt
wird,

Vorrichtung nach Unteranspruch 14, da-
durch gekennzeichnet, daB gegen Ende
des Hinganges der bewegten Ubertra-
gungshandhabe (11) diese selbst die
Sperrung des Winkelhebels (18) und der
von ihm bewegten Sperrschiene (15) der
Ziwischeneinstellmittel (23) #ibernimmt.

Vorrichtung nach Unteranspruch 15, da-
durch gekennzeichnet, daB beim Riick-
gang der vom Rechner bewegten Hand-
habe (11) die von ihr bewegten Gestinge
unter dem EinfluB von Federn wieder in
die Ruhelage zurlickgehen, wodurch die
Zwischeneinstellmittel (23) in der neuen
Lage festgestellt, der Motor (63) und die
Kupplungen (34, 28, 29, 3, 4) ausgeriickt
werden und die Stellschienen (46) sich
nach Anschlégen der Hilfsstaffelwalzen
(23) einstellen.

MASCHINEN- & METALLWAREN-
HANDELSGESELLSCHAFT M. B. H.

Vertreter: NAEGELI & Co., Bern.
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