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Zusatz zum Patente 191982 vom 26. August 1906.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 5.Oktober 1907 ab.

Lingste Dauer: 25. August 1921.

Bei Umdrehungszdhlwerken mit Zehner-
iibertragung fiir Rechenmaschinen, wie sie in
der Hauptpatentschrift 191982, Kl. 42m be-
schrieben sind, ist es erforderlich, daB die
ganzen Antriebteile, auch diejenigen fiir die
Zehneriibertragung, beim Ubergang von Multi-
plikation auf Division und umgekehrt umge-
steuert werden konnen, so daB sich die An-
triebteile bei der Multiplikation bzw. Addition
in demselben Sinne drehen wie bei der Di-
vision bzw. Subtraktion.

Den Gegenstand vorliegender Erfindung
bildet die Anordnung solcher umsteuerbaren
Antriebteile und die Anordnung der Um-
stenerung selbst, wobei siimtliche Antriebrader
der Antriebteile fir das Umdrehungszihlwerk
dauernd miteinander in Eingriff bleiben.

Fig. 1 zeigt einen Querschnitt und Fig. 2
eine Ansicht von oben.

Die Welle a, auf welcher die Antriebrider #
von einstellbarer Zihnezahl sitzen, wird durch
die Handkurbel # in Bewegung gesetzt. Das
Zihlwerk, welches = die Umdrehungen der
Welle @ anzeigt, schlieBt sich links an das vor
den Antriebradern # liegende Resultatwerk an
und ist mit demselben in einem verschiebbaren
Schlitten vereinigt. Das Umdrehungszihlwerk
ist ‘mit derselben Zehneriibertragung - ausge-
riistet wie das Resultatwerk, und zwar er-

folgt die Ubertragung in der bekannten Weise
dadurch, daB sich an jedem Zahlenrad s ein
Stift o (Fig. 1) befindet, welcher. bei jeder
vollen Umdrehung derselben einen Hebel p
herauswirft, so da dessen schrige Gleit-
flichen ¢ in den Bereich von beweglichen
Zihnen » kommen. Diese beweglichen Zihne
gleiten auf den Fldchen ¢ seitlich ab und
schalten das Zahnrad der nichst héheren
Wertstelle um 1 weiter. Die Scheibe 4 mit
dem feststehenden Zahn ¢, welche die einzel-
nen Umdrehungen der Welle a auf das Um-
drehungszihlwerk tibertrigt, sowie die Schei-
ben A%, A2 .., mit den beweglichen Zihnen
v, v? ..., welche die Zehneriibertragung be-
wirken, sind mit dem Zahnrad ¢ und zugleich
mit dem Zahnrad % fest verbunden und wer-
den indirekt durch das Zahnrad 5, welches
mit der Welle a fest verbunden ist, angetrie-
ben. Die Scheiben %, 4%, 42 . . . machen genau
so viel Umdrehungen wie die Welle a. Das
Zahnrad ¢ steht mit dem Zahnrad b dauernd
in Eingriff und ist mit der Welle d fest ver-
bunden. Auf der Welle 4 sitzt ein Zahnrad e
lose drehbar und steht mit dem Zahnrad ¢
davernd in Eingriff. Ferner sitzt auf der

Welle d ein Zahnrad g lose drehbar und steht

indirekt durch ein Zwischenrad I mit dem
Zahnrad k davernd im Eingriff. Beide Rider ¢
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und g sind durch Gabeln v gegen Verschie-
bung auf der Welle gesichert; dagegen ist die
Welle 4 verschiebbar und trigt zwei Mitneh-
mer f und f1, durch welche entweder das
genutete Zahnrad ¢ oder das genutete Zahn-
rad g mit der Welle gekuppelt werden kann.
" In der gezeichneten Stellung ist das Zahn-
rad ¢ gekuppelt, und das Zahnrad g lduft
lose auf der Welle. Diese Stellung ist die-
jenige fiir Addition bzw. Multiplikation. Will
man nun zwolf einzelne Posten aufaddieren,
so wird das erste Zahnrad s bei jedem Posten

durch den Zahn # um I weitergeschaltet.

Bei dem zehnten Posten hat das erste Zahlen-
rad eine volle Umdrehung gemacht, den ersten
Hebel p herausgeworfen und steht wieder auf
Null. Der bewegliche Zahn 7! gleitet auf der
schiefen Ebene ¢ seitlich ab und schaltet das
zweite Zahlenrad auf I. Bei den zwei nich-

sten Posten wird das erste Zahlenrad noch

um zwel Einheiten weitergeschaltet, und das
Umdrehungszihlwerk zeigt die Zahl 12. Ein
Zshlwerk ohne Zehneriibertragung wiirde jetzt
nur die Zahl 2 anzeigen.

Will man nun von einer groferen, im Re-
sultatwerk schon vorhandenen Zahl zwdlf
kleine Posten subtrahieren und die Anzahl
der einzelnen Posten aufaddiert haben, so
miissen sich die Scheiben %, A%, A% ... in
demselben Sinne drehen wie bei der Addition.
Da aber bei den hier in Frage kommenden
Rechenmaschinen die Multiplikation bzw. Ad-
dition durch Rechtsumdrehung der Kurbel »
und die Division bzw. Subtraktion durch Links-
drehung der Kurbel geschieht, so miissen die
Scheiben %, A, A2 ... bei der Division bzw.
Subtraktion eine der Welle 2 entgegengesetzte
Drehrichtung erhalten. Andernfalls wiirde das
Umdrehungszahlwerk riickwirts zdhlen, so daf.
dann die erste sowie die zweite Zahlenscheibe s
die Zahl 8 und alle iibrigen hdheren Wert-
stellen die Zahl g anzeigen wiirden.

Will man nun eine Multiplikation, z. B.
99 X 99 auf die abgekiirzte Weise ausfiihren, so
stellt man an den Antriebridern # g9 ein und
verschiebt den Zihlwerksschlitten um zwei
Stellen nach rechts und macht eine Kurbel-

umdrehung rechts. Das Umdrehungszahlwerk
zihlt aufwirts und zeigt die Zahl 100. So-
dann verschiebt- man den Schlitten wieder um
zwei Stellen nach links und macht eine Kur-
belumdrehung links. Das Umdrehungszihl-
werk zahlt abwirts und zeigt die Zahl g,
nachdem zwei Zehneriibertragungen stattge-
funden haben. :

Die Umsteuerung der Scheiben %, A%, h® ...
fiir Division bzw. Subtraktion geschieht durch
Drehung des Hebels m nach rechts, wo-
durch ‘die Welle d nach links verschoben
und mit dem Zahnrad g gekuppelt wird. Die
Scheiben A, A, B2 ... werden nun durch das
Zahnrad £ und dieses indirekt durch das
Zwischenrad [ von dem Zahnrad g angetrie-
ben, so daB sich die Scheiben &, A%, A% ...
im Gegensatz zu den Antriebrddern # in dem-
selben Sinne wie bei der Multiplikation bzw.
Addition drehen. Die iibrige Wirkungsweise
der Zehneriibertragung im Umdrehungszahl-
werk bleibt immer genau dieselbe.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Umdrehungszihlwerk mit Zehner-
iibertragung fiir Rechenmaschinen mit An-
triebridern von einstellbarer Zahnezahl
nach Patent 191982, dadurch gekennzeich-
net, daf die die Zehnerschaltzihne (¥%,72...)
fiir das Umdrehungszéhlwerk (s) tragenden
Scheiben (%%, 42 .. .) beim Ubergang von
Multiplikation auf Division und umgekehrt
ebenfalls umgesteuert werden, damit sie
sich bei beiden Rechnungsarten stets im
gleichen Sinne drehen.

2. Umdrehungszihlwerk nach Anspruchr,
dadurch gekennzeichnet, dafl die Zehner-
schaltscheiben (%1, 42 . . .) auf der die Ein-
zahnscheibe (%, #) zum Antriebe des Um-
drehungszihlwerkes tragenden Welle ange-
ordnet sind, die von der Welle (@) der
Antriebrider (#) aus durch Vermittlung
von Zahnridergruppen (e, ¢ bzw. g, /, k)
angetrieben wird, von denen entweder die
eine oder die andere mit einer von der
Welle (a) aus angetriebenen Welle (d) ge-
kuppelt wird. _

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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