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Rechenmaschine.

Die Erfindung bezieht sich auf eine Re-
chenmaschine mit Betitigungszahnstangen
fiir die Betidtigung eines Summierwerkes und
mit einer, Typentriger aufweisenden Druck-
vorrichtung, deren Typentriger durch die
Betitigungszahnstangen eingestellt werden.

Auf der Zeichnung ist ein Ausfithrungs-
beispiel des Erfindungsgegenstandes darge-
stellt, und zwar ist:

Fig. 1 ein Querschnitt durch dasselbe und

Fig. 2 eine Draufsicht auf die Rahmen-
teile;

Fig. 3 zeigt einen Teil der Motorantriebs-
vorrichtung;

Fig. 4 ist ein Aufri des Antriebsmecha-
nismus der Maschine von rechts gesehen,

Fig. 5 ein Aufri von allgemeinen Ar-
beisteilen der Maschine von rechts gesehen,
und

Fig. 6 ein teilweiser AufriB des das Sum-
mierwerk betdtigenden Mechanismus;

Fig. 7 und 8 zeigen die Vorrichtungen

zum Schalten der Summierwiege von Addier-
in Subtrahierlage;

Fig. 9 ist ein Aufrif der Steuervorrich-
tung, die zum Steuern der Maschine wihrend
der Durchfithrung von Multiplikationen und
Divisionen dient, von links gesehen, und zwar
in normaler Lage, und

Fig. 10 zeigt diese Steuervorrichtung
wahrend des Multiplizierens in Arbeitslage;

Fig. 11 ist eine Vorderansicht der Ma-
schine bei weggenommenem Gehiuse und
zeigt die Vorrichtung zum Zuriickbringen
des Stiftschlittens;

Fig. 12 zeigt die Nichtaddiervorrichtung
der Maschine, von links gesehen, und

Tig. 13 zeigt die Riickschalt- und Divi-
sionsvorrichtung, ebenfalls von links gesehen;

Fig. 14 zeigt die Vorrichtung zur Betiti-
gung des besonderen Multiplikator-Quotient-
Typentrigers und die Mittel zum Unterbin-
den der Subtraktion wihrend der Division,



wenn das Summierwerk iibersubtrahiert wird.
und

Fig. 142 zeigt eine Einzelheit dieser Vor-
richtung;

Tig. 15 und 16 zeigen die besondere Mul-
tiplikator-Quotient-Typentrigerzahnstange:

Fig. 17 zeigt das Tastenbrett und

Tig. 18 ist ein Schaubild von Teilen der
selbsttitigen Riickschalt- und Schlittenriick-
kehrvorrichtung:

Tig. 19 zeigt die Versperrung zwischen
der Hauptwelle der Maschine und der Ta-
statur,

Tig. 20 die Divisions- und Riickschaltvor-
richtung in Arbeitslage,

Fig. 21 die Motorsteuerungsvorrichtung
in Arbeitslage, und

Fig. 22 die in Fig. 14 gezeigte Vorrich-
tung in Arbeitslage:

Fig. 28 ist ein Schaubild der Mittel zur
selbsttitizen Riickkehr des Divisionshebels,
und

Tig, 24 ist ein Schaubild von Teilen der
Uberwachungsvorrichtung zum Dividieren in
normaler Lage:

Fig. 25 und 26 zeigen ein Aufzeichnungs-
blatt mit der Vorrichtung zur Bestimmung
des Dezimalbruches.

Allgemeine Beschreibung.

Da die dargestellte Maschine eine Verbes-
serung einer an sich bekannten Maschine
darstellt, so wird nur eine kurze Beschrei-
bung der wesentlichen Operationen der be-
kannten Maschinen gegeben.

Fig. 1 zeigh die Schalttasten, den wan-
dernden Schlitten 1, das Summierwerk und
den Betitigungsmechanismus fiir diese Teile,
sowie die Druckvorrichtung.

In dem Schlitten 1 befinden sich mehrere
Reihen von Stiften 2, welche durch die
Schifte 3 der Zifferntasten 4 herabgedriickt
werden. Die Schifte 3 der Zifferntasten
haben ihre untern Enden in einer Reihe ge-
rade iiber einer Reihe der Stifte 2 angeord-
net. Der Schlitten 1 ist in seiner normalen
Tage so angeordnet, daf die Reihe der
hichsten Stellwerte, welche sich an der

dubersten Linken befinden. unter den
Schiften liegt. Der Sehlitten wird durch
eine Feder nach links gedriickt und es
ist auch eine nicht gezeigte Schliipf-
vorrichtung vorgesehen, damit der Schlitten
ginen Schritt nach links macht nach jeder
Betiitigung einer Ziffertaste 4, um eine neue
Reihe von Stiften 2 unter die Schéfte 3 zu
bringen. Unterhalb des Stiftschlittens 1 be-
findet sich eine Reihe von Betitigungszahn-
stangen 5, von denen jede durch eine Schlitz-
verbindung mit einer Zahnstange 6 verbun-
den ist, welche einen sich nach anfwiirts er-
streckenden ¥inger 7 hat. Die Zahnstangen
5 und 6 werden in der normalen Lage gegen
die Wirkung von Federn 8 nach vorn gehal-
ten, und zwar durch eine Querstange 9. Fiir
jeden Arbeitsgang der Maschine wird die
Querstange 9 einmal nach riickwirts bewegt,
wodurch die Zahnstangen 5 und 6 ihr folgen,
his ein Finger 7 an einen herabhéingenden
Stift 2 stoft. Wie gezeigt, erstrecken sich
die Zahnstangen 5 in der Maschine nach hin-
ten. Der hintere Teil jeder Zahnstange 5 be-
sitzt auf seiner obern Seite eine Reihe von
Zéhnen zur Betitigung der Summierrfider
und zum Drehen eines Satzes Zahnrider 11.
Die Zahnrider 11 stehen auch mit den
Druckstangen 12 in Eingriff und heben diese
Zahnstangen in Ubereinstimmung mit der
GroBe der Bewegung, welche die Zahnstan-
gen 5 durchfithren. Jede dieser Druckzahn-
stangen trigt eine Reihe von Tvpen 13, wel-
che mit einer Druckwalze 14 zusammenarbei-
ten. Die Typen 13 werden von Hammern be-
tiitigt, welche um eine Stange 16 drehbar
sind und nach hinten durch Federn 17 ge-
zogen werden. Die fiir gewthnlich in nicht
wirksamer Lage gehaltenen Himmer 15 wer-
den einmal withrend jedes Arbeitsganges der
Maschine freigegeben und werden hierauf in
ihre normale Lage durch die Querstange 18
zuriickgebracht.
Summierwerk.

Das Summierwerk, welches in der Ma-
sehine verwendet wird, ist bekannt und ent-
hilt zwei Reihen von ineinander greifenden
Zahnridern 19 und 21, welche in solcher



Weise gesteuert werden, daB entweder der
eine oder der andere Satz mit den Zahnstan-
gen 5 in Eingriff tritt je nachdem, ob eine
Addition oder eine Subtraktion ausgefiihrt
werden soll. Wie Fig. 1 zeigt, werden die
Zahnrider 19 und 21 durch ein Paar von
Platten 22 unterstiitzt, von denen jedoch nur
eine gezeigt ist. Die Platten 22 bilden eine
Wiege fiir diese Zahnrider, welche, wie spi-
ter des niheren beschrieben wird, gehoben
oder gesenkt wird, um die Réder mit den
Betitigungsstangen 5 auBer oder in Eingriff
zu bringen, aber auch, um 180 ° gedreht wird,
um entweder die eine oder die andere Reihe
dieser Zahnrider mit den Zahnstangen je
nach der Art der durchzufiithrenden Rechen-
operationen in Eingriff zu bringen. Die
Zahnrider 19 sind sogenannte Addierrdder
und treten in Eingriff mit den Zahnstangen
5, wihrend die Zahnrider 21 Subtrahierrider
sind, die mit den Zahnstangen wihrend der
Subtrahierarbeitsginge in Eingriff treten.
Tiir gewohnlich sind die Réder 19, 21 in Kin-
griff mit den Zahnstangen 5 und kommen
auBer Fingriff beim Beginn jedes Summier-
arbeitsganges. Ungefihr in der Mitte dieses
Arbeitsganges der Maschine und gerade be-
vor die Zahnstangen 5 wieder ihre Bewegung
in die normale Lage beginnen, treten die Ra-
der 19, 21 wieder in Eingriff mit den Zahn-
stangen, so daB, wenn die Zahnstangen in die
normale Lage wieder zuriickkehren, jedes der
Rider um eine Anzahl von Zahnabstinden
gedreht wird, und zwar ist je diese Anzahl
bestimmt durch das AusmaB8 der Bewegung der
betreffenden Zahnstange. Wihrend den Sum-
‘mierarbeitsgingen bleiben die Rader 19, 21
in Bingriff mit den Zahnstangen wahrend
des ersten Teils dieses Arbeitsganges, wo-
durch die Druckzahnstangen 12 direkt von
den Ridern eingestellt werden, wie allge-
mein bekannt ist. Die dargestellte Maschine
besitzt keine Vorrichtung fiir die ,fliichtige
Eins“, wie sie die bekannten Maschinen
haben. Es wird deshalb, obgleich Subtrak-
tion auf der Maschine in tiblicher Weise
ausgefithrt werden kann, eine negative
Summe komplementiren Wertes gedruckt,

anstatt des wirklichen Wertes, wie es bei
bekannten Maschinen geschieht. Die Vor-
richtung der fliichtigen Eins ist bei der
dargestellten Maschine durch die bereits er-

‘wiihnte Ubersubtrahier- oder Uberaddiervor-

richtung und durch die Rickschaltvorrich-
tung ersetzt, welche notwendig sind, um
selbsttitige Division durchzufiihren.

Maschinenrahmen und Antrieb.

Wie aus den Fig. 1 und 2 hervorgeht,
ruht die Maschine auf einer Grundplatte 20
und wird weiter durch ein Paar #uBerer
Winde 23 und 24 und einem Paar innerer
Winde 25 und 26 gehalten. Die Hauptwelle
27 erhilt fir jeden Arbeitsgang der Ma-
schine eine hin- und hergehende ruckartige
Bewegung. Sie wird durch einen Elektro-
motor 28, wie in Fig. 3 gezeigt ist, angetrie-
ben, welcher an der Riickseite der Maschine
angebracht ist. Der Motor 28 ist durch- ein
Reduziergetriebe mit einer Kupplungsscheibe
29 (Fig. 4) verbunden. Die Kupplungs-
scheibe sitzt am #uBern Ende einer Welle
31, welche sich durch die Wand 10 der
Grundplatte 20 erstreckt. Auf der Welle 31
sitzt lose gerade innerhalb der Scheibe 29
eine Platte 32, an welcher eine Klinke 33
angelenkt ist, welche mit der Scheibe 29 zu-
sammenarbeitet. HEine Feder 34, gespannt
zwischen der Platte 32 und der Klinke 33,
beeinfluft die Klinke in einer Richtung ent-
gegengesetzt zum Uhrzeigersinn (Fig. 4) und
versucht sie in Eingriff mit der Kupplungs-
scheibe 29 zu bringen. Die Klinke wird je-
doch auBer Eingriff gehalten, wie in Fig. 4
gezeigt ist, und zwar durch einen Arm 35
eines dreiarmigen Hebels 30, der bei 36 an
der Wand 10 angelenkt ist. Ein zweiter Arm
37 des Hebels 30 erstreckt sich nach vorwirts
und besitzt eine Anzahl Stufen an seinem
vordern Ende, welche mit dem Finger des
Hebels 38 zusammen arbeiten. Der Hebel 38
ist bei 39 an die Wand 10 angelenkt. Kine
Feder 41, welche den Hebel 38 und den Arm
35 verbindet, beeinfluBt den Hebel 38, im
Uhrzeigersinn (Fig. 4), und wenn die Ma-
schine angehalten ist, wird der Finger des



Hebels sich gegen die untere Stufe des Ar-
mes 37 legen. Am obern Ende des Hebels
38, der gekritmmt ist, befindet sich ein Kon-
takt 42, welcher mit einem Kontakt 43 zu-
sammen arbeitet und einen Teil des Motor-
stromkreises bildet. Wenn, wie in Fig, 4
gezeigt ist, der Kontakt 42 iiber den Kon-
takt 43 liegt, ist der Stromkreis des Motors
unterbrochen; wird jedoch der Hebel 38 in
Uhrzeigerrichtung unter der Wirkung der
Feder 41 gedreht, so kommen die Kontakte
in Berithrung, der Stromkreis wird geschlos-
sen, der Motor 28 angelassen und die Kupp-
lungsscheibe 29 dreht sich so lange, bis der
Stromkreis wieder unterbrochen wird. Durch
Drehung des Hebels 30 entgegengesetzt dem
Chrzeigersinn, dreht sich der Hebel 38, wo-
durch sich der Finger dieses Hebels auf die
zweite Stufe des Armes 37 legt. Der dritte
Arm 44 des Hebels 30 ist mit einem Tenker
45 verbunden. Dieser Lenker wird, wie noch
des nitheren beschrieben wird, nach vorwiirts
bewegt, wenn die Maschine anlaufen soll.
Dadurch wird der Hebel 30 entgegengesetat
der Uhrzeigerrichtung gedreht, der Arm 35
hilt, wie erwiihnt, die Klinke 33 auBer Ein-
griff, und es wird durch Drehung des He-
bels 30 entgegengesetzt dem Uhrzeigersinn
nicht nur der Molor angelassen, sondern
es wird dadurch auch der Klinke 33 er-
miglicht, in die Zihne der Scheibe 29 ein-
zugreifen, wodurch die Platte 32, auf wel-
cher die Klinke montiert ist, sich mit der
Scheibe dreht. Die Drehrichtung der Platte
32 und ‘der Scheibe 29 ist entgegengesetzt
dem Uhrzeigersinn, in bezug auf Fig. 4, so
daB die Platte aufler Eingriff mit der Scheibe
kommt, wenn der Arm 85 in die normale
Lage zuriickgebracht wird, da das vordere
Ende des Armes mit der Klinke 33 wieder
in Eingriff kommen wird. Es sind Mittel
vorgesehen, wodurch die Maschine selbst-
titig nach einem Arbeitsgang anhilt, wenn
andere Operationen als Multiplikation und
Division durehgefithrt werden sollen. Die
Platte 32 besitzt an ihrem Umfang eine
Nase 46, welche einen Stift 47 des Hebels
38 betitigt. In der normalen Lage der Ma-

schinenteile, die in Fig. 4 gezeigt ist, liegt
der Stift 47 gerade unterhalb und rechts von
der Nase 46. Wird der Hebel 38 im Uhr-
zeigersinn gedreht, um die Maschine zum
Anlaufen zu bringen, so bewegt sich der
Stift nach vorwirts in eine Lage gerade un-
terhalb der Nase 46. Nahe dem Ende der
Bewegung der Platte 32 tritt die Nase 46
mit dem Stift 47 in Eingriff, wobei der He-
bel 38, entgegengesetzt dem Uhrzeigersinn,
gedreht wird, um den Motorstromkreis zu
unterbrechen, Es wird auch, da der Finger
des Hebels 38 den Arm 37 wihrend der Ope-
ration der Maschine nach abwiirts gepreBt
hilt, dieser Arm frei gelassen, und der Hebel
30 mit seinen Armen 35, 37 und 44 wird
durch die Feder 41 gezwungen, in die nor-
male Lage zuriickzukehren. Wenn jedoch
der Lenker 45 in vorderer Arbeitslage fiir
mehr als eine Umdrehung gehalten wird, ist
es dem Hebel 30 unméglich, in seine normale
Lage zuriickzukehren und ein neuer Kreis-
lauf wird sofort ohne Unterbrechung be-
ginnen.

Die Drehung der Platte 32 verursacht die
hin- und hergehende, ruckartige Bewegung
der Hauptwelle 27 durch einen Stift 48 der
Platte, einen Hebel 49, einen Arm 51, der
lose auf der Welle 27 sitzt und durch den
Hebel 49 Detitigt wird, einen Arm 52
(Fig. 2), der fest mit der Welle 27 verbun-
den ist, und eine Feder 53, welche mit den
zwei Armen 51 und 52 verbunden ist. Durch
diese eben geschilderte Verbindung wird die
Welle 27 wihrend der ersten Hilfte der

Drehung der Platte um 180 ° entgegengesetat

dem Uhrzeigersinn (Fig. 4) gedreht und wird
dann wihrend der zweiten Hilfte der Be-
wegung der Platte durch eine Drehung von
180° im Uhrzeigersinne, zuriickgebracht.
Die Mittel zur Betitigung des Lenkers
45, um die Maschine zum Anlaufen zu brin-
gen, sind in den Fig. 4 und 5 gezeigt. Das
vordere Ende des Lenkers ist mit einem nach
aufwirts gerichteten Arm eines dreiarmigen
Hebels 54 verbunden, welcher bei 55 an der
Seitenwandung 24 gelagert ist. Ein zweiter
waagrechter Arm des Hebels 54 erstreckt



sich nach vorwirts und triigt einen Stift 56
an seinem vordern Ende. Uber dem Stift 56
befindet sich der Fortsatz 57 der Motortaste
58, welche verschiebbar an der Seitenwand
24 angebracht ist. Die Motortaste 58 wird,
wie in Fig. 5 gezeigt ist, durch eine Feder
59 nach aufwirts gedriickt und befindet sich
rechts von den Zifferntasten. Er wird von
Hand nach abwirts gepreBt. bewegt dabed
den Hebel 54 entgegen dem Uhrzeigersinn
(Fig. 5), zieht dadurch den Lenker 45 nach
vorwirts, und die Maschine liuft wie be-
schrieben an. Auf diese Weise kann durch
Betitigung der Taste 58, die auf den Hebel
54 wirkt, die Maschine angelassen werden.
Es sind noch mehrere andere Mittel auber
der Taste 58 vorgesehen, um die Maschine
in Gang zu setzen. Eines dieser Mittel ist
die Subtrahiertaste 61 (Fig. 5). Die Subtra-
hiertaste 61 ist an dem Arm 62 eines Hebels
63 angelenkt, der lose auf einer Welle 64
sitzt, die in den Seifenwinden 23 und 24
ruht. Der zweite Arm 65 des Hebels 63 er-
streckt sich nach riickwirts, und an seinem
duBern Ende ist er mit einem Glied 66 ver-
bunden (Fig. 4), welches durch einen Schlitz
67 mit einem Zapfen 68 des Hebels 54 ver-
bunden ist. Auf diese Art wird durch Nie-
derdriicken, der Subtrahiertaste 61 das Glied
66 gehoben, der Hebel 54 verschwenkt und
die Maschine angelassen.

Steuervorrichtung fir das Summierwerk.

TFig. 6 zeigt die Vorrichtung zur Betiti-
gung der Zahnrider 19 und 21, um sie mit
den Zahnstangen 5 aufer oder in Kingriff
zu bringen. Die Wiege, zwischen deren Plat-
ten 23 sich die Zahnrdder 19 und 21 befin-
den, wird durch ein Paar Arme 69, von
denen nur einer gezeigh ist, getragen. Die
Arme sind fest mit der Welle 71 verbunden,
welche zwischen den innern Winden 25 und
26 angebracht ist. Eine sich nach abwirts
erstreckende Platte 73, welche ungefihr die
Gestalt eines umgedrehten Y besitzt, ist bei
72 angelenkt. Die beiden Arme des Y sind
mit 74 und 75 bezeichnet. Der Arm 74
bezw. 75 besitzt eine Ausnehmung 76 bezw.

77. Diese Ausnehmungen konnen zum Zu-
sammenspiel mit einem Paar Stifte 78 und
79 gebracht werden, welehe an entgegen-
gesetzten Enden einer Platte 81 angebracht
sind, die an einer Konsole 82 montiert ist.
Die Stifte 78 und 79 befinden sich auf der
rechten Seite der Platte 81, wenn die Ma-
schine von vorn betrachtet wird, und an der
linken Seite dieser Platte sind zwei Stifte 83
und 84, welche in itblicher Weise mit einer
Klinke 85 zusammenarbeiten, welche am
duBern Ende eines Armes 86 befestigh ist,
der auf der Welle 27 sitzt.

In Fig. 6 ist die Vorrichtung in normaler
Lage gezeigt, das heifit, in der Ausnehmung
76 befindet sich der Stift 78, und die Klinke
85 befindet sich auBer Eingriff mit den Stif-
ten 83 und 84. Wie erwihnt, sind die Zahn-
rdder des Summierwerkes normalerweise in
Eingriff mit thren Betitigungsstangen. Wenn
sich die Welle 27 am Beginn eines Arbeits-
ganges (im Uhrzeigersinn mit Bezug auf
Fig. 6) zu drehen beginnt, so wird eine
Schulter der Klinke an den Stift 83 stoBen,
und da sich die Hauptwelle weiterdreht, wird
die Platte 81 im Uhrzeigersinn gedreht, wo-
durch die Platte 73 gehoben und die Arme
69 nach aufwirts gestoBen werden und das
Summierwerk ausschalten. Dies geschieht
beim Beginn -des Arbeitsganges der Ma-
schine, bevor die Zahnstangen 5 nach riick-
wirts bewegt werden, und da die Welle 27
sich weiterdreht, so wird sich die Klinke 85
im Leergang um den zweiten Stift 84 dre-
hen. Bei Beginn des Riickganges der Welle
97 wird, bevor die Zahnstangen 5 ihre Riick-
wirtsbewegung beginnen, die entgegenge-
setzte Schulter der Klaue 85 an den Stift 84
stoBen und die Platte 81 entgegengesetzt
dem Uhrzeigersinn in die normale Lage zu-
riickbewegen. Dadurch werden die Arme 69
nach abwirts bewegt und bringen die Rader

des Summierwerkes in Eingriff mit ihren

Betiitigungsstangen, um den Betrag, der in
den Stangen eingestellt ist, von den Zahn-
ridern zu addieren oder zu subfrahieren.

Durch nicht gezeigte Mittel wird die Platte

73 wihrend der Summierung um einen -kur-



zen Betrag im Uhrzeigersinn (Fig. 6) be-
wegt, um den Stift 79 in die Ausnehmung
77 zu bringen, wodurch gleichzeitig der Stift
78 aus der Ausnehmung 76 kommt. Dadurch
wird die Operation umgekehrt und die Zahn-
rider 19, 21 des Summierwerkes bleiben in
Eingriff mit den Zahnstangen 5 wihrend des
Vorwiirtsganges der Maschine und werden in
bekannter Weise frei. Die ganze oben-
beschriebene Vorrichtung ist bekannt.
Bekannt ist auch die Vorrichtung zur
Drehung der Summierwiege, um entweder die
Réder 19 oder die Réder 21 in Eingriff mit
den Zahnstangen 5 zu bringen, um den Be-
trag positiv oder negativ einzutragen. Diese
bekannte Vorrichtung sei kurz beschrieben:
Von der Mitte der rechten Platte 22 der
Wiege erstreckt sich ein Stift 87 (Fig., 7
und 8), der mit einem Zahnrad 88 fest ver-
bunden ist. Ein Zahnstangensegment 89
kann mit dem Zahnrad 88 in Eingriff treten
und das Zahnrad 88 drehen. Das Zahnseg-
ment 89 sitzt auf dem obern Ende eines
Hebels 91, der auf einer Konsole 92 drehbar
ist. Der Hebel 91 besitzt einen Fortsatz 33,
welcher durch eine Schlitzverbindung mit
einem Schlitten 94 in Verbindung steht. Der
Schlitten 94 sitzt nach vorwirts und riick-
wirls verschiebbar auf der Welle 27 und
einer festen Querstange 95. Auf dem Schlit-
ten 94 befindet sich eine Platte 96, welche
fir beschrénkte senkrechte Bewegung ange-
bracht ist und die sich nach riickwirts er-
streckende Arme 97 und 98 hat. Diese Arme
arbeiten mit Stiften 99 und 101 zusammen,
die aus einem Stiick mit einer Nocke 102
sind, die fest auf der Welle 27 sitzt. In der
Platte 96 befindet sich ein waagrechter Schlitz
103, dureh welchen sich ein Stift 104 er-
streckt, der auf einem Arm 105 sitzt. Der
Arm 105 sitzt drehbar auf der genannten
Welle 64 und wird vom Subtraktionshebel
63 aus iiber einen Hebel 106 betitigt. Wih-
rend des Addierens befindet sich der Hebel
91 in der in Fig. 7 gezeigten Lage, in wel-
cher das rechte Ende des Zahnstangensegmen-
tes 89 iiber dem Zahnrad 88 liegt. Wird die
Subtraktionstaste 61 niedergedriickt, so wird

der Arm 105 entgegen dem Uhrzeigersinn
um die Welle 64 gedreht, wodurch die Platte
96 in ihre hichste Lage gehoben wird. In
Fig. 7 ist die Lage gezeigt, welche die Teile
sofort nach Niederdriicken der Subtrahier-
taste annehmen. Wenn nun die Welle 27 sich
mit Bezug auf Fig. 7 im Uhrzeigersinn zu
drehen beginnt, so wird das Zahnrad 88
gehoben und in Eingriff mit dem Zahn-
stangensegment 89 — wie frither beschrieben
wurde — gebracht, und der Stift 101 der
Nocke 102 schligt an das abgebogene Ende
des Armes 98 der Platte 96 und bewegt die
ganze Anordnung, welche aus der Platte 96,
dem Schlitten 94, dem Hebel 91 hesteht, nach
riickwirts in die in Fig. 8 gezeigte Lage.
Wihrend dieser Bewegung werden das Zahn-
rad 88 und die Wiege um 180 ° gedreht, Ein
unter Federwirkung stehendes Schaltwerk
107 arbeitet mit einer Rolle 108 des Hebels
91 zusammen, um den Hebel in einer der
Stellungen, das ist Addier- oder Subirahier-
stellung zu halten und auch den Hebel zu
bewegen, wenn die Rolle iiber den Hoch-
punkt des Schaltwerkes geht. Es ist klar, daB
solange die Subtrahiertaste 61 herunter-
gedriickt bleibt, die Wiege in der Stellung
der Fig. 8 verbleibt, und daB bei jeder Be-
titigung der Nocke 102 der Stift 99 dersel-
ben: leer unter dem Arm 97 durehgehen wird.
Wird jedoch die Subtrahicrtaste freigelassen,
so wird der Arm 105 sich sofort in Uhr-
zeigerrichtung in seine normale Lage be-
wegen, wodurch die Platte 96 gesenkt und
der Arm 97 in den Weg des Stiftes 99 ge-
bracht wird, wobel zu gleicher Zeit der Arm
98 auBerhalb des Bereiches des Stiftes 101
kommt. Auf diese Art wird wihrend des
ensten Teils des Arbeitsganges, der dem Frei-
geben des Subtrahiermechanismus entspricht,
die Wiege in die Addierstellung zuriick-
gezwungen werden, in welcher Lage sie ver-
bleibt, bis die Subtrahiertaste wieder nieder-
gedriickt wird.

Um die Summierung zu bewerkstelligen,
konnen irgendwelche bekannte Mittel vor-
gesehen sein.



Multiplikationshebel.

Zur Steverung der Multiplikationsvorrich-
tung wird ein Multiplikationshebel 109 he-
nutzt, der in der in Fig. 9 gezeigten mittleren
Lage nach vor- oder riickwirts bewegt wer-
den kann. Jede dieser Endlagen dient zum
Anlassen der Maschine. Der Hebel 109 ist
bei 111 an der Seitenwand 23 angelenkt und
hat zwei Arme 112 und 113 mit Stiften 114
bezw. 115. Diese Stifte liegen iber zwel
Armen eines Hebels 116. Wie auch aus Fig. 2
und 5 hervorgeht, sitzt der Hebel 116 auf
einer kurzen Welle 117, die in der Seiten-
wand 23 gelagert ist. Der Hebel erstreckt
sich iiber die ganze Vorderseite der Maschine
und ist auf seiner rechten Seile, das ist rechis
oben in Fig. 2, durch einen Stift 118 an die
Seitenwand 94 angelenkt. Der Hebel endet
auf dieser Seite in einem sich nach riickwérts
erstreckenden Arm 119, dessen Ende umge-
bogen ist und dber einem Stift 121 liegt,
der am dreiarmigen Hebel 54 zum Anlassen
des Motors vorgesehen ist. Zwischen dem
Arm 119 und der Seitenwand 94 ist eine
Toeder 122 angeordnet, welche den Hebel 116
in seiner gezeighen normalen Lage zu halten
sucht und dadureh indirekt auch den Hebel
109 in seiner normalen obern Lage hilt. Eine
Bewegung des Hebels 109 entweder nach vor-
wiirts oder nach riickwirts verursacht einen
der Stifte 114 oder 115, den Hebel 116 mit
Bezug auf Fig. 9 im entgegengesetzten Sinn.
des Uhrzeigers zu drehen. Dadurch wird der
Hebel 54 betitigh und die Maschine an-
gelassen. Die Maschine wird nun ohne Unter-
brechung so lange laufen wie der Hebel in
ciner seiner Endlagen ist. Festhaltemittel
sind vorgesehen, um den Hebel 109 wenig-
sbens fiir einen vollsténdigen Arbeitsgang der
Maschine in der Arbeitslage zu halten, wo-
durch eine spiter zu beschreibende Vorrich-
tung, welche von dem Hebel iiberwacht wird,
bis zum FEnde des Arheitsganges in wirk-
samer Lage gehalten wird. Wie in Fig. 9
gezeigt ist, ist der untere Arm 113 des Hebels
109 an dem vordern Ende eines sich nach
hinten erstreckenden Gliedes 128 angelenkt,
welches gleitbar an der Wand 10 liegt. An

der Oberseite hat das Glied 198 zwei Schul-
tern 124 und 125, welche mit einer Klinke
196 zusammenarbeiten, Die Klinke ist dreh-
bar auf einer Welle 127 zwischen den Ge-
hiuseteilen 10 und 120 gelagert. Das vordere
Ende der Klinke 126 ist nach links abgebo-
gen wnd liegt gerade iiber dem Glied 123
zwischen den Schultern 124 und 125 wenn
sich das Glied 113 in neutraler Lage befin-
det. Bei Beginn jedes Arbeitsganges der Ma-
schine wird die Klinke durch Federkraft auf
das Glied gedriickt, so da8 bel Bewegung des
Gliedes in einer der beiden Richtungen durch
den Hebel 109 die Klinke hinter einer der
Schultern 124 oder 125 einklinken wird, wo-
durch das Glied 123 und der Hebel 109 in
Arbeitslage festgehalten sind. Am Ende jedes
Arbeitsganges der Maschine wird die Klinke
126, auBer wenn der Hebel 109 von Hand aus
in Arbeitslage gehalten wird, verschwenkt,
wodurch der Hebel und das Glied 123 in
ihre neutrale Lage zuriickkehren und ein
Anhalten der Maschine erlauben. Auf dem
einen Ende der Welle 127 befindet sich ein
zweiarmiger Hebel 128 (Fig. 4 und 5), an
dem cine Stange 129 durch eine Stiftschlitz-
verbindung angelenkt ist. Das andere Ende
der Stange ist mit dem Stift 47 (Fig. 4) des
Hobels 38 verbunden. Die beschriebene Ver-

bindung des Hebels 128 mit der Stange 129

ermoglicht, daB jeder dieser Teile eine kurze
Wegstrecke unabhingig zuriicklegen kann.
Der Hebel 128 und die Stange 129 sind
auBerdem durch eine Feder 131 zusammen-
gehalten, wodurch der Stift, der an dem.
Hebel sitzt, im vordern Ende des Schlitzes
in der Stange gehalten wird. Dadurch, da8
die Zunge des Hebels 38 in normaler Lage
guf der wntern Stufe des Armes 37 rubt,
wird der Hebel 198 in der in Fig. 4 gezeig-

+ten Lage gehalten, und die Klinke 126 auf

der andern Seite der Welle 127 (Fig. 9) wird
dadurch mit ihrem abgebogenen Ende gerade
ither dem Glied 123 gehalten. Am Anfang
jedes Arhbeitsganges der Maschine jedoch
wird der Hebel 38 in Uhrzeigerrichtung, wie
frither beschrieben wurde, bewegt und be-
wegt dadurch die Stange 129 ‘ein kurzes



Stitek nach vorwirts. Die Feder 131 bewirkt.
daB der Hebel 128 dieser Bewegung folgt,
wodurch die Welle 127 ein Stiick gedreht
wird und die Klinke 126, wie oben beschrie-
ben, einklinkt. Die Welle 127 wird fiir einen
vollstindigen Arbeitsgang der Maschine in
dieser Lage gehalten, bis sie durch Zusam-
menarbeit mit der Nase 16 der Platte 32 und
dem Stift 47 am Hebel 38 zuriickgebracht
wird. Wenn jedoch der Motorkontrollhebel
54 in ausgeschwungener Lage festgehalten
wird, so beginnt ein neuer Arbeitsgang der
Maschine und der oben beschriebene Mecha-
nismus kehrt unmittelbar in seine Ar beitslage
zurlick. Der Winkelhebel 128 dient auch als
Klinke fiir eine Nase 130, welche seitlich anf
dem Subirahierglied 66 sitzt. Dadurch wird
der Subtrahiermechanismus in Arbeitslage
withrend des Arbeitslaufes der Maschine ge-
halten.

Nichitdruck- Addier- - Arbeitsgangzihlung.

Wie beschrieben, wird der Mulhphka-
tionshebel 109, wenn er sich in seiner riick-
wirtigen Lage befindet, verursachen, da8 die
Maschine Addier- und Nichtdruckarbeits-
ginge ausfilhrt. AuBerdem werden Zdhlvor-
richtungen betitigt, welche die Anzahl der
Arbeitsgiinge der Maschine, withrend der
Hebel in Arbeitslage gehalten wird, aufzeich-
nen. Fig. 10 zeigt den Hebel in seiner riick-
wirtigen Tage. Er besitzt einen zweiten
Hebelarm 132 mit einem Stift 133, der iiber
einem Arm 134 eines auf einem Bolzen 135
gelagerten drelarmigen Hebels liegt. Der
Bolzen 135 ist in der Seitenwand 23 be-
festigt. An dem obern Arm des Hebels 134
ist eine vielfach gebogene Stange 136 an-
gelenkt. Diese wird durch cine Feder 137
nach hinten gezogen. Das riickw rtige Fnde
dieser Stange 136 ist mit dem untern Ende
eines Hebels 138 verbunden, welcher, wie in
Fig. 2 gezeigt ist, bei 139 an die Seitenwand
23 und bei 141 an die innere Wand 25 an-
gelenkt ist. Ein Teil dieses Hebels erstreckt
sich nach vorn und bildet den Arm 142, der,
wie in Fig. 9 gezeigt ist, mit seinem Vorder-
ende gerade unterhalb und etwas hinter dem

Weg der Druckhéimmer 15 liegt und dazu
dient, die Druckhimmer nach dem Drucken
wieder zuriickzubringen. Die Vorwirtsbewe-
gung der Stange 136 verursacht ein Schwen-
ken des Hebels 138 entgegen der Uhrzeiger-
richtung (Fig. 9) wodurch die Zunge des
Armes 142 in den Weg der Querstange 18 zu
liegen kommt, so daB ein Drucken verhin-
dert wird, da die Himmer 15 festgehalten
werden (Fig. 10). Dadurch wird Drucken
=0 lange verhindert, als der Multiplikations-
hebel 109 in seiner riickwiirtigen Lage ge-
halten wird.

Die zweite Arbeit der Maschine withrend
des Multiplizierens ist das Einbringen des
Multiplikanden in das Summierwerk, und
zwar einmal fir jeden Arbeitsgang der Ma-
schine, Dies geschieht, wie frither erwihnt
dadurch, daB zuerst die Zahl auf dem Stift-
schlitten eingestellt wird und hierauf die
Wiederholungstaste nach abwirts gedriickt
wird, um ein selbsttitiges Zuriickkehren des
Schlittens nach jedem Arbeitsgang der Ma-
schine zu verhindern. Der Mechanismus, der
fiir diesen Zweck verwendei wird, ist bei
Rechenmaschinen bekannt und deshalb nicht
weiter beschrieben.

Die dritte Arbeitsleistung der Maschine
wiithrend des Multiplizierens ist das Zahlen
der Arbeitsginge der Maschine. Dies ge-
schieht durch Weiterschalten eines sichtharen
Zifferrades Schritt fiir Schritt wihrend jedes
Arbeitsganges. Dieses Zifferrad befindet sich
an der obern riickwirtigen linken Ecke der
Maschine und ist in den Fig. 9 und 11 ge-
zeigt, Dieses Zifferrad 143 wird von einer
Konsole 144 getragen, welche an der Wand
25 befestigt ist. Die Befestigung selbst ist
nicht vollstéindig gezeigt. Die Ziffern werden
durch eine Offnung 145 (Fig. 9), welche im
Gehiuse 140 angeordnet ist, gesehen. Die
Nummern sind in der gewshnlichen Zahlen-
folge auf dem Zifferrad angeordnet, und zwar
sind zehn Nummern von 0 bis 9 und dazu
noch ein Stern, der zwischen 9 und 0 liegt,
wie in Fig. 11 gezeigt ist, angeordnet, Tn der
normalen Lage des Zifferrades befindet sich
der Stern unterhalb der Offnung 145.



Mit dem Ziffernrad ist ein Zahnrad 146
verbunden, dessen Z#hne in e¢ine Zahnstange
147 eingreifen, welche an eimer besonderen
als Typentriger ausgebildeten Zahnstange
148 befestigt ist. Die Zahnstange 148 ist
etwas links von den gewdhnlichen Typen-
stangen 12 angebracht und, wie in Fig. 9
gezeigt ist, erstreckt sie sich in den untern
Teil der Maschine und liegt iiber einer Rolle,
welche am riickwirtigen Ende eines Armes
149 angebracht ist (Fig. 12). Der Arm 149
sitzt fest auf einer kurzen Welle 151, welche
im Gehiuseteil 120 (Fig. 9) gelagert ist. Am
andern Ende der Welle 151, welche sich nach
Jinks erstreckt, sitzt ein Arm 152, der nach

abwiirts entgegen dem Uhrzeigersinn mit

Bezug auf Fig. 9 durch eine Feder 153 ge-
zogen wird. Am Arm 152 sitzt eine Rolle
154, welche normalerweise in einer Aus-
nehmung im rickwirtigen Ende des Gliedes
123 sitzt. Es wird dadurch durch Bewegung
des Gliedes 123 in einer der beiden Rich-
tungen die Rolle 154 aus der Ausnehmung
des Gliedes 123 gedringt, die Welle 151 im
Uhrzeigersinn (Fig. 9) gedreht, und die Zahn-
stange 148 durch den Arm 149 etwas nach
oben gehoben (Fig. 10). Der Abstand, um
welchen die Zahnstange 148 durch das Glied
193 gehoben wird, entspricht dem Abstand
zwischen den Nummern suf dem Zifferrad
143, wodurch das Zifferrad einen Schritt in
Uhrzeigerrichtung (Fig. 9) durch die Zahn-
stange 147 und das Zahnrad 146 bewegt
wird, wodurch die Null auf dem Zifferrad
unter der Offnung 145 zu liegen kommdt.

Es sind Mittel vorgesehen, um die Zahn-

stange in der gehobenen Imge festzuhalten
und sie fiir jeden Arbeiftsgang der Maschine
einen weiteren Schritt vorzuschieben. Zu die-
sem Ziwecke ist eine Welle 155 (Fig. 2 und 10)
vorgesehen, welche in den Seitenwéinden 23
und 24 gelagert ist. Diese Welle 155 befindet
sich hinter der Zahnstange 148. Drehbar auf
dieser Welle ist ein zwelarmiger Hebel 156
angebracht, der einen Klinkenarm 157
(Fig. 12) besitzt und in Zihne eingreift, die
auf der Riickseite der Zahnstange 148 an-
gebracht sind. Der zweite Arm 158 des

Hebels 156 erstreckt sich nach abwirts
(Fig. 10) und besitzt einen Stift 159. Kin
Haken 161 hilt diesen Stift, da er durch eine
Feder 162 nach abwirts gedriickt wird. Der
Haken ist auf einer Welle 163 gelagert. Wie
in Fig. 9 und 10 gezeigt ist, hilt dieser
Haken den Klinkenarm 157 auBer Eingriff
mit den Zihnen der Zahnstange 148 gegen
die Spannung einer Feder 164, welche einer-
seits an der Welle 163 und anderseits an
einem Ohr 165 des Hebels 156 gelagert ist.
In der Mitte zwischen jedem Arbeitsgang der
Maschine wird der Haken im Uhrzeigersinn
(Fig. 10) gegen die Spannung der Feder 162
verschwenkt und gibt den Stift 159 frei, wo-
durch der Hebel 156 durch die Feder 164
verschwenkt wird, bis der Klinkenarm 157
in die Verzahnung der Zahnstange 148 ein-
greift. Dieses Ausklinken des Hakens 161
geschieht durch einen gekrimmten Hebel 166
(Fig. 9 und 10), welcher fest auf der Haupt-
welle 27 sitzt. Der Hebel 166 besitzt die
Form eines gebogenen Fingers und bewegt
sich in Uhrzeigerrichtung mit Bezug auf
Fig. 9 mit der Welle 27. Nahe dem Ende
dieser Vorwsrtsbewegung 68t das Ende des
Hebels 166 gegen einen Stift 167 einer Klinke
168, wobei der Stift 167 auf einen Arm 169
des Hakens 161 st5Bf. Dadurch wird der
Haken 161 in die in Fig. 13 gezeigte Lage
gehoben und der Klinkenarm 157 kommt zum
Eingriff. Der Haken verbleibt in dieser Lage
so lange, bis der gekritmmte Hebel 166 wieder
zuriickschwingt. Geschieht dies, dann f&llf
der Haken 161 unter die Spannung der Feder
162, ist jedoch nicht imstande, den- Stify 159
wieder zu fassen, da der Hebel 156 nicht in
seiner normalen Tage ist. Der Haken wird
erst wieder wirksam, wenn der Hehel 156 in
seine normale Lage zurtickgeschwungen wird.
Das Zuriickschwingen des Hebels 156 in seine
normale Lage geschieht durch einen Arm 171
(Fig. 12), welcher ein abgebogenes Ende 172
des Hebels 156 erfaft. Der Arm 171 ist dreh-
bar mit einem von zweli Armen 173, von
denen nur einer gezeigt ist, verbunden. Diese
Arme tragen die Querstange 18. Wie frither
beschrieben, bewegen sich die Querstange 18



und die Arme 173 nach riickwirts und vor-
wirts einmal fiir jeden Arbeitsgang der Ma-
schine, wenn sie nicht von dieser Bewegung
durch den Arm 142, wie oben beschrieben,
gehindert werden. Der Haken des Armes 171
liegt normalerweise iiber dem abgebogenen
Ende 172 des Hebels 155. Dis Arme 173
und die Querstange 18 bewegen sich ungefiihr
in der Mitte des Arbeitsganges der Maschine
nach vorwirts und wihrend dies geschieht,
dreht sich der Arm 171 efwas entgegen der
Uhrzeigerrichtung unter der Spannung einer
Feder 174 und hilt das Ende 172 fest. Wenn
nun die Arme 173 in die normale Lage zu-
riickkehren, wird der Hebel 156 entgegen der
Uhrzeigerrichtung  geschwungen. wodurch
der Klinkenarm 157 auBer Eingriff kommt
und der Haken 161 wieder wirksam wird.
Damit die Zahnstange 148 einmal fiir
jeden Arbeitsgang der Maschine gehoben
wird, ist, wir aus Fig. 5 und 14 ersichtlich
ist, ein Doppelhebel 175 an der Gehiiuse-
wand 25 angebracht. Drehbar an einem Ende
des Hebels 175 sitzt eine Klinke 176, welche
mit den Zihnen der Zahostange 148 zu-
sammenarbeitet, Die Klinke 176 ist entgegen
der Uhrzeigerrichtung (Fig. 14) durch eine
Feder 177 beeinfluft. die sie in Eingriff mit
der Zahnstange 148 halt. Normalerweise wird
sie jedoch aufer Eingriff dureh einen zweiten
sich nach riickwiirts erstreckenden Finger der
Klinke und einen festen Stift 178 der Seiten-
wand 25 gehalten. Eine Feder 179 ist an dem
Hebel 175 und einem Stift der Wand 25
(Fig. 5) angebracht und versucht. den Hehel
in der in Fig. 14 gezeigten Lage zu halten.
Am vordern Ende des Hebels 175 ist ein
Lenker 181 angelenkt, welcher auch mit einem
Hebel 182 in Verbindung steht, der lose auf
der Hauptwelle sitzt. Der Hebel 182 hesitzt
einen Schlitz 183, in welchen sich ein Fort-
satz 184 eines Armes 185 erstreckt. Der Arm
185 sitzt fest auf der Welle 27. Der Fort-
satz 184 befindet sich normalerweise nahe
dem rechten Ende des Schlitzes 183 (Fig. 14)
und da die Bewegungsrichtung der Welle 27
wihrend des ersten Teils des Maschinen-
spiels entgegengesetzt der Uhrzeigerrichtung
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(Fig. 11) ist, so stoBt der Fortsatz 181 nicht
an die linke Ecke des Schlitzes 183, bevor
nicht ungefihr der halbe Weg des Arbeits-
ganges zuriickgelegt ist. Wenn jedoch dies
geschieht, bewegt sich der Hebel 182 mit dem
Arm 185, bis die Welle 27 ihre Vorwirts-
hewegung nach einer Richtung vollendet hat.
Diese Bewegung des Hebels 182 in Richtung
entgegengesetzt dem Uhrzeiger hebt den
Lenker 181, schwingt dadarch den Hehel 175
in Uhrzeigerrichtung gegen die Spannung der
Feder 179, um die Klinke 176 in die in
Fig. 22 gezeigte Lage zu verschwenken, wo-
durch ibr Eingriff mit der Zahnstange 148
erfolgt. Beim Drehen der Welle 27 wird das
Gestiinge, welches aus dem Hebel 182, dem
Tenker 181, dem Hebel 175 und der Klinke
176 besteht, in die normale Lage durch die
Feder 179 zuriickgeschwungen, und da die
Klinke jetzt mit der Zahnstange 148 in Ein-
griff steht, wird diese Zahnstange auch nach
aufwirs bewegt. Eine zwischen den innern
Wiindern 25 und 28 befestigte Stange 16 be-
grenzt die Bewegung des Hebels 182 in Uhr-
zeigerrichtung und verhindert ein zn weites
Schwingen, verursacht durch die Feder 179.
Die eben beschriebene Vorrichtung ist so an-
geordnet, dafl die Zahnstange 148 um einen
Zahn fiir jeden Arbheitsgang der Maschine
gehohen wird, wobei dieser Schritt nach auf-
wiirts dem Abstand zwischen den Nummern
auf dem Zifferrad 143 entspricht. Dieses
Aufwiirtssehalten geschieht nach dem Beginn
der Zuriickbewegung der Welle 27 im Ar-
beitsgang der Maschine und folgt gerade
dem Punkt im Arheitsgang. in welchem ge-
wéhnlich Drucken erfolgt. Wenn das Ziffer-
rad, um die Ziffer des gewiinschten Multipli-
kanden darzustellen, gedreht worden ist, wird
durch den Bedienenden der Multiplikations-
hebel 109 freigegeben, und es wird am Ende
dieses Arheitsganges die Maschine stehen
bleiben.

Drucken, Zuriickschaltung
und Nichtaddition,
Es soll nun die Arbeitsweise der Maschine
betrachtet werden, wenn der Multiplikations-



hebel nach vorwirts gezogen wird. Dies ge-
schieht, um Drucken zu bewirken und um
den Stiftschlitten selbsttitig riickzuschalten.
Vorwirtsbewegung des Hebels, das ist Ver-
schwenken in Uhrzeigerrichtung mit Bezug
auf Fig. 9 macht den: Stift 133 unwirksam,
so daB der Arm 134 von dem Stift nicht be-
titigt wird. Dadurch wird die gebogene
Stange 136 nicht nach vorwirts gezogen und
der Arm 142 kann das Drucken nicht ver-
hindern. Auf dem Schreibblatt wird der
Multiplikand gedriickt, der im Stiftschlitten
eingestellt wurde und auch die geeignete
Multiplikatorziffer, wie sie durch das Ziffer-
rad 143 dargestellt ist. Wie in den Fig. 14,
15 und 16 gezeigh ist, trigh die besondere
Zahnstange 148 einen Satz von Typen-
elementen 187, welche in derselben Reihen-
folge angeordnet sind, wie die Nummern des
Zifferrades. Der Stern ist das geringste
Flement und lieght wunterhalb der Neun.
Diese Elemente 187 bewegen sich mit dem
Zifferrad 143, so daf immer dasjenige Typen-
element 187 in Druckstellung ist, das die
Ziffer darstellt, welche durch die Offnung
am. Zifferrad sichtbar ist.

Nahe dem Ende dieses Arbeitsganges der
Maschine wird der Stiftschlitten selbsttitig
zuriickgeschaltet. Wie in Fig. 11 gezeigh ist,
ist eine Zahnstange 188 vorgesehen, die mit
dem Stiftschlitten 1 verbunden ist. Diese
Verbindung selbst ist in den Zeichnungen
nicht gezeigh. Zum Bingriff mit den Zghnen
dieser Zahnstange ist eine Klinke 189 vor-
gesehen, die ungefihr in ihrer Mitte an einem
Arm 191 angelenkt ist, der fest auf der
Welle 192 sitzt. Eine Feder 193, welche einer-

ends an der Wand 23 und anderends am

Arm 191 befestigt ist, dient dazu, den Arm
191 nach links zu ziehen. Am linken Ende
der Klinke 189 (Fig. 11) ist eine weitere
Feder 194 befestigt, welche anderseits an
der Wand 23 befestigt ist und die Klinke in
Uhrzeigerrichtung zu drehen sucht. Die Be-
wegung dieser Klinke in dieser Richtung ist
durch ein Rahmenstiick 195 begrenzb, wobei
sich gegen das untere Ende desselben eine
Rolle 196, welche an der Klinke angebracht
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ist, legt. Das untere Ende des Stiickes 195
hat eine geneigfe Fliche und dadurch wird,
wenn sich der Arm 191 in Uhrzeigerrichtung
(Fig. 11) bewegt, die Klinke 189 sich drehen,
und am Ende der Schwingung des Armes
wird ein Zahn 86 der Klinke in die Zihne der
Zahnstange 188 eingreifen, wodurch sich der
Stiftschlitten einen Schritt nach rechts der
Maschine bewegt. Am Stiick 195 ist ein
rechteckiger Block 197 befestigt, der die Be-
wegung der Klinke 189 begrenzt. Wie frither
erwihnt wurde, ist eine nicht gezeigte Vor-
richtung vorgesehen, welche den Stiftschlit-
ten in jeder Lage festhalt, in welcher er ein-
gestellt ist, Der Arm 191 wird ausgeschwun-
gen, um den Stiftschlitben entweder selbst-
titig zurtickzuschalten, und zwar durch Be-
wegung der Welle 192 oder von Hand aus in
folgender Weise: Zur frelen Seitwiirtsbewe-
gung ist auf dem Stiick 195 ein Schlitten 198
vorgesehen. Er besitzt an seiner Oberseite
einen Fortsatz 199 und an der Unterseite,
und zwar an seinem linken Teil mit Bezug
auf Fig. 11, einen Stift 201, welcher mit dem
obern Ende des Armes 191 in Eingriff steht.
Der Stift 201 begrenzt die Bewegung des
Armes 191. Wenn «der Schlitten 198 von
Hand aus nach rechts bewegt wird, wird der
Arm 191 nach rechts geschwungen und es
wird, wie oben beschrieben, der Stiftschlitten
riickgeschaltet.

Der Fortsatz 199, durch welchen der
Schlitten 198 bewegt wird, ist aus einem
Stiick mit dem letzteren und ist an der Vor-
derseite der Schalttasten (Fig. 17) leicht zu-
ginlich angeordnet. '

Umn das Riickschalten automatisch zu ge-
stalten, erstreckt sich die Welle 192 (Fig. 2)
in der Maschine nach riickwérts und besitzt
an ihrem hintern Ende ein Kegelrad 202, das
in Bingriff mit einem Segmentrad 203 steht,
welches fest auf der Welle 204 sitzt (siehe
auch Tig. 18). Auf dieser Welle sitzt ferner
ein Hebel 205 (Fig. 9), dessen vorderes Ende
sich nach aufwirts erstreckt und an dem ein
Hebel 206 drehbar angeordnet ist. Der Hebel
206 besitzt einen umgebogenen Finger 207
und wird durch eine Feder 208, welche einer-



seits am Hebel 206 und anderseits am Hebel
205 sitzt, im Uhrzeigersinn beeinfluft., Ent-
gegen der Federspannung wird der Hebel 206
durch einen Klinkenhebel 209, welcher mit
einer Schulter den Hebel 206 hiilt, an Drehung
verhindert. Der Hebel 209 wird durch einen
Stift 211 drehbar gehalten, Auf dem Stift
211 ist ferner ein Hebel 212 drehbar gelagert,
der auch eine Schulter zum Festhalten des
Hebels 206 besitzt, fiir gewshnlieh aber nicht
mit dem Finger 207 des Hebels in Eingriff
ist. Beide Klinkenhebel 209 und 212 werden
entgegen dem Uhrzeigersinn (Fig. 10) durch
Federn beeinflufit, der Klinkenhehel 209
durch dis Feder 213 und der Klinkenhebel
212 durch die Feder 214. Der zweite Arm
215 des Klinkenhebels 212 liegt auf einem
Stift 216 der Stange 136 auf. Befindet sich
die Stange 136 in normaler Lage (Fig. 9). so
hilt der Stift 216 den Klinkenhebel 212 von
dem umgehogenen Finger 207 des Hebels 206
entfernt. Das obere Ende des Klinkenhebels
209 liegt an einem Arm 217 der Stange 136
auf. Wenn nun bei Beginn einer Multiplika-
tion der Multiplikationshebel 109 nach hinten
gepreBt wird und dadurch die Stange 136
nach vorn gezogen wird, so wird durch diese
Bewegung der Stange 136 der Arm 217 den
Klinkenhebel 209 verschwenken, wodurch der
Hebel 206 sofort in die in Fig. 10 gezeigte
aufrechte Stellung schnappt. Gleichzeitig
wit dem Verschwenken des Klinkenhebels
209 wird der Hilfsklinkenhebel 212 durch
Vorwirtshewegung des Stiftes 216 in wirk-
same Jage bewegh. Der Hebel 212 wird
jedoch nicht schnell genug freigelassen, um
den Hebel 206 zu fassen. Diese wirksame
Stellung des Klinkenhebels ist nur eine Stel-
lung, um sofort den Hebel 206 zu erfassen,
wenn er riickbewegt wird. In der aufrechten
Stellung des Hebels 206. die in Fig. 10 ge-
zeigt ist, Hegt der gebogene Finger 207 ge-
gen das Ende des Hebels 205 auf, wihrend
eine Rolle 218 am Hebel 206 direkt im Weg
des gekrtimmten Hebels 166 liegt. Die Be-
wegung dieser Elemente ist, wie besprochen,
verursacht durch die Riickwiirtsbewegung
des Multiplikationshebels 109.
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Beginnt die Maschine zu arbeiten, so be-
wegt sich der Hebel 166 in Uhrzeigerrich-
tung (Fig. 10), wie frither beschrieben, und
schwingt dadurch den Hebel 206 in seine
normale Lage zuriick, so daB er durch den
Hilfsklinkenhebel 212 erfaBt und festgehal-
ten wird, wie in Fig. 13 gezeigt ist. Solange
nun der Multiplikationshebel 109 nach riick-
wiirts gehalten wird, werden die Klinken-
hebel 209 und 212 ihre in Fig. 13 gezeigte-
Lage beibehalten und der gekritmmte Hebel
166 wird im Leerlauf hin- und hergehen, und
zwar oberhalb der Rolle 218. Hai die Ma-
schine eine geniigende Anzahl von Arbeits-
gingen durchgefithrt, so wird der Multipli-
kationshebel 109 freigelassen, und am Ende
dieses Arbeitsganges kehrt der Hebel in seine
normale Lage zuriick. Dadurch wird die
Stange 136 frei und sie kann in normale
Lage zurtickkehren. Wenn sich diese Stange
136 nun nach riickwirts bewegt, so wird der
Hilfsklinkenhebel 212 durch den Stift 216
vom Hebel 206 abgehoben und zur selben Zeit
wird der Arm 217 an der Stange sich von
dem Klinkenhebel 209 weghbewegen, wodurch
er frei wird, um in seine normale Lage zu-
riickznschwingen, Jetzt jedoch ist es dem
Klinkenhebel 209 nicht méglich, in seine Ar-
beitslage zuriickzukehren, da ein Fortsatz 219
des Hebels durch die frither erwihnte Klinke
168 festgehalten wird. Die Klinke 168 kommt
in Eingriff mit dem Fortsatz 219 durch eine
Feder 221 und ist in normaler Lage, wenn
sie die in Fig. 9 gezeigte Stellung einnimmt.
Wird der Klinkenhebel 209, wie oben be-

schrieben, aus seiner Arbeitsstellung gebracht.

so wird die Klinke 168 vor den Fortsatz 219
in eine Stellung bewegt, wie sie in Fig. 10
gezeigt ist. Die Klinke 168 wird, wie weiter
ohen beschrieben, wihrend jedes Arbeits-
ganges der Maschine einmal aus thre wir-
kungsvollen Tage durch den gebogenen Hebel
166 gebracht, kehrt jedoch immer kurz nach
jedem halben Arbeitsgang der Maschine in
ihre normale Tage zuriick. Wenn am Ende
des Ganges der Maschine der Hebel 109 in
seine normale Lage zuriickkehrt, so wird der



Klinkenhebel 212 durch den Stift 216 aus
seiner Arheitslage gebracht und der Klinken-
hebel 209 wird auBer Arbeitslage durch das
Glied 168 gehalten. Der Hebel 206 wird des-
halb sofort frei und bewegt sich in seine auf-
rechte Lage. Nach den Multiplikationen er-
folgt nun das Drucken und Riickschalten
durch Vorwirtsziehen des Hebels 109. Bei
Beginn dieses Arbeitsganges wird der ge-
krimmte Hebel 166 sofort den Hebel 206
nach abwirts driicken. Da aber keine der
Klinkenhebel 209 oder 212 in Arbeitslage
sind, wird der Hebel wieder zuriickspringen,
sobald der Hebel 166 die Rolle 218 passiert
hat. Bei Riickgang des Hebels 166 schligt
das Vorderende an die engegengesetzte Seite
der Rolle 218 auf und bei Weiterbewegung
des Hebels wird dieser sowie der damit
verbundene Hebel 205 im Uhrzeigersinn
(Fig. 109, gedreht. Dadurch wird die Welle
204 iiber die Kegelrader 203, 204 und die
Welle 192 den Stiftschlitten zuriickhalten,
wie oben beschrieben wurde. Das Riickschal-
ten geschieht wihrend des letzteren Teils des
Riickganges, nachdem das Drucken bereits
stattgefunden hat.

Da dieser Gang der Maschine, der durch
Vorwirtszichen des Hebels 109 eingeleitet
wird, nur als Druck- und Riickschaltgang
beabsichtigt ist, so muB diese Hebelbewegung
gemacht werden, um die Nichtaddiervorrich-
tung der Maschine einzustellen, um Addieren
wihrend dieses Ganges zu verhindern. Die ge-
zeigte Nichtaddiervorrichtung ist bekannt,
und es kann jede #hnlich wirkende Vorrich-
tung vorgesehen sein. Diese Vorrichtungen
arbeiten in einer solchen Weise, dafB sie die
Summierrider von den Zahnstangen weg-
halten, bis der Umlauf der Maschine voll-
endet ist.

Ein Hebel 222 ist, wie aus den Fig. 2 und
9 hervorgeht, an der Welle 117 angelenkt
und hat einen Arm 223, der sich nach riick-
wirts erstreckt und unter dem Stift 114 des
Hebels 109 liegt. Es wird dadurch bei einer
Bewegung des Hehels 109 nach vorwirts
nicht nur der Hebel 116 bewegt, um die
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Maschine anzulassen, sondern auch der Hebel
222 wird entgegengesetzt dem Uhrzeigersinn
(Fig. 9) gedreht. Wie in Fig. 12 gezeigt ist,
hat der Hebel 222 einen Arm 224 der auf
der andern Seite der Gehiiusewand 23 liegt,
und an dessen einem Ende ¢in Lenker 225
sitzt. Am entgegengesetzten Ende des Lenkers
ist ein Hebel 226 angebracht, der bei 227 an
einer festen Platte 228 angelenkf ist. Der
Hebel 226 wird durch den Nichtaddierhebel
in nicht gezeigter Weise betitigt und sein
unteres Ende ist mit einem Schliften 229
verbunden. Das entgegengesetzte Ende des
Schlittens hat eine Rollenfliiche und arbeitet
mit einer Platte 231 zusammen, die auf einem
Stift 232 der Seitenwand 23 beweglich ge-
lagert ist. Bei 233 ist ein weiterer Schlitten
234 mit der Platte 231 verbunden und dieser
Schlitten 234 wird von sinem Hebel 235 ge-
halten, der in nicht gezeigter Welse mit der
Druckvorrichtung in Verbindung steht. Das
Ende des Schlittens 234 besitzt wieder eine
Rollenfliche, welche mit einem Stift zusam-
menarbeltet, der sich seithich von der frither
erwihnten Klinke 85 erstreckt. In normaler
Lage des Schlittens 234 wird die Bewegung
der Klinke 85 nicht beeinfluBt und sie ar-
beitet in gewthnlicher Weise, um die Wiege
des Summierwerkes zu heben oder zu senken.
Wenn jedoch der Hebel 222 durch den Multi-
plikationshebel 109 nach riickwirts ver-
schwenkt wird, wird der Schlitten 234 aus
seiner normalen Lage nach ritckwirts gescho-
ben, und wenn nun die Klinke 85 nach ab-
wirts geht, hebt sie zuerst die Summierrider,
bringt sie dadurch auBer Bereich mit den
Zahnstangen, wird aber an einem Zuriick-
kehren in ihre Lage durch die Rollenflichen
des Schlittens verhindert. Die Platte 231 hat
einen sich nach aufwirs erstreckenden Arm,
der mit einem Flansch einer weiteren Platte
236 zusammenarbeitet, die fest auf der
Hauptwelle 27 sitzt, und die dazu dient die
Nichtaddiervorrichtung entweder in ihrer Ar-
beits- oder in ihrer Ruhelage wihrend einer
auf der Maschine auszufithrenden Operation
fest zu halten.



Stiftschlittenriickfithrvorrichtung
und Stifischlitiensperrvorrichtung.

Die Maschine enthilt eine selbsttitige be-
kannte Vorrichtung zur Riickkehr des Stift-
schlittens und eine bekannte Vorrichtung zur
Riickkehr des Stiftschlittens von Hand. Die
letztere ist von einer Korrektionstaste 237
(Fig. 2, 11, 17) beherrscht. Die Taste 237 ist
ein sich mach aufwiirts erstreckender Teil
eines Schlittens 238, der am Vorderende der
Maschine durch dieselben Mittel gehalten
wird, welche den Riickschaltschlitten 198
tragen. Dieser Schlitten 238 ist parallel zum
Schlitten 198 gelagert (Fig. 17). Der Sechlit-
ten 238 wird durch eine Feder 239 (Fig. 11),
welche einerseits an einem Fortsatz 230 des
Schlittens 238 und anderseits am Rahmen
befestigt ist, nach links (Fig. 11) gezogen.
Der Fortsatz 230 arbeitet mit einem Arm
241 zusammen, der durch einen Hebel 242
und ein Glied 243 mit dem Stiftschlitten 1
verbunden ist. Somit kann durch Betitigung
der Korrektionstaste 237 der Stiftschliften in
seine normale Lage gegen die Wirkung der
Feder 244 zuriickgebracht werden. Wie be-
kannt ist, verursacht die Riickkehr des Stift-
schlittens ein Zuriickkehren der eingestellten
Stifte 2 in ihre normale Lage.

Ein Teil einer an sich bekannten selbst-
titigen Riickkehrvorrichtung fiir den Stift-
schlitten ist in Fig. 18 gezeight und dient
dazu, den Stiftschlitten am Ende jedes Ar-
beitsganges der Maschine zuriickzubringen.
Diese Vorrichtung enthiili ein Zahnradseg-
ment 245, einen Arm 246 und den Schlitten-
rtickkebrhebel 247, welcher von einer Nocke
der Hauptwelle 27 aus betitighar ist. Der
Hebel 247 ist durch die Wiederholungstaste
in die gezeigte, nicht wirksame Lage beweg-
bar durch einen Stiff 248, der von der Riick-
schaltwelle 204 durch die Maschinenelemente
_ 249, 251 und 252 betatigt wird. Der Stift
248 wirkt als Sicherung, um die Riickkehr
des Stiftschlittens in seine normale Iage
wihrend des Riickschaltens zu verhindern
und dadurch ein Beschidigen der Maschine
hintanzuhalten.

Die Taste 237 muB am Ende jeder Multi-

plikation betiitigt werden, das heiBt der Stift-
schlitten 1 muB in seine Anfangslage zu-
riickkehren und eine Summierung muf statt-
finden, um das Produkt der Multiplikationen
im Summierwerk zu bilden. Um die Arbeit
der Maschine zu beschleunigen und Fehler-
bildung zu verhindern, ist eine weitere Vor-
richtung vorgesehen, welche mit der Hand-
vorrichtung zur Riickkehr des Stiftschlittens
zusammenarbeitet, Wihrend der Stiftschlit-
ten in seine Anfangslage zuriickkehrt, ist es
nicht wiinschenswert, eine Maschinenoperation
zu beginnen, da e¢ine Fehloperation entstehen
wiirde und es dadurch méglich wire, dalb
entweder die Stifte 2 des Schlittens oder die
Finger 7 beschiidigt werden wiirden. Es sind
deshalb der Schlitten 238 und der Riickschalt-
schlitfen 198 mit einer Sperrvorrichtung die
zwischen den Zifferntasten und der Haupt-
welle angeordnet ist, verbunden. Wenn des-
halb eine Ziffertaste 4 niedergedriickt wird
oder der Schlitten 238 oder 198 betitigt wird,
so wird die Hauptwelle 27 gesperrt, und an-
derseits, wenn die Hauptwelle arbeitet, ist es
unmiglich, die Taste 237 oder den Riick-
schaltschlitten zu betitigen.

Zu diesem Zwecke sitzt fest auf der
Welle 27 (Fig. 19) eine Nockenscheibe 253
mit einer Sperrplatte 254. Mit dieser Sperr-
platte arbeitet ein zweiarmiger Hebel 255,
welcher auf dem Stift 256 drehbar ist, zu-
sammen. Dieser Stift 256 ist in der Gehiuse-
wand 26 (Fig. 2) angeordnet. Der eine Hebel-
arm des Hebels 255 liegt unfer Hebeln 257
und 258 (Fig. 2 und 19). Der Hebel 257 und
ein weiterer Hebel 262 tragen eine Stange
259. Zwischen den Hebeln 257 und 262 ist
eine weiter Stange 263, und zwar unterhalb
von versetzten Schultern der Tastenschiifte 3,
angeordnet, so daB ein Herunterdriicken
irgendeiner der Ziffertasten 4 die Stange 263
und dadurch die Stange 257 nach abwiirts
preBt. Dadureh wird auch der Hebel 255 ent-
gegengesetzt dem Uhrzeigersinn  gedreht
(Fig. 19). Das hakenartige Ende des einen
Hebelarmes kommt in Eingriff mit der Sperr-
platte 254, so dafBl, wenn der Hebel in dieser
Lage gehalten wird und die Maschine an-




gelassen wird, sich die Hauptwelle 27 nicht
drehen kann, und es wird die Kra}'t des Mo-
tors von der frither erwihnten Feder 53
(Fig, 2) aufgenommen. Anderseits werden
wihrend der Bewegung der Welle 27 und der
Nocke 253 die Zifferntasten gegen Betiti-
gung gesperrt, da der Hebel 255 durch die
. Sperrplatte 254 an einer Bewegung verhin-
dert ist. In #dhnlicher Weise kann der Hebel
255 durch die Stange 258 unter Steuerung
der Korrektionsstaste betitigt werden. Am vor-
dern Ende der Stange 261 befindet sich ein
Arm 264 (Fig. 2 und 11) mit einer Rolle 265,
welche sich durch die Offnung einer Gehause-
platte erstreckt und durch Schlitze 266 und
267 der Schlitten 238 und 198. In der nor-
malen Ruhelage der Schlitten erstreckt sich
die Rolle 265 durch die runden Teile der
Schlitze 266 und 267, das heift sie befindet
sich in nicht wirksamer Lage, welche Lage
in Fig. 11 gezeigt ist. Wird jedoch einer der
Schlitten 238 oder 198 betiitigh, so werden
der Arm 264 und die mif ihm verbundenen
Teile nach abwirts in Arbeitslage geschwun-
gen, wenn die Rolle 265 in die engen, nuten-
arfigen Teile der Schlitze 266 und 267
kommt. Wird der Riickschaltschlitten be-
tétigh, so wird die Versperrung wihrend der
ganzen Operation des Schlittens aufrecht-
erhalten, so daf die Maschine nicht betétigt
werden kann, bevor nicht der Schlitten wie-
der in seine normale Lage zuriickkehrt. Der
Schlitz des Schlittens 238 besitat jedoch nicht
nur eine kreisrunde und eine nutenartige
Offnung, sondern auch einen erweiterten Teil
260, wodurch ermoglicht ist, daf die Rolle
265 und der Arm 264 in ihre normale Lage
zuriickkehren kénnen, wenn der Schlitten 238
in seine verschobene Endlage kommt. Da
wihrend einer Multiplikation der Stiftschlit-
ten zurfickkehren muB und die Summe in der
Maschine gezogen werden mufl, um das Pro-
dukt im Summierwerk zu erhalfen, so ist die
Form des Schlitzes 266 so ausgebildet, da
diese zwei Operationen von Hand aus rasch
ohne Zeitverlust zwischen den Operationen
ausgefiihrt werden konnen. Der Bedienende
mufB nur den Schlitten 238 in seine verscho-

bene Endlage bringen und dann, wihrend er
den Sehlitten dort hilt, die Maschine durch
zwel aufeinanderfolgende Arbeitsginge durch
Niederdriicken der Motortaste 58 laufen
lassen.

Drucken von Nullen.

Das Drucken der Nullen im Multiplikator
geschisht durch Vorwirtsdriicken des Multi-

‘plikationshebels 109 und plotzliches Los-

lassen desselben, um die Maschine einen
Kreislauf ausfithren zu lassen, der, wie be-
schrieben, aus Drucken, Nichtaddieren und
Riickschaltarbeitsgang besteht. Wihrend des
letzteren ist die besondere Zahnstange 1483
(Fig. 9) in ihrer niedrigsten Stellung also in
einer Lage, wo sie durch das Glied 123 einen
Schritt gehoben werden kann. Die Zahn-
stange 148 ist in ihrer normalen Lage eine
Stufe unter der Stellung, welche sie beim
Drucken einnimmi. Dies deshalb, damit ein
Abdruck der Typen der Zahnstange 148 nicht
stattfindet, wenn die Maschine fiir gewdhn-
liche Addition oder Subtraktion eingestellt
ist. Wird jedoch der Hebel 109 nach vor-
wirts gezogen und befindet sich die Zahn-
stange 148 in normaler Tage, so wird sie
durch den Arm 149 gehoben, wodurch das
Typenelement 0 in Druckstellung kommt, so

»'daB, wenn Drucken wahrend der Mitte der
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Maschinenoperation stattfindet, die Null an
geeigneter Stelle in dem Multiplikator ge-
setzt wird.

Damit wihrend dieses
Riickschalten stattfinden kann, hat das Glied
128 einen aufrechtstehenden Fortsatz 268
(Fig. 9), welcher mit einem abstehenden Teil
269 des Klinkenhebels 209 zusammenarbeitet
und diesen Klinkenhebel aus seiner wirk-
samen Stellung bringt, wodurch der ge-
kriimmbe Hebel 166 die Hebel 206 und 205
betitigen kann.

Eine weitere Beschreibung des Vorganges
wihrend einer Multiplikation scheint nicht
notwendig zu sein. Es sel nur angegeben, in
welcher Weise eine Multiplikation auf der
Druckrolle erscheinen wiirde. Wenn beispiels-

Arbeitsganges 7



welse 543 mit 201 multipliziert werden soll,
so wird diese Operation wie folgt gedruekt:

2 54300
0 5430
1 543
109143
Division.

Wie vorher erwihnt wurde, wird die Di-
vision vollstindig selbsttitig in der beschrie-
benen Maschine durchgefihrt und es ist nur
notwendig, den Dividenden in das Summier-
werk einzutragen, den Divisor auf dem Stift-
schlitten 1 einzustellen und den Divisions-
hebel 271 zu betitigen, um die Maschine zum
Anlaufen zu bringen. Der Divisionshebel 271
ist drehbar auf der Welle 64 gelagert (Fig. 9
und 20). Diese Welle 64 ist die Subtraktions-
welle der Maschine, Der Divisionshebel steht
unter dem EinfluB einer Feder 272, Ein mit
Bezug auf die Maschine nach vorn sich er-
streckender Arm des Divisionshehels arbeitet
mit einer Nase 273 einer Klinke 274, zu-
sammen welche durch einen Bolzen 275 an
der Seitenwand 23 des Gehiiuses beweglich
gelagert ist. Kin Arm 276 der Klinke 274
steht in normaler Lage (Fig. 9) in Eingriff
mit einem Hebel 277, der auch drehbar auf
der Welle 64 sitzt. Der Arm 276 hilt den
Hebel 277 in seiner Ruhelage enigegen der
Spannung einer Feder 278, welche an der
Seitenwand 23 befestigt ist. Wird der Hebel
271 nach hinten, das ist mit Bezug auf Fig. 9,
entgegen dem Uhrzeigersinn gedreht, so wird
die Klinke 274 gegen die Wirkung der Feder
279 gedreht und gibt den Hebel 277 frei, der
sich in Uhrzeigerrichtung (Fig. 9) um die
Welle 64 dreht. Der Hebel 277 hat einen
Arm, der sich nach hinfen erstreckt und
einen Stift 281 besitzt. Durch diesen Stift
281 wird ein weiterer Hebel 282 betiitigt,
welcher fest auf dem einen duBersten FEnde
der Welle 64 sitzt. Ein sich nach abwirts
erstreckender Arm des Hebels 282 arbeitet
mit einem Stift 283 zusammen, der auf dem
Arm 134" des frither beschriebenen, auf dem
Bolzen 135 gelagerten Hebels sitzt, so daB
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durch Betiitigung des Divisionshebels ein fast
gleichzeitiges, riickartiges Drehen der Sub-
traktionswelle 64 und eine Vorwirtsbewe-
gung der Stange 136 eingeleitet wird, Wie
schon beschrieben, wird durch Betitigung der
Stange 136 die Druckvorrichtung ausgeschal-
tet und die Einstellung der Klinkenhebel 209
und 212, welche mit der Riickschaltvorrich-
tung verbunden sind, umgekehrt, wihrend
die Drehung der Welle 64 zum Anlassen der
Maschine dient und die Subtraktionsvorrich-
tung in Arbeitslage bringt. Die verschiedenen
Teile nehmen die in Fig. 20 gezeigte Lage
ein. An der entgegengesetzlen Seite der Welle
64 sitzt ein Hebel 284 (Iig. 5). der sich so-
wohl vorwirts als riickwiirts mit Bezug auf
die Welle erstreckt. Das hintere Ende des
Hebels 284 liegt unter einem Stift 285 des
Armes 65, weleher einen Teil der Subtrahier-
vorrichtung bildet. Die Bewegungsrichtung
der Welle 64 ist, wenn sie von dem Divisions-
hebel aus betitigt wird, mit Bezug auf Fig. 5
entgegengesetzt dem Uhrzeigersinn, und durch
den Hebel 284 und den Stift 285 wird der
Arm 65 gedreht, so daB die Maschine auf
Subtraktion eingestellt wird. Nahe dem hin-
tern Kinde des Hebels 284 ist ein dem Glied
66 dhnliches Glied 286 angebracht. Diese
Glieder sind Seite an Seite zueinander an-
geordnet, und zwar an der AuBenseite der
Wand 24. Das Glied 286 hesitzt einen Schlitz
287 an seinem untern Ende, durch welchen
sich der Zapfen 68 des den Motor betitigen-
den Hebels 54 erstreckt. Der Zapfen 68 er-
streckt sich auch durch einen Sechlitz des
Gliedes 66, so daB sowohl durch Heben des
Gliedes 66 als auch durch Heben des Gliedes
286 der Motor angelassen wird. Der Schlitz
287 ist jedoch kiirzer als der Schlitz 67, so
dal wenn das Glied 286 gehoben wird, um
eine Division auszufithren, der zweiarmige
Hebel 54 eine groBere Schwingung ausfiihrt
als wenn er nur durch das Glied 66 betiitigt
wiirde. Diese zusiitzliche Bewegung, welche
der Hebel 54 erhilt, wird durech den damit
verbundenen Lenker 45 auf den Hebel 30
(Fig. 4) iibertragen und schwingt diesen
Hebel um einen griferen Weg als er normal



ausgeschwungen wird (Fig. 21). Diese Extra-
bewegung ist so groB, daf, wenn der Motor-
hebel 54 freigelassen wird und der Hebel 30
beginnt, in seine normale Lage zuriickzukeh-
ren, der Weg, den er zuriicklegen mufl, zu
groB ist, um seinen Arm 35 mit der Klinke
33 wihrend dieses Arbeitsganges zum Zu-
sammenspiel zu bringen. Deshalb wird die
Maschine weiterlaufen und einen zusitzlichen
Arbeitsgang ausfithren, Der Hebel 54 wird
normalerweise in der Nihe oder am Ende
dieses Arbeitsganges freigelassen, wie frither
beschrieben. wurde. Wihrend einer Division
dagegen wird der Hebel festgehalten, bis ein
Ubersubtraktionsarbeitsgang oder Kreislauf
ausgefithrt ist, worauf er erst freigelassen
wird.

_ Der Hebel wird also bei einem Ubersub-
traktionsarbeitsgang freigelassen, aber da die
Maschine einen weiteren Umlauf ausfithren
muB, um den Divisor und eine Ziffer des
Quotienten zu drucken, ist es notwendig, den
beschriebenen Mechanismus vorzusehen, um
ein soforfiges Anhalten der Maschine zu ver-
hindern.

Das Mifttel zum Halten des Hebels 54
(Fig. 5) wihrend einer Division in seiner
ausgeschwungenen Lage besteht aus einem
vierarmigen Hebel 288, welcher mit dem vor-
dern Ende des Hebels 284 zusammenarbeitet
und auf einem Stift 289 sitzt, der in der
Seitenwand 24 befestigt ist. Fine Feder 291
sucht den Hebel 288 in Eingriff mit dem
Hehel 284 zu halten.

Beim Einstellen einer Division wird der
Dividend zuerst in das Summierwerk ein-
getragen. Dann wird der Divisor in dem
Stiftschlitten 1 eingestellt, und zwar in sol-
cher Weise, daf die erste, das heift die Zahl
hochster Ordnung dieselbe Stellenwertlage
hat wie die erste Ziffer des Dividenden. Die
Wiederholungstaste wird niedergedriickt und
da der Divisionshebel 271 angeschlagen ist,
wird eine Serie von Subtraktionen beginnen
und so lange anhalten, bis ein Ubersubtrak-
tionsarbeitsgang eintritt, zu welcher Zeit es
notwendig ist, zuriickzuaddieren und den Be-
trag, der im fritheren Arbeitsgang subtrahiert

wurde, zu drucken, ferner die Nummer zu
drucken, welche die Anzahl der Maschinen-
arbeitskreise zeigh, welche vor der Ubersub-
traktion stattfanden und dann den Stiftschlit-
ten zuriickschalten und eine neue Reihe von
Subtraktionsoperationen zu beginnen. Die Vor-
richtung, um zeitweise die Subtraktion zu

“unterbrechen wenn Ubersubiraktion eintritt,

wird in derselben. Weise durch das Rad hich-
ster Ordnung des Summierwerkes gesteuert,
wie die fliichtige Einsvorrichtung gesteuert
werden wiirde, wenn sie sich in der Maschine
befande.

Wie in Fig. 14 gezeigt ist, befindet sich
links von den R#dern 19 und 21 hochster
Ordnung des Summierwerkes eine besondere
Zahnstange 5A und eine damit verbundene
besondere Zahnstange 64, die von der Quer-
stange 9 in derselben Welse gesteuert wird,
wie die gewthnlichen Zahnstangen 5 und 6.
Die besondere Zahnstange 5A betitigt weder
eines der Rader des Summierwerkes, noch
wird sie durch einen der Ziffernstifte 3 be-
tiatigt. Mit der Zahnstange 5 in Verbindung
ist die bekannte Ubertragklinke 292, welche
mit dem Vorsprung 298 der Zahnstange 54
zusammenarbeitet. Wahrend eines Ubersub-
traktionsarbeitsganges wird das Rad 21
hochster Ordnung negabiv iiber seine Null-
lage hinausgedreht, bewegt dadurch die
Klinke 292 abwirts in bekannter Weise und
erlaubt es der Zahnstange 54, einen weiteren
Bewegungsschritt vorwirts zu tun, da die
Querstange 9 am TFmnde des Arbeitsganges
(siche Fig. 14@) zuriickgekehrt ist. Das vor-
dere Ende der Zahnstange HA ist geschlitzt
und in diesen Schlitz erstreckt sich das linke
Ende eines Hebels 290 (Fig. 2). Dieser
Hebel ist an der Maschine angelenkt und er-
streckt sich in die rechte Seite derselben. Wie
in Fig. 5 gewzeigh ist, ist das rechte Ende
des Hebels 290 mit einem Lenker 294 ver-
bunden, welcher wiederum mit einem sich
nach abwirts erstreckenden Arm des Hebels
288 verbunden ist. So wird ungefdhr am
Ende des Arbeitsganges der Maschine, in wel-
chem eine Ubersubtraktion im Summierwerk
stattfindet, der Hebel 288 auBer Arbeitslage



gebracht, und wenn die Subtraktionswelle 64
nicht in ibrer gedrehten Stellung festgehalten
wird, kehrt der Moforhebel frei in die nor-
male Lage zuriick. Wie jedoch frither be-
schrieben wurde, wird die Maschine nicht an-
gehalten, sondern macht noch einen weiteren
Arbeitskreislauf,

Sofort nach Betitigung des Divisions-
hebels haben die Teile die in Fig. 20 gezeigte
Lage eingenommen. Wenn nun die Haupt-
welle 27 ihre erste Drehbewegung durch-
fithrt, so kommt eine Rolle 295 des gekriimm-
ten Hebels 166 in Berithrung mit dem hin-
tern Ende des Hebels 277, und zwar nahe
dem Ende der Vorwirtshewegung und dreht
den Hebel entgegengesetzt der Uhr in die in
Fig. 13 gezeigte Lage, wo er von einer Klinke
296, welche auf dem Bolzen 275 drehbar ge-
lagert ist, gehalten wird, Wenn der ge-
kriimmte Hebel 166 zuriickkehrt, so wird der
Hebel 277 im Uhrzeigersinn (Fig. 13 und 20)
geschwenkt, bis er von der Klinke 296 in
sicherer Weise festgehalten wird. Solange die
Maschine weiter subtrahiert, wird der Hebel
277 in dieser Lage verbleiben, wihrend der
Hebel 282 und die Welle 64 durch den Hebel
288 (Fig. i) in Arbeitslage gehalten werden.
Sobald dieser Hebel verschwenkt wird, und
zwar am Ende des Ubersubtraktionsarheits-
ganges, kehrt die Subtrakiionsvorrichtung so-
fort in die normale, unwirksame Lage unter
dem EinfluB von nicht gezeigten Federn zu-
riick und die Maschine beginnt den Extra-
arbeitsgang. Am Beginn dieses Arbeitsganges
wird die Wiege des Summierwerkes in ihre
Addierlage zuriickgeschwenkt, so daff dieser
Arbeitsgang ein Addierumlauf ist. Durch
die Zuriickbringung des Hebels 282 in die
normale Lage wird die Stange 136 frei, die
Druckvorrichtung wird auch frei und der als
Riickschaltklinke dienende Hebel 212 wird
unwirksam, so daf Riickschalten des Stift-
schlittens ermdglicht wird. Es findet ein
Druck der ersten Ziffern des Quotienten und
des Divisors ungefihr in der Mitte des Ar-
beitsganges in genau derselben Weise statt,
wie wenn die Einstellung auf den Stiftsehlit-
ten erfolgt wire. Mit Bezug auf das Drucken
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des Quotienten durch dis besondere Zahn-
stange 148 muB im Auge behalten werden,
daB die Zahnstange in ihrer normalen Lage
einen Schritt unter Null liegt, und daB sie
einen Schritt am Ende jedes Arbeitsganges
vorgebracht wird. Sie wird daher am Ende
des ersten Kreislaufes auf Null sein, am
Ende des zweiten auf Eins ete. So wird der
Endschritt am Ende des Uhersubtraktions-
arbeitganges stattfinden, welcher die ge-
eignete Type auf die Drucklinie bringt. Am
Ende der Druckoperation fillt die Zahn-
stange 148 in die normale Tage zuriick und
bereitet sich fiir eine neue Reihe von Opera-
tionen vor. Das Riickschalten findet natirlich
zur selben Zeit nahe dem Ende des Arbeits-
eanges und in derselbens Weise statt, wie bei
einer Multiplikation. Damit die Maschine
nach diesem Arbeitsgang oder Umlauf weiter-
liuft und eine neue Reihe von Subtraktionen
mit dem Stiftsehlitten in seiner neuen Lage
beginnt, ist ein Mittel vorgesehen. durch wel-
ches die Subtraktionswelle 64 wieder vor dem
Ende dieses Arbeitslanfes gedreht wird. Wie
in Fig. 13 und 20 gezeigt ist, besitzt die
frither erwithnte Klinke 296 einen sich nach
riickwiirts erstreckenden Arm 2964, dessen
eines Ende unter einem Fortsatz des Riick-
schalthebels 205 und in derselben Ebene wie
dieser Hebel liegt.

‘Wihrend einer Riickschaltoperation kommt
der Hebel 205 mit dem Arm 296A in Eingriff
und dreht ihn entgegen dem Uhrzeigersinn
mit Bezug auf Fig. 9. Dadureh wird die
Klinke 296 aus der Arbeitslage gebracht und
der Hebel 277 dreht die Subtraktionswelle 64
wie frither beschrieben wurde. Der Arm 276,
welcher in normaler Tage den Hebel 277 an
einer Drehung verhindert, bleibt in unwirk-
samer Lage durch den Divisionshebel 271
gehalten. Bs wird deshalb, solange der Di-
visionshebel 271 in Arbeitslage verbleibt, die
Maschine weiterlaufen, subtrahieren und
ritckschalten bis die Vorrichtung zum selbst-
titigen Freilassen des Divisionshebels wirk-
sam wird., Diese Vorrichtung arbeitet unter
der Steuerung der Zahnstange 5 der Ein-
heitenordnung, da diese Zahnstange in Ruhe-



lage bleibt, bis die niedrigste bezeichnete
Ziffer des Divisors die Einheitenordnung er-
reicht. Die Bewegung der Zahnstange bringt,
wie unten beschrieben, den Divisionshebel in
seine Ruhelage zuriick, so daB bei der folgen-
den Ubersubtraktion die Maschine einen
Additionslauf ausfithrt, um zu drucken,
worauf sie stehen bleibt.

Wie in Fig. 23 gezeigt ist, ist ein finger-
artiges Stiick 297 seitlich an der obenerwihn-
ten Zahnstange 5 der Einheitsordnung an-
gebracht, welches fiir gewthnlich einen Stift
298 an einem Arm 299 an der rechten Seite
eines gebogenen Hebels 301 ergreift. Dieser
Hebel ist, wie in Fig. 9 gezeigt ist, drehbar
auf der Subtraktionswelle 64 gelagert. Die
linke Seite des Hebels 801 ist als Arm 303
ausgebildet, auf welcher ein Stift 304 sitzt,
der unter dem Divisionshebel 271 liegt. Eine
Feder 305 sucht den Hebel 301 in Uhrzeiger-
richtung zu drehen (Fig. 9 und 23) und
hilt den Stift 298 in Berithrung mit dem
Finger 2917. Es ist klar, daB, sobald die Zahn-
stange niedrigster Ordnung sich nach ritck-
wirts bewegt, der gekriimmte Hebel 301 sich
in Uhrzeigerrichtung dreht. Dabei schwenkt
der Stift 304 den Divisionshebel 271 in die
Normallage zuriick. Der Hebel 274 wird da-
bei freigegeben und kehrt auch in seine nor-
male Lage zuriick und tritt wieder in Ein-
griff mit dem Hehel 277, wenn dieser Hebel
durch die auf dem Hebel 166 vorgesehene
Rolle 205, wie frither beschrieben, bewegt
wird. Der Divisionshebel ist somit in nicht
wirksamer Lage; da jedoch die Subtraktions-
welle 64 jetzt in Arheitslage festgehalten
wird, wird die Maschine weiterlaufen, bis ein
Ubersubtraktionsarbeitsgang  eintritt. Die
Ubersubtraktion des Summierwerkes verur-
sacht, wie frither beschrieben. das Verschwen-
ken des vierarmigen Hebels 288 (Fig. 5), und
die Riickkehr der Welle 64 in die normale
Lage. Die Steuervorrichtung wird so wieder
in die normale Lage gebracht, die Maschine
fithrt den gewshnlichen zusétzlichen Arbeits-
gang aus und bleibt dann stehen. Um nun
die Division zu vollenden, wird der Stift-
schlitten von Hand in die normale Lage ge-
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bracht, wenn er sich nicht schon in dieser
befindet, und in der Maschine die Summe
gezogen. Wenn ein Rest im Summierwerk
verbleibt, so wird er jetzt gedruckt.

Die Fig. 25 und 26 zeigen Teile des Auf-
zeichnungsblatbes und die Art, wie die Ma-
schine eine Division druckt. Die oberste Linie
stellt den Dividend dar, die unterste Linie
(Fig. 25) den Divisor und die senkrechte Li-
nie den Quotienten. Die Zeiger 306 und 307
bilden ein einfaches Mittel zur Bestimmung
des’ Dezimalpunktes des Quotienten. Der De-
zimalpunkt wird bestimmt, indem zuerst der
Zeiger 306 in die in Fig. 26 gezeigte Lage
gebracht wird, das heifit gerade rechts von
der niedrigsten Ziffer des Dividenden. Die
Druckrolle wird dann zuriickgedreht bis das
Aufzeichnungsblatt die in Fig. 25 gezeichnete
Lage einnimmt, in welcher der Zeiger 306
rechts von der niedrigsten Zahl des Divisors
liegt. In dieser Lage zeigh der feste Zeiger
307 die richtige Lage des Dezimalpunktes im
Quotienten an. '

Es ist ferner ein einfaches Mittel wvor-
gesehen, um die Maschine anzuhalten, wenn
der Divisionshebel 271 zufillig angeschlagen
wird, aber keine Einstellung im Stiftschlitten
gemacht wurde.

Wenn der Stiftschlitten in normaler Lage
ist, ist es unmoglich, entweder den vier-
armigen Hebel 288, welcher die Subtraktions-
welle hilt, zu verschwenken und den Motor-
hebel 54 zu betétigen, oder den Divisions-
hebel durch die reguliren selbsttitigen
Mittel zuriickzubringen. Wird deshalb der
Divisionshebel zufalligerweise angeschlagen,
so muf} er zuerst von Hand in seine normale
Lage zuriickgebracht werden und dann muf
die Motortaste 58 niedergedriickt werden, um
den vierarmigen Hebel 288 zu verschwenken.

Wie in Fig. 5 gezeigt ist, besitzt die Mo-
tortaste 58 auBer dem Fortsatz noch eine
Verlingerung 308, welche iiber einem Arm
des verarmigen Hebels 288 liegt, so daB
durch Herabdriicken der Motortaste der
Hebel 288 ausgeklinkt wird.

Die Maschine ist auch fihig, Fehler zu
entdecken und anzuzeigen, welche durch




falsches Einstellen des Divisors im Stift-
schlitten bei einer Division auftreten. Dies
geschieht durch Drucken eines Sternes durch
die besondere Zahnstange 148, wenn die Ma-
schine mehr als zehn aufeinanderfolgende Ar-
beitsgiinge ohne Ubersubtraktion des Sum-
mierwerkes ausfithrt, Der elfte dieser Sub-
traktionsarbeitsginge wihrend der Division
bringt das Sterntypenelement auf der Zahn-
stange 148 auf die Druckiinie und zur selben
Zeit wird die besonders Zahnstange 54
(Fig. 22) eingestellf, um den vierarmigen
Hebel 288 freizugeben, wie frither beschrie-
ben wurde, wodurch eine Druckriickschalt-
operation im folgenden Arbeitsgang ge-
schieht.

Diese Operation wird dadurch erhalten,
daB auf einer Seite der Zahnstange 148 eine
Blockierungsleiste 309 (Fig. 14) vorgesehen
ist. Durch diese Leiste wird die Riickbewe-
gung der Zahnstange 54 in allen Lagern
hintangehalten, aufler wenn die Zahnstange
148 elf aufeinanderfolgende Schritte nach
aufwirts bewegt wurde. Geschieht dies, so
bewegt sich die Zahnstange 54 in die in
Fig. 22 gezeigte Lage, wodurch die oben-
beschriebene Operation eingeleitet wird.

PATENTANSPRUCH:

Rechenmaschine mit Betitigungszahn-
stangen fiir die Befitigung eines Summier-
werkes und mit einer Typentriger aufweisen-
den Druckvorrichtung, deren Typentriger
durch die Betitigungszahnstangen eingestellt
werden, gekennzeichnet durch eine Vorrich-
tung zum Steuern der Zahnstangen zur
Durchfithrung von Multiplikationen und Di-
visionen, ferner gekennzeichnet durch eine
besondere als Typentriger ausgebildete Zahn-
stange, welche unabhingig von den Betiti-
gungszahnstangen betitigh wird und deren
Typen zum Drucken der Ziffern des Multi-
plikators bei Multiplikationen und der Ziffern
des Quotienten bel Divisionen dienen.

UNTERANSPRUCHE:
1. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
mit einem beweglichen Stiftschlitten zum
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Einstellen der Betiitigungszahnstangen,
dadurch gekennzeichnet, daf die Steuer-
vorrichtung Mittel zum selbsttiitigen Zu-
riickschalten des beweglichen Stiftschlit-
tens enthiilt, das Ganze derart, daff die
Maschine eme Division als wiederholte
Subtraktion von aufeinanderfolgenden
niedrigeren Stellenwerten eines in Stift-
schlitten eingestellten Divisors von einem
in das Summierwerk cingetragenen Di-
videnden und eine Multiplikation als
wiederholte Addition von aufeinander-
folgenden niedrigeren Stellenwerten des
in die Maschine eingebrachten Multipli-
kanden durehfithrt.

Rechenmaschine nach Unteranspruch 1,
gekennzeichnet durch veon einem Divi-
sionshebel beherrschte Organe zum Un-
terdritcken des Druekens des Quotienten
withrend aller Divisions- und des Multi-
plikators wihrend aller Multiplikations-
operationen, ausgenommen, wenn der be-
wegliche Stiftschlitten selbsttitig zu-
riickgeschaltet wird.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 2,

gekennzeichnet durch ein Klinkengesperre,
das zum Zuriickbringen der besonderen
Zahnstange (148) in die Normalstellung
dient, wenn eine Ziffer eines Multiplika-
tors oder eines Quotienten gedruckt wird.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 3,

gekennzeichnet durch Organe zum Un-
wirksammachen des im Unteranspruch 3
genannten Klinkengesperres, die withrend
jedes Nichtdruckarbeitsganges bei der
Durchfithrung von Multiplikationen oder
Divisionen in Tatigkeit treten.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 3,

gekennzeichnet durch ein ein Schaltorgan
(156) aufweisendes Schaltwerk fiir die
hesondere Zahnstange (148) und eine ein
Klinkenorgan (161) autweisende Klin-
kenvorrichtung zur Unwirksammachung
des Schaltwerkes.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 1,

gekennzeichnet durch Mittel zur selbst-
titigen Unwirksammachung der Sehlit-
tenriickkehrvorrichtung, wenn die selbst-




10.

titige Riickschaltvorrichtung durch die
Hauptwelle betitigt wird.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch,

gekennzeichnet durch ein sichthares
Ziffernrad (143), welches mit der beson-
deren Zahnstange (148) verbunden und
zusammen mif ihr vorgeschoben wird und
welches jeweils die Zahl anzeigt, welche
durch die Type der besonderen Zahn-
stange gedruckt wird.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch,

dadurch gekennzeichnet, daf der die
Davisionsvorrichtung beherrschende Divi-
sionshebel durch ein unter dem FinfluB
einer Feder (279) stehendes Organ in
seiner wirksamen Lage gehalten wird,
und daf Organe (299, 301, 304, 305) vor-
gesehen sind, welche durch Bewegung
der Betitigungszahnstange (5) niederster
Ordnung wirksam werden, um den Divi-
sionshebel in seine nicht wirksame Lage
zuriickzubringen,

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 5,

gekennzeichnet durch einen verschiebbar
gelagerten, iber dem Aufzeichnungs-
blatt auf das sowohl der Divisor als auch
der Quobient gedruckt wird, angeord-
neten Zeiger (306) und durch einen
zweiten Zeiger (307), der iiber dem-
jemigen Teil des Aufzeichnungsblattes
angeordnet ist, auf den der Quotient ge-
druckt wird, das Ganze derart, daB der
zuletzt genannte Zeiger die Stelle des
Dezimalpunktes im Quotienten anzeigt,
wenn das Aufzeichnungsblatt, sowie der
zuerst genannte Zeiger in eine bestimmte
Lage eingestellt worden sind.

Rechenmaschine nach Unteranspruch 1,

gekennzeichnet durch eine Vorrichtung
zum Zuriickschalten des Stiftschlittens
von Hand, welche Vorrichtung einen
Schlitten (198) besitzt, sowie einen durch
ihn betitigten Arm (264), und eine Sperr-
vorrichung (253—255) zwischen den von
Hand zu betitigenden Riickschaltorganen
und der Hauptwelle (97). welche, wenn
sie durch den Arm (264) betitigt worden
ist, die Hauptwelle sperrt und welche,
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11.

12.

13.

14.

15.

wenn die Hauptwelle angetrieben wird,
die Handriickschaltorgane sperrt.
Rechenmaschine nach Unteranspruch 10,
mit einem Satz von Ziffertasten zum
Einstellen der Stifte in beweglichen
Stiftschlitten, dadurch gekennzeichnet,
daB einerseits durch Niederdriicken einer
oder mehrerer der Ziffertasten durch die
im Unteranspruch 10 genannte Sperrvor-
richtung die Hauptwelle gesperrt wird,
und dal anderseits bei Drehung der
Hauptwelle, sowohl die Handriickschalt-
organe, als auch die Zifferntasten ge-
sperrt werden.

Rechenmaschine nach Patentanspruch,
gekennzeichnet durch eine Fehler anzei-
gende Type, welche von der besonderen
Zahnstange (148) getragen wird und die
bei einem Uberschu von Maschinen-
arbeitsgingen iiber eine bestimmte An-
zahl von Arbeitsgéingen hinaus, wie sie
durch falsches Einstellen des Divisors
auf dem Schlitten moglich sind, abge-
druckt wird.

Rechenmaschine nach Unteranspruch 8,
gekennzeichnet durch vom Divisionshebel
(271) beherrschte Organe zum Nieder-
driicken der Subftraktionstaste (61) und
zum Einstellen des Summierwerkes fiir
Subtraktion, und durch Organe zum
Sperren der Subtraktionstaste in nieder-
gedritckter Tage bis das Summierwerk
iibersubtrahiert ist, wenn eine Division
auf der Maschine durchgeftihrt wird.
Rechenmaschine nach Unteranspruch 13,
gekennzeichnet durch von dem Zahnrad
hichster Ordnung des - Summierwerkes
betitigte Organ zum selbsttitigen Ein-
stellen des Summierwerkes fiir Addition,
und durch Organe, die durch die selbst-
tatige Riickschaltvorrichtung betatigt
werden, um das Summierwerk fiir Sub-
traktion einzustellen, nachdem das Zahn-
rad hochster Ordnung das Summierwerk
fir Addition eingestellt hat.
Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daf die beson-
dere Zehnstange (148) in der Ruhelage



16.

17,

18

19.

eine solche Lage einnimmt, daf ihre
oberste Type unterhalb der Drucklinie
liegt.

Rechenmaschine nach Patentanspruch,
gekennzeichnet durch einen von Hand zu
betitigenden in zwel verschiedene wirk-
same Stellungen einstellbaren Multiplika-
tionshebel (109). welcher einen Arbeits-
gang bewirkt, wenn er sich in einer seiner
wirksamen Lagen befindet.
Rechenmaschine nach Unteranspriichen
15 und 16, gekennzeichnet durch Organe
(128, 126) zum Festhalten des Multipli-
kationshebels in seinen wirksamen Lagen
withrend eines vollstindigen Arbeits-
ganges der Maschine uud durch vom
Multiplikationshebe! beherrschte Organe
zum Bewegen der besonderen Zahnstange
(148) aus ihrer normalen Tage. um einen
Schritt, wodurch die Nulltype gehoben
und eine Null gedruckt wird, wenn sie
im Multiplikator erscheint.
Rechenmaschine nach Unteranspruch 15,
gekennzeichnet durch unter der Kontrolle
der Hauptwelle stehende Organe zum
Vorschalten der besonderen Zahnstange
(148) um je einen Zifferabstand bei
jedem Arbeitsgang der Maschine, das
Ganze derart, daf immer jenes Typen-
element der hesonderen Zahnstange auf
Druckhshe gebracht wird, welches die
Summe aller aufeinanderfolgender Ar-
beitsgiinge der Maschine anzeigt.
Rechenmaschine nach Unteranspriichen 2
und 16, gekennzeichnet durch vom Multi-
plikationshebel betiitigte Organe, die das
Drucken durch Unwirksammachen der
Druckhimmer verhindern, wenn der Mul-
tiplikationshebel in eine seiner Arbeits-
lagen gebracht wird.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 19,

gekennzeichnet durch eine Niehtaddier-
vorrichtung, die das Summierwerk auBer
Wirkverbindung mit den Betiitigungs-
zahnstangen bringt und durch vom Mul-
tiplikationshebel beherrschte, auf die
Nichtaddiervorrichtung einwirkende Or-
gane, das Ganze derart, daf die Nicht-
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addiervorrichtung wirksam ist. wenn sich
der Multplikationshebel in einer seiner
Arbeitslagen befindet.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 10,

gekennzeichnet durch eine von Hand zu
betiatigende Vorrichtung zur Riickfiih-
rung des Stiftschlittens, welche Vorrich-
tung einen Schiitten (238) enthilt, der
zwel #uBerste Lagen einnehmen kann,
cine wirksame und eine nicht wirksame,
sowie einen Arm (264), welcher von die-
sem Schlitten betiitigt wird, wenn er aus
seiner wirksamen Lage hewegt wird, um
die Sperrvorrichtung (253, 254, 255) zum
Sperren der Welle (27) gegen Bewegung
zu betitigen.

Rechenmaschine nach Unteranspruch 21,
dadurch gekennzeichnet, daf der Sehlit-
ten (23R%) einen nutenfsrmigen Schlitz be-
sitzt, der mit den Sperrorganen zusammen-
arbeitet, das Ganze derart, dafi die Sperr-
unmittelbar werden,
wenn sich der Schlitlen aus seiner nor-
malen Lage bewegt, nnd daf die Sperr-
mittel wenn der
Schlitten seine Arbeitslage erreicht.
Rechenmaschine nach Unteranspruch 12,

organe wirksam

unwirksam werden,

mit einer Subtraktionsvorrichtung mit
einer mit dem Divisionshehel verbunde-
nen Subtraktionswelle, welche bei ihrer
Drehung die Subtraktionsvorrichtung in
Arbeitsstellung bringt und mit durch die
Subtraktionswelle beherrschte Verbin-
dungsmitie] zum Motor. die so lange
wirksam bleiben, als die Subtraktions-
gedreht  bleibt, gekennzeichnet
Divisionshebel beherrschte
Organe. welche beim Betiitigen des Di-
visionshebels eine Drehung der Subtrak-
tionswelle bewirken, ferner durch Sperr-
organe zum Feshalten der Subtraktions-
welle in der Arbeitslage, um aufeinan-
derfolgende Subtraktionsoperationen und
ein Weiterlaufen der Maschine zu bewir-
ken und durch vom Zahnrad hichster Ord-
nung des Summierwerkes beherrschte Or-
gane die selbsttiitig die oben genannten
Sperrorgane zum Festhalten der Subtrak-

welle
durch vom



25.

tionswelle unwirksam machen, wenn das
Summierwerk tibersubtrahiert ist.
Rechenmaschine nach Unteranspruch 23,

dadurch gekennzeichnet, daf die Sperr-

wirkung der Sperrorgane zum Festhalten
der Subtraktionswelle durch Betitigung
des AnlaBorganes (58, 308) fiir den Mo-
tor aufgehoben werden kann.

Rechenmaschine nach Unteranspruch 24,
mit einer Kupplung, die den Mechanis-
mus der Maschine mit dem Motor fiir

23

einen Arbeitsgang verbindet, dadurch
gekennzeichnet, daB diese Kupplung vom
Motorhebel oder von der Subfraktionsvor-
richtung schaltbar ist, wobei das Ganze
derart ausgebildet ist, daB eine Verzs-
gerung der Schaltung eintritt, wodurch
die Maschine einen extra Arbeitsgang
macht.

REMINGTON RAND INC.
Vertreter : Fritz ISLER, Ziirich.
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