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Elektrisch angetriebene Rechenmaschine mit selbsttitiger Divisionsvorrichiung,

Die Erfindung bezieht sich auf eine
elektrisch angetriebene Rechenmaschine mit
selbsttiitig dividierender Vorrichtung.

Bei den bekannten selbsttitig dividieren-
den Rechenmaschinen werden vor Durchfiih-
rung einer Division zunichst die in den
Zéhlwerken, von einer vorhergehenden Rech-
nung noch verbliebenen Betrige von Hand
gelsscht und der Zshlwerkswagen von Hand
in die fiir die Durchfiihrung der Division
geeignete Lage verschoben. Darauf wird der
Dividend in der Tastatur eingestellt und
dem auf Addition eingestellten Zihlwerks-
antrieb eine Umdrehung erteilt, wodurch der
Dividend ins Zihlwerk tibertragen wird; die
Ubertragungsumdrehung gelangt dabei im
Umdrehungszihlwerk (Quotientenzihlwerk)
zur Aufzeichnung. Nach Ubertragung des
Dividenden muf dann noch das Umdre-
hungszihlwerk von Hand auf Null gestellt
und der Dividend in der Tastatur von Hand

geloscht werden. Damach kann erst der

Divisor eingestellt werden und durch Nie-
derdriicken der Divisionstaste die selbst-
titige Durchfithrung der Division ausgelst
werden.

Man kann bel der Divisionsvorbereitung
auch den Dividenden unmittelbar in das Re-
sultatzihlwerk mittels drehbarer, die Zif-
fernrollen bewegender Knopfe -einstellen.
(Das ist jedoch umstindlich und zeitrau-
bend, so daf nur weniger geitbte Rechner in
dieser Weise verfahren.) Dann muB: zunichst
das Resultatzihlwerk geloscht werden und
anschliefend der Zahlwerkswagen in seine
rechte Endlage geschoben werden. Erfah-
rungsgemifi wird oft das eine oder andere
vergessen, so daBl Fehler nicht ganz zu ver-
meiden sind.

Bei derartig selbsttitig dividierenden
Rechenmaschinen sind also zur Vorberei-
tung der Division eine grofere Anzahl von
Vorgingen von Hand durchzufiihren. Die
Maschine nach der Erfindung ist dem-



gegeniiber mit einer Divisionsvorbereitungs-
einrichtung versehen, die, abgesehen davon,
daB sie von Hand in Gang gesetzt und der
Dividend von Hand eingestellt werden muB,
die Vorbereitung der Division vollstindig
selbsttitig durchfithrt. Diese Divisionsvor-
bereitungseinrichtung leistet beim nachste-
hend beschriebenen Ausfithrungsbeispiel fol-
gendes: sie riickt den Motor ein, loscht die
Zahlwerke, schiebt darnach den Zihlwerks-
wagen in seine rechte Endsfellung erteilt
darauf dem auf Addition eingestellten Zahl-
werksantrieb eine Umdrehung, so daff der in
der Tastatur eingestellte Dividend in das
Hauptzihlwerk iibertragen wird, riickt den
Anirieb des Umdrehungszihlwerkes aus, so
daB die Umdrehung im Umdrehungszihl-
werk nicht aufgezeichnet wird, 16scht dann
den Dividenden in der Tastatur und riicks
den Motor wieder aus.

In der Zeichnung ist ein Ausfithrungs-
beispiel des Erfindungsgegenstandes darge-
stellt. Es zeigt:

Fig. 1 eine Draufsicht der Rechenma-
schine mit einer Divisionsvorbereitungsein-
richtung teilweise im Schnitt,

Fig. 2 eine Draufsicht auf das fiir die
selbsttitige Loschvorrichtung der Zighlwerke
vorgesehene Getriebe,

Fig. 8 eine Draufsicht auf den die Ma-
schine anfreibenden Elektromotor nebst den
anschlieBenden Getriebeteilen,

Fig. 4 das Z#hlwerk in Verbindung mit
Teilen der Lischvorrichtung in einer Vorder-
ansicht,

Fig.5 eine Riickansicht der Rechenma-
schine, '

Fig. 6 Einzelheiten der in Fig. 5 darge-
stellten Einrichtungen,

Fig. 7 eine Einzelheit;

Fig. 8 zeigh die Einrichtungen zur selbst-
titigen Loschung des in der Tastatur einge-
stellten Dividenden,

Fig. 9 das Gleiche in ausgeschalteter
Lage,

Fig. 10 eine Seitenansicht der Tastatur
im Schnitt,

Fig. 11 die zum Ausriicken des Antriebes
des Umdrehungszihlwerkes erforderlichen
Teile;

Fig. 12 die von Hand zu betitigenden
Auslosemittel der Divisionsvorbereitungsein-
richtung;

Fig. 13 zeigt schematisch ein zweites
Ausfithrungsbeispiel des Divisionsvorberei-
tungsgetriebes.

Tm gezeichneten Ausfithrungsbeispiel wird
die Divisionsvorbereitungseinrichtung durch
Niederdriicken der Divisionsvorbereitungs-
taste 1 mit dem Tastenhebel 2 (Fig. 1 und
12) eingeriickt. Beim Niederdriicken der
Divisionsvorbereitungstaste wird durch die
Kropfung 2y, des Hebels 2 die Taste 3 zwang-
ldufig mit heruntergedriickt. Dadurch wird
durch Welle 20 und Zwischenhebel 21 die
Steuerschiene 22 bewegt, die die Kupplung
23 (Fig. 3) einriickt und gleichzeitig durch
SchlieRen der Kontakteinrichtung 24 den
Motor 25 unter Strom setzt, so daf dieser
itber Kupplung 23 das Gehduse des Diffe-
rentials 12 antreibt. Die mit dem Gehduse
umlaufenden Planetenrider 12, dieses Diffe-
rentialgetriebes greifen in die Sonnenrider
10, und 11, ein, von. denen das erste mit der
Vollwelle 10, das zweite mit der Hohlwelle
11 fest verbunden ist. Die Vollwelle ist in
der Hohlwelle lose drehbar gelagert. Die
Vollwelle 10 trigt die Sperrscheibe 6 und
treibt mittels der Kegelrider 29, 30 und der
Stirnrader 31, 81, das Gehiuse des Diffe-
rentials 58 an. Die Hohlwelle 11 trigt die
Sperrscheibe 9 und treibt mittels der Zahn-
rader 11;, 13 eine Kurvenscheibe 14 (Fig. 2
und 4) an.

Beim Niederdriicken der Divisionsvorbe-
reitungstaste wird auBerdem von der Taste 3
durch Welle 20 und die Zwischenglieder 3,,
4, und 4y, der in zwei Stellungen festlegbare
Sperrschieber 4 (Fig. 2 und 7) so verschoben,
daB seine vorspringende Ecke 5 in einen
radialen Schlitz der Sperrscheibe 6 der Welle
10 eintritt und sein weiterer Vorsprung 7
aus einem gleichfalls radialen Schlitz der
Sperrscheibe 9 der Hohlwelle 11 austritt.
Dadurch wird die Welle 10 gesperrt und die



Welle 11 freigegeben, so daB die Kurven-
scheibe 14 vom Motor angetrieben wird.

Auf dem Rand der Kurvenscheibe 14
liuft eine Rolle 15 eines unter Federwirkung
stehenden Winkelbiigels 16. Die Kurven-
scheibe 11 verschwenkt bei der ersten halben
Umdrehung den Biigel 16 in der Weise, da
das Ende 16, des Winkelbiigels in Fig. 4
nach rechts bewegt, und die am Winkel-
biigel befestigte Platte 17 gegen die Loscher
18 und 19 des Hauptzihlwerkes 85 und des
Umdrehungszihlwerkes 55 gedriickt wird.
Die Lischer werden mitgenommen und somif
die Zahlwerke auf Null gestellf.

Tst die Loschung der Zahlwerke voll-
zogen und geht die Kurvenscheibe 14 der
Vollendung der ersten Umdrehung entgegen,
so verschiebt eine an der Sperrscheibe 9 vor-
geschene Abbiegung 9, den Sperrschieber 4
an dem Vorsprung 7, in der Weise, daf die
Sperrscheibe 9 und mit ihr alle den Losch-
vorgang bewirkenden Organe festgelegt wer-
den, dafiir aber die Sperrscheibe 6 und da-
mit die Welle 10 freigegeben wird, so daB
nunmehr eine Bewegungsiibertragung vom
Motor iiber die Welle 10, die Kegelriider 29,
30 und die Stirnrider 31, 31, auf das Ge-
hiuse des Differentials 58 erfolgt. Die
gezeichnete Loschvorrichtung ist bereits in
der schweizer. Patentschrift Nr. 158288 be-
schrieben, es wird also im gezeichneten Aus-
fithrungsbeispie]l eine an sich bekannte
Loschvorrichtung fiir die Zwecke der Erfin-
dung benutzt, es konnte jedoch auch eine an-
ders ausgebildete Lischvorrichtung verwen-
det werden.

Das Differential 58 ist in gleicher Weise
aufgebaut wie das vorher beschriebene
Differential 12. Seine Vollwelle 60 trigt die
Sperrscheibe 60, und treibt iiber das Kardan-
gelenk 61 die Kegelrider 62, 63, die Kupp-
lung 63,, die Welle 64, die Kegelrider 64,
und 64, und die Welle 65,, die die Rollen-
scheibe 65 der Zahlwerkstransportvorrich-
tung. Die hohle Welle 73 triigt die Sperr-
scheibe 59 und treibt mittels des Zahnrades
73, die Hauptantriebswelle 74 der Staffel-
walzen 50 (Fig.1 und 10).

Beim Herunterdriicken der Vorberei-
tungstaste 1 wird durch den ihr zugeordne-
ten Hebel 2 der Zwischenhebel 32 ver-
schwenkt, der um den Zapfen 32, des Ma-
schinengestelles drehbar gelagert ist. Der
Zwischenhebel 32 wird durch die an der
Riickseite der Maschine gelagerte- Sperr-
klinke 41, die unter dem Einfluf der Feder
40 steht, in der verschwenkten Lage festge-
legt. Damit ist die Divisionsvorbereitungs-
taste in der Tieflage gesperrt. Ein Winkel-
bigel 42 (Fig.1, 11, 12), der mit seinem
abgebogenen Ende 42, den Hebel 32 tiber-
greift, wird beim Verschwenken dieses He-
bels um seine Achse 43 (Fig. 1, 11, 12) ge-
dreht. Er verschiebt dabei eine an ihn an-
gelenkte Schaltschiene 44 (Fig. 11 und 12)
in Fig. 11 nach rechts, bis seine Schulter 45,
hinter die obere Kante der Wand 46 greift.-
Die Gabel 47 der Schaltschiene 44 bringt ein
Schaltritzel 48 auBer Eingriff mit einem
Ritzel 49, das iber das Ritzel 54 das Um-
drehungszihlwerk 55 antreibt. Der Antrieb
des Umdrehungszihlwerkes 55 ist demnach
ausgeschaltet.

Die Schaltschiene 44 legt sich mit ihrem
rechten Ende (Fig.11) gegen den Stift 71,
des Hebels 71, der um den Zapfen 70 des
Maschinengestelles schwenkbar ist und ver-
schwenkt diesen, so daB er sich mif seinem
Vorsprung 71y, gegen den Vorsprung 72 der

“Schaltschiene 22 legt, die den Motor 25 ein-

schaltet und die Kupplung 23 einriickt. Da~
mit ist die Schaltschiene 22 in der Einschalt-
lage verriegelt.

Beim Bedienen der Taste 1 wird von dem
Ansatz 2, (Fig.12) des Tastenhebels 2 der
Winkelhebel 56 (Fig. 1), der um den Zapfen
56, drehbar gelagert ist, verschwenkt. Die-
ser Winkelhebel 56 verschiebt den Steuer-
schieber 57 des Differentials 58 derart, daB
die Sperrscheibe 59 und damit die Z#hl-
werksantriebe gesperrt sind, wihrend die
Sperrscheibe 60, und damit die Zahlwerks-
transportvorrichtung  freigegeben ist. Der
Zahlwerkswagen wird infolgedessen nach
rechts geschoben, bis er seine rechte Endlage
erreicht hat. Bei jeder Umdrehung der



Welle 60 schiebt die Nase 66 der Sperr-
scheibe 60, den Steuerschieber 57 (Fig. 1)
voritbergehend nach links. Er wird aber
durch die Feder 67, die das klinkenartige
Verléngerungsstiick 56, des Winkelhebels 56
in der in Fig.1 gezeichneten Lage zu halten
sucht, jedesmal sefort wieder nach rechts ge-
scheben, so daB tatsiichlich der Zahlwerks-
schlitten um eine beliebige Anzahl von
Schaltschritten nach rechts verschoben wer-
den kann, obgleich der Sperrschieber 57 bei
jeder Umdrehung der Welle 60 voriiber-
gehend in die Lage geschoben wird, bei der
er die Welle 60 sperrt.

Kurz bevor der Zshlwerkswagen seine
rechte Endlage erreicht, stoBt er mit seinem
Stift 69 gegen die Klinke 41 und Isst damit
den Hebel 32 und die Divisionsvorberei-
tungstaste aus, so daB diese Teile unter der
Wirkung von Federn wieder in ihre Rube-
lage zuriickgehen. Gleichzeitiz mit der
Divisionsvorbereitungstaste wird auch die
Taste 3 freigegeben, so daB auch diese in
ihre Ruhelage zuriickgeht. Auch der Win-
kelhebel 56 geht dabei in eine Lage, bei der
sein federndes Verlingerungsstiick 56, den
Steuerschieber 57 in Fig. 1 nicht mehr nach
rechts zu schicben sucht, dann bleibt aber
der Steuerschieber 57 in der Lage stehen,
in die er durch die Nase 66 geschoben wird,
das heiBt in seiner linken Endlage. Dann ist
aber die Zghlwerkstransportvorrichtung ge-
sperrt und die Antriebswelle 74 der Staffel-
walzen wird angetrieben. Der vorher in der
Tastatur 83 eingestellte Dividend wird daher
ins Zihlwerk tibertragen, jedoch wird die
Umdrehung nicht im Umdrehungszihlwerk
angezeigt, .da das Umdrehungszihlwerk
durch Verschiebung der Schiene 44 ausge-
ritekt ist.

An dem rechten Ende der Welle 74, die
die Zghlwerksantriebe (Staffelwalzen 50)
bewegt, ist ein Nocken 75, (Fig. 8, 9) ange-
ordnet, der kurz vor der Beendigung der
Ubertragung des Dividenden ins Zshlwerk
gegen die Spitze 77, des Hebels 77 stoBt.
Der Hebel 77 wird durch den Steuernocken
75, um seinen Drehpunkt 76 derart ver-

schwenkt, da er durch Vermittlung des
Hebels 79, der um den Zapfen 78 schwenk-
bar ist, die Loscherklappe 81 wm ihre Zap-
fen 81, schwenkt. Dadurch werden die
Sperrschienen 82 (Fig. 10) der Tastatur aus
der Sperrlage herausbewegt, so daB die
Tasten 83 in die Ruhelage zuriickgehen, wo-
mit der Dividend in der Tastatur geltscht
ist.

Durch den Stift 84 des Hebels 77 wird
zugleich die Sperrschiene 44 (Fig. 1, 11, 12)
derart angehoben, daB ihre Schulter 45, von
dem obern Rande der Wand 46 abgehoben
wird. Sie geht daher unter dem EinfluB der
Feder 45 (Fig.11) in die Ruhelage zuriick.
Das Umdrehungszéihlwerk ist damit wieder
eingeschaltet und der Hebel 71 gibt die
Schaltschiene 22 frei, so da8 der Motor 25
ausgeschaltet und die Kupplung 23 ausge-
ritckt wird.

Damit ist die Vorbereitung der Division
beendet. Es kann nunmehr der Divisor in
der Tastatur eingestellt und durch Nieder-
driicken der Divisionstaste 87 die selbst-
titige Division ausgelost werden.

Man braucht also zur Durchfithrung einer
Division mit derbeschriebenen Rechenmaschine
nur den Dividenden einzustellen, darauf die
Divisionsvorbereitungstaste zu driicken, dar-
nach den Divisor einzustellen und die Divi-
sionstaste zu driicken, dann geht im fibrigen
die Durchfithrung der Division vollstindig
selbsttitic von statten.

Beim Driicken der Divisionstaste 87 wird
durch die Zangenhebel 88, 83,, die um die
Zapfen 88, und 88, des Maschinengestelles
drehbar sind und durch die Stift- und
Schlitzverbindung 88; aneinander angelenkt
sind, die Kupplung 63, ausgeriickt und die
Kupplung 89 eingeriickt, so daB nunmehr
die Welle 60 die Zidhlwerkstransportvorrich-
tung statt tiber die Kegelriider 62, 63 iiber
die Kegelrider 90, 91 antreibt. Die Dreh-
richtung der Rollenscheibe 65 der Zahl-
werkstransportvorrichtung wird dadurch um-
gekehrt, sie schiebt dann den Zahlwerks-
wagen nach links (wie bei der selbsttitigen
Division erforderlich) und nicht mehr wie



vorher nach rechts. Sobald nach beendeter
Division die Divisionstaste wieder in die
Ruhelage geht, wird die Kupplung 63, wie-
der ein- und die Kupplung 89 wieder ausge-
riickt, so daB die Ziahlwerkstransportvorrich-
tung wieder fiir Rechtstransport vorbereitet
ist.

Beim Niederdriicken der Divisionstaste
87 wird auBerdem durch einen quer unter
der Maschine liegenden Hebel 92, der in Fig.
8 und 9 nur im Querschnitt gezeichnet ist,
der Schieber 93 in Fig.9 nach rechts hin
verschoben., Dadurch wird der Zapfen 76
des Hebels 77, der miftels des Winkelhebels
94 an den Zapfen 95, des im Maschinenge-
stell befestighen Halters 95 angelenkt ist,
desgleichen nach rechts verlagert, somit tritt
die Spitze 77, des Hebels 77 aus dem Be-
wegungsbereich des Nockens 75, heraus. Die
Loschvorrichtung der Tastatur ist damit
ausgeriickt. Erst, wenn nach vollendeter
Division die Divisionstaste 87 wieder in die
Ruhelage geht, tritt die Spitze 77, wieder in
den Bewegungsbereich des Nockens 75, ein,
so daB jetzt bel beendeter Division der Divi-
sor geloscht wird. Die Lischvorrichtung der
Haupttastatur 83 kann auch durch Nieder-
driicken der Taste 96 ausgeriickt werden, der
Vorsprung 97, des Hebels 97 driickt dann
auf den freien Arm des Winkelhebels 94,
wodurch der Winkelhebel verschwenkt und
die Spitze 77, des Hebels 77 der Einwir-
kung des Nockens 75, entzogen wird.

Dureh das-Niederdriicken der Divisions-
taste 87 wird weiterhin durch bekannte Mit-
tel der Zihlwerksantrieb auf Subtrakfion
umgeschaltet und die Division, beispielsweise
durch die in der schweizer. Patentschrift
142202 dargestellte selbsttitige Divisions-
vorrichtung, durchgefiihrt.

Im gezeichneten Ausfiihrungsheispiel ist
die Divisionsvorbereitungseinrichtung darge-
stellt in Verbindung mit einer Rechenma-
schine, die auBer fiir selbsttitige Division
auch fir selbsttitige Multiplikation, sowie
fiir die Durchfiihrung von Addition und
Subtraktion eingerichtet ist.

Die selbsttitige Multipliziervorrichtung
der Maschine kann beispielsweise ausgebildet
gein wie in der schweizer. Patentschrift
158572 beschrieben. Da die Multipliziervor-
richtung nicht einen Bestandteil der Erfin-
dung bildet, wird hier von einer nochmaligen
Beschreibung derselben abgesehen.

Die Taste 3, die beim Driicken der
Divisionsvorbereitungstaste 1 mit herunter-
gedriickt wird, ist mit Bezug auf die selbst-
titige Multipliziervorrichtung zugleich die
Multiplikationstaste, das heilt die Taste,
durch deren Niederdriicken im TFalle der
selbsttitigen Multiplikation die Maschine
in Gang gesetzt wird. Trotz des Nieder-
driickens der Multiplikationstaste 3 bleiben
im Falle der Divisionsvorbereitung die die
Multiplikation selbsttitig steuernden Mittel
wirkungslos, da in der Multiplikatortastatur
86 und in den von ihr beeinflubten Multi-
plikatoreinstellgliedern kein Multiplikator
eingestellt ist, Jedoch wiirde, sobald die
Multiplikationstaste 3 wieder in die Ruhe-
lage geht, der Zéahlwerkswagen durch die in
der Maschine vorhandeme Wagenriickfiihr-
vorrichtung selbsttitig in die Ausgangslage
zuriickgebracht werden. Das muB aber bei
der Divisionsvorbereitung verhindert werden.

Die Wagenriickfiihrvorrichtung wird im
Falle der selbsttéitigen Multiplikation einge-
riickt, sobald beim Riickgang der Multipli-
katortaste 3 in die Ruhelage die Schiene 37
(Fig.1, 5, 6) nach riickwirts aus der Ma-
schine herausgeschoben wird, und dabei ge-
gen das umgebogene Ende 36, des am
Schalthebel 35 gelagerten Schiebers 36 stoft
und den Schalthebel so verschwenkt, daBl das
Kegelrad 88 mit dem Kegelrad 39 in Ein-
griff frith.

Die FEinschaltvorrichtung der Wagen-
rickfibrvorrichtung wird wihrend der Di-
visionsvorbereitung unwirksam gemacht, in-
dem beim Niederdriicken der Divisionstaste
1, durch Vermittlung des von dieser Taste
bewegten Hebels 32 (Fig. 12, 5 und 6), der
an der Riickseite der Maschine gelagerte
Winkelhebel 33 (Fig. 5, 6) verschwenkt
wird, der vermittels des Zwischengliedes 34



den Schieber 36 verschiebt, wedurch das
umgewinkelte Ende 36, des Schiebers 36
dem Einfluf der den Wagenriicklauf aus-
losenden Schiene 37 entzogen wird.

Im gezeichneten Ausfithrungsbeispiel be-
steht das Gefriebe der Divisionsvorberei-
tungseinrichtung aus zwei hintereinander ge-
schalteten Differentialen 12, 58. Diese Aus-
bildung des Getriebes wird bevorzugt, da
die Differentiale in der Rechenmaschine, an
der die Vorbereitungseinrichtung zur An-
wendung gelangen soll, bereits vorhanden
sind. Das erste Differential 12 dient in der
bereits vorhandenen Maschine dazu, um im
Falle der selbsttitigen Multiplikation, jedes-
mal beim FEinriicken der Maschine fiir eine
neue Multiplikation, zunichst das bei der
vorhergehenden Multiplikation ermittelte
Produkt selbsttitig zu loschen und erst dann
den Motor auf den Multiplikationsantrieb
der Rechenmaschine umzuschalten. Das
zweite Differential 58 dient in der bereits
bekannten Maschine dazu, um im Falle der
selbsttitigen Multiplikation und im Falle
der selbsttitigen Division die Z#hlwerks-
antriebe und die Transportvorrichtung des
Zihlwerkswagens abwechselnd anzutreiben,
entsprechend den Erfordernissen des jeweili-
gen Rechnungsganges.

Die Maschine, in der die Divisionsvor-
bereitungseinrichtung zur Anwendung ge-
langen soll, enthélt auch bereits die Losch-
vorrichtung der Haupttastatur nach Fig. 8
und 9. Sie dient in der bereits hekannten
Maschine dazu, um im Falle der Addition
und Subtraktion die in der Haupttastatur
eingestellten Summanden nach erfolgter Ad-
dition sofort wieder selbsttitic zu loschen.
Auch hier wird also eine vorhandene Ein-
richtung fiir die Zwecke der Divisionsvor-
bereitung herangezogen. Es konnte auch
eine andersartig aufgebaute Einrichtung zum
Loschen der Haupttastatur benutzt werden.

Bei dem gezeichneten Ausfithrungsbei-
spiel werden also zum griBten Teil bereits
vorhandene Getriebe fiir die Zwecke der
Divisionsvorbereitung verwendet. Nur die

Einriicktaste 1 (Fig. 1 und 12), der Tasten-
hebel 2 (Fig.1 und 12), Hebel 32 (Fig.1
und 12), Klinke 41 (Fig.1, 5, 6, 12), der
Stift 69 (Fig. 1, 5, 6, 12), der Winkelhebel
56 (Fig. 1 und 12), der Winkelbiigel 42
(Fig. 1.11,12), die Schaltschiene 44 (Fig. 1,
11, 12), der Hebel 71 (Fig.11), der Stift 84
(Fig. 8, 9, 11), der Winkelhebel 33 (Fig. 5,
6, 12) und das Zwischenglied 34 (Fig. 5, 6)
sind neu in die Maschine eingebaut. Es sind
also im ganzen 12 neue Glieder in der Ma-
sehine vorhanden, die simtlich durch Stan-
zen und Biegen ohne besonders hohe An-
spriiche an die Arbeitsgenaunigkeit bequem
und billig herstellbar sind.

Diese Glieder kombinieren die an sich
bekannten und vorhandenen Getriebe in neu-
artiger Weise miteinander und bringen sie
derart in Wirkungsverbindung, daB sie die
Divisionsvorbereltung richtig vollziehen.

Die bekannten und vorhandenen Getriebe
sind demnach Teilgetriebe des Divisionsvor-
bereitungsgetriebes.

Bei Benutzung der Divisionsvorberei-
tungseinrichtung an irgendeiner andern
selbsttitig dividierenden Rechenmaschine
werden betreffs des Vorhandenseins von fiir
die Zwecke der Erfindung verwendbaren Ge-
trieben, die Verhiltnisse im allgemeinen
weniger gilinstig sein. Es wird deshalb im
allgemeinen ein besonderes Divisionsvorbe-
reitungsgetriebe erforderlich sein, z. B. nach
der schematischen Fig. 13, in der der Motor
25 iiber Schneckengetriebe 98 und Haupt-
kupplung 23 die Welle 99 dreht, die ihrer-
seits fiber die Kegelrider 100, 101 und die
ausriickbare Kupplung 102 die Welle 11 der
selbsttitigen Loschvorrichtung der Zahl-
werke bewegt, dic auBerdem iiber Kegel-
rider 104, 105 und die ausriickbare Kupp-
lung 106 die Welle 60 der Zahlwerkstrans-
portvorrichtung, tiber die Kegelrider 108,
109 und ausriickbare Kupplung 110, die An-
triebswelle 73 der Zahlwerksantrieb und
iiber weitere Kegelrider 112, 113 und aus-
riickbare Kupplung 114 die Antriebswelle
74 der Lioschvorrichtung der Haupttastatur
antreibt.



Der vorher beschriebene Schaltmechanis-
mus, der das Divisionsvorbereitungsgetriebe
12, 58 entsprechend den Erfordernissen der
Divisionsvorbereitung richfig steuert, 148t
sich ohne weiteres der gefinderten rdumlichen
Anordnung des Getriebes nach Fig. 13 an-
passen, so daB auch in dem Getriebe nach
Fig. 13 die Kupplungen entsprechend den
Erfordernissen des Divisionsvorbereitungs-
vorganges rechizeitig ein- und ausgeriickt
werden und die Loschvorrichtung der Zihl-
werke, die Zéhlwerkstransportvorrichtung,
der Zihlwerksantrieb und die Lischvorrich-
tung der Tastatur in der richtigen Reihen-
folge wirksam und schlieBlich der Motor und
die Hauptkupplung wieder ausgeriickt wer-
den.

Im gezeichneten Ausfithrungsbeispiel
wird das Einriickorgan 2 der Divisionsvor-
bereltungseinrichtung mit Hilfe der Taste 1
von Hand eingeriickt. Wird die Divisions-
vorbereitungseinrichtung in Verbindung mif
einer schreibenden Rechenmaschine mib ver-
schieblichem Papierwagen benutzt, die zur
oft wiederholten Durchrechnung des glei-
chen Rechnungsschemas dient, und bei der
die Steuerung der Funktion der Rechen-
maschine in Abhingigkeit von der Stellung
des Papierwagens erfolgt, so kann auch die
Betitigung des Einriickorganes 2 der Divi-
sionsvorbereitungseinrichtung vom Papier-
wagen aus erfolgen, ebenso das Nieder-
driicken der Divisionstaste 87.

Ist die Maschine mit einer Einrichbung
zum selbsttitigen Driicken des im Quotien-
tenziihlwerk 55 erscheinenden Quotienten
und zum Drucken des im Hauptzihlwerk 85
verbleibenden Restes ausgestattet, so kon-
nen auch diese Einrichtungen vom Papier-
wagen aus eingeriickt werden.

Wird die Divisionsvorbereitungseinrich-
tung mit einer aus Schreib- und Rechen-
maschine zusammengesetzten Buchungsma-
schine verwendet (z. B. der Rheinmetall-
Fakturiermaschine, siche schweizer. Patent-
sehrift Nr. 158571), so kénnen Dividend und
Divisor mit Hilfe der Zifferntasten der
Schreibmaschine eingestellt werden.

PATENTANSPRUCH:

Elektrisch angetriebene Rechenmaschine
mit selbsttédtiger Divisionsvorrichtung, da-
durch gekennzeichnet, daf sie eine elektrisch
angetriebene, selbsttitige Divisionsvorberei-
tungseinrichtung besitzt, die bei Betitigung
cines Einrtickmittels (1) in Gang gesetst
wird, durch dessen Betitigung der Motor
(25) eingeschaltet und mit einem umsteuer-
baren. Getriebe (12, 58) gekuppelt wird, das
unter dem Einfluf eines vom Einritckmittel
(1) eingestellten Steuergliedes (4) die Be-
wegung der vom Motor angefriebenen Welle
zungchst anf eine Laschvorrichtung (11, 11,,
13, 14, 16,, 18 19) des Haupt- und des Um-
drehungszihlwerkes (85, 55) iibertrigt, wor-
auf nach wvollzogener Lischung der Zahl-
werke von der Loschvorrichtung bewegte
Schaltglieder (9,, 4) das Getriebe (12, 58)
so umsteuern, daf die Bewegung der vom
Motor angetriebenen Welle nunmehr auf
eine die Zighlwerkstransportvorrichtung an-
treibende Welle (60) so lange ibertragen
wird, bis der Zéhlwerkswagen die fiir die
Ubernahme des Dividenden erforderliche
Stellung erreicht hat, und daB anschlieBend
von der Zshlwerkstransportvorrichtung be-
wegte Schaltmittel (69, 41, 82, 2, 2,, 56, 57)
das Getriebe so umschalten, daf die Bewe-
gung der vom Motor angetriehenen Welle
zwecks Ubernahme des Dividenden im Zghl-
werk auf die Antriebswelle (74) der Zshl-
werksantriebe (50) tibertragen wird und
endlich, daB ein vom Z#hlwerksantrieb be-
wegtes Schaltglied (75,) den in der Tastatur
(83) eingestellten Dividenden 16scht und den
Motor wieder ausschaltet und entkuppelt.

UNTERANSPRUCHE :

1. Rechenmaschine nach Patentanspruch, da-
durch gekennzeichnet, daB das Getriebe,
das die Bewegung der vom Motor ange-
trichenen Wellen nacheinander auf die
Antriebswellen der Loschvorrichtung, der
Zahlwerkstransportvorrichtung und der
Zahlwerksantriebe, sowie auf die Losch-
vorrichtung der Haupttastatur tibertrigt,
aus zwel hintereinandergeschalteten Diffe-
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rentialgetrieben (12, 58) besteht, deren
getriebene Wellen (10, 11 bezw. 60, 73)
durch zwei Sperrschieber (4 bezw. 57)
wahlweise gesperrt oder freigegeben wer-
den kénnen.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, daB das zweite
Differentialgetriebe (58) zugleich dazu
benutzt wird, um bei der Durchfithrung
der selbstfiitigen Divisionen abwechselnd
die Zihlwerkstransportvorrichtung (65)
und die Z#hlwerksantriebe (50) zu be-
wegen.

. Rechenmaschine mnach Unteranspruch 2,

die auBer fir selbsttitige Divisionen auch
fir die Durchfithrung selbsttitiger Multi-
plikationen eingerichtet ist, dadurch ge-
kennzeichnet, daf das zweite Differen-
tialgetriebe (58) zugleich dazu benutzt
wird, um hel der selbstbitigen Multipli-
kation die Zihlwerksantriebe und die
Zihlwerkstransporbvorrichtung  abwech-
selnd anzutreiben. '

. Rechenmaschine mnach Unteranspruch 3,

mif einer vom Hauptmotor der Rechenma-
schine angetriebenen selbsttitigen Losch-
vorrichtung, durch die jedesmal beim

Einriicken der Maschine fiir eine Multi-

plikation zunichst die Zahlwerke der
Rechenmaschine geldscht und dann der
Motor auf den Multiplikationsantrieb der
Rechenmaschine umgeschaltet wird, da-
durch gekennzeichnet, daB die im Falle
der IMultiplikation die Zihlwerke auf
Null stellende selbsttitige Lischvorrich-
tung zugleich zum DLioschen der Zihl-
werke im Falle der Divisionsvorbereitung
dient.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch, da-

durch gekennzeichnet, daB das die Divi-

-1

sionsvorbereitungseinrichtung einriickende
Schaltmittel (1) zugleich den Antrieb
(48) des Umdrehungsziahlwerkes (53) fiir
die Dauer der Divisionsvorbereitung aus-
riickt. '

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 3§,

dadurch gekennzeichnet, daf das die Divi-
sionsvorbereitungseinrichtung einriickende
Schaltglied (1) den Antrieb des Umdre-
hungszihlwerkes mit Hilfe eines Zwi-
schengliedes (44) ausriickt, das in einge-
schalteter TLage verriegelbar ist und
gleichzeitig die Einschaltmittel (22) des
Motors (25) und der Hauptkupplung (23)
in der Einschaltlage hilt.

. Rechenmaschine nach Unteranspruch 6,

dadurch gekennzeichnet, daf das den An-
trieb des Umdrehungszihlwerkes aus-
schaltende und die Einschaltmittel des
Motors und der Hauptkupplung in der
Einschaltlage haltende verriegelbare Zwi-
schenglied (44) durch die den Dividenden
in der Haupttastatur loschenden Mittel
(75,, 77, 84) wieder entriegelt wird.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch, die

auBer fiir selbstbittige Division und Multi-
plikation auch fiir die Durchfiithrung von
Additionen und Subtraktionen eingerich-
tet ist, dadurch gekennzeichnet, daf die
gleichen Mittel (75,, 77, 79, 81, 82), die
nach jeder Addition oder Subtraktion die
Lischung der Summanden in der Haupt-
tastatur bewirken, zugleich benutzf wer-
den, um im Falle der Divisionsvorberei-
tung den Dividenden in der Haupttastatur
zu loschen.

RHEINMETATI-BORSIG
AKTIENGESELLSCHAFT.
Vertreter: NAEGELI & Co., Bern.
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