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Vorrichtuﬁg zur Ausfihrung der abgekﬁf??gg’Multiplikation,
die bei sohreibégden‘ﬁechen- und Addiermasohiﬁen allgeméin
und insbesondere bei schreibenden Rechen- und Addiermaschi-

nen mit verkleinerter Tastatur anwendbar ist.

Die vorliegende Erfindung vezieht sich auf eine neue'
Vorrichtung zur Ausfihrung der abgekxiirzten Multiplikation,

die an schreibenden Rechen- und Addiermaschinen allzemein

SR

oder an schreibenden Rechen- und Addierméschinen uit
verringerter oder verkleinerter Tastatur im besonderen
snwendbar ist. Wie btekannt, verlangen alle bekannten
Systeme fir die Ausfithrung dérlabgekﬁrzten Multiplikation
Orzane zum Ubertragen der Zehner in die Hultiplikator-

gruppe. Das Ziel der vorliegenden Erfindung besteht darih,
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eine Vorrichtung zu schaifen, ale einf;ch und leicsh
herstellbar ist und die Eliminierung solcher Uber-
tragungsorgane ermdglicht, um auf diese Welse den
in Anspruch genommener Rsum und die Kosten dsr ..aschine
wesentlich zu verringeran, die ait einer solcke.. Jor-
richtung ausgestattet ist. Im cesonderen siernt dis er-
findungsgeméBe Vorrichtung ein erstes Tastercr.an vor,
das geeignet ist, anschliefend den Jert aufzunehmen,

der in die einzelnen Zahnridder der wultislikator _ru..e
eingegebenVWird, wobel diesés Tasterorsen -~ vienn in

das getastete Zahnrad eine Ziffer wit einem ‘jert
zwischen "6" und "9" auf:enouiien worden ist - adie
Patizkelt von Litteln bestimmt, aie geeignetisind, celi
jedem Zyklus der Maschine die Drehbewegung; um einen
Schritt des getasteten gZetnrades in die'Richtung zZu
verursachen, in der dieses letztere betitist wcrden

ist, und gleichzeitisg das Hauptresultatwerk der ..asczine
negativ voreinzustellen, und wobei weiterkin uiese

1

Oéerationen sick wieasrhclen, bis dieses getastete Zahn-
red in die Iull-Stelluns sebracht wird und okne daB
irgenceine Zehnerﬁﬁertragung in die Zzhnriéder der
Multiplikatorsruppe verursacht wird, und wokel schlief-
lich dieses Zurlickfithren in die Hull—Stellung das
AusschlieBen dieser iuittel fiir die Drehbewegunz us e BN

Schritt der Zahnrider der hultiplikatorgruppe und die

Steuerung bzw. Betdtizung von Organen bvestimmt, die

-3 -
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seeignet sind, im ersten anschlieBenden Zyilus der

‘[aschine eine Vorlaufbewezunz der Xolonne und- im zweiten

anschiiefenden Zyslus der Haschine die positive Vor-

einstellung des Hauptresultatwerks der Maschine fir

eine anschlieBende nachtrigliche Addition in diesen

Ges zweiten in die Tastatur eingegebenen Faktors zu

ermdglichen,

In der Zeichnunz ist ein Ausfiihrungsbeispiel des

Jezen:tendes der Erfindung dargestellt. Es zeizent

Fig. 1

Fi:e 3

‘die erfindungsgex#Be Vorrichtung in einer

Seitenansicht in schematischer Darstellung,

den Wihlsohlittén, die Muitiplikatorgruppe,
die Organe zur Verbindung des Vahlschlittens
mit der ultiplikatorzruppe und die Organe
zum Verschwenken derrMultiplikatorgruppe

in einer Drsufsicht in einen Querschnitt,

die Organe zur Steuerung der Schwénkbewegung
der Tasterzruppe 32 und der Bricke, 31 in
schematischer Darstellung in einer Drauf-

sicht im querschnitt,

die multiplikatorgruppe in gesenkter Stellung
wihreng der letzten Phase eines llaschinen-
zyklus in 5r63erem Laﬁstab;

9098365/0397 i
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5a und 5b

die von den verschiedenen QOrganen der
Vorrichtung eingenommene Stellung, wenn

in die IHultipliketorgruppe eine Ziffer mit-

einem Wert eingegeben wird, der 1 entspricht,

. im besonderen ist hierbei in Fig. 5 die

Anordnun; des Armes 37, der Briicke 35 und

des Fingers 38 '! (Reseultatwerk im positiveh
Beteich); in Fig. 5a die Anordnung des Tasters 32
und der Erﬁcke 31 gegeniiber der Scheibe 40

und in Fig. 5bp die Voreinstellung des Armes 51
fiir die Drehbewegung entgegen dem Uhrzeiger-

sinn des Hebels 48 gezeigt,

Fig. 6, 6a und 6b

" die von den verschiedenen Organen der Vor-

richtung eingenommenen Stellungen, wenn in die

Multiplikatorgruppe eine Ziffer mit einem Wert

- eingegeben worden ist, der "19" entspricht,

im besonderen ist hierbei in Fig. 6 die
Anordnung des Armes 37, der Briicke 35 und

des Finger3738' (Resultatwerk im negativen
Bereich), in Fig. 6a die Anordnung‘des Armes 32
bzw. der Briicke 31 gegenﬁﬁer der ersten Scheibe
46 der Reihe bzw. der zwelten Scheibe 46

der Reihe, in Fig. 6b die Voreinstellung

909835/0397 -0 - GAD ORIGINAL
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des 4irmes 51 fir die Drehbewegung im

Uhrzeigersinn des Hebels 48 gezeigt,

Fige 7, Ta und Tb

die von den verschiedenen Organen der Vor-
richtung eingenommene Stellung, wenn in die
Multiplikatorgruppe eine Ziffer mit einem
Wert eingegeben wird, der "10"'entspdcht,
insbesondere ist hierbei in Fig. 7 die An-
ordnungrdes Armes 37, der Briicke 35 und des
Fingers 38"(mit ausgeschlossenem Resultatwerk),
in Fig. 7a die Anordnung des @astérs 32 bzwe

- der Briicke 31 in Abhéngigkeit von der Stellung,
die von der ersten bzw. zweiten Scheibe 46 der
Reiheeinggnommen wird, in Fige. Tb die'An_
ordnung des Armes 51 zur Steuerung der Vor-

laufbewegung der Kolonne gezeigt,

Fig. 8 und 8a
die.von den verschiedenen Organen eingenoﬁmenen
Stellungen; weﬁn in dieVMultiplikatorgruppe
eine Ziffer mit dem Wert eingegeben wird,
der "000" entspricht, im besonderen ist in
Fig. 8 die Anordnung der Bricke 35 und der

Organe zum Steuern der Unterbrechung der

- 6 -
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Ilultiplikagtion und in Fige. 8a die Anordnung
des Tasters 32 und der Briicle 31, wenn alle

Zahnrdder 9 der iultislikstorsruppe sich

in aer Lull-otellun; befinden, _ezeigt,

in der Ruhestellung die Organe zur Sistsrung
der niultiplikztorgrupspe und einen Teil . er
Orzane zur Tervirdung des WZhlscklittens °©

mit dew Tester 32 im Dingsschnitt,

die Anordrun; des Arues 51, wern 4isssr

sich in der Ruhestesllung befiucetw,

die Organe zur steusrung der VorsiustslliuL;
des Hzuptrssiliaztieris der dascrine inm

5o
ile

o

positiven oder negativen sersich g

Or_zne zum 2irleiten der wuldi dilk-%tici

ig Langsscoitt wid . schsoaztiscaer Lar-
1

- . ’

[y

die‘Anordnung VoL vérschiedenen Or. ;erzs Ger
Vdrrichtung Zur STeusTrulls der Drencews_oig
derrﬁuiti§likator5rug;e, wenn in diese ein
numerischer wWert zwischen "6" und "§" einge-

geben worden ist,

. - - T -
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Fi o 13 wie die Blockierung’des Hebels 48 statffindet,
wenn in die Kultirlikstorgruppe ein numerischer

dert voun "eM Lis "9" ein egeben worden ist

14 wie Gas Blocwieren des Hebel: 48 stattfindet,

tad
-
[

wenn i.. die Lulti_ likatorgrupre ein numerischer

“ijert zwischer "1" und "S" eingereben worden ist, '
. . O~ o ?

-

\J1
o
e
(Y

Fise anordnung der Orgsne zur Ausfihrung

der wultizlikation im positiven Bereich,

Fige 16 die Anordnung der Organe zur Ausfihrung

der iultiplikation im negativen Bereich

Fige 17 das unterrkhasenverschiebung stattfindende
Aufeinanderfol sen der verschiedenen Nocken
“r das Funktionieren der Vorrichtung in
schematizcher Darstellung.

Wie in den obigen Figuren der Zeichnung zezeizt und

in ersten Teil der vorliegenden Eeschreibuny erwdghnt ist,

ist die erfindun:sgemiBe Vorrichtung im besonderén bei -

denrﬁblichen xoiventionellen schreibenden Addier- und

Rechenmaschinen mit verkleinerter Tastatur anwendbar,

die mit einem Wihlschlitten 5 und mit Rechen-Zahnstangen 1

909835/0397 o, tAp ORGNA
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versehen ist, die & n Fihrungen 2, 3 wihrend des Wihl-
hubes verschieblich angeordnet sind, weiterhin besteht

er aus Riickholfedern 4 und wihrend des Riickiiber—

.tragungshubes aus einer Welle 23, die bei jedem Maschimn-

zyklus direkt vom Hauptmotor der Maschine selbst betdtigt
wird (Figs 1). Die Zahnstangen 1, deren Zahl der Zahl

der Kolonnen der laschine entspricht, die zum Eingeben
und zum Kalkulieren dienen, sind guBer den iiblichen |
Reihen ﬁon Zéhnen mit einer Rihe von zusétzlichen Zihnen
1" (die in Fig. 1 mit 1%, 2n, 3%, 4n, s5u, gn, qu, gn,

9ﬁ bezeichnet sind) versehen, die géeignet gind, mit den

Zahnrédern'9 einer Multip;;katorgruppe in Eingriff zu

kommen und diesen den ersten in die Tastatur eingegebenen

Wert mitzuteilen.

Die Relativstellung zwischen der Multiplikatorgruppe.
und der Serie 1" von Zthnen ist s0, daB den Zahnstangen 1
die zusiétzliche Verstellbewegung um einen Schiritt fir
die eventuelle Zehneriibertragung in das;Resultatwerk

erlaubt wird, ohne daB dieser zusitzliche HBehritt den

* Zehnridern der Multiplikatorgruppe 11 mitgeteilt wird.

Die Wehl der Zahnstangen 1 findet in iiblicher Weise
durch das Zusammentreffen der Nasen 1' der Zahnéfangén"
mit den ausgewihlien Zapfen des Wéhlschlittens 5 stgﬁt;{_

(Pig. 1). Die Multiplikatorgruppe besteht aus eiher Reihe

SR 909835/0387
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von Zahnrédern 9, deren Anzahl der Zahl der Zahnstangen 1
entegpricht und die oberhalb derselben und diesen geseniiber-
liegend angeordnet s;nd und die‘freidrehbar auf~einer‘
zemeinsamen Welle 8 angeordnet sind, die von einem ,
schwingenden Gestell getragen wird (Figs 1, 2, 3, ).
Das Blockleren in der erreichten Stellung jedes Zahn—
rades 9 wird mit einer Faststellfeder 1o errelcht dle
mit aen Zéhnen des entsprechenden Zahnrades zusammen—
wirkt (Fige 1) Seitlich von jedem Zahnrad 9 igt fest
hiermit verbunden eine Scheibe 46 angeordnet, die ein
verinderliches Profil hat und mit einer geeigneten
Aushthlung oder Vertiefung versehen ist. Die Relativ-
stellung zwmschen der Scheibe 46 und dem entsprechenden
Zahnrad ist so gewshlt, daB den Zdhnen "1" bis "5"
des Zahnrades das erhabene Profil 46' und den Zihnen
NG bis "G das niederd Profil 46" und dem Zahn "Nuli"
die Aushohlung 46"! entspricht (Fig. 1, 2, 3, 4y 58,
6a, 7a und 8a). ‘

. A ’ ' ’ -
Das” Gestell 7 ist auf die Welle 6 aufgekeilt und ist -
mit einer Feder 11 versehen, die geeigﬁet ist, das Ge4
stell 7, nachdem es verschwenkt worden ist, in die ange; 
‘hobene Stellung zuriickzuholen, in dexr es gegeﬁ eineh |
Anschlag 12 anliegt, der nit dem Fundament der HaSchinev"

.fest verbunden ist; wenn das Geste%l 7 sich in der night

-—10_
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verschwenkten Stellung befindet, sind die Zahnrdder 9

von der Reihe von Zihnen 1' der Zahnstengen 1 ausze-

riickt und anschlieBend im Eingriff wmit den Zihnen 28!
}ﬂr - eines verzshnten Sextors 28, der oberhalb der Zahnrider
s \.'selbst‘angeordnet ist (Fige 1). Auf der Velle 6

{‘ : ist -im fibrigen ein Arﬁ 19 aufzekeilt, der mit einem

zuriicksebogenen Ende 19' versehen ist, das geeignet is1,

wie spiter gesehen werden wird, die Schwerkvewezung des

Gestells 7 zur Uberfihrung des ersten in die Tastatur

eingegebenen Fektors an die Zannrédder 9 (Fice 1, 2, 4)

zu bestinmen.

*Die'Sghwenkbewegung des Gestells T zur Cberfhrung des‘er—
sten in die Tastatur einzegebenen wWertes an die Zghn-
. rdder 9 wird durch die VWirxung eines auf die Huupiwelle
20 der liaschines aufgekeilten iockens 21 auf ein xine-
.métisches System bestimmt, das aus einen Hebel zit
Wilkel 22 — Ger bei 41 angelenkt ist — und aus einer
Sokucstange 17 testeht, die an diesem Hebel 22 angelenkt
ist (Fig. 1 und 2). Das Absenken der liultiplikatortaste
14‘(Fig. 1) bestimmt eine Bewegung nach links eines
Sehiebers 15, der mit seinem Ansatz 15‘ eine in einem
dem Uhrzeigersinn entgegengésetzﬁén SinneAverlaufende

‘"Sehﬁenkbewegung eines Hebels verursacht. Dieser Hebel 16

- 11 -
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nit seinem zurlickszebogenen Ende 16! senkt die Schuﬁstange
17 entgegen der Wirkung einer Riickholfeder 16, wobeil

er das Ende 17' dieser Schubstange dem Ende 19' der -
Schubstgnge 19 geseniiberliegend einstellt, Gegen Ende

des Wdhlhubes der Zahnstangen 1 bestimmt die Drehbe-
wegung entgegen den Uhrzeigzersinn des Nockens 21 (Fig. 1)
die Verschwenkb:ewegung im Uhrzeigersinn des Hebels 22,
die Vefstellbewegun; nach links der Schubstange 17 und,
wezen des Eingreifens des Endes 17! mit dem Ende 197,

die Drehbewégung,im Uhrzei ersinn des Arimes 19-und.
ﬁeﬁzufolge fiber die Welie‘G die Verschweﬂkbewegung nach'
unten una ge;en'die entaegénstghende Wirxun,; der Feder
11 des Gestells 7. BeimRiickilbertragungshub werden die
Zihne 1" der betitigten Zahnstangen 1 auf diese Weise

in Binsriff mit den entsprechenden Zahnridern 9 stehen
und- diesen den ersten in die Tastatur eingegebenen Faktor
{ibertragen. Wegen der besonderen Relativstellung der
Zahnrsder 9 gegeniiber den Zghnen 1" werden die Zahn-
rider maximal um neun Schritte gedreht werden kdnnen.

Auf der Welle 20 ist dariiber hinaus ein_zweiterrﬂoéken

24 aufgekeilt, der gege-iiber dem Nocken 21 phasenfer- |
‘schoben ist und der dazu bestimmt ist, die Schwenkbewegung
des Gestells 7 an jedem Ende eines Zyklus zu dem:Zweck

zu steuern (FPig. 4), daB das Ausriicken des Zahnrades 9,

- 12 -
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‘das mit den Zéhnean"des gezahntén Zahnsektors 28
zuéammenwirkt, bestimmt undcdiesem Zahnrad 9 aus
spiter zu beschreibenden Griinden gestattet wird, in

. die Null-Stellung zurtickgefihrt zu werden., Diese Schwenk-
bewegung des Gestells 7 Wird vom Nocken 24 {iiber ?inen
Hebél mit’ Winkel 25 - der bei 41 schwenkbar gelagert ist -
und iber eine Schubstange 26 (Fig. 4)7bestimmt, die
mit ihrer Ausnehmung -26' auf eine Klinke 27 einwirkt,v
-dié mif dem unteren Ende des Armes 19 fest verbunden ist.
Die Wirkung der Agsnehmung.QG' auf die Klinke 27 ver-
ursacht oder bestimmt eine Schwenkbewegung im Uhrzeiger-
sinn des Armes 19 und demgufolge des Gestells 7. Die |
Ausnehmung 26' gestattet die freie Schwenkbewegung des
Armes 19, wenn dieser letztere vom zurilickgebogenen Ende m
betétigtrwird, um auf diese Weise den ersten in die -
Tastatur eingegebeﬁen FPaktor an die Zahnrider 9

weiterzugeben.

Der gezahnte Sektor 28 muB anschlieBend mit den Zahnridern
9 der Multiplikatorgruppe zusammenwirkén und ist gleich~ ' .
zeitig frei,um sich in Léngsrichtung;zu verstellen, )
j : entlang einer Weile,mit rechteckigem Querschnitt 29, die
N parallel und oberhalb der Welle 8 angeordnet dst, afe
z2ur Unterétﬁtzﬁng der Zahnréder 9 dient(s. im bespnderénr‘:'  
Fig. 1, 2, 3)s Seitlich sur Welle 29 ist eime Welle 3o . .
engeordnet, auf der frei drehbar oder schwenkbar eiﬁé?l

1 909835/0397 - 13-
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Briicke 31 vorgesshen ist, die mit einexr Reihe vdh

Zihnen 31" versehen ist, deren Anzahl derjenizen der
Scheibenr46 entspricht, die mit den Zahnridern 9 fest
verbunden wnd frontal zu diesen Scheiben vorgesehen

gind. Seitlich ist die Briicke 31 mit einem Arm verseheﬁ;
 dessen Ende mit einer Gabel 31! (Fig. 3)versehenist,die |
an €inem Zapfen 35' einer Briicke 35 angreift, dgie .
schwenkbar an einer Welle 34 angeordnet ist, die parallel
zu und oberhalb der Welle 3o vorgesehen'ist./Auf der
Welle 30 ist im fibrigen frei schwenkbar und in~L§ngS-
riohbung beweglich ein Taster 32 (Pig. 2 und 3) |
vorgesehen, der mit einem Zahn 321 versehen 1st der
dazu bestimmt ist, anschlieBend mit den Schelben 46 zu;w'
sammenzuwirken, die mit den Zahnridmdern 9 fest verbunden _
sind. Der Taster 32 und der gezahnte Sektor 28 sind
untereinander so verbunden (Flg;-Z und 3), daB'sie” "'»‘ \
gleichzeitig entlang den sntsprechenden Wellen 30 und 29 |
verstellbar, Jedoch unabhingig vonelnander verschwenkbar A

sind. Der Taster 32 ist mit einem Arm 32‘ (Fl . 3)

S

versehen, der mit Hilfe einer an‘seinem Ende vorgesehéﬁéﬁ;
Gabel an einer Briicke 33 angrelft, die auf der Welle 34
aufgekeilt iste. Die Briicke 35 dient, -wenn sie verschwenkt
wird, dazu, die Steuerungsbefehle fir das Ende der
Multiplikation zu geben und ist mit einem[Enaahéafz 35*3;T e

versehen, der dazu bestimmt is%, mnit einem Arm?BG,_der.fA

_14,;

909835/0387
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auf der wWelle 34 (Fig. 3) aufgekeilt ist, zusammen-—
zuwirken, und sie ist auBerdem noch mit =2insy Ansatz 35M!

1 versehen, der dazu bestimmt ist, wie im Folienden _esehen

slnd, die Unteroreohung Ger Multiplikation zu ver-

hindern (Fig. 12).

aufgekeilt, der liver die Rolle 39, die Riickholfeder 42,
‘i . * den Hebel 38 - der bei 41 schwenkbar selagert ist -

P54 . einen Arm 37 betutigt, der oberhalb am Arm 36 schwenkbar
: Sl

versehen, der dazu dient, mindestens mit dem zuriickge-
bogénen Ende 45‘7ei£es Schiebers 45 zusemmenzuwirken.
vgf@’DiéSerVSchiéber wird von den wirksamen Multiplikator;
:fastéﬁ 43 (positiver “ereich) und 44 (negativer Bereich)
1:”5etétigt. In der Ruhestellung, d. h., wenn keine Liulti-
pllkatlon stattfindet, beflndet sich der Schieber 45

n der in Fig. 3 und 11 gezeigten Stellung, und das

e >2uruckgebogene Ende 45' des Schiebers wirkt mit dem Ende

37' zusgmmen und gestattet nicht das Senken des Armes 37.

909835/0397 gAD ORIGINAL

werden wird, wit Organen 53 zusammenzuwirxken, die geeignet

~ Auf der wWelle 20 ist dariiber hinaus ein ijocken 40 (Fig. 9)

engebracht ist, aer auf der Welle 34 aufgekeilt ist. Dieser

Arm 37 ist mit einem zurlickgebogenen insatz 37' (Fig. 11)
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Die ZBetitigun; der Tasten 43 und 44 bewirkt .ie Vef—
stelltewegun, nach links dGes Schiebers 45 und das
zﬁrﬁcx;ebogene Ende 45' dieses ‘Schiebers wird in -die
in Fiy. 11 sestrichelt zeweigste und wmit 45" bezeichnete
Stellung ilberfihrt. Dise Betatigung'der Teste 44 (negativer .
Bereich) bewirkt darﬁber.hinaus aie Verstellbewegung |
nach rechts eines 3¢ lebers 80 f&r'die husfihrung, wie
im folyenden gezei_t werlen wird, der .negativen Hulti-
Jliketione Wenn der Schieber 45 sich in dieser nsch
links verschobenen Stellung befindet, bewirkt die
Feder 42 - nach dem Arvlezufen dér Rolle 39 vom Focken 40 -
die Schwenkbewegung im Uhrzeigersinn des Hebels 3E,
das Senken des Armes 37 und des Armes 36 und demzufolge
die Drehbewegung entgegen denm Uhrzeigérsinn der wWelle 34.
Diese Drehbewegung der Welle 34 bestimmt eine Schwenk-
beweung entgegen dem Uhrzei_ersinn der Bricke 33 (Fig.1)
und eine Schwenkbewegung iiber den Arm 32! des Tasters 32 ‘
im Thrzeigersinn. Bine Feder 47 (Fig. 1), die mit
dem Arm 31' zusammenwirkt, bewirkt eine Drehbeweguﬁg
im Uhrzeigersinn der Briicke 31 und hat die Tendensz, die;A
Brﬁckeb35 entgegen dem Uhrzeigersinn zu drehen. Wie
oben bereits angefinrt und in Fig. 3, 5a, 6a, 7a und 8a
der Zeichnung gezeigt, ist jedes Zahnrad 9 mit einer
Scheike 46 versehen, deren Profile 46' und 46" ﬁnd_

deren Ausnehmung 46"' dazu bestimmt sind, in Abhéngigkeit

- 16 -
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" daB die Riickkehr des Hebels 48 ih die Ausgangsstellung,

- wird, wenn der verzahnte Sektor 28 vom entspreohenden -

1474661
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von der verdrehten Stellung des entsprechendeh
Zehnrades 9 anschlieBend mit dem Zahn 32" des Tasters 32

und immer mit den Zihnen 31' der Briicke 31 zusammen-

_zuwirken,

Die Verdrehung um einen Schritt, im einen Sinn oder

im anderen,'dés Zahnrades 9, das mit dem verzehnten
Sektor 28 in Eingriff steht, wird erzielt, indem man

den verzahnten Sektor 28 in dem einen Sinn oder im
anderen Sinne verschwenkt. Auf der Welle 29 ist ein
Hebel mit einer Briicke 48 aufgekeilt (Fig. 3, 5b, 6b, 7b,
9, 10, 12, 13 und 14), der mit einem Arm 48' und mi+ |
zwel Zurﬁckgebogenen Endenv48" und 48" versehen‘ist.
Der Arm 48' des Hebels 48 wirkt ﬁit einer Feder'zu;
sammen, die mit einer Gabel 49 (Fig. 9 und 13) versehen
ist, die von der Welle 6 getragen wird: Die Anordnung

dieser Feder gegeniiber dem Arm 48' ist so getroffen,

die der Ruhestellung entspricht, Jederzeit dann.garantlert

Zahnrad 9 ausgeriickt wird. Die Enden 48" und 48"!' sind

geeignet, entsprechend mit den Ansitzen 511 und'51"'

(Fig. 5b und 6b) eines Armes 51 zusammenzuwirken, der

unten an einem -Hebel 58 angelenkt ist (Fig. 9), der bei .

41 schwénkbar gelagert ist und tiber eine Rolle 58! mit;

-7 -
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einen Nocken 59 zusammenwirkt, der auf der Hauptwélle
20 der iMaschine angeordnet ist. Eine geeignete Riick-
holfeder 58" hat die Tendenz, den Hebel 58 und den Arm 51
in die gesenkte Stellung zuruckzufuhren. Das zuruck—

- 3ebogene Ende 48' des Hebels 48 wirkt im'ﬁbrigen |
(Flb. 13 und 14) mit einem Ansatz 50" eines ﬂebels

mit Briicke 50 - 50! zusammen, der auf der Nelle 54
schwenkbar gelazert ist. Der Arm 50! dieses Hebels

ist geeignet, mit einem Zapfen 69 zuSammenzuwirken,

der mit der Welle 6 aus einem Sttick besteht oder Test
verbunden ist. Die Anordnung der. Organe 69 und 50-50'
ist so getroffen, daB die Drehbewevung im Uhrzelﬁersinn
der Welle 6 die Schwenxbewegung uber den Zapfen 69

des Armes’SO' und das Ausriicken des Ansatzes 50" vom
zuriickgebogenen Ende 48! bewirﬁt, um auf diese Weise‘
unter der Wirkung der rorsionsfeder 49,dieveVentue11é ;

o

Riickkehr -in die zentrale Stelluhg des Hebels 48;zﬁ.gé—

statten, Auf der Welle 54 sind dartiber hinaus der'He‘belw

mlt Winkel 55 und der Hebel 56 schwenkbar gelagert
(Fig. g9 und 12). Der Hebel mlt Winkel 55 weist dem
Ende des senkrechten Elementes gevendbarllegend elne_ 

Einziehung auf, die unten von einer Ebene 55! ‘und oben \

von zwei Ehenen 55" und 55"' begrenzt ist, die in Stufen.f

zueinander angeordnet sind. Das Ende des anderen -
_(norizontalen) Elementes des Hebe@i,55-besitzt ein = .

zuriickgebogenes Ende 55;V1 Dés obere Ende des Hebels 56

909835/0387
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-beéitzt ein dreieckfbrmiges Profil, dessen Heiten
~éﬁei schrige Ebenen 56' und 56" bilden, unten besitzt
der Hebel 56 einen Arm 56"', aguf den die Rickholfeder
56Iv einwirkt. Die Welle 29 bewitzt Abschnitte mit
kreisruhdem Querschnitt, guf denen frei drehicr und
‘schwenkbar die Einstellhebel 52 und 53 angeordnet
sind. Der Hebel 52 beszitzt vier Enden; 52', 524", 5znt
und 52", wiZhrend der Jebel 53 ein einziises ZEndce bsf
sitzt. Der Einstellhebsl 2 wird in der in Fig. 9
gezéigten Steliung .ehalten, d. h., inden sein zurick-
’gebogénes Ende 52'" gich suf der unteren Ebene 55' des

“Hebels‘SS abstlitzt, was durcﬁ die kombinierts Wiriuag

des Elementes 55 selbst und .er schrédgen Ebene 56' des

”Hébéﬁ 56 bewirkt wird. Eine Drehbewegﬁngrentgegen den
! UﬁrZeigersinn des Hebels 48 tewirkt keine Verstellpe-~

,fwegung des Hebels 52, wihrend eine Drehbewegung im

-+ Uhrzeigersinn des Hebels 48 die Einwirkung des zuriick-

. gebogenen Endes 48'" des Hebels 48 auf das Ende 52!
‘des'ﬁébels 52 und die Drehbewezung des letzteren im
“'Uhrzsigeréinn bestimmt.'Diese Drehbewegung bewirkt die
 Schwenkbewegung un%er der Wirzung des zuriickgebogenen
v ;Endésf52"' auf die schrige Etene 56' des Elementes 56
;un&adig Abstﬁtzung des Endes 52"f auf aie Ebene 55"
.’Aé;s Hebels 55 (Fig. 12). DérrEinstellhebel 53 ist in

"Pige. 9 in der unwirksamen Stellung geieigt. Dieser

5;"iHebel‘hét die;Aufgébe’ im Falle, daB eine Ziffer von

R A R
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"Gt tis "G4 ein_ecelen wird, zu verhind:zrn, dad -

nach der Drehbewe jung tis "Null" des Zahnrades 9 -

die Bricke 31 und die Briicxe 35 nach unten schwenken
und die Multiplikation unterbrechent tatsichlich |
ist es vor dem Unterbrechen der iultiplikation (wie

nan im Abschnitt "Funktion" bzw. t¥irkunzsweise!" sehen
wird) notwendig, eine nachtrédzgliche Drehbeweguig der
Hauptwelle , damit die Kol#onne der llaschine voriiuft,
und eine nachtrdisliche Drehbewegung zustande zu bringen,
damit die Additibn durchgefihrt wird. Wie bereits

angefinrt, ist die Briicke 35 wit einem Ansatz 35"

s

versehen, und die Feder £7, die au Hebel 52'befestigt
ist,rverstellt im AnschluR an dile Drehbewe_ung in Thr-
zeigersinn dieses Hebels den Hebel 53 in die in Fig. 127
‘gezeigte Stellunyg, in der er unterhalb des Ansatzes 35"!
lisgt, um auf diese Veise die Bricke 35 daran zu hih—
dern, w'hrend der beiden nachfolgenden Umlaufbewégungen‘
sich unter der Wirkung der Feder 47 éu verschwenken.
Der Beiehl an die Welle 239 und demzufolzye an den Sextoi 28,.
um die Zahnridder ¢ in die Kull-Stel lung zuriickzufithren,
wird durch den‘Arm 51 Uber einen Hebel 6o gezeben, der

bei 51"' an diesem Arm angel enkt ist (Fig. 9 uad 12).

Der Hebel 60 ist mit den anderen Ende an einel: irm 35',

angelenkt, der auf die Welle 34 aufgekeilt ist. Je nach

- 20 -
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':Stufe eint Dieses Eingreifen dient dazu, den Hebel 61

im Uhrzeigé:ainn und entgegen der ehtgegenstehendeh

'Wirkung der Feder 64 des Arm5762 (Fige 9) und demzu~

‘Die Drehbewegung der Welle 63, die mit diesem durch

1474661
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der Stellung, die von.dem Taster 32 eingenommen wird
(in Abhiingigkeit von der Stellung der Scheibe 46,

die mit diesmen Tabter guseammenwirkt), wird man elne

,Schwenkbewegung im Uhrzelger81nn des Armes 51 erhalten,

danit der Ansatz 51" unterhalb des zuriickgebogenen

Endes 48" des Hebels 48 oder der Ahsatz 51" unterhald

des Armes 481! gebracht wird. Man erhilt auf diese Welse

wiihrend der Bewegung des Armes 51. die Drehbewegung im'

fUhrzeigersinn oder entgegen dem Uhrzeigersinn des Hebels 48

und eine entspreehende Drehbewegung des gezahnten Sektors,
der mit dem Zehnrad 9 in Bingriff steht. Dex Arm 51
besitzt zwel zuruckgebogene Ansitze 51 und 51 + Der

Ansatz 51Iv dient dazu, den Hebel 61 zu betdtigen, wenn

‘der Hebel 51 verschwenkt isf, um den Wihlschlitten 5

. mit dem master 32 zu verbinden. Das Anheben des Arms 51 .

verschiebt das Ende des Hebels 61 nach oben, und der
zurﬁckgebogene Ansatz 61!_dieses Hebels 61 (Fig. 9)
greift in die an einem Hebel mit Winkel 65 vorgesehene

in der erreichten angehobenen Stellung zu halten. ' _ ﬁ
Der Arm 61" des Hebels 61 bestimmt die Drehbewegung W

folge der Welle 63, auf der dieser Arm aufgekeilt ist.

- 27 -
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den Zapfen 63! fest'verbundenﬁst (Pig. 1), bestimmt

die Drehbewegung entge_en dein Uhrzeigersinn der Briicke
67, die bei 68 angelenkt ist, und das Einfédeln d&es
Ansatzes 67' dieser Briicke (Fig. 2) in eine der Rinnenr5'
des Wshlschlitbens 5. Die Briicke 67 befindet sich somit
fest mit einem Wihlschlitten 5 verbunden und kann

von diesem beim Vorgehen der Kolonne nach links ver-
scroben werden. Die Schwenkbewegung entgezen dem Unr-
zeigersinn der Briicke 67 bestimmt noch das Eingreifen
des Ansatzes 67" (Fig. 2) der Briicke mit dem Taster 32,
wesegen man, weil der Taster 32 zur Ausfﬁhrung der Ver-
stellbewegungrin Lingsrichtung mit dem verﬁahnten Sége
ment 28 verbuanden ist, wihrend der Verstellbewegung

des Wahlschlittens auch eine Verstellbewegung im éelben
Sinne der Organe 67, 32 und 28 Habenrwird. Der zuriick-
gebozene Ansatz 51v hat die Aufgabe, zu gestatten, daB
der Hebel 52 in die Ruhestsllung zurtickkehrt und dieser
Ansatz wirkt gleichzeitiz mit dem zuriickgebogenen Ende
55Iv des Hebels 55 zusammen, nur wenn der Arm:51 in

die in Fig. Tb. gezeigte Stellung verschwenkt ist, d.’h.
in die Stellung, die dem Steuerungsbefehl,Zum-Vorlaufen
der Kolonne entsprioth Dieses Vorlaufen der Kolonne
wird erzielt, indem man nit dem Ansatz 51" des Arms 51
auf den zurﬁckgebbgenen Ansatz 78‘ eines Schiebers 78

" einwirkt, um diesen letzteren wihrend der Vorsprungsphase

- 22 -
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des Armes 51 nach oben zu schieben. Wihrend der
Verstelibéwegun5'naoh ocen aes Schiebers 78 wirkt das
zuricitgeboene SZnde T&" dss Schiebars mit dem Hebel mit
Haken TS zusammeh,'indeq er Giesen nach oben schiébt.
Der Hebel 79 besti.mmt die Verschuenkbewegun up den
Zapfen 82 des Hetels €1 herum und dié Einwirgun. des
Endes 81! auf das linke Ende (Piy. 9) der Viis.e 83,
Diese wip.e ist auf zvei Ansitzen 84' (Fis. <)

einer Traverse eangeordnet, die am Rahme werkrder PRt
schine befestizt ist, uni wird durch die ZTedsr 85

dersrt betiti_t, dat sie imwer in kontinuierlichen

Ein_ riff wit Gew Bnie 31' des Hebels 81 steht;rDaS liange
Bnde 83! (¥ig. 1) der Wi..e 83 schligt wihrend der
Senkbewezunz desselken uunter Jirkung des Endes 81' gegen.
dle Null-3ten_ e 77 des wihlschlittens 5 an und ver-
gchievt diese Stanze nzch unten, an welcher Stelle sie
von der Feisr 77' sehalsen wird. Bei dieser Wirkungs-
weise wird das untere Bude Ger Stzuge 77 wmit der Nase 1!
Ger darunterlie_ernden Zahngt&_ge 1 ausgerichtet, wes-
wegei nach den Vorgchieben der Xolonne, diese Zapnstan e,
die vorher eins Ziffer esinezscen hatts, aunmehr bei
Ifull stehenbleidt. 3leichzeiti; hierzit wird das obere
Ende der Stansce 77 zus der Bahn des Hakens 86 herausze-
tragen, der mit dsm Wihlschlitten 5 fest verbundexn ist,
weswegen 6ieser letzsere unter Ger Jirgung einer Feder

einen Schritt nech links auzithrt, bis er seinen Zazken 86

909835/03987 - 23 -
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gegen die anschlieﬁenae Stange 77 anlegt, die nicht

“abgesenkt ist. Man hat suf diese Weise den Widhlschlitten |

5'gezwungen,eine'Vorschubbewegung der Kolonne durchzu-

fihren. Wie im besonderen in Fig. 5, 6, 7 und 11

gezeigt ist, ist der Hebel 38 - dem Schwenkverbindungs-

punkt mit dem Arm 37 gegentiberliegend — mit einem

Pinger 38" versehen, der sich in Abhiingigkeit von der

vom Arm 37 einzenommenen Stellung in'die folgenden

Steliungén‘einstellen kamms

1e

[

2e

4.

Stellung (Fige 11)t diese Stellung wird eingzenommen,
wenn keine Multiplikation stattfindet. In dieser
Stellung befindet sidh das Hauptresuliatweri der

Maschine im positiven Bereich;

Stellung (Fig. 5)s diese Stellung wird eingenommen,

wenn der Taster 32 eine Ziffer zwischen "1" und "5H"

,tastet. In dleser Stellung befindet sich das Haupt-

resultatnerk der Maschine in p081t1ven Berelcl

Stellung (Fig. 6)t diese Stellung wird eingenouuen,
wenn der Taster 32 eine Ziffer zwischesn "“6" und "g"

testet. In dieser Stellung befindet sich das Haupt-

fesultatwerk im negativen Bereichj

Stellung (Fiz. 7)t diese Stellung wird eingzenommen,
um das,Resﬁltatwérk wzhrend des Vorlzufens der

Kolonne auszuschlieBen.
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Wihrend des Ubergangs des Fingers 38" von der gweiten
in die dritte Stellung wird das Resultatwerk in den

negativen Beréich iberfiihrt. Der Finger 38" verstellt
-~ mit seinem Zapfen 38' den Schieber 72 nach links (Figo"11),

indem er auf die schiefe Ebene desaelbén'einwirkf. Dio-
ser Schieber 72 besltzt ein Ende mit Gabel, das mit der
Welle 41'zuaammenw1rkt, und ist wit einem Zapfon T5 vexr-

sehen, an dem das untere Ende eines Hebels 74 lﬁgqlsnkﬁ

_ist; Do£’Zapten 73gwirkf im Ubrigen mit einer Ausnehmung-

761‘q1nea Hebé}s‘?ﬁ'Zusammeﬁ, weswegen die Virb%eil~.‘
bowegung;dea Bahigbérav72 naqh links7gleichani$ig yine
Sohwenkbeweguﬁg im Uhrueig?rsinn entweder das Hebels 74
oder des Hebels 76 bewirkt; In Fig. 11 18t das Organ |
zum Einstellen des Resultatwerks der Maschine in den
negativen oder in den positiven Bereich mit 70 beseichnet
und in der Stellﬁng der Resultetwerks im positiven Be-
reich dargestellts Die Schwenkbewegung des Hebels 76

im Uhrzeigersinﬁ bewirkt mit dem'Ansatz’?G" das

Sénken des Organs 7o und die Voreinstellung des Resul-

tatwerks im negativen Bereich.

Der Ubergang des Fingers 38" aus der dritten in die
vierte Stellung bewirkt das Ausriicken des Resultatwerkss
Dieses Ausriicken wird erzielt, indem man mit dem Finger
38" auf den Hebel 88 einwirkt und diesen entgegen dem

Uhrzeigersinn verdreht. it dieser Drehbewegung wirkt

909835/0387 "
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¢as Ende 88" des Hebsls auf das Zlement 89 ein, wobeil
es dieses Element voa Element 90 zur Bstztisung des

Resultatwerks ausriczt.

Fir die Multiplikation ins legative ist die Taste 44
vorgesehen (Fi_. 11). Die Taste 44 vollf'inrt dieéelben
Funktionen wie dise Taéte 43 und hat daribsr hinaus néch
die Aufgabe, den Schi:ber 8o nach rechts zu verschieben
und den Hebel mit Jinkel 75 im Uhrzeigersinn zu ver-
schwenken (Pig. 11 und 16) und auf diese Weise den Hebel
74 anzuheben, der wit ihr schwenkbar verbunden ists

Das Anheben des Hebe;s 74 bewirkt gleichzeiti,; das An-—
heten des Zapfens 73 und Ges Schiebers 72, der mit ihm
elerki: verbunden ist. Das Anheben des Schiebers 72
bewirkt infolge der Wirgung seiner schrid_en Ebene auf

den Zapfen 38' eine Vefstellbewegung nach links des
Schiebers selbd und demzufol se einé Verschwenkvewegung
entgegen dem Uhrzeijersinn des Hebels 763 dieser Hebel 76
bewirit iber das Ende 76" das Senken des Hebels 70

und demzufolge @ie Einstéllung ins Kegative des Haupt-
resultatwerkes. Man erhdlt auf diese Weise,, dall das
Hauptresultatwerk sich im nejativen Bereich fir die
ersten beiden sStellungen des Fingers 38" und im positiven
Bereich Pir die dritte Stellung befindet und filr die

vierte Stellung ausgeschlossen ist.

- 26 -
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Die Wirkun_sweise

Man nehme als Beis;iel zn, da8 die fol_ende iulti-

plikation durch _ef hrt werden solls

19XS: 15(.0

Uberf“hrun: dss .. tors "1C" in aie Lultivlikator ru..e.

sian jeht in ifitlicher .2ice vor, Indew ran in die Zastatur
den Fzktor "19" eiz_itt uad wcen bet ti t dis Iulti.li-

ssr Jeste 14

[

katortaste 14 (si_. 1). Lie Z2titi_ung ai
brin_ t die Havotwelle Zo 4d2r liaschine in sz~ und te-
vilrkt daribar hincus eirnz Tsrstezlloevwegun; nach liznis
des Schiebers 12 und ‘ibzr cle xireustischen 3Sycteie
16, 16' und 17 dic slnstcllung aes zuriick.,eto _ernexn
3Zndes 17' derart, Gab es den zurickjebogenen wnde 19!

des Armes 1S frountal _e s lbterliegt, der suf der jelle 6

stangsen 1 unter der ilraung der rsdern 4 (ia vorliegenden
spezifischen Zall dgr telaen ersczn Zshnstern sz, ua Gaer
ein_ezebene Jert ledi_ lic: zwel ZiiTern besitzt) erzielt
nan in bekannter Jeise das Schreiten des Faitors wign

auf einen Pa.izrstreiien. Die Betiti_un; der dauptwelle 20
bewirkt die Irehbewezun. entieyen daem Uhrzeiersinn der
Wocxen 21, 24, 40 una 59 in der Reihenfol:e und in der

Phasenversetzun., wie sie in Fi_:. 17 beschriebten sind.
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Wihrend des ersten llaschinenzyklus haben die Nocken

21, 24, 40 und 59 folgende Funktioneni

a) Der Nocken 21t Am Ende des Wahlhubes bewirkt

dieser Nocken 21 iiber die kipematischen Systeme

22 und 17 des Eingreifen des zurilickgebogenen

Endes 17' in das Ende 19' des Armes 19 und
denzufolgeAdie Sohwehkbewegung nach unten des
Gestells 7 und das Ineinandergréifen der beiden
ersten Zahnridder 9 (der eingegebens Wert hat
lediglich zwel Ziffern) der Multiplikatorgruppe

mit den Zihnen 1" der teiden betdtigten Zahnétangan
1. In der Riickilbertragungsyhese dieser Zahnstengen 1 |
ergielt maﬁ die Drelibewegung entgegen den Uhrzeiger;
ginn der Zahnréd:r 9, die wit ihnen in Eingriff
stehen, und die Ubertragunz an diese des in die
Tastetur eingegebenen Wertes "19", lian wird auf
diese Weise erhalten, daf das erste Zghnruad 9

der Reihe sich um neun Schritte verdrehen wird und
das zweite Zahnrad um einen eingzigen wochritt,
wilrend die iibri_en Zahniiider in cer "iull"-
Stellun; vsrbleiven werde., Ga die ents;rechenden
Zahnstangen 1 nicht betZtij t woraen siad, Wihrend
der Riickiibertrazun_s:hase der Zaunsten en j wird man
nicht die Ubertrz. ung des Fektors "1¢" in das
Hauptresultatwerk der liaschine erhaltei, weil die

Liase 15" des Schiebers 15 wihrend dessen Verstelle

000836/03907 _ o8 -
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bewegung nech links auf den Hebel 89 (Fig. 11)
einwirkt, indeu sie diesen éntgegen der euntgegen—
stehenden Wirkung der Feder 89! entgegen dem Uhr-
zeigersinn verschwenkt und vom Steuerhebel éo

des besagten Resultatwerks (das nicht darge-

stellt ist) ausriicit,

Der Noocken 241 Wie aus den Fig. 17 und 1 her-

| vorgeht, tritt vor dem Ende der Wirkung des Kockens 21
- der Nocken 24 noch fiir eine kurze Zeitperiode ein
und in Aktion, der iiber die kinematischen Systeme
25 und 26 das Gestell 7 in der gesenkten Stellung
hélt. Wenn die Wirkunz des Iiockens 24 beendet worden
ist, bewegt sich das Gestell 7 wegen der Virkung
der Riickholfeder 11 in die angehobens Stellung
(Fig. 1), um auf diese Weice das erste Zahnrad 9 (und
das heiffit das Zaknrad, das filir neun Schritte ver-
dreht worden ist) mit den Zidhnen 28' des verzshnten
Sektors 28 in Eingriff zu bringen. Wie in dem be-
schreibenden Teil erwihnt worden ist, ist die Rela-
tivetellung zwischen den Zshnen 1" und den Zahnridern
9 so, daB wihrend der Zeit, in der des Gestell 7
unter der Wirkung; des Nockens 24 gesenkt bieibt,'
die Ubertragung in diese Zahnr#dder des evtl. nach-
trédglichen letzte:n oder zehnten Schrittes, der von

den zZahnstangen 1 ausgefill.rt wird, um auf diese

809635/0397 - -




d)

1474661

- 29 -

Joise die Zehneriibertraung in die Resultatwcrke

zu bewirken, nicht _sstattet wird.

Der iocxen 403 Wihrend des srsstsu Zyiius der

liaschinz bvewirkt der iiocken 4o nicht das Seinken

des Armes 37, da dieser durch das Ein;reireﬁ seines
zuriickgebo jensn Ansatzes 37t in das zuricx e- |
bosene knde 45' des Schiebers 45 olocitisrt ist,

wie in Fig. 11 cezelit ist.Wihread dizses Zyklus
befinden sich iadoch alle von diesew Arm 37 se-
steusrten Orsane in der in Fig. 9 gezeisten unwirk-

gamen Stellug.

Der Nocken 593 Wihrend des ersten Zyxlus bewirkt

der Nocken 59 das Anheben des Armes 51, jedoch er-
fillt dieser keiné Funktion, da er sizh in der
unwirksamen Stellung befindet, die in Fig. 9 und 1o
gegeigt ist, Wie in Fig.A9 und 10 zu erkennen ist,
erhdlt man, wenn sich der Arm 51 in der unwirk-
samen Ste}lung befindet, weder die Verbindung

des Wihlechlittens 5 mit dem Taster 32, noch ein
Vorschieben oder, Vorgzehen der Kolonne, weil der
Ansats 5177 den Hebel 61 greigibt (Fig. 9) und

der Ansatz 55" nicht das Anheben des Schiebers 78
bestimmt. Am Ende dicses ersten Zyklus hat man

in ﬁbliohef Weise dgs ﬁberfﬁhren des Wahlschlittens 5
in die Null-Stellung, der auf diese Weise fiir das
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Eingeben des zweitan IFaktors "8" bereit ist.

Am Anfan_: des zrc.ten Zyxlus wird man dsazufol_e
ol ende ositustion :ucens

Multiplikators  000.000.000

Resultatworics 000.00C.CCO

Wihlschlittens C00.000.019,

wihrend =i dude dieses erstsu Z-xkxlus als Situ.tion
Tol_ ender.afen sei:: wirds

Multiplikztors  000.0CC.019

Resultatweris C20.C0C.0G0

Jahlschlittzns 000.CCC.CO0

Das kingeben des zwvelten raktors "&" und sesinn aer

Hultizlikation

lan geht in der iiblichen \leise vor, indem .an den

zweiten Fastor "8" in aie Tastatur eingict, wud-wan

beginnt mit der Multiplikation, indem man uie positive

Betitigungstaste 43 betitigt (im Folgenden wird man

die Wirkungsweise der llaschine mit Multiplikation

ins Negative zeigen). Diese Taste setzt die Hauptﬁelle

20 der Maschine in Betrieb und bewirkt eine Verstell-

- 31 -
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bewe_un; nach links des Sclhilcbers 45, um auf diese
weise sein zurici,ebo_eines Bude 45' in aie stellunyg 45"
zﬁ teween, die in Fi_. 11 _estrichelt gezeichnet ist,
und das heiBt aufer Ein_riif wit dewm zurick;ebozenen
Ansatz 37' des Armes. ilihrend des zweiten Zyklus

der wuschine (der erste Zyklus ict fir die Ubertragung
in die liultiplikatorgru:z.e des ersten Faktors ver-
wendet worden) hat man folgende Funktionent Bei Beginn
des zweiten Zyklus gitt der Hocken 4o die Rolle 39 frei
(Fige 9) und gestattet es der Feaer 42, den Hebel 38
zuriickzuholen und auf diese Welse das Absenken des
Armes 37 zu bewirken. Das Senken des Armes 37 bewirkt
eanschlieBend die Schwenktewegung entgegen dew Uhrzeiser-
ginn des Armes 36, der wit ihm gelenkig verbunden ist,
und die Drehbtewe ung ent egen dem Uhrzeigersinn der
Welle 34, Diese Velle 34 verscltenkt die Bricie 33 ent-
gezen aem Uhrzeigersinn und diese bewirkt iiver den

Ara 32! eine Schwenkbewsgung im Uhrzeigersinn des
Tasters 32. Gleichzelti; bewirkt die Feder 47, die

auf den Arm 31' einwirit, eine Rotation im Uhrzeizer-
sinn der Briicke 31. Wie in den sich auf die Ubertrazung
des ersten Faktors in die :lultipliksatorgruspe beziehenden
Kapitel erwslnt, sind die den beiden betitisten Zahn-
stangen 1 zugeordueten Zalhnrgder 9, inden man vém
ersten Zahnrad dgygeihe susgeht, jewells um neuen

Schritte und um einen Schritt verdreht wordens: Eine
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golche Verdrehbewegung hat auch eine gleichwertige
Verdrehbewegung der Scheiben 46 bewirkt, die mit den
Zahnridern ¢ fest verbunden sind, weswegen die vorze-
nannten ocheiben sich nunmehr in der in Yig. 6a be- -
schrlebenen verdrehten Stellung befinden werden. Infolge
der Versohwenkbewe~unb im Uhrzeigersinn des Tasters 32
‘und der Briicke 31 wird man erhalten, daB die Nasen 32"
und 31" derselben sich abstliitzen, die erste auf das
- Profil 46" der Scheibe 46 des ersten Zahnrades 9
(d. h. des um neun Schritte rotierten Zahnrades) und
die zweite aﬁf das Profil 46' des unmittelbar fol_enden
Zahnrades 9. Zs ist klar aus dem Obisen ersichtlich,
dab die Drehbewe ung entéegen dem Uhrzeigersinn der
Welle 34 gestattet wird, vis die Nase 32" auf ihrem
weg vom Profil 46" der Scheibe 46 angehalten wird,
wesweseil man Uber die Irinematicchen Systeme 36' und 6o
eine proportiounale Schwenkbewegung im Uhrzei_ersinn

des Armes 51 haben wird, der im spezifischen vorliegenden
'Fali die in Fig. 6b gezeigte Stellung eiannehmen wird,
in der sein Ansatz 51' dem zuriickgebogenen Ende 48"

des Hebels nit Zricke 48 jegeriterzuligren koumnmte.

Auch das Absenken des Armee 37 findet in Abhingigkeit
von der Stellung der Scheibe 46 statt, die mit der

Nase 32" des Tasters 32 zusammenwirkts Im spezifischen

Fall wird das Absenken des Armes 37 so sein, daf der

- 33 -
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Ubergang'des Pingers 33" aus der ersten Stallung
(Ruhestellung) in die dritte Stellung bewirkt wird

und uver die kinewatischen Systeme, die in Fig. 11
sezeigt sind, die Einstellung des Resultatwerks ins
Nezative erreicht wird. Kurz vor der Hdlfte des |
zweiten Maschinenzyklus wirkt der llocken 59 auf die
Rolle 58! ein und bewirkt das Anheben des Arnres 51e
yie friiher erwiint, befindet sich der Arm 51 im
Uhrzeigersinn verschwenkt, wobel sein Ansatz 51' sich
unterhzlb des zurlickgebogenen Zndes 48" des Hebels 48
befindef. Das Anheten des Armes 51 bewirkt gleichzeitig
eine Drehbewegung im Uhrzeigersinn des Hebels 48,

der Vielle 29, des vefzahnten Abschnittes oder Sektors 28
und demzufolge die Verdrehung um einen Schfitt in Uhr-
zeigersinn des ersten Zahnrades 9, das auf dlese Veise
von der Stellung "9" in die Stellung 2Null" iberfihrt
wird. Die Wirkung des Nockens 59 ist sehr kurz und den-
zufolge kehrt der Arm 51 sozusagen sofort in seine
gesenkte Stellung zuricx, waﬁrend der Hebél 48 in

der verdrehten Stellung durch Wirkung des Ansatzes 50 "
des Hebels 5o éehalten wird, der unten auf'das zuriick-
gebogene Ende 48" einwirkt, wie in Fig. 13 zezeigt ist.
Das Anheben des Armes 51 bewirkt einerseits die Ver- |
drehung des Hebels 48 und andererseits durch den zuriick-

. gebogenen Ansatz 51Iv das Anheben des Hebels 61 und die

- 34 -
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Verbindung iiber die kineratischen Systeme 62, €3 und

67 des Wihlschlittens 5 it dem Teaster 32 und demzu-
folze mit dem verzahnten Sektor 22, Zum Eingreifen

des zurlickzebosenen ansatzes 61 (Fige ©) des Hebels

61 mit der Stufe des Hebtels 66 vervleilt der Hetel 61 -
nach der R'ickkehr in die ;esenxte 3Stellung Ges

Armes 51 - in der zulz%zt errsichten an_ehc.enen
Stelluaz. Die Zrehbewe_un; dez Hekele 43 im Uhr-

zeiz ersinn bewirit .auch noch unter Wir&ung aer Betitigung
des Ansatzes 52' durch den zuriickgebogenen hsusatz 43"!
die Verdrehung im Uhrzeijersinn des Hebels £2, um

auf diese 'Weise den Ansatz 52"' des letzterern aus der

in Fig. 9 gezeigten in die in Fig. 12 _ezei:te

Stellung zu Uberfihren. Diese Verschwerkbews ung

des Hebels 52 bewirkt ‘iter die Feder 57 die Schwenkbe-
wegung im selben Sinn, d. k. im Uhrzeigersinn, auch

des Hebels 53, der sich unter den ansatz 35" der

Briicke 35 setzt, um auf diese Jeise den leizteren daren
zu hindern, sich zu sen<an und die Multigplication

in denﬁolgenden Zyilen anzuhalten. Wemn der Zyklus
fortgesetzt wird, wirkt der Nocken 4o auf’die Rélle 39
ein und bestimmt erneut das Ahheben des Arzes 37, wocel

%; die verschiedenen mit ihm verbundenen Organe (35, 36, 34,
36!, 60 und 51) in die Stellung Hberfinrt werden, die

in Fiz. 9 gezeigt 1ist, wihrend die Heoel 52 und 53 in

der zuletzt erreichten und in Fig. 12 gezeigten Stellung

e 009836/0387 - 35 -
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verbleiten. Gegen Ende des zweiten Zyklus bewirkt der
ocken 24 die Drehbewegung der Welle 6 und demzufolje
Gie Schwenkbewegung nach unten des Gestells 7 und das
susricken des ersten Zahnrades 9, (das sich jetzt

in der Null-Stellunz befindet) vom verzahnten Sektor 28.
DJie Drehbewe ung der welle 6 bewirkt gleichzeitig -

die Einwirkung des Zapfens oder Stiftes 60, der mit

der ﬁellejfest verbunden ist, auf denHebel 50' und
denzufolge die Verschwenxkbewezung enfge;en der: Uhr-
zei_ersinn des Hebels 50, das Ausriicken des Ausatzes
50" ges zuriick_evoenen kndes 48" des Hebels 48 und die
Ricikiehr in die Jull-Stellung unter der VWirkung der
Weder 42 des Hebels 48 und demzufolge des verzehnten

Dextors 28.

viihrend dieses zweiten Zyxlus vollfilihrt die Zahnstange
1, die dem eingegebenen Faktor ngh zugeordnet ist, die
noruaale Beweguns in hin und her gehender EKichtung, -
wobei sie dem Resultatwerk den Wer¥ "8" im negativen
Bereich iibergibt. 4im Ende dieses zweiten Zyklus wird
sich die Situation folzendermaBen ergebent
Hultiplikzators 000.000.010

Resultatwerk: 999.999.992

Wihlschlittens 000.0C0.008

- 36 -
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Wéhreﬁd des folgenden dritten Zyklus hat man folzende
Funktionens Bei Beginn des dritten Zyklus bewirkt

der Nocken 40 erneut eine Schwenkbewegung im Uhr-
zeigersinn des Teasters 32, der, da das erste Zahnrad .9
im vorhergehenden Zyklus in die Null-Stellung iber-
fihrt woﬁden ist, in der Lage ist, mit seiner Nase 32"
in die Ausnehmung 46"! der Scheibe 46 eingutreten,

die mit dem in die HWullstellung Uberfiihrten Zahnrad 9
fest verbunden ist und {iber die Organe 34, 36' und 60
den Arm 51 zu verschwenken, um ihn aus der in Fig. 9
gezeigten Stéllung in die in Fig. Tb gezeigte Stellung
zu {iberfithren, wobei der Ansatz 51" unterhalb des
zuriickgebogenen Ansatzes 78' des Schiebers 78 liegt.
Die Briicke 31 geht in die zu Beginn des zweiten'Zyklus
eingenommene Stellung zur'ick, in der ihre Nase 31" sich
auf das Profil 46" der Scheibe 46 abstiitzt, die un-
mittelbar auf die in die Null-Stellung iberfiihrte
Scheite folgt. Die Einstellung des Tasters 32 und der
Bricke 31 am Beginn des dritten Zyklus ict in PFig. 7a
cezeligte Glelchzeitig mit der Schwenkbewegung des Tasters -
32 tragf der Arm 37 den Finger 38" in die vierte Stellung.
(Fize T), um auf diese iieise #bter die kinematischen
Systeme 88 und 89 das Resultatwerk widhrend des
dritten Zyklus zuszuschlieBen. Der Nocken 59 bestimmt
das Anheben des Armes 51 und demzufolge die Verstell-

- 37 -
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bewegung nach oben des Schicbers 78 (Fig. Tb). Das

4 heben des Schiebers 78 bewirkt das Anhsben des Hebels
Lit Hexen T9 und udber die kineuatischen Systeme 81, 83
die Verstellbewezung um einen Schritt nach links des
wialschlittens ©, des Schiebers 32 und .es verzahnten
Sektors 28. Die Jerstellbewsgung nach oben des Arﬁes 51
bewirk®t auch die Schxeﬁxbeweduhd-entgeéen deu Uhrzei;err
sinn unter dem EinfluB des zurlckgebogensi Ansztzes 5{
auf dgs zurickgzbogene Ende BSIV des Hebels 55, ua so viel,
wie notwendig ist, um den Ansatz 52"! von der Ebens 55"
zu befreien, wovel aer Ansatz 52" zum debel 52 gehirt,
der auf diese ‘eise im Uhrzeigeréinn unter der Einwirkung
der schrigen Ebene 56" des Hebels 56 guf diesen Hsbel 52
verschwenkt wird. Diese Verschwenkbewe_un; im Thrzeiger--
sinn des Hebels 52 bringt den Ansatz 52" desselben in
Sarihrung mit der Ebene 55"' des Hebels 55 und den Ansatz
5017 sum ‘Abstiitzen auf das Eande 36" des Armes 36, der
sich in diesem Augenblicik in der gesenkten Stellung

vefindete.

Sobgy d der Arm 36 unter der Wirkung des Lockens 40 auf
die Rolle 39 und des Anhebens des Armes 37 in die
angehobene Stellung #iberfihrt worden ist, verstellt

v

gich der Ansatz 52 1 immer noch unter der Wirkuné
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der schrégen ibtene 56" Tis unterksli dersszlisn und
verhindeért uiesen hicrivei, beil . nscnlicienze.n Twlull,
sich zu senken und die Jelle 34 zu verdrelern. .le olern

ses dritten Zy«lus das Resultat-

(6]

gezeizgt, 1ist wihrend die
werk ausgescl:lozsen worden und Clsichzeitis vollfinrt

die betiti_ts Lannst.n_e 1 eiren volletirndi_so Zub,

ohne dafl dem 23 tat ier.. der Fea.otor "a" Ubertrazen wird.
Az Ende diszec arittern Zyklus wird demzuicl_c die
Situation folzende seing

Multiplikator:  000.000.010

Resul tatwerk: 003,999,992

Wahlsecnlittens 000.€C0.080.

©o

(D

Im nachfolgenien vierten Zyklus rnet mern fol_zade

Funktionent Das Ablaulen des Ziockens 4o von der Rclle
39 bei Beginn des Zyklus gestattet nicht das Senken
des Arus 37 insoferz, als dieser in der an— ehotenen
Stellung des Ausatzes 52 i des Zebzls 32 (Fis. 9 ze-
strichelt) blockiert ist, der mit dew Erde 36" des Armes
36 zusammenwirit. Man hat keine einzige Schwenkbtewz ung
des Arms 51, der in der Ruhestellung verbleitt (Fiz. 9)
| und dies mit dem Ansatz 51" unterhzlb des zuriick:ebogenen
. Ansatzes 52" des Hebels 52, Die V/irkung des ijockens 59

bewirkt das Anheten des Armes 51 und die Wiriung des

- 39 -
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Ansatzes 51" des letzteren zuf den zuriickgeboisren Ansatz
52n des Hebels 52, wodurch dieser Hebel 52 in die in
Fi . ¢ darzestellte Ruhestellung zuriickzefihrt wird

(und cdies mit den insstz 52"', sich zn der Ebene 55!

des Hebels 55 abstitzend). Ge _en Ende des vierten Zyklus
bewirct der Jocien 24 das isusricken des Zzhnrades 9

vom Jezahnten 3ektor .3, jedoch Ifilhrt dieser letztere
keine einzize Verstellbewesung aus, da er in diesen
Zyklus aus seiner hull—Stellﬁﬁ; nicht verstsllt worden
WwaT. Die zweite Zahnstanzie 1 vollfithrt ihren normalen
Hub und iberfihrt wihrend dieses vierten Zyklus den
Faktor ngt in Positiven zum Resultatwerk. An Ende

des vierten Zyklus-ist infolgedessen die Situation

die fol_xendes

siultiplikator: 000.000.010

Resultatwerks 000.000.072

Wihlschlittens 000.000.080

Wihrend des nachifolzenden filnften Zyklus hat wen
fol;ende Funktionen: Der Nocken 4o bewirkt durch
Ablauren der Rolle 39 das Anheben des Armes 37 und

eine Verschwenkcewegunz im Uhrzeigersinn des Tésters 32,

der wit einsy Wase 32" auf das Profil 46' der dem

- 40 ~
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zwelten Zshnrad 9 zugeordneten Scheibe 46auftreffen

wird. Ein solcher Anschlag wird durch den Kolonneniiber-

\ gang des Wihlschlittens 1 (und infolgedessén des Tasters

32 und des gezahnten Sektors 28) ermbglicht, was im

dritten Zyklus passiert ist,und geht auch noch auf die
Tatsache zuriick, daB dieses Zahnrad 9 wihrend des
Eingebens des ersten Faktors "19" um einen Schritt

verdreht worden ist. Das Anheben des Armes 37 bewirkt

.eihe ehtspreohende Verschwenkbewegung im Uhrzeigersinn -

des Armes 5%, um ihn auf diese Weise in die in Fig. 5
gezeigte Stellung'zu tiberfilhren, In diesem Augenblick
ist die Stelluny des Tasters 32 und der Briicke 31 wie
in Fig. 5a gezeigt, und dér Finger 38" befindet sich
in der in PFig. 5 zezeigten Stellung, d. h. das ﬁesul-
tatwerk befindet sich im positiven Bereich. Die Tdtig-
kelt des Hockens 59 beswirkt aas Anheben des Armes 51,
die Drehbewegung - durch Eingreifen des Ansatzes 51"

am zuriickgebogenen Ende 48"' - des Hebels 48 entgegen
dem Uhrzeigersinn und eirne entsprechende Drehung um
einen Schritt im gleichen Sinn (entzegen dem Uhrzeiger-
sinn) der Welle 29 und des gezahnten Sektors 28. Die
Drehung im Uhrzeigersinn des Sektors 28 bewirkt demzu-~
folge eine Drehung im gleichen Sinne des zweiten Zahn-
rades 9, das mit ihm k#mmt, und demzufolge die Verstell-
bewegung‘des letzteren aus der Stellung ?1" in die
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Stellung "ull". Bei Riickkehr in die gesenkte Stellung
des Armes 55 verbleibt der Hebel 48 verdreht, vas suf
die Wirkung des Ausatzes 50" des Hebels 50 auf den
oberen Teil des zuriicigetoenen Endes 48" des Hebels 48
zuriickseht, wie in Fig. 14 _ezeigt ist. Die Drehung.
des Hebels 48 entgegen dem Uhrzeigersinn}:;immt keine
Bewe,ung des Hebels 52, der in seiner gesenkten Stellung
verbleiben wird, die in Fig. 9 gezeigt ist. Gezen Ende -
des Zyklus bevirkt der Jocken 24 das Ausricsgen des
-~weiten Zahnrades 9 aus dem gezahnten Sektor 28, un auf
diese deise die Rickkehr in die Null-3tellung des
letzteren in der okexn beschrisbenen Art und Jelse

(2. Zyxlus) zu gestatten, Wihrend dieses 5. Zyklus
vollfithrt die zweite Zahnstange 1 ihre normale hin und
her gehende Bewegung, wobei sie den ¥ aktor "8" im
Positiven in das Resultatwerk iberfihrt. Am Ende des

5. Zyklus wird die Sit;ation die folgende seins
Lultiplikators  000.000.000

Resultatwerks: 000.000.152

Wihlschlittens 000.000.080

Im folygenden sechsten Zyklus hat man iolzende Funktionens
Wenn der Multiplikator vollkommen in die Hull-Stzsllung
sperfithrt worden ist, werden der Taster 32 und die Bricke
31 frei sein, un durch Wirkung der Feder 42 und der

'Fedef 47 die Nasen 32" und 31" in alle Ausnehmungen 46"!
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der pcheiben 45 zu iperrihren uid sich, wie dio Ti_.

8a zezeigt, einzustellen. Dier¥in_sr 38" wird in 4ais

vierte St=llun, lLozxf rrt werde:, de e in iie

Stsllun, Gie Zew Ausscl Luf dec CaoultotuIris -
-

Spricii. LI —ranun, Lol oIic.s =1 il Uhrisa _elcoai

macht eire z.ts.recrtents Drefung = toesein Gs

(

zai ersinn der Sriicis 2 om€ lich, Gie it Irreum

Ansetz 33 den Fe:el nit Zaken C1 i Thrzeizersiim
A ==

verschrenst una inn zam Biagrlir it en Zuriciss
bogensn Znue 78" des Schiebers 73 bringt, wcoel
von disce. cer Hebzl wit Zexen 79 rrsiliurt (Fice o)

Das Anhzbsn Ges Aruzs 1, der sicr etzt 1. a2y i
? v

Fise Tb _ezsi_ten oTelliully Lerlnuz®, USW.T.Ly G&as

L

Anheben des Sciiebers 78, was suf das Bingreirer de
Ansatzes 51" mit dem zurickgsbo_eren Ende 7&' zuricik-

gufihren ist, und deczulolge Gas Anheten 623 Hebels

N
Y

mit deken 91. Dieser Zekel $1 verdrs t den Zecel 65
Peder 65', die den Hebel &1 frei_ibt, der zuf dieze
Heise frei ist, um in seine zesenute Ruhestellﬁng
guriickzukehren und iiber die winewatischnen Systeme 52
and 63 cie Verbindung zwischen den wihlschlitten 2
5und den Taster 32 mit anschlieieunder Rickkekr in die

Full-Stellung des Schlittens unc Seendigung der

- 43 -
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Des oten beschriehene Beisgiel kann schematisch wie

fol_t dargest:11t vercen:

Zyklen Multiolikstor Resultatwerk Schlitten
10 000.000.019 000.000.000 000.000.668')*
+ 1 -000.000.008 000.000.008
2° 000.00C.010 999.999.992  000.000.008
0 ‘ a—
3 - 000.000.080
+000.000.080 000.000.080
40 000.000.010 000.000.07é 000.000.,080
- 1 +000.,000.080 000.00C.080
50 000.00C.00C 000.,0C0.152 000.000.080
6° und folgende
Uberfiihrung des 7ahlschlittens in die iull-

Im

an

Stellung unl Beendigung der multizlikation.

Pulle der ilultiplikation im Negativen betitigh man

Stelle der Taste 43 die Taste 44, Die Betétigung.

dies~r Taste hat nicht nur zur Wirkung, daB die -Funktionen

der Taste 43 ausgefiihrt werden, sondern daR auch der

Schieber 80 nach rechts verstellt wird, wobei, wie oben

90883570397

- 44 -

BAD ORIGINAL



- 44 -

14746617

beschrieben und in Fig. 16 jezeigt, die Anordnung

des Totalisators umgekehrt wird. - lan nehme z. B.

an, daB man von einer vorhergehend errechneten

Gesamtsumme das Produkt einer llultipliketion ab-

ziehern mulls

200 - (19 x 8)

—— e B e S e e e o St e S
_—EEESEE ST

1

~ Zyklen lLiultipliketor
° 000.000.019
+ ' 1
(o]
2 000.000.010
30
4° 000.000.010
- 1
59 000.000.000

- 6° und folgende

Resultatwerk

- 000.000.200

+000.000.008

000.000,208

~-000.000.080

000.000.128
-000.000.080

000.000.048

Schlitten _
—(19),
000.000.000

000.000.008

000.000.008
o

000.000.080

000.000.080

000.000.080
000.000.080

000.000.080

Uberfihrung des Wihlschlittens in die Null~-

Stellung und Beendigung der Mulfiplikation.
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Piir ein besseres Verstindnis der Erfindung wird
im folgenden>auf folzende schematische Beilspiele
Begzug genommens

99 x 8 = 792

prtrm e temd g et ep g

Zyklen Mgltiglikator Resultatwerk Schlitten
, (

0 99

1 000.000.099 000.000.000  000.000.000

+ 1 ~000.000.008  000.000.008

20 - 000.000.090 999.999.992 000.000.008

- .

3 _ 000.000.080

+000.000.080 000.000.080

4° 000.000.090 000.000.072 000.000.080

+ 1 ~000.000.080 000.000.080

59 000« GU0 +000 999.999.592  000.000.080
o . . —

6 000.000.800

000.000.800 . 000.000.800

7° 000.000.000 000.000.792  000.000.800

8- und folgende
verfihrung des Wihlschlittens in die Null=-

Stellung und Beendigung der lMultiplikation.
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98 = 8 = T84

Zvklen Liulti ‘likato'r Resultztv.rk Jeriitten
19 €06 .000.C98 €00.0C0.000  CO0J.C00.OCET
+ 1 ~C0C.C00.008  C6C.C00,008
2° 600.000.099  ~ 999.999.992 ~ 0004C00.0C3
+ S -000.00C.008  000.000.,008
3° 000.000.090 " 990,60C,084 GlC.50C.008
-~
4° C00.C0C.0E0
+000.000.080 0C0.C0C.030
5° 000.C00.C3C 0C0.CCC.064 00C .00 . 030
+ 1 -050.CCC.080 000.C00.02C
g° 000.000,00C Y9y «239.984 COC SO0 080
0
7 00C.C00. 200
+00C «50OC . 80OC UOC .20 . 3CC
COC+C00.C00 C5.CLC.T84 CGC . 000 . 800
g° und fol_ends
die ki ckfhrun_ Ges Wi hlschlittens in di= sull-

$tzllung und Beexndi_uij der ulti lication.
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12 x 8 = 96
Zyklen multipglikater Jgesultatwerk Schlitten )
' T12
10 000.000.012 000.000.000 C¢00.,000.0
- 1 +000.000.008 0CC.000.008
2O 000.000.011 000.0C0.008 000.000.008
- 1 +000.00C.008 C0C.00C.00E
z© 00C.C0C.C1C 000.000.016  0C0.000.008
- ) N ‘ .
- 1 000.000.080 0CU.000.C30
40 000.000.CCO ¢CC.000.080

5o und fol_ende

000.000.096

iterfhrun; des "thlschlittens in die Null-

Stellung und Sesndijung; der Wultiplikation.
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Anspriiche

1; Vorriéhtung zur Ausfﬁhrung der ébgekﬁrzten

- Multiplikation, die bei schreibenden Rechen- und
Addiermaschinen éllgemein und insbesondere bei
schreibeﬁden Rechen~ und Addiermaschinen mit ver-.
kleinertervTastatur anwéndbar ist, dadurch gekenn-
zeichnet, daf die Ausfihrung der abgekiirzten Multipli-

" kation ohne Ubertragung der Zehner in die Multiplikator-

L uhe K

‘gruppe ermoglicht ist.

2e Vorribhtung nach Anspfuch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB sie ein erstes Tastorfen besitzt, das
geeignet ist, nacheineander den in die einzelnen Zahn-
rédér'der Multiplikatorgruppe eingegebenen Wert aufzu~-
nehmen, und das, wenn in das getastete Zghnrad eine
ziffer eines Wertes zwischen ng" ynd "9" eingegeben ist,
‘die Tatigkeit von Mitteln bewirkt, die geeignet sind,
bei jedem.Zyklus der Maschine die Drehbewegung um
einen Schritt des getasteten Zshnrades in Richtung

des Eingebens des letzteren zu verursachen und gleich-
zeitig hiermit das Haupt-Resﬁltatwérk der Maschine in
den negativen Bereich voreinzustellen, wobei:diese
Operation sich wiederholt, bis das getastete Zehnrad

in die Null-Stellung ibergeht und ohne irgendwelche
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Zehneribertragung in die Zahnrdder der Multiplikator-
gruppe, und wobei durch diege ﬁberfﬁhrunv in die Null-
Stelluno der AusschluB der besa ten Hlttel Tir dle
- Drehung um elnen Schrltt der Zahnrader der uultlpll;
atorvruppe und d1e Steucrunr bzw. Betitiz ung der Orfane
oestlmmt dlrd, dle reelffnﬁ’c sind, im ersten anschlleBenden '
ijlus der Maschlue ein Vorlaufen der Kolonne und im
zwelten anschlleBenden Zy&lus der ddschlne dle Voreln-
stellung im Posgitiven des besabten ﬂduytresu}tat- |
werkes der Maschine fir eine in diesém étaftfindéndeA
nachtraallche Addltlon des. zwelten in die Tastatur

elncegebenen Wertes zu ermovllchen.

3a Vorrlchtung nach AnSyruch 1 und 2y dadurch
'oekennzelehnet aaB das erste ;asterorgan - wenn 1n

das getastete Zahqrad gine Ziffer eines Wertes zv1sohend
" und "5" elnoegeben wird - die Drehbewebunf um
'relnen Schrltt des getasteten Zahnnﬁes in?é?ihtung
bewirkt, die entgegen esetz t zu dergeniven des Zahn- -
rades beim Eln eben des Wertes ist, und glelchzeltig

das Hauptresultatwerk der Maschine im Positiven vorein-

stellt, wobei diese Operation sich wiederholt, bis-das
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getasﬁete Zahnfad in die Kull-Stelluné zaruc&*ef-drt
wird, und wobel welterhin dlese Zurticl ‘ihrunﬁvln diev
Hull—atellun das Vorlauuan oaer - ehen der Aolonno :
und die Hlederholun, der ZJklen bestlmmt 'iisvdi;
Zahnrader der Mult1911¢¢tor Tun)e vollst: nalr iﬁ'dié

Null- Stallunmrlberlhgrt woraen ”1nd.

4. Vorriéhtuﬁ: nach eihe; der'Anspriché 1 bis 3,
dadurch zeker ﬂZ°10nﬂ°t aab ein zwelteu Tzs teror;an”
vorgesehen ist, das seeimst ist, gleicizeity a ?lle
Zahnrﬁaer def Hulti;likatcr raLpe zu taétn~ und aus -
wenn in ein Zahnr:zd ocder in rehrere Zshnridsr eine
Ziffer des Vertes zwischen "1" und "9" ein;e;eben
ist - die Téfigkeit von ;itteln'bewirkt, aies | Jaes -t
sind, die Untorbrech.un~> der ..uldi: likstion nach
derAﬁberfﬁhrung des cetastetsn Zahnradss dure: das
erste Tastéror;an in die Hull-Stellung zu vermeiden;‘

1Y

Se Vorrichtung nach sinez Zer Ans.richs 1 bis 4,
daduroh gekennzeibhnnt, aal3 die Qultiulikatoryéﬁ};e
eine Reihe vcn Zahnrddern ﬂrth-lt deren anzshl

der Zahl der Rechen-Zahnstan.en der iaschine entqulcht

und die oberﬂulb der Zihne dieser Zahnstzugen und
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diesen gegenZberliegsend frei drehbar guf einer
zeneinsamen Velle aiizeordned 51nd, die von einen
schw1n7enden Gestell cetrazen wird, wobei die relative
Anordnung zwischen dieser Multiplikatorgruppe und

v Zihnen der Rechen-Zahnstangen so gewdhlt ist,.
daR dGen besazben Zahnstan en eine gusitzliche Ver-

. v

stellbewegzung uw einexn Echriit fiir eine eventuelle .
Zehneribertragung in das Hauptresulfatwerk der
Méschine gugestenden wira, ohné GaB dieser zusitz-—
liche Schritt wihread dss Eingebens des ersten
Paitors in aie Multiylikatorgruppe an die- Zehnrider

der idtiplikatorsruppe selbst iibertregen wird.

Ge Vorrichtung aach ei, en der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch _ekeunszeichnet, daf seitlici zu jeden Zahne-
red der Hultipliketorsruszoe eine Scheibe mit ihr
fest verbunden zugeordnet ist, die mit einem hohen.
Profil, einem niederen Profil und einer Ausnehmung
ver.g.en iét, wobei die reletive Anordnun_ zwischen
der Scheite und den Zahnrad so gewdhlt ist, daB den
Zahnen,vbn ni® pis "5" des Zahmrades das hohé Profil
der Scheilbe und den Zihnen von "6" bis "9" des Zahn-
radss das niedere Proifil der Scheibe.und schlieﬁlioh
Gerr _ull-Zahn die iusnehmung der Scheibe entspricht

und egeniberliegte.
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Te Vorrichtung nach e inem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, daB die Drehbewegung um

einen Schritt in Richtung des Eingebens oder in
entgegengeéetzter Riéhtun; des von érsten Tasterorgéns
gétastexen Zahnrades durch das Eingreifen mit diesem
Zahnred eines gezahnten Sektors bewirkt wird, der so
gesteﬁertrwird, daB er um einen Schritt in die eine
oder andere Richtung schwenkt, und der hierbei von

Organen gesteuvert wird, die in Abhérigiskeit von dem

" vom ersten Tasterorgen aufgenommenen Wert eingestellt -

werden.

8. Vorrichtung nech einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, daB nach dem Ende eines
jeden Zyklus der Maschine das die Multiplikator-
gruppe ffagende Gestell verschwenkt wird, um das

Auseinanderrﬁcken des gezahnten Sektors vom getesteten

 Zahnrad des ersten Tasterorgans zu bewirken und dem

gezahnten Zehnrad zu gestatten, auf Null zuriickzu-

gehen und sich fiir den nachfolgenden Zyklus eingu~-

‘stellen.
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9e Vorriéhtung.nach éinem,der Anéprﬁche»1 bis'8,
dadurch gekennzeichknet, dab das’erste Tasterorgan"
und der gezahnte Sektor ﬁiteihander 80 verbunden:siﬁd;
da? sie'gemeinsai entlan_ den entsprechendenlUnfer;
stﬁtzungsﬁéllen verséhieblich,-jedoph ungbhéngié ‘
voneinander vérdrehbar sind, wobei die Verbindung”
zwischen dem Wahischliften”ﬁnd dem ersten Tasterorgan
bei jeder Vorschubbewesung aer Kolomne des finl-
sohliftéqs eine entsprebhende ﬁnd gleidhzeitige
Vorschubbewegung der Kolonne des ersten TasterorgénS'

und des gezahnten Sektors gestattete.

1o, Vo:richtung hach einem der Ansprﬁché 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnét, da in Abhénéigkeit von der je
nach dem dem getasteten Zahnrad eingegebenen Vert |
eingenommenen Stellung eine entsprechende Schwenkbe-
wegung eines Armes (51) erzielt wird, dqf dazii be-
stimmt ist, die Drehbewegung um einen Schritt des ver-
zahnten Zahmaictoré(QB) und die Steuerbewegung fiir das
Vorlaufen der Kolénne zu steuern bzw. zu bewirken,

und der sich fiir zwischen "6" und "9" liegende ge;
tastete Werte mit seinem ersten Ansatz (51 unterhald

eines zurlickgebogenen Endes (48") éines Hebels (48)
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legt oder4einst§llt, der mif den gezahnten oektor
verbunden ist, und sich f4r getasféfe Wérte von |

nqn bis'“S" mit eine@rzweiten Ansatz‘(51") ﬁhfer—

halb eines anderen zuruuxgebo senen undes (48"') des
Hebels (48) 1egt oder einstellt ung fiir den .
getasteten dert»"Hull" mit dem zwelten Ansatz (51")‘w
unterhalb von Qrzanen lezt oder elnstellt die |
Vbestimmt sind, den Vorlauf der nolonne des Jagl;
schlittens (5), des ersten Tasterorsans (32) nnd des
gezahnten Sextors (2c)rzu bewiricen, weswegenvaine
Verstellbewégung nach oken dieses Armes in Abhﬁn;igkeif
von der verschuenkten Sewzgung d ' lben eine Dreh- :
bewegung dmieinén Schritt in Rlchtun5 des Eingebens

des getastetenFZahnradeé oder einé'Dfehbewegung un
einen Sehritt in die entgsgengesetzte Richtung |
dieses Zahnrades oder den Befehl fir das Vdrlagfen

dér Kolonne des Wéhlschiitténs, des ersten ZTastaror-

gans und des zezahnten Zehnradss bewirkt.

11. Vorrichtung~nach einem der Anspriohe"1 bis 10,.}
dadurch gekennzeichnet, daB die Drehbewezun. des

Hebels (48) in dem Sinne, um das getastete Zahnrad

un einen Schritt in die Riéhtung des Einzebsens

zu drehen, auch die Betidtigung der Organe (53) bewirkt,
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die geeignet sind, das Unterbrechen der Multiplikatibnu
ncch dem Zuriickfiihren in.die Nﬁlléstéllung aller
gahnrider der Multiplikatorgrupue ,zu verhindern

und diese zu dem Zweck, um die Ausfithrung von
nachtriglichen zwei Zyklen zu sestatten, die fir

das Vorlaufen der Kolonne und fiir eine nachtrigliche
Addition im Hauptresultatwerx der Maéchine erforder-~

liech sind.

12, Vorrichtung nach einen derrAnsprﬁche 1 bis 11,
dadurch geikennzeichnet, dab die Rotation des Hebels (48)
in dem Sinne, um das getastete Zahnrad um_einen'Schritt
in die Richtung des Eingebens zu verdrehen, auéh den
Uberzang eines Orsans (52) aus einer ersten inaktiven
Stellung in eine zweite Bereitschaftsstellung bewirkt,
wobei widhrend des Zyklus fiir das Vorlasufen der Kolonné
dieses Organ (52) aus der Bereitschaftssfellung in
eine dritte Stellung Uberfithrt wird, um wdhrend der
anschlieBenden Drehbewegung, die fiir die Ausfﬁhrung“
einer nachtridglichen Addition erforderlich ist, die
Orgene fir die Steuerung und Be#étigung der Drehbe-

wegung des gezahnten Sektors (28) auszuschlieBen.
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13, Vorrichtung nach einem der Ansgrﬁche

1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, da8 die Uoer-

fithrung des Hauptresultatwerkes der Maschine in

- die Stellung im negativen Bereich und in die Aus-
schluBstellung durch einen Finger (38") bvewirkt

wird, der wit dem Arw (37) fest verbunden iSt und in

Abhéngigkeit von der vom Arm (37) eiﬁgenommenen

Stellung nacheinander folgende Stellungen einnimmt:

1;'Stelluﬁg: diese Stellﬁng wird eingenonmen,
wenn Uberheauyt keine huitiplikation
stattfindet, und in dieser Steliuﬁg
befindet sich das Resultatwerk im
positiven Bereich;

2; Stellung: diese Stellung wird eingenommen, wenn
das erste Tasterorzan (32) eine Ziffer mit
einem Wert zwischen "1" und "5 aufnimnt,
und- in dieser Stéllung befindet sich das

Hauptresultatwerk im positiven Bereich;

Prest

e

8
5

3. Stellung: diese Stellung wird eingenommen, wenn

das erste Tasterorgean (32) eine Ziffer

AR L
Fp A

aufnimmt, deren Wert zwischen "6" ung "9n

g liezt, und in dieser Stellung befindet
% sich das Hauptresultatwerk im negativen
%i Bereichy |
%; - 57 -
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i, Stellungs diese Steilurg wird elngeioniuen,
un das Jauptresultat erk wihrend
des VOrluW_emu ser Kolonne auszu-

gzhliefen,

14. Vorricktung nach sinen der Anspriche 1 bis

13, dadurch gexeungeichne}, dab der wshlschlitten (5)

nit dem srster Tasterorgsn (32) und demzufolge

1it dem gezahnten Sektor (28) wihrend des sersten
Maschinenzyklus verbunden iet, der dem Zyklus folg%,
in dem an die “11+1011£a:c:“ru;pe der erste ir iie

Tastatur eingeseuere ert iberiragen Jird,
£a™ & S

15, Vorrichtung nach einsu der Ansprilche 1 cis 14,
dadurch gekennzeichnet, dab fﬁ? die Mul¥iplikxation

im negativen Bereich auf eine laste (44) eingewirxd
wird, Qeren Betitizung die Ausfﬁhrung derselben
Punktionen wie bel Betitisuhig der Taste - -des 9031t1ven
Bereichs (43) zur Folge hat und dis dariiber hinaus‘
die Umkehr des Hauptresultatwerkes bewirxt, weswegen
jeder Drehbewegung des getesteten Zehurades in die

Richtung des Ein,ebens des letzferen eine Addition

im EagptyeaultatWErk des zweiten singegebene:n Faktors

und jeder Drehbewegung des Zaunrades in die entgesen~
zesetzte Richtung eine Subtpastion im besagten

Hauptresultatwerk entspricht.
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