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Die Erfindung bezieht sich auf motorisch ange-
triebene Rechenmaschinen, insbesondere auf Multi-
plikationsmaschinen vom Sprossenradtypus (Odhner
Maschinen) mit einem in zwei Richtungen (+ - und

5 —-Richtung) arbeitenden Einstellwerk, z. B. einem
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Sprossenradrotor. Bei solchen Maschinen ist es
bereits bekannt, die Drehbewegung des Einstell-
werkes mittels Fangklinken anzuhalten, die drehbar
um eine feststehende Welle gelagert sind und mit
Anschligen an den Pufferscheiben zusammen-
wirken. Es ist ferner bekannt, diese Pufferscheiben
um die Welle des Einstellwerkes drehbar zu lagern
und zwischen den beiden Pufferscheiben eine
Pufferfeder derart anzubringen, dafi sie einer Dreh-
bewegung der Pufferscheiben im Verhiltnis zur
Welle des Einstellwerkes entgegenwirkt. Diese An-
ordnung hat jedoch den Nachteil, dafl die Nullstell-

und Ldschtaste in jeder Stellung des Rotors ein-
driickbar ist oder, um dies zu verhindern, umfang-
reiche Getriebemittel erforderlich sind. Demgegen-
iiber ist gemidB der Erfindung eine zusitzliche
Scheibe, welche die Volldrehlage (Ruhelage der
Drehbewegung) des Einstellwerkes bestimmt und
mit einem Ld&schglied fiir das Einstellwerk zu-
sammenwirkt, um die Welle des Einstellwerkes
drehbar gelagert und mittels eines Zapfen- und
Lochverbandes mit wesentlichem Spielraum in der
Peripherierichtung des Einstellwerkes mit jeder
Pufferscheibe derart verbunden, daf bei plétzlicher
Einbremsung der zusitzlichen Scheibe eine der
Pufferscheiben von der zusitzlichen Scheibe ange-
halten wird, wihrend die andere um einen Winkel
von der Welle des Einstellwerkes mitgenommen
wird und die zusétzliche Scheibe zwecks Zusammen-
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wirkens mit einer gegen die Peripherie dieser
Scheibe anliegenden Nullstell- oder Loschtaste mit
einem Anschlag, z. B. einer Aussparung, versehen
ist, so daB diese Loschtaste nur dann betédtigt wer-
den kann, wenn die zusitzliche Scheibe in ihrer
Ruhelage dadurch zum Stillstand gebracht worden
ist, daB die Fangklinken gegen die Anschlige an-
geschlagen sind oder gerade diese Lage passieren.

ZweckmiBig liegen die Pufferscheiben mit ihren
etwa parallelen Seitenkanten gegen einen mit der
Welle des Einstellwerkes starr verbundenen, zur
Einstellung der ‘Volldrehlage (Ruhelage der Dreh-
bewegung oder Stopplage) des Einstellwerkes dreh-
baren und in eingestellter Lage mittels ~einer
Schraube festklemmbaren Exzenter.

Durch Vorrichtungen gemi8 der Erfindung wer-
den die Glieder der Maschine fiir das Stillsetzen
(Abfangen) des umdrehenden Einstellwerkes nach
der Vollendung der gewiinschten Anzahl Um-
drehungen vereinfacht und verbessert. Aufler der
Vereinfachung der einzelnen Glieder wird durch
die Erfindung die Arbeitsweise der Maschine zu-
verlissiger, sicherer und gegen unfachminnische
Bedienung usw. erheblich unempfindlicher, so dall
die Gefahr von Maschinenfehlern wesentlich herab-
gesetzt wird. Dies ist insbesondere bei schnell ar-
beitenden Rechenmaschinen mit elektrischem Be-
trieb bedeutungsvoll.

Weitere Kennzeichen der Vorrichtung gemaB der
Erfindung gehen aus der Beschreibung einer ihrer
moglichen Ausfithrungsformen hervor.

In der Beschreibung werden, wenn nicht anders
besonders gesagt ist, die Ausdriicke rechts, links,
aufwarts, abwarts, vordere und hintere so ver-
wendet, wie diese an einem bei der Tastatur der
Maschine sitzenden Rechner erscheinen. .

Ein Ausfithrungsbeispiel einer Rechenmaschine
mit einer Vorrichtung gemiB der Erfindung ist in
den Zeichnungen veranschaulicht.

Fig. 1 zeigt einen Schnitt nach der Linie I-I in
Fig.2 und ist in allen wesentlichen Teilen eine
Stirnansicht von der rechten Seite der Maschine,
nachdem die rechte Stirnwand weggenommen ist;

Fig: 2 zeigt eine Vorderansicht des oberen Teiles
der eigentlichen Antriebseinrichtung;

Fig. 3 zeigt eine Draufsicht der Fangscheiben-
einrichtung;

Fig. 4 zeigt eine Draufsicht der eigentlichen An-
triebseinrichtung;

Fig. 5 zeigt eine Stirnansicht gewisser Einzel-
heiten, die unmittelbar links von der eigentlichen
Antriebseinrichtung liegen;

Fig. 6 zeigt eine Einzelheit, in der Richtung der
Pfeile VI-VI in Fig. 1 gesehen;

Fig.7 zeigt eine Einzelansicht des Fihrungs-
bleches, in der Richtung der Pfeile VII-VII in
Fig. 1 gesehen;

Fig. 8 ist eine Stirnansicht eines Teiles der
Fangscheibe; man kann auch sagen, dab Fig. 8 eine
Ansicht in der Richtung der Pfeile VIII-VIII in
Fig. 3 ist; ,

Fig. 9 zeigt einen Querschnitt nach der Linie
IX-IX in Fig. 8; '

Fig. 10 zeigt eine Stirnansicht der einen Puffer-
scheibe in der Fangscheibeneinrichtung;

Fig. 11 zeigt eine Stirnansicht der Loschungs-
taste nebst den damit zusammenwirkenden Teilen;
schliefilich zeigt

Fig. 12 eine Seitenansicht des Umstellhebels fiir
direkte Subtraktion nebst den damit zusammen-
wirkenden Teilen.

Der Klarheit halber sind in den verschiedenen
Zeichnungsfiguren nur die wesentliche Teile ge-
zeigt.

Die in den Zeichnungen gezeigte Maschine ist in
ihren Hauptziigen nach den Patenten 535 576,
575 873, 719 178 ausgefithrt, obwohl die Erfindung
selbstverstindlich nicht darauf beschrinkt ist.

Die in den Zeichnungen gezeigte Maschine ist
vom Odhner- oder Sprossenradtypus und hat ein
Einstellwerk oder Sprossenradrotor (nicht gezeigt),
welcher in einem an der Hauptwelle 58 entlang ver-
schiebbaren Schlitten gelagert ist. Zur Ausfithrung
der Rechnungsvorginge wird diese Welle nebst
dem Rotor R in der einen oder anderen Drehrich-
tung (+ - oder —-Richtung), d. h. Gegenuhrzeiger-
richtung bzw. Uhrzeigerrichtung in Fig. 1 und 11,
gedreht.

Eine Welle 10 ist vom Motor (nicht gezeigt)
stets in derselben Richtung angetrieben und tragt
ein Zahnrad 11, welches ein Zahnrad 12% antreibt.
Dieses Zahnrad nebst einem anderen Zahnrad 12°
(Fig. 1 und 4) ist auf einer Welle 13 befestigt, und
das Zahnrad 12¢ treibt direkt ein Zahnrad 14 an,
wihrend das Zahnrad 12% iiber ein Zwischenzahn-
rad 17 ein zweites Zahnrad 15 antreibt. Die beiden
Zahnrider 14, 15 sind frei um die Welle 16 gelagert
und drehen sich also stets in entgegengesetzten
Richtungen, wenn der Motor liuft. Irgendwelches
dieser Zahnrider 14, 15 kann mit der Welle 16 mit-
tels der Schaltklinke 18 zusammengekuppelt wer-
den, die um einen zur Welle 16 senkrechten Stift
19¢ schwenkbar ist. Dieser Stift ist in dem um die
Welle 16 befestigten (festgenieteten) Block 19 be-
festigt und geht durch einen Schlitz in diesem
Block. Dieser Schlitz ist mit der Welle 16 parallel,
und darin ist also die Klinke 18 gelagert. Mit ihren
Seitenvorspriingen kann die Schaltklinke 18 in Ein-
griff mit an den Zahnradern 14 bzw. 15 befestigten
Absitzen oder Anschligen gebracht werden, je
nachdem diese Klinke in der einen oder anderen
Richtung ausgeschwenkt wird. Durch den Eingriff
der Klinke 18 mit einem dieser Vorspriinge wird
die Welle 16 mit dem entsprechenden Zahnrad 14
bzw. 15 zusammengekuppelt, d. h. wird in der einen
oder anderen Richtung gedreht, weil sich ja die
Rider 14, 15 in entgegengesetzten Richtungen
drehen. Durch Zahnradiibersetzungen {(nicht ge-
zeigt) steht die Welle 16 stets in antreibender Ver-
bindung mit der Hauptwelle 58 der Maschine. Diese
Welle trigt den Sprossenradrotor, der sich also in
der +-Richtung oder —-Richtung dreht, je nach-
dem die Klinke 18 mit dem Zahnrad 15 bzw. 14
zusammengekuppelt ist.

Damit die Klinke 18 zum bzw. aufier Eingriff
mit den Anschligen an den Zahnridern 14, 15 ge-
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fithrt wird, hat diese Klinke eine Spitze, die in dem
vom Stift 19¢ entferntesten Klinkenende angeordnet
ist und sich in einem Fithrungsspalt 21 mit schri-
gen Eintrittskanten 21% eines beweglichen Fiih-
rungsgliedes 21 (Fig. 1, 2 und 7) befindet, wenn
die Welle 16 stillsteht, d. h. wenn sich der Sprossen-
radrotor in seiner Ruhelage befindet. Wenn die
Welle 16 sich umdreht, legt sich die Spitze der
Klinke 18 gegen eine Seite oder die andere einer
feststehenden Fithrungsschiene 22, die nach einem
Kreisbogen gebogen ist (Fig. 1), so dal die Klinke
18 davon wihrend desjenigen Teiles der Um-
drehung der Welle 16 gefithrt ist, in welchem die
Spitze der Klinke sich nicht im Spalt 21% befindet.
Vorzugsweise ist die Fithrungsschiene 22 federnd
aufgehingt. Mit anderen Worten bilden der Spalt
21% und die Schiene 22 zusammen eine Fithrung
fiir die Klinke 18 wéhrend der ganzen Umdrehung
von 360°. Normalerweise befindet sich das Fiih-
rungsglied 21 mit seinem Fiihrungsspalt 21% in
seiner mittleren Lage (Fig.7), und dabei ist die
Klinke 18 auBer Eingriff mit den Anschligen an
den Zahnridern 14, 15. Wenn aber das Fiihrungs-
glied 21 in unten beschriebener Weise nach einer
Seite oder der anderen bewegt wird, nimmt es die
Klinke 18 mit, die dann mit einem dieser An-
schlige in Eingriff kommt.

Ein Pendel- oder Schwenkarm 23 ist drehbar um
den feststehenden Zapfen 24 gelagert und liegt mit
einem Ende 23° (Fig. 1 und 4) zwischen zwei
Kurven- oder Nockenscheiben 25, 26, die um die
Welle 13 befestigt sind und also sich drehen, wenn
der Motor lauft. Hierdurch erhilt der Arm 23 eine
hin und her gehende Kipp- oder Schwenkbewegung
(Pendelbewegung) um den Zapfen24. Das ent-
gegengesetzte Ende dieses Pendelarmes ist mit einer
Aussparung 27 versehen (Fig. 2).

Zwei Kuppel- oder Hebestangen 28, 29 sind im
Zapfen 30 (Fig. 1 und 2) verschiebbar gelagert, die
am feststehenden Blech oder Gestellteil 31 befestigt
sind und durch lingliche Nuten in den Stangen
gehen. Diese Stangen konnen deshalb in ihrer
Lingsrichtung verschoben werden und sind von
Zugfedern beeinfluft, welche zwischen diesen Stan-
gen und feststehenden Stiften gespannt sind und
bestreben, diese Stangen zu ihren obersten Lagen
zu heben. An ihren oberen Enden sind diese Stan-
gen mit Zapfen 34 versehen, welche durch Nuten 35
eines Winkelstiickes 36 gehen, das in der Seiten-
richtung, d. h. parallel zur Achse 16, an einer fest-
stehenden Welle 37 (Fig. 1 und 7) verschiebbar ist,
die zwischen den beiden Zwischenstirnwinden 38
und 39 des Maschinengestells befestigt ist. Das
Winkelstiick 36 ist starr mit dem Fithrungsglied
21 zu einer starren Einheit vereinigt, die voi einer
Feder 40 normalerweise in einer mittleren Lage
gerade zwischen den Stirnwinden 38 und 39 gehal-
ten wird, wie Fig. 7 zeigt. Wenn das Winkelstiick
36 und das Fiithrungsglied 21 sich in dieser mitt-
leren Lage befinden, ist die Klinke 18 von den An-
schligen an den Zahnridern 14, 15 frei, wie oben
erwahnt wurde. Das Winkelstiick 36 hat einen Vor-
sprung 41 (Fig. 1, 2 und 4), welcher gegen die

Innenseite des niedergebogenen Lappens 42 des
Sperrarmes 43 ruht. Dieser Sperrarm ist an einem
Ende drehbar um den Zapfen 44 gelagert, der an
einem umgebogenen Lappen oder Vorsprung der
Wand 38 befestigt ist. (Ein dhnlicher Vorsprung
tragt den Zapfen 24.) Das duflere Ende des Sperr-
arms 43 ist von dem gabelfGrmigen oberen Ende
eines Armes 45 umschlossen, der drehbar um einen
Zapfen 46 der Stirnwand 39 gelagert ist und von
einer Feder 47 in solcher Richtung (Uhrzeigerrich-
tung in Fig. 1 und 11) gezogen wird, dal der Lap-
pen 42 gegen den Vorsprung 41 anliegt.

Am Winkelstiick 36 ist ein Zapfen 48 (Fig. 1, 2
und 6) genietet, welcher zwischen zwei doppelkoni-
schen Stiften 49 und 50 eingeht, die an den hinteren
Enden je eines Fanghakens oder einer Fangklinke
51 bzw. 52 festgenietet sind. Diese Fanghaken sind
um einen Zapfen 53 gelagert, der an der Stirnwand
39 befestigt ist. Eine um diesen Zapfen gelegte
Dreh- oder Torsionsfeder 501 wirkt derart auf die
beiden Fanghaken, dafi die doppelkonischen Stifte
49, 50 zum Anliegen gegen den Zapfen 48 geprefit
werden.

Die beiden Fanghaken 51, 52 liegen, wenn der
Sprossenradrotor stillsteht und also kein Rechen-

vorgang vor sich geht, gegen je einen Fangansatz

54, 55 von zwei Pufferscheiben 56, 57 (Fig. 1, 3,
10 und 11) an, wobei die Torsions- oder Drehfeder
501 die Spitze dieser Haken einwirts gegen den
Umfang dieser Pufferscheiben prefit, die drehbar
um die Hauptwelle 58 der Maschine gelagert sind.
Um diese Welle ist der Sprossenradrotor ange-
bracht, und die Rechenvorginge werden dadurch
ausgefithrt, dafi diese Welle in der + -Richtung
bzw. —-Richtung, d.h. Gegenuhrzeigerrichtung
bzw. Uhrzeigerrichtung in Fig. 1 gedreht wird.
Zwischen den beiden Scheiben 56, 57 ist eine starke
Pufferfeder (Druckfeder) 59 angebracht, die je eine
Endkante dieser Scheiben zum Anliegen gegen eine
exzentrische Hiilse 60 (Fig. 1, 3, 8 und ¢) prebt.
Diese Hiilse hat entweder selbst einen unrunden,
z. B. ovalen oder elliptischen Querschnitt, oder sie
ist exzentrisch um eine Schraube 61 gelagert, die
in einer Nockenscheibe 62 befestigt, z. B. genietet
ist. Diese Nockenscheibe ist starr mit der Haupt-
welle 58 verbunden und z. B. darauf festgenietet.
Auf der Scheibe 61 ist eine Mutter 63 geschraubt,
die die Hiilse 60 in deren eingestellter Winkellage
auf der Schraube 61 festhilt. Es ist zu beachten,
daf die Nockenscheibe 62 exzentrisch um die Haupt-
welle 58 gelagert ist, und die in dieser Nocken-
scheibe geschnittene Kreisnut 64 ist somit exzen-
trisch im Verhiltnis zur Hauptwelle 58. In dieser
Nut liegt eine Rolle 65 (Fig. 1 und 5) eines drei-
armigen Febels oder Auslsearms 310, der drehbar
um den feststehenden Zapfen 67 gelagert ist. Der
waagerechte Arm 66 dieses Hebels erstreckt sich
durch den zwischen den Stangen 28 und 29 ge-
bildeten Zwischenraum (Fig. 1 und 2) {ber die
Kanten 68 dieser Stangen hinein. Hier ist der Arm
66 stirker, so daB er mit den Kanten 68 dieser
beiden Stangen zusammenwirken  kann, wie am
besten aus Fig. 2 hervorgeht. Am unteren Arm des
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Auslésehebels 310 ist ein dreieckiger Haken 69 um
den Zapfen 70 drehbar gelagert. Eine um diesen
Zapfen gelegte Dreh- oder Torsionsfeder 71 ist be-
strebt, den Haken 69 in der Gegenuhrzeigerrichtung
in Fig. 1 und 5 zu drehen. :

Unter dem EinfluB dieser Feder liegt ein hinterer
Arm 69¢ dieses Hakens 69 gegen einen Stift 72 an,
der in der Zwischenwand 39 befestigt ist. Ferner
hat der Haken 69 einen ausgebogenen Lappen 73,
der sich seitwirts unter den Vorspriingen74 (Fig. 1)
der Plusdauer- und Minusdauertasten 75 bzw. 76
(d. h. der Multiplikationstaste bzw. Divisions- oder
Subtraktionstaste) hineinerstreckt. Diese Tasten
sind drehbar um eine feststehende Welle 77 ge-
lagert und von je einer Feder 78 beeinfluBt, die das
hintere Ende der Taste gegen die feststehende
Fithrung 31 preft. Ferner sind diese Tasten mit
je einem Anschlag 79 versehen, der oberhalb der
Kanten 68 der Stangen 28, 29 liegt und hierdurch
normalerweise, d. h. wenn die Taste 75 bzw. 706
nicht niedergedriickt ist, die Federn 32 daran hin-
dern, diese Stangen zu heben. Es ist zu beachten,
daB die Taste 75 mit der Stange 28 und die Taste
76 mit der Stange 29 zusammenwirkt. Um einen
Zapfen 60 jeder Taste 75 bzw. 76 ist ein Haken 81
drehbar gelagert, der von einer Feder 82 zum An-
liegen gegen den Stift 83 der Taste gehalten wird.
Die Spitzen 84 dieses Hakens befindet sich etwas
niedriger als die Anschlagkanten 68 der Stangen
28, 29, auch wenn letztere sich in ihrer niedrigsten
Lage befinden. Die Tasten 75, 76 sind aus einem
Stiick mit Armen 85 und mit Armen 290 bzw. 291
ausgefithrt. Die Arme 85 liegen gegen den Zapfen
3312 des Winkelstiickes oder Kontakthebels 331 an,
das drehbar um den feststehenden Zapfen 333 ge-
lagert ist und auf die elektrischen Motorkontakte
334 wirkt. Wenn eine der Tasten 75, 76 niederge-
driickt wird, wird also der Kontakthebel 331 ge-
dreht, der dann die Motorkontakte 334 schlieft und
den Motor anliBt. Die Arme 290 bzw. 291 der
Tasten 75, 76 erstrecken sich in bekannter Weise
durch eine Aussparung in einer unterhalb der
Grundplatte der Maschine befindlichen Steuer- oder
Schaltplatte 287 (s. insbesondere Fig. 1 und 5).

Ein Hebel 86 (Fig. 1, 4 und 5) ist drehbar um
den feststehenden Zapfen 87 gelagert, der im Gestell
88 befestigt ist. Dieser Hebel hat vier abgebogene
Lappen 89, 90, 91, 92. Der Lappen 89 (Fig. 1 und 5)
erstreckt sich durch ein Loch in der Zwischenwand
39 itber den Arm 69 des Hakens 69 hinein. Der
Lappen go bildet einen Anschlag fiir den um den
feststehenden Zapfen 325 drehbar gelagerten Hebel
271, der mit seiner Fliche 93 gegen den Lappen 9o
anliegt. Der Lappen g1 liegt gegen den Arm 102
an, der in bekannter Weise vom Zehnerschalthaken
des Rechenwerkrades des hochsten Stellenwertes
im Resultatzihlwerk beeinfluft ist. Bei einer
Zehnerschaltung zu diesem Zahlwerksrad wird der
Arm 102 in der Richtung des Pfeiles A in Fig. 5,
d. h. in der Uhrzeigerrichtung, geschwenkt. Schlief-
lich liegt der Lappen 92 gegen den Arm 45 an
(Fig. 1, 5 und 11), um diesen Arm mitzunehmen,
wenn sich der Hebel 86 in der Gegenuhrzeigerrich-

tung dreht. Eine Zugfeder 94 zieht den Arm 86
zum Anliegen gegen den Arm 1oz beim Lappen 91.

Der schwingende Antriebshebel 267 (Fig. I
und. 5) treibt in bekannter Weise den die Schritt-
schaltung bewirkenden Schwinghebel 247 und die
die Tasten 75 und 76 herunterziehende Steuer-
oder Schaltplatte 287. Die Schaltplatte 287 wird
in ihre +- bzw. —-Lage mittels des Umschalt-
hebels 294 in Abhingigkeit von der Einstellung des

- Winkelstiickes 36 eingestellt, womit dieser Um-

schalthebel direkt verbunden ist. Je nach der Ein-
stellung dieses Winkelstiickes und der davon ab-
hingigen Schaltplatte 287 kommt diese Platte in
Eingriff mit einem der Vorspriinge 290, 291 der
Multiplikationstaste 75 bzw. Divisionstaste 76.

Der Niederhalter g5 (Fig. 1), der drehbar um
den feststehenden Zapfen 96 an der Wand 39 ge-
lagert ist, erstreckt sich mit seinem vorderen, um-
gebogenen Teil g7 durch ein Loch in der Wand 39
iiber die umgebogenen unteren Enden 98 (Fig. 1
und 2) der Hebe- oder Kuppelstangen 28, 29 hin-
ein. Dieser Niederhalter 95 hat eine gekriimmte
Nutgg (Fig.1), worin der an einem aufwirts
ragenden Lappen des Schwenkarmes oder Schwing-
hebels 247 festgenietete Stift 273 eingeht. Ferner
ist in diesem Niederhalter ein Stift 95¢ (Fig. 11)
festgenietet, der in eine Nut des Kontakthebels 331
eingeht und diesen Hebel dreht zwecks SchlieBens
der Kontakte 334, wenn der Niederhalter nach unten
geprefit wird. .

Ein Impulsarm 100 (Fig. 1 und 11) ist an seinem
oberen Ende drehbar um den Zapfen 53 fiir die
Fanghaken 51, 52 gelagert, indem dieser Zapfen
durch eine lingliche Nut im Impulsarm geht. An
seinem oberen Ende ist dieser Impulsarm gabel-
f8rmig ausgebildet und hat dort zwei umgebogene
Lappen 101, welche an den Oberseiten der beiden
Fanghaken 51 bzw. 52 ruhen. An seinem unteren
Ende trigt dieser Impulsarm einen Zapfen 103,
der in einer Nut ro4 des Kontakthebels 331 ruht.

Der Schieber 241 (Fig.1 und 5) ist von dem
Steuerhebel der Maschine fiir die Einstellung auf
Multiplikation und Division mit automatischer
Schrittschaltung in der nicht ndher beschriebenen
Weise derart gesteuert, daB je nach der Einstellung
dieses Steterhebels der Schieber 241 in bzw. auBer-
halb der Bewegungsbahn der Klinke 69 sich be-
findet; wenn der Steuerhebel auf Multiplikation
eingestellt ist, befindet sich der Schieber 241 aufler-
halb der Bewegungsbahn der Klinke 69, aber wenn
der Steuerhebel in seine Lage fiir Division ge-
schwenkt wird, kommt der Schieber 241 in die
Bewegungsbahn dieser Klinke.

Der Auslésearm 310 (Fig. 1, 11 und 12) wirkt
direkt auf den durch das Gehiuse 105 der
Maschine herausragenden Subtraktionsumstell-
hebel 3585 (Fig.1, 11 und 12) des Hakens 358.
Die Maschine hat also in dem gezeigten Aus-
fithrungsbeispiel nebst der Multiplikationstaste 75
und der Divisionstaste 76 auch eine Additionstaste,
aber keine Subtraktionstaste; die Maschine wird
also auf Subtraktion durch Herunterdriicken des
Hebels 358¢ mit der Hand eingestellt, und wenn
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danach die Divisionstaste 76 niedergedriickt wird,
fithrt die Maschine einen Subtraktionsvorgang aus.
Zu diesem Zweck hat der AuslGsearm 310 einen
Anschlag oder umgebogenen ILappen 310%, der
gegen den Anschlag (Kante) 378 des Hakens 358
driickt, wenn dieser Haken dadurch niedergedriickt
wird, dal man mit der Hand den Hebel 358 zu
seiner untersten Lage (Subtraktion) bewegt, oder
dadurch, dafl die Additionstaste niedergedriickt
worden ist. In Fig. 1 und 11 ist der Hebel 3582 in
seiner oberen Lage gezeigt, aber Fig., 12 zeigt
dessen untere Lage. Wenn der Schieber 380 hinein-
geschoben wird (nach rechts in Fig. 1, 11 und 12),
z. B. durch Eindriicken der Nullstell- oder L&sch-
taste 406, wirkt er itber seinen Nocken 380% auf
einen Stift 100, der sich durch ein Loch in der
Zwischenwand 39 erstreckt und am Arm 45 be-
festigt ist. Hierdurch wird dieser Arm 45 ge-
schwenkt und nimmt den Sperrarm 43 (nach links
in Fig.1 und in der Gegenuhrzeigerrichtung in
Fig. 4) mit, so dafl der Lappen 42 dieses Sperr-
armes den Lappen oder Vorsprung 41 am Winkel-
stiick 36 freigibt. Unter der Einwirkung seiner
Feder 40 wird nun das Winkelstiick 36 mit dem
Fithrungsspalt 21¢ in seine neutrale Mittellage zu-
riickgefithrt, so daf die Schaltklinke 18 von den
Anschligen 20 freigeschaltet wird. Hierdurch wird
(jedoch erst nach Vollenden der eben vor sich
gehenden Umdrehung die bei der Einleitung des
Nullstelivorganges etwa vor sich gehende Um-
drehung der Hauptwelle 58 abgebrochen. Wihrend
die Nullstellung oder Loschung vor sich geht, kann
die Hauptwelle 58 nicht aufs neue angelassen wer-
den, weil der Arm 45 den Sperrarm 43 nach der
Seite geschwenkt halt, so dafl dessen Lappen 42
nicht den Vorsprung 41 sperrt; der Fithrungsspalt
21% und die Schaltklinke 18 kehren deshalb in ihre
wirksame Neutrallage zurfick, ehe bei der Um-
drehung der Zahnrider 14, 15 der betreffende An-
schlag 2o an die Schaltklinke 18 anlangt. Wenn der
Schieber 380 nach rechts in Fig. 11 verschoben
wird, dreht er ilber seinen Zapfen 412 den am
Zapfen 333 schwenkbar gelagerten Arm 411 in der
Uhrzeigerrichtung in Fig. 11, so daBl dieser Arm
auf den Zapfen 331% wirkt und die Kontakte 334
geschlossen werden (fiir den Nullstellvorgang). Bei
Nullstellvorgingen (ausgeldst entweder durch Ein-
driicken der Nullstelltaste 406 oder wenn die
Maschine auf Addition oder Subtraktion eingestellt
worden ist und also der Arm 4171 in der Uhrzeiger-
richtung in Fig. 1 und 11 geschwenkt worden ist)
legt sich der nach unten ausragende Vorsprung
411% dieses Armes gegen die Oberseite des ab-
gebogenen Lappens 269 (Fig. 5) des Hebels oder
Hakens 271 an. Hierdurch wird jede Schrittschal-
tung des Einstellwerkes wihrend vor sich gehenden
Additions-, Subtraktions- oder Nullstellvorgingen
verhindert.

In nicht niher beschriebener Weise werden die
Zahnrader 385, 388, 394 (Fig. 1) vom elektrischen
Motor unter der Steuerung des Schaltarmes 392
angetrieben. Die Nullstelltaste 406 (Fig. 11) ist am
Arm 400 angebracht, der teils mittels einer ling-

| lichen Nut den feststehenden Zapfen 400% um-

schliefit, teils mittels des Zapfens 400? gelenkig mit
dem unteren Ende des Schaltarmes 392 verbunden
ist, der auflerdem mittels einer Feder 408 mit dem
Schieber 280 verbunden ist. Dieser Schieber hat
eine Zurfickfiihrungsfeder 410 und ist in seiner
eingeschobenen (hinteren) wirksamen Lage von
einer Klinke 395 gesperrt, die nach beendigter
Nullstellung des Einstellwerkes durch den Stift 397
des Zahnrades 394 auslosbar ist. Am Schaltarm
392 ist ein Stift 407 befestigt, welcher gegen einen
Vorsprung des Schiebers 380 anliegt, so dafl dieser
Schieber nach hinten (nach rechts in Fig. 1 und 11)
gezogen wird, wenn der Schaltarm 392 in der
Gegenuhrzeigerrichtung zwecks Ausfithrung eines
Nullstellvorganges geschwenkt wird.

Eine Scheibe 107 (Fig.3 und 11) ist drehbar
um die Hauptwelle 58 gelagert und tragt zwei Stifte
108, 109, welche in die Locher 110 bzw. 111 der
Fangscheiben 56 bzw. 57 eingehen und davon ge-
fiihrt werden. Bei Additions- und Subtraktionsvor-
gingen wie auch beim Nullstellen durch Ein-
driicken der Nullstelltaste 406 legt sich der Vor-
sprung 400¢ (Fig. 11) des Armes 400 gegen den
Umfang der Scheibe 107 an, wenn der Schieber 380
nach rechts in Fig. 11 bewegt worden ist und es
versucht, ither die Feder 408 den mit dem Arm 400
gelenkig verbundenen Schaltarm 392 in der Gegen-
uhrzeigerrichtung zu drehen. Infolgedessen wird
Nullstellung verhindert, so lange, wie eine Dreh-
bewegung der Hauptwelle 58 vor sich geht. Erst
nachdem diese Welle von den Fanghaken 51, 52
stillgesetzt worden ist, zieht die Feder 408 den Vor-
sprung 400¢ in die Aussparung 1o7¢ der Scheibe
107 hinein, und hierdurch wird der Schaltarm 392 in
der Gegenuhrzeigerrichtung geschwenkt, und die
Nullstellung wird ausgefiihrt. Diese Scheibe 107
wird also festgehalten, aber trotzdem kann die Haupt-
welle 58 sich ein wenig iiber ihre Ruhelage hinaus-
bewegen, und hierbei wird die Pufferfeder 59 zu-
sammengedriickt, indem z. B. bei einem Additions-
vorgang die Scheibe 57 sich etwas in der Gegenuhr-
zeigerrichtung bewegen kann, weil sich ja der Stift
109 etwas im Loch 111 bewegen kann. Somit
schwingen die Scheiben 56 und 57 einen kurzen
Augenblick, wihrend das Einstellwerk R und die

‘Hauptwelle 58 zum Stillstand gebracht werden und

deren kinetische Energie von der Pufferfeder 59
aufgenommen wird.

Die beschriebene Vorrichtung hat folgende Wir-
kungsweise:

Multiplikation

Der Steuerhebel wird in die Lage fiir Multi-
plikation eingestellt, was zur Folge hat, dafl der
davon beeinflufite Schieber 241 auBler der Be-
wegungsbahn des Hakens 69 (Fig. 1 und 5) bewegt
wird. Die Plus-Minus-Schaltplatte 287 ist hierbei
gesperrt in hier nicht beschriebener Weise und
wird also nicht von dem exzentergetriebenen An-
triebshebel 267 bei dessen Bewegung mitgenommen,

Dann wird der Multiplikand in das Einstellwerk
eingetastet, und die Multiplikationstaste 75 (Fig. 1)
wird heruntergedriickt, wobei der Arm 85 dieser
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Taste den Kontakthebel 331, in der Uhrzeiger-
richtung in Fig. 1, schwenkt, so daB die elektri-
schen Kontakte 334 fiir den Motor geschlossen
werden. Wenn der Motor also angelassen wird,
wird der Pendelarm 23 (Fig. 1 und 4) in pendelnde
Bewegung durch die- Nockenscheiben 25, 26 ge-
setzt. Wenn die Taste niedergedriickt wird, 1aBt
ihr schriger Anschlag 79 (Fig. 1) die Kante 68 der
Kupplungsstange 28 los, so daf diese Stange frei
wird und von ihrer Feder 32 nach oben verschoben
wird; die obere Spitze dieser Stange geht dann
in die Aussparung 27 (Fig. 1 und 2) des Pendel-
armes 23 hinein. Die gehobene Kupplungsstange 238
wird also vom Pendelarm 23 mitgenommen, so daf
diese Stange nach links in Fig. 2 verschoben wird.
Der Zapfen 34 dieser Stange wirkt dann auf das
Winkelstiick 36, so daB auch dieses nach links in
Fig. 2 verschoben wird und hierdurch der Fiih-
rungsspalt 21¢ (Fig. 7) die Schaltklinke 18 in der-
selben Richtung dreht. Die Schaltklinke wird hier-
durch mit dem Anschlag am Zahnrad 15 zusammen-
gekuppelt. Hierdurch ist jetzt die Hauptwelle 58
mit dem Motor zusammengekuppelt, um davon in
der +-Drehrichtung (Gegenuhrzeigerrichtung in
Fig. 1 und 11) angetrieben zu werden. Der Lappen
42 des Sperrarmes 43 (Fig. 2 und 4) legt sich hier-
bei gegen den Lappen 41 des Winkelstiicks 36 an,
so daB die Feder 40 (Fig.7) nicht dieses Winkel-
stiick in seine neutrale Mittellage zurfickfithren
kann. Wenn das Winkelstiick 36 in obenerwihnter
Weise verschoben wurde, folgt auch der daran be-
festigte Zapfen 48 mit, der sich dann nach links
in Fig. 6 bewegt und dadurch auf die konischen
Stifte 49, 50 wirkt, so dafi diese auseinanderbewegt
und hierdurch die Fanghaken 51, 52 von den An-
schligen 54, 55 der Pufferscheiben 56 bzw. 57 ab-
gehoben werden. Die Hauptwelle 58 ist jetzt von
den Fanghaken frei und fingt an, sich in der
+-Drehrichtung zu drehen. Wenn die Haken 51,-52
gehoben werden, heben sie selbst den Impuls-
arm 100. '

Wenn hierbei die auf der Welle 58 befestigte
Nockennutscheibe oder Kurvennutscheibe 62 (Fig. 1
und 8) anfingt, sich zu drehen, zwingt deren
Exzenternut 64 den darin mittels einer Rolle 65
eingreifenden Ausldsearm 310, sich in der Uhr-
zeigerrichtung in Fig. 1 und 11 zu drehen. Der
waagerechte Arm 66 dieses Auslosehebels 310 senkt
sich dann abwirts gegen die Anschlagkante 68

(Fig. 1 und 2) der Kupplungsstange 28 und prefit

hierdurch diese Stange (ebenso wie die Stange 29)
nach unten zu deren unterster Lage, die etwas
niedriger ist als ihre in Fig. 1 gezeigte Aus-
gangslage.

Weil jetzt die Taste 75 niedergedriickt ist, halt
die Feder 82 (Fig. 1) den an der Taste gelagerten
Haken 81 gegen die Kupplungsstange 28 gedriickt,
und dieser Haken schnappt jetzt mit der schragen
Fliche seiner Spitze 84 iiber die Anschlagkante 68
der Kupplungsstange 28 hinein, und diese Kupp-
lungsstange wird somit in ihrer untersten Lage
festgehalten, auch wenn der Arm 66 des Auslose-
hebels 310 seine Riickwirtsbewegung in der Gegen-

uhrzeigerrichtung unter der Betitigung der exzen-
trischen Nockennut 64 beginnt.

Wenn die Multiplikationstaste 75 niedergedriickt
gehalten wird, befindet sich ihre Anschlagfliche 74
(Fig. 1) in der Bewegungsbahn des umgebogenen
Lappens 73 des Hakens 69, wenn dieser Haken vom
Auslésehebel 310 bei dessen eben genannten
Schwenkbewegung geschwenkt wird. Der Arm 69
dieses Hakens 69 kommt hierdurch auBer Eingriff
mit dem feststehenden Stift 72, und wihrend seiner
hin und her gehenden Bewegung gleitet der Arm
69 jetzt frei unter dem Lappen 89 (s. Lage e des
Hakens 69 in Fig.5) des Hebels 86, so dalfi der
letztgenannte Hebel nicht beeinfluBt wird. Falls
aber die Taste 75 in ihre Ruhelage (nicht nieder-
gedriickte Lage) zuriickgeht, kommt die Anschlag-
fliche 74 auBer der Bewegungsbahn des Lappens 73
am Haken 69. Unter dem Einflu der Torsionsfeder
71 wird dann der Arm 69° gegen den Stift 72 ge-
prefit und gleitet an diesem entlang wiahrend seiner
Bewegung und schldgt mit seiner Spitze gegen den
Lappen 89 des Hebels 86 an (wie in der Lagef
des Hakens 69 in Fig. 5 gezeigt ist, wo die Lage a
die Ruhelage dieses Hakens ist). Hierdurch wird
dieser Arm 86 in der Gegenuhrzeigerrichtung in
Fig. 5 geschwenkt, so da der Lappengz gegen
den Arm 45 anschligt und diesen Arm in der
Gegenuhrzeigerrichtung in Fig. 1 oder nach links
in Fig. 4 schwenkt. In dieser Bewegung wird der
Sperrarm 43 mitgebracht, und sein Lappen 42 wird
auBer der Bewegungsbahn des Lappens 41 am
Winkelstiick 36 gefiihrt, welches jetzt von der Feder
40 (Fig. 7) in seine unwirksame Mittellage zuriick-
gefithrt wird. Hierdurch wird der an diesem
Winkelstiick angebrachte Stift 48 in seine in Fig. 6
gezeigte Mittellage zuriickgefithrt, und die Fang-
haken 51, 52 werden frei und von ihrer- Torsions-
feder o1 abwirts gegen den Umfang der Puffer-
scheiben 56, 57 gedriickt. Sobald die Schaltklinke
18 jetzt wihrend ihrer fortgesetzten Drehung von
der Schragfliche 217 des jetzt in seiner Mittellage
befindlichen Fiihrungsgliedes 21 (Fig. 7) betatigt
wird, wird diese Klinke auller Eingriff mit dem
Absatz am Zahnrad 15 gezogen, so daB die Haupt-
welle 58 vom Motor abgeschaltet wird. Wenn jetzt
die Fangabsitze 54, 55 an den Pufferscheiben 56
bzw. 57 gerade gegeniiber den Spitzen der Fang-
haken 51, 52 anlagen, preBt die Torsionsfeder 501
diese Fanghaken zum Eingriff mit den genannten
Fangabsitzen 54, 55. Weil ja die Hauptwelle 58
sich in einer +-Umdrehung dreht, also in der
Gegenuhrzeigerrichtung in Fig. 1, schlagt hierbei
der Fangansatz 54 gegen den Fanghaken 51. Die
kinetische Energie des mit der Hauptwelle 58 um-
drehenden Einstellwerkes R wird hierdurch von der
Pufferfeder 59 aufgenommen, so daf die umdrehen-
den Teile sanft und sicher zum Stillstand gebracht
werden. Es ist hierbei zu beachten, dafi wihrend
dieser ganzen Federungsbewegung (Zuriickprall-
bewegung) die Fanghaken 52, 51 sicher und ohne
Relativbewegung gegen die Fangansitze 55, 54 an-
liegen. Deshalb liegt keine Gefahr dafiir vor, dafl
die Fanghaken auBier Eingriff springen, sondern
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die Drehung wird schnell und sicher gehemmt. Es
ist zu beachten, daB bei einer +-Umdrehung der
Fanghaken 51 in seine Hemmlage oder Fanglage
beinahe eine halbe Umdrehung vor der Stillsetzung
der Hauptwelle niedergedriickt werden kann. Wie
aus Fig. 10 hervorgeht, hat namlich die Scheibe 56
eine halbkreisférmige Form, und deshalb kann der
Fanghaken 51 ungefahr eine halbe Umdrehung der
Hauptwelle 58 im voraus in seine Fanglage her-
untergeschwenkt werden. (Ahnliches gilt fiir den
Fanghaken 52 bei der entgegengesetzten Dreh-
richtung.) Wenn dann der Fangabsatz 54 gegen
den Fanghaken 51 anschligt, setzt die Scheibe 57
ihre Gegenuhrzeigerdrehung noch etwas fort, so
daB der Fanghaken 52 leicht gegen den Fangabsatz
55 heruntergeschwenkt werden kann.

Wenn der Hebel 86 in eben beschriebener Weise
in der Gegenuhrzeigerrichtung in Fig.1 und 5
unter dem Einfluf des Hakens 69 geschwenkt wird,
wird auch der Hebel 271 vom Lappen:go frei und
wird von seiner Feder nach oben gehoben. Hier-
durch wird in bekannter Weise ein Schrittschalt-
impuls ausgeldst, indem die Klinke 265 (Fig. 5)
hierdurch frei wird und in die Bewegungsbahn des
Antriebshebels 267 kommt, der dann den die Klinke
265 tragenden Schwingarm 247 antreibt, mit wel-
chem die Schrittschalteinrichtung fiir das Einstell-
werk zusammenkuppelbar ist. Wenn also der
Schwingarm 247 anfingt, sich (nach links inFig.5)
zu bewegen, wird der an diesem Arm befestigte
Stift 273 zur Einwirkung auf den Arm 271 ge-
bracht und driickt diesen Arm abwirts in Fig. 5,
so daB der Lappen go des Hebels 86 sich wieder
auf die Fliche 93 legt und den Arm 271 in dessen
unterer, in Fig. 5 gezeigter Lage sperrt. Hierbei
bewegt sich der Stift273 in der Nutgg (Fig. 1)
des Niederhalters 95, und auch dieser Niederhalter
wird somit nach unten geprelit, so dall sein ab-
gebogener Lappen 97 die umgebogenen unteren
Enden ¢8 der Kupplungsstangen 28, 29 nach unten
driickt. Diese Stangen werden somit nicht ausgeldst
und nicht aufwirts zum Eingriff mit dem Pendel-
arm 23 gehoben. Die Hauptwelle 58 und somit auch
das Einstellwerk konnen also nicht angelassen wer-
den, so lange als eine Schrittschaltung vor sich geht.

Wenn der Kontakthebel 331 in oben angegebener
Weise gedreht wird, um die Kontakte 334 zu
schliefen, wirkt er in bekannter Weise auf Sperr-
glieder zur Sperrung der Zifferntasten usw. ein.
Wenn die Multiplikationstaste 75 in ihre Ruhelage
zuriickkehrt, wird aber noch der Kontakthebel 331
in seiner wirksamen, die Kontakte 334 schliefenden
Lage vom Impulsarm 10 (Fig. 1 und 11) durch den
Stift 103 dieses Armes gehalten, welcher ja jetzt
in seiner obersten Lage von den gehobenen Fang-
haken 51, 52 gehalten wird. Bis zu dem Augen-
blick, wo die Fanghaken 51, 52 abwirts zum Ein-
griff mit den Fangabsitzen 54, 55 geschwenkt
werden und dabei der Impulsarm 100 nach unten
bewegt wird, d.h. bis zu dem Augenblick, wo die
Hauptwelle 58 und das Einstellwerk ihre Ruhelage
erreicht haben, bleiben also die elekirischen Kon-
takte 334 geschlossen und die Sperrglieder fiir die

Zifferntasten usw. in ihrer Sperrlage gehalten.
Dieses ist sehr bedeutungsvoll fiir die schnelle und
zuverlassige Wirkung der Maschine.

Division

Fiir Divisionsvorginge wird das Steuerglied in
seine Divisionslage eingestellt, wodurch der Schie-
ber 241 in die Bewegungsbahn des Hakens 69
(Fig. 1 und 5) verschoben wird. In nicht niher
beschriebener Weise wird jetzt die Plus-Minus-
Schaltplatte 287 frei und kann also verschoben
werden, wenn ein Schrittschaltimpuls kommt.

Zuerst wird in iiblicher Weise der Dividend in
das Einstellwerk eingetastet und in das Resultat-
zihlwerk eingetragen. Das Einstellwerk (und
notigenfalls auch das Umdrehungszihlwerk) wird
nullgestellt, und der Divisor wird in das Einstell-
werk eingetastet, welches jetzt in iiblicher Weise
in seine linke Endlage tabuliert wird, also zu den
héchsten Wertstellen des Resultatzihlwerks., Hier-
nach wird die Maschine durch Herunterdriicken
der Divisionstaste 76 angelassen, die dann {iber den
Kontakthebel 331 die elektrischen Kontakte 334
schlieft. In ahnlicher Weise, wie oben unter
Multiplikation beschrieben ist, wird dann die
Kupplungsstange 29 gehoben, und die Haupt-
welle 58 beginnt sich in der Uhrzeigerrichtung in
Fig. 1 zu drehen, also in einer —-Umdrehung.

Wenn hierbei die Nockennutscheibe 62 den Aus-
l6sehebel 310 dreht, folgt der Haken 69 (Fig.5)
mit, der hierbei mit seiner Kante gegen den Schie-
ber 241 anliegt und daran gleitet, wie bei ¢ in
Fig. 5 gezeigt ist. Der Schieber 241 hindert
dann den Haken 69 daran, in seine Lage [ bewegt
zu werden, auch nachdem die Divisionstaste 76 in
ihre Ruhelage zuriickgekehrt ist. Der Haken 69
kann mit anderen Worten nicht auf den Lappen 89
des Hebels 86 wirken. Dieser Hebel bleibt deshalb
unbeeinflufit, und die Hauptwelle 58 mit dem Ein-
stellwerk setzt ihre Umdrehungen in der —-Rich-
tung fort, bis die Kapazitit des Resultatzihlwerkes
iberschritten wird und infolgedessen eine Zehner-
schaltung zu der hochsten Wertstelle dieses Zihl-
werkes stattfindet. Infolgedessen wird der Arm 102
in der Richtung des Pfeiles 4 in Fig. 5 geschwenkt,
und diese Bewegung wird auf den Hebel 86 iiber-
tragen, der also in der Gegenuhrzeigerrichtung ge-
schwenkt wird. Wie oben unter Multiplikation be-
schrieben ist, hat dieses zur Folge, dal der Anschlag
92 den Arm 45 (Fig. 1 und 4) und somit auch den
Sperrarm 43 schwenkt. Hierdurch wird das
Winkelstiick 36 frei und in seine unwirksame
Mittellage zurfickgefithrt, so dafl die Hauptwelle
58 abgeschaltet und das Einstellwerk federnd von
dem Fanghaken 51, 52 zum Stillstand gebracht
wird.

Wenn der Hebel 86 in eben beschriebener Weise
in der Gegenuhrzeigerrichtung in Fig. 1 und 5
unter dem Einfluf eines Impulses vom Arm 102
bei der Zehnerschaltung geschwenkt wird, wird
auch der Arm 271 vom Lappen go frei, und hier-
durch wird in bekannter Weise ein Schrittschalt-
impuls ausgeldst, indem die Klinke 265 frei ge-
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macht wird und in die Bewegungsbahn des An-
triebshebels 267 ausfedert. Dieser treibt dann -den
Schwingarm 247 an, worauf ja die Klinke 265 ge-
lagert ist, der dann eine Schrittschaltung des Ein-
stellwerkes bewirkt. Wenn das Winkelstiick 36 in
seine duBere Lage (—-Lage) bewegt wurde, wirkt
es in bekannter Weise auf den Plus-Minus-Schalt-
arm 294 ein, so daB dieser Arm die Schaltplatte
287 fiir Herunterziehen der Multiplikationstaste 75
iiber deren Vorsprung 2go einstellt. Der Antriebs-
hebel 267 wirkt jetzt iiber den Plus-Minus-
Antriebshebel 274 auf die Schaltplatte 287, so daBl
diese verschoben wird und die Multiplikationstaste
75 herunterzieht.

Die automatische Division setzt dann in be-
kannter Weise fort.

Addition

Nachdem der Posten (Addend) in das Einstell-
werk R eingetastet worden ist, macht das Einstell-
werk zuerst eine -+ -Umdrehung, wie oben unter
Multiplikation beschrieben ist, wonach das Ein-
stellwerk automatisch nullgestellt wird, indem der
Schieber 380 nach rechts in Fig. 1I verschoben
wird, wenn der Haken 358 nach unten (Gegen-

uhrzeigerrichtung) beim Herunterdriicken der |

Additionstaste geschwenkt wurde.

Subtraktion

Subtraktion wird in #hnlicher Weise wie
Addition ausgefithrt, Der Subtrahend wird in das
Einstellwerk R eingetastet, der Subtraktions-
umstellhebel 358¢ mit der Hand heruntergeschwenkt
und die Divisionstaste 76 niedergedriickt. Das Ein-
stellwerk macht dann eine —-Umdrehung und wird
dann automatisch nullgestellt.

PATENTANSPRUCHE:

1. Vorrichtung bei motorisch angetriebenen
Rechenmaschinen mit einem in zwei Richtungen
drehbaren Einstellwerk, z. B. einem Sprossen-
radrotor, und mit Fangklinken zum Stillsetzen
dieses Einstellwerks, die drehbar um eine fest-
stehende Welle gelagert sind und mit An-
schligen zusammenwirken, die an Pufferschei-
ben angebracht sind, welche um die Welle des
Rinstellwerkes drehbar gelagert sind; und zwi-
schen denen eine Pufferfeder derart angebracht
ist, daB sie einer Drehbewegung der Puffer-
scheiben entgegenwirkt, dadurch gekennzeich-
net, daB eine zusitzliche Scheibe (107), welche
die Volldrehlage (Ruhelage der Drehbewegung)
des Einstellwerkes bestimmt und mit einem
Loschglied (Nullstellglied 406, 400°) fiir das
Tinstellwerk zusammenwirkt, um die Welle (58)
des Einstellwerkes drehbar gelagert ist und
mittels eines Zapfen- oder Lochverbandes (108
bis 1r1) mit wesentlichem Spielraum in der
Peripherierichtung des Einstellwerkes mit jeder
Pufferscheibe (56, 57) derart verbunden ist,
daB bei plotzlicher Einbremsung der zusdtz-

Tichen Scheibe (107) eine der Pufferscheiben
(56, 57) von der zusatzlichen Scheibe (107) an-
gehalten wird, wahrend die andere um einen
Winkel von der Welle (58) des Einstellwerkes
mitgenommen wird, und die zusétzliche Scheibe
(107) zwecks Zusammenwirkens mit einer
gegen die Peripherie dieser Scheibe (107) an-
liegenden Nullstell- oder Loschtaste (406, 400°)
mit einem Amnschlag (z.B. einer Aussparung
107%) versehen ist, so daB diese Loschtaste nur
dann betitigt werden kann, wenn die zusitz-
liche Scheibe (107) in ihrer Ruhelage dadurch
zum Stillstand gebracht worden ist, daf die
Fangklinken (51, 52) gegen die Anschlage 54,
55) angeschlagen sind oder gerade diese Lage
passieren.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daff die Pufferscheiben (56, 57)
mit ihren etwa parallelen Seitenkanten gegen
einen mit der Welle (58) des Einstellwerkes
starr verbundenen, zur Einstellung der Voll-
drehlage (Ruhelage der Drehbewegung oder
Stopplage) des Einstellwerkes drehbaren und
in eingestellter Lage mittels einer Schratibe (61)
festklemmbaren Stoppexzenter (60) anliegen.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2, da-
durch gekennzeichnet, daB der Abstand zwischen
den Anschligen (54, 55) in der Ruhelage ein-
stellbar ist und die Pufferscheiben (56, 57);
welche ebenso wie die Fangklinken (51, 52) in
Achsrichtung aneinanderliegen, mit ihrer
duBeren, die Anschlige (54, 55) tragenden Peri-
pherie je einen Winkel umfassen, der wesent-
lich kleiner als 360° ist.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, daf die Fangklinken (51,
52) mit doppelkonischen Stiften (49, 50) ver-
sehen sind, zwischen welchen eine Welle (48)
hin und her verschiebbar ist, die an einer Ein-
richtung (18 bis 45) fiir die Zusammenkupp-
lung des Einstellwerkes mit dem Antriebsmotor
der Maschine fiir die eine oder die andere Dreh-
richtung angebracht ist.

5. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, daB ein Impulsarm (100)
von den Fangklinken (51, 52) bedienbar ist und
selbst eine Einrichtung, z. B. einen Kountakt-
hebel (331), betitigt, um Kontakte (334) fir
den Antriebsmotor der Maschine geschlossen zu
halten, wenn die Fangklinken (51, 52) aufler
Eingriff mit den Anschligen (54, 5 5) sind.

6. Vorrichtung mach Anspruch 5, dadurch
gekennzeichnet, daf der Impulsarm (z00), der
vorzugsweise verschiebbar um die feststehende
Welle (53) der Fangklinken gelagert ist, mit
zwei Vorspriingen (101) versehen ist, die direkt
auf den Fangklinken (51, 52) ruhen.

Angezogene Druckschriften:
Deutsche Patentschriften Nr. 477 460, 480 805,

551 807, 656 737.
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