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Die Erfindung bezieht sich auf eine Einrichtung
zum maschinellen Ldschen der im verschiebbaren
Zihlwerkschlitten einer Rechenmaschine unter-
gebrachten Zihlwerke.

Einrichtungen zur Durchfithrung dieser Aufgabe
sind an sich bekannt. In der vorliegenden Erfindung
wird eine besonders einfache und fertigungsmiBig
billige Ausfithrung beschrieben, bei welcher das
zur Loschung der Ziffernscheiben im Zihlwerk-
schlitten hin und her bewegbare Ldschglied mit
einer Zahnstangenverzahnung versehen sein soll,
mit der ein im feststehenden Maschinenunterteil
angeordnetes teilverzahntes Rad zusammenwirken
kann, welches in Ruhestellung der Zahnstange
seinen zahnfreien Teil zukehrt und durch Tasten-
druck mit dem Kraftantrieb kuppelbar ist.

Ferner kann mit dem L&schantrieb eine Vorrich-
tung verbunden sein, die den Schlitten wihrend des
Léschvorganges gegen Verschieben sichert.

Weitere Erfindungsmerkmale gehen aus dem
nachfolgend beschriebenen und in den Zeichnungen
dargestellten Ausfithrungsbeispiel, dem eine Staffel-
walzenrechenmaschine zugrunde gelegt ist, her-
vor.

Abb. 1 zeigt eine Seitenansicht, wobei der Zihl-
werkschlitten im Schnitt erscheint und die vorn-
liegende Seitenwand weggelassen wurde, damit die
dahinterliegenden Teile sichtbar werden;

Abb. 2 zeigt einen Querschnitt nach der Linie
IT-TT der Abb. 1;

Abb. 3 zeigt einen Querschnitt nach der Linie
ITI-IIT der Abb. 1;
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Abb. 4 zeigt eine teilweise Draufsicht auf die
Rechenmaschine, wobei der Zihlwerkschlitten und
die oberen Verkleidungsbleche abgenommen sind,
in Richtung des in Abb. 1 eingezeichneten Pfeiles a
gesehen;

Abb. 5 zeigt eine teilweise Ansicht des Zahl-
werkschlittens von unten; :

Abb. 6 zeigt eine Ansicht nach Abb. 1, aber in
anderer Arbeitsstellung der Teile;

Abb. 7 zeigt eine Sonderdarstellung;

Abb. 8 zeigt eine Sonderdarstellung in Richtung
des in Abb. 2 eingezeichneten Preiles b gesehen, wo-
bei ein groBerer MaBstab zugrunde gelegt wurde;

Abb. g zeigt eine Sonderdarstellung zu Abb. 5;

Abb. 10 zeigt eine Sonderdarstellung zu Abb. 3;

Abb. 11 zeigt einen Querschnitt nach der Linie
XI-XT der Abb. 1.

Die bekannten Staffelwalzen 1, von denen in
Abb. 4 nur drei dargestellt sind, sind auf je einer
Achse 2 hefestigt, die in den Gestellplatten 3 und 4
gelagert sind. Der Antrieb. dieser Achsen 2 erfolgt
durch die Kegelriderpaare 5, 6. Die Kegelrider 6
sind auf der Hauptrechenwelle 7 befestigt, die im
Maschinengestell gelagert ist. Mit den Staffel-
walzen 1 wirken die bekannten Stellrddchen 8 zZu-
sammen, die jhre Einstellung von der Tastatur der
Rechenmaschine erhalten. Diese Stellrddchen sitzen
axial verschiebbar, aber undrehbar auf den Vier-
kantachsen 9, die in der Gestellplatte 4 und in einer
weiteren Gestellplatte 10 gelagert sind. Auf diesen
Achsen ¢ sind weiterhin die Kegelriderbiichsen 11
angeordnet, die in bekannter Weise mit den Kegel-
ridern 12 des Resultatzihlwerkes zusammenwirken.
Diese Kegelrider 12 sitzen auf den im Zahlwerk-
schlitten 13 gelagerten Achsen 14, die die Ziffern-
scheiben 15 tragen. Den Ziffernscheiben sind die
Schaudffnungen 16 des Resultatwerkes zugeordnet.
Auf den Achsen 14 sind weiter die bekannten
Zehneriibertragungsfinger 17 und die Loschritzel 18
befestigt. Mit den Loschritzeln 18 wirkt die ent-
sprechend verzahnte Loschschiene 19 zusammen,
die unterhalb des Zihlwerkschlittens lings ver-
schiebbar befestigt ist. Die Betitigung dieser
Loschschiene 19 kann durch die an ibr befestigte
Lschhandhabe 20 durch Bewegung in Richtung
des in Abb. 3 eingezeichneten Pfeiles erfolgen.

Auch dem Umdrehungszihlwerk sind Kegel-
riderbiichsen 21 zugeordnet, die den mit 11 be-
zeichneten Kegelriderbiichsen entsprechen. Diese
Kegelraderbiichsen wirken mit den Kegelradern 22
zusammen, die auf den im Zahlwerkschlitten 13 ge-
lagerten Achsen 23 befestigt sind. Auch diese
Achsen tragen Zehneriibertragungsfinger 24, Losch-
ritzel 25 und Ziffernscheiben 26. Letzteren sind die
Schaudffnungen 27 des Resultatwerkes zugeordnet.
Mit den Loschritzeln 25 des Umdrehungszéhl-
werkes wirkt ebenfalls eine entsprechend aus-
gebildete I3schschiene 28 zusammen, die auch
unterhalb des Zahlwerkschlittens lings verschieb-
bar gefangengehalten wird und durch eine dem
Teil 20 entsprechende, auf der Oberseite des Z3hl-
werkschlittens angebrachte Handhabe betitigt
werden kann,

Bei der im Ausfiihrungsbeispiel zugrunde ge-
legten Rechenmaschine wird der selbsttitige
Schlittentransport durch eine nicht mit dargestellte
Taste ausgelost, die auf die Klinkenplatte 35 ein-

" wirkt. Die Klinkenplatte ist bei 36 am Maschinen-

gestell gelagert und steht unter der Wirkung einer
Druckfeder 37, die bestrebt ist, die Platte 35 in der
aus Abb. 1 ersichtlichen Stellung zu halten. Bei
einem Druck auf die besagte Schlittentransport-
taste wird die Klinkenplatte 35 in Richtung des in
Abb. 1 eingezeichneten Pfeiles ausgeschwungen.
Dabei gibt die Schulter 38 die Nase 39 einer Hebel-
platte 40 frei, die hierdurch unter dem Zug einer
Feder 41 in Richtung des in Abb. 1 eingezeichneten
Pfeiles ausschwingen kann. An der Hebelplatte 40
sind die beiden Hebel 42 bei 43 und 44 schwenkbar
gelagert und stehen unter dem Zug einer Feder 45,
die bestrebt ist, dieselben gegen einen an der Platte
40 befestigten Bolzen 46 zu legen. Zwischen die
beiden Enden der Hebel 42 greift die Nase 47 einer
Schiene 48. Die Schiene 48 iibergreift mit einem
Fithrungsschlitz 49 einen an der "Platte 40 be-
festigten Bolzen 50. Das andere Ende der Schiene
48 ist durch einen Stift 51 mit einem Fiihrungs-
bolzen 52 verbunden, der im Maschinengestell langs
verschiebbar gefangengehalten wird. An dem Ende
dieses Fithrungsbolzens ist eine Platte 53 befestigt,
die mit ihrem gegabelten Ende in die Nut 54 ein-
greift, die an dem Bund des Stirnrades 55 vor-
gesehen ist. Das Zahnrad 55 ist axial verschiebbar
auf dem Achszapfen 56 gelagert, der ein Stirnrad
57 und den einen Teil einer Klauenkupplung 58
trigt. Der Antrieb der mit dem Zahnrad 57 ver-
bundenen Kupplung 58 erfolgt von dem Stirnrad
59 aus, welches auf der duBersten rechten Welle 2
befestigt ist. Bei der beschriebenen, durch die be-
sagte Schlittentransporttaste herbeigefithrten Ver-
schwenkung der Platte 40 wird also vermittels-der
Schiene 48 und des Bolzens 52 das Stirnrad 55 in
die aus Abb. 6 ersichtliche Stellung geschoben, wo-
bei der an ihm vorgesehene Gegenkupplungsteil 58
mit dem Kupplungsteil 58 zusammentritt. Bei dem
Driicken der besagten Schlittentransporttaste wird
bekanntlich auch der Elektromotor in Gang gesetzt,
und die Kegelriderbiichsen 11 und 2I werden in
die Mittelstellung fibergefithrt bzw. in dieser Stel-
lung festgehalten. Weiterhin wird auch der zu Be-
ginn jeder Drehung der Hauptrechenwelle 7 in
die Wirkungsstellung gefiihrte, nicht mit dar-
gestellte, den Zahlwerkschlitten gegen Verschiebung
sichernde bekannte Sperrzahn in der Freigabe-
stellung festgehalten. Die dabei ausgeloste Drehung
der Hauptrechenwelle 7 bleibt dabei auf die Zihl-
werke ohne Einflu, und gleichzeitig ist der Zahl-
werkschlitten in der geschilderten Weise fiir die
Liangsverschiebung freigegeben. Durch die Stirn-
rader 59, 57, 55 und 60 wird das mit letzterem im
Eingriff stehende Stirnrad 61 in Drehung versetzt,
welches mit den bekannten Schaltstiften 62 aus-
geriistet ist, die mit der an der Riickseite des Zihl-
werkschlittens 13 angebrachten Schaltschiene 63 zu-
sammenwirken. Die bekannte Eintourenkupplung
bewirkt, daB durch einen kurzen Druck auf die be-
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sagte Schlittentransporttaste nur ein Schaltschritt
des Zahlwerkschlittens nach links erfolgt; ein
lingeres Niederhalten der betreffenden Taste hat
dagegen eine entsprechend 6ftere Wiederholung des
Schaltschrittes zur Folge, bis der Zihlwerkschlitten
in die Ausgangsstellung gelangt ist.

Die neue Loscheinrichtung bzw. Schlittenriick-
laufloscheinrichtung besteht in einer Taste 64, die
an einem Tastenhebel 65 vorgesehen ist. Der
Tastenhebel 65 ist bei 66 am Maschinengestell ge-
lagert und wirkt durch eine kurvenartig ausgebil-
dete Fliche 67 mit einem Bolzen 68 zusammen, der
an einem Hebel 69 vorgesehen ist. Der Hebel 69
ist auf der Achse 35, frei drehbar gelagert und
wirkt mit einem Stift 70 zusammen, der an einer
Schiene 71 befestigt ist. Die Schiene 71 iibergreift
mit einem Langloch 72 einen an der Klinkenplatte
35 befestigten Stift 73. Das freie Ende der Schiene
71 ist durch einen Bolzen 74 mit einem zwei-
armigen Hebel 75 verbunden, der bei 76 am
Maschinengestell drehbar gelagert ist. Eine an
dem Hebel 75 angreifende Zugfeder 77 ist bestrebt,
den Hebel 75 und das mit ihm verbundene Ge-
stinge 71 in der aus Abb. 1 ersichtlichen Stellung
zu halten. Das obere Ende 78 des Hebels 75 wirkt
mit einem weiteren zweiarmigen Hebel 79 zu-
sammen, der mittels eines lL.agerauges 8o an der
oberen Verkieidungsplatte 81 gelagert ist. Das eine
Ende 82 des Hebels 79 wirkt mit einer Schulter 83
eines weiteren Hebels 84 zusammen, Der Hebel 84
ist bei 85 mittels eines Auslegers 86 am Maschinen-
gestell gelagert. Das Ende des Hebels 84, welches
mit einer in der Bewegungsrichtung des Zihlwerk-
schlittens winkligen Abbiegung 87 versehen ist,
wirkt in noch zu beschreibender Weise mit einem
nach unten ragenden nasenartigen Vorsprung 88
zusammen, der an dem Zihlwerkschlitten befestigt
ist. Zu diesem Zwecke ist das Hebelende 87 mit
einer Anlaufkurve versehen.

Am anderen Ende des Hebels 79 sitzt ein nach
unten ragender Stift 89, der in eine Ringnut go
eintaucht. Die Ringnut go ist an einem Bund g1
einer Sperrscheibe gz vorgesehen (vgl. auch Abb. 8).
Die Sperrscheibe besitzt eine Ausnehmung 93, die
sich auf den Umfang einer Gegenscheibe g4 auflegt.
Die Scheibe 92 ist mit einem Stirnrad 95 ver-
bunden, wobei zwischen beiden eine Ringaussparung
96 vorgesehen ist, die zu noch zu erliuternden
Zwecken angebracht ist. Die Scheibe 94 ist mit
einer sich iiber einen gewissen Zentriwinkel er-
streckenden Ausnehmung 97 versehen und mit
einer segmentartig ausgebildeten Scheibe 98 und
einem Zahnsegment g9 verbunden. Die mit dem
Zahnrad 95 versehene Scheibe g2 ist auf einer im
Maschinengestell gelagerten Achse 100 axial ver-
schiebbar, aber undrehbar angeordnet. Die mit dem
Zahnsegment 99 verbundene Scheibe g4 ist auf der
duflersten rechten (mit Bezug auf Abb. 2) Achse 2
befestigt. Die beiden Teile 92, 95 und 94, 99 wirken
in noch zu beschreibender Weise als periodisch ar-
beitendes Schaltgetriebe fiir die Zihlwerkldschung.

Auf der Achse 100 sind noch die beiden Zahn-
segmente 101 und 102 befestigt, die mit ent-

sprechenden Zahnstangen 103 bzw. 104 zusammen-
wirken. Die Zahnstange 103 ist an der dem
Resultatwerk 16 zugeordneten Ldschschiene 19 an-
gebracht, wihrend die Zahnstange 104 auf der dem
Umdrehungszdhlwerk zugeordneten Loschschiene 28
vorgesehen ist.

An dem Hebel 75 ist ein Stift 75 befestigt, mit
dem das klinkenartig ausgebildete Ende 105 des
zweiarmigen Hebels 106 zusammenwirkt. Der Hebel
106 ist an der Gestellwand 34 bei 107 gelagert. Das
freie Ende des Hebels 106 ist mit einer Platte 108
versehen, die in den Bewegungsbereich eines auf
der Achse 100 sitzenden Stiftes 109 ragt. An dem
Hebel 106 greift eine Zugfeder 110 an, die bestrebt
ist, den Hebel 106 in einer solchen Lage zu halten,
daB das klinkenartig ausgebildete Ende 105 sich
auf den Zapfen 75" auflegt.

Zu bemerken ist, da an dem Hebel 84 eine Zug-
feder 111 angreift, die bestrebt ist, denselben in
der aus Abb. 1 ersichtlichen Stellung zu halten.
Weiterhin greift an dem oberen Ende des Hebels
75 bei 78 eine Zugfeder 112 an (Abb. 4), die
andererseits an dem Hebel 79 bei 113 befestigt ist.
Auf diese Weise wird dem Hebel 79 das Bestreben
erteilt, der Bewegung des Hebels 75 zu folgen,
wenn dieser (mit Bezug auf Abb. 1) entgegen der
Bewegungsrichtung des Uhrzeigers ausgeschwungen
wird.

Es sei angenommen, daB sich der Zahlwerk-
schlitten in der aus Abb. 2 ersichtlichen Stellung
befindet, wobei er um einen Schaltschritt zur
Grundstellung verschoben liegt. Wird in dieser
Stellung des Zihlwerkschlittens die Taste 64 in die
aus Abb. 6 ersichtliche Stellung niedergedriickt,
dann wird mittels eines Gestiinges 68 bis 73 die
Hebelplatte 35 in die Stellung nach Abb. 6 ge-
schwenkt. Hierbei gibt in der geschilderten Weise
die Sperrnase 38 den Zapfen 3¢ frei, und es erfolgt
die SchlieBung der Kupplung 58, 58’ fiir die Zihl-
werkschlittenlinksbewegung und gleichzeitig die
Unterstromsetzung des Antriebsmotors.

Weiterhin ist durch die besagte Bewegung der
Schiene 71 der zweiarmige Hebel 75 in die aus
Abb. 6 ersichtliche Lage geschwungen worden, wo-
bei sich das klinkenartig ausgebildete Ende 105 des
Hebels 106 vor den Stift 75" legt. In dieser Stel-
lung des Hebels 75 hat sein oberes Ende 78 den
Hebel 79 freigegeben, und weiterhin ist die Feder
112 durch die betreffende Verschwenkung  des
Hebels 75 unter Spannung gesetzt worden, wo-
durch dem Hebel 79 das Bestreben erteilt wird, in
Richtung des in Abb. 4 eingezeichneten Pfeiles aus-
zuschwingen, woran er aber durch die Nase 83 des
Hebels 84 gehindert wird.

Nachdem aber der Zihlwerkschlitten einen
Schaltschritt nach links ausgefiihrt hat, durch den
er in die Ausgangsstellung gelangt ist, trifft die
Nase 88 auf das Lnde 87 des Hebels 84 auf und
verschwenkt denselben in die aus Abb. 7 ersicht-
liche Stellung nach unten. Die Nase 83 gibt da-
durch das Ende 82 des Hebels 79 frei, und derselbe
kann in die aus Abb. 7 ersichtliche Lage gelangen,
wobei vermittels des Stiftes 89 die mit dem Stirn-
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rad 95 verbundene Scheibe 92 in die aus Abb. 7 er-
sichtliche Stellung gelangt (vgl. auch strich-
punktierte Stellung nach Abb. 8). In dieser Stel-
lung der Scheibe g2 ist das Stirnrad 95 in den
Bereich der Verzahnung g9 getreten. Die zwischen
dem Zahnrad 95 und der Scheibe 92 vorgesehene
Ringausnehmung ist in den Bereich des Scheiben-
segmentes 98 gelangt, wihrend die Scheibe 92 selbst
in den Bereich der Ausnehmung g7 zu liegen
kommt.

Wihrend der weiteren Drehung der Haupt-
rechenwelle 7 tritt die Verzahnung 99 mit dem
Stirnrad 95 zusammen. Die Zihnezahl des Seg-
mentes g9 ist nun so gewihlt, dafl wahrend des
Zusammentreffens der Verzahnung 99 mit der Ver-
zahnung 95 die Achse 100 eine volle Umdrehung
ausfithrt. Wiahrend dieser Drehung treten die Zahn-
segmente 101, 102 mit den Zahnstangen 103, 104
zusammen, wobei die Ldschgestinge 19, 28 nach
rechts mit Bezug auf Abb. 3 gezogen werden. Hier-
bei erfolgt das Nullstellen der entsprechenden
Ziffernscheiben. Nachdem die Zahnsegmente 10T,
102 an den Zahnstangen 103, 104 voriibergegangen
sind, werden die Loschgestinge in bekannter
Weise durch Federzug wieder in die Ausgangs-
stellung zuriickbewegt.

Um zu verhindern, daB der Zahlwerkschlitten
beim Ziehen der Loschgestinge aus der Grund-
stellung herausgeschoben wird, ist an dem Zahl-
werkschlitten 13 eine Nase 114 vorgesehen, die
wihrend des besagten Schlittenschrittes in die
strichpunktierte Stellung nach Abb. 11 gelangt und
dabei vor das Ende des Hebels 115 zu liegen
kommt. Der Hebel 115 ist bei 116 am Maschinen-
gestell gelagert und steht unter dem Zug einer
Feder 117, die bestrebt ist, denselben gegen eine
auf der Achse 100 sitzende Hubscheibe 118 zu
legen. Diese Scheibe 118 schwingt zu Beginn ihrer
Drehung den besagten Hebel in die strichpunktierte
Stellung nach Abb. 11 und hilt ihn in dieser Lage
so lange fest, bis die Achse 100 ihre volle Um-
drehung ausgefiihrt hat. Auf diese Weise wird ver-
hindert, daB der Zihlwerkschlitten beim Ver-
schieben der Loschgestinge 19, 28 nach rechts (mit
Bezug auf Abb. 3) durch den Widerstand der
Loschbewegung aus der Grundstellung heraus-
bewegt wird, was eine unvollstindige Loschung
zur Folge haben wiirde.

7Zu bemerken ist, daB im Verlaufe dieser be-
sagten Loschbewegung der Stift 109 auf die Platte
108 auftrifft, wodurch die Klinke 106 entgegen
dem Zug der Feder 110 derart ausgeschwungen
wird, daB die Klinke 105 den Stift 75 freigibt, so
daB das Gestinge 75, 71 in die Ausgangsstellung
zurfickgehen kann. Am Ende der Ldschbewegung
wird also der Bolzen 39 der Platte 40 von der
Schulter 38 abgefangen, was die Stillsetzung der
Maschine am Ende der besagten Loschdrehung zur
Folge hat. Die Platte 40 wird ja, vorausgesetzt,
daB sie von der Klinke 35 freigegeben wurde, in
bekannter Weise im Verlaufe jeder Rechenwellen-
umdrehung einmal in die Grundstellung zuriick-
geschwungen, worauf eine Wiederausschwingung

der Platte 40 in die Tage nach Abb.6 davon ab-
hingig ist, ob die Klinke sich noch in der Frei-
gabestellung nach Abb. 6 oder in der Ablang-
stellung nach Abb. 1 befindet. In nicht ndher be-
schriebener Weise verhindert die Sperrplatte 33,
daB das Gestinge 48 bis 53 aus der Kuppelstellung
nach Abb. 6 herausgelangt, wihrend sich die Platte
35 in der ausgeschwungenen Lage befindet. Bei der
Zurfickschwingung des Hebels 75 in die Ausgangs-
stellung nach Abb. 1 ist Hebel 79 wieder in die
Grundstellung nach Abb. 4 zurfickgefiihrt worden,
so daB das Schaltgetriebe 92, 95, 94, 99 wieder in
die Ausriickstellung nach Abb. 1 und 8 gelangt.

Hierbei ist zu bemerken, daB ein vorzeitiges
Ausschalten der Schalteinrichtung 92, 95, 94, 99
durch die Sperrscheibe 98 verhindert wird, die ein
Zuriickgehen des Schaltteiles 92, 95 in die Grund-
stellung nach Abb. 8 so lange verhindert, bis
die Verzahnung g9 voll durchgelaufen ist. Erst
hiernach gibt die Sperrscheibe 98 das Zahnrad g5
frei, und der Hebel 79 kann vermittels des Stiftes
89 das besagte Schaltglied 92, 95 in die Grund-
stellung bewegen, in der eine Drehung des Teiles
92, 95 durch die Sperrscheibe 94 unmoglich ge-
macht wird.

714 bemerken ist noch, daB sich bei dem vor-
liegenden Ausfithrungsbeispiel wihrend der Losch-
betitigungsumdrehung der Hauptwelle 7 die Kupp-
lung 58, 58 in Eingriffsstellung befindet, das
Schaltrad 61 also gedreht wird. Da sich aber der
Zihlwerkschlitten hierbei in der Ausgangsstellung
befindet, bleibt diese Drehung durch eine bekannte,
nicht mit dargestellte Einrichtung ohne Einfluf auf
den Zihlwerkschlitten.

Um die Moglichkeit zu haben, das eine oder
andere Zihlwerk von der Loschung auszuschliefen,
sind die Zahnstangen 103 und 104 mit den Ldsch-
gestingen 19 bzw. 28 relativ verschiebbar ver-
bunden. Die Zahnstangen 103 und 104 sitzen an je
einer Platte 119, die durch Schrauben 120 an den
Loschschienen 19 bzw. 28 angebracht sind. Diese
Schrauben 120 greifen durch entsprechende Schlitze
121, die an den Platten 119 vorgeschen sind. Anden
Platten greift weiterhin je eine Zugfeder 122 an,
die bei 123 an der zugeordneten Loschschiene be-
festigt sind. Die an den Ldschschienen 19 und 23
vorgesehenen Handhaben sind nun drehbar mit ihren
Loschschienen verbunden und tragen je einen Hub-
nocken 124, der in dem Bereich der Platte11g liegt.

Ist es nun beispielsweise erwiinscht, daB wahrend
der Loschbetitigung das Resultatwerk nicht mit
geloscht wird, dann braucht nur die entsprechende
Handhabe 2o um go° gedreht zu werden. Durch
diese Drehung gelangt der betreffende Hubnocken
124 in die Stellung nach Abb. g und 10, wobei die
Platte 119 mit Zahnstange 103 eine Verlagerung
nach links erfihrt. Dadurch gelangt die Zahnstange
103 aus dem durch die strichpunktierte Linie an-
gedeuteten Wirkungsbereich des Zahnsegmentes
101. Letzteres geht also wihrend der besagten
Loschdrehung wirkungslos an der Zahnstange vor-
iiber, so daB eine Betitigung des Loschgestinges
19 nicht erfolgt.
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Durch die besagte Einrichtung ist es selbst-
verstindlich auch mdglich, durch die Betitigung
der Handhabe 64 nur den Schlitten in die Aus-
gangslage zu schalten, ohne dafBl iiberhaupt eine
Loschung der Zihlwerke stattfindet. In diesem
Falle miissen natiirlich beide Hubnocken 124 durch
die Handhabe 20 in die Stellung nach den Abb. g
und 10 gedreht worden sein.

PATENTANSPRUCHE:

1. Einrichtung zum maschinellen Loschen der
im verschiebbaren Zihlwerkschlitten einer
Rechenmaschine untergebrachten Zihlwerke
(Resultat- und Umdrehungszahlwerk), dadurch
gekennzeichnet, dafl das zur Loschung der
Ziffernscheiben im Zihlwerkschlitten hin und
her bewegbare Ldschglied (19 bzw. 28) mit
einer Zahnstangenverzahnung (103 bzw. 104)
versehen ist, mit der ein im feststehenden
Maschinenunterteil angeordnetes teilverzahntes
Rad (101 bzw. 102) zusammenwirkt, das in
Ruhestellung der Zahnstange seinen zahnfreien
Teil zukehrt und durch Tastendruck (64) mit
dem Kraftantrieb kuppelbar ist.

2. Loscheinrichtung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf mit dem Losch-
antrieb, vorzugsweise mit der das teilverzahnte
Rad (101 bzw. 102) antreibenden Achse (100),
eine Vorrichtung (114 bis 118) verbunden ist,
die den Zahlwerkschlitten (13) wihrend der
Loschung gegen Verschieben verriegelt,

3. Loschvorrichtung nach den Anspriichen 1

triebe (Zahnsegmente 101, 102) fiir die beiden
dem Resultatwerk (16) und dem Umdrehungs-
zahlwerk (27) zugeordneten Léschvorrichtungen
(19, 28) auf einer gemeinsamen Antriebsachse
(100) sitzen, wobei die mit den Loschtrieben
(101, 102) zusammenwirkenden Zahnstangen
(103, 104) derart verschiebbar, verschwenkbar
od. dgl. an den Loschgestingen (19 bzw. 28)
angeordnet sind, daB8 sie durch eine Handhabe
(20) aus dem Wirkungsbereich des jeweilig zu-
geordneten Loschtriebes (101 bzw. 102) ent-
fernt werden kénnen und somit die Moglich-
keit besteht, die Ldschung des einen oder an-
deren Zahlwerkes (16 bzw. 27) zu verhindern.

4. Loschvorrichtung nach Anspruch 1, wobei
Mittel vorgesehen sind, die beim Driicken der
betreffenden Ldschtaste zunichst die Schlitten-
riicklaufeinrichtung auslésen, gekennzeichnet
durch einen am Zahlwerkschlitten vorgesehenen
Anschlag (88) od. dgl., der, kurz bevor der
Zihlwerkschlitten (13) die Ausgangsstellung
erreicht, die Lo&schtriebe (101, 102) mit dem
Antriebsmotor kuppelt. ,

5. Loschvorrichtung nach den Anspriichen 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB der Antrieb
der Achse (100) durch ein Periodengetriebe
(92, 94, 95, 99) erfolgt, wobei zweckmiBig eine
Sperrscheibe (98) vorgesehen ist, die sowohl
eine vorzeitige Einschaltung als auch vorzeitige
Auslosung des Periodengetriebes verhindert.

Angezogene Druckschriften:

und 2, dadurch gekennzeichnet, daf die Losch- Deutsche Patentschrift Nr. 408 461.
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