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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf eine
Rechenmaschine im Taschenformat fiir die vier
Rechnungsarten, deren Vorteil, abgesehen von
den geringen Abmessungen und dem entsprechend
geringen Gewicht, in den niedrigen Herstellungs-
kosten liegt.

Die Konstruktion der Maschine baut sich wie
folgt auf: Innerhalb des kastenférmigen Gehiduses
100 der Rechenmaschine ist, auf Schienen 102, 108
hin und her bewegbar, das Fahrgestell 116 an-
geordnet. Die hin und her gehende Bewegung kann
in beliebiger Weise von Hand oder durch Motor-
antrieb hergestellt werden. Im vodliegenden Fall ist
beispielsweise der Antrieb von Hand vorgesehen.
Die Vorwirtsbewegung des Fahrgestells in Pfeil-
richtung A wird in der in Fig. 9 veranschaulichten
Weise bewirkt, wobei iiber das Rollensystem 130,
132, 134 die Zugfeder 136 gespannt wird. Diese

Feder bewirkt sodann die Riickkehrbewegung des
Fahrgestells in Pfeilrichtung B (Fig. 3), sobald
nach Beendigung des Vorwirtshubes das Fahr-
gestell vom manuellen Antrieb freigegeben wird.

In dem Fahrgestell 116 ist die Welle 202 des
Ergebniszahlwerkes 200 gelagert und durch die auf
der Abflachung 208 aufliegende Feder 206 in der
in Fig. 2 gezeigten Lage kraftschliissig gehalten.
Auf der Welle ist die Hiilse 212 aufgesetzt, die
infolge der Stift-Schlitz-Kombination 214, 216
zwar seitlich um den Betrag b auf der Welle ver-
schiebbar, jedoch dieser gegeniiber gegen Drehung
gesichert ist. Auf der Hiilse sind im vorliegenden
Fall eines neunstelligen Ergebniszahlwerkes neun
Ergebniszahlenridder 218 mit leichtem Reibungs-
schluff drehbar aufgesetzt. Jedes der Rider tragt
zehn radial angeordnete Stifte 228, die gleiche
Linge aufweisen mit Ausnahme eines Stiftes 228/,
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der zwecks Auslésung der Zehneriibertragung etwas
linger ausgefithrt ist. Zwischen den Stiften sind
die Ziffern o, 1, 2 ... 9 auf den Réidern auf-
getragen. :

Die seitlichen Verschiebungen der Hiilse um den
Betrag b werden durch den Anschlag des im Stell-
ring 220 eingesetzten Stiftes 230 an den am
Gehiuseboden 162 befestigten Nocken 232, 234 in
Abhingigkeit von der hin und her gehenden Be-
wegung des Fahrgestells gesteuert, und zwar
befindet sich die Hiilse und mit ihr das Ergebnis-
ziahlwerk im Hingang entsprechend der gezeigten
Ausfithrungsformen in der rechten Position (Ein-
griffslinie D in Fig. 2), um kurz vor Beendigung
des Hinganges durch den Anschlag des Stiftes 230
an den Nocken 232 in die linke Position (Eingriffs-
linie E) verschoben zu werden. Entsprechend wird
die Hiilse, nachdem sie wihrend des Riickganges in
der linken Position verblieben war, kurz vor Be-
endigung des Riickganges durch den Anschlag des
Stiftes 230 an den Nocken 234 wieder in die rechte
Ausgangsposition zuriickgebracht. Die seitliche
Verschiebung der Hiilse, gesteuert in Abhingigkeit
von der hin und her gehenden Bewegung des Fahr-
gestells, dient dazu, um das im Fahrgestell an-
geordnete Ergebniszihlwerk im Hingang mit dem
im Gehiuse angeordneten Einstellwerk und im
Riickgang mit den am Gehiuseboden angebrachten
Elementen fiir die Zehneriibertragung in Eingriff
zu bringen.

Jedem Ergebniszahlenrad 218, ausgenommen
dasjenige der hichsten Stelle, ist ein auf der Welle
504 schwingbar gelagerter, doppelarmiger Hebel
und diesem seinerseits eine am Gehauseboden in
Lingsrichtung angeordnete, schwingbar gelagerte
Zehneriibertragungsschiene 524 zugeordnet.

Der obere Arm 506 des doppelarmigen Hebels
ist derart bemessen, daB er nur mit dem langen
Stift 228’ des zugeordneten Ergebniszahlenrades,
jedoch nicht mit den iibrigen neun Stiften 228 in
Anschlag zu gelangen vermag.

Der untere Arm 518 liegt bei der dargestellten
Ausfithrung dem rechten Rand der zugeordneten
Schiene 524 gegeniiber.

Sobald der lingere Stift 228" bei Drehung seines
Ergebniszahlenrades in Pfeilrichtung C den oberen
Arm des zugeordneten Hebels hochschligt, driickt
der untere Arm des Hebels die ihm zugeordnete
Schiene aus ihrer geneigten, unwirksamen Lage
(siehe z. B. erste Schiene von rechts in Fig. 21) in
ihre waagerechte, wirksame Lage (s. zweite Schiene
von rechts in Fig. 21). Hierdurch wird der auf der
Schiene aufgesetzte, nach oben weisende Antriebs-
stift 538 in den Eingriffsbereich des Ergebniszdhl-
werkes angehoben. ,

Durch entsprechende Anordnung und Dimensio-
nierung der Elemente des Zehneritbertragungs-
systems relativ zueinander ist festgelegt, dafl bei
Drehung eines Ergebniszahlenrades in Pfeil-
richtung C dessen langer Stift dann in Anschlag
mit dem zugeordneten Hebel gelangt, diesen umlegt
und damit die zugeordnete Schiene in ihre wirksame
Lage betitigt, wenn das Ergebniszahlenrad in der

Ableseposition den g-o-Bereich passiert. Durch die
durch das betrefiende Ergebniszahlenrad bewirkte
Betitigung der Schiene wird deren Antriebsstift
538 in die Eingriffslinie des Ergebniszahlenrades
der nichsthdheren Stelle gebracht, und zwar fiir
dessen Riickbewegung. Durch den Eingriff zwischen
dem Antriebsstift der Schiene und dem Ergebnis-
zahlenrad wird dieses um /10 Umdrehung oder um
eine Einheit in Pfeilrichtung C vorgetrieben.

Es ergibt sich somit, daB der Vortrieb eines
Ergebniszahlenrades durch den g-o-Bereich iiber
den vorgelagerten Hebel die Betitigung der zu-
geordneten Zehneriibertragungsschiene und damit
die Vorbereitung des Vortriebs des Zahlenrades
der nichsthheren Stelle, d.h. die Vorbereitung
der Zehneriibertragung bewirkt. Die Durchfithrung
der Zehneriibertragung erfolgt dann anschlieflend
wihrend der Riickkehrbewegung des Ergebniszihl-
werkes, wenn nimlich das Ergebniszahlenrad der
nichsthoheren Stelle im Eingriff mit dem Antriebs-
stift der zuvor betitigten Schiene um eine Ein-
heit vorgetrieben wird.

Die aus Fig. 2 ersichtliche versetzte Anordnung
der Antriebsstifte 538 relativ zueinander ist vor-
gesehen, um die sogenannte fortlaufende Zehner-
fibertragung zu ermdglichen, wenn nidmlich eine
Zehneriibertragung auf eine Aufeinanderfolge von 9
im Ergebniszihlwerk trifft und infolgedessen in
fortlaufender Kette die Durchfiihrung der Zehner-
{ibertragung in einer Stelle die Vorbereitung der
Zehneritbertragung in der nichsthéheren Stelle
bewirkt.

Der Rahmen 402 des Einstellwerkes 400 ist auf
den im Gehiuse verankerten Rundstiben 152, 154
seitlich verschiebbar aufgesetzt. Im Rahmen sind
im vorliegenden Fall eines fiinfstelligen Einstell-
werkes fiinf Rundstibe 406 im Abstand der
Teilung @ des Ergebniszihlwerkes parallel zur
Vortriebsrichtung des Fahrgestells eingesetzt. Auf
diesen Rundstiben sind je neun Einstellelemente
unter ReibungsschluB schwenkbar aufgereiht. Der
ReibungsschluB wird durch die federnde Nabe des
Einstellelementes, die den Rundstab grifitenteils
umfafit, hergestellt. Das Oberteil 404 des Einstell-
elementes ist tastenformig ausgebildet und tragt
auf der Oberfliche die Bezifferung. Die Bezifferung
der Einstellelemente erfolgt, vom Bedienenden der
Maschine aus gesehen, in aufsteigender Folge
von I bis g.

An das Unterteil 424 des Einstellelementes ist
ein Antriebszahn 426 angewinkelt; jeder Antriebs-
zahn bewirkt, falls in Eingriff mit einem Ergebnis-
zahlenrad gebracht, dessen Vortrieb um eine Einheit
in Pfeilrichtung C.
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mogliche Positionen: die aufgerichtete, geldschte
Position, bei welcher sich die Antriebszdhne in
der in Fig. 10 bis 13 bezeichneten Position 426,
bzw. 426, befinden, und die herabgedriickte,
betitigte Position im Anschlag an Lingsstab 432,
bei welcher sich die Antriebszdhne in der in Fig. 10
bis 13 bezeichneten Position 426, bzw. 426" be-
finden.
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Jedes Einstellelement, ausgenommen diejenigen
mit der Bezifferung 1, trigt an seinem Unterteil
einen Mitnehmerarm 428, der sich in der in Fig. 14
gezeigten Weise an das Unterteil des Einstell-
elementes nichstniederer Bezifferung anlegt, Hier-
durch werden die Einstellelemente in jeder Stelle
derart miteinander gekuppelt, da beim Herab-
driicken einer Taste alle ibrigen Tasten mit niederer
Bezifferung ebenfalls herabgedriickt werden. Wird
beispielsweise die mit 6 bezeichnete Taste herab-
gedriickt, so bewegen sich auch die mit 5, 4, 3, 2
und 1 bezifferten Tasten herab in die betitigte
Position, wahrend die mit 7, 8 und ¢ bezeichneten
Tasten in ihrer aufrechten, geldschten Position
verbleiben. Somit werden durch Anschlagen der
Sechsertaste sechs Antriebszihne in die Position
426, bzw. 426" gebracht, wihrend g—6 =3 An-
triebszahne in der urspriinglichen 426,- bzw.
426 -Position verbleiben. Eine Ausnahme hiervon
bildet die Tastenreihe der ersten Stelle, bei welcher
ein zusitzlicher, unbeweglicher Antriebszahn 430
vorgesehen ist, der mit den Antriebszdhnen 426 der
Einstellelemente in deren gelGschter Position aus-
gerichtet ist. Somit verbleiben beim Anschlagen
der Sechsertaste der ersten Stelle 10—6 = 4 An-
triebszihne in der 426, - bzw. 4265-Position.

Die beschriebene Ausfithrung des Einstellwerkes
ermoglicht es, die Tasten, in Abweichung von dem
bisher Ublichen, wesentlich schmaler zu halten als
die Breite einer Fingerspitze, da ja mehrere Tasten
gleichzeitig angeschlagen werden kdnnen, ohne den
Einstellvorgang zu stéren. Dadurch wird es erst
moglich, die Rechenmaschine aufgabegemdf auf
Taschenformat zu reduzieren.

Auf dem Rundstab 154 ist der Biigel 440 gleitbar
aufgesetzt. Er wird durch eine Blattfeder 446, die
in entsprechende Nuten 448 des Rundstabes ein-
zugreifen vermag, in seiner jeweiligen Lage ge-
halten. Der Biigel umfafit den riickwirtigen Teil
des Rahmens des Einstellwerkes. Die lichte Weite
des Biigels ist um f groBer als die Breite des
Rahmens; hierbei ist f gleich dem Betrag, um den
ein Antriebszahn eines Einstellelementes bei dessen
Betitigung aus der geldschten in die betétigte
Position verschoben wird.

Liegt der Rahmen des Einstellwerkes bei der in
Fig. 2 dargestellten Lage des Biigels an dessen
linker, mit einem Minuszeichen bezeichneten Wange
an, so liegen wihrend der Vorwirtsbewegung des
Ergebniszihlwerkes nur die Antriebszihne der
nicht betitigten Einstellelemente (Position 426 in
Fig. 10) in der Eingriffslinie der Ergebniszahlen-
rader.

Liegt der Rahmen des Einstellwerkes bei un-
verinderter Lage des Biigels an der rechten, mit
einem Pluszeichen markierten Wange des Biigels
an, so liegen wihrend der Vorwirtsbewegung des
Ergebniszihlwerkes nur die Antriebszdhne der
betitigten FEinstellelemente (Position 426,” in
Fig. 12) in der Eingriffslinie der Ergebniszahlen-
rader.

Wihrend der Riickkehrbewegung des Ergebnis-
zihlwerkes liegen keine Antriebszihne, weder in

der Minusposition (s.Fig. 11) noch in der Plus-
position (s. Fig. 13) des Rahmens des Einstell-
werkes, in der Eingriffslinie der Ergebniszahlen-
rader.

Wird, um ein Beispiel zu nennen, die Zahl 26 in
iiblicher Weise durch Herabdriicken der Sechser-
taste in der ersten und der Zweiertaste in der
zweiten Stelle eingestellt, so liegen in der in Fig. 2
dargestellten Position des Biigels bei Anlage des
Rahmens an der Pluswange in der ersten Stelle
sechs, in der zweiten Stelle zwei und in der dritten
bis fiinften Stelle keine Antriebszihne in der Ein-
griffslinie der Ergebniszahlenrdder; bei Anlage an
der Minuswange des Biigels (unverinderte Lage
des Biigels vorausgesetzt) liegen dagegen in der
ersten Stelle 10— 6 = 4, in der zweiten Stelle
9—2 =7 und in der dritten bis fiinften Stelle
9—0 = g Antriebszihne in der Eingriffslinie der
Ergebniszahlenrader. Wird das Ergebniszahlwerk
in Pfeilrichtung 4 vorwéirts bewegt, so wird bei
Anlage des Rahmens an der Pluswange das erste
Zahlenrad um sechs, das zweite um zwei und das
dritte bis fiinfte Zahlenrad um keine Einheiten vor-
getrieben: es ist somit die eingestellte Zahl 00026
addiert worden. Bei Anlage des Rahmens an der
Minuswange des Biigels dagegen wird das erste
Zahlenrad um vier, das zweite um sieben und das
dritte bis fiinfte Zahlenrad um je neun Einheiten
vorgetrieben: es ist somit die Zahl gg9g74, die das
fiinfstellige Komplement zur eingestellten Zahl
00026 darstellt, addiert worden.

Um Subtraktion in bekannter Weise durch
Addition des Komplements durchzufithren, mufl das
Komplement auf die Stellenzahl des Ergebniszihl-
werkes erweitert werden, damit die bei der Addition

des Komplements fallig werdende Zehneriiber- .

tragung aus der Maschine fillt. Im vorliegenden
Fall eines fiinfstelligen Einstellwerkes und eines
neunstelligen Ergebniszihlwerkes wird dies durch
9—5 = 4 am Rahmen 402 angesetzte Zahnstangen
434 mit je neun unbeweglichen Antriebszihnen 438
erreicht, die das beim Einstellen einer Zahl im
Einstellwerk sich gleichzeitig einstellende fiinf-
stellige Komplement auf die neun Stellen des
Ergebniszihlwerkes bringt. Der Abstand der Zahn-
stangen voneinander und der Abstand der ersten
Zahnstange von den Antriebszihnen der nicht be-
titigten Einstellelemente der hoéchsten Stelle des
Einstellwerkes ist gleich der Teilung a. Unter
Bezugnahme auf vorstehendes Rechenbeispiel
addiert sich somit wihrend der Vorwirtsbewegung
des Fahrgestells bei Anlage des Rahmens an der
Minuswange des Biigels die Zahl 999999974, d. h.
das Komplement zur eingestellten Zahl 26 in der
Stellenzahl des Ergebniszahlwerkes; es ist also die
Zahl 26 subtrahiert worden.

Wie sich aus vorstehendem ergibt, erfolgt die
Addition- Subtraktion - Schaltung =~ der Maschine
lediglich durch Verschieben des Einstellwerkes
zwischen den Plus- und Minuswangen des
Biigels.

In Fig. 38 bis 43 sind fiir ein Additions- und
Subtraktionsrechenbeispiel in schematischer Dar-
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stellung die Vorginge beim Einstellen einer Zahl
im Einstellwerk und der Vortrieb der einzelnen
Ergebniszahlenrider infolge des Eingriffs zwischen
Ergebniszihlwerk und Einstellwerk wihrend der
Vorwirtsbewegung und zwischen Ergebniszihl-
werk und den Elementen der Durchfithrung der
Zehneritbertragung wihrend der Riickkehrbewegung
des Fahrgestells veranschaulicht. Die betitigten
Tasten des Einstellwerkes (s. Fig. 38 und 41) sind
durch Schraffur gekennzeichnet. Die Buchstaben P
und T in Fig. 40 und 43 vermerken die Vorbereitung
bzw. Durchfithrung der Zehneriibertragung.

Um Multiplikation oder Division in iiblicher
Weise durch wiederholte Addition bzw. Subtrak-
tion in der jeweiligen Stelle durchfiihren zu konnen,
mufl die Stellenverschiebung des Einstellwerkes
relativ zum Ergebnisziihlwerk vorgesehen werden.
Zu diesem- Zweck sind mehrere Nuten 448 im
Abstand ¢ im Rundstab 154 eingelassen, in die die
am Biigel befestigte Feder 446 einzuspringen
vermag. Um die Addition oder Subtraktion in der
zweiten, dritten, vierten usf. Stelle durchzufithren,
wird der Biigel seitlich verschoben, bis die Feder
446 in die zweite, dritte, vierte usf. Nut einspringt.
Sodann wird in zuvor beschriebener Weise die
Addition oder Subtraktion durchgefiihrt.

Das im Fahrgestell des Ausfithrungsbeispiels
Fig. 2 untergebrachte Umdrehungszidhlwerk 300
entspricht in seiner Konstruktion dem Ergebnis-
zihlwerk., Die Welle 302 ist durch die auf der
Abflachung 308 aufliegende Feder 306 kraft-
schliissig festgelegt. Auf der Welle ist die Hiilse
312 aufgesetzt, die durch die Schlitz-Stift-Kom-
bination 314, 316 zwar auf der Welle seitlich ver-
schiebbar, aber dieser gegeniiber gegen Drehung
gesichert ist. Die Hiilse trigt im vorliegenden Fall
eines fiinfstelligen Umdrehungszihlwerkes fiinf
zehnsprossige, reibungsschliissig drehbare Um-
drehungszihlrider 318. Die Hiilse 312 ist mit der
Hiilse 212 des Ergebniszihlwerkes und damit mit
den seitlichen Verschiebungen des Ergebniszihi-
werkes durch die Kupplungsstange 322 gekuppelt.

Der Antrieb des Umdrehungszihlwerkes erfolgt
durch die Antriebszihne 338, 340, 342 der am
Rahmen des Einstellwerkes befestigten Antriebs-
platte 334 aus durchsichtigem Material. Die An-
triebsplatte ist derart am Rahmen angeordnet, daB,
wenn sich das Einstellwerk in der ersten, zweiten,
dritten usf. Stelle befindet, die Antriebsplatte mit
dem Umdrehungszihlrad der ersten, zweiten,
dritten usf. Stelle ausgerichtet ist. Die Antriebs-
platte ist fernerhin um den Betrag f am Rahmen
verschiebbar angeordnet, wobei f der Plus-Minus-
Schaltbewegung des Einstellwerkes entspricht. Fiir
das Ausfithrungsbeispiel ist die rechte, mit
X-Zeichen markierte Position der Antriebsplatte
fiir die Multiplikation, und die linke, mit ---Zeichen
markierte Position fiir Division vorgesehen
(s. Fig. 22 bis 25).

In der Multiplikationsstellung der Antriebsplatte
treibt in der Additionsstellung des Rahmens der
Antriebszahn 304 das Umdrehungszihlrad der
jeweiligen Stelle wihrend des Vorwirtsganges

des Fahrgestells also im zunehmenden Sinne
(s. Fig. 24), und in der Subtraktionsstellung treibt
der Antriebsstift 338 das entsprechende Um-
drehungszihlrad wihrend des Riickganges, also im
abnehmenden Sinne an (s. Fig. 25).

In der Divisionsstellung der Antriebsplatte
treibt in der Subtraktionsstellung des Rahmens der
Antriebszahn 342 das entsprechende Zihlrad
withrend des Vorwirtsganges, also zunehmend an
(s. Fig. 22), wihrend in der Additionsstellung der
Antriebszahn 338 das entsprechende Zihlrad
wihrend des Riickganges, also abnehmend antreibt
(s. Fig. 23). Es ergibt sich also, daB das
Umdrehungszihlwerk, seiner iiblichen Funktion
entsprechend, in der jeweiligen Stelle beim
Multiplizieren die Zahl der Additionen abziiglich
derjenigen der Subtraktionen, und beim Dividieren
die Zahl der Subtraktionen abziiglich derjenigen
der Additionen zihlt.

Die Loschung der verschiedenen Elemente der
vorliegenden Rechenmaschine wird in folgender
Weise durchgefithrt: Die Loschung des Ergebnis-
zihlwerkes erfolgt durch Drehen der Welle 202 am
Stellknopf 210 entgegen der Pfeilrichtung ¢ um
eine volle Umdrehung aus ihrer federbelasteten
Ausgangsstellung (Fig. 2) heraus. Hierbei drehen
sich alle diejenigen Ergebniszahlenrider, die sich
zuvor noch nicht in ihrer Nullposition befanden,
mit der Welle bis zum Anschlag ihres langen
Stiftes 228’ an den oberen Arm 506 ihres zu-
geordneten doppelarmigen Hebels (s. Fig. 9). In
dieser Anschlagstellung ist das Zahlenrad in seine
Nullage, d.h. in seine geldschte Lage zuriick-
gebracht.

Entsprechend erfolgt die Loschung des Um-
drehungszihlwerkes durch Drehenr seiner Welle
30z am Steltknopf 310 entgegen der Pfeil-
richtung H um eine volle Umdrehung aus der
federbelasteten Ausgangsstellung heraus. Hier-
durch drehen sich alle nicht in der Nullposition be-
findlichen Umdrehungszihlrider mit der Welle
bis zum Anschlag ihres Léschstiftes 352 an den
Zihnen 354 des Kammes 356 (s. Fig. 9).

Die Léschung der Zehneriibertragungsschienen
c24, die kurz vor Beendigung jeder Riickkehr-
bewegung des Fahrgestells zu erfolgen hat, wird
durch den Eingriff zwischen dem im Fahrgestell
angeordneten Anschlagstift 522 und dem auf dem
Drehzapfen 526 der Schiene aufgesetzten Nocken-
ring 542, 544 bewirkt (s. Fig. ). Hierdurch wird
die Schiene, falls sie zuvor betitigt worden war,
aus ihrer betitigten, waagerechten Lage in ihre
geldschte, geneigte Lage zuriickgebracht.

Die Léschung des Einstellwerkes erfolgt durch
Betitigen des Griffes 412 (s. Fig. 7) bis zum An-
schlag an den Steg 416, wodurch iiber das Gelenk-
vieleck 408, 410, 418 simtliche Rundstibe 406
um einen Winkel, der der Winkelbewegung der
Einstellelemente bei ihrer Betitigung aus ihrer ge-
l6schten in ihre betitigte Lage entspricht, gedreht
werden. Hierdurch werden alle diejenigen Einstell-
elemente, die sich zuvor in ihrer betitigten Lage
im Anschlag am Rundstab 432 befanden, um den
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genannten Winkel relativ zur Welle zuriickgedreht,
d. h. in ihre geloschte Lage zuriickgebracht.

Da nach jeder Subtraktion oder Addition das
Einstellwerk geléscht werden muf, ist eine Vor-
richtung erwiinscht, die die Léschung des Einstell-
werkes selbsttitig wihrend jeder Riickkehrbewe-
gung des Fahrgestells bewirkt. Eine derartige Vor-
richtung ist in Fig. 26 bis 32 dargestellt.

Im Geh3use ist der abgeflachte Rundstab 152’
drehbar, jedoch gegen seitliche Verschiebung ge-
sichert, gelagert. Auf dem Rundstab ist eine Platte
606 aufgesetzt, deren Bohrung 622 dem abgeflach-
ten Rundprofil des Rundstabes entspricht und die
infolgedessen auf dem Rundstab seitlich verschieb-
bar, jedoch mit dessen Drehbewegungen gekuppelt
ist. Die Platte trigt auf ihrem zylindrischen
Ansatz 610 die federbeslastete Klinke 612, deren
Finger 614 in der in Fig. 26 gezeigten Lage der
Platte im Eingriffbereich mit dem am Fahrgestell
befestigten Amnschlag 630, 632 liegt.

Bei der Vorwirtsbewegung des Fahrgestells wird
nur die Klinke beim Eingriff mit dem Anschlag
630, 632 in der in Fig. 31 dargestellten Weise aus-
gelenkt, wihrend die Platte ihre urspriingliche
Position unverindert beibehilt. Beim Riickkehrhub
dagegen werden beim Amnschlagen am Anschlag
630, 632 sowoh! die Platte als auch die Klinke in
der in Fig. 32 gezeigten Weise umgelegt, wodurch
die Drehung des Rundstabes 152" bewirkt wird.

An der Drehung des Rundstabes nimmt der Arm
624 teil, der analog der Platte 606 auf dem Rund-
stab verschiebbar, jedoch mit dessen Drehungen
gekuppelt ist, Der Arm 624 liegt stets (in der dar-
gestellten Ausfithrung) an der linken Seite des
Rahmens an und nimmt an dessen seitlichen Bewe-
gungen teil. Die Drehung des Armes 624 iiber-
tragt sich iiber das Verbindungsglied 626 und {iber
den Arm 628 auf den Rundstab 406, wodurch in
analoger Weise wie durch die Drehung des Rund-
stabes 406, wie zuvor beschrieben, die Ldschung
des Einstellwerkes bewirkt wird.

Soll beim Multiplizieren oder Dividieren die
selbsttatige Loschung des Einstellwerkes ausge-
schaltet werden, so ist lediglich die Platte 606 am
Griff 608 bis zum Anschlag 604 zu verschieben,
wodurch sie aus dem Eingriffbereich des Anschlags
630, 632 gebracht wird.

In Fig. 33 bis 37 ist eine weitere Ausf{ihrungs-
form des Umdrehungszihlwerkes dargestellt, das
im Gegensatz zu der in Fig. 2 gezeigten Ausfiib-
rung stationdr im Gehiuse untergebracht ist.

Die Welle 702 des Umdrehungszihiwerkes 700
ist im riickwirtigen Teil des Gehduses drehbar,
jedoch nicht axial verschiebbar gelagert; sie wird
durch die auf der Abflachung 708 aufliegende
Feder 706 in der in Fig. 33 gezeigten Stellung
kraftschliissig gehalten. Auf der Welle sind fiinf
zehnsprossige Umdrehungszihlrider 710 reibungs-
schliissig drehbar aufgesetzt.

Weiterhin ist im Gehduse die Vierkantwelle 716
drehbbar, jedoch axial nicht verschiebbar gelagert.
Auf der Vierkantwelle ist die Dreieckplatte 718
fest aufgesetzt uhd durch die Zugfeder 720 iiber-

wiegend in der senkrecht nach unten weisenden
Lage gehalten (s. Fig. 35). Die Dreieckplatte liegt
im Eingriffsbereich des an dem Fahrgestell an-
montierten Antriebsfingers 724, der beim Vor-
wiartshub des Fahrgestells die Dreieckplatte und
mit ihr die Vierkantwelle im entgegengesetzten
Uhrzeigersinn und beim Riickkehrhub im Uhr-
zeigersinn (s. Fig. 36 bzw. 37) aus der Ruhelage
dreht.

Auf der Vierkantwelle ist ferner das kugel-
formige Antriebsglied 720, dessen Bohrung dem
Rechteckprofil der Welle entspricht, axial ver-
schiebbar, jedoch mit den Drehungen der Welle
gekuppelt aufgesetzt. Infolgedessen {ibertragen sich
die vom Fahrgestell angetriebenen pendelnden
Drehbewegungen der Vierkantwelle auf das kugel-
formige Glied und damit auf das auf den Zapfen
734 des kugelférmigen Gliedes schwenkbar gela-
gerte doppelarmige Antriebsglied 732. Hierdurch
wird beim Vorwiartshub des Fahrgestells die am
unteren Arm 744 angelenkte federnde Klinke 756
vorgetrieben (s. Fig. 36) und treibt, falls sie sich
in der Eingriffslinie eines der Umdrehungszihl-
rider befindet, dieses um eine Einheit in Pfeilrich-
tung NV, also im zunehmenden Sinn an. Umgekehrt
wird beim Riickkehrhub die am oberen Arm 742
angelenkte Sperrklinke 746 vorgetrieben (s. Fig.
37) und treibt, falls sie sich in der Eingriffslinie
eines Umdrehungszihlrades befindet, dieses um eine
Einheit entgegen der Pfeilrichtung N, also im ab-
nehmenden Sinn an.

Die Antriebsglieder 720, 732 sind zwischen den
Armen 728 des am Rahmen des Einstellwerkes
befestigten Konsols 730 derart angeordnet und mit
den seitlichen Verschiebungen des Rahmens ge-
kuppelt, daBl, wenn sich das Einstellwerk in der
ersten, zweiten, dritten Stelle befindet, das An-
triebsglied 732 mit dem Umdrehungszdhirad der
ersten, zweiten, dritten usf. Stelle ausgerichtet ist.

Fiir das doppelarmige Antriebsglied 732 ergeben
sich entsprechend der Ausfilhrungsform nach
Fig. 33 folgende zwei Anschlagstellungen: Fir
Dividieren die linke Position in Anlage an den
mit —-Zeichen markierten Anschlag, in der die
obere Sperrklinke sich links und die untere, um f
versetzt, sich rechts befindet, und fiir Multiplizie-
ren die rechte Position in Anlage an den mit
X-Zeichen markierten Anschlag, in der sich die
obere Sperrklinke rechts und die untere um f ver-
setzt links befindet.

Der Betrag f ist hierbei gleich dem Plus-Minus-
Schaltweg des Einstellwerkes.

Wenn somit gemafi der in Fig. 33 gezeigten
Anordnung beim Dividieren (Antriebsglied 732 in
der linken Divisionsstellung) in der Minusstellung
des Einstellwerkes die untere Sperrklinke mit den
Antriebszdhnen eines Umdrehungszidhlwerkes aus-
gerichtet ist, befindet sich in der Plusstellung des
Einstellwerkes die obere Sperrklinke, und umge-
kehrt beim Multiplizieren in der Minusstellung des
Einstellwerkes die obere und in der Plusstellung
die untere Sperrklinke in der Eingriffslinie des
betreffenden Umdrehungszdhlrades. Es ergibt sich
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somit, daB aufgabegemif beim Dividieren die
Subtraktion abziiglich der Additionen und beim
Multiplizieren die Additionen abziiglich der
Subtraktionen in der jeweiligen Stelle gezdhlt
werden.

Die Lgschung des Umdrehungszéhlwerkes er-
folgt durch Drehen der Welle 702 am Schaltknopf
774 entgegen der Pfeilrichtung N. An der Drehung
der Welle nehmen alle Umdrehungszihlrider, die
sich zuvor nicht in ihrer Nullage befanden, teil,
bis ihr lingerer Antriebsstift 714" an dem Anschlag
772 zur Anlage kommt; in dieser Anschlagstellung
befinden sich die Rader in ihrer Nullage, d.h. sie
sind geldscht.

Wie allgemein aus dem Stand der Technik be-
kannt ist, werden. Multiplikationen und Divisionen
auf Rechenmaschinen durch wiederholte Addition
bzw. Subtraktionen durchgefiihrt.

Um z. B. die Multiplikationsaufgabe 225X 423
zu 15sen, wird wie folgt verfahren: Zundchst
werden das mehrstellige Einstell- und Ergebnis-
werk der Rechenmaschine derart zueinander aus-
gerichtet, dafi die erste Stelle des Einstellwerkes
in die Eingriffslinie der ersten Stelle des LErgebnis-
werkes, die zweite Stelle des Einstellwerkes in die
Eingriffslinie der zweiten Stelle des Ergebnis-
werkes, die dritte Stelle des Einstellwerkes in die
Eingriffslinie der dritten Stelle des Ergebnis-
werkes usw. zu liegen kommt. Sodann wird der
im Einstellwerk eingestellte Multiplikand 225 drei-
mal addiert, wodurch sich das Teilergebnis 675 im
Ergebniswerk einstellt. Hiernach werden Einstell-
und Ergebniswerk um eine Stelle relativ zueinander
derart verschoben, daf nunmehr die erste Stelle
des Einstellwerkes in die Eingriffslinie der zweiten
Stelle des Ergebniswerkes bzw. des im Ergebnis-
werk angezeigten Teilergebnisses, die zweite
Stelle des Einstellwerkes in die Eingriffslinie der
dritten Stelle des Ergebniswerkes bzw. des im
Ergebniswerk angezeigten T eilergebnisses usw, zu
liegen kommt. Sodann wird der im Einstellwerk
eingestelite Multiplikand 225 zweimal addiert,
wodurch sich das Teilergebnis 5175 im Ergebnis-
werk einstellt. Hiernach werden Einstell- und
Ergebniswerk wiederum um eine Stelle relativ
sueinander verschoben, derart, daf nunmehr die
erste Stelle des Einstellwerkes in die Eingriffslinie
der dritten Stelle des Ergebniswerkes bzw. des
im Ergebniswerk angezeigten Teilergebnisses, die
zweite Stelle des Einstellwerkes in die Eingriffs-
linie der vierten Stelle des Ergebniswerkes bzw.
des im Ergebniswerk angezeigten Teilergebnisses
usw. zu liegen kommt. Sodann wird der im Ein-
stellwerk eingestellte Multiplikand 225 viermal
addiert, wodurch sich im Ergebnis das Ender-
gebnisg5175 der Multiplikationsaufgabe 225X 423
einstellt.

Im Fall einer Division wird in #hnlicher, jedoch
umgekehrter Weise verfahren. Zunachst werden
Einstell- und Ergebniswerk derart zueinander aus-
gerichtet, daf die hochste Stelle des Einstell-
werkes in der Eingriffslinie der zweithochsten
Stelle des Ergebniswerkes zu liegen kommt. Nach

Durchfithrung der ersten Subtraktionsreihe werden
Einstell- und Ergebniswerk derart relativ zuein-
ander um eine Stelle verschoben, daff die hochste
Stelle des Einstellwerkes in der Eingriffslinie der
dritthéchsten Stelle des Ergebniswerkes zu liegen
kommt, worauf die zweite Subtraktionsreihe durch-
gefithrt wird. Daraufhin werden Einstell- und Er-
gebniswerk wiederum um eine Stelle derart zuein-
ander verschoben, dafi nunmehr die héchste Stelle
des Einstellwerkes in der Eingriffslinie der viert-
hochsten Stelle des Ergebniswerkes zu liegen
kommt, worauf die dritte Subtraktionsreihe durch-
gefithrt wird usw.

Bei den bisher bekannten Rechenmaschinen wird
die zavor erwihnte Stellenverschiebung des Ein-
stell- und Ergebniswerkes relativ zueinander ent-
weder durch mechanisch gesteuerte stellenweise
Verschiebung des Einstellwerkes relativ zum
unbeweglichen Ergebniswerk oder durch mecha-
nisch gesteuerte stellenweise Vernschiebung des
Ergebniswerkes relativ zum unbeweglichen Ein-
stellwerk durchgefiihrt. Infolgedessen ergibt sich
die Notwendigkeit, das Ergebniswerk einer der-
artigen Rechenmaschine auf grofle Stellenzahl zu
bringen, wodurch eine betrichtliche Breite der
Maschine erforderlich wird. Soll eine derartige
Rechenmaschine entworfen werden, um beispiels-
weise die Division eines siebenstelligen Dividenden
durch einen siebenstelligen Divisor auf sieben
Stellen zu ermdglichen, muf die Rechenmaschine
mit einem dreizehnstelligen Ergebniswerk ausge-
riistet sein.

Durch die vorliegende Erfindung sollen die zuvor
angefithrten Nachteile der bisher bekannten Rechen-
maschinen ausgeschieden werden.

Ein weiterer Gegenstand der vorliegenden Er-
findung ist eine Rechenmaschine von verhiltnis-
miBig geringer Breite, deren Ergebniswerk nur
eine Stelle mehr aufweist als das Einstellwerk und
trotzdem die Division eines Dividenden durch
einen Divisor ermoglicht, die beide die gleiche
Stellenzahl aufweisen wie das Einstellwerk.

Ein weiterer Gegenstand der Erfindung ist eine
Rechenmaschine, deren Bedienung sich dadurch
vereinfacht, daB es sich eritbrigt, das Einstell- und
Ergebniswerk nach Beendigung einer Multiplika-
tion oder Division relativ zueinander in ihre Aus-
gangsstellung zuriickzubringen, um . derart die
Durchfithrung weiterer Multiplikationen oder Divi-
sionen vorzubereiten.

Ein weiterer Gegenstand der vorliegenden Er-
findung ist, einen Mechanismus vorzusehen, der die
Verschiebung des auf eine registrierende Vorrich-
tung einer Rechenmaschine iibertragenen Zahlen-
wertes um eine Stelle in beiden Richtungen er-
moglicht.

Ein weiterer Gegenstand der vorliegenden Er-
findung ist, eine Rechenmaschine mit einem dem
Ergebnis- zugeordneten Hilfsergebniswerk auszu-
ritsten, das zum Anzeigen von Teilergebnissen
herangezogen werden kann.

Ein weiterer Gegenstand der vorliegenden Er-
findung ist, eine Rechenmaschine mit Vorrich-
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tungen auszuriisten, durch welche die Verschiebung
von Zahlenwerten, die auf das Ergebnis- und Um-
drehungszahlwerk {ibertragen sind, innerhalb des
Ergebnis- und Umdrehungszihlwerkes um eine
Stelle in beiden Richtungen ermoglicht wird.

Ein weiterer Gegenstand der vorliegenden Er-
findung besteht darin, Verbesserungen iiber den
heutigen Stand der Technik hinaus durchzufiihren.

Weitere Gegenstinde und konstruktive Einzel-
heiten der Erfindung koénnen aus der nachfolgenden
Beschreibung an Hand der Zeichnungen, die einen
Teil der Erfindung bilden, entnommen werden.
Die Zeichnungen stellen dar:

Fig. 44 zeigt einen Teil der erfindungsgemifien
Rechenmaschine im Schnitt und im AufriB;

Fig. 45 veranschaulicht Schnitt 2-2 der Fig. 44;

Fig. 46 zeigt Schnitt 3-3 der Fig. 45;

Fig. 47 bis 50 veranschaulichen in einer Art
schematischer Darstellung die verschiedenen Stel-
lungen der Rider des Ergebniswerkes und des
ihm zugeordneten Hilfsergebniswerkes sowie die
verschiedenen Relativiagen des Ergebnis- und
Hilfsergebniswerkes zueinander, um die Vor-
ginge beim Verschieben eines im Ergebniswerk
angezeigten Zahlenwertes um eine Stelle darzu-
legen;

Fig. 51 zeigt in Teilansicht der Rechenmaschine
die Anordnung eines einem Ergebniswerk und
Umdrehungszihlwerk zugeordneten Hilfsergebnis-
werkes, und

Fig. 52 veranschaulicht Schnitt 9-9 der Fig. 51.

Die Zeichnungen stellen nur diejenigen Teile
einer Rechenmaschine dar, die fiir das Verstindnis
der Erfindung notwendig sind. Um ein Beispiel zu
geben, ist der erfindungsgemiBe Mechanismus an
einer Rechenmaschine entsprechend der vorstehend
offenbarten Type angewandt. Es sei jedoch betont,
daB die vorliegende Erfindung auch auf Rechen-
maschinen abweichender Konstruktion angewandt
werden kann.

Unter Bezugnahme auf Fig. 44, die im wesent-
lichen einer der Darstellungen in der zuvor
heschriebenen Rechenmaschine entspricht, ist mit
20 allgemein das Gehduse einer Rechenmaschine
bezeichnet. Ein mehrstelliges Einstellwerk 22 ist
zweckentsprechend im Gehiuse eingesetzt. Das
Einstellwerk 22 umfafit ein mehrstelliges, allge-
mein mit 24 bezeichnetes Tastenwerk (in Fig. 44
ist nur eine Stelle gezeigt) und ein mehrstelliges,
allgemein mit 26 bezeichnetes Antriebswerk. Das
Antriebswerk 26 weist mehrere Antriebselemente
28 auf; jedes Antriebselement 28 ist starr mit einer
Taste des mehrstelligen Tastenwerkes 24 verbun-
den. Das Einstellen eines Zahlenwertes im An-
triebswerk durch Betitigen einer oder mehrerer
Tasten des mehrstelligen Tastenwerkes 24 ist aus-
fithrlich weiter oben beschrieben.

Mit 30 ist allgemein ein im Fahrgestell 32 an-
geordnetes, mehrstelliges Ergebniswerk bezeichnet.
Das Fahrgestell 32 besitzt vier Rollen 34, von
denen nur zwei in Fig. 45 sichtbar sind und die
sich auf den an den Seitenwinden des Gehduses
20 angebrachten Schienen 36 abrollen. Eine im

Fahrgestell 32 drehbar, aber gegen axiale Ver-
schiebung gesichert gelagerte Welle 38 ragt auf
beiden Seiten aus dem Fahrgestell heraus, indem
sie die in die Seitenwinde des Gehiuses 20 einge-
lassenen Schlitze 40 durchdringt. Ein Stellknopf
42 ist unter Bezug auf Fig. 45 auf dem rechten
Ende der Welle 38 aufgesetzt. Das Fahrgestell 32
kann an den aus den Seitenwidnden des Gehduses
20 herausragenden Enden der Welle 38 von Hand
parallel zur Lingsachse der Rechenmaschine hin
und her bewegt werden. Diese hin und her gehende
Bewegung des Fahrgestells 32 bewirkt eine
Relativbewegung des Ergebniswerkes 30 zum
Antriebswerk 26, wobei die in das Einstellwerk 22
eingestellten Zahlenwerte auf das Ergebniswerk
ibertragen werden. Dies ist im einzelnen weiter
oben beschrieben.

Das mehrstellige Ergebniswerk 30 weist eine
Reihe von stellenzugehorigen Zahlenridern 44 auf,
beispielsweise einen neunstelligen Satz von Rédern
entsprechend der in den Zeichnungen dargestellten
Ausfithrungsform. Jedes Zahlenrad 44 ist auf einer
auf Welle 38 aufgesetzten Hiilse 46 drehbar gelagert.
Ein Stift 48, in die Welle 38 eingesetzt und im
Eingriff mit dem Schlitz 50 der Hiilse 46, ver-
hindert die Drehung der Hiilse relativ zur Welle
38, erlaubt jedoch eine begrenzte Langsverschie-
bung der Hiilse 46 auf der Welle 38; dies ist er-
forderlich, um die Ubertragung von Zahlenwerten
vom Einstellwerk 22 auf das Ergebniswerk 30
entsprechend der besonderen Arbeitsweise der
weiter oben beschriebenen Rechenmaschine zu er-
moglichen. Es sei darauf hingewiesen, daB die
begrenzte, gesteuerte Axialverschiebung der Hiilse
16 und der auf ihr im gleichen Abstand ¢ vonein-
ander aufgesetzten Zahlenrider 44 um einen Betrag
erfolgt, der kleiner ist als der zuvor genannte
Abstand ¢ zweier benachbarter Zahlenrider 44
bzw. zweier benachbarter Antriebselemente 28 des
mehrstelligen Antriebswerkes 26. Mit anderen
Worten: Diese begrenzte, gesteuerte, seitliche Ver-
schiebung stellt keine Stellenverschiebung der
Zahlenrider 44 des Ergebniswerkes 30 relativ zu
den Antriebselementen 28 des Antriebswerkes 26
dar.

Wie aus nachfolgender Beschreibung noch er-
sichtlich wind, eriibrigt sich auf Grund der Erfin-
dung zwecks Durchfiihrung von Multiplikationen
und Divisionen eine stellenweise Verschiebung des
Ergebniswerkes 30 und des Einstellwerkes 22 rela-
tiv zueinander vorzusehen. Weiterhin wird es durch
Anwendung des Erfindungsgedankens ermdglicht,
ein mehrstelliges Einstellwerk vorzusehen, das sogar
nur eine Stelle weniger aufweist als das mehr-
stellige Ergebniswerk. Wenn deshalb, wie in den
Zeichnungen dargestellt, das Ergebniswerk neun
Stellen besitzt, kann das Einstellwerk mit acht
Stellen ausgeriistet sein.

Jedes der Ergebniszahlenrider 44 ist mittels
Feder 52 (s. Fig. 44 und 46), deren eines Ende am
Rad 44 befestigt ist und deren anderes Ende auf
der Hiilse 46 gleitet, mit der Hiilse reibungsschliissig
gekuppelt. Weiter ist jedes Ergebniszahlenrad 44
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mit zehn in gleichem Abstand voneinander am
Umfang des Rades 44 angeordneten Stiften 54 ver-
sehen; einer der Stifte, nimlich Stift 5.4,, ist etwas
linger als die fibrigen Stifte. Weiterhin sind auf
dem Umfang eines jeden Zahlenrades 44 die
Ziffern 1,2...9 im gleichen Abstand voneinander
aufgetragen.

Aus Griinden, die spiter noch angefiihrt werden,
ist jedes Zahlenrad 44, ausgenommen dasjenige der
niedersten und hochsten Stelle, auf seiner rechten
Seite (gemiB Fig. 45) mit einem Zahnrad 56 und
auf seiner linken Seite (gemiB Fig. 45) mit einem
Zahnrad 58 ausgeriistet. Das Zahlenrad.der nieder-
sten Stelle besitzt nur ein Zahnrad 58 auf seiner
linken Seite, wihrend das Zahlenrad der hochsten
Stelle nur ¢in Zahnrad 56 auf seiner rechten Seite
aufweist. Die koaxial zu den zugeordneten Zahlen-
ridern 44 angeordneten Zahnrdder 56 und 58 sind
mit jenen starr, beispielsweise mittels Schrauben,
verbunden.

Die Zahlenrider 44 sind durch Distanzbiichsen 60
derart voneinander distanziert, dafi die Stifte 54
zweier benachbarter Zahlenrader sich im gleichen
Abstand ¢ voneinander befinden.

Die Welle 38 kann in vorbestimmter Winkel-
stellung relativ zum Fahrgestell 32 durch eine
Feder 62 gehalten werden, deren eines Ende am
Rahmen des Fahrgestells 32 befestigt ist und deren
anderes Ende auf dem abgeflachten oder eingespar-
ten Teil 64 od. dgl. der Welle 38 aufliegt.

Die Endlage des Fahrgestells 32 ist, wie aus
Fig. 44 und 45 ersichtlich, durch den auf der rechten
Seite des Gehiuses 20 angebrachten Anschlag 66
bestimmt, an den sich die Nabe des Stellknopfes 42
anlegt, und kann durch eine an der linken Seite des
Gehiuses 20 angebrachten Feder 68 gesichert wer-
den. Das eine Ende der Feder 68 ist am Gehause 20
befestigt, wihrend das andere hakenférmige Ende
der Feder dazu dient, mit der Welle 38 in Eingriff
zu kommen.

Fiir jedes Ergebniszahlenrad 44 ist die Moglich-
keit der Betitigung eines Elementes zur Vorberei-
tung der Zehneriibertragung vorgesehen. Dieses
Element, allgemein mit 70 bezeichnet, besitzt einen
nach oben gerichteten Arm 72 und ist drehbar,
jedoch nicht axial verschiebbar, auf dem Querstab
74, der im Rahmen des Fahrgestells 32 verankert
ist, gelagert. Die Elemente zur Vorbereitung der
Zehneriibertragung gehdren zur Vorrichtung fiir die
Zehneritbertragung, welche auch die allgemein mit
76 bezeichneten, schwenkbar im Gehiuse 20 ge-
lagerten Zehneriibertragungsschienen einschliefen.
Die Arbeitsweise der Vorrichtung fiir die Zehner-
itbertragung 70 bis 76 ist ausfithrlich weiter oben
beschrieben. Der aufwirts gerichtete Arm 72 jedes
Elementes 70 zur Vorbereitung der Zehneriiber-
tragung ruht infolge seiner eigenen Schwere oder
durch Wirkung einer (nicht gezeigten) Feder auf
einem Anschlagstab 78, der zwischen den Seiten-
winden des Fahrgestells 32 gelagert ist. Die kurzen
Stifte 54 jedes Ergebniszahlenrades 44 sind ge-
niigend kurz, um am Arm 72 vorbei bewegt zu
werden, ohne diesen zu betitigen oder durch diesen

aufgehalten zu werden, wenn die¢ Ergebniszahlen-
rider 44 gedreht werden. Der lange Stift 54, je-
doch ist derart bemessen, daf er mit dem Arm 72
in Eingriff gelangt, wenn die Ergebniszahlenrader
44 gedreht werden.

Die Arme 72 der Elemente 70 fiir die Vorberei-
tung der Zehneriibertragung konnen gleichzeitig als
Teile der Loschvorrichtung fiir das Ergebniswerk
30 verwandt werden. Um nimlich das Ergebnis-
werk 30 zu 18schen, wird die Welle 38 mittels des
Stellknopfes 42 um 360° in Pfeilrichtung €
(s. Fig. 46) gedreht. Sofern sich die Ergebnis-
zahlenrader 44 in einer derartigen Stellung befinden,
daB vor Beginn des Loschvorganges die Ziffer Null
im Ergebniswerkablesefenster 8o (s. Fig. 44) im
Oberteil des Gehiuses 2o erscheint, liegt der lange
Stift 54, am Arm 72 des zugeordneten Elementes
70 fiir die Vorbereitung der Zehneriibertragung an,
wodurch das Ergebniszahlenrad festgehalten wird.
Infolgedessen bleibt die zuvor erwihnte Drehung
der Welle 38 des. Ergebniswerkes mittels Stellknopf
42, obwohl das betreffende Ergebniszahlenrad
reibungsschlitssig mit der Hiilse 46, die infolge
der Einlage des Stiftes 48 in der Nut50 an der
Drehung der Ergebniswerkwelle 38 teilnimmt,
gekuppelt ist, ohne Einfluf auf das Ergebnisrad.
Sofern sich die Ergebniszahlenrider 44 in einer
derartigen Lage befinden, daf eine von Null ver-
schiedene Ziffer im Ergebniswerkablesefenster er-
scheint, wird das Ergebniszahlenrad an der mittels
der durch den Stellknopf 42 bewirkten Drehung der
Ergebniswerkwelle 38 und der Hiilse 46 teilnehmen,

‘bis der lange Stift 54, gegen den Arm 72 des zu-

geordneten Elementes 70 fiir die Vorbereitung der
Zehneritbertragung anschligt, wodurch das Ergeb-
niszahlenrad in seiner Nullage angehalten wird und
infolgedessen die Fortsetzung der Drehung der
Welle 38 ohne Einflu auf das Ergebniszahlenrad
44 bleibt. In dieser Weise kann das Ergebniswerk
ohne weiteres geldscht werden, wie z. B. durch die
zuvor beschriebene Drehung des Stellknopfes 42 in
Pfeilrichtung C, so daB jeder zuvor im Ergebnis-
werk angezeigte Zahlenwert geldscht wird und ledig-
lich die Ziffern Null im Ablesefenster 8o erscheinen.

Wie am besten aus Fig. 44 bis 46 ersichtlich ist,
ist ein allgemein mit 82 bezeichnetes Hilfsergebnis-
werk dem Ergebniswerk 30 vorgeldgert, um mit
diesem in noch spiter zu beschreibender Weise in
Eingriff gebracht zu werden. Entsprechend der in
den Zeichnungen dargestellten Ausfithrungsform ist
eine Welle 84 des Hilfsergebniswerkes 82 in-der
Wand des Gehiuses 20 drehbar und axial verschieb-
bar gelagert. Die Axialverschiebung der Welle 84
ist durch einen auf dem linken Ende der Welle 84
aufgesetzten Stellring 86 und eine mittels Schrau-
ben go auf der Welle 84 befestigten Stellhiilse 83
begrenzt. Stellring 86 und Stellhiilse 88 schlagen
an der Wand des Gehiuses 20 an. Die Winkelstellung
der Welle 84 relativ zum Gehiuse 20 ist durch eine
Feder g2 gesichert, deren eines Ende an der Wand
20 befestigt ist und deren anderes Ende mit dem
abgeflachten oder ausgesparten Teil 94 des rechten
Endes der Welle 84 im Eingriff steht. Ein Stell-
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knopf g6 ist auf dem rechten, aus dem Gehiuse 20
herausragenden Ende der Welle 84 aufgesetzt.

Ein Satz von acht stellenzugehérigen Elementen
98, d. h. eine Stelle weniger als das Ergebniswerk
30 aufweist, ist drehbar auf der Welle 84 des Hilfs-
ergebniswerkes angeordnet. Das Element 98 der
hochsten Stelle liegt am rechten Ende der Stell-
hiilse 88 und das Element 98 der niedrigsten Stelle
an der mit Schrauben 102 auf der Welle 84 be-
festigten Stellhillse 100 an. Die Elemente 98 sind
im Abstand b, der gleich der Teilung @ der Rider 44
des Ergebniswerkes 30 ist, durch Distanzstiicke 104
voneinander distanziert.

Wie am besten in Fig. 46 veranschaulicht ist,
ist jedes Element 98 des Hilfsergebniswerkes 82
mit Hilfe einer Feder 106, deren eines Ende am
Element 98 befestigt ist und deren anderes Ende
auf der Welle 84 aufliegt, mit dieser reibungs-
schliissig gekuppelt.

GemaiB der in den Zeichnungen gezeigten Aus-
fithrungsform besitzt das Element 98 eine Nabe 108,
auf deren Umfang die Ziffern o, 1... g im gleichen
Abstand voneinander aufgetragen sind, und ein
Zahnrad 110, das starr mit der Nabe 108, beispiels-
weise durch Schrauben, verbunden ist. Die Be-
zifferung der Nabe 108 kann gegebenenfalls fort-
gelassen werden; aber wenn die Elemente 98 des
Hilfsergebniswerkes mit bezifferter Nabe 108 ver-
sehen bleiben, erscheinen die Ziffern im Ablese-
fenster 112 (s. Fig. 44) im Oberteil des Gehiuses 20.

Die Zahnrdder 110 der stellenzugehdrigen Ele-
mente 98 des Hilfsergebniswerkes 82 sind derart
angeordnet, dafl sie in vorbestimmter Weise mit
den Zahnridern 56 oder 58 des Ergebniswerkes 30
in Eingriff gebracht werden kénnen. Der Eingriff
kann durch von Hand erfolgte axiale Verschiebung
der Welle 84 des Hilfsergebniswerkes hergestellt
werden. GemiB Fig. 45 befinden sich die Zahnréder
110 der stellenzugehdrigen Elemente des Hilfs-
ergebniswerkes 82 in neutraler Stellung auflerhalb
des Eingriffes mit den Zahnridern 56 und 58 des
Lrgebniswerkes 30. Gegebenenialls kann diese neu-
trale Lage durch eine Sicherungsvorrichtung (nicht
gezeigt), z. B. durch eine Feder, die eine ErhShung
aufweist, die in eine entsprechende Vertiefung der
Welle 84 einzuspringen vermag, festgelegt werden.
Wird die Welle 84 beziiglich Fig. 45 nach rechts
verschoben, bis der Stellring 86 an die Wand des
Gehiuses 20 anschligt, kommen die Zahnrider 110
des Hilfsergebniswerkes 82 mit den Zahnridern 58
in Eingriff, wie in Fig. 47 veranschaulicht ist. Wird

- 'die Welle 84 nach links (unter Bezugnahme auf

Fig. 45) verschoben, bis die Stellhiilse 88 an der
Wand des Gehiuses 20 anschligt, kommen die Zahn-
rider 110 des Hilfsergebniswerkes 82 in Eingriff
mit den Zahnridern 56 des Ergebniswerkes 30, wie
in Fig. 49 dargestellt ist. Es ist ohne weiteres ver-
stindlich, dafl, wenn die Zahnrider 110 des Hilfs-
ergebniswerkes 82 entweder mit den Zahnridern
58 oder mit den Zahnridern 56 des Ergebniswerkes
30 in Eingriff kommen, eine Drehung eines Ergeb-
niszahlenrades 44, dessen Zahnrad 56 oder 58 mit
dem Zahnrad 110 des stellenzugehdrigen Elemen-

tes 98 des Hilfsergebniswerkes im Eingriff steht,
eine proportionale Drehung des stellenzugehdrigen
Elementes 98 bewirken wird, und umgekehrt. In
der in den Zeichnungen gezeigten Ausfithrungsform
ist das Ubersetzungsverhiltnis zwischen einem
Zahnrad 56 oder 58 des Ergebniswerkes und einem
Zahnrad 110 des Hilfsergebniswerkes gleich 1:1,
so daB, wenn z. B. ein Ergebnisrad 44 um 2/10 Um-
drehungen gedreht wird, das zugeordnete Element
08 des Hilfsergebniswerkes ebenfalls um 210 Um-
drehungen gedreht wird, und umgekehrt.

Gegebenenfalls konnen die zuvor beschriebenen
Grundstellungen der Welle 84 des Hilfsergebnis-
werkes, in denen die Zahnrider 110 des Hilfsergeb-
niswerkes entweder mit den Zahnridern 56 oder 58
des Ergebniswerkes in Eingriff kommen, durch eine
Sicherungsvorrichtung (nicht gezeigt), z. B. durch
Federn, die Erhohungen aufweisen, die in ent-
sprechende Vertiefungen der Welle 84 einzuspringen
vermogen, festgelegt werden.

Jedes stellenzugehdrige Element 98 des Hilfs-
ergebniswerkes 82 besitzt seitlich herausragend
einen Stift 114. Wenn das stellenzugehorige Ele-
ment 98 sich in einer solchen Lage befindet, da}
die Ziffer Null im Ablesefenster 112 erscheint, d. h.
in der in Fig. 44 bis 46 gezeichneten Lage befindet,
liegt der Stift1i4 an dem Anschlagarm 116 des
am Boden des Gehiuses 20 befestigten Gliedes 118
an. Die Stifte 114 und Arm 116 kénnen zum Loschen
des Hilfsergebniswerkes 82 benutzt werden.

Wenn sich z. B. die stellenzugehdrigen Elemente
08 des Hilfsergebniswerkes 8z in der in Fig. 45
gezeigten neutralen Stellung befinden, kann die
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L&schung des Hilfsergebniswerkes 82 durch Drehen -

der Welle 84 des Hilfsergebniswerkes am Stellknopf
96 in Richtung D (s. Fig. 46) bewerkstelligt werden.
Sofern sich die Elemente g8 vor dem L&schen in
ihrer Nullage, erkennbar am Erscheinen der Ziffer
Null im Ablesefenster 112 des Hilfsergebniswerkes,
befinden, vorausgesetzt, dafi die Naben 108 der Ele-
mente g8 mit Ziffern versehen sind, liegen die Stifte
114 an den Armen 116 des Gliedes 118 an. Hier-
durch werden die Elemente g8 festgehalten, so dafl
die Drehung der Welle 84 des Hilfsergebniswerkes
am Stellknopf 96 ohne Einfluf} auf die Elemente 98
bleibt, obwohl diese reibungsschliissig mit der Welle
84 gekuppelt sind. Befinden sich die Elemente g8
des Hilfsergebniswerkes in einer von Null abwei-
chenden Lage, werden die Rider des Hilfsergebnis-
werkes so lange an der Drehung der Welle 84 des
Hilfsergebniswerkes am Stellknopf g6 teilnehmen,
bis die zugeordneten Stifte 114 an den Armen 116
des Gliedes 118 anschlagen, wodurch das betreffende
Element 98 in seiner Nullage festgehalten wird. In
dieser Weise kann beispielsweise das Hilfsergebnis-
werk 82 durch Drehen am Stellknopf g6 um 360°
in Pfeilrichtung D geldscht werden. ‘
Andererseits ist es augenscheinlich, dafl, wenn
sich die Zahnréder 110 der stellenzugehérigen Ele-
mente 98 des Hilfsergebniswerkes 82 im Eingriff
entweder mit den Zahnridern 56 oder mit den Zahn-
ridern 58 des Ergebniswerkes 30 befinden, das
Hilfsergebniswerk 82 durch das Drehen des Stell-
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knopfes 42 der Welle 38 des Ergebniswerkes in
Pfeilrichtung E (Fig. 46) gel6scht werden kann,
vorausgesetzt, daf reibungsschlitssige Kupplung
zwischen Ergebniszahlenrad 44 und Hiilse 46 starker
ist als die der Elemente g8 und Welle 84 des
Hilfsergebniswerkes. Wenn das Hilfsergebniswerk
auf diese Weise geldscht wird, wird der zuvor auf
das Hilfsergebniswerk 8z iibertragene Zahlenwert
auf diejenigen Ergebniszahlenrider 44 fibertragen,
deren Zahnrider mit den Zahnridern r1o der Ele-
mente 98 des Hilfsergebniswerkes im Eingrift
stehen.” Wenn sich beispielsweise vor dem Ldschen
ein Element g8 des Hilfsergebniswerkes in seiner
Zweierlage befand, wird es durch das Zahnrad 56
oder 58 des zugeordneten Ergebniszahlenrades 44,
das sich in seiner Nullage befand, um %10 Um-
drehungen gedreht werden, bis sein Stift 114 an den
Arm 116 anschligt, wenn es nimlich seine Nullage
erreicht; so daB, bedingt durch das 1: 1-Uber-
setzungsverhiltnis zwischen den Zahnriddern des
Hilfsergebniswerkes und des Ergebniswerkes, das
zugeordnete Ergebniszahlenrad auch um 2/10 Um-
drehungen gedreht und infolgedessen in seine Zweier-
lage gebracht wird ; mit anderen Worten, der Zahlen-
wert 2 ist vom Element 98 des Hilfsergebniswerkes
auf das zugeordnete Ergebniszahlenrad iibertragen
worden, wahrend gleichzeitig das Element 98 des
Hilfsergebniswerkes auf Null gebracht worden ist.

Wenn sich die Zahnrider 110 der Elemente 93
des Hilfsergebniswerkes entweder mit den Zahn-
ridern 56 oder mit den Zahnridern 58 des Ergebnis-
werkes 30 im FEingriff befinden, kann auch eine
Loschung des Hilfsergebniswerkes bei gleichzeitiger
Ubertragung des angezeigten Zahlenwertes vom
Hilfsergebniswerk auf das Ergebniswerk durch
Drehen des Stellknopfes g6 des Hilfsergebniswerkes
in Pfeilrichtung D (Fig. 46) bewerkstelligt werden;
hierbei ist vorausgesetzt, daff die reibungsschliissige
Kupplung zwischen den Elementen 98 und der
Welle 84 des Hilfsergebniswerkes stirker ist als
diejenige zwischen Ergebniszahlenrad 44 und
Hiilse 46.

Weiterhin ist offenbar, daB ein in den Zahlen-
ridern 44 des Ergebniswerkes 30 eingestellter
Zahlenwert ohne weiteres vom Ergebniswerk 30 auf
die stellenzugehorigen Elemente 98 des Hilfsergeb-
niswerkes 82 {ibertragen werden kann, sofern die
Zahnrider 110 des Hilfsergebniswerkes sich im
Eingriff mit den Zahnridern 56 oder mit den Zahn-
ridern 58 des Ergebniswerkes befinden, wenn nim-
lich das Ergebniswerk durch Drehen seines Stell-
knopfes 42 in Pfeilrichtung C (Fig. 46) geldscht
wird; hierbei ist vorausgesetzt, dafi die reibungs-
schliissige Kupplung zwischen Ergebniszahlenrider
44 und Hiilse 46 stirker ist als diejenige zwischen
Elementen 98 und Wetle 84 des Hilfsergebnis-
werkes. '

NaturgemiB, wenn die reibungsschliissige Kupp-
lung zwischen den Elementen g8 und der Welle 84
des Hilfsergebniswerkes stirker ist als diejenige
zwischen Ergebniszahlenrider .44 und Hiilse 46 und
wenn .die Zahnrider 110 des Hilisergebniswerkes
82 sich im Eingriff entweder mit den Zahnradern

56 oder mit den Zahnridern 58 des Ergebniswerkes
30 befinden, kann dds Ergebniswerk 30 unter gleich-
zeitiger Ubertragung eines zuvor im Hilfsergebnis-
werk eingestellten Zahlenwertes durch Drehen des
Stellknopfes g6 des Hilfsergebniswerkes 82 in
Pfeilrichtung F (Fig. 46) geldscht werden.

Der nachfolgenden Beschreibung der Arbeitsweise
der Rechenmaschine liegt die Annahme zugrunde,
daB die reibungsschliissige Kupplung zwischen den
stellenzugehdrigen Elementen 98 und der Welle 83
des Hilfsergebniswerkes 82 etwas stirker ist als
diejenige zwischen den stellenzugehdrigen Zahlen-
ridern 44 des Ergebniswerkes 30 und der Hiilse 46.

Es sei angenommen, daff sich acht stellenzuge-
hoérige Elemente g8 des Hilfsergebniswerkes 82 in
der in Fig. 45 gezeigten neutralen Lage befinden
und daB eine Division in der Rechenmaschine durch-
gefithrt werden soll.

Zuerst wird der Dividend mit Hilfe des acht-
stelligen Einstellwerkes in das neunstellige Ergeb-
niswerk 30 derart iibertragen, dafl die héchste Stelle
des Dividenden in der zweithGchsten Stelle des
Ergebniswerkes erscheint.

Nunmehr sei angenommen, daf nach Durch-
fithrung der ersten Reihe von Additionen des Kom-

plementes des Divisors im neunstelligen Ergebnis-

werk die Zahl oo5175000 erscheine. .

Als nichster Schritt wird die Welle 84 des Hilfs-
ergebniswerkes nach rechts (unter Bezugnahme auf
Darstellung Fig. 45) verschoben, so daf die Zahn-
rider 110 der acht Elemente 98 des Hilfsergebnis-
werkes in Eingriff mit den Zahnridern 58 der Er-
gebniszahlenrdder 44 der ersten bis achten Stelle
des Ergebniswerkes 30, so wie es in Fig. 47 dar-
gestellt ist, gebracht werden. Auf diese Weise wird,
entsprechend der in Fig. 47 gezeigten Lage, die erste
Stelle der Elemente 98 des Hilfsergebniswerkes mit
der ersten Stelle der Ergebniszahlenrider, die zweite
Stelle der Elemente 98 des Hilfsergebniswerkes mit
der zweiten Stelle der Ergebniszahlenrdder usw.
ausgerichtet. )

Hiernach wird die Welle 84 des Hilfsergebnis-
werkes am Stellknopf g6 um eine volle Umdrehung
in Pfeilrichtung F gedreht, wodurch in zuvor be-
schriebener Weise das Ergebniswerk 3o geloscht
und die Zahl 05175000 von der ersten bis achten
Stelle des Ergebniswerkes 30 auf die erste bis achte
Stelle des Hilfsergebniswerkes 82, wie in Fig. 48
dargestellt, fibertragen wird.

Nunmehr werden die stellenzugehdrigen Elemente
08 des Hilfsergebniswerkes 82 relativ zu den stellen-
zugehbrigen Zahlenrddern 44 des Ergebniswerkes 30
um eine Stelle nach links verschoben, so daff die
Zahnrider 110 des Hilfsergebniswerkes 82 in Ein-
griff mit den Zahnridern 56 des Ergebniswerkes 30
gelangen. Auf diese Weise wird die erste Stelle der
Elemente 98 des Hilfsergebniswerkes mit der
zweiten Stelle der Ergebniszahlenrider, die zweite
Stelle der Elemente 98 des Hilfsergebniswerkes mit
der dritten Stelle der Ergebniszahlenrdder usw. aus-
gerichtet.

AnschlieBend wird die Welle 84 des Hilfsergebnis-
werkes wiederum am Stellknopf g6 um eine volle

70

75

8o

85

go

95

100

105

110

115

120

125




10

15

20

25

30

35

40

45

55

6o

915159

Umdrehung, jedoch diesmal in Pfeilrichtung D,
gedreht, wodurch in zuvor beschriebener Weise das
Hilfsergebniswerk 82 geldscht und die Zahl
05175000 von der ersten bis achten Stelle des Hilfs-
ergebniswerkes 82 in die zweite bis neunte Stelle
des Ergebniswerkes 30, wie in Fig. 50 gezeigt, {iber-
tragen wird.

AnschlieBend konnen die Elemente g8 des Hilfs-
ergebniswerkes in ihre in Fig. 45 gezeigte neutrale
Lage durch Verschieben der Welle 84 des Hilfs-
ergebniswerkes um einen kleinen Betrag nach rechts
zuriickgebracht werden.

Vergleicht man Fig. 47 mit Fig. 50, so erkennt
man, dafl durch das zuvor beschriebene Verfahren
unter Verwendung des Hilfsergebniswerkes 82 der
in Fig. 47 in der vierten bis siebenten Stelle des
Ergebniswerkes 30 erscheinende Zahlenwert 5175
um eine Stelle nach links verschoben worden ist, so
daB er nunmehr in der fiinften bis achten Stelle
des Ergebniswerkes erscheint. Dieses Verschieben
des Zahlenwertes innerhalb des Ergebniswerkes
macht die Verschiebung des Einstellwerkes relativ
zum Ergebniswerk zwecks Fortsetzung der Divi-
sion iiberfliissig.

Nach erfolgter Verschiebung des Zahlenwertes
innerhalb des Ergebniswerkes 30 mit Hilfe des
Hilfsergebniswerkes 82 kann die Division in ana-
loger Weise, deren nochmalige Beschreibung sich
eritbrigt, fortgesetzt werden.

Da erfindungsgemill das Einstellwerk zur Durch-
fithrung einer Division nicht Stelle fiir Stelle
relativ zum KErgebniswerk verschoben wird, er-
itbrigt es sich, das Einstellwerk nach jeder durch-
gefithrten Division in seine Ausgangsstellung zu-
riickzubringen, um es fiir die nachfolgende Division
in Bereitschaft zu bringen.

Weiterhin wird durch die Einordnung eines
Hilfsergebniswerkes nach dem Erfindungsgedanken
in eine Rechenmaschine deren BreitenmaB wesent-
lich reduziert, da der Raumbedarf fiir die bei bis-
her bekannten Rechenmaschinenkonstruktionen ge-
brauchliche Relativverschiebung zwischen Einstell-
und Ergebniswerk sich eriibrigt. Eine erfindungs-
gemifle Rechenmaschine kann mit einem Ergebnis-
werk ausgeriistet sein, das nur eine Stelle mehr
aufweist als das Einstellwerk und trotzdem die
Division eines Dividenden durch einen Divisor er-
moglicht, die beide die gleiche Stellenzahl auf-
weisen wie das Einstellwerk.

Nunmehr sei angenommen, dafl eine Multipli-
kation durchgefithrt werden soll und daB nach
Durchfiihrung der ersten Reihenaddition des Multi-
plikanden das Ergebniswerk 30 den Zahlenwert
051750000 anzeige und dafl ferner sich die stellen-
zugehorigen Elemente g8 des Hilfsergebniswerkes
82 in der in Fig. 45 gezeigten neutralen Lage be-
finden.

Die Welle 84 des Hilfsergebniswerkes wird so-
dann nach links bis zum Anschlag der Stellhiilse 88
an die Wand des Gehiuses 20 verschoben; hier-
durch werden die Zahnrider 110 des Hilfsergebnis-
werkes 82 mit den Zahnridern 56 der Ergebnis-
zahlenrider 44. wie in Fig. 50 dargestellt, in Ein-

griff gebracht. In der Position Fig. 50 ist das
Element der ersten Stelle des Hilfsergebniswerkes
82 mit dem Zahlenrad 44 der zweiten Stelle des
Ergebniswerkes 30, das Element g8 der zweiten
Stelle des Hilfsergebniswerkes 82 mit dem Zahlen-
rad 44 der dritten Stelle des Ergebniswerkes 30
usw. ausgerichtet.

Sodann wird, wie zuvor beschrieben, das Er-
gebniswerk 30 geldscht und die Zahl 05175000 von
der zweiten bis neunten Stelle der Zahlenrider 44
des Ergebniswerkes 30 auf die erste bis achte Stelle
der Elemente 98 des Hilfsergebniswerkes 82, so
wie in Fig. 49 dargestellt, iibertragen.

Hiernach wird die Welle 84 des Hilfsergebnis-
werkes nach rechts verschoben, bis der Stellring 86
an die Wand des Geh#uses 20 anschligt; hierdurch
werden die Zahnrader 110 des Hilfsergebniswerkes
82 in Eingriff mit den Zahnradern 58 des Ergebnis-
werkes 30 entsprechend Fig. 48 gebracht. In der
Position Fig. 48 ist Element g8 der ersten Stelle
des Hilfsergebniswerkes 82 mit dem Zahlenrad 44
der ersten Stelle des Ergebniswerkes 30, das
Element g8 der zweiten Stelle des Hilfsergebnis-
werkes 82 mit dem Zahlenrad 44 der zweiten Stelle
des Ergebniswerkes 30 usw. ausgerichtet,

Daraufhin wird in beschriebener Weise das
Hilfsergebniswerk 82 geldscht und der Zahlenwert
05175000 in die erste bis achte Stelle des Ergebnis-
werkes 30, wie in Fig. 47 gezeigt, iibertragen.

Vergleicht man Fig. 50 mit Fig. 47, so erkennt
man, dafl durch das zuvor beschriebene Verfahren
der in Fig. 50 in der fiinften bis achten Stelle des
Ergebniswerkes 30 erscheinende Zahlenwert 5175
innerhalb des Ergebniswerkes um eine Stelle nach
rechts verschoben worden ist, so daB er gemaB
Fig. 47 nunmehr in der vierten bis siebenten Stelle
des Ergebniswerkes 30 erscheint.

Die Multiplikation kann in analoger Weise ohne
stellenweises  Verschieben des Einstellwerkes
relativ zum Ergebniswerk fortgesetzt werden.

Es ist offensichtlich, daB auch nach Beendigung
einer Multiplikation es sich eriibrigt, das Einstell-
werk relativ zum Ergebniswerk in seine Anfangs-
stellung zuriickzubringen, um damit die Rechen-
maschine fiir weitere Multiplikationen in Bereit-
schaft zu bringen, da wihrend der vorangegange-
nen Multiplikation keine stellenweise Verschiebung
zwischen Einstell- und Ergebniswerk stattfand.

Gegebenenfalls kann das erfindungsgemife
Hilfsergebniswerk zum Anzeigen eines Subtotals
herangezogen werden.

In diesem Fall wird zundchst die Welle 84 des
Hilfsergebniswerkes in ihre neutrale Zwischenlage
gebracht, in der die Zahnrider 110 auBer Eingriff
mit den Zahnridern des Ergebniswerkes 30 sind.
Nach Durchfithrung einer Reihe von Additionen,
als deren Ergebnis ein gewisser Zahlenwert in das
Ergebniswerk 30 {ibertragen wurde, wird die
Welle 84 des Hilfsergebniswerkes in ihre rechte
Anschlaglage verschoben, in der die erste bis achte
Stelle der Elemente g8 des Hilfsergebniswerkes 82
mit den Zahnridern 58 der ersten bis achten Stelle
der Zahlenrider 44 des Ergebniswerkes in Eingriff
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gelangen. Nunmehr wird das zuvor im Ergebnis-
werk eingestellte Subtotal auf das Hilfsergebnis-
werk 82 iibertragen. Anschlieflend wird die Welle
84 des Hilisergebuiswerkes in ihre mneutrale
Zwischenstellung zuriickgebracht, in der der
Zahlenwert des Subtotals im Ablesefenster 112
sichtbar ist. Zur gegebenen Zeit kann das Subtotal
wieder in das Ergebniswerk zuriickiibertragen
werden, indem man durch Verschieben der Welle
84 des Hilfsergebniswerkes nach rechts die Zahn-
rider 110 des Hilfsergebniswerkes mit den Zahn-
ridern 58 der Ergebuiszahlenrider derselben Stelle
zum Eingriff bringt und anschlieBend das Hilfs-
ergebniswerk 16scht.

Gegebenenifalls kann naturgemifi auch das Er-
gebniswerk 30 oder das Hilfsergebniswerk 82 jedes
fiir sich geldscht werden, ohne daff Ubertragungen
von Zahlenwerten von einem Ergebniswerk auf das
andere stattfinden. In diesem Fall wird das Hilfs-
ergebniswerk 82 in seine neutrale Iage gebracht,
in der die Zahnrider 110 des Hilfsergebniswerkes
aufler Eingriff mit den Zahnridern des Ergebnis-
werkes 30 sind. Sodann kann entweder das Er-
gebniswerk 30 fiir sich allein durch Drehen des
Stellknopfes 42 in Pfeilrichtung C oder das Hilfs-
ergebniswerk fiir sich allein durch Drehen des
Stellknopfes g6 in Pfeilrichtung D gelGscht werden.

Fig. 51 und 52 veranschaulichen die Eingliede-
rung eines erfindungsgemifen Hilfsergebniswerkes
282 in eine mit einem Umdrehungszihlwerk 201
ausgeriistete Rechenmaschine.

Das Hilfsergebniswerk 282 ist derart angeordnet,
dal} es mit dem Ergebniswerk 230 und dem Um-
drehungszihlwerk 201 der Rechenmaschine in Ein-
griff gelangen kann; das Umdrehungszihlwerk
kann beispielsweise von der weiter oben beschrie-
benen Ausfithrungsform sein.

Wiederum besitzt das in dem hin und her gehen-
den Fahrgestell 232 angeordnete Ergebniswerk 230
eine Reihe von stellenzugeordneten Zahlenridern
244, die, ausgenommen die Zahlenrider der héch-
sten und niedersten Stelle, starr mit koaxial an-
geordneten Zahnridern 256 und 258 verbunden
sind. Das Ergebniszahlenrad 244 der niedersten
Stelle besitzt nur ein Zahnrad 256, das dem be-
nachbarten Ergebniszahlenrad der zweiten Stelle
zugekehrt ist, wihrend das Ergebniszahlenrad der
hochsten Stelle nur ein Zahnrad 258 aufweist, das
dem Ergebniszahlenrad der zweith6chsten Stelle
zugekehrt ist. Wiederum sind die Ergebniszahlen-
rider 244 mit zehn Stiften 254 versehen; einer
dieser Stifte, ndmlich Stift 254a, ist etwas linger
ausgefithrt, um ihn in den Eingriffsbereich der
Arme 272 fiir die Léschung zu bringen. Wiederum
sind die Ergebniszahlenrdder 244 mittels Federn
252 reibungsschliissig mit einer auf Welle 238 auf-
gesetzten Hiilse 246 gekuppelt; auf Welle 238 ist
auf ihren aus dem Gehiuse 220 herausragenden
Ende ein Stellknopf 242 aufgesetzt. Die Hiilse 246
ist gegen Verdrehung relativ zur Welle 238 durch
entsprechende Verbindungselemente gesichert, die
jedoch eine kleine axiale Verschiebung der Hiilse
246 relativ zur Welle 238, erforderlich fiir die

Ubertragung von Zahlenwerten vom Einstellwerk
in das Ergebniswerk 230, ermdglicht. Die Er-
gebniszahlenrdder 244 sind durch Distanzstiicke
260 derart voneinander distanziert, dafi die Stifte
254 zweier benachbarter Zahlenrdder den gleichen
Abstand ¢ voneinander aufweisen.

Das Umdrehungszihlwerk 201 der in Fig. 51
und 52 gezeigten Ausfithrungsform enthilt eine
Reihe von stellenzugehérigen Zahlenridern 203, die
auf der Welle zo5 des Umdrehungszihlwerkes
drehbar aufgesetzt sind. Jedes dieser Rider 203 ist
mittels einer Feder 207, deren eines Ende am

Zahlenrad befestigt ist und deren anderes Ende auf-

der Welle zog5 gleitet, mit der Welle 205 des Um-
drehungszdhlwerkes reibungsschliissig gekuppelt.
Die Welle 205 ist drehbar im Gehiuse 220 gelagert
und trigt an ihrem aus dem Gehiuse 220 heraus-
ragenden Ende einen Stellknopf 209. Die Rider
203 des Umdrehungszihlwerkes sind durch Distanz-
stiicke 211 derart voneinander distanziert, daf die
Mittelabstinde ¢’ zweier benachbarter Réder des
Umdrehungszidhiwerkes untereinander gleich und
gleich dem Abstand o der Stifte zweier benach-
barter Ergebniszahlenrider 244 sind.

Die Réider 203 der niedersten und hd&chsten
(nicht dargestellten) Stelle des Umdrehungszihl-
werkes besitzen zehn im gleichen Abstand vonein-
ander angeordnete Stifte 213. Die Stifte 213 sind
vorgesehen, um wihrend der Durchfithrung einer
Multiplikation oder Division durch Antriebs-
elemente (nicht wveranschaulicht) angetrieben zu
werden. Beispielsweise kénnen Antriebselemente
am hin und her gehenden Fahrgestell 232 ange-
bracht sein, welche im Eingriff mit den Stiften 213
das Zahlenrad der mniedersten Stelle des Um-
drehungszahlwerkes fiir jede wihrend der Durch-
fithrung einer Multiplikation erfolgte Addition und
in dhnlicher Weise das Zahlenrad der hdchsten
Stelle fiir jede wihrend der Durchfithrung einer
Division erfolgte Addition des Komplementes um
je eine Teilung antreibt.

Jedes Zahlenrad 203 des Umdrehungszihlwerkes,
ausgenommen dasjenige der niedersten und héch-
sten Stelle, besitzt an seiner dem Zahlenrad der
nichstniederen Stelle zugekehrten Seite ein koaxial
angeordnetes Zahnrad 215 und auf seiner dem
Zahlenrad der nichsthSheren Stelle zugekehrten
Seite ein koaxial angeordnetes Zahnrad 217. Das
Zahlenrad der niedersten Stelle des Umdrehungs-
zdhlwerkes besitzt nur ein dem Zahlenrad der
zweiten Stelle des Umdrehungszdhlwerkes zuge-
kehrtes Zahnrad 217, wihrend das Zahlenrad der
héchsten Stelle des Umdrehungszihlwerkes nur ein
dem Zahlenrad der zweithdchsten Stelle des Um-
drehungszihlwerkes zugekehrtes Zahnrad 215 auf-
weist. Die Zahnrider 215 und 217 sind mit den
Zahlenridern 203 starr verbunden.

Weiterhin besitzt jedes Zahlenrad des Um-
drehungszihlwerkes einen Stift 219, der sich im
Eingriffsbereich des Armes 221 des am Boden des
Gehduses 220 befestigten Elementes 223 fiir die
Loschung des Umdrehungszihlwerkes befindet. Das
Zahlenrad 203 des Umdrehungszdhlwerkes befindet
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sich in seiner Nullstellung, wenn der Stift 219 am
Arm 221 anliegt.

Das Hilfsergebniswerk 282 der in Fig. 51 und
52 gezeigten Ausfithrungsform besitzt zwei Sitze
von stellenzugehdérigen Elementen 298 und 299, die
mittels Federn 206 reibungsschliissig mit der Welle
284 gekuppelt sind; Welle 284 ist drehbar und
axial verschiebbar im Gehiuse der Rechenmaschine
gelagert. Ein Stellknopf 296 ist auf der Welle 284
des Hilfsergebniswerkes aufgesetzt. Auf dem Um-
fang der Elemente 298 sind die Ziffern o, 1...9
aufgetragen; ferner besitzen die Elemente 298 einen
gezahnten Teil oder Zahnkranz z25, der fiir den
Eingriff mit den Zahnridern 256 und 258 des Er-
gebniswerkes 230 vorgesehen ist. Die Elemente 299
weisen einen gezahnten Teil oder Zahnkranz 227
auf, der fur den Eingriff mit den Zahnridern 215
und 217 des Umdrehungszihlwerkes 201 vor-
gesehen ist. Die Elemente des Hilfsergebniswerkes
282 sind durch Distanzstiicke 204 derart vonein-
ander distanziert, dafl die Zahnrider 215 der
Elemente 298 im gleichen Abstand &” und daf8 die
Zahnrader 227 der Elemente 299 im gleichen Ab-
stand b” voneinander zu liegen kommen; hierbei
ist der Abstand b’ gleich dem Abstand o’ der
Stifte der Ergebniszahlenrider 244 voneinander
und der Abstand b” gleich dem Abstand ¢* der
Mittelachsen der Zahlenrider 203 des Umdrehungs-
zahlwerkes voneinander.

Fig. 51 veranschaulicht die Welle 284 des Hilfs-
ergebniswerkes 282 in ihrer neutralen Zwischen-
stellung, in der alle Zahnrdder 225 und 227 der
beiden Sétze von stellenzugehdrigen Elementen
298 und 299 des Hilfsergebniswerkes 282 sich
auBerhalb des Eingriffes mit den Zahnridern des
Ergebniswerkes 230 und des Umdrehungszihl-
werkes 201 befinden. Die Welle 284 des Hilfs-
ergebniswerkes kann nach links in eine durch einen
Anschlag (nicht dargestellt) begrenzte AuBlenlage
verschoben werden, in der die Zahnrider 225 der
Elemente 298 des Hilfsergebniswerkes 282 mit den
Zahnridern 258 des Ergebniswerkes 230 und die
Zahnrider 227 der Elemente29g des Hilfsergebnis-
werkes mit den Zahnridern 215 des Umdrehungs-
zahlwerkes 2zo1 im Eingriff sind. Weiterhin kann
die Welle 284 des Hilfsergebniswerkes nach rechts
in eine durch einen Anschlag (nicht dargestellt) be-
grenzte AuBenlage verschoben werden, in der die
Zahnrader 225 der Elemente 298 des Hilfsergebnis-
werkes 282 mit den Zahnradern 256 des Ergebnis-
werkes 230 und die Zahnrdder 227 der Elemente
299 des Hilfsergebniswerkes mit den Zahnridern
217 des Umdrehungszihlwerkes 201 im Eingriff sind.

Mit anderen Worten: Wenn sich das Hilis-
ergebniswerk 282 in seiner linken Auflenlage be-
findet, sind dessen stellenzugehdrige Elemente 298
und 299 mit den stellenzugehdrigen Zahlenridern
der nichsthoheren Stelle des Ergebniswerkes 230
bzw. des Umdrehungszihlwerkes 201 ausgerichtet.
Zum Beispiel ist das Zahnrad 225 des Elementes
298 der ersten Stelle des Hilfsergebniswerkes 282
mit dem Zahnrad 258 der zweiten Stelle des Er-
gebniswerkes 230 im Eingriff; das Zahnrad 227

des Elementes 299 der ersten Stelle des Hilfs-
ergebniswerkes kimmt mit dem Zahnrad 215 der
zweiten Stelle des Umdrehungszihlwerkes 201
usw.; wenn sich das Hilfsergebniswerk 282 in
seiner rechten AuBenlage befindet, sind seine
Elemente 298 und 299 mit den Zahlenrddern des
Ergebniswerkes 230 und des Umdrehungszihl-
werkes 201 derselben Stelle ausgerichtet. Zum Bei-
spiel ist das Zahnrad 225 der Elemente 298 der
ersten Stelle des Hilfsergebniswerkes 282 mit dem
Zahnrad 256 der ersten Stelle des Ergebniswerkes
230 im Eingriff, das Zahnrad 227 des Elementes
29y der ersten Stelle des Hilfsergebniswerkes 282
kimmt mit dem Zahnrad 217 der ersten Stelle des
Umdrehungszihlwerkes 201, usw.

Jedes der Elemente 298 und 299 des Hilfs-
ergebniswerkes 282 besitzt einen Stift 214, der im
Anschlagbereich des Oberteils 229 des am Boden
des Gehduses 220 befestigten Loschungsgliedes 218
liegt. Wenn sich die Elemente 298 und 299 des
Hilfsergebniswerkes 28z in ihrer Nullage befinden,
liegen die Stifte 214 am Oberteil 229 an.

Das Hilfsergebniswerk 282 kann beispielsweise
durch Drehen der Welle 284 am Stellknopf 296 um
eine volle Umdrehung in Pfeilrichtung D’ (s. Fig. 52)
geldscht werden.

Wenn sich die Elemente 298 und 299 des Hilfs-
ergebniswerkes 282 in ihrer in Fig. 51 gezeigten
neutralen Lage befinden, kann das Ergebniswerk
230 durch Drehen um eine volle Umdrehung der
Welle 238 am Stellknopf 242 in Pfeilrichtung C”
(s. Fig.52) und das Umdrehungszihlwerk 2or1
durch Drehen um eine volle Umdrehung der Welle
205 am Stellknopf zog in Pfeilrichtung C’
(s. Fig. 52) geloscht werden.

Sofern die reibungsschliissige Kupplung zwischen
den Elementen 298 und 299 des Hilfsergebnis-
werkes 282 und dessen Welle 284 stirker ist als
die reibungsschliissige Kupplung zwischen den
Zahlenridern 244 des Ergebniswerkes und dessen
Welle 238 sowie diejenige zwischen den Zahlen-
ridern 203 des Umdrehungszihlwerkes und dessen
Welle 205, wenn ferner die Zahlenrdder der
Elemente des Hilfsergebniswerkes 282 mit den
Zahnridern 256 und 217 des Ergebniswerkes 230
bzw. des Umdrehungszdhlwerkes 201 oder mit den
Zahnradern 258 und 215 des Ergebniswerkes 230
bzw. des Umdrehungszahlwerkes 201 im Eingriff
sind, kénnen durch Drehen der Welle 284 des
Hilfsergebniswerkes 282 am Stellknopf 296 um
eine volle TUmdrehung in Pfeilrichtung F’
(s. Fig. 52) das Ergebniswerk 230 und das Um-
drehungszdhlwerk zo1 geléscht und zuvor in
diesen eingestellte Zahlenwerte gleichzeitig auf die
Elemente des Hilfsergebniswerkes 282 iibertragen
werden.

Andererseits kann je ein zuvor in den Elementen
208 und 299 des Hilfsergebniswerkes 282 einge-
stellter Zahlenwert gleichzeitig auf jene Ergebnis-
Zahlenrider 244 und jene Zahlenrider 203 des
Umdrehungszihlwerkes iibertragen werden, deren
Zahnrider mit den Zahnridern des Hilfsergebnis-
werkes 282 im Eingriff sind, indem die Welle 284
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des Hilfsergebniswerkes am Stellknopf 296 um
eine volle Umdrehung in Pfeilrichtung D" gedreht
wird;, wodurch das Hilfsergebniswerk 282 gleich-
zeitig gelbscht wird.

Auf diese Weise konnen, wie ohne weiteres ver-
stindlich ist, Zahlenwerte, die auf die Stellen des
Ergebniswerkes 230 und auf die Stellen des Um-
drehungszihlwerkes 201  iibertragen sind, durch
Betitigen des Hilfsergebniswerkes 282 in dhnlicher
Weise wie durch Betitigen des Hilfsergebnis-
werkes 282 (im Zusammenhang mit Fig. 47 bis 50
beschrieben) um eine Stelle nach links oder nach
rechts innerhalb des Ergebnis- bzw. Umdrehungs-
zahlwerkes verschoben werden.

Vorstehend sind nur bevorzugte Ausfithrungs-
formen der Erfindung beschrieben worden, aber es
sei darauf hingewiesen, daf diese Beschreibung
lediglich der Veranschaulichung der Erfindung
dient und daB Auslassungen oder Anderungen in
Form und Anordnung der Teile der Rechen-
maschine sowie Einsetzen gleichwertiger Teile an
Stelle der zuvor beschriebenen und veranschau-
lichten durchgefithrt werden koénnen, ohne von dem
Geist und Inhalt der Erfindung, wie in den an-
gefiigten Patentanspriichen festgelegt, abzugehen.

Beispielsweise kann das Hilfsergebniswerk nach
dem Erfindungsgedanken in Verbindung mit
irgendeiner registrierenden Vorrichtung einer
Rechenmaschine, die Zahlenwerte anzuzeigen ver-
mag, Anwendung finden. Hierbei ist es ohne Be-
deutung, mit welchen Mitteln eine derartige
registrierende Vorrichtung geldscht wird. Es ist
jedoch wesentlich, daB die Drehbewegung jedes
Flementes der registrierenden; Vorrichtung in
einem vorbestimmten Ubersetzungsverhiltnis auf
ein Element des Hilfsergebniswerkes {ibertragen
wird; hierbei kann das Hilfsergebniswerk gerad-
linig oder lings gekriimmter Bahn oder ldngs kreis-
formiger Bahn oder auf irgendeine andere zweck-
entsprechende Weise bewegt werden. Das erstrebte
Verschieben eines zuvor in die registrierende Vor-
richtung fibertragenen Zahlenwertes um eine Stelle
nach links oder nach rechts wird erreicht durch
Zuriickitbertragen des betreffenden Zahlenwertes
vom Hilfsergebniswerk auf die registrierende Vor-
richtung. die wihrend der vorangegangenen Uber-
tragung des Zahlenwertes auf das Hilfsergebnis-
werk geléscht worden war; dieses Zurickithertra-
gen des Zahlenwertes auf die registrierende Vor-
richtung wird durchgefithrt, nachdem das Hilfs-
ergebniswerk und die registrierende Vorrichtung
derart relativ zmeinander verschoben worden sind,
daB die Elemente des Hilfsergebniswerkes mit den
Elementen der registrierenden Vorrichtung der
nichsthoheren oder mniederen Stelle in Eingriff
gelangt sind.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit einer mehrstelligen
Registriereinrichtung, deren stellenzugehdrige
Elemente auf sie {ibertragene Zahlenwerte an-
zeigen konnen, dadurch gekennzeichnet, daB
die stellenzugehdrigen Elemente eines mehr-

stelligen Hilfsergebniswerkes und die stellen-
zugehdrigen Elemente der mehrstelligen Re-
gistriervorrichtung der Rechenmaschine in be-
stimmte Lagen relativ zueinander verschoben
werden konnen, wobei die stellenzugehdrigen
Elemente der Registriervorrichtung und des
Hilfsergebniswerkes in stellenmifige, mitein-
ander ausgerichtete Lage in wechselseitigen,
wirksamen FEingriff gebracht werden konnen,
daB ein in die Registriereinrichtung eingetra-
gener Zahlenwert durch eine ihr zugeordnete
erste Lischvorrichtung geldscht und dabei auf
diejenigen stellenzugehorigen Elemente des
Hilfsergebniswerkes iibertragen werden kann,
die mit stellenzugehérigen Elementen der Re-
gistriervorrichtung  stellenmifig ausgerichtet
sind, und daB ein in die stellenzugehdrigen
Elemente des Hilfsergebniswerkes tibertragener
Zahlenwert durch eine zweite, dem Hilfs-
ergebniswerk zugeordnete Loschvorrichtung ge-
16scht und dabei auf diejenigen: stellenzugehdri-
gen Elemente der Registriervorrichtung iiber-
tragen werden kann, die mit stellenzugehdrigen
Elementen des Hilfsergebniswerkes stellen-
maBig ausgerichtet sind.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dafl die Einstellung der stellen-
zugehdrigen Elemente der Registriervorrich-
tung und des Hilfsergebniswerkes in bestimm-
ten Lagen relativ zueinander durch. Verschie-
bung des Hilfsergebniswerkes relativ zur
Registriervorrichtung stattfindet.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dafl die stellen-
zugehdrigen Elemente der Registriervorrich-
tung und des Hilfsergebniswerkes in eine erste
und in eine zweite Lage relativ zueinander ver-
schoben werden kénnen, wobei in der ersten
Lage die stellenzugehérigen Elemente des
Hilfsergebniswerkes mit den stellenzugehdrigen
Elementen der gleichen Stelle der Registrier-
vorrichtung stellenmiBig ausgerichtet sind,
wihrend in der zweiten Lage die stellen-
zugehdrigen Elemente des Hilfsergebniswerkes
mit den stellenzugehdrigen Elementen der
nichstfolgenden Stelle der Registriervorrich-
tung ausgerichtet sind.

4. Rechenmaschine nachy Anspruch, 3, dadurch
gekennzeichnet, daB die stellenzugehorigen
Elemente der Registriervorrichtung und des
Hilfsergebniswerkes noch in eine dritte, neu-
trale Lage relativ zueinander verschoben: wer-
den kdnmen, in der keine stellenmiBige Aus-
richtung der stellenzugehdrigen Elemente des
Hilfsergebniswerkes mit stellenzugehdrigen
Elementen der Registriervorrichtung - besteht.

5. Rechenmaschine nach einem der An-
spriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dal in
der stellenmiBig ausgerichteten Lage der
stellenzugehdrigen Elemente der Registriervor-
richtung und des Hilfsergebniswerkes Kupp-
lungselemente, welche mit diesen stellen-
zugehorigen Elementen  verbunden sind, mit-
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einander in wechselseitig wirksamen Eingriff
gebracht werden.

6. Rechenmaschine nach Anspruch 5, da-
durch gekennzeichnet, dafi die Kupplungs-
elemente durch mit den stellenzugehdrigen
Elementen verbundene Zahnrider oder an den-
selben  angebrachte Verzahnungen gehildet
werden.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 5 oder 6,
dadurch gekennzeichnet, daff auf jeder der
nachstfolgenden Stelle zugewandten Seite eines
stellenzugehorigen Elementes der Registrier-
vorrichtung ein Zahnrad angebracht ist und
daB jedes stellenzugehdrige Element des Hilfs-
ergebniswerkes mit einem Zahnrad od. dgl. ver-
sehen. ist, das wahlweise mit einem von zwei
Zahnridern der Registriervorrichtung in Ein-
griff gebracht werden kann, die an einander
gegenitberliegenden Seiten zweier aufeinander-
folgender stellenzugehdriger Elemente dieser
Registriervorrichtung angeordnet sind.

8. Rechenmaschine nach einem der An-
spriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichmet, dafl
jedes stellenzugehorige Element des Hilfs-
ergebniswerkes mit Ziffern zur Anzeige eines
in das Hilfsergebniswerk ibertragenen Zahlen-
wertes versehen: ist.

9. Rechenmaschine nach einem der An-
spriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dafl
die Rechenmaschine zwei mit stellenzugehori-
gen Elementen versehene mehrstelligeRegistrier-
vorrichtungen, nimlich ein Ergebniszdhlwerk
und ein Umdrehungszihlwerk, besitzt, denen
jeweils eine Loschvorrichtung zugeordnet ist,
und daB das mehrstellige Hilfsergebniswerk
zwel Sitze von stellenzugehérigen Elementen
besitzt, von denen der eine Satz mit den stellen-
zugehorigen Elementen des Ergebniszihlwerkes
und der andere Satz mit den stellenzugehdrigen
Elementen des Umdrehungszihlwerkes zu-
sammenarbeitet, wobei sowohl die stellen-
zugeh6rigen Elemente des Ergebniszdhlwerkes
und die stellenzugehdrigen Elemente des Hilfs-
ergebniswerkes als auch die stellenzugehdrigen
Elemente des Umdrehungszihlwerkes und die
stellenzugehorigen: Elemente des Hilfsergebnis-
werkes relativ zueinander in bestimmte Lagen
verschoben werden konnen.

10. Rechenmaschine nach Anspruchg, da-
durch gekennzeichnet, daBl die beiden Sitze
stellenzugehoriger Elemente des Hilfsergebnis-
werkes und die stellenzugehdrigen Elemente
des Ergebniszihlwerkes und des Umdrehungs-
zihlwerkes in eine erste und in eine zweite
Lage relativ zueinander verschoben werden
konnen, wobei in der ersten Lage der erste Satz
stellenzugehoriger Elemente des Hilfsergebnis-
werkes mit den stellenzugehdrigen Elementen
der gleichen Stelle des Ergebniszdhlwerkes und
der zweite Satz stellenzugehoriger Elemente
des Hilfsergebniszdhlwerkes mit den stellen~
zugehérigen Elementen der gleichen Stelle des
Umdrehungszahlwerkes  stellenmifiign  aus-

gerichtet sind, wihrend in der zweiten Lage
der erste Satz stellenzugehoriger Elemente des
Hilfsergebniswerkes mit den stellenzugehori-
gen Elementen der nichstfolgenden Stelle des
Ergebniszihlwerkes und der zweite Satz
stellenzugehoriger Elemente des Hilfsergebnis-
werkes mit den stellenzugehorigen Elementen
der nichstfolgenden Stelle des Umdrehungs-
zihlwerkes stellenmiBig ausgerichtet sind.

11. Rechenmaschine nach Anspruch 10, da-
durch gekennzeichnet, daf die beiden Sitze
stellenzugehoriger Elemente des Hilfsergebnis-
werkes und die stellenzugehdrigenn Elemente
des Ergebniszihlwerkes und des Umdrehungs-
zdhlwerkes noch in eine dritte, neutrale Lage
relativ zueinander verschoben werden konmnen,
in. der keine stellenmifiige Ausrichtung der
beiden Sitze stellenzugehdriger Elemente des
Hilfsergebniswerkes mit stellenzugehdrigen
Elementen des Ergebniszihlwerkes besteht.

12. Rechennmaschine mit mehrstelligem, ein
Tastenwerk enthaltendem Einstellwerk und
mehrstelligem, fiir jede Stelle je ein Zahlenrad
besitzendem Ergebniszihlwerk, welche beiden
Werke geradlinig relativ zueinander bewegbar
sind, dadurch gekennzeichnet, da8 mit jeder
Taste (404) des Tastenwerkes (400) des Ein-
stellwerkes ein Betdtigungsmittel (426) verbun-
den ist, um so an den Bewegungen der zu-
gehorigen Taste teilzunehmen, mnd daf die
Tasten einer jeden Stelle des Tastenwerkes
derart miteinander gekuppelt sind, daB durch
Betitigung einer Taste einer Stelle alle Tasten
mit niedrigerer Bezifferung der gleichen Stelle
ebenfalls betitigt werden, daB ferner in der
niedrigsten Stelle des Tastenwerkes ein zusitz-
liches, feststehendes Betdtigungsmittel (430)
vorgesehen ist, und daB das Ergebniszihlwerk
(200) und diese Betitigungsmittel (426, 430)
relativ zueinamder auf eine Pluslage lings
einer ersten Eingriffslinie und auf eine Minus-
lage lings einer zweiten, parallelen Eingriffs-
linie der Zahlenrider (218) des Ergebniszihl-
‘werkes (200) in bezug auf diese Betitigungs-
mittel (426, 430) eingestellt werden koénnen,
derart, daB im Fall der Einstellung des Ergeb-
niszdhlwerkes und der Betitigungsmittel auf
diese Pluslage bei Betitigung einer Taste eine
der Bezifferungszahl der betitigten Taste
gleiche Anzahl von Betitigungsmitteln (426)
in diese Pluslage gebracht wird, und da8 im
Fall der Einstellung des Ergebniszihlwerkes
(200) und der Betitigungsmittel (426, 430)
auf diese Minuslage bei Betitigung einer Taste
der zweiten und héheren Stellen des Tasten-
werkes eine dem Neunerkomplement der Be-
zifferungszahl der betitigten Taste gleiche An-
zahl von Betitigungsmitteln (426) und bei Be-
titigung einer Taste der niedrigsten Stelle des
Tastenwerkes eine dem Zehnerkomplement der
Bezifferungszahl der betitigten Taste gleiche
Anzahl in dieser Minuslage verbleibt.

13. Rechenmaschine nach Anspruch 12, da-
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durch gekennzeichnet, daB jedes einer Taste
(404) zugeordnete Betitigungsmittel (426)
mit der betreffenden Taste fiir zwangliufige Be-
wegung verbunden ist.

14. Rechenmaschine nach Anspruch 13, da-
durch gekennzeichnet, daB das Betitigungs-
mittel (426) starr mit der zugehdrigen Taste
(404) verbunden ist.

15. Rechenmaschine nach einem der An-
spriiche 12 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB
die Tasten (404) des Tastenwerkes schwingbar
auf parallel zur Richtung der Relativbewegung
zwischen Ergebniszihlwerk (200) und Einstell-
werk (400) angeordneten Stangen (406) ge-
lagert sind, daB eine Endlage einer jeden
schwingbaren Taste durch
(432) begrenzt wird und daB zwei nebenein-
anderliegende Tasten (404) der gleichen Stelle
durch einen Mitnehmerarm (428) miteinander
gekuppelt sind, der an der einen der beiden
nebeneinanderliegenden Tasten angebracht ist
und die andere iiberlappt.

16. Rechenmaschine mnach Amspruch 15, da-
durch gekennzeichnet, daf jede schwingbare
Taste (404) eine nach unten ragende Verlinge-
rung (424) besitzt, welche ein zahnartiges Be-
titigungselement (426) tragt.

17. Rechenmaschine nach Anspruch 16, da-
durch gekennzeichnet, daf das zahnartige Be-
titigungselement (426) durch eine Abbiegung
der Verlingerung (424) gebildet wird.

18. Rechenmaschine mit mehrstelligem, ein
Tastenwerk enthaltendem Einstellwerk und
mehrstelligem, fiir jede Stelle je ein Zahlenrad
besitzendem Ergebniszihlwerk, welche beiden
Werke geradlinig relativ zueinander beweghbar
sind, dadurch gekennzeichnet, daB zur Durch-
fithrung von Zehneriibertragungen jedem Zah-
lenrad (218) des Ergebniszdhlwerkes (200),
mit Ausnahme der Zahlenrider der hochsten
Stelle, ein schwingbarer zweiarmiger Hebel (506,
518) zugeordnet ist und daf einer der beiden
Arme dieses zweiarmigen Hebels durch ein
Element (228') des zugeordneten Zahlenrades
(218) des Ergebniszihlwerkes (200) betitigt
wird, wenn dieses Zahlenrad von seiner Neun-
lage in seine Nullage geht, wodurch der andere
Arm dieses zweiarmigen Hebels ein Kippen
einer - parallel zur Richtung der Relativ-
bewegung zwischen dem Ergebniszihlwerk
(zo0) und dem Einstellwerk (400) angeord-
neten, kippbaren Ubertragungsschiene (524)
herbeifithrt, so daB ein an dieser kippbaren
Ubertragungsschiene (524) angebrachtes Ele-

einen Anschlag |

ment (538) in die Betitigungslinie des Ergeb-

“niszahlenrades der nichsthoheren Stelle ge-

bracht wird.

19. Rechenmaschine mnach einem der An-
spriiche 12 bis 17, dadurch gekennzeichnet, dafl
zur Durchfiithrung von Zehneriibertragungen
jedem Zahlenrad (218) des Ergebniszihlwerkes
(200), mit Ausnahme der Zahlenrider der
hochsten Stelle, ein schwingbarer zweiarmiger
Hebel (506, 518) zugeordnet ist und dafl einer
der beiden Arme dieses zweiarmigen Hebels
durch ein Element (228") des zugeordneten
Zahlenrades (218) des Ergebniszdhlwerkes
(200) betitigt wird, wenn dieses Zahlenrad
von seiner Neunlage in seine Nullage geht, wo-
durch der andere Arm dieses zweiarmigen
Tebels ein: Kippen einer parallel zur Richtung
der Relativbewegung zwischen dem Ergebnis-
zihlwerk (200) und dem Einstellwerk (400)
angeordneten, kippbaren Ubertragungsschiene
(524) herbeifithrt, so daf ein an dieser kipp-
baren Ubertragungssschiene (524) angebrach-
tes Element (538) in die Betitigungslinie des
Ergebniszahlenrades der nichsthheren Stelle
gebracht wird.

20. Rechenmaschine nach Anspruch 18 oder
19, dadurch gekennzeichnet, daBl nach Durch-
fiihrung der Zehneriibertragung alle zuvor ge-
kippten Ubertragungsschienen (524) in Ab-
hangigkeit von der Relativbewegung zwischen
dem Ergebniszihlwerk (200) und dem Ein-
stellwerk (400) wieder in ihre Ausgangslage
zuriickgebracht werdern.

21. Rechenmaschine nach einem der An-
spriiche 18 bis 20, dadurch gekennzeichnet, daB
jede Ubertragungsschiene (524) mittels eines
mit dem zweiarmigen Hebel (506, 518) ver-
bundenen Riickfiihrelementes (522) wieder in
seine Amsgangslage zuriickgebracht wird.

22. Rechenmaschine nach Anspruch 21, da-
durch gekennzeichnet, daB das Riickfithrelement
(522) mit einem mit der Ubertragungsschiene
(52.4) verbundenen Nockenelement (542, 544)
zusammenarbeitet.

23. Rechenmaschine nach einem der An-
spriiche 12 bis 22, dadurch gekennzeichnet, dafl
im Tastenwerk mindestens ein mit neun fest-
stehenden = Betitigungselementen (438) ver-
sehenes, zahnstangenartiges Erganzungselement
(434) vorgesehen ist, wodurch die Stellenzahl
des Komplementes eines in dem Tastenwerk
eingestellten Wertes entsprechend vergrofiert
und auf die Stellenzahl des Ergebniszihlwerkes
(200) gebracht wird.
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