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Es sind Zehntastenrechenmaschinen mit Ein-
stellung der fiir die Rechnung erforderlichen Werte
in ein Antriebswerk, das dabei von einer Ausgangs-
lage unter einem rechts vom Hauptrechenwerk an-
geordneten Umdrehungszihlwerk nach links ver-
schoben wird, bekannt. Die Nullstellung des An-
triebswerkes wird durch seine Riickfithrung in die
Ausgangslage herbeigefiihrt, wobei die in den
‘Wertlagen befindlichen Einstellglieder durch ein
keilfé6rmiges Bauteil in ihre Nullage zuriickgebracht
werdern.

Um bei einer solchen an sich bekannten Zehn-
tastenrechenmaschine eingestellte Werte aus dem
Antriebswerk als Anfangswerte auch in das Um-
drehungszihlwerk bringen zu kdnnen, ist die durch
Riickfithrung des Antriebswerkes wirksam werdende
Nullstellungsvorrichtung  (keilfdrmiger Bauteil)
gemaB der Erfindung durch eine von der Stellung
des Antriebswerkes in der Rechenmaschine un-

abhdngig wirksame Nullstellungseinrichtung er-
setzt. Diese Einrichtung kann aus einer bekannten
Nullstellvorrichtung bestehen, die beispielsweise
mit dem verschiebbaren Antriebswerk zusammen
in einem Rahmen oder Schlitten angeordnet ist,

damit die die Nullstellungsdrehung bewirkenden .

Antriebsrader stets mit den Einstellgliedern des
Antriebswerkes durch Drehung kuppelbar bleiben.

Verwendet man bei diesen Rechenmaschinen ein
Antriebswerk mit Sprossenriddern, die durch Ein-
stellringe mit Stufennutkurven in einer Richtung
eingestellt und in der entgegengesetzten Richtung
nuligestellt werden, so kann man mit einer solchen
Rechenmaschine auch noch die Riickiibertragung
von Werten auBer aus dem Hauptrechenwerk auch
aus dem Umdrehungszahlwerk in das Antriebs-
werk in der bekannten Weise durchfithren, daB man
die Zwischenrider dieser Werke in der gewiinschten
Dekadenstellung mit den Einstellringen des An-
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triebswerkes kuppelt und dann durch Riickdrehen
der Zahlscheiben dieser Werke bis auf Null die
Rechen- bzw. Zihlwerkwerte auf die Einstellringe
riickiibertragt.

Trifft man dabei Vorsorge, daf die getrieblich
voneinander abhingigen Funktionen, Nullstellung
des Antriebswerkes, Verschiebung des Antriebs-
werkes um einen Teilschritt in die Riickiiber-
tragungslage, Nullstellung des Resultatwerkes oder
des Umdrehungszihlwerkes, Riickholung des An-
triechswerkes in die rechte Ausgangslage, soweit
ndtig, unabhidngig voneinander  durchgefithrt
werden, so bendtigt man fiir die Einleitung der
drei Nulistellungen je fiir sich, sowie gemeinsam.
und der beiden Riickiibertragungen, also von sechs
verschiedenen Funktionen nur vier verschiedene
Tasten od.dgl. Dann kann man auch mehrere oder
alle diese Tasten gemeinsam driicken, z. B. fiir die
Gesamt-Nullstellung die drei Nulistelltasten fiir das
Antriebswerk, das Umdrehungszahlwerk und das
Resultatzahlwerk oder fiir die Riickitbertragung die
Riickiibertragungstaste zusamimen mit der Null-
stelltaste des den riickzuiibertragenden Wert ent-
haltenden Werkes je nach Dekadenstellung des An-
triebswerkes; gleichzeitig kann ohne Stérung auch
die Nullstelltaste des anderen Werkes gedriickt
werden, selbst auch die Antriebswerk-Nullstelltaste,
da die durch diese zusitzlich zu den durch Riick-
{ibertragungstaste eingeleiteten Funktionen veran-
1aBte Riickholung des Antriebswerkes ohne weiteres
auch an die Riickiibertragung anschlieffen kann,
sumal sie keine Nullstellung bewirkt.

In der Zeichnung ist eine als Beispiel dienende
Ausfithrungsform der Erfindung dargestellt. Es zeigt

Fig. 1 eine Draufsicht auf die Rechenmaschine
in schematischer Darstellung mit den Einstell- und
Funktionstasten und dem einstellbaren Antriebs-
werk mit dem Hauptrechen- und Umdrehungszihl-
werk,

Fig. 2 eine Draufsicht, ebenfalls in schematischer
Darstellung, mit dem Getriebe fir die von der
Maschine auszufithrenden Rechnungen,

Fig. 3 einen Querschnitt durch die Rechen-
maschine mit den Einstelltasten, dem Antriebswerk,
der Nullstellvorrichtung und dem Hauptrechenwerk:

Fig. 4 bis 8 zeigen Einzelheiten.

Auf einer durch eine Handkurbel 1 in Um-
drehung zu versetzenden Welle 2 einer Rechen-
maschine 3 ist ein Antriebswerk4 mit durch Stufen-
nutscheiben ¢ einstellbaren Antriebsridern mit
radial nach auBen verschiebbaren Zihnen 10
(Sprossenridern) verschiebbar gelagert, das durch
ein Federwerk 5 (Fig. 2) nach links gezogen wind
und iiber einen mit einem Anschlag 6 versehenen
Seilzug 7 entgegen der Wirkung einer Feder 8 in
seine rechte Ausgangslage zuriickgezogen werden
kann. Die Einstellung von Werten in dem Antriebs-
werk 4 kann durch Driicken von Werteinstelltasten
11 iiber ein fiir alle Tasten II gemeinsames Zahn-
segment 12 (Fig. 3), erfolgen. Dieses Segment 12
ist um eine Achse 13 schwenkbar gelagert und wird
durch eine nicht dargestellte Feder in seiner Hoch-
lage (Fig. 3) gehalten. Tin winklig abstehender

i

Arm 14 des Segments 12 weist in der Nihe seines
Tndes eine Anschlagstange 15 auf, die sich quer
su der Schaftseite der Werteinstelltasten 11 er-
streckt. Jeder Tastenschaft ist mit einem Schrag-
schlitz 16 versehen, dessen Steigung zur Waage-
rechten dem von der Taste dargestellten Wert ent-
spricht. Wird eine der Tasten 11 gedriickt, so wird
durch ihre eine Schlitzkante die Anschlagstange 15
verschwenkt, so daB das Zahnsegment 12 herab-
bewegt wird und dadurch die ihm gegeniiber-
liegende Stufennutscheibe g entsprechend dem ge-
dritckten Wert verdreht. Infolgedessen wird durch
die Stufennut 17 in bekannter Weise die ent-
sprechende Anzahl Sprossenzdhne 10 radial aus
dem Umfang des Antriebswerkes 4 hervorgeschobern.
Das Zahnsegment 12 steht derjenigen Stufennut-
scheibe ¢ gegenitber, die sich unmittelbar rechts
neben der Einerwertstelle des Hauptrechenwerkes
18 befindet. Nach Vollendung der Einstellbewegung
in einer Wertstelle wird das Antriebswerk 4 in der
Rechenmaschine um einen Schritt nach links ver-
schoben, so daB die Einstellung in der nichsten
Wertstelle erfolgen kann. Nach vollendeter Ein-
stellung des Antriebswerkes 4 wird durch Drehen
der Welle 2 der Rechenmaschine der in dem Werk 4
eingestellte Wert durch die herausgeschobenen
Sprossenzihne 10 iiber Zwischenrider 19 in das
Hauptrechenwerk 18 iibertragen. Gleichzeitig wird
die ausgefithrte Drehung der Welle 2 in bekannter
Weise in einem Umdrehungszihlwerk 20 (Fig. 1)
gezahlt, Das Umdrehungszihlwerk weist ebenfalls
einen Satz Zwischenrider 24 auf, {iber die ein im
Werk 4 eingestellter Wert durch eine Drehung der
Welle 2 nach entsprechender Verschiebung des ein-
gestellten Einstellwerkes nach rechts in das Um-
drehungszihlwerk fibertragen werden kann. Auf
das Antriebswerk 4 wirkt eine Nullstellvorrichtung
ein, die mit dem Antriebswerk 4 zusammen in
einem verschiebbaren Rahmen 4, (Fig. 2) gelagert
ist. Die Nullstellvorrichtung besteht aus einem auf
einer antreibbaren Welle 21 gelagerten Riadersatz
mit einer der Anzahl der Stufennutscheiben g ent-
sprechenden Anzahl teilverzahnter Rider 22. Bei
einer Drehung der Welle 21 greifen die Rader 22
in eine Verzahnung 23 (Fig. 3) der Stufennut-
scheiben g ein und drehen diese Scheiben in ihre
Ausgangsstellung zuriick.

Auf dem Tastenfeld der Rechenmaschine sind
vier Funktionstasten 25, 26, 27 und 28 angeordnet.
Davon wirkt die Taste 25 als Riickitbertragungs-
taste und die Tasten 26, 27, 28 als Nullstelltasten
fiir das Hauptrechenwerk 18, fiir das Umdrehungs-
zihlwerk 20 und fiir das Antriebswerk 4.

Jede der Tasten 25 Dis 28 driickt beim Herab-
bewegen mit einer Schrage 29 (Fig. 4 und 5) gegen
einen seitlichen Ansatz 30 eines ihr zugeordneten
Funktionsschiebers 31 bis 34 (Fig. 6), die parallel
verschiebbar in Fithrungen 35 (Fig. 2) des
Maschinengehiuses und fibereinanderliegend an-
geordnet sind. Jeder Schieber nimmt bei seiner
Seitwirtsverschiebung in Richtung des in Fig. 2
eingezeichneten Pfeiles x ein fiir alle Schieber 31
bis 34 gemeinsames Gleitstiick 36 mit, das durch
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eine Zugfeder 37 in seiner Ausgangslage gehalten
wird, in der es an den Schiebern anliegt. Durch
eine Seitwirtsverschiebung des Gleitstiickes 36 wird
ein mit der Handkurbel 1 der Rechenmaschine un-
drehbar vereinigtes, aber auf der Rechenmaschinen-
hauptwelle 2 verschiebbar gelagertes Zahnrad 38
entgegen der Wirkung einer Feder 39 mitgenommen,
eine Kupplung 40 der Welle 2 gelost und das Zahn-
rad 38 mit einem Zwischenzahnrad 41 in Eingriff
gebracht. Dadurch wird als Folge des Driickens
einer der Funktionstasten 25 bis 28 die Hand-
kurbel 1 von der Hauptwelle 2 abgeschaltet und
statt dessen {iiber das Zwischenrad 41 und ein
weiteres Zahnrad 42 eine Verbindung der Hand-

kurbel 1 mit einer Welle 43 hergestellt, die je mit’

Abstand fiinf unter der Wirkung von Federn 44
stehende, axial verschiebbar, aber undrehbar mit
der Welle 43 vereinigte Kupplungszahnrider 43, 46,
47, 48, 49 und eine mit einem Ausschnitt 50 (Fig. 2
und 5) und einem seitlichen Hubnocken 51 versehene
Sperrscheibe 52 trigt.

Jeder Funktionsschieber 31 bis 34 besitzt einen
Sperrstift 53 (Fig. 5 und 6), der bei der Seitwirts-
bewegung durch den Ausschnitt 50 der Sperrscheibe
52 hindurchtreten kann, wie das in Fig. 5 in strich-
punktierten Linien angedeutet ist. Jeder Funktions-
schieber wird mit seinem Sperrstift 53 in der ver-
schobenen Steéllung durch seinen Anschlag 30 ge-
halten, der in eine an jeder Funktionstaste vor-
gesehene Rast 54 (Fig. 4) einspringt. Die Schieber
31 und 32 (Fig. 6) besitzen je zwel in der Ebene
der Sperrstifte 53 liegende Schaltnocken 55, 56
bzw. 57, 58 und die Schieber 33 und 34 nur je
einen Nocken 59 bzw. 60. Die Zahnrader 45 bis 49
auf der Welle 43, die in versetzter Anordnung
(Fig. 7) teilverzahnt sind, kdnnen wahlweise durch
axiale Verschiebung mit Zahnridern 61, 62, 63, 64
und 65 (Fig. 2) auf einer Vorgelegewelle 66 in Ein-
griff gebracht werden. Die Teilverzahnungen auf
den von der Welle 43 getragenen Ridern 45 his 49
sind derart versetzt zueinander angeordnet, daBl sie
bei einer Drehung der Welle 43 in vier Abschnitten
zur Wirkung kommen, von denen im ersten Ab-
schnitt die Nullstellung des Antriebswerkes 4, im
zweiten Abschnitt die Verschiebung des Antriebs-
werkes um einen Teilschritt in die Riickiiber-
tragungsstellung, im dritten Abschnitt die Null-
stellung des Hauptrechenwerkes und des Um-
drehungszihlwerkes und im vierten die Riickholung
des Antriebswerkes durchgefithrt werden.

Das Zahnrad 61 ist auf der Welle 66 frei drehbar
angeordnet und durch eine Hohlwelle 67 mit einer
Hubscheibe 68 verbunden, die gegen das eine Ende
eines zweiarmigen Kipphebels 69 wirkt, dessen
anderes Ende an einem Stift 70 einer mit Rasten 71
versehenen Schubstange 72 anliegt. Dies Stange 72
ist in Fithrungen 73 der Rechenmaschine verschieb-
bar und ihre Rasten 71 dienen zur Aufnahme eines
mit dem Rahmen 4, des Antriebswerkes 4 ver-
bundenen Schaltzahnes %4, der zugleich bei Be-
titigung einer entsprechenden, nicht dargestellten,
Bedienungstaste mit den Rasten 71 im Sinne einer
Linksschrittschaltung zusammenwirkt.

Das Zahnrad 62 ist auf der Welle 66 befestigt,
die an ihrem einen, aus dem Rechenmaschinen-
rahmen 3 herausragenden Ende ein Kettenrad 75
tragt. Von diesem Kettenrad 75 fithrt eine Kette 76
zu einem auf der Nullstellwelle 78 des Hauptrechen-
werkes 18 angeordneten Kettenrad 77 (Fig. 1).

Das Zahnrad 63 (Fig. 2) ist auf der Welle 66 lose
drehbar und durch eine Hohlwelle 79 mit einem
Kettenrad 8o verbunden, das iiber eine Kette 81 ein
auf der Nullstellwelle 83 des Umdrehungszihi-
werkes 20 angebrachtes Kettenrad 82 (Fig. 1) an-
treibt.

Das Zahnrad 64 (Fig. 2) ist ebenfalls lose dreh-
bar auf der (Welle 66 gelagert und seine Hohlwelle
84 trigt ein Kettenrad 85. Eine Kette 86 verbindet
dieses Rad 85 iiber ein Kettenrad 87 mit der Welle
21 der Nullstellrdder 22 des Antriebswerkes 4.

Das Zahnrad 65 endlich ist durch eine Hohlwelle
88 mit dem Riickholrad 89 des Seilzuges” vereinigt.

a) Riickiibertragung eines im Hauptrechenwerk
befindlichen Wertes in das Antriebswerk

Es sind die Funktionstasten 25 und 26 (Fig. 2)
zu driicken.

Durch Driicken der Taste 25 wird der zugehdrige
Schieber 31 nach rechts verschoben. Dadurch wird
das Gleitstiick 36 entgegen der Wirkung der Feder
37 mitgenommen und das Kupplungszahnrad 38
nach dem Ldsen der Kupplung 40 mit dem Zwischen-
zahnrad 41 in Eingriff gebracht. Der Sperrstift 53
des Schiebers 31 ist bei der Verschiebung nach
rechts durch den Ausschnitt 50 der Sperrscheibe 52
auf die andere Seite (Fig.5) gelangt und die An-
schldge 55 und 56 haben die teilverzahnten Rider
45 und 48 mit den Zahnridern 61 bzw. 64 auf der
Welle 66 gekuppelt. Durch Driicken der zweiten
Taste 26 ist der zugehdrige Schieber 33 ebenfalls
nach rechts verschoben. Sein Sperrstift 53 gelangte
ebenfalls auf die andere Seite der Sperrscheibe 52,
und sein Anschlag 59 hat das Teilzahnrad 46 mit
dem auf der Welle 66 befestigten Zahnrad 62 in
Eingriff gebracht. Das Antriebswerk 4 ist gegebenen-
falls in die erforderliche Wertstelle des Haupt-
rechenwerkes 18 einzustellen.

Wird nunmehr die Handkurbel 1 gedreht, so
wird deren Bewegung iiber die Zahnrider 38, 41
und 42 auf die Welle 43 und damit auf die Teil-
zahnrider 45 bis 49 iibertragen. Der Ausschnitt 50
der Sperrscheibe 52 bewegt sich aus der Ebene der
Sperrstifte 53 heraus, so dafi diese gegen den Rand
der Scheibe anliegen kénnen. Die Anschlige 30 der
nach rechts bewegten Schieber legen sich in die
Rasten 54 (Fig. 4) der gedriickten Tasten 25 und 26
ein und halten diese Tasten in der gedriickten
Stellung. Die Rider 45, 46 und 48 bewegen infolge
der versetzten Amnordnung ihrer Verzahnungen
nacheinander die mit ihnen gekuppelten Rider 64,
61 und 62 auf der Welle 66, und zwar dreht zu-
néichst das Rad 48 iber das Rad 64 und das Ketten-
getriebe 85, 86 und 87 die Welle 21 mit den Null-
stellriddern 22. Dadurch werden iiber die Ver-
zahnung 23 die Stufennutscheiben g zuriickgedreht
und die herausgeschobenen Sprossenzihne 10 in den
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Umfang des Antriebswerkes 4 zuriickgezogen, wo-
mit das Antriebswerk auf Null gestellt ist. Das
Zahnrad 45 bewirkt iiber das Zahnrad 61 eine
Drehung der Hubscheibe 68. Diese verschwenkt den
zweiarmigen Hebel 69, der iiber den Stift 7o, tiber
die Zahnstange 72 und iiber den Zahn 74 das An-
triehswerk 4 in die Rickitbertragungsstellung
bringt, in der die Stufennutscheiben ¢ in der Ebene
der Zwischenrider 19 des Hauptrechenwerkes 18
liegen. Das darauf zur Wirkung kommende Teil-
zahnrad 46 dreht {iber das Zahnrad 62 die Welle 66
und iiber den Kettentrieb 75, 76 und 77 die Null-
stellwelle 7& des Hauptrechenwerkes 18. Dadurch
werden die Zahlscheiben dieses Werkes 18 durch
Verschieben eines an sich bekannten Léschkammes
od. dgl. bei der Drehung der Welle 78 auf Null ge-
stellt. Durch diese Bewegung werden die Zwischen-
rider 19 und die Scheiben g mitgedreht und damit
der im Hauptrechenwerk 18 enthaltene Wert in das
Antriebswerk 4 riickiibertragen.

Kurz vor Vollendung der Umdrehung der Welle
43 driickt der an der Sperrscheibe 52 befindliche
Hubnocken 51 nacheinander iiber die Sperrstifte 53
die nach rechts bewegten Schieber 31 und 33 noch
etwas weiter nach rechts, bis ihre Anschlige 30 aus
den Rasten 54 ihrer zugehOrigen Tasten heraus-
gleiten. Unter der Wirkung von nicht dargestellten
Federn gehen die Tasten 25 und 26 zuriick, und
durch den Ausschnitt 50 der Sperscheibe 52 zieht
die Feder 37 fiber das Gleitstiick 36 die Schieber 31
und 33 in ihre Ausgangsstellungen zuriick. Die
Feder 39 kann daraufhin das Zahnrad 38 wieder
mit der Welle 2 kuppeln.

Die auf die Teilzahnrider wirkenden Federn 44
schieben nach dem Ausweichen der Anschlige 55,
56 und 59 an den Schiebern 31 und 33 die Zahn-
riader 45, 46 und 48 nach links zuriick.

b) Riickiibertragung eines Wertes aus dem
Umdrehungszihlwerk in das Antriebswerk

Die Funktionstasten 25 und 27 sind zu driicken.

Hierdurch werden die Teilzahnrider 45, 47 und
48 mit den Zahnradern 61, 63 und 64 gekuppelt.

Beim Drehen der Handkurbel wird iiber die
Teile 48, 64, 84, 85, 86, 87, 21 und 22 zunichst das
Antriebswerk 4 auf Null gestellt. Dann folgt bei
der Weiterdrehung der Welle 43 iiber die Ver-
bindung 45, 61, 67, 68, 69, 70, 72, 74 die Ver-
schiebung des Amntriebswerkes 4 in die Riickitber-
tragungslage. Darauf wird durch die Teile 47, 63,
79, 80, 81, 82 und 83 das Umdrehungszihlwerk 20
auf Null gestellt und dabei gleichzeitig der in
diesem enthaltene Wert iiber die Zwischenrdder 24
in das Antriebswerk 4 riickiibertragen. SchlieBlich
werden, entsprechend wie unter a) angegeben, die
Einzelteile wieder in ihre Ausgangsstellung ge-
bracht.

¢) Nullstellung des Antriebwerkes unter
gleichzeitiger Riickfithrung dieses Wertes in seine
Ausgangsstellung
Durch Driicken der auf den Schieber 32 wirkenden
Nullstelltaste 28 werden die Teilzahnrider 48 und

49 mit den Zahnridern 64 bzw. 05 gekuppelt.
Darauf wird beim Drehen der Handkurbel 1 in der
vorstehend beschriebenen Weise zunichst das An-
triebswerk 4 auf Null gestellt und dann durch
Drehen des Zahnrades 65 das Riickholrad 89 bewegt
und dabei itber den Seilzug 7 und den Anschlag 6
das Antriebswerk 4 unter Uberwindung der Federng
und 8 in die rechte Ausgangsstellung zuriickgeholt.

Durch Driicken der Tasten 26, 27, 28, gemein-
sam kann die Nullstellung aller Rechen- oder Zihl-
werke der Maschine, nimlich des Antriebswerkes 4,
des Hauptrechenwerkes 18 und des Umdrehungs-
zihlwerkes 20 auch = gemeinsam herbeigefithrt
werden.

Statt die Rider 45 bis 49 auf ihrer Welle 43
parallel verschiebbar anzuordnen, kann man sie
auch, um Platz zu sparen, kippbar lagern, wie das
Fig. 8 zeigt.

Die Rechenmaschine kann statt durch einen
Handantrieb auch durch einen Motor angetrieben
werden. .

PATENTANSPRUCHE:

1. Zehntastenrechenmaschine mit verschieb-
barem Antriebswerk, gekennzeichnet durch eine
von der Stellung des Antriebswerkes (4) in der
Rechenmaschine unabhingig wirksame Null-
stellungseinrichtung (21, 22, 23) fiir das An-
triebswerk.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf die Nullstellungseinrichtung
(21, 22) auf ein Antriebswerk (4) einwirkt, das
als Einstell- und Antriebsglieder Sprossenrdder
aufweist, die durch Drehen von Stufennut-
scheiben (9) in nur einer Richtung eingestellt
und in der entgegengesetzten Richtung null-
gestellt werden.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daff die Nullstellungs-
einrichtung (21, 22) fiir die Sprossenridder des
Antriebswerkes und das Antriebswerk (4)
selbst zusammen in einem parallel verschiebbar
gefiihrten, schrittweise schaltbaren Rahmen (4,)
od. dgl. angeordnet sind.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1, 2 oder 3,
dadurch gekennzeichnet, daff die Drehung der
Nullstellungseinrichtung (21, 22) fiir das An-
triehswerk (4) die Verschiebung des Antriebs-
werkes (4) in die Rickiibertragungslage
gegeniiber den (Zwischen-)Rédern des Haupt-
rechen- bzw. des Umdrehungszihlwerkes (18, 20),
die Nullstellung dieser Zahlwerke (18,20) sowie
die Zurfickfiihrung des Antriebswerkes (4) in
seine Ausgangsstellung . dadurch unabhingig
voneinander durchgefithrt werden, daB fiir die
Einleitung der Nullstellung der drei Werke
gemeinsam oder jeweils einzeln sowie der beiden
Riickiibertragungsvorgénge aus den Zahlwerken
(18, 20) nur vier Betitigungsglieder (25 bis 28)
bendtigt werden, indem die Betdtigungsglieder
(25 bis 28) aaf Funktionsschieber (31 bis 34)
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cinwirken, die ihrerseits die Kuapplungen und
Entkupplungen in der erforderlichen Folge
veranlassen,

5. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 4,
dadurch gekennzeichnet, daB jedes Betdtigungs-
glied (Taste) iiber einen Funktionsschieber (31
bis 34) auf einen Umschaltschieber (36) ein-
wirkt, durch den ein Wechselgetriebe (38, 40)
zur Umschaltung des Maschinenantriebes
Handkurbel oder Motor) vom Antriebswerk auf
eine Welle (43) betdtigt wird, die von den
Funktionsschiebern (31 bis 34) durch Betiti-
gung von teilverzahnten Ridern (45 bis 49) als
Kupplungen wirksam gemacht wird.

6. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 4, da-
durch gekennzeichnet, daB die Teilverzahnungen
auf den von der Welle (43) getragenen Rédern
(45 bis 49) derart versetzt zueinander angeord-
net sind, dal sie bei einer Drehung der Welle

(43) in vier Abschnitten zur Wirkung kommen,
von denen im ersten Abschnitt die Nullstellung
des Antriebswerkes (4),im zweiten Abschnitt die
Verschiebung des Antniebswerkes um einen Teil-
schritt in die Riickiibertragungsstellung, im
dritten Abschnitt die Nullstellung von Rechen-
und Umdrehungszihlwerk und im vierten Ab-
schnitt die Riickholung des Antriebswerkes in
die Ausgangslage rechts durchgefithrt werden.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 4,
dadurch gekennzeichnet, daf die teilverzahnten
Rader (45 bis 49) als Scheiben ohne Nabe aus-
gebildet sind, die unter axial wirkendem Feder-
druck (44) stehen und undrehbar auf der Welle
(43) sitzen und daf sie durch an den Antriebs-
zahnridern (61 bis 65) in der N&he ihrer Ein-
griffsstelle angreifende Anschlige der Funktions-
schieber (31 bis 34) in ihre Wirkstellung ge-
kippt werden.

Hierzu 2 Blatt Zeichnungen
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