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Bei Divisionsrechnungen muf8 der Schlitten der
Rechenmaschine eine gewisse Voreinstellung er-
fahren, und zwar muB der dem im Rechenwerk ein-
gestellte Divisor entsprechend gegeniibergestellte
Dividend im Dividendeneinstellwerk (Resultat-
bzw. Summenzihlwerk) so eingestellt werden, da8
hinter ihm einige freie Stellen verbleiben, deren
Anzahl der Anzahl von Bruchdezimalstellen ent-
spricht, mit denen der Quotient errechnet werden
soll. Dieses Voreinstellen des Schlittens geschah
entweder von Hand durch direktes Verschieben
oder, soweit die Rechenmaschine mit einem mecha-
nisch schaltbaren Schlitten versehen war, mittels
einer Taste, durch die das Schlittenschaltgetriebe
eingeriickt wurde. Insbesondere wenn mehrere Di-
visionsrechnungen ausgefithrt werden miissen, fiir
die eine gleiche Schlittenvoreinstellung notwendig
ist, bedeutet diese Einstellung eine zeitraubende

Arbeit, wobei, soweit das Einstellen des Schlittens
mechanisch durch Betitigen einer Taste erfolgt,
scharf aufgepafit werden mufl, damit der Schlitten
an die vorgeschriebene Stelle gelangt.

Die Erfindung geht darauf aus, diese Einstell-
arbeit zu vereinfachen. Erreicht wird dies dadurch,
daf durch eine besondere Handhabe das Schlitten-
schaltgetriebe in Thtigkeit gesetzt wird und daf
am Schlitten ein verstellbarer Anschlag vorgesehen
ist, der mit einem das Schaltgetriebe steuernden
Ausloser zum Eingriff gelangen kann, um so den
Schlitten nach einer bestimmten, von der Einstel-
lung des Anschlages abhingigen Anzahl von Schal-
tungen stillzusetzen, und daB der Ausloser mit
einem Gestinge verbunden ist, durch welches nach
dem Stillsetzen des Schlittenschaltgetriebes das
Rechenwerk in Gang gesetzt wird, um den im
Tastenfeld der Rechenmaschine eingestellten Wert
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beispielsweise als Dividend in das Dividendenzihl-
werk (Resultat- bzw. Summenzihlwerk) zu iiber-
tragen. Auf diese Weise ist es moglich, durch ein-
faches Betitigen der besonderen Handhabe den
Schlitten immer in eine bestimmte gewiinschte Stel-
lung zu bringen und den in das Tastenfeld ein-
gestellten Dividenden nach vorangegangener ent-
sprechender Einstellung des Schlittens in das am
Schlitten angebrachte Resultatwerk zu iibertragen.

Hier ist darauf hinzuweisen, daB bereits Vor-
richtungen bekannt sind, bei denen mittels Steck-
stiften bzw. mitbels durch Tasten beeinfluter
Steckstifte der Schlitten nach einer vorangegange-
nen Multiplikationsrechnung in einer bestimmten
Stellung stillgesetzt wurde. Eine solche Einrich-
tung ist aber fiir den der vorliegenden Vorrichtung
zugrunde liegenden Zweck nicht geeignet.

Eine weitere Vereinfachung kann noch dadurch
getroffen werden, dafl das vom Ausloser betitigte
Gestinge mit der Loscheinrichtung des Tasten-
feldes derart in Verbindung steht, daf anschlieBend
an die Ubertragung in das Dividendenzéhlwerk der
Wert in dem Tastenfeld geldscht wird. Auf diese

Weise ist, ohne daB besondere Handgriffe notwen- -| - ) \ s Zallwerke
~im additiven oder subtraktiven Sinne in Eingriff

dig sind, nach der Einstellung des Dividenden das
Tastenfeld sofort fiir die Aufnahme des Divisors
frei.
Zur niheren Erliuterung dienen die Abbildun-
gen, wobei dem Ausfiihrungsbeispiel eine Thomas-
sche Rechenmaschine zugrunde gelegt worden ist.

Abb. 1 zeigt eine Draufsicht, wobei ein Teil der
Verkleidung aufgebrochen ist, damit die darunter
befindlichen Teile sichtbar werden;

Abb. 2 zeigt eine Seitenansicht rhit Bezug auf
Abb. 1 von rechts gesehen bei abgenommener Ver-

‘kleidung;

Abb. 3 bis 7 zeigen Sonderdarstellungen zu
Abb. 2;

Abb. 8 zeigt eine Seitenansicht, und zwar von
links gesehen, mit Bezug auf Abb. 1;

Abb. g zeigt eine Riickansicht, und zwar in Rich-
tung des in Abb. 2z eingezeichneten Pfeiles » ge-
sehen.

Mit 1 ist das Tastenfeld bezeichnet, welches bei-
spielsweise bei der Additionsrechnung zur Einstel-
lung der Summanden iind bei der Multiplikations-
rechnung zur Einstellung des Multiplikanden dient.
Der verschiebbar am Maschinengestell angeordnete
Schlitten (Lineal) 2z trigt das Umidrehungszahl-

werk 3 und das Resultatwerk 4. 5 und 6 bezeichnen

die beiden Linealtransporttasten, und zwar vermit-
telt die Taste 5 entsprechend der dem auf ihr an-
gebrachten Pfeil eine Rechtsverschiebung und die
Taste 6 eine Linksverschiebung des Schlittens. Die
Laschtasten und die Subtraktionstaste sind, um die
Ubersichtlichkeit der Zeichnung nicht zu beein-
trachtigen, weggelassen worden. Die Additionstaste
ist mit 7 bezeichnet und wird von eimem Hebel 8
(Abb. 2) getragen, der bei g an der Gestellwand 10
drehbar gelagert ist. Eine an dem Hebel 8 angrei-
fende Zugfeder n1 ist bestrebt, diesen Hebel in der
aus Abb. 2 ersichtlichen Stellung zu halten. An dem
Hebel 8 ist ein Bolzen 12 befestigt, der in die Be-

wegungsebene einer an einem Hebel 13 vorgesehe-
nen Fithrungsbahn 14 ragt. Der Hebel 13 ist auf
dem Ende einer quer durch die Maschine gefiihrten
Achse 15 befestigt, durch deren Schwenkbewegung
in noch zu beschreibender Weise die Antriebskupp-
lung fitr die Rechenmaschine eingerfickt und der

| Elektromotor unter Strom gesetzt wird. Beim

Driicken der Taste 7 wird der Hebel 13 mit Bezug
auf Abb.2z nach links geschwenkt, wodurch die
Achse 15 die besagte Drehbewegung im Sinne des
eingezeichneten Pfeiles ausfithrt. Beim Driicken der
Plustaste 7 wird vermittels eines in der Zeich-
nung nicht dargestellten Gestinges eine Stellschiene
16 aus der aus Abb. 2 ersichtlichen Stellung in die
nach Abb. 3 gefithrt, soweit das Gestinge 16 nicht
schon vor dem Driicken der Plustaste 7 die betref-
fende Stellung nach Abb. 3 innehatte. Von der
Schiene 16 aus werden die Steuergestinge (Um-
schaltvorrichtung) eingestellt, die die dem Resultat-
zihlwerk und dem Umdrehungszihlwerk zugeord-
neten Kegelriderbiichsen 17 bzw. 18 schrig ab-
wiirts verschieben, damit die Kegelridder der Kegel-
raderbiichsen 17, 18 mit den Gegenkegelrddern 19
bzw. 20 des Resultat- und Umdrehungszihlwerkes

gelangen. Die Stellschiene 16 umgreift mit einem
Langloch 21 einen an der Gestellwand 1o vorgese-
henen Fiihrungszapfen 22 und ist mit einem Aus-
lader 23 versehen, der mit einem Bolzen 24 mit
dem gegabelten Ende 25 eines Iebels 26 zusam-
menwirkt, der bei 27 am Maschinengestell gelagert
ist. Mit dem Hebel 26 ist ein weiterer Hebelarm 28
verbunden, der mittels eines Stiftes 29 an dem
Liangsschlitz 30 einer Schulterplatte 31 eingreift.
Die Schulterplatte 31 ist einer Platte 32 zugeord-
net, die auf der im Maschinengestell gelagerten
Achse 33 befestigt ist und zwei Bolzen 34, 34’ tragt.
An der Achse 33 sind Stifte 35 vorgesehen, die in
Offnungen einer Schiene 36 eintauchen. Diese
Schiene ist quer verschiebbar am Maschinengestell
angebracht und greift in entsprechend gestaltete
Ringnuten 37 der Kegelriderbiichsen 17 ein, die die
Kegelrider 38 und 39 tragen. Die Kegelraderbiich-
sen 17 sitzen axial verschiebbar auf den parallel
zueinander angeordneten Vierkantwellen 40, auf
denen in bekannterWeise die den bekannten Staffel-
walzen 41 (Abb. 1) zugeordneten Stellradchen 42
lings verschiebbar angeordmet sind. Diese Stell-

ridchen 42 sind in bekannter Weise mit dem Tasta- .

turgestinge des Tastenfeldes 1 derart verbunden,
daB beispielsweise durch das Driicken der Taste 4
das zugeordnete Stellridchen 42 derart verschoben
wird, daB es in den Bereich des mit vier Zahnen
ausgeriisteten Teiles ~der entsprechenden Staffel-
walze 41 gelangt. ' '

Die Staffelwalzen41 sind auf den im Maschinen-
gestell parallel gelagerten Wellen 43, befestigt, die
durch Kegelriderpaare 44, 45 mit der Haupt-
rechenwelle 46 verbunden sind.

Weiterhin greift an der Stellschiene 16 (Abb. 2)
bei 47 eine Stellplatte 48 an, die abwechselnd mit
dem Bolzen 49 oder 50 in Verbindung gebracht
werden kann. Die Bolzen 49, 50 sind an den Enden
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eines bei 51 schwenkbar am Maschinengestell ge-
lagerten Hebels 52 angebracht. An dem oberen
Ende des Hebels 52 greift ein Lenker 53 (Abb. 3)
an, der andererseits mit einem Hebelarm 54 ver-
bunden ist. Der Hebelarm 54 ist bei 55 am Maschi-
nengestell gelagert und ist mit einem weiteren
Hebelarm 56 verbunden, der mittels eines Stiftes
57 in den Langschlitz 58 einer Stellplatte 59 ragt.
Die Platte 59 ist ebenso wie die Platte 31 mit zwel
Schultern 6o und 61 ausgeriistet, die abwechselnd
in den Bereich von Bolzen 62, 63 gebracht werden
koénnen. Die Bolzen 62, 63 sind an einer Platte 64
befestigt, die auf der im Maschinengestell gelager-
ten Achse 65 (Abb. 2) befestigt ist. Die Achse 65
ist mit Stiften 66 versehen, die in entsprechende
Offnungen einer Stellschiene 6t eintauchen. Die
Stellschiene 67 ist ebenso wie die Schiene 36 quer
verschiebbar ami-Maschinengestell angebracht und
greift in die rundlaufenden Nuten 68 der Kegel-
raderbiichsen 18 ein. Die an den Kegelriderbiichsen
18 vorgesehenen Kegelrider sind mit 69 und 7o
hezeichnet. Die Kegelriderbiichsen 18 sind auf den
im Maschinengestell gleichachsig mit den Wellen
40 gelagerten Vierkantwellen 71 ldngs verschieb-
bar angeordnet.

Die Platten 31 und 59 sind bei 72 an einer
Schwenkplatte 73 (Abb. 3) gelagert, der die Be-
festigungsschraube 74 als Schwenkzapfen dient.
An der Platte 73 ist die Rolle 75 gelagert, die mit
einer Hubscheibe 76 zusammenwirkt, die an threm
im iibrigen konzentrischen Umfang eine Delle 77
besitzt. Diese Scheibe 76 ist durch eine Kupplung
losbar mit der Hauptrechenwelle 46 verbunden.
Diese Kupplung besteht in einem bei 78 an der
Scheibe 76 gelagerten Hebel 79, auf dessen freiem
Ende eine Druckfeder 8o wirkt, die bestrebt ist,
das hakenférmig ausgebildete Ende 81 des Hebels
79 nach innen in den Bereich einer auf der Welle
46 befestigten Mitnehmernase 82 zu driicken (vgl.
Stellung nach Abb.2). Wird also die Haupt-
rechenwelle 46 in Richtung des in Abb. 2 einge-
zeichneten Pfeiles gedreht, dann wird die Hub-
scheibe 76 mitgenommen. Zu Beginn der Drehurnig
aus der Stellung der Abb. 3 wird die Platte 72 in
Richtung des in Abb. 3 eingezeichneten Pfeiles zur
Ausschwingung gebracht. Dadurch erhalten die
Platten 31 und 59 eine Verschiebung nach rechts
oben. Befinden sich die Platten 31, 59 dabei in der
aus Abb. 3 ersichtlichen Stellung, dann treffen die
Schultern 6o auf die Stifte 34 bzw. 62 auf, wo-
durch die Platten 32, 64 im Uhrzeigersinn ver-
schwenkt werden. Dabei findet eine Verschiebung
der Kegelriderbiichsen 17, 18 nach rechts oben
statt, was zur Folge hat, daf diese Kegelriderbiich-
sen mit den Kegelriddern 19, 20 des Resultat- und
Umdrehungszidhlwerkes gekuppelt werden. Diese
Kegelrader 19, 20 sind auf am Lineal 2 befestigten
Achszapfen 83 gelagert und unter anderem mit den
Ziffernscheiben 84 bzw. 85 verbunden, die den
Schaudffnungen 86 und 87 des Resultat- bzw. Um-
drehungszihlwerkes zugeordnet sind. o

Der Antrieb der Hauptrechenwelle 46 erfolgt
durch das auf ihr befestigte Stirnrad 88 (Abb. 3),

welches mit einem gleich groBen Stirnrad 89 im
Eingriff steht. Das Stirnrad 89 ist auf der parallel
zur Welle 46 gelagerten Hauptantriebswelle go be-
festigt, welche am anderen Ende ein durch eine
noch zu beschreibende Kupplung auf ihr feststell-
bares Stirnrad g1 (Abb. 1) frei drehbar trigt. Das
Stirnrad g1 steht mit einem weiteren Stirnrad gz
im Eingriff, welches auf der im Maschinengestell
gelagerten Welle 93 (Abb. 8) befestigt ist. Mit dem
Stirnrad 9z ist eine Schnurscheibe g4 verbunden,
tiber die die vom Elektromotor gg angetriebene
Schnur g6 gelegt ist.

Die beiden Linealtransporttasten 5 und 6 (Abb. 2)
sind an zwei nebeneinanderliegenden Hebeln g7
angebracht, die auf einem am Maschinengestell an-
gebrachten Zapfen 98 schwenkbar gelagert sind. An
den Hebeln g7 greifen Zugfederngg an, die be-
strebt sind, die Hebel 97 in der aus Abb. 2 ersicht-
lichen Stellung zu halten. Auf dem Zapfen g8 ist
weiterhin frei drehbar eine Platte 100 gelagert, an
der ein Stift 101 befestigt ist, der in den Bewe-
gungsbereich der Hebel g7 ragt. Durch eine auf
einen Fortsatz 102 der Platte 100 wirkende Druck-
feder 103 wird der Platte das Bestreben erteilt, die
aus Abb. 2 ersichtliche Stellung einzunehmen. Beim
Driicken der Linealtransporttaste § wird die Platte
100 in Richtung des in Abb. 2 eingezeichneten
Pieiles derart verschwenkt, daB ein riegelartiger
Vorsprung 104 der Platte 100 einen Vierkant-
zapfen 105 an einem Hebel 106 freigibt. Dadurch
kann der bei ro7 an der Gestellwand 10 gelagerte
Hebel ro6 unter der Wirkung seiner starken Zug-
feder 108 nach unten schwingen. Der Hebel 106
wird von einem Bolzen 109 untergriffen, der an
einem Hebel 110 befestigt ist. Der Hebel 110 ist
auf einem in der Gestellwand 10 gelagerten Zapfen
111 befestigt, auf welchem andererseits ein Hebel
112 befestigt ist. Dieses Hebelpaar wird unter dem
Zuge der Feder 108 in die aus Abb. 3 ersichtliche
Stellung geschwungen, wobei sich ein am Ende des
Hebels 112 befestigter Zapfen 113 in einem Lang-
schlitz 114 einer Schubstange 115 bewegt. Bei
dieser Schwenkbewegung des Hebelpaares 110, 112
trifft das Ende des Hebels 112 auf den Hebel 13
auf und verschwenkt diesen in die aus Abb. 3 er-
sichtliche Stellung, wodurch vermittels der Achse
15 das Einrficken der Maschine erfolgt.

An dem Hebel' 106 sind bei 116 und 117 je ein
Hebel 118 gelagert. Diese Hebel werden unter der
Wirkung der an ihr angreifenden Feder 119 gegen
einen am Hebel 106 vorgesehenen Bolzen 120 ge-
legt. Die Enden der Hebel 118 nehmen die vor-
springende Nase 121 einer Schiene 122 zwischen
sich. Die Schiene 122 {ibergreift mittels des
Schlitzloches 123 einen an der Gestellwand 10 vor-
gesehenen Zapfen 124. Das andere Ende der
Schiene 122 ist durch einen Drehzapfen 125 an
einer schlittenartigen Stange 126 angelenkt, durch
deren Verschiebung der Lineallinkstransport ein-
geriickt wird (Abb. 4).

Zum Linealtransport dienen folgende Mittel: Auf
dem Ende der am duflersten rechts mit Bezug auf
Abb, 1 liegenden Welle 43, die fast bis an die
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Riickwand der Rechenmaschine reicht, ist ein Stirn-
rad 127 befestigt, welches mit einem gleich grofien
Stirnrad 128 im Eingriff -steht (vgl. hierzu auch
Abb. 9). Dieses Stirnrad ist auf einer im Maschi-
nengestell gelagerten Welle 129 befestigt und
mit einer Klauenkupplung 130 verbunden.
Auf der Welle 129 sitzt verschiebbar ein
Stirnrad 131, welches mit dem entsprechenden
Gegenkupplungsteil 132 verbunden ist. Das Stirnrad
131 ist mit einer Ringnut versehen, in die das ge-
gabelte Ende 133 einer Platte 134 eingreift, die an
dem Schiebergestinge 126 befestigt ist. Das Stirn-
rad 131 steht vermittels eines Stirnrades 135 mit
einem Stirnrad 136 im Eingriff, welches auf einem
am Maschinengestell befestigten Drehzapfen 137
gelagert ist. Das Stirnrad 136 ist mit zwei sich
diametral gegeniiberstehenden Bolzen 138 ver-
sehen, die mit den Schaltschlitzen 139 einer Schiene
140 zusammenwirken. Diese Schiene 140 ist mit
dem Lineal z verbunden.

Schwingt der Hebel 106 unter dem Zuge der
Feder 108 in die aus Abb. 3 ersichtliche Stellung,
dann wird durch den entsprechenden Hebel a8
die Schiene 122 in die aus Abb. 3 ersichtliche Stel-
lung nach links gefiithrt. Dadurch treten die beiden
Kupplungsglieder 130, 132 zusammen. Durch das
Antriebsmotors
wird das Zahnrad 127 in Richtung des in Abb. g
eingezeichneten Pfeiles gedreht. Diese Drehung des
Zahnrades auBert sich vermittels der zwischen-
geschalteten Zahnrader 128, 131, 135 als eine
Drehung des Zahnrades 136 in Richtung des in
Abb. g eingezeichneten Pfeiles. Diese Drehung des
Zahnrades 136 hat eine Verschiebung des Lineals 2
in Richtung des in Abb. g eingezeichneten Pfeiles
zur Folge, was mit Bezug auf Abb. 1 Rechtstrans-
port bedeutet.

Der Linkstransport erfolgt durch die Zahnréder
128, 131, 135/, die durch einen-dhnlichen Steuer-
mechanismus eingedriickt werden, der aber mit der
mit 6 bezeichneten Linealtransporttaste in Verbin-
dung steht. )

Das Einriicken der Antriebsmittel geschieht nun
folgendermaBen. Auf der Welle 15 st auf der
anderen Seite der Maschine (vgl. Abb. 8) ein Hebel
141 befestigt, an welchem eine starke Zugfeder 142
angreift, die bestrebt ist, den Hebel 141 in die aus
Abb. 8 ersichtliche Stellung zu fithren. An dem
Ende des Hebels 141 ist ein Stift 143 befestigt, der
von dem hakenartig ausgebildeten Ende 144 eines
Gestinges 145 itbergriffen wird. Das linke Ende
des Gestinges 145 ist durch den Drehzapfen 146
mit einem Winkelhebel 147 verbunden, der mittels
des Drehzapfens 148 an der Gestellwand 140 dreh-
bar befestigt ist. An dem freien Ende des Winkel-
hebels 147 ist ein Bolzen 150 vorgesehen, der das
Ende eines zweiarmigen Hebels 151 fibergreift. Der
Hebel 151 ist bei 152 an einem Hebel 153 ange-
lenkt, der mittels des Drehzapfens 154 an der Ge-
stellwand 149 angebracht ist. Eine an dem freien
Ende des Hebels 151 angreifende Zugfeder 155 ist
bestrebt, das Ende des Hebels 151 gegen den
Bolzen 150 zu legen. Der Hebel 151 wird von einem

Bolzen 156 untergriffen, der an einem Hebel 157
befestigt ist. Der Hebel 157 ist mittels des Dreh-
zapfens 158 an der Gestellwand 149 schwenkbar ge-
lagert und: steht unter der Wirkung einer Zugfeder
159, die bestrebt ist, den Hebel 157 nach oben zu
schwingen. Der Hebel 157 ist mit einer Anschlag-
nase 160 versehen, die als Riegel filr einen nasen-
artigen Vorsprung 161 dient. Die Nase 161 ist an
einem Hebel 162 befestigt, der auf der in der Ge-
stellwand 149 gelagerten Achse 163 angebracht ist.
Auf der Achse 163 sind noch die beiden Hebel 164
und 165 befestigt. An letzteren greift eine Zug-
feder 166 an, die bestrebt ist, diese drei Hebel in
Richtung der Uhrzeigerbewegung zu drehen. An
dem Ende des Hebels 164 ist isoliert das Kontakt-
stitck 167 befestigt, welches bei der Ausschwin-
gung der Hebel die von zwei Kontaktfedern 168,
169 gebildete Kontaktstelle itberbriickt, die in den

‘Stromkreis des Elektromotors geschaltet ist.

Das sperrnasenartige Ende 170 des Hebels 165

ragt in die Bewegungsebene des Kupplungsgliedes
171. Das Kupplungsglied 171 ist mittels des Dreh-
zapfens 172 an einer auf der Welle go befestigten
Scheibe 173 angebracht. Eine an dem Kupplungs-
glied 171 angreifende Druckfeder 174 ist bestrebt,
die Friktionsfliche 175 in die gegebenenfalls keil-
f6rmig profilierte Nut 176 eines Bundes 177 zu
driicken, der an dem Stirnrad g1 vorgesehen ist.
Durch die Kupplung wird die Welle go- immer in
einer ganz bestimmten Stellung festgehalten.
_Auf der Welle go ist ein Hubdaumen 178 be-
festigt, in dessen Bewegungsebene eine an dem
Hebel 153 gelagerte Rolle 179 ragt. Eine an dem
Hebel 153, angreifende Zugfeder 180 ist bestrebt,
den Hebel 153 immer mit der Hubkurve 178 im
Eingriff zu halten. Zu bemerken ist, dafl die Nase
161 auch noch in die Ebene des mit dem haken-
artigen Widerlager 181 versehenen Hebels 157
ragt.

An dem Gestinge 145 greift bei 182 ein Lenker
183 an, der andererseits durch den Drehzapfen 184
mit dem zweiarmigen Hebel 185 verbunden ist.
Der Hebel 185 ist bei 186 an der Gestellwand 149
drehbar gelagert und steht unter der Wirkung einer
Zugfeder 187, die dem Hebel 185 das Bestreben er-
teilt, vermittels des Lenkers 183 die Ausnehmung
144 fiber .den Bolzen 143 zu driicken.” An dem
freien Ende des Hebels 185 ist ein Schieber 188
angebracht, durch dessen Langsschlitze 189 die an

em Hebel 185 befestigten' Fithrungszapfen 190
greifen. An dem Schieber 188 greift eine Zugfeder
191 an, die bestrebt ist, den Schieber 188 in der
rechten Endstellung zu halten. Der Schieber 183
ist mit einem nach oben ragenden Auslader 192
versehen, der in die Ebene einer an einem zwei-
armigen Hebel 193 vorgesehenen Schrégfithrung
194 ragt. Der Hebel 193 ist bei 195 am Maschinen-
gestell schwenkbar gelagert, und sein oberes Ende
196 ist mit der Schiebeachse 197 verbunden. Diese
Schiebeachse 1gy ist mittels der Lager 198 am

' Maschinengestell sowoh! schwenkbar als auch axial

verschiebbar gelagert. An der Schiebeachse 1gy ist
eine Schiene 199 befestigt, die sich vor simtliche
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den Tastenbinken zugeordneten Sperrschieber 200
der Tastengestinge 201 legt. Jedes der Tasten-
gestinge 201 ist mit einem seitlichen Stift 2oz ver-
sehen, die in die Ebene des Tastenschiebers ragen.
Dabeli ist fiir jeden Stift 202 eine Ausnehmung 203
an einem Sperrschieber 200 angebracht. Wird bei-
spielsweise die mittlere der in Abb. & dargestellten
drei Tasten gedriickt, dann springt der Tasten-
schieber nach einem entsprechenden Zuriickdriicken
entgegendem Zuge einer nicht mit dargestellten Feder
hinter den betreffenden Stift 202 ein, so daB die
Taste in der strichpunktierten Stellung festgehalten
wird. Wird die Achse 197 in Richtung des in Abb.8
eingezeichneten Pfeiles verschwenkt, dann werden
durch die Schiene 199 simtliche Tastenschieber
200 mnach rechts gedriickt und alle etwaigen, in
der eingedriickten Stellung festgehaltenen Tasten
freigegeben. Diese Verschwenkung der Achse 197
kann einmal durch das Betitigen der Loschtaste
herbeigefithrt werden. Die Lischschwenkbewegung
der Achse 197 kann aber auch am Ende jeder
Rechenwellenumdrehung mechanisch herbeigefithrt
werden, indem mittels der am Ende der Achse 197
angreifenden Handhabe 204 (vgl. Abb. 1) die
Achse 197 derart nach rechts verschoben wird, da8
der an ihr angebrachte Finger 205 in den Bereich
eines auf der Hauptrechenwelle 46 befestigten Hub-
daumens 206 gebracht wird. Kurz vor Beendigung
einer vollen Drehbewegung der Welle 46 in Rich-
tung des in Abb. 8 eingezeichneten Pfeiles trifft
dieser Hubnocken 206 auf den Stift 205 auf und
verschwenkt die Achse 197 in Richtung des ein-
gezeichneten Pfeiles. Auf diese Weise werden
simtliche Sperrschieber 200 einmal kurz in die
Freigabestellung gefithrt, was mit Bezug auf das
Tastenfeld die Loéschung des in diesem einge-
stellten Wertes bedeutet.

Mit diesen bekannten Anordnungen ist nun eine
Einrichtung verbunden, durch die mittels eines ein-~
zigen Handgriffes zunichst eine Verschiebung des
Rechenmaschinenlineals um so viele Stellen nach
rechts erfolgt, als der Quotient Bruchdezimalstellen
aufweisen soll, worauf der im Tastenfeld ein-
gestellte Dividend in das Rechenwerk {ibertragen
wird, wobei gleichzeitig das Hineindrehen der Eins
in das Umdrehungszihlwerk verhindert und das
Tastenfeld geldscht wird. Diese Einrichtung be-
steht in einer an der Gestellwand 10 mittels des
Drehzapfens 207 (Abb. 2) angelenkten Schwenk-
platte 208, an deren durch die obere Maschinen-
verkleidung gefithrten Auslader 209 eine Hand-
habe 210 befestigt ist. Eine an dieser Platte 208
angreifende Zugfeder 211 (vgl. auch Abb.7) ist
bestrebt, jene in der aus Abb. 2 ersichtlichen Stel-
lung zu halten. An dieser Platte ist mittels des
Drehzapfens 212, dessen Kopf 213 als Anschlag-
nase vorragt, eine Schiene 214 angelenkt, die an
threm unteren Ende mit einem in eine Schulter 215
auslaufenden Finger 216 versehen ist. An der
Schiene 214 greift ein Gestinge 217 an, dessen
Ende durch einen Drehzapfen 218 mit einem Hebel-
arm 219 verbunden ist. Dieser Hebelarm 219 ist

auf der im Maschinengestell gelagerten. Achse 220.

befestigt. Eine zwischen dem Gestinge 217 und
dem Hebel 219 angeordnete Zugfeder 221 ist be-
strebt, diese beiden Teile gegeneinander zu ver-
schwenken, wodurch der Finger 216 gegen einen
Stift 22 gelegt wird, der an einem Hebelarm 223
befestigt ist. Der Hebelarm 223 ist auf einer im
Maschinengestell gelagerten: Achse 224 befestigt,
auf der weiterhin noch der Hebelarm 225 festsitzt.
An diesem ist ein Stift 226 befestigt, der von dem
Langloch 227 einer Schiene 228 iibergriffen wird.
Das Ende dieser Schiene 228 ist bei 229 an der
Schwenkplatte 100 angelenkt. An dem Gestinge 217
ist ein Winkelhebel 230 bei 231 angelenkt, an
dessen einem Ende eine Zugfeder 232 angreift, die
bestrebt ist,-das andere Ende des Winkelhebels 230
gegen einen am Gestinge 217 befestigten Anschlag-
stift 233 zu legen. Der Winkelhebel 230 ist mit
einer Anschlagfiiche 234 ausgeriistet, die in die
Bewegungsebene eines Bolzens 235 ragt, der an
einem am Maschinengestell bei 236 gelagerten
Winkelhebel 237 befestigt ist. Das freie gegabelte
Ende 238 des Winkelhebels 23t iibergreift einen
am Gestdnge 16 befestigten Stift 239.

Gegen den anschlagnasenartig ausgebildeten
Kopf 213 der Schiene 214 legt sich mit ihrer Fith-
rungsfliche 240 eine Platte 241, die bei 242 am
Maschinengestell drehbar befestigt ist. An der
Platte 241 greift bei 243 eine Zugfeder 244 an, die
bestrebt ist, diese Platte 241 nach rechts im Sinne
der Abb. 2 zu schwingen. Am unteren Ende der
Platte 241 ist mittels des Schwenkzapfens 245 eine
Platte 246 angelenkt, an deren einem Ende eine
Zugfeder 247 angreift, die bestrebt ist, die Platte
246 im Uhrzeigersinne um den Drehzapfen 245 zu
schwenken. Diese Platte 246 ist mit einer Ausneh-
mung 248 versehen, in die ein Stift 249 eingreift.
Der Stift 249 ist an einem zweiarmigen Hebel 250
befestigt, an dessen segmentartig ausgebildetem
Ende 251 eine Zugfeder 252 angreift, die an einem

ausladenden Arm 253 der Platte 208 befestigt ist.

Unter dem Zuge dieser Feder 252 wird eine im Be-
reich von 251 am Hebel 250 befestigte Anschlag-
nase 254 gegen eine Schulter 255 gelegt, die an
einer Hebelplatte 256 vorgesehen ist. Die bei 257
am Maschinengestell angelenkte Hebelplatte 256
steht unter der Wirkung der Feder 258. An der
Hebelplatte 256 ist ein Bolzen 259 befestigt, der in
das langlochartige Auge 260 eines ITebels 261 ein-
greift. Der Hebel 261 ist bei 262 an dem Gestinge
217 schwenkbar gelagert und mit einem seitlichen
Auslader 263 versehen, dessen Ende 264 in die Be-
wegungsebene eines an der Flanke des Stirnrades
89 befestigten Bolzens 265 ragt. Hier ist zu be-

- merken, dafl an dem Stirnrad 8¢ ein Exzenter 266

befestigt ist, der von dem an der Schubstange 115
vorgesehenen Auge 267 itbergriffen wird. Bei jeder
Umdrehung der Hauptantriebswelle go wird da-
durch die Schubstange 115 einmal hin und her
bewegt. An dieser Schubstange 115 ist eine An-
schlagnase 268 befestigt, die seitlich in die Ebene
der Hebelplatte 246 ragt.

An dem Hebel 13 greift mittels des Drehzapfens
269 eine Schiene 270 an, die mit dem an ihrem
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Ende vorgesehenen Langloch 271 einen am Gestell
vorgesehenen Fithrungsbolzen 272 ibergreift. An
dieser Schiene 270 ist ein Bolzen 273 befestigt,
gegen den sich die rechte kurvenartig ausgebildete
Kante 274 der Platte 208 legt.

~ An dem Zapfen 113 des Hebels 112 ist eine
Schiene 275 angelenkt, in deren F ithrungsschlitz
255 ein am Gestell befestigter Stift 277 eingreift.
Das Ende der Schiene 275 ist mit einer Fithrungs-
fliche 278 ausgeriistet, die mit dem unteren Ende
eines Hebels 279 zusammenwirkt. Der Hebel 279
ist bei 280 am Maschinengestell schwenkbar ge-
lagert. An ihm greift bei 281 eine Zugfeder 282 an,
die bestrebt ist, den Hebel in der aus Abb: 2 er-
sichtlichen Stellung zu halten. An dem freien Ende

des Hebels 279 ist eine Rolle 283 gelagert, die in,

dem Bewegungsbereich des Kupplungshebels 79
ragt.

An dem oberen Ende des Hebels 250 (ADbb. 2)
greift mittels des Drehzapfens 284 eine Schienz
285 an, die mit threm kurvenartig ausgebildeten
Teil 286 in einen geschlitzten Fithrungsbolzen 287
eingreift und sich dort fiihrt. An dem Ende der
Schiene 285 greift die Zugfeder 288 an, durch die
die Kurvenfliche 286 gegen einen Querstift 289 des
Bolzens 287 gelegt wird (Abb. 5). An der Schiene
285 ist ein Bolzen 290 befestigt, der in das lang-
lochartige Auge 291 eines Gestinges 202 eingreift.
Das Ende des Gestinges 22 greift an sinem Stift
293 an, der an einem Hebel 204 (Abb. 1) befestigt
ist. Der Hebel 294 ist bei 295 am Maschinengestell
gelagert. Das gegabelte freie Ende 296 dieses
Hebels greift in die Ringnut 297 ein, die an der
Biichse 298 vorgesehen ist. Die Biichse 298 sitzt
langs verschiebbar, aber undrehbar auf der Welle
43 (Abb. 5) und trigt den {Ubertragungszahn 299
fir das Umdrehungszihlwerk. Dieser Einzahn-
biichse 268 ist das bekannte, mit z¢hn Zihnen aus-
geriistete Gegenrad 300 zugeordnet, welches auf
der am HuBersten rechts mit Bezug auf Abb. 1
liegenden Welle 71 befestigt ist. Durch Verschie-
bung der Biichse 298 aus der aus Abb. 2 ersicht-
lichen Stellung kann die Umdrehung der Welle 43
mit Bezug auf das Umdrehungszéhlwerk wirkungs-
los gemacht werden.

Auf der Achse 220 sind weiterhin die beiden
Hebelarme 301 (vgl. auch Abb. 1) befestigt, die an
ihrem Ende eine Schiene 302 tragen, deren linkes
Ende 303 leicht abgebogen ist.

Auf dem Lineal 2 ist eine Schiene 304 mittels
der Schrauben 305 befestigt. Diese Schiene 304 ist
mit Einkerbungen 306 versehen, die den Schlitten-
schritten entsprechend voneinander entfernt sind.
Auf der Schiene 304 sitzt ein Schieber 307, der mit
einem in die Ebene der Schiene 302 ragenden Stift
308 versehen ist. In dem Schieber 307-ist ein Keil-
stiick 20q verschiebbar angeordmet, gegen welches
sich eine Druckfeder 310 legt. Das Keilstiick 309
wirkt dadurch federrastenartig mit den Ein-
kerbungen 306 zusammen. Weiterhin istder Schieber
307 mit einer Schaudffnung 311 versehen, in der
die jeweilig einzustellende Dezimalstellenzahl er-
scheint.

74 bemerken ist noch, daB der Zapfen der Ein-
stellhandhabe 204 durch ein Schlitzloch 312 eines
zugeordneten Winkelhebels 313 greift, der bei 314
am Maschinengestell schwenkbar gelagert ist. Das
freie Ende 315 des Winkelhebels 313 ragt in die
Ebene- der Schiene285. -

An der Schiene 122 ist bei 316 eine Hebelplatte
317 angelenkt. Durch eine an dem freien Ende bei
318 an der Hebelplatte 317 angreifende Zugfeder
319, die andererseits bei 320 an der Schiene 122
befestigt ist, wird der Hebelplatte 317 das Bestre-
ben erteilt, sich mit threr Schrigfliche 321 an eine
im wesentlichen senkrecht stehende Anschlagplatte
322 zu legen, die an einer quer im Maschinengestell
befestigten Schiene 323 angebracht ist. Die Hebel-
platte 317 ist noch mit einer Anschlagnase 324 und
einem nach oben ragenden Auslader 325 versehen.
Letzterer ragt in die Bewegungsebene eines auf der
Hauptrechenwelle 46 befestigten Hubdaumens 326.

Die Wirkungsweise der neuen Einrichtung soll
an dem Rechenbeispiel 88 :34 erldutert werden.
Weiter wird angenommen, daf diese Divisions-
rechnung iiber finf Dezimalstellen vorgenommen
werden soll.

71 diesem Zwecke wird zunichst der Schieber
307 auf der Schiene 304 so eingestellt, daBl in der
Schaudffnung 311 die Fiinf erscheint. Hiernach wird
im Tastenfeld in den #uBersten beiden rechten
Tastenreihen der Dividend 88 eingestellt. Nun wird
durch Erfassen der Handhabe 210 die Schwenk-
platte 208 aus der Ausgangsstellung nach Abb. 2 in
die Stellung nach Abb. 3 iibergefithrt. In der End-
stellung legt sich die Schulter 331 der Schwenk-
platte 241 vor die Anschlagnase 213, sO daB die
Schwenkplatte 208 nach dem Freilassen in der aus
Abb. 3 ersichtlichen Stellung festgehalten wird.
Durch die Schwenkbewegung der Schwenkplatte
208 ist die Schiene 214 nach unten geschoben wor-
den, wobei die Schulter 215 auf den Bolzen 222
aufgetroffen ist und die beiden Hebel 223, 225 in
die aus Abb. 3 ersichtliche Stellung geschwenkt
wurden. Gleichzeitig ist dabei die Schiene 217 um
den Drehzapfen 218 herum nach unten geschwenkt
worden, was zur Folge hatte, daB das als Anschllag
ausgebildete Ende 234 des Hebels 230 auf den
Zapfen 235 aufgetroffen ist und der Winkelhebel
237 in die aus Abb. 3 ersichtliche Stellung iiberge-
fithrt wurde. Durch diese Schwenkbewegung des
Winkelhebels 237 ist die Schiene 16 nach links
unten in die aus Abb. 3 ersichtliche Stellung ge-
fithrt worden. Vermittels des Gestinges 23, 26, 28
ist die Schulterplatte 31 in die aus Abb. 3 ersicht-
liche Stellung geschwenkt worden, in der bei der
Rechtsverschiebung der Platte 31 die Kegelrider-
biichsen 37 im positiven Sinne mit den Gegenkegel-
ridern des Resultatzihlwerkes gekuppelt werden.

Durch die Schwenkbewegung der Hebel 223, 225
ist vermittels der Schiene 228 die Riegelplatte 100
in Richtung des in Abb. 2 eingezeichneten Pfeiles
in die Stellung mach Abb. 3 iibergefithrt worden,
wodurch die Riegelnase 104 den Zapfen 105 frei-
gibt und der Hebel 106 unter dem Zuge der
starken Feder 108 in die aus Abb. 3 ersichtliche
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Stellung gehen kann. Hierbei wird vermittels des
Bolzens 109 auch die Achse 111 derart verdreht,
dafl die Hebel 110, 112 in die aus Abb. 3 ersicht-
liche Stellung gelangen. Bei der Schwenkbewegung
der Hebel 110, 112 wird die Schiene 275 (Abb. 2)
in die aus Abb. 3 ersichtliche Stellung gefithrt, wo-
durch der Hebel 279 im Uhrzeigersinne ausge-
schwungen wird und sich mit seiner Rolle 283 auf
das Ende des Kupplungshebels 79 aufsetzt und die
Nase 81 aus dem Bereich des Mitnehmers 82 ge-
langt. Bei der einsetzenden Drehbewegung der
Welle 46 wird hierdurch die Scheibe 76 nicht mit-
genommen.

Bei der Schwenkbewegung der Hebel 110, 112
in die aus Abb. 3 ersichtliche Stellung trifft das
Ende des Hebels 112 auf den Hebel 13 und ver-
schwenkt diesen in die aus Abb. 3 ersichtliche
Stellung. Dies hat zur Folge, daB vermittels der
Achse 15 der Hebel 141 in die strichpunktierte
Stellung nach Abb. 8 gefithrt wird. Hierdurch wird
vermittels des Gestianges 145 der Winkelhebel 147
in Richtung des in Abb. & eingezeichneten Pfeiles
ausgeschwungen, wobei der Stift 150 den Hebel
151 nach unten schwenkt. Hierbei nimmt der Hebel
151 vermittels des Stiftes 156 die Sperrklinke 157
mit nach unten, so daBl die Anschlagnase 160 den
nasenartigen Vorsprung 161 am Hebel 162 {rei-
gibt. Die unter dem Zuge der Feder 166 stehenden
Hebelarme 162, 164, 165 schwingen dadurch in
Richtung des in Abb. 8 eingezeichneten Pfeiles aus,
wobei der Kontakt 167 den Stromkreis fiir den
Elektromotor g5 schlieft und die Nase 170 den
Kupplungshebel 171 freigibt. Der Motor setzt sich
also in Gang, und infolge der Freigabe des Hebels
171 wird die Kupplungsbacke 175 von der Feder
174 in die Keilnut 16 gedriickt, so dafl die Haupt-
antriebswelle go mit in Drehung versetzt wird, die
vermittels der Zahnrader 89, 83 mit der Haupt-
rechenwelle 46 verbunden ist.

Da bei der besagten Schwenkbewegung des
Hebels 106 das Gestinge 122 nach links mit Bezug
auf Abb. 2 gezogen wurde, befinden sich bei dieser
Drehbewegung die Kupplungsglieder 130, 132 in
der aus Abb. 3 ersichtlichen Eingriffstellung. Bei
der Drehung der Hauptrechenwelle 46 wird also
vermittels der Welle 43 und der entsprechenden
Zwischenrider das Zahnrad 136 in Richtung des in
Abb. g eingezeichneten Pleiles in Drehung versetzt,
wodurch der Schlitten eine Rechtsverschiebung im
Sinne der Abb. 1 erfdhrt.

Bei dieser Drehung der Wellen go, 46 wird durch
den Hubexzenter 266 die Schubstange 115 nach
rechts im Sinne der Abb. 3 bewegt, wobei, kurz be-
vor die Schubstange 115 die aus Abb. 4 ersichtliche
hintere Totpunktstellung erreicht, das Langloch
114, nachdem es zunidchst sich lediglich auf den
Bolzen 113 verschoben hat, die Hebel 112, 113 in
die Ausgangsstellung nach Abb. 2z zuriickfithrt.
Obwohl der Hebel 112, wenn er in die aus Abb. 2
ersichtliche Stellung zuriickgeschwenkt wird, den
Hebel 13 freigibt, kann dieser nicht unter dem
Zuge der an dem anderen Hebel 141 (Abb. 8) an-
greifenden Feder 142 mit in die Ausgangsstellung

gehen, weil er durch das. Gestinge 270 gesperrt
wird, dessen Bolzen 273 sich gegen die kurven-
artig ausgebildete Schulter 274 der Platte 208 legt.
Das Gestinge 13, 15, 141 bis 147 bleibt also in der
Einriickstellung. Bei der Zuriickschwenkbewegung
der Hebel 112, 113 wird mittels des Zapfens 109
auch der Hebel 106 in die aus Abb. 4 durch aus-
gezogene Linien angedeutete Ausgangsstellung mit-
genommen. :

Damit bei dieser Bewegung des Hebels 106 das
Gestidnge 122 nicht nach rechts mit in die Aus-
gangsstellung itbergefithrt wird, ist die erwihnte
Hebelplatte 317 vorgesehen, deren Auslader 325
(Abb. 4) zu Beginn der Drehung der Welle 46 von
dem Hubdaumen 326 freigegeben wurde, so daf}
sich die Anschlagnase 324 vor die ortsfeste An-
schlagplatte 322 legen konnte. Das Zuriickfithren
des Hebels 106 in die ‘Ausgangsstellung geht also
unter entsprechender Abschwenkung der einen
Klinke 118 vor sich (vgl. ausgezogene Stellung
nach Abb. 4). Bei der weiteren Drehung der Wellen
46, go wird die Schubstange 115 wieder nach
rechts in die strichpunktierte Stellung nach Abb. 4
bewegt. Da sich gegen Ende der ersten vollen Um-
drehung der Wellen 46, go die Klinkenplatte 100
noch in der aus Abb. 4 ersichtlichen Stellung be-
findet, wird bei dieser Bewegung der Schubstange
115 der Hebel 106 unter dem Zuge der Feder 108
wieder in seine ausgeschwungene Stellung tber-
gefithrt (vgl. strichpunktierte Linien nach Abb. 4).
Wenn die Welle 46 bzw. 9o eine volle Umdrehung
ausgefithrt hat, ist der Hubdaumen 326 in die
strichpunktierte Stellung nach Abb. 4 gelangt, in
der er die Hebelplatte 317 in die durch strichpunk-
tierte Linien angedeutete Freigabestellung driickt.
Da aber bereits vorher der Hebel 106 seine aus-
geschwungene Stellung wieder eingenommen hat,
verbleibt das Gestinge 122 in der aus Abb. 1 er-
sichtlichen Einriickstellung.

Nachdem die Wellen 46, go ihre erste Um-
drehung ausgefithrt haben, gehen sie sofort in die
zweite Umdrehung tiber, weil ein Ausriicken noch
nicht stattgefunden hat. Dieses Arbeitsspiel, wo-
bei das Gestinge 122 wechselweise einmal durch
die Verriegelungseinrichtung 322, 324 und das
andere Mal durch die Mitnehmereinrichtung 118
des Hebels 106 in der Einriickstellung nach Abb. 4
festgehalten wird, wiederholt sich so oft, bis der
Bolzen 308, mit dem Ende 303 der Schiene 302 zu-
sammentreffend, die Hebelarme 301 in Richtung
des in Abb. 2 eingezeichneten Pfeiles verschwenkt.
Dies geschieht, wenn der Schieber 307 wie vor-
liegend auf Fiinf eingestellt ist, wahrend der vierten
Umdrehung, also wihrend der Schlitten seinen
vierten Schaltschritt nach rechts ausfithrt.

Zu bemerken ist, daB am Ende jeder vollen Um-
drehung der Hauptwelle go der Hubdaumen 178,
mit der Rolle 179 zusammentreffend, den Hebel
153 entgegen dem Zuge der Feder 180 mit Bezug
auf Abb. 8 nach links schwenkt. Da der Hebel 151
von dem Bolzen 150 noch nach unten abgedriickt
ist, geht die Mitnehmernase 181 des Hebels 151
frei an der Nase 161 des Hebels 162 voriiber, so
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daB das Kupplungsglied 175 in der Kupplungs-
stellung und der Elektromotor g5 unter Spannung
bleiben.

Durch die Schwenkbewegung der Hebel 301 wird
vermittels des Hebelarmes 21 das Gestinge 217
im Sinne des in Abb. 3 eingezeichneten Pfeiles ver-
schoben, wodurch die Schiene 214 in die aus Abb. 5

ersichtliche Stellung gelangt. Dadurch: gibt die

Schulter 215 den Bolzen 222 frei, und die Klinken-
platte 100 kann unter der Wirkung der Feder 103
in die aus Abb. 5 ersichtliche Stellung schwingen.
Wihrend die Schubstange 115 ihre rechte Tot-
punktstellung fiberschreitet (vgl strichpunktierte
Stellung nach Abb. 5), kann die Riegelnase 104 vor
den Zapfen 105 schnappen, so daf, wenn die Schub-
stange schlieBlich wieder nach links bewegt wird,
der Hebel 106 entgegen dem Zuge seiner Feder 108
von der Riegelnase 1o4 in der durch ausgezogene
Linien angedeuteten Stellung nach Abb. 5 fest-
gehalten wird.

Die Abb. 5 zeigt die entsprechenden Maschinen-
teile kurz vor Beendigung der vierten Umdirehung
der Welle 46 bzw. go. In diesem Augenblick trifft
der Hubdaumen 326 auf den Auslader 325 der
Hebelplatte 317. Dabei wird die Hebelplatte ent-
gegen dem Zuge der Feder 319 derart zur Awus-
schwingung gebracht, daf die Anschlagnase 324
von der Anschlagplatte 322 frei wird. Das Ge-
stinge 122 geht dadurch ruckartig unter der Wir-
kung der angespannten Feder 119 nach rechts in
die Ausgangsstellung nach Abb. 2, wodurch die
Kupplungsteile 130, 132 auBer Eingriff gelangen.

71 bemerken ist noch, daB durch die vorher er-
wihnte Verschiebung des Gestanges 217 nach links
der an diesem angreifende Hebel 261 um den
Zapfen 259 eine derartige Verschwenkung erfihrt,
daB die Anschlagfliche 264 in den Bewegungs-
bereich des am Stirnrad 8g befestigten Zapfens 265
gelangt. Dadurch wird gleichzeitig, wéhrend die
Anschlagnase 324 frei wird, durch das Auftreffen
des Zapfens 265 auf die Anschlagflache 264 der
Hebel 261 derart nach links zuriickgedriickt, daf
die entsprechend mitverschwenkte Platte 256 in
die aus Abb. 6 ersichtliche Stellung gelangt; dabei
gibt die Schulter 255 die Anschlagnase 254 frei,
und der Hebel 250 kann unter dem Zuge der Feder
252 in die aus Abb. 6 ersichtliche Stellung
schwingen. In dieser Stellung gibt der an dem
Hebel 250 vorgesehene Stift 249 die Platte 246
frei, so daB sie sich auf die seitlich vorspringende
Nase 268 der Schubstange 115 auflegt. Weiterhin
hat der Hebel 250 beim Verschwenken in die aus
Abb. 6 ersichtliche Stellung, in der er durch einen
Stift 327 an der Schwenkplatte 208 arretiert wird,
die Schiene 285 in die aus Abb.6 und 7 ersicht-
liche Stellung mitgenommen. Bei dieser Verschie-
bung der Schiene nach links macht sie gleichzeitig
infolge der Schrigfithrung 286 eine leichte
Schwenkbewegung nach oben, so daB die an ihr
vorgesehene Anschlagnase 328 auf das Ende 315
des Hebels 313 auftriffit und diesen im Sinne des
in Abb. 1 eingezeichneten Pfeiles zur Ausschwin-
gung bringt. Durch diese Ausschwingung des

Hebels 313 wird die Achse 197 so verschoben, daf}
die Nase 205 in den Bewegungsbereich des auf der
Welle 46 sitzenden Hubdaumens 206 gelangt. Wei-
terhin hat die Schiene 285 (Abb. 7) bei ihrer Ver-
schiebung nach links das Gestinge 292 derart mit-
genommen, daB der Hebel 294 eine Schwenkbewe-
gung in Richtung des in Abb. 1 eingezeichneten
Pfeiles ausfithrt. Bei dieser Schwenkbewegung des
Hebels 294 wird die Einzahnbiichse 298 in die aus
Abb. 7 ersichtliche Stellung geschoben; in der der
an der Biichse 298 vorgesehene Zahn 299 aus dem
Bereich des Schaltrades 300 gefithrt ist.

Da zu Beginn der fiinften Rechenwellen-
umdrehung die Hebel 110, 112 (Abb. 2) in ihrer
Ausgangsstellung verbleiben, erfolgt eine Verschie-
bung der Schiene 275 nicht, was zur Folge hat,
daB die Rolle 283 des Hebels 279 auBer Eingriff
mit dem Kupplungshebel 79 bleibt. Bei dieser
Drehung der Hauptrechenwelle 46 wird also die
Scheibe 76 mitgenommen, was zur Folge hat, daf
die Schwenkplatte 73 in Richtung des in Abb. 3 ein-
gezeichneten Pfeiles ausgeschwungen wird. Hier-
durch werden vermittels der Schulterplatten 31, 59
die Stellschienen 36 und 67 nach rechts oben ver-
schoben, wobei die Kegelrider 38 und 69 mit den
entsprechenden Gegenkegelradern 19 und 20 des
Resultat- und Umdrehungszéhlwerkes in Eingriff
gebracht werden. Wahrend der fiinften Haupt-
wellenumdrehung wird also der ifm Tastenfeld ein-
gestellte Wert 8% in das Resultatwerk 4 iiber-

- tragen, und zwar entsprechend der Voreitistellung

des Lineals 2z in die fiinfte und sechste Dezimal-
stelle von rechts mit Bezug auf Abb. 1.

Da sich hierbei der Schaltfinger 299 (Abb. 5)
aufler Wirkung befindet, bleibt diese Drehung der
Hauptrechenwelle 46 bzw. der Welle 43 im Um-
drehungszihlwerk unberiicksichtigt. Es unter-
bleibt also das Hineindrehen der Eins. Durch
die betreffende Einstellung der Lo&schachse 197
(Abb. 1) trifft kurz vor Beendigung der fiinften
Umdrehung der Flubnocken 206 der Hauptrechen-
welle 46 auf den Stift 205 der Achse 197 auf, wo-
durch diese die Lschschwenkbewegung in Rich-
tung des in Abb.8 eingezeichneten Pfeiles aus-
fithrt. Bei dieser Schwenkbewegung werden simt-
liche Sperrschienen 200 einmal kurz zuriick-
gedriickt, so daB die eingeriickten Tastenschieber 2or
in ihre .Ausgangsstellung zurfickspringen konnen.

Durch die vorher erwihnte Verschiebung der
Toschachse 197 nach rechts mit Bezug auf Abb. I
wird der Hebel 193 (Abb.8) um dessen Dreh-
zapfen 195 derart verschwenkt, dafi seine Schrag-
fliche 194 in den Bereich des Schieberausladers 192
gefithrt wird. Hierdurch wird der Schieber 188
entgegen dem Zuge der Feder 191 derart nach
links mit Bezug auf Abb.8 verschoben, daf sein
vorderes Ende 329 in den Bewegungsbereich des
Hubdaumens 178 gelangt. Etwa in der Mitte der
fiinften Hauptwellenumdrehung go trifft dadurch
der Hubdaumen 178 auf das von der Spitze 329
des Schiebers 188 gebildete Ende des zweiarmigen
Hebels 185 auf und verschwenkt diesen entgegen
dem Zuge der Feder 187 leicht nach oben. Durch
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diese Bewegung des Hebels 185 wird vermittels des
Zwischenlenkers 183 die Schiene 145 ein wenig
nach oben ausgehoben, so daB ihre Ausnehmung
144 vom Stift 143 frei wird. Sobald auf diese
Weise das Gestinge 145 vom Hebel 141 geldst
ist, kann der von dem Hebel 147 nach unten ge-
driickte Hebel 151 unter dem Zuge der Feder 155
wieder nach oben gehen, so dafl sich seine Mit-
nehmernase 181 vor den Zapfen 161 legt. Wenn
jetzt am Ende der Hauptwellenumdrehung der
Hubdaumen 178 den Hebel 153 nach liriks mit
Bezug auf Abb. 8 verschwenkt, greift die Nase 181
am Zapfen 161 an und verschwenkt die Hebel 162,
164, 165 nach links, wodurch die Kontaktstelle 168,
169 unterbrochen wird und das sperrnasenartige
Ende 170 in den Bereich des Kupplungsgliedes 171
gefithrt und die Hauptwelle go in der genau vor-
geschriebenen Endstellung festgehalten wird. Beim
Zuriickspringen des Hebels 153 in die aus Abb. 8
ersichtliche Ausgangsstellung gibt der Vorsprung
181 den Zapfen 161 frei, der wiederum von dem
riegelartigen Glied 160 {ibernommen wird, welches
die drei IHebel 164, 162, 165 in der aus Abb. 8 er-
sichtlichen Endstellung festhilt.

Kurz vor Beendigung der fiinften Hauptwellen-
umdrehung trifft noch der Vorsprung 268 (Abb. 7)
der Schubstange 115 auf die Anschlagnase 230 «der
Platte 246 auf, wodurch die Platte 246 unter Mit-
nahme des Hebels 241 nach links geschwenkt wird.
Bei dieser Bewegung gibt die Schulter 331 der
Platte 241 den Zapfen 213 frei, so daf die Schwenk-
platte 208 unter dem Zuge der an ihr angreifenden
Feder 211 (Abb. 7) in die Ausgangsstellung nach
Hierbei gibt auch die
Schulter 274 an der Platte 208 den Stift 273 des

Gestinges 270 frei, so dafl die Achse 15 mit ihren |

Hebeln 13 und 141 (Abb. 8) unter dem Zuge der
Feder 142 in die Ausgangsstellung zuriickgehen
kann, in der die Ausnehmung 144 des iGestinges
145 iber den Bolzen 143 greift. Bei dieser
Schwenkbewegung der Platte 208 wird vermittels
des Stiftes 327 der. Hebel 250 in die aus Abb. 2
ersichtliche Ausgangsstellung zuriickgedriickt, in
der sich seine Nase 254 vor die Schulter 255 der
Platte 256 legt. Bei der Zuriickschwenkbewegung
des Hebels 250 wird auch das Gestinge 285, 292
wieder in die Ausgangsstellung nach Abb.z zu-
riickgebracht, wodurch das THebelende 315 frei
und der Zahn 299 der Biichse 298 in den Bereich
des Schaltrades 300 gefithrt wird.

Die Maschine wird also stillgesetzt, nachdem das
Lineal die entsprechenden vier Schaltschritte nach
rechts ausgefiihrt hat und nach dem der im Tasten-
feld eingeschaltete Wert bei anschliefender
Loschung des Tastenfeldes in das Resultatzihl-
werk fibertragen wurde. Da auch verhindert wird,
daB bei der Ubertragung des Wertes in das
Resultatwerk eine Eins in das Umdrehungszahlwerk
eingefithrt wurde, kann sofort mit der Einstellung
des Divisors 34 im Tastenfeld begonnen werden.
Nach dem zugrunde gelegten Rechenbeispiel wiirde
also nun die 34 in die beiden AuBersten rechten
Tastenreihen eingestellt. Sobald die Divisions-

handhabe betitigt- wird, beginnt die Rechen-
maschine ihre Arbeit, nach deren Beendigung im
Quotientenzihlwerk der Wert 2,5882 steht, wih-
rend im Dividendeneinstellwerk ein Rest von
0,0012 verbleibt. Damit ist die Rechenarbeit bei
dem zugrunde gelegten Beispiel beendet.

Zu bemerken ist, daf die neue Einrichtung unter
anderem den Vorteil aufweist, daB ohne besondere
Verstellung «des am Schiitten 2 vorgesehenen An-
schlages 307, 308 bei der Vornahme einer Reihe
von Divisionsrechnungen mit gleich groBer Anzahl
von Bruchdezimalstellen im Quotienten zwischen-
durch einige Divisionsrechnungen ausgefiithrt
werden konnen, deren Quotienten eine gréfiere An-
zahl von Bruchdezimalstellen aufweisen als die
tibrigen errechneten Quotienten. Es ist also mdg-
lich, trotzdem der Schieber 307 beispielsweise die
Stellung nach Abb.1 einnimmt, eine Divisions-
rechnung vorzunehmen, deren Quotient beispiels-
weise acht Bruchdezimalstellen aufweisen soll. In
diesem Fall 146t man durch Betitigen der Taste g
das Lineal aus der Grundstellung sieben Schalt-
schritte mach rechts ausfithren. Hiernach wird
durch Betitigen der Handhabe 210 der im Tasten-
feld eingestellte Dividend sofort in das Zahlwerk 4
iibertragen, worauf dann das Einstellen des ent-
sprechenden Divisors und das Ingangsetzen der
Maschine in {iblicher Weise stattfindet.

Weiterhin ist noch darauf hinzuweisen, daf durch
die neue Einrichtung die Betitigung der Lineal-
transporttasten gegeniiber den bekannten Einrich-
tungen besonders leicht ist. Wihrend bisher bei
dem Driicken einer der Linealtransporttasten s
bzw. 6 der Widerstand der Aufzugfeder iiber-
wunden werden muBte, wird vorliegend durch das
Driicken der Taste 5 bzw. 6 lediglich die Riegel-
platte 100 verschwenkt, von der der unter dem
Zuge der kraftigen Feder 108 stehende Hebel 106
gesperrt wird. Das Anspannen der Feder 108
bzw. das Zuriickbringen des Hebels 106 in die
Ausgangsstellung erfolgt durch die Schubstange
115 von dem auf der Antriebswelle der Rechen-
maschine sitzenden Hubexzenter 266 aus. Es ist
klar, dafl die Federngg fir die Tastenhebel g7
und die an der Riegelplatte 100 angreifende Druck-
feder nur ganz schwach gehalten werden konnen,
so daf diese einen nennenswerten Widerstand beim
Tasten nicht ergeben. Werden, wenn der Lineal-
transport durch eine der Tasten 5 oder 6 eingeriickt
wurde, die Hebel 110, 112 von der Schubstange
115 wieder in die Ausgangsstellung zuriickgezogen,
dann gibt gleichzeitig das Ende des Hebels 112 den
Hebel 13 frei, so daB dieser zusammen mit dem
Hebel 141 in die Ausgangsstellung zuriickgehen
kann. Hierbei wird auch das Gestinge 145 wieder
in die Ausgangsstellung nach Abb. 8 geschoben,
wodurch der Bolzen 150 in die Stellung nach
Abb. 8 iibergefiihrt wird. In dieser Stellung gibt der
Bolzen 150 den Hebel 151 frei, so daf, wenn der
Hebel 153 am Ende der Hauptwellenumdrehung
seine Aufzugsbewegung ausfithrt, die Hebel 164,
165, 162 die Stillsetzstellung der Maschine ver-
anlassen. :
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Es ist noch darauf hinzuweisen, daf, in welchem
Sinne die Maschine auch vorher gearbeitet hatte,
durch das Betitigen des Schalthebels 208 vermittels
des Gestinges 230 bis 238 die Ubertragung ~des
Wertes aus dem Tastenfeld in das Einstellwerk 4
im additiven Sinne erfolgt. Durch die kraft-
schliissige Anbringung der Anschlagfliche 234 am
Gestinge 217 ist es gegebenenfalls mdglich, den im
Tastenfeld eingestellten Wert im subtraktiven
Sinne in ~das Einstellwerk zu itbertragen. In
diesemn Fall braucht nur, wihrend die Handhabe
210 betitigt wird, das Gestinge 16 mittels eines
meist an der Maschine vorhandenen Hebels in der
aus Abb. 2 ersichtlichen Stellung festgehalten zu
werden.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit motorischer Schlitten-
schaltung, dadurch gekennzeichnet, daff durch
eine besondere Handhabe (210) das Schlitten-
schaltgetriebe (126 bis 140) in Tatigkeit gesetzt
wird und daB am Schlitten (2) ein verstell-
barer Anschlag (308) vorgesehen ist, der mit
einem ‘das Schaltgetriebe (126 bis 140) steu-
ernden Ausloser (302,303) zum Eingriff ge-
langen kann, um so den Schlitten nach einer
bestimmten, von der Einstellung des Anschlages
(308) abhingigen Anzahl von Schaltungen
stillzusetzen, und dafl der Ausléser (302, 303)
mit einem Gestinge verbunden ist, durch
welches nach dem Stillsetzen des Schlitten-
schaltgetriebes das Rechenwerk in Gang ge-
setzt wird, um . den im Tastenfeld (1) -der
Rechenmaschine eingestellten Wert beispiels-
weise als Dividend in das Dividendenzihlwerk
(Resultat- bzw. Summenzahlwerk 4) zu iiber-
tragen. . )

2. Rechenmaschine nach Anspruch i, dadurch
gekennzeichnet, daB das vom Ausléser betétigte

Gestiange mit der Loscheinrichtung (197, 199).

des Tastenfeldes (1) derart in Verbindung steht,
daB anschlieBend an die Ubertragung in das
Dividendenzihlwerk (4) der Wert in dem
Tastenfeld geléscht wird. - :

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gelkennzeichnet, daf der Ausléser (302, 303)
durch die Verdringungsbewegung des An-
schlages (308) seine Ausldsetitigkeit ausiibt, im
itbrigen aber gestattet, daB der Anschlag (308).
an dem Ausloser nach der Verdringung vorbei-
gehen kann. ) '

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 3,
dadurch gekennzeichnet, daB der Ausléser in
einer mit Anlauffliche (303) versehenen, parallel
zur Schlittenbewegung angeordneten und recht-

winklig zur Schlittenbewegung- verstellbaren-

Schiene (302) besteht, die von einem doppel-
armigen Hebel (301, 219) getragen wird, an
dessen freiem Ende das Auslosergestinge, durch

" welches der Linealtransport ausgeschaltet wird,
und der Kupplungshebel (79) zum Wirksam-
machen des Rechenwerkes angreifen.

5. ‘Rechenmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB mit der Handhabe (210)
ein Gestinge verbunden ist, welches bei der
Betitigung der Handhabe das Umschalt-
gestinge (16) fiir die Rechenvorrichtung in die
Stellung fiberfithrt, in der die Ubertragung des
Wertes auf das Dividendeneinstellwerk (Resul-
tatzahlwerk 4) im additivem Sinne erfolgt. -

6. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 5,
dadurch gekennzeichnet, daf das Gestinge
durch Zwischenschaltung eines Federhebels
(230, 232) derart kraftschliissig an dem Um-
schaltgestinge (16) angreift, daB das Umschalt-
gestinge (16), wahrend die Handhabe (210)
sich in der Wirkungsstellung befindet, in der
Lage gehalten werden kann, in der das Rechen-
werk mit dem Einstellwerk (4) im negativen
Sinne gekuppelt ist. '

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB die Handhabe (210) zur
Betitigung des Schlittenschaltgetriebes an einer
Hebelplatte (208) angebracht ist, an der exzen-

" trisch zu ihren Drehzapfen (207) ein Schub-

gestinge (214) angreift, welches bei der Be-
titigung der Handhabe (210) mittels einer
Schulter (215) auf den Schwenkzapfen (222)
eines Gestinges (223 bis 228) auftrifft und durch
dieses Gestinge den Rechtstransport des Lineals
einschaltet, wobei an dem Schubgestinge (214)
das Ausldsergestinge (217) angreift, welches
beim Auftreffen des Schlittenanschlages (308)
auf die Ausloserschiene (302) das Schub-
gestinge (214) derart verschwenkt, daB seine
Schulter (215) den Schwenkzapfen (222) frei-
gibt, wodurch das Schlittenschaltgetriebe aus-
geriickt und der Rechenmechanismus eingeriickt
wird. -

8. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 7,
dadurch gekennzeichnet, daf mit der die Hand-
habe (210) tragenden Schwenkplatte (208) ein
Sperrgestinge (270, 273) -in Verbindung steht,
welches das Einriwckgestinge (13,15, I41) SO
lange in der Einriickstellung festhalt, wie die
Schwenkplatte (208) sich in der ausgeschwun-
genen Stellung befindet, in welcher sie durch
eine Verriegelungseinrichtung (213, 231) fest-
gehalten wird, die nach Beendigung der Uber-
tragung des Dividenden in das Dividendenein-
stellwerk (4) aufgehoben wird, so daB die
Schwenkplatte (208) unter dem Zuge einer an
ihr angreifenden Feder (211) in die Ausgangs-
stellung zuriickgeschwenkt wird.

9. Rechenmaschine nach Anspruch 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, daB die Verriegelungs-
einrichtung der Schwenkplatte (208) in einer
Platte (241) besteht, deren Schulter (331) sich
vor einen Riegelfortsatz (213) einer weiteren
Schwenkplatte (201) legt, und daB an der
Platte (241) wein Gestinge (246) angreift,
dessen Anschlagnase (230) nach Einleitung der
letzten Hauptwellenumdrehung in dem Bereich
eines” von der Hauptantriebswelle (go) gesteu-
erten Mitnehmers (268) gefithrt wird, der gegen
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Ende der letzten Hauptwellenumdrehung auf
das Gestinge (246) auftrifft und derart ver-
schiebt, dafl die Verriegelungsschulter (331) in
die Freigabestellung gefiihrt wird.

10. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daff der Ausléser (zoz,
203) des Schlittenschaltgetriebes durch ein Ge-
stinge mit einem Schwinghebel (250) derart
verbunden ist, daB Dbeim Ausriicken des
Schlittenschaltgetriebes der Hebel (250) unter
der Wirkung einer Feder (252) zur Aus-
schwingung gebracht wird und daf mit dem
Hebel eine Schiene (285) verbunden ist, die
bei der durch die Hebelverschwenkung herbei-
gefiihrten Verschiebung das ILoschgestinge
(197, 199) in eine solche Lage bringt, daf am
Ende der Hauptrechenwellenumdrehung die
Sperrschieber (200) des Tastenfeldes in die
Freigabestellung gefithrt werden.

11. Rechenmaschine nach Anspruch 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, daf an der Schalt-
schiene (285) des Ldschgestinges (197, 199) ein
weiteres Gestinge (292) angreift, durch welches
bei der Betitigung der Schaltschiene (285) der
Schaltzahn (299) fiir das Umdrehungszihiwerk
(3) in die Ausriickstellung iibergefithrt wird.

12. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dafi die Steuerung des
Gesténges (122) fiir das Schlittenschaltgetriebe
von einem unter dem Zuge einer starken Feder
(108) stehenden Hebel (106) aus erfolgt, der in
der Spannstellung durch eine Riegelplatte (100)
gehalten wird, die einerseits von der Schlitten-
linksschalttaste (5) oder von der Handhabe
(210) aus in die Freigabestellung {ibergefiihrt
werden kann, wobei an dem Hebel (106) ein
von der Hauptantriebswelle betitigtes Auf-
zugsgestinge (110 bis 115) angreift.

13. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 12,
dadurch gekennzeichnet, daf das Aufzugs-
gestinge aus einer Schubstange (115) besteht,
die mit ihrem an dem einen Ende vor-
gesehenen Auge einem auf der Hauptantriebs-
welle (go) sitzenden Hubexzenter (266) iiber-
greift und mit ihrem anderen langlochartig aus-
gebildeten Ende (114) den Bolzen (113) eines
doppelarmigen Hebels (110, 112) {ibergreift,
dessen anderer Hebelarm durch einen Bolzen
(109) mit dem Spannhebel (106) in Verbindung
steht.

14. Rechenmaschine nach Anspruch 1, 12
und 13, dadurch gekennzeichnet, daf der Spann-
hebel (106) mit dem Einriickgestinge (13, 15,
141) des Elektromotors derart verbunden ist,
daB von dem Hebel (106) aus der Elektromotor
gleichzeitig eingeschaltet wird.

15. Rechenmaschine nach Anspruch 1 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, daB an dem Steuer-
gestinge (122) des Schlittenschaltgetriebes ein
Riegel vorgesehen ist, der das in die Wir-
kungsstellung ibergefiithrte Gestinge so lange
in der Wirkungsstellung festhilt, bis er am
Ende jeder Hauptrechenwellenumdrehung in
die Freigabestellung {ibergefiithrt wird.

16. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 1 5,7

dadurch gekennzeichnet, daff der Sperriegel in
einer Hebelplatte (317) besteht, die mit einer
Anschlagnase (324) einen im Maschinengestell
befestigten Anschlag (322) hintergreifen kann
und die mit einem Auslader (325) in den Be-
wegungsbereich eines auf der Hauptrechen-
welle (46) sitzenden Hubdaumens (326) ragt.
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