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Patenterteilung bekanntgemacht am 30. Juli 1853
Die Prioritdt der Anmeldung in der Schweiz vom 21. Februar 1941 ist in Anspruch genommen

Die Erfindung betrifft eine Rechenmaschine mit
einem Speicherwerk zur Riickiibertragung von
Werten und einem Zihlwerkwagen, dessen Resultat-
werk stehende, zueinander parallele Resultatachsen
mit je einer diesen zugeordneten liegenden Uber-
tragungsachse aufweist.

An einer Rechenmaschine dieser Gattung ist er-
findungsgemifl vorgesehen, daf zur erwihnten
Ubertragungsachse axial versetzt eine zweite Uber-
tragungsachse liegt, welchen zwei Achsen eine
selbsttitige erste Kupplung zugeordnet ist, wobei
die zweite Ubertragungsachse dem keine Zehner-
schaltung besitzenden Speicherwerk zugeordnet ist
und eine wertmiflig abgestufte Speicherwalze trigt
und wobei eine zur Bewegungsiibertragung von der
Speicherwalze zu einer Stufenschiene des Einstell-

werlkes dienende, von Hand einriickbare zweite
Kupplung vorgesehen ist.

Dies ermoglicht auf verhiltnismiBig einfache

Wieise, einen im Resultatwerk stehenden Wirt
durch I.6schen in das Speicherwerk zu bringen, um
aus diesem, ohne dafl die Maschine eigens in Gang
gebracht zu werden braucht, zu beliebiger Zeit und
beliebig oft im Einstellwerk verwendet werden zu
kénnen, und zwar auch nach Zwischenrechnungen.
Es kann durch Driicken nur einer Taste der im
Resultatwerk vorhandene Wert selbsttitig addiert
und die Summe in das Speicherwerk iibertragen
werden. Es kann nicht nur eine einzige Riickiiber-
tragung in das Einstellwerk erfolgen; es kann z. B.
die Summe einer unbeschrinkten Anzahl von Riick-
iibertragungen in das Einstellwerk iibertragen
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werden, z. B: kann die Summe mehrerer Multipli- -

kationen, die jeweils riickiibertragen und gleich-
zeitig selbsttatig addiert werden konnen, in das
Finstellwerk eingetragen werden, um als Dividend
in das Resultatwerk {ibertragen werden zu koénnen.

Ein Ausfithrungsbeispiel des Erfindungsgegen-
standes soll an Hand der Zeichnung erklirt werden,
welche im wesentlichen auf die zur Erkldrung der

“Erfindung erforderlichen Teile beschrinkt ist.

Fig. 1 zeigt schaubildlich die Maschine in An-
sicht;

Fig. 2 ist ein Senkrechtschnitt,

Fig. 3 eine entsprechende Teildarstellung, jedoch
mit gegenitber Fig. 2 versteliten Stufenschienen des
Einstellwerkes; o

Fig. 4 und 5 zeigen in &hnlichen Darstellungen
weitere Bewegungsglieder;

Fig. 3a und 5b wveranschaulichen einen ‘Teil
dieser Bewegungsglieder in anderen Stellungen;

Fig. 6 zeigt in shnlicher Darstellung weitere
Bewegungsglieder;

Fig. 7 zeigt schaubildlich eine Biigeltaste,

Fig. 8 in dhnlicher Darstellung einen Einstell-
hiigel, '

Fig. 9 einen gegeniiber Fig. 6 gednderten Zu-
stand der Maschine und

Fig. 10 schaubildlich die Zahlentrommeln mit
Zubehérteilen des Hilfswerkes.

Als Beispiel ist eine Staffelwalzenrechenmaschine
angenommen, deren Einstellwerk 4 (Fig. 1, 3) in
bekannter Weise fiir jede Reihe der Einstelltasten I
mit den Zahlenwerten 1 bis g einen federbeein-
fluBten Sperrschieber 2 besitzt, welcher mit der
hetreffenden Tastenreihe gekuppelt ist und einen
seitlichen Awusschnitt fiir den Eingriff eimes
Fingers 3 hat. Samtliche Finger 3 sitzen auf einer
gemeinsamen Welle 4 fest, auf der ferner ein
Steuerarm 5 befestigt ist, welcher mit eipem Axn-
schlagstift 6 zusammenwirken kann, der am einen
Schenkel eines Einstellbiigels 7 (s. auch Fig. 8)
vorgesehen ist. Der Biigel7 sitzt schwingbar auf
einer am Maschinengestell gelagerten Achse 8 und
tragt an einer aus dem Maschinengehduse heraus-
ragenden Verlingerung seines zweiten Schenkels
einen Handgriff 9. Der Biigel 7 besitzt gemif Fig. 8
an seinem Steg zehn Schlitze 10, in denen je eine
Hubstange 11 lings - verschiebbar liegt. Jede Hub-
stange 11 ist im Sinne der Fig. 2, 3 an einen
Abfithlhebel 12 angelenkt, welcher-an seinem frejen
Ende einen Querstift 13 zum Zusammenarbeiten
mit einer Stufentrommel 14 besitzt, die den Zahlen-
werten 0 bis . entsprechende Stufen hat. Jede
Stufentrommel 14 sitzt auf einer vierkantigen
Schaltwelle 15, welche im Maschinengestell be-
grenzt axial verschiebbar angeordmet ist. Die

. Stufentrommeln 14 dienen als Zahlenwertspeicher

und sind durch eine am Maschinengestell feste
Schiene 147, welche in eine Umfangnut der Naben
der Stufentrommeln 14 fabt, gegen axiale Ver-
schiebung gesichert. Die Vierkantwellen 15 tragen
an threm der vorderen Lingsseite der Maschine zu-

" gekehrten Ende eine Zahlentrommel 16 mit Ziffern

o bis 9; die Einstellzahlen dieser Zahlentrommeln

16 sind gemiB- Fig: 1, 2 durch im Maschinen-
gehiuse angebrachte Schaudffnungen’ von aufen
her sichtbar. Am entsprechenden Endteil ist auf
jeder Vierkantwelle 15 ein Nullstell- bzw. Losch-
rad 17 befestigt: die Loschraderay sind je mittels
einer Umgangsnut ihrer Nabe mit einer gemein-
samen Steuerschiene 18 (Fig. 10, 2) gekuppelt,
welche um eine durch untere Achsschenkel 18
gebildete Achse verschwenlkbar am Maschinengestell
angeordnet ist. Am anderen Ende ist auf jeder
Vierkantwelle 15 gemiB Fig. 2, 3 ein Ritzel 19
befestigt, welches durch entsprechend axiales Ver-
schieben der Vierkantwelle1; mit eimem Ritzel 20
in Eingriff gebracht werden kann, das auf einer
vierkantigen Schaltwelle 21 fest sitzt. Jeder Vier-
kantwelle 21 ist ein Wendegetriebe 22, 23 zu-
geordnet, mittels dessen in bekannter Weise iber
eine Welleiz4 eine Zahlentrommel 25 mit Ziffern o
bis 9 gedreht werden kann; die Doppelkegelrider 22
aller Wendegetriebe sind in bezug auf die Zwischén-
rider 23 mittels gemeinsamer Unschaltschiene 26
ein- und ausriickbar. Die Einstellzahlen der Zahlen-
trommeln 25 sind gemiB Fig. 1, 2 durch im Zahi-
werkschlitten 27 vorgesehene Schaudffnungen von
auBen her sichtbar. Diese Zahlentrommeln 25,
mittels welchen das Resultatwerk B (Fig. 2, 1)
gebildet ist, sind samt gewissen Zubehorteilen in
bekannter Weise am Z#hlwerkschlitten 2y an-
geordnet, welcher am Maschinengestell verschieb-
bar gefithrt ist und an diesem bei entsprechenden
Rechenvorgingen bekanntermaBen selbsttatig ver-
schoben wird. Auf jeder Vierkantwelle ar sitzt
gemiB Fig.2, 3 ein Schieberad 28, das mit einer
gestuften Schaltschiene 29 gekuppelt ist, mit
welcher in bekannter Weise die Tasten 1 einer
Tastenreihe mit den Zahlenwerten't bis 9 zum Zu-
sammenwirken gebracht werden konnen, wobei die
Stufenschiene 29 jeweils um eine dem Zazhlenwert
der betreffenden Taste entsprechende Strecke in
ihrer Lingsrichtung verstellt wird und das be-
treffende Schieberad 28 demgemiB in den Bereich
ciner Staffelwalze 30 mit den Zahlenwerten o bis 9
entsprechenden Stufen gebracht wird; die Staffel-
walzen 30 sind ither Kegelrider mit der Haupt-
welle 31 in Drehverbindung. Jede Stufenschiene 29
wird von zwei am Maschinengestell gelagerten
Lenkern 32, 33 getragen, die Parallelogrammlenker
darstellen. Mit dem Lenker 33 kann die in der
gleichen senkrechten Ebene angeordnete Hubstange
11 zusammenarbeiten, wozu der Lenker 33 an
seiner der Hubstange 11 zugekehrten Seite als
kurvenformige Leitfliche ausgebildet ist.

Mit 34 ist eine Tastschiene bezeichnet, welche
im Sinne der Fig.7 an den Endteilen mit zwei

~Schenkeln 35, 36 versehen ist, mittels deren die

Tastschiene 34 auf einer Achse 37 am Maschinen-
gestell schwenkbar gelagert ist; in Fig. 7 sind die
heiden Schenkel der so gebildeten Biigeltaste etwas
anders gezeichnet, da in den andern Darstellungen
der Einfachheit wegen gerade Schenkel gezeichnet
sind. Am Schenkel 36 der Biigeltaste 3.4 ist ein
Querstift 38 angebracht, welcher geméf Fig. o, 6

" in einen Lingsschlitz 39-eines Schiebers 40 fafit,
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der vorn mittels eines einerends offenen Lings-
schlitzes auf einen am Maschinengestell festen
Fithrungsstift 41 aufgeschoben ist. Der Schieber 40
besitzt an einem Vorsprung 42 eine Schrigfliche
zum Zusammenwirken mit einem Anschlagstift 43,
der am einen Schenkel des Einstellbiigels 7 (Fig. 8)
hefestigt ist. Am Schieber 40 ist ferner gemil
Fig. 6, 9 ein Anschlagstift 44 fiir einen winkel-
idrmigen Sperrhebel 45 vorgesehen, der am
Maschinengestell gelagert ist und dessen ent-
sprechender Arm in eine aufwirts gerichtete Nase
46 endigt; eine Zugfeder 47 ist bestrebt, den Sperr-
hebel 45 gegen den Anschlagstift 44 zu halten. Der
als Sperrhaken ausgebildete zweite Arm des Sperr-
hebels 45 ist zum Zusammenwirken mit einem
Haltestift 48 am Schenkel 36 der DBiigeltaste 34
bestimmt. Am Schieber 40, der durch eine Feder 49
in Richtung gegen den festen Fithrungsstift gt
gezogen wird, ist weiterhin ein Steuerhebel 50,
welcher unter dem Einfluf einer Zugfeder 51
normalerweise gegen einen am Maschinengestell
festen Anschlagstift 52 gehalten wird. Durch seinen
abwirts gerichteten Arm 53 wirkt der Steuerhebel
50 mit einem Querstift 54 eines am Maschinen-
gestell gelagerten Winlelhebels 55 zusammen, an
den eine Hubstange 56 angelenkt ist. Diese Hub-
stange 56 ist mit einer Loschvorrichtung bekannter
Art verbunden, welche dem mittels der Zahlen-
trommeln 16 gebildeten Hilfswerk C ohne Zehner-
schaltung (Fig. 1) zugeordnet ist.

Der Anschlagstift 6 des Einstellbiigels 7 kann
aufer mit dem Steuerarm 5 (Fig. 3) auch mit
einem Stellhebel 57 (Fig. 4, 5) zusammenwirken,
der mittels eines Bolzens 58 am Maschinengestell
gelagert ist. Am Stellhebel 57, der durch eine Feder
50 aufwirts gezogen wird, ist ein federbelasteter
Stiitzhebel 60 angelenkt, mit welchem éin am
Schenkel 35 der Biigeltaste 34 vorgesehener An-
schlag 61 zusammenarbeiten kann. Am Stiitzhebel
6o greift mit ihrem einen Ende eine Stellstange 62
an, die mittels eines an ihrem zweiten Endteil vor-
handenen Lingsschlitzes auf einem am Maschinen-
gestell festen Fithrungsstift 63 sitzt. Die Stell-
stange 62 wird durch den federbelasteten Stiitz-
hebel 6o gegen einen an der Hauptwelle 31 be-
festigten Hubdaumen 6.4 gehalten. Der Stellhebel 57
hat seitlich eine Nase 65 zum Zusammenwirken mit
einem am Muaschinengestell gelagerten Umschalt-
hebel 66, welcher hierzu am freien oberen Ende
zwei zueinander entgegengesetzt gerichtete Schrag-
flachen aufweist; dementsprechend besitzt die seit-
liche Nase 65 des Stellhebels 57 an ihrer dem Um-
schalthebel 66 zugekehrten Seite zwei zueinander
entgegengesetzt gerichtete Schrigflichen. Der Um-
schalthebel 66 ist durch einen Lenker 67 mit einem
Steuerhebel 68 der Umschaltschiene 26 verbunden,
welcher auf einer Achse 69 gelagert ist; durch den
Steuerhebel 68 konnen mittels der Umschaltschiene
26 die Doppelkegelrider 22 gemil Erfordernis des
Rechenwvorganges mit den Zwischenridern 23 ge-
kuppelt werden, damit die Wendegetriebe des
Resultatwerkes auf Addition oder Subtraktion
arheiten. An einem unteren Seitenarm des Um-

schalthebels 66 ist ein (in Fig. 4 weggelassener)
Hilfshebel 70 (Fig. 5) gelagert, der normalerweise
unter dem Einfluf einer Zugfeder 71 mittels eines
winkligen Seitenarmes an den Umschalthebel €6
anliegt. Der Hilfshebel 70 trigt am freien Ende
einen Querstift 72 zum Zusammenwirken mit einer
Schrigfliche des unteren Vorsprunges 73 (Fig. 5)
eines Tastenhebels 74, der gemil Fig. 1 ein Minus-
zeichen besitzt, Dieser Tastenhebel 74, welcher auf
der Schwenkachse 37 der Biigeltaste 34 gelagert
ist, besitzt an einem oberen Vorsprung einen Quer-
stift 75 zum Zusammenwirken mit dem neben dem
Tasthebel 74 befindlichen Schenkel 35 der Biigel-
taste 34.

Der Schieber 40 besitzt vorn gemil Fig. 6 zwei
Zahngruppen 76 und 77, die sowohl in der Lings-
richtung als auch in der Querrichtung des Schiebers
zueinander versetzt angeordnet sind; die Zahn-
gruppe 77 kann z. B. an einer seitlich am Schieber
40 angebrachten Platte vorgesehen sein. Der Zahn-
gruppe 76 ist eine Schaltklinke 78 zugeordnet, die
auf dem einen Arm éines Winkelhebels 79 aufliegt,
auf welchem sie entgegen dem Einfluf einer Zug-
feder 80 begrenzt verschiebbar ist, wozu der Schalt-
klinke 78 mittels zweier Lingsschlitze 81 an festen
Stiften Fithrung gegeben ist. Der eine Fithrungs-
stift  bildet zugleich die Lagerachse des am
Maschinengestell angeordneten Winkelhebels 79,
der durch eine Zugfeder 82 gegen einen auf der
Hauptwelle 31 befestigten Hubdaumen 83 gehalten
wird., Der Zahngruppe 77 des Schiebers 40 ist eine
am Maschinengestell gelagerte Sperrklinke 84 zu-
geordnet, welche normalerweise durch eine Zug-
feder 85 an einen festen Anschlagstift 86 gehalten
wird.

In Fig. 6 ist 87 ein Winkelhebel, der am
Maschinengestell gelagert und durch einen Lenker
88 mit der verschwenkbaren Steuerschiene 18
(Fig. 1o, 2) verbunden ist. Anderseits ist dieser
Winkelhebel 87 durch nicht gezeichnete Ver-
bindungsmittel an eine dem Resultatwerk B zu-
geordnete Loschvorrichtung bekannter Art an-
geschlossen. Mit dem Winkelhebel 87 kann ein
Anschlagstift g2 des Schiebers 40 zusammenwirken,

Die Rechenmaschine besitzt einen elektrischen
Antriebsmotor, welcher mittels der Biigeltaste 34
in Betrieb gesetzt werden kann. Hierzu besitzt der
Schenkel 36 der Biigeltaste 34 eine Verlingerung
367, mittels welcher durch Niederdriicken der
Biigeltaste 34 ein Kontaktarm 8¢ (Fig.6, ¢) mit
einem Kontaktarm 9o in Berithrung gebracht und
dadurch der Stromkreis des Antriebsmotors
geschlossen werden kann; nach Einschaltung des
Antriebsmotors werden der Hauptwelle 31 jeweils
drei Umdrehungen erteilt. Die Biigeltaste 34 wird
normalerweise durch eine Zugfeder gr in Ruhe-
stellung gehalten.

Nachstehend ist die Arbeitsweise dieser Rechen-
maschine erklirt: Durch Abwértsdriicken der
Bligeltaste 34 wird iber die Kontaktarme 89, 9o
der Antriehsmotor eingeschaltet, worauf die Haupt-
welle 31 drei Umdrehungen ausfithrt, wobei sich
beispielsweise folgendes abspielen kann:
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Umdrehung 1: Ein im Hilfswerk C stehender
Zahlenwert wird itber die Einstellvorrichtung 4 in
das Resultatwerk B itbertragen und zu einem dort
stehenden Betrag addiert; -

Umdrehung 2: Im Hilfswerk C wird der bisher
von ihm angezeigte Zahlenwert geloscht;

Umdrehung 3: Der im Resultatwerk B stehende
Zahlenwert wird hier geldscht und in das Hilfs-
werk C tbertragen.

Angenommen, es sei infolge Durchfithrung eines
Rechenvorganges, wozu die Zahlenwerte nach-
einander mittels der Tastena des Einstellwerkes A
eingestellt wurden, in bLckannter Weise von den
Stufenschienen 29 aus itber die Wendegetriebs 22,
23 das Rechenergebnis auf die Zahlentrommeln 25
des Zzhlwerkschlittens 27 bzw. in das Resultat-
werk B itbertragen worden. Nun soll dieses zu
speichernde Ergebnis aus dem Resultatwerk B in
das Hilfswerk C bzw. auf dessen Zahlentrommeln
16 itbertragen werden; zu beachten ist, dafl jetzt
das Hilfswerk C noch keinen Zahlenwert enthilt,
weshalb in der Folge bei der ersten und zweiten
Umdrehung der Hauptwelle 31 die Zahlentrommeln
16 des Hilfswerkes C nicht” gedreht werden. Man
driickt die federbelastete Biigeltaste 34 aus ihrer
Ruhestellung gemiB Fig. 6 so weit abwirts, bis
ihr Haltestift 48 gemaB Fig. 9 mit dem Sperrhebel
45 in Eingriff kommt, worauf die Biigeltaste 34
in entsprechender Stellung gesichert ist. Der mit
der Biigeltaste 34 durch deren Querstift 38 ge-
kuppelte Schieber 40 ist hierbel um seinen
Fithrungsstift 41 in der Weise abwirts geschwenkt
worden, daf die Zahngruppen 76, 77 des Schiebers
40 in den Bereich der Klinken 78, 84 gekommien
sind (Fig.9). Ferner ist beim Niederdriicken der
Biigeltaste 34 durch deren Anschlag 61 (Fig. 4, 5)
der Stiitzhebel 60 abwirts gestofen und demgemdf
der angelenkte Stellhebel 57 um seinen Lager-
bolzen 58 abwirts geschwenkt worden. Weiterhin
ist durch die seitliche Nase 65 des Stellhebels 57
im Zusammenwirken mit der betreffenden Schrig-
fliche des Umschalthebels 66 dieser in bezug auf
Fig. 4, 5 von links nach rechts verschwenkt und
damit in die Stellung gemiB Fig. 5b gebracht
worden, wodurch die Wendegetriebe so eingestellt
wurden, daf ihre Doppelkegelriderizz durch ibr
Additionsrad mit dem zugehdrigen Zwischenrad 23
in Eingriff gebracht wurden. DBeim Abwérts-
schwenken hat der Stellhebel 57 im Zusammen-
wirken mit dem Anschlagstift-6 den Einstellbiigel 7
auf seiner Achse 8 mit verschwenkt, wodurch die
Hubstangen 11 aus ihrer gesenkten Stellung gemaf
Fig.2, 4 in die gehobene Stellung gemiB Fig. 3
bewegt wurden. Die Hubstangen 11 haben infolge

Zusammenwirkens mit den ihnen von den Lenkern

33 dargebotenen Leitflichen die Abfiththebel 12 im
Sinne der Fig. 3 gegen die Stufentrommeln 14 ge-
driickt, gegen welche sie vorher nicht fest anlagen;
indem die Stufentrommeln 14 noch nicht auf Grund
eines Zahlenwertes verstellt wurden, sind sie noch
in Rubestellung. Beim Abwirtsschwenken des
Einstellbiigels 7 hat dessen Amnschlagstift 6 den
Steuwerarm § so verschwenkt, daf durch die Finger 3

die Sperrschieber 2z entgegen ihrem FedereinfluB
zurfickgezogen wurden, wodurch die bei Beginn des
Rechnens einwirts gedriickten Tasten 1 frei-
gegeben wurden und von selbst in ihre Ruhelage
zuritckgekehrt sind. Bei der erwdhnten Riickkehr-
bewegung der Tasten 1 werden die Stufenschienen
29 selbsttitig in ihre Ruhelage zuriickbewegt, und
zwar durch je eine an einer unteren Verlingerung
des Lenkers 33 angreifende Zugfeder 93 (Fig. 2).
Infolge Zusammenwirkens eines am Einstellbtigel 7
vorgesehenen gezahnten Armes 7° (Fig. 4) mit einer
am Maschinengestell befestigten Sperrfeder 94 wird
dieser Biigel 7 in seiner jeweiligen Einstellage
gesichert. -

Durch den Motor wird die Hauptwelle 31 ange-
trieben. In der Endphase der ersten Umdrehung
wird durch den Hubdaumen 64 der Hauptwelle 31
die Stellstange 62 in dem Sinne verschoben, daf
der Stiitzhebel 60 am Anschlag 61 der Bligeltaste 3.4
ausgeklinkt wird, worauf der Stellhebel 57 durch
seine Feder 59 aufwirts geschwenlkt wird und der
Umschalthebel 66 selbsttitig in Ruhestellung
zuriickschwingt, wodurch die Wendegetriebe 22, 23

ausgeriickt werden. Wihrend der drei Umdrehungen.

der Hauptwelle 31 wird der Schieber 40 voriiber-

gehend um drei Schritte vorwérts geschoben, um

dann wieder in seine Ruhelage zuriickzulkehren.
Hierzu ist beim Niederdriicken der Biigeltaste 34
durch deren Querstift 38 (Fig. 6, 9) der Schieber 40
um seinen Fithrungsstift 41 so weit abwirts ge-
schwenkt worden, da8 die beiden Zahngruppen 76,
777 des Schiebers 40 in den Bereich der zugeordneten
Klinke 81 bzw. 84 gekommen sind, Bei den ersten
zwei Umdrehungen der Hauptwelle 31 wird durch
deren Hubdaumen 83 (Fig. 6) der die Schaltklinke
78 tragende Winkelhebel 79 zweimal hin und her
geschwungen und bei dessen Ausschwingbewegun-
gen durch die Schaltklinke 78 der Schieber 40 ent-
gegen dem EinfluB seiner Zugfeder 49 in der in
Fig. 6 eingezeichneten Pfeilrichtung jeweils um
eine Zahnteilung vorwéarts geschaltet; die selbst-
titig wirkende Sperrklinke 84 verhindert den
Ritcdklauf des Schiebers 40. Bei der dritten Um-
drehung der Hauptwelle 31 und somit beim dritten
Vorschub des Schiebers 40 trifft dessen Amnschlag-
stift 44 auf die Nase 46 des Sperrhebels 45 auf,
woduirch letzterer so verschwenkt wird, daff er den
Haltestift 48 der Biigeltaste 34 freigibt, worauf
diese durch ihre Feder g1 in die Ruhelage zuriick-
geschwenkt und dadurch der Motorstromkreis
unterbrochen wird. Der durch den Querstift 38 der
Biigeltaste 34 mitgenommene bzw. mitverschwenkte
Schieber 40 kommt dabei aufer Eingriff mit den
Klinken 78, 84 und wird durch seine Feder 49 in
die Ruhelage zuriickgezogen.

Beim erwihnten ersten Schaltschritt des
Schiebers 40, und zwar in der Schlufiphase der
ersten Umdrehung der Hauptwelle 31, stoft der
Schieber 40 mit der Schrigfliche seines Armes 42
(Fig. 6, 9) auf den Amschlagstift 43 des Einstell-
biigels 7, wodurch dieser in seine Ruhestellung
zurfickverschwenkt wird; beim ersten Schaltschritt
des Schiebers 40 wird gleichzeitig durch déssen
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Stenerhebel 5o (Fig. 6) der Winkelhebel 55 ver-
schwenkt und durch die Hubstange 56 die Ldsch-
vorrichtung des Hilfswerkes C betitigt. Der Ein-
stellbiigel 7 verschwenkt seinerseits dabei die Hub-
stangen 11 in unwirksame Lage (Fig.4). In der
Schlufphase der zweiten Umdrehung der Haupt-
welle 31 stoBt der Anschlagstift gz des Schiebers 40
(Fig. 6) auf den Winkelhebel 87, wodurch mittels
des Lenkers 88 die Steuerschiene 18 (Fig. 2, 10)
aus der Ruhestellung geschwenkt wird, so daf die
Vierkantwellen 15 demgemdB axial verschoben
werden und ihre Ritzelrg in Eingriff mit den
Ritzeln 2o der Vierkantwellen 21 kommen, wodurch
die Bewegungsverbindung zwischen den Vierkant-
wellen 15 und 21 hergestellt wird. Eime an der
Steuerschiene 18 angreifende Zugfeder g5 (Fig. 10)
ist bestrebt, dieselbe in ihrer Ruhestellung zu halten.

Wihrend der dritten Umdrehung der Haupt-
welle 31 wird der im Resultatwerk B angezeigte
Zahlenwert unter gleichzeitiger Ubertragung des-
selben auf das Hilfswerk C ausgeldscht. Zu diesem
Zweck wird durch den zweiten Arm des Winkel-
hebels 87 (Fig. 6) die Lédschvorrichtung des
Resultatwerkes B eingeriickt, und es werden die
Wendegetriebe 22, 23 in der erforderlichen Weise
eingeriickt, worauf die in Betracht kommenden
Zahlentrommeln 16 des Hilfswerkes C nach MaB-
gabe der in Nullstellung zurfickdrehenden Zahlen-
trommeln 25 des Resultatwerkes B vorwirts ge-
dreht werden. Nachher steht der in das Hilfs-
werk C tibertragene Zahlenwert, welcher durch die
den Zahlentrommeln 16 zugeordneten Schau-
offnungen hindurch von auflen her sichtbar ist, zur
weiteren Verwendung zur Verfiigung. Die Steuer-
schiene 18 sowie der Winkelhebel 87 und die Hub-
stange 88 werden durch die Feder 95 in jhre Ruhe-
lage zurfickgebracht, nachdem der Schieber 40 am
Ende der dritten Umdrehung der Hauptwelle 31
durch seine Feder 49 in die Ruhelage zuriick-
gezogen wurde.

Um den ans dem Resultatwerk B in das Hilfs-
werk C iibertragenen Zahlenwert in das Einstell-
werk 4 zu iibertragen, wird der Einstellbiigel 7
mittels des Griffes 9 aus seiner Ruhestellung in
Fig. 4, 5 verschwenkt, so dall die Hubstangen 11
aufwirts geschwenkt werden und gemifi Fig. 5a,
5b zum Zusammenwirken mit den Lenkern 33
kommen. Dies hat zur Folge, da die Abfithlhebel
12 durch ihre Querstifte 13 an die zugeordneten
Stufentrommeln 14 angedriickt werden, deren
zahlenwertmifige Einstellung derjenigen der eben-
falls auf den Vierkantwellen 15 angeordneten
Zahlentrommeln16 entspricht, mit denenr auch die
Stafentrommeln 14 stets mitgedreht wenden.
Andererseits sind durch die aufwirts geschwenkten
Hubstangen 11 die Tenker 33 nach ‘Mabgabe der
EKinstellage der Abfithlhebel 12 verschwenkt wor-
den, wodurch die Stufenschienen 29 auf die gleichen
Zahlenwerte wie die Zahlentrommeln 16 und
Stufentrommeln 14 eingestellt wurden. Infolge
Verstellung der Stufenschienen 29 aus der Ruhe-
lage sind auch die mit thnen gekuppelten Ritzel 28
auf den Vierkantwellen 21 verschoben und dadurch

dementsprechend an den Staffelwalzen 30 zahlen-
wertmiBig eingestellt worden.

Damit ist der im Hilfswerk C vorhandene und
auf den Stufentrommeln 14 gespeicherte Zahlenwert
zur beliebigen weiteren Verwendung zur Ver-
fligung gestellt, wie wenn dieser Zahlenwert un-
mittelbar mittels der Tasten 1 eingestellt worden
wire, Es kann nun unabhingig von dem mittels
der Stufentrommeln 14 gespeicherten Zahlenwert
mit der Rechenmaschine in beliebiger Weise weiter-
gearbeitet werden, wenn der Einstellbiigel 7 in
Ruhelage eingestellt ist. Es kann also mit Hilfe
des Einstellwerkes 4 und des Resultatwerkes B,
also in normaler Weise gerechnet werden, sei es
im additiven oder subtraktiven Sinne, wobei der
mittels der Stufentrommeln 14 gespeicherte Zahlen-
wert jederzeit weiter zur Verfiigung steht. Das
Hiifswerk C kann somit aufler als Rdiickiiber-
tragungswerk auch als Summier- und Subtrahier-
werk dienen.

Soll ein im Hilfswerk C stehender Zahlenwert
von einem im Resultatwerk B vorhandenen Zahlen-
wert subtrahiert werden, dann driickt man die mit
einem Minuszeichen versehene federbelastete Hilfs-
taste 74 nieder. Diese Hilfstaste 74 nimmt mnach
kurzem leerem Anfangshub durch ihren Querstift
75 die Biigeltaste 34 mit, worauf sich wiederum
Einstellbewegungen ergeben, wie wenn die Biigel-
taste 34 fiir sich allein niedergedriickt wird, jedoch
mit dem Unterschied, daB nun der Stellhebel 57
durch seine seitliche Nase 65 den Umschalthebel
66 im Sinne der Fig. 5a einstellt, wobei tiber den
Lenker 67 die Wiendegetriebe 22, 23 auf Sub-
traktion eingeriickt werden.

Soll ein im Hilfswerk C stehender Zahlenwert,
z. B. 34, 50, durch Driicken auf die Taste 74 von
einem im Resultatwerk B stehenden kleineren
Zahlenwert, z. B. 20, 60, subtrahiert werden, so
erscheint das Ergebnis als Komplementirwert im
Hilfswerk C, ndmlich die Zahl 9 999 998 610. Will
man den richtigen Absolutwert der negativen
Differenz wissen, driickt man ein zweitesmal auf
die Taste 74, worauf in der Folge im Hilfswerk C
die Zahl 13,90 erscheint. Durch Verschwenken des
Einstellbiigels 7 kann der vom Hilfswerk C ange-
zeigte Komplementirwert in das Einstellwerk 4
ibertragen werden, Durch Niederdriicken einer mit
dem Pluszeichen versehenen Taste 96 (Fig. 1) oder
einer das Minuszeichen tragenden Taste 97 kann
bewirkt werden, dafi der Komplementirwert von
den Stufentrommeln 14 aus fiber die Staffelwalzen
30 und Ritzel 28 in das Resultatwerk B iibertragen
wird, worauf der gleiche Komplementirwert wie
im Hilfswerk C auch im Resultatwerk B als
Komplementiarwert erscheint oder als urspriing-
licher Wert, wenn die Taste g6 bzw. 97 gedriickt
worden ist. Das Resultat ist im Resultatwerk B
ableshar.

PATENTANSPRUGHE:
1. Rechenmaschine mit einem Speicherwerk
zur Riickitbertragung von Werten und einem
Zihlwerkwagen, dessen Resultatwerk stehende,
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zueinander parallele Resultatachsen mit je einer

diesen zugeordneten liegenden Ubertragungs-

achse aufweist, dadurch gekennzeichnet, dafl zu
letzterer (21) axial versetzt eine zweite Uber-
tragungsachse (15) liegt, welchen zwei Achsen
(21, 15) eine selbsttitige erste Kupplung (20,
19) zugeordnet ist, wobei die zweite Uber-
tragungsachse (15) dem keine Zehnerschaltung
besitzenden Speicherwerk (C) zugeordnet ist
und eine wertmaBig abgestufte Speicherwalze
(14) trigt und wobei eine zur Bewegungsiiber-
tragung von der Speicherwalze (I4) zu einer
Stufenschiene (29) des Einstellwerkes (A)
dienende, von Hand einriickbare zweite Kupp-
lung (7, v1, w2) vorgesehen ist.

2. Rechenmaschine nach dem Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf einem fiir die zweite
Kupplung (7, 11, 12) vorgesehenen Hand-
organ (7) eine Plustaste (34) und eine Minus-
taste (74) mit Hilfsorganen (6o, 57, 62) zuge-
ordnet sind, um sinngem#B einen Umschalthebel
(66) beeinflussen zu kommen, der fiir ein der
Resultatachse (8) zugeordnetes Wendegetriebe
(22, 23) vorgesehen ist, und wobei die Plustaste

(34) zugleich zur Einschaltung des Maschinen-
motors dient und die Minustaste (74) einen
Mitnehmer (75) hat, um nach einem gewissen
Anfangshub die Plustaste (34) mitzubewegen.

3. Rechenmaschine nach den Anspriichen u
und 2z, dadurch gekennzeichnet, dafl die Plus-
taste (34) mit einem Schieber (40) verbunden
ist, der auf eine durch selbsttitige Mittel (31,
83) steuerbare Schaltklinke (78) einwirken
kann, die der Freigabe des erwihnten Hand-
organs (7) zu gegebener Zeit dient.

4. Rechenmaschine nach den Amnspriichen I
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daf ferner der
Schieber (40) der Auslosung eines der Plus-
taste (34) zugeordneten Sperrhebels (45) dient
sowie zur axialen Verschiebung der dem
Speicherwerk (C) zugeordneten Ubertragungs-
achse (15) zwecks Einriickens der ersten
Kupplung (19, 20).

Angezogene Druckschriften:

Deutsche Patentschriften Nr. 691 446, 578683;
franzosische Patentschrift Nr. 839 884.
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