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Durch das Patent 849022 ist ein Antrieb von
Rechen- und Addiermaschinen mit Einzel- bzw.
Mehrfachhubschaltung bekanntgeworden, bei dem
mit .dem angetriebenen Teil ein beweglicher An-
schlag (Schalthebel 20) zusammenwirkt, der durch
seine Bewegung, Kupplung und/oder Bremse be-
tatigt und in seiner Endstellung zugleich als orts-
fester Anschlag fiir die genaue Ruhelage des Ge-
triebes dient. Dieser Antrieb ist besonders geeignet,
mit einem wendeldufigen und durch Tasten in Gang
zu setzenden Elektromotor fiir die Nullstellung der
Ziahlwerke der Rechenmaschine verwendet zu werden.

Die Erfindung besteht darin, daB mit einem
wendeldufigen Antriebsteil fiir die Rechenwerkwelle
ein auf einen Schwinghebel arbeitender Kurven-
trieb verbunden ist, der zwar wendeldufig betitigt

werden kann, jedoch einseitig ausgebildet ist, der-
art, daB fiir die Betdtigung der mit dem Schwing-
hebel wahlweise kuppelbaren Nullstellgetriebe der
Ziéhlwerke durch die Nullstelltasten nach Entkupp-
lung der Rechenwerkwelle nur eine Drehrichtung
ausgelost wird. :

In der Zeichnung ist ein Ausfithrungsbeispiel der
Erfindung in einem Lingsschnitt (Fig. 1), in einem
GrundriB (Fig. 2) und in Einzelheiten (Fig. 3 bis 6)
dargestellt.

Als Antrieb fiir die Rechenmaschine od. dgl. dient
ein nicht gezeichneter wendeldufiger Elektromotor,
der iiber einen Keilriemen eine Keilriemenscheibe 1
(Fig. 2) antreibt. Diese Scheibe 1 sitzt auf einer
Welle 2, auf der undrehbar ein unter der Wirkung
einer Feder 4 stehendes verschiebbares Ritzel 3 an-
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geordnet ist. Zwischen dieses Ritzel 3 und die Keil-
riemenscheibe 1 ist unter Vermittlung eines Kugel-
lagers 5 ein Schaltkreuz 7 geschaltet, das auf einer
zugleich die Lagerung der Welle 2 bildenden
Flanschhiilse 6 gelagert ist. Dieses Schaltkreuz 7
weist nach der Seite der Keilriemenscheibe 1 zu

. drei auf einem Kreis verteilte kegelige Ansenkun-

gen 8 auf, denen entsprechende Ansenkungen 9 auf
der Innenseite des Flansches der Hiilse 6 gegen-
iiberliegen. Zwischen diesen Ansenkungen 8, 9 be-
finden sich Kugeln 10, die bei einer Verdrehung des
Schaltkreuzes 7 in jedem Drehsinn das Ritzel 3 in
Achsrichtung verdringen und iiber die Feder 4 und
die Wellez die Keilriemenscheibe 1 mit'ihrer Seiten-
fliche, die auch einen Bremsbelag enthalten kann,
an der Lagerwand 11 zwecks Abbremsung zur An-
lage bringt.

Mit dem Ritzel 3 kimmt ein Zahnrad 12, das frei
drehbar auf der Rechenwerkwelle 16 angeordnet
ist und das durch seine Nabe 13 mit einer birnen-
formigen Kurvenscheibe 14 und zwei axial vor-
stehenden Ansitzen 15 verbunden ist. Die Kupplung
dieses Zahnrades 12 mit der Welle 16 wird durch
Verschiebung einer unter der Wirkung einer Feder
17 stehenden Kegelmuffe 18 bewirkt, deren Flansch
fiir den Eintritt der Ansitze 15 mit einem entspre-
chenden Schlitz 19 versehen ist, der in der Kupp-
lungsstellung zugleich einen Zylinderstift 21 (Fig: 1)
umfafBt, der in die Rechenwerkwelle 16 eingesetzt
ist und tber diese mit seinen Enden beiderseits vor-
steht. Der Zylinderstift 21 ist in der Rechenwerk-
welle 16 auflermittig angeordnet, damit er immer

" erst nach einem vollen Umlauf der Kegelmuffe 18

wieder zur Kupplung dienen und nicht schon durch
Einfallen nach einer halben Umdrehung der Muffe

18 eine Kupplung herbeifithren kann. Auf der -
anderen Seite des Zahnrades-12-ist auf der Welle 16 -}

eine unter der Wirkung einer Feder 22 stehende
Kegelmuffe 23 verschiebbar angeordnet, mit der ein
Arm 24 verbunden ist, der am Zufleren Ende zu
einem rechtwinklig abstehenden Daumen 25 um-
gebogen ist. Dieser Daumen 25 ragt durch einen
Ausschnitt 26 des Zahnrades 12 hindurch in die
Ebene des Schaltkreuzes 7. o

Das Schaltkreuz 7 weist am hinteren Ende zwei
Fliigel 27, 28 und am vorderen Ende einen Anschlag
29 und eine vorstehende Isolierrolle 30 auf. Auf
das Schaltkreuz 7 wirkt {iber die Kugeln 5, 16 und
die kegeligen Ansenkungen 8 und g die Feder 4 ein;
die das-Schaltkreuz 7 stets in-eine Mittelstellung

bringt, wenn es aus dieser verdreht ist und wieder -

freigegeben wird: - ,

In dieser Mittelstellung des Schaltkreuzes 7 lie-
gen die Fliigel 27, 28 etwa symmetrisch zu einer die
beiden Wellen 2, 16 verbindenden Zentralen. Der
Anschlag 29 steht dabei etwa gleich weit wie die
Seitenfliche des Fliigels 27 von einem zweck-
maBigerweise aus einem elastischen Werkstoff ge-
fertigten Anschlag 31 ab, und die Rolle 30 liegt
an einer Kontaktfeder 32 des Schalters 33 so an,
daff dieser geschlossen ist. e

Die eine Endlage des-Schaltkreuzes 7-ist in. der
Zeichnung in Fig: 1 dargestellt. Sie wird durch den

Daumen 25 des mit dem Zahnrad 12 umlaufenden
Armes 24, der an der AuBlenseite des Fliigels 27 an-
liegt, herbeigefiihrt und durch den am Anschlag 31
anliegenden Anschlag 29 so begrenzt, dafl der
Daumen 25 etwa auf der die beiden Wellen 2, 16
verbindenden Zentralen zur Ruhe kommt. Der

- Schalter 33 ist hierbei gedfinet.

In der anderen in Fig. 4 wiedergegebenen End-
lage des Schaltkreuzes % beriihrt der Daumen 25 die
AuBenseite des Fliigels 28, und der Fliigel 27 liegt
als Begrenzung dieser anderen Endlage des Schalt-
kreuzes 7 am Anschlag 31 auf dessen innerer Seite
an, wihrend die Druckrolle 30 sich in einer Stellung
unter der Kontaktfeder 32 befindet.

Unter den beiden Wellen 2, 16 ist ein Bolzen 34
angeordnet (Fig. 1), um den zwei zweiarmige Hebel
35, 36 schwenkbar sind. Diese Hebel 35, 36, die
unter der Wirkung einseitig wirkender Federn 50,
51 stehen, tragen am rechten duBeren Ende Tasten
37, 38 und etwa in der Mitte zwei nach oben ge-
richtete Fortsitze 41, 42. Ihre hinteren Enden 43,
44 liegen unterhalb einer in Fig. 3 in Ansicht ge-
zeichneten Wippe 45, die um einen Zapfen 46
schwenkbar ist und die abwechselnd auf zwei Kon-
taktfedern 47, 48 eines Polumschalters 49 ein-
wirken kann. Durch das Driicken der Taste 37 ent-
gegen der Wirkung der Feder 50 wird mittels des
hinteren Endes 43 und der Wippe 45 die Kontakt-
feder 47 seitlich verschwenkt, so daB der Schalter
49 fiir eine additive Drehrichtung des wendeldufigen
Elektromotors vorgewahlt ist. Wird hingegen die
Taste 38 gedriickt, so wird durch die Wippe .45 die
Kontaktfeder 48 verschwenkt und dadurch die
Drehrichtung fiir den wendeldufigen Elektromotor
im subtraktiven Sinne vorgew#hlt, Mit dem Nieder-
driicken einer der Tasten 37, 38 wird ferner einer
der Fortsitze 41, 42 nach oben bewegt und infolge
der Kegelfliche der Muffe 23 (Fig.2) diese ent-
gegen der Wirkung der Feder 22 auf der Rechen-
werkwelle 16 nach auBen verschoben, bis der

- Daumen 25 des Armes 24 aus der Bewegungsebene

des Schaltkreuzes 7 herausgekommen ist.
Der aus elastischem Werkstoff gebildete An-
schlag 31 wird von einem Zapfen 52 getragen, der

- die Drehachse fiir zwei hintereinanderliegende He-

bel 53, 54 und einen dazwischenliegenden Lenker
55 bildet. Die von Federn 56, 62 beeinfluBten Hebel

53, 54, die am iuBeren Ende Tasten 57, 58 tragen,

ragen mit je einem seitlichen Lappen 59, 60 iiber
den Lenker 55 derart heriiber, daf durch wahl-
weises: Driicken der Tasten 57, 58 der Lenker 55
im Drehsinn des Uhrzeigers mitgenommen wird.
An dem iuBeren Ende des Lenkers 55 ist eine ab-
wirts ragende Stelze 61 angelenkt, die unter der
Wirkung einer zwischen dieser Stelze 61 und dem
Hebel 35 der Taste 37 angeordneten Feder 63 nach
auBen gezogen wird und die am unteren Ende bei
40 einseitig ausgeschnitten ist. Sie kann mit diesem
Ausschnitt 40 mit einem Stift 39 zusammenwirken,
der an dem vorn liegenden Hebel 35 an dessen
Riickseite befestigt ist. Das Stirnende 65 der Stelze
61 trifft bei der Abwirtsbewegung mit einem An-
schlag 67 zusammen, der ander Seitedes Schalters 33
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angeordnet ist. Dieser Anschlag 67 driickt die Stelze
61 von dem Stift 39 ab, so daff die von ihr mit-
genommene Taste 37 unter der Wirkung ihrer Fe-
der 50 sofort wieder in ihre Ausgangslage zuriick-
springen kann, nachdem sie fiir eine Umdrehung
des Zahnrades 12 den Stromimpuls gegeben hat.

In der Rechenmaschine sind oberhalb der Re-
chenwerkwelle 16 zwei Zihlwerke I, I1 angeordnet,
die durch Driicken der Tasten 57, 58 mit Hilfe des
beschriebenen Antriebes in die Nullstellung zu-
riickgefiihrt werden kénnen.

Die zur Nullstellung dienende Welle 68 des Zihl-
werks [ steht {iber ein Zahnrad 76 und einen feder-
beeinflufiten Zahnsektor 70 mit einer angelenkten
Schubstange 71 in Verbindung, auf die eine Feder
72 einwirkt. Diese Schubstange 71 ist an der Unter-
seite bei 74 hakenartig ausgeschnitten. Thr freies
Ende 75 liegt rechts an der Unterseite des Hebels
53 an, der durch die Taste 57 betitigt wird.

Die zur Nulistellung dienende Welle6g des Zihl-
werks II steht itber ein Zahnrad 77, einen Zahn-

. sektor 78 und ein Zahnrad 79 mit einem Zahnsektor
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80 in Bewegungszusammenhang, der auf einer
Welle 81 befestigt ist. Diese Welle 81 ist, bedingt
durch axiale Verschiebbarkeit des Zihlwerks II,
eine genutete Welle od. dgl. Auf dieser genuteten
Welle 81 sitzt ein Hebelarm 82, der an seinem Ende
angelenkt eine Hakenklinke 83 tragt. Diese Haken-
klinke 83 besitzt einen iiber ihren Drehpunkt am
Hebelarm 82 hinausragenden Ansatz 84, auf dem
eine Nase 85 des zur Taste 58 fiilhrenden Hebels 54
liegt.

Die mit der Nabe 13 des Zahnrades 12 verbun-
dene birnenférmige Kurvenscheibe 14 kann bei
ihrer Drehung in Richtung des in Fig. 1 eingezeich-
neten Pfeiles x auf das mit einer Rolle 86 besetzte
Ende eines um einen Zapfen 87 schwenkbaren zwei-
armigen Hebels 88 einwirken, der um das Zahnrad
12 herumgekropft ist und der am anderen Ende
einen Mitnehmer 89 trigt. Dieser Mitnehmer 89
kann sowohl mit dem hakenartigen Ausschnitt 7.4
der Schubstange 71 als auch mit dem Haken der
Klinke 83 zusammenwirken, wenn diese in die Be-
wegungsbahn des Mitnehmers eingeriickt sind.

Auf der genuteten Welle 81 ist noch ein Winkel-
hebel lose aufgesetzt, dessen einer Arm 9o von
unten an dem Lenker 55 anliegt und dessen anderer
mit einer Feder 91 verbundener Arm 92z zwecks
Fithrung einen genuteten Teil 93 der Rechenwerk-
welle 16 gabelartig umschlieft. Mit diesem Arm 92
steht iiber eine Abkrdpfung ¢5 ein Daumen g4 in
Verbindung, der die Kegelmuffe 18 zur Seite ver-
schieben kann. 7

Beim Driicken der Taste 37 wird durch das hin-
tere Ende 43 ihres Hebels 35 und die Wippe 45
(Fig. 3) die Kontaktfeder 47 des Polumschalters
49 so betitigt, daB der Antrieb des Elektromotors
im additiven Sinne vorgewihlt ist. Durch den Fort-
satz 41 des Hebels 35 ist die Kegelmuffe 23 mit
dem Daumen 25 aus der Bewegungsebene des
Schaltkreuzes 7 herausbewegt. Infolge dieses Aus-
riickens des am Fliigel 27 oder 28 des Schaltkreu-
zes 7 anliegenden Daumens 25 gelangt die auf das

Schaltkreuz wirkende Feder 4 zur Wirkung und
verdreht dieses Kreuz 7 in seine Mittelstellung,
wodurch iiber die Druckrolle 30 der Schalter 33
geschlossen wird. Infolgedessen wird der wende-
laufige Elektromotor im Sinne der vorgewihlten
additiven Drehrichtung unter Strom gesetzt und
dreht iiber die Keilriemenscheibe 1, die Welle 2,
das Ritzel 3, das Zahnrad 12 und {iber die aus den
Teilen Nabe 13, Ansitze 15, Kupplungsmuffe 18
und Zylinderstift 21 bestehende eingeriickte Kupp-
lung die Rechenwerkwelle 16 im gleichen Sinne.

Beim Loslassen der gedriickten Taste 37 geht
diese unter dem Einfluf ihrer Feder 50 in die ge-
zeichnete Ausgangsstellung zuriick, wodurch auch
der Fortsatz 41 die Kegelmuffe 23 freigibt, so daf8§
die Feder 22 diese Muffe und damit iiber den Arm
24 den Daumen 25 durch die Offnung 26 des Zahn-
rades 12 hindurch in die Ebene des Schaltkreuzes?
vorbewegen und dieses kurz vor Beendigung der
vollen Umdrehung des Zahnrades 12 aus der
Mittelstellung in die in Fig. 1 gezeigte Endlage mit-
nehmen kann, in der der Daumen 29 des Schalt-
kreuzes 7 am Anschlag 31 anliegt. Durch die Riick-
bewegung des Schaltkreuzes 7 in die gezeichnete
Endstellung wird auch durch Offnen des Schalters
33 der Elektromotor stromlos. Durch die Verdre-
hung des Schaltkreuzes 7 wird {iber die kegeligen
Ansenkungen 8, g und die eingesetzten Kugeln 5,
10 auch die Keilriemenscheibe 1 an die Lagerwand
11 gedriickt und dadurch abgebremst. Damit ist
eine volle Umdrehung der Rechenwerkwelle oder
eine Mehrzahl voller Umdrehungen im additiven
Sinne genau beendet.

Durch das Driicken der Taste 38 wird iiber die
Wippe 45 der Polumschalter 49 so betitigt, daf§ der
Elektromotor auf Umlauf im subtraktiven Sinne
geschaltet ist. Zu gleicher Zeit wird durch den
Fortsatz 42 des Hebels 36 die Kegelmuffe 23 wie-
derum so verschoben, daff der Daumen 25 aus der
Ebene des Schaltkreuzes 7 herausbewegt wird. Die
auf das Schaltkreuz 7 einwirkende Feder bringt
dieses wieder in die Mittelstellung, wodurch der
Schalter 33 anspricht. Bei der darauffolgenden
Drehung desZahnrades12 im Gegenuhrzeigersinne
trifft der Daumen 25, der beim Loslassen der ge-
driickten Taste 38 wieder in die Ebene des Schalt-
kreuzes 7 verschoben wurde, von auflen gegen den
Fliigel 28 und nimmt das Schaltkreuz in die andere
Endlage nach Fig. 4 mit, in der die AuBlenseite des
Fliigels 27 als Begrenzung dieser Endlage an dem
Anschlag 31 antrifft und die Druckrolle 30 iber die
Kontaktfeder 32 hinausgeht, wodurch der Schalter
33 gedffnet wird. Bei dieser Verschwenkung des
Schaltkreuzes 7 wird auch wieder durch die Ku-
geln 5, 10 die Abbremsung der Keilriemenscheibe 1
in der vorbeschriebenen Weise herbeigefiihrt, wo-
mit je nach der Dauer des Herabdriickens der Taste
38 eine oder mehrere volle Umdrehungen der
Rechenwerkwelle 16 in subtraktivem Sinne genau
beendet sind.

Bei jeder weiteren Betitigung einer der Tasten
37, 38 wird das Schaltkreuz 7 durch seine Feder
wieder in die Mittelstellung gebracht,
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Wird die Taste 57 gedriickt, so wird iiber den
Lenker 55 der um die Welle 81 schwenkbare Win-

“kethebel go, 92 entgegen der Wirkung seiner Feder

91 in Richtung: des eingezeichneten Pfeiles y ver-
schwenkt und durch den Daumen 94 die aus den

“Teilen Nabe 13, Ansitze 15, Kegelmuffe 18 und

Zylinderstift 21 bestehende Kupplung mit der
Rechenwerkwelle 16 geldst. Durch das Herabbe-
wegen des von dem Tastenhebel 53 mitgenomme-
nen Lenkers 55 wird ferner die Stelze 6T herunter-
gedriickt, die mit ihrem Ausschnitt 40 iiber den
Stift 39 ein nur kurzes Herabbewegen der Taste
37 veranlaBt, da die Stelze 61-in der Tiefstellung

“von dem Anschlag 67 sofort wieder zur Seite ge-

schwenkt und’ dadurch die Verbindung mit dem
Stift 39-des Tastenhebels 35, 37 schnell wieder auf-
gehoben wird. Durch die Taste 37 wird iiber den
Fortsatz 41, iiber die Kegelmuffe 23, iiber den Arm
24 und fiber den Daumen 25 das Schaltkreuz 7 frei,
so daB es durch seine Feder in die Mittelstellung
gelangt, in der ‘es den- Schalter 33 schlieft. Der
wendeldufige Elektromotor dreht nunmehr wie~
der iiber die Keilriemenscheibe 1, die Welle 2 und
das Ritzel 3 das Zahnrad 12, und es kommt, da der

" Antrieb der Rechenwerkwelle 16 abgeschaltet ist,

nur die Kurvenscheibe 14 zur Wirkung. Diese

~ driickt den zweiarmigen Hebel 88 zur Seite, bis

dieser mit seinem Mitnehmer 89 in den hakenarti-
gen Ausschnitt der Schubstange71 eingreifen kann,
die um ihren Drehpunkt am Zahnsektor 7o durch
das Herabdriicken des Tastenhebels 53 nach unten
verschwenkt wurde. Dér Mitnehmer 8¢9 des zwei-
armigen Hebels 88 driickt die Schubstange 71 nach
links, verschwenkt den Zahnsektor.7o, und dieser
drehit “das Zahnrad 76 der Nullstellwelle 68 des
Zahlwerks I einmal herum, womit die Nullstel-
lung des Zihlwerks I beendet ist. Am Ende dieser

"einzigen Vollhubdrehung des Zahnrades 12 gelangt

das Schaltkreuz 7 in die in Fig. 1 gezeichnete Endlage
unter Offnen des Schalters 33 und Herbeifithrung
einer - Abbremsung der Keilriemenscheibe 1. Die

- Schubstange 71 kann beim Loslassen der Taste

45

50

55

57 durch ihre Feder 72 und ebenso der Winkelhebel
90, g2 durch die Wirkung seiner Feder 91 wieder
in die Ausgangslage zuriickkehren,

- Durch das Driicken der Taste 58 wird das Zahl-
werk IT auf Null gestellt. Zunichst wird beim
Driicken dieser Taste iiber den Lenker 55, die
Stelze 61, den Stift 39 und den Hebel 35 wiederum

durch das- hintere Ende 43 desselben der Pol-

umschalter 49 betitigt und auch die Bewegung des
Schaltkreuzes 7 in entsprechender Weise veranlaBt.
Weiter wird duch durch die Bewegung des Lenkers
55 itber den Winkelhebel go, 92 der Rechenwerk-
wellenantrieh ausgeschaltet. Sodann wird durch das
Driicken der Taste 58 auch die Nase 85 angehoben,

. 50 daB die Hakenklinke 84, 83 herabfallen kann. Der

bo

von der Kurvenscheibe 14 mitgenommene Winkel-
hebel 88 greift infolgedessen mit seinem Mitnehmer
89 hinter den Haken der Klinke 83 und zieht diese

nach links, wodurch iiber den Arm 82, den Zahn-
sektor 80, das Zahnrad 79, den Zahnsektor 78 und
das Zahnrad 77 die Nullstellwelle 69 einmal herum-
gedreht und dadurch das Zahlwerk II in die Null-
stellung gebracht wird. Beim Loslassen der Taste 58

65

kehren die durch das Herabdriicken der Taste in -

Titigkeit gesetzten Teile wieder in ihre Ausgangs-
steltungen zurtick.

PATENTANSPRUCHE:

1. Antrieb von Rechen- und Addiermaschinen
mit Einzel- und Mehrfachhubschaltung nach
Patent Nt.849 922, dadurch gekennzeichnet, dafl
mit einem wendeldufigen Antriebsteil fiir die
Rechenwerkwelle ein -auf einen Schwinghebel
arbeitender Kurventrieb verbunden ist, der zwar
wendeliufig betitigt werden kann, jedoch ein-
seitig ausgebildet ist, derart, daB fiir die Betdti-
gung der mit dem Schwinghebel wahlweise kup-

pelbaren Nullstellgetriebe der Zihlwerke durch -

die Nullstelltasten nach Entkupplung der Rechen-
werkwelle nur eine Drehrichtung ausgelost wird.

2. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Nullstelltasten (57, 58) durch
einen Mitnehmer (Stelze 61) mit nur einer der
Schalttasten fiir Addition oder Subtraktion (37)
derart in Bewegungszusammenhang (40, -39)
stehen, daB dieselbe durch Driicken einer der
Nullstelltasten (57 oder 58) fiir das Schlieflen
des Stromschlufischalters (33) kurzzeitig - be-
tatigt wird. - :

3. Antrieb nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Mitnehmer (Stelze 61), an
einem Lenker (55) angeordnet ist, der mit jeder
Nullstelltaste (57, 58) einseitig (durch Lappen
59, 60) gekuppelt ist.

. 4. Antrieb nach Anspruch 2, dadurch gekenn-

zeichnet, daB der Mitnehmer (Stelze 61) .am
Ende mit einer Aussparung (40) und einer
Schrige (65) ausgestattet ist, die mit einem Stift
(39) an einer Schalttaste (37) und einem orts-
festen Anschlag (67) zusammenwirken.

5. Antrieb nach Anspruch 1 und 2, dadurch

. gekennzeichnet, daf mit den Nullstelltasten (57,
58) eine durch das Driicken einer derselben wirk-
sam werdende Agsriickvorrichtung (9o, 81, 92,
94) fiir eine Kupplung (13, 15, 18, 21) zwischen
der Rechenwerkwelle (16) und ihrem Antrieb
(1, 2, 3, 12) vorgesehen ist.

. 6. Antrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn-

zeichnet, daB das Antriebsglied (12) mit einer
Kurvenscheibe (14) verbunden ist, durch die ein
Mitnehmer (89) bewegt werden kann, der iiber
ein- und ausriickbare Zwischenglieder (74, 83)
die Wellen (68, 69) der Ziahlwerke (I, IT) zwecks
Nullstellung zu drehen vermag.

7. Antrieb nach Anspruch 1 und 5, dadurch
gekennzeichnet, daff das Einriicken der Zwi-
schenglieder (74, 83) durch das Niederdriicken
der Nullstelltasten (57, 58) herbeigefiihrt wird.
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