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Resultatanzeigevorrichtung an Rechenmaschinen.

Vorliegende Erfindung bezieht sich auf
cine Resultatanzeigevorrichtung an Rechen-
maschinen, bei welchen die Zehneriibertra-
gung im Resultatwerk durch gewdhnliche,
kontinuierlich angetriebene Zahnréder er-
folgt, Damit das Resultatwerk an jeder
Wertstelle vom Antriebsorgan ihrer eigenen
Wertstelle als auch, wegen der Zehneriiber-

tragung, von der nichst niederen Wertstelle

aus angetrieben werden kann, ist zwischen
je zwei Wertstellen ein Differenzialgetriebe
eingeschaltet, welches ermoglichs, dasjenige
Zahnrad in jeder Wertstelle, in das das Re-
sultat mechaniseh eingetragen wird, von zwei
Stellen aus zu drehen. Bei den bisher bekann-
ten Rechenmaschinen dieser Art sind diese
Zahnrider mit Anzeigeorganen, zum Beispiel
Ziffertrommeln direkt so verbunden, daB
jede Einstellung des Resultatwerkes auf die
Anzeigeorgane ibertragen wird und diese
die Ablesung des Resultates gestatten.
Maschinen mit solchen Resultatwerken ha-
ben den Vorteil, daB die Zehneriibertragun-
gen bei jeder Drehrichtung der Rader statt-
finden und dabei nicht sprungweise, sondern

- stimm$ werden.
‘maschine darf diese Zumutung an den Rech-

wihrend des ganzen Verlaufes der Um-
drehungen allmahlich, also schlag- und stof-
frei, sowie durchaus zwangslaufig erfolgen,

woraus sich ein leichter Gang der Maschine.

ergibt; sie haben aber den Nachteil, daB -ab-
gesehen vom Zahnspiel, die Anzeigeorgane,
wie die das Resultat enthaltenden Réder, jede
beliebige Zwischenstellung einnehmen kon-

nen. Wenn zum Beisipel an der niedersten

Wertstelle 5 Einheiten addiert werden, so be-
wegt sich das Anzeigeorgan der nichst
hoheren Stelle um den zehnten Teil, das

heiBt um 0,5 Einheiten vorwérts und steht

somit in der Mitte zwischen ,,0° und 1%

Das Resultat kann also nicht an in einer ge- -

raden Linie liegenden Ziffern abgelesen wer-
den, sondern es miissen dessen - Ziffern durch
Schitzung ihrer Stellung zu einem Index

oder dergleichen, eventuell unter, Verglei-

chung der néchst niederen Wertstellen be-
Eine moderne = Rechen-

ner nicht stellen.

Gegenstand der Erfindung bildet nun eir_le )

Vorrichtung, welche bei der vorerwihmtén
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Art von Rechenmaschinen eine direkte Ables-
barkeit des Resultates durch in gervader Linie
liegende Ziffern ermoglicht.

Beiliegende Zeichnungen stellen beispiels-
weise Ausfithrungsformen des Erfindungs-
gegenstandes, in Verbindung mit den zum Ver-
stindnis notigen Teile der Rechenmaschine
dar. Es zeigen:

Fig. 1 bis 3 eine fiir Rechenmaschinen,
die besonders zur Ausfithrung von Multipli-
kationen eingerichtet sind, geeignete Aus-
fithrungsform des LErfindungsgegenstandes,
und zwar ist '

Fig. 1 ein Schnitt s—s in Fig. 3,

Fig. 2 ein Schnitt +—¢ in Fig. 3,

Fig. 3 eine Teilansicht von oben, stiick-
weise geschnitten;

Fig. 4 bis 7 zeigen eine zweile, speziell
fiir Addiermaschinen geeignete Ausfithrungs-
form, und zwar ist in Fig, 4, 5 und 6 jeein
Schnitt  bei  verschiedener Stellung der
Organe dargestellt. Fig. 7 ist eine teilweise
Ansicht der Organe von oben.

Fig. 8 ist ein schematisch gezelchneter
Querschnitt einer mit der letzteren Awusfiih-
rungsform des Frfindungsgegenstandes aus-
geriistefen  Addiermaschine.

Gemiad Fig. 1 bis 3 enthalt das mit der
neuen Resultatanzeigevorrichtung versehene
Resultatwerk zwel Achsen ¢ und b, welche
durch Seitenplatten 1 getragen werden. Auf
der Achse a4 sind Rider ¢ gelagert, welche
eine dubere Verzahnung ¢’ und eine innere
Verzahnung ¢” besitzen. Tm weiteren befin-
den sich auf der Achse a Zahnrider d, dieim
Innern der Zahnrider ¢ angeordnet und durch
eine Biichse e mit einem Zahnrad f (Fig. 3)
verbunden sind. Auf Biichse e ist ein wei-
teres Zahnrad g drehbar gelagert, welches
mit einem Zapfen % ein in die Zahnungen ¢”
und d eingreifendes Planetenrad ¢ trigt. Das
Zabnrad g greift in ein Zahnrad & der Achse
b ein und dieses ist durch eine Biichse I mit
einem Zahnrad m (Fig. 8) verbunden, welches
mit dem Zahnrad f der nachfolgenden hsheren
Stelle in Eingriff steht. Auf der Biichse 1
ist ferner ein sechszihniges Sternrad n fest
angeordnet,

(]

Die Zéhnezahl des Sternrades n ist be-
dingt durch die Ubersetzung von Rad ¢ auf
Rad & und vom Rad m der vorhergehenden
Stelle auf Rad k. Das Uhersetzungsverhiiltnis
muf} so gewiihlt sein, daB wenn Rad ¢ sich um
zehn Zghne dreht, das Sternrad = dieser
Stelle um einen Zahn, dasjenige der folgen-

1
den hiheren Stelle um 10 Zahn gedreht wird.

Soweit diese Bedingung erfiillt ist, ist die
Anzahl der Teilungen (Zihne) des Stern-
rades » gleichgiiltig, nur muf sie sich fiir die
im folgenden beschriebenen Riickstellvorrich-
tung in die Nullage praktisch eignen,

Der Antrieb, das heifit die Ubertragung
der Faktoren vom Einstellwerk der Maschine
auf die Rider ¢ erfolgt von auf einer Achse
R befindlichen Ridern P aus.

Aus der Verstellung der Stirnrdder =»
gegen die in Fig. 2 dargestelite Nullage kann
das Resultat ermittelt werden. Da jedes
Sternrad des Ausfithrungsbeispiels sechs
gleichbeschaffene Zihne aufweist und sich
bei Addition von zehn Einheiten um einen
Zahn verstellt, so enisprechen sechs Stellun-
gen jedes Sternrades sechs Nullagen.

Eine Achse o frigt Segmente p, welche
bei Drehung der Achse in die Vertiefungen
der Sternriider # eingreifen und diese dadurch
in die der betreffenden Vertiefungen ent-
Diese
Segmente sind auf der Achse o in Form einer
Schraubenlinie angeordnet, derart, daB bei
Drehung der Welle o in Pfeilrichtung (Fig.
2) zuerst das Segment der niedersten Wert-
stelle in den Bereich seines Sternrades ge-
langt und dieses in die Nullage bringt, wor-
auf dasjenige der folgenden Stelle bel dem
ihm zugeordneten Sternrad die gleiche Wir-
kung ausiibt, usw. Da einerseits die Uber-
setzung nach der niichst niederen Stelle um
das zehnfache ins Rasche geht, also einen
groflen Widerstand bictet, anderseits das Seg-
ment o der nichst niederen Stelle noch im
Bereich des betreffenden Sternrades ist, letz-
teres somit festgehalten wird, wihrend das
folgende in die Nullage gedreht wird, so
kann eine Riickwitkung auf die Réder der

sprechende Nullage bringen konnen.



niederen Stellen, das heiBt eine unbeabsich-
ligte Verstellung derselben nicht stattfinden.

Auf beiden Seiten des Resultatwerkes
ist je ein Doppelhebel 5 (wovon nur einer
sichtbar) angeordnet und beide Doppelhebel
sind durch eine Achse 6 verbunden. Sie tra-
gen eine Achse 8, auf welcher mit Zahn-
ridern 9 versehene Ziffernrollen 10 aufge-
reiht sind. Jede Rolle 10 besitzt einen Stift
11 (Fig. 2), an welchem der auf der Achse 8
feste Mitnehmer 12 anschlagen kann, so dal
die Rolle 10 von der Achse 8 mitgedreht
wird, bis der Stift 11 an einen festen An-
schlag 13 aufzuruhen kommt. In dieser in
Fig. 1 dargestellten Stellung der Rolle 10
zeigt diese in einer nicht gezeichneten Schau-
sffnung die Ziffer ,,0“. Durch eine Feder 14,
welche auf einen der Doppelhebel b wirkt,
wird die Achse 8 in solcher Stellung gehalten,
daB die Zahnrider 9 auBer Bereich der Zah-
nungen ¢ der Zahnrider ¢ sich befinden (Fig.
1). Vermittelst einer an der einen Seitenwand
der Maschine auf der Achse o befestigten
Kurvenscheibe 15, welche mit einem Stift 16
des Doppelhebels 5 zusammenarbeitet, kann
aber die Achse 8 so geschwenkt werden, daf
die Zahnrider 9 in Fingriff mit den Zahn-
riadern ¢ gelangen (Fig. 2).

‘Wie schon erwahnt, ist das Ubersetzungs-
verhdltnis der beschriebenen Radgefriebe ein
derartiges, daB bei der Verstellung des Rades
¢ um zehn Zahne das Resultatrad n der glei-
chen Stelle um einen Zahn gedreht wird, das-

. : 1
jenige der niéchst hoheren Stelle um 75 Zahn

usw. FEine Ubertragung der Drehung von
einer hoheren auf eine niedere Stelle ist in-
folge der zehnfachen Ubersetzung ins Rasche
und des daraus hervorgehenden Widerstandes
ausgeschlossen; auBerdem konnen die Zahn-
rader ¢ der nicht arbeitenden Stellen stets
mit dem Finstellwerk der Rechenmaschine in
Verbindung bleiben und auch schon hierdurch
an einer unbeabsichtigten Drehung verhin-
.dert sein, .

Bei dem. beschriebenen Resultatwerk kon-
nen also die Rider ¢ gleichzeitig um eine be-
liebige Anzahl von Zdhnen in dieser oder

jener Richtung verstellt und damit beliebige
mehrstellige Zahlen addiert oder subtrahiert
werden. Das Frgebnis ist in der Stellung der
Sternrider # mechanisch enthalten. Wenn aber
die Sternréder » mit Anzeigeorganen (zum
Beispiel mit einer Ziffernrolle) direkt ver-
bunden wiren, wiirden diese keine direkte
Ablesung ermoglichen, da solche Anzeige-
organe, wie eingangs erwahnt ist, jede be-
liebige Zwischenstellung einnehmen.

Das Resultat kann aber am Schlusse der
Rechnung mit einer geraden liegenden Ziffer
sichtbar gemacht werden. Wird némlich mit-
telst einer Kurbel die Welle o von der durch
Tig. 1 dargestellten Normalstellung aus in
Pfeilrichtung (Fig. 2) gedreht, so werden in
erster Linie die Doppelhebel 5 durch die
Kurvenscheiben 15 unter Vermittlung von
Stift 16 derart geschwenkt, daB die Zahn-
rader 9 der zuvor auf Null gestellten Ziffer-
trommeln 10 in die Zahnrider ¢ einkdimmen
(Fig. 2). Hierauf werden die Sternrider =
der Reihe nach in eine ihrer Nullagen ge-
bracht, indem als erstes das Segment o der
niedersten Wertstelle in den Bereich des ihm
zugeordneten Sternrades n gelangt und dieses
so lange dreht, bis die durch Fig. 2 darge-
stellte Nullage erreicht ist, worauf bei Wei-
terdrehung der Welle o an der folgenden
Wertstelle dasselbe stattfindet uvsw.

Angenommen das Resultatwerk enthalte
die Zahl 3695, so ist das Sternrad der ersten
Stelle um 0,5 Zéhne gegen die Nullage ver-
stellt, dasjenige der zweiten Stelle nm 0,95
Zihne, dasjenige der dritten Stelle um 0,695
Zéhne und dasjenige der vierten Stelle um
0,3695 Zihne, und zwar erfolgte diese Ver-
stellung in der in Fig. 1 durch einen Pfeil
angedeuteten Richtung. Wird nun die Welle
0 in Richtung des Pfeils in Fig. 2 gedreht,
so wird durch das Segment p der ersten Stelle
das entsprechende Sternrad #» in die Nullage,
also um 0,5 Zghne zuriickgestellt und damit
das Rad ¢ um fiinf Zahne zuriickgedreht, da
wie frither erwihnt einer Drehung des Rades
¢ um zehn Ziahne eine Drehung des Stern-
rades # um einen Zahn entspricht.



Mit dem Rad ¢ ist auch das Rad 9 gedreht
worden, so daB nun die Ziffernrolle 10 der

ersten Stelle die Zahl ,,5“ zeigt. Weiter wird -

durch die Riickstellung des Stirnrades dieser
Stelle um 0,5 Zihne dasjenige der zweiten
Stelle um den zehnten Teil, also um 0,05
Zihne zuriickgestellt; dasjenige der dritten
Stelle wird um 0,005 und dasjenige der vier-
ten Stelle um 0,0005 Zihne zuriickgedreht.
Das Sternrad der zweiten Stelle ist also nur
noch um 0,9 Zihne gegen die Nullage ver-
stellt, die Zwischenstellung 0,95 ist aufge-
hoben; bei seiner Riickdrehung durch das zu-
geordnete Segment wird also das Zahnrad ¢
dieser Stelle um 9 Zihne, also um eine ganze
{(nicht gebrochene) Zahl von Zihnen verstellt;
die Ziffernrolle 10 dieser Stelle stellt sich
auf 9%

Durch die Riickstellung der beiden ersten
Sternrider ist das dritte um 0,005 (durch die
erste Stelle wie oben erwahnt) und um 0,09
Zéhne (durch die zweite Stelle) zuriickge-
dreht worden, so daB es nun statt um 0,695
Zihne um 0,6 Zihne von der Nullage entfernt
ist, somit sein Zahnrad ¢ um genaw
sechs Zahne zurfickgestellt wird usw. bis
sdmtliche Sternrider die Nullage erreicht
haben, wobei das Resultat in gerader
Linie ablesbar auf die Zifferntrommeln
10  iibertragen ist, - welche am Schluf
der Drehbewegung der Achse o infolge
Einfallen des Stiftes 16 in die Liicke
der Kurvenscheibe 15 wieder aus den Zahn-
ridern ¢ auskdmmen.

In Fig. 4 bis 8 ist die Resultatanzeige-
vorrichfung in einer andern Ausfithrungs-
form in Verbindung mit einer in erster Linie
fir Additionen geeignete Rechenmaschine
dargestellt.

Hier ist die Resultatanzeigevorrichung so
ausgestaltet, daB sie gleichzeitig zur Einstel-
lung der einzelnen Summanden dient.

Das Resultatwerk, das heifit das auf den
Achsen a, b angeordnete Riderwerk, ist hier
gleich beschaffen wie beim ersten Ausfith-
rungsbeispiel, ebenfalls die Achse o mit den
schraubenlinig versetzten Segmenten p. Der
Antrieb der Rider ¢ bei Einstellung der ein-

zelnen Summanden erfolgt durch Schienen
21, welehe unter Finwirkung von Federn 37
stehen. Jede Schiene 21 Desitzt neun Aus-
sparungen, wie Fig. 8 zeigt, wihrend in Fig.
4 bis 6 je nur die letzte sichtbar ist. Jede
Aussparung ist von der andern an GroBe ver-
schieden und jeder dieser Awussparungen ist
eine in"Platten 38, 39 senkrecht gefiihrte
Taste mit einem Stift 23 zugeordnet, welche,
wenn sie niedergedriickt wird, in bekannter
Weise, die dazugehérige Schiene, je nach der
GroBe der entsprechenden Aussparung mehr
oder weniger verstellt, jede dieser Schienen
ist durch eine Zugstange 40 mit dem kiirzeren
Arm eines auf der Achse a gelagerten Dop-
pelhebels 24 verbunden. Der lingere Arm
tragt eine Klinke 25 und ein mit Ziffern ver-
schenes Band 27. Die Klinke 25 wird durch
eine Feder 26 in die Ziihne des Zahnrades ¢
hineingezogen.

Auf der Achse 6 sind riisselfsrmige He-
bel 29 und ein Hebel 30 fest angebracht. Der
letztere rubt mit einem Stift 16 auf der Kur-
venscheibe 15 auf. In der Normallage (Fig.
1) greift der Stift 16 in eine Aussparung der
Scheibe 15 ein unter dem Einfluf einer auf
den Hebel 30 wirkenden (nicht gezeichneten)
Feder. Dann haben die riisselférmigen Hebel
29 eine solehe Lage. daf die Klinken 25 je
mit threm untern Teil unter dem Einfluf der
TFedern 26 {frei in die Zahnungen ¢ eingreifen.
Wird aber die Kurvenscheibe 15 gedreht, so
werden die Hebel 29 mit der Achse 6 so ver-
schwenkt, dafl sie die obern, winkelformig
abgebogenen Teile 50 der Klinken 25 in die
Zahnungen ¢ driicken (Fig. 6) und damit
die Doppelhebel 24 fest mit den Zahnridern
¢ kuppeln.

Jedem Zahnrad ¢ sind zwel Sperrklinken
31, 32-zugeordnet, die dazu dienen das Zahn-
rad ¢ unter dem KinfluB von Federn 41, 42
in der einen oder andern Drehrichtung zu
sperren. Durch Verschwenkung einer Stange
13 um die Achse dieser Klinken konnen ent-
weder simtliche Klinken 31 gemeinsam ein-
geriickt und gleichzeitig simtliche Klinken
32 gemeinsam ausgeriickt werden oder umge-
kehrt. Die Verstellung der Stange 43 ge-



schieht unter Vermittlung nicht gezeichneter
Organe von einer in Fig. 8 schematisch an-
gedeuteten Taste 33 aus. Das Resultatwerk
ist mit einem Gehiuse 35 zugedeckt, welches
Schaudifnungen 36 zur Sichtbarmachung der
Zahlen auf den Ziffernbindern 27 enthilt.

Die Addition der Summanden erfolgt in
folgender Weise: Soll zum Beispiel die Zahl
.9 addiert werden, so wird durch Nieder-
driicken der der Zahl ,9“ entsprechenden
Taste 22 (Fig. 5) die Schiene 21 und damit
die Zugstange 40, sowie der Arm 24 und neun
Einheiten verstellt, wobel die Klinke 25 von
der Grundstellung (Fig. 4) aus itber neun
Zahne des Rades ¢ hinwegleitet bis die Stel-
lung gemaB Fig. 5 erreicht ist. Das Ziffern-
band 27 zeigt dann die eingestellte Zahl 9 in
der Schausffnung 36.

Solange die Klinke 31 in den Zahnkranz
¢ des Rades ¢ eingeschwenkt ist, verbleibt
dieses samt der Klinke 25, den Arm 24 und
der Schiene 21 in der angenommenen Stel-
lung. Erst wenn die Klinke 31 vermitbelst
der Taste 31 ausgelost wird, gehen die Teile
25, 24 und 21 in ihre Grundstellung zuriick,
wobei das Rad ¢ durch die Klinke 25 um
neun Zihne geschaltet wird. Etwas vor Er-
reichung der Grundstellung fritt die Spitze
21’ der Schiene 21 in die in ihrem Bereich
liegende Zahnliicke des Rades ¢ ein und halt
dieses fest, wodurch ein Uberschlagen ver-
kindert wird. )

Es kann auf diese Weise durch griBere
‘oder kleinere Verstellungen der Schiene 21
vermittels der Tasten 22 jede beliebige Zahl
eingestellt und durch Betitigung der Taste
33 auf das Resultatwerk iibertragen, das heifit
dort addiert werden.

Soll nach erfolgter Einstellung mehrerer
Summanden das Resultat sichtbar gemacht
werden, so wird auch hier die Achse o ge-
dreht, dabei werden durch die Kurvenschei-
ben 15 die Hebel 6 vermittelst des Hebels 30
nach abwirts gedreht, so daB der obere Teil
der Klinke 25 in Eingriff mit der Zahnung
¢ kommt (Fig. 6). Hierauf werden die Stern-
rider n durch die Segmente p der Reihe nach
in ihre Nullstellung gebracht und die mit der

Zahnradern ¢ gekuppelten Ziffernbsinder 27
verstellen sich um den gleichen Betrag wie
diese, so daB nun das Resultat an diesen
Ziffernbéndern abgelesen werden kann.

Besondere nicht gezeichnete Organe er-
moglichen die Hebel 29 in solche Mittelstel-
lung zu bringen, daB weder der obere noch
der untere Teil der Klinke 25 in Eingriff mit
dem Zahnrad ¢ steht, so daB der Arm 24 mit
dem Ziffernband 27 leer in die Grundstellung
zuriickgehen kann. Dies ist notwendig um
nach Ablesung des Resultates die Ziffernbsn-
der ohne Verstellung der bereits in die Null-
lage gebrachten Sternrédern ebenfalls in ihre
Nullage zu bringen, ebenso um bei falscher
Einstellung eines Summanden die Einstell-
organe in die Nullage zu bringen ohne daf
die eingestellte Zahl addiert wird.

Weitere FKinstellorgane konnen vorge-
sehen sein, um die Hebel 29 ohne Drehung
der Welle o in die in Fig. 6 dargestellte Stel-
lung zu bringen. Wird bei dieser Stellung
eine Addiertaste gedriickt, so wird das Rad
¢ sofort beim Niederdriicken der Taste, das
heifit beim Aufwirtsgehen der Klinke 25
mitgenommen, also in umgekehrtem Sinne

" gedreht wie bei der Addition, so daf die ein-

gestellte Zahl subtrahiert wird. In diesem
Talle miissen die Arme 24 leer in die Grund-
stellung zuriickgehen, damit das Rad q in
der angenommenen Stellung verbleibt, was
wie oben erwihnt durch Einstellung der
Hebel 29 in eine Mittelstellung erreicht wird.

Wird die Klinke 31 danernd ausgeriickt,

" die Klinke 32 eingeriickt, so geht der Arm

E=

94 sofort nach Loslassen der Addiertaste 22
in die Grundlage zurfick. Dies ermdglicht die
Addiertaste 22 ohne jeweilige Betitigung der
Taste 31 mehrmals nacheinander niederzu- -
driicken. Bei wiederholtem Niederdriicken der ,
gleichen Taste bezw. Tastengruppe, konnen
durch mehrmalige Addition der gleichen Zahl
leicht und schnell Multiplikationen ausge-
Tithrt werden. 7

Die Resultatanzeigevorrichtung kann mit
Typenrollen oder -stangen verbunden sein,
zum Zwecke, das Resultat und die einzelnen
Summanden niederzuschreiben.



PATENTANSPRUCH:

Resultatvorrichtung an Rechenmaschi-
nen, bei welchen die Zehneriibertragung im
Resultatwerk durch gewdhnliche, kontinuier-
lich angetriebene Zahnrider erfolgt, die zwi-
schen je zwel Wertstellen ein Differenzial-
getriebe enthalten, dadurch gekennzeichnet,
daf} in jeder Wertstelle ein Rad des Resultat-
werkes mit dem der Wertstelle entsprechen-
den Anzeigeorgan eines Anzeigewerkes ge-
kuppelt werden kann und dann alle Wert-
stellen des Resultatwerkes der Reihe nach
von der niederen zur hoheren auf Null

gestellt  werden konnen, - so dafl  jede
Wertstelle zuerst auf eine einer gan-

zen Zahl entsprechenden Stellung zuriick-
gedreht und dann diese Zahl auf das An-
zeigeorgan iibertragen wird, zum Zwecke, das
Resultat durch in einer geraden Linie lie-
gende Ziffern ablesbar beziehungsweise ab-
druckbar zu machen.

UNTERANSPRUCHE :

1. Resultatanzeigevorrichtung nach Patent-
anspruch, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Nullstellung der einzelnen Wertstellen des
Resultatwerkes durch Drehen einer Welle
(0) erfolgt, auf der in einer Schrauben-
linie angeordnete Segmente (p) sitzen,

3

welche mit Sternridern » im Resultatwerk
zusammen arbeiten.

. Resultatanzeigevorrichtung nach Patent-

anspruch, dadurch gekennzeichnet, daf
als Ziffertrommeln
(¢) ausgebildet sind, von welchen jede mit
einem Zahnrad (9) fest verbunden ist und
diese Rider (9) durch letztere in Eingriff
mit Zahnradern (¢) des Resultatwerkes ge-
bracht werden kénnen.

die Anzeigeorgane

. Resultatanzeigevorrichtung nach Patent-

anspruch, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Anzeigeorgane Ziffernbinder (27) sind,
welche an Armen (24) angeordnet sind, die
konzentrisch zu den Zahnridern (¢) des
Resultatwerkes schwenkbar sind und die
Klinken (25) tragen, die mit den Zahn-
viidern (¢) in Eingriff gebracht werden
kinnen.

. Resultatanzeigevorrichtung nach Patent-

anspruch und Unteranspruch 3, dadurch
gekennzeichnef, dab die Resultatanzeige-
organe 27 mit den Einstellorganen des
Resultatwerkes so verbunden sind, daf
sie beim Einstellen einzelner Summanden
diese zur Anzeige bringen, so dafi die Re-
sultatanzeigevorrichtung auch zur Kon-
frolle der eingestellten Summanden dient.

Hans HUBER.
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