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Die Erfindung bezieht sich auf eine Rechen-
maschine mit einer Einrichtung zum selbst-
titigen Loschen des Resultat- und Um-
drehungszahlwerkes, wobei die Loschgestinge
in parallel zur Verschieberichtung des Zahl-
werkschlittens beweglichen Schienen bestehen,
deren Verzahnungen mit auf den Ziffern-
tragerachsen sitzenden Loschritzeln zusam-
menwirken und die Loschbewegung der
Loschschienen durch einen durch Motorkraft
in der Bewegungsrichtung der Loschschienen
hin und her schwingenden Hebel od. dgl.

geschieht, der derart quer verschiebbar
zu seiner Schwingbewegung steuerbar ist,
so daB er bei seiner Ausschwingbewegung
entweder das ResultatwerklGschgestinge oder
das Umdrehungszihlwerkl6schgestinge oder
beide erfafit. Bei dieser Einrichtung ist der
Nachteil vorhanden, daB der Schlitten durch
einen besonderen Handgriff in die Grund-
stellung zuriickgesteuert werden muf.

Um diesen Ubelstand zu vermeiden, ist
erfindungsgemiB die Anordnung so getroffen,
daB durch die Betdtigungstaste der Ldsch-
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gestinge gleichzeitig die Zihlwerkschlitten-
riicklaufeinrichtung in Titigkeit gesetzt wird.
Auf diese Weise ist es moglich, mit einem
einzigen Handgriff nicht nur die Loéschung der
Ziahlwerke, sondern auch den Schlittenriick-
lauf zu bewirken.

Hier ist darauf hinzuweisen, dafl bei
Rechenmaschinen auch Einrichtungen bekannt
sind, bei denen mit einem einzigen Tasten-
druck zunichst das Schlittenschaltgetriebe
eingeschaltet wird, wobei dann am Ende der
Schlittenschaltbewegung die Loschgestinge
in Titigkeit gesetzt werden. Bei diesen
bekannten Maschinen erfolgt aber die De-
titigung der Loschgestinge nur, wenn der
Schlitten sich in der Grundstellung befindet.

- Demgegeniiber ist aber bei der neuen Ein-
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richtung auch noch wahlweise die Moglichkeit
vorhanden, die Schlittenldschgestinge in
Titigkeit zu setzen, ohne dafi der Schlitten
in die Ausgangsstellung lduft oder sich dort
befindet.

ZweckmiBig sind deshalb bei der neuen
Einrichtung Mittel vorgesehen, die eine Aus-
schaltung der Zihlwerkschlittenriicklaufein-
richtung ermdglichen, so daB beim Betitigen
der Loschtaste nur die Léschung der Zahi-
werke erfolgt.

Zur niheren Erlduterung dienen die Ab-
bildungen in der Zeichnung, wobei dem Aus-
fiihrungsbeispiel eine Thomassche Rechen-
maschine zugrunde gelegt worden ist.

Abb. 1 zeigt einen Teil der Rechenmaschine

- in Draufsicht, wobei das obere Verkleidungs-

blech teilweise herausgebrochen ist, um die
darunterliegenden Teile sichtbar werden zu
lassen;

Abb. 2 zeigt einen senkrechten Querschnitt
nach Abb. 1;

Abb. 3 zeigt einen senkrechten Langsschnitt
nach der Linie IIT-IIT der Abb. 2;

Abb. 4 zeigt eine Sonderdarstellung zu
Abb. 2 nach Schnitt IV-IV in Abb. 1;

Abb. 5 bis 8 zeigen einen Teil der Abb.2
in anderen Arbeitsstellungen der in Frage
kommenden Teile.

An dem Maschinengestell ist in bekannter
Weise der Zihlwerkschlitten 1 lings ver-
schiebbar angebracht. Dieser Schlitten trégt
das Resultatwerk 2 und das Umdrehungszéhl-
werk 3. Den Schaudffnungen 2 des Resultat-
werkes sind Ziffernscheiben 4 (Abb. 2) zu-
geordnet, die mit den Kegelridern 5 auf ge-
meinsamen, im Zihlwerkschlitten gelagerten
Achsen sitzen. Der Antrieb der Kegelrdder 5
erfolgt in bekannter Weise von den Kegel-
raderbiichsen 6 aus. In gleicher Weise sind
auch den Schaudfinungen des Umdrehungs-
zihlwerkes 3 die Ziffernscheiben 7 zugeord-
net (Abb. 2), die mit den Kegelridern 8 auf
gemeinsamen, im Zihlwerkschlitten gelagerten

Achsen befestigt sind. Der Antrieb der Kegel-
rader 8 erfolgt von den Kegelriderbiichsen 9
aus.

Dem Resultatwerk 2 ist die Loschschiene 10
zugeordnet (Abb. 1), die lings verschiebbar
an der unteren Seite des Zihlwerkschlittens
angebracht ist. Zu diesem Zweck treten die
Befestigungsschrauben 11 durchentsprechende
Schlitze 12 der Schiene 10. In gleicher Weise
ist dem Umdrehungszihlwerk 3 das Losch-
gestinge 13 zugeordnet, welches ebenfalls
lings verschiebbar an’ der Unterseite des
Zihlwerkschlittens angeordnet ist. Zu diesem
Zweck greifen ihre Befestigungsschrauben 14
durch entsprechende Schlitze 15 der Schiene 13.

Die Verzahnungen der Ldschschienen 1o
und 13 wirken mit entsprechenden, auf den
Ziffernscheibenachsen des Resultatwerkes und
Umdrehungszihlwerkes befestigten Ritzeln 16
bzw. 17 zusammen (Abb.2 und 3). Diese
Ritzel besitzen in bekannter Weise eine Zahn-
unterbrechung, die der Loschschiene dann zu-
gekehrt ist, wenn die zugeordnete Ziffernscheibe
in der Schaudffnung die Null zeigt. Weiter
sind in bekannter Weise die Loschschienen 10
und 13 ebenfalls mit Zahnunterbrechun-
gen darstellende Ausnehmungen 18 versehen
(Abb. 1), die, wenn die L.oschschiene 10, 13
sich in der Ruhestellung befindet, den Losch-
ritzeln 16 bzw. 17 gegeniiberliegen, so dafl
letztere sich frei drehen konnen.

Die Loschschiene 10 ist mit einem recht-
winklig nach unten ragenden schienenartigen
Fortsatz 19 ausgeriistet, der in der aus Abb. 2
und 3 ersichtlichen Weise mit nasenartigen
Vorspriingen 20 versehen ist. Die Teilung der
nasenartigen Fortsitze 20 entspricht der
Dezimalstellenteilung des Umdrehungszihl-
werkes. Neben dem schienenartigen Fortsatz
19 ist eine entsprechende Schiene 21 angeord-
net, die mit den nasenartigen Fortsitzen 20
entsprechenden Fortsitzen 22 ausgeriistet ist.
Die Schiene 21 ist durch ein Zwischenstiick 23
mit der Loschschiene 13 verbunden (Abb. 2
und 3).

In den Bereich der Schienen 19 bis 21 ragt
das obere Ende 24 eines Hebels 25 (Abb. 2
und 3), der auf einem Bolzen 26 schwenkbar
und axial verschiebbar gelagert ist. Der Bol-
zen 26 wird von einer Platte 27 getragen, die
an der einen Gestellwand 28 befestigt ist.
Das Lagerauge 29 des Hebels 25 wird von
einem gegabelt ausgebildeten Kloben 30 um-
griffen, der verschiebbar auf dem Bolzen 26
sitzt. An dem nach unten ragenden Lappen 31
des Klobens greift mittels des Schwenk-
zapfens 32 eine Schiene 33 an, die durch
Schraubbolzen 34 mit der gekropft aus-
gebildeten Schiene 35 verbunden ist. Zwecks
Erreichung einer Relativverschiebung zwi-
schen den Schienen 33 und 35 greifen die an
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der Schiene 35 befestigten Bolzen 34 durch
Schlitze 36 der Schiene 33. Weiterhin greift
an den linken Bolzen 34 eine Zugfeder 37 an,
die mittels des Stiftes 38 an der Schiene 33
befestigt ist. Diese Feder 37 ist bestrebt, die
Schienen 33, 35 in einer solchen ILage zu
halten, daB die Bolzen 34 gegen die rechten
Enden der Schlitze 36 gedriickt werden.
Das rechte Ende der Schiene 35 ist mittels
eines Drehzapfens 49 mit einem bei 50 am
Maschinengestell gelagerten Hebel 51 ver-
bunden (Abb.2). An die Schiene 35 greift
eine andererseits bei 52 am Maschinengestell
befestigte Zugfeder 53 an, die bestrebt ist, das
Gestinge 35, 33 so nach rechts zu ziehen, daf}
sich der Hebel 51 gegen den Anschlagbolzen

54 legt.
Mit dem Hebel 25 wirkt eine Hubkurve 39

(Abb. 3) zusammen, die auf einer im Ma-

schinengestell gelagerten Welle 40 befestigt
ist. Eine an dem Hebel 25 angreifende Zug-
feder 41 ist bestrebt, den Hebel mit der Hub-
kurve immer im Eingriff zu halten. Auf der
Welle 40 ist ein Stirnrad 42 befestigt, welches
mit einem weiteren Stirnrad 43 im Eingriff
steht. Das Stirnrad 43, welches die gleiche
Zahnezahl wie das Stirnrad 42 Dbesitzt,
ist auf der Welle 44 befestigt. Die Welle 44
steht durch ein Kegelriderpaar 45, 46
(Abb. 2) mit der Hauptrechenwelle 47 in
Verbindung. Die Welle 44 trigt auch die
bekannte Staffelwalze 48, die der AduBlersten
rechten Tastenreihe (mit Bezug auf Abb. 1)
zugeordnet ist. Bei jeder Umdrehung der
Hauptwelle 47 wird also der Hebel 25 einmal
in die strichpunktierte Lage nach Abb. 3 und
zuriick in die Ausgangsstellung geschwungen.

Befindet sich der Kloben 30 dabei in der
Ausgangsstellung nach Abb. 2, dann geht das

Ende 24 des Hebels 25 frei an den nasen-

artigen Fortsitzen 20 bzw. 22 der Schienen 19,
21 voriiber. Die entsprechende Verschiebung

des Klobens 30 mit dem Zweck, daff entweder’

das Hebelende 24 bei der Ausschwingbewe-
gung mit der Schiene 19 oder mit der Schiene
21 oder beiden zusammentritt, erfolgt von den
beiden Tasten 55, 56 aus (Abb. 1 und 2). Die
Tasten 55, 56 sind an den beiden Tastenhebeln
57, 58 befestigt, die bei 59 am Maschinen-
gestell gelagert sind.” Die beiden Tastenhebel
sind dabei so angeordnet, daf sie zu beiden
Seiten der Schiene 35 zu liegen kommen
(Abb. 1). An den Tastenhebeln 57, 58 greift
je eine am Maschinengestell befestigte Zug-
feder 60 an. .

An. dem Tastenhebel 57 ist an der der

Schiene 35 zugekehrten Flanke ein seitlich |

vorspringendes Kurvenstiick 61  befestigt,
welches in dem Bereich eines an der Schiene
35 vorgesehenen Zapfens 62 ragt. Wird die
Taste 35 gedriickt, so dal der Tastenhebel 57

nach unten geschwungen wird (Abb. 5), dann
wird durch Zusammenwirken des Kurven-
stiickes 61 mit dem Bolzen 62 das Gestinge 33,
35 und damit der Kloben 30 in die aus Abb. 5
ersichtliche Stellung geschoben, wobei das
Ende 24 des Hebels 25 in den Bereich der an
der Schiene 19 befestigten Nasen zo tritt. Bei
der entsprechenden Drehung der Hauptwelle
47 wiirde also die dem Resultatwerk zu-
geordnete Loschschiene 10 nach rechts mit
Bezug auf Abb. 1 verschoben, was die Null-
stellung der Ziffernscheiben 4 zur Folge hat.

Bei der Zuriickschwenkbewegung des He-
bels 25 in die Ausgangsstellung geht auch die
Schiene 10 wieder zuriick, und zwar unter
dem Einfluf einer nicht mit dargestellten
Feder.

An dem Tastenhebel 58 ist an der der
Schiene 35 zugekehrten Flanke ein Kurven-
stiick 63 vorgesehen, welches in den Bereich
eines an der Schiene 35 befestigten Bolzens 62’
ragt. Der Bolzen 62" bildet mit dem Bolzen 62
ein Ganzes und ist an der Schiene 35 durch
Vernietung befestigt. Das Kurvenstiick 63
ist mittels eines Schwenkzapfens 64 an dem
Tastenhebel 58 schwenkbar gelagert und mit
einem Hebelarm 65 verbunden, an welchem
eine starke Zugfeder 66 angreift. Diese
kriftig wirkende Zugfeder 66, die mit ihrem
anderen Ende am Tastenhebel 58 bei 67 be-
festigt ist, ist bestrebt, den Hebelarm 65 gegen
einen am Tastenhebel 58 angebrachten Bolzen
68 zu legen.

Wird durch Driicken der Taste 56 der
Tastenhebel 58 nach unten in die aus Abb. 6
ersichtliche Stellung geschwungen, dann trifft
das Kurvenstiick 63 mit dem Bolzen 62" zu-
sammen, wodurch das Gestinge 35, 33 und
der Kloben 30 in die Stellung nach Abb. 6
gelangt. In dieser Stellung kommt das obere
Ende 24 des Hebels 25 in den Bereich der an
der Schiene 21 vorgesehenen Nase2z zu
liegen. Wird in dieser Stellung der Hebel 25
zur Ausschwingung gebracht, erfdhrt die mit
der Schiene 21 verbundene ILdschschiene 13
eine Verschiebung, die das Nullstellen der
dem Umdrehungszihlwerk zugeordneten Zif-
fernscheiben 7 zur Folge hat.

Werden beide Tasten 55 und 56 gedriickt,
so daf die Tastenhebel 57 und 58 gleichzeitig
nach unten geschwungen werden, dann tritt
das ein, was aus Abb. 7 ersichtlich ist. Der
Bolzen 62 wird von dem neben dem Kurven-
stiick 61 am Tastenhebel 57 angeordneten
Kurvenstiick 69 etwas zuriickgedriickt, wo-
durch das schwenkbar gelagerte Kurvenstiick
63 in die Lage nach Abb. 7 gelangt. Von dem
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nen 19, 21 vorgesehenen Nasen 20, 22 tritt
(Abb.7). Bei der Ausschwenkbewegung des
Hebels 25 werden also beide Loschschienen
10, 13 betitigt, was das gleichzeitige Null-
stellen des Resultat- und Umdrehungszahl-
werks zur Folge hat.

Damit das Betitigen der Loschschienen
nicht durch das Loslassen der entsprechenden
Tasten vorzeitig unterbrochen wird, ist den
Tastenhebeln 57, 58 ein Riegel zugeordnet,
der in einem beide Tastenhebel iibergreifenden
bolzenartigen Vorsprung 70 (Abb. 2) besteht,
der an dem oberen Ende eines bei 71 am
Maschinengestell schwenkbar gelagerten zwei-
armigen Hebels 72 befestigt ist. An dem freien
FEnde des Hebels 72 greift eine Zugfeder 73
an, die bestrebt ist, den Riegelfortsatz 70 mit
den an den Tastenhebeln 57, 58 vorgesehenen
Ausnehmungen 7.4, 75 im Eingriff zu halten.
Wird eine Taste gedriickt, dann fillt der
Riegelfortsatz 70 nach entsprechender Ver-
drehung in die Ausnehmung 75 des nach unten
geschwenkten Tastenhebels ein und hilt diesen

" in dieser ausgeschwungenen Stellung fest,

bis der Hebel 72 entgegen dem Zuge der an
ihn angreifenden Feder 73 eine Ausschwing-
bewegung in Richtung des in Abb. 2 ein-
gezeichneten Pfeiles erfihrt. Diese Aus-
schwingbewegung erfahrt der Hebel 72 jedes-
mal kurz vor Beendigung einer Umdrehung
der Hauptrechenwelle 47. Zu diesem Zweck
ist auf der Welle 47 eine Hubkurve 76 be-
festigt, mit der eine Rolle 77 zusammenwirkt.
Die Rolle 77 sitzt an dem unteren Ende eines
zweiarmigen Flebels 78, der bei 79 am Ma-
schinengestell schwenkbar gelagert ist. Eine
an dem Hebel 78 angreifende Zugfeder 8o ist
bestrebt, die Rolle 77 immer im Eingriff mit
der Hubkurve 76 zu halten. An dem freien
Ende des Hebels 78 greift eine Zugstange 81
bei 82 an, die mit ihrem hakenartigen Ende 83
einen am Hebel 72 befestigten Bolzen 84
itbergreift. Wenn kurz vor Beendigung einer
vollen Umdrehung der Welle 47 der aus-
Jadende Teil 76’ der Hubkurve76 mit der
Rolle 77 zusammentritt, wird der Hebel 78
zur Ausschwingung gebracht, wodurch die
Zugstange 81 nach links oben geschoben wird.
Bei dieser Betitigung der Zugstange 81 wird
mittels des hakenartigen Endes 83 und des
Bolzens 84 der Hebel 72 in Richtung des in
Abb. 2 eingezeichneten Pfeiles zur Aus-
schwingung gebracht, was zur Folge hat, dafd
die Sperrnase 70 den nach unten geschwenkten
Tastenhebel freigibt, so daB dieser in die Aus-
gangsstellung nach Abb. 2 zuriickschwingen
kann.

Die zur Ausfithrung der Loschbetdtigung
notwendige Drehung der Hauptwelle 47 wird
durch die Klinkennase 85 herbeigefiihrt, die
an den nach unten ragenden Ausladern 86 der

Tastenhebel 57, 58 bei 87 schwingbar an-
geordnet sind. Die Klinkennasen 85 sind mit
einem hebelarmartigen Fortsatz 88 aus-
geriistet, an welchem eine Zugfeder go an-
greift, die bestrebt ist, den Hebel 88 gegen
einen Anschlagholzen 89 zu legen. Wird einer
der Tastenhebel 57, 58 nach unten geschwun-
gen, dann trifit die mit ihm verbundene
Klinkennase 85 mit dem stabartigen Fortsatz
91 eines Hebels 92 zusammen. Der stabartige
Fortsatz 91 liegt, wie aus Abb. 1 ersichtlich
ist, rechtwinklig zur Ebene des Hebels 92.
Bei diesem Zusammentreffen wird der Hebel
92 in Richtung des in Abb. 2 eingezeichneten
Pfeiles ausgeschwungen. Durch diese Aus-
schwingbewegung des Hebels 92 erfihrt die
Achse 93, auf welcher der Hebel 92 befestigt
und die im Maschinengestell gelagert ist, eine
entsprechende Verdrehung, durch die die An-
triebskupplung betitigt und der Stromkreis
fiir den Antriebsmotor geschlossen wird.
Wird eine der Tasten 55, 56 gedriickt, dann
erfolgt nicht nur die entsprechende Einstellung
der Schiene 35, sondern auch gleichzeitig tiber
den kleinen Hebel 85 die Einschaltung des
Maschinenantriebes. Wihrend des ersten
Teils der besagten Hauptwellenumdrehung
wird der Hebel 25 zwecks Betdtigung der
Loschgestinge zur Ausschwingung gebracht.
Wihrend der zweiten Hilfte der Haupt-
wellenumdrehung trifft dann der ausladende
Teil 76’ der Hubkurve 76 mit der Rolle 77 zu-
sammen, wodurch der Tastenhebel freigegeben
wird, damit er in die Ausgangsstellung nach
Abb. 2 gehen kann. Bei dem Zuriickgehen des
Tastenhebels 57 bzw. 58 in die Ausgangs-
stellung geht die Klinkennase 85 an dem Fort-
satz 91 gegebenenfalls unter entsprechender
Ausschwingung entgegen dem Zug der Feder
9o voriiber. Nachdem die Hauptrechenwelle
47 ihre Drehung vollendet hat, wird der
Elektromotor in bekannter Weise stromlos
gemacht und die Antriebskupplung aus-
geriickt.

Mit der bisher beschriebenen Einrichtung
wird erreicht, daB wahlweise durch ent-
sprechenden Tastendruck eines der Zihl-
werke 2, 3 oder beide gleichzeitig geloscht
werden. Dabei ist es gleichgiiltig, in welcher
Stellung sich der Zahlwerkschlitten befindet.
Wie aus Abb. 3 ersichtlich ist, ist in jeder
Schlittenlage dem Hebelende 24 ein Satz Mit-
nehmernasen 20, 22 zugeordnet. Nach Abb. 3
ist beispielsweise der Zihlwerkschlitten um
zwei Dezimalstellen nach rechts aus der
Grundstellung heraus verschoben.

Um zu erreichen, daBl beim Betitigen der
Tasten 55 bzw. 56 nicht nur die Zahlwerke
geléscht werden, sondern auch gleichzeitig
der Zihlwerkschlitten in Ausgangsstellung
(Grundstellung) zurficklduft, ist folgende Ein-
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richtung getroffen: An jedem der Tasten-
hebel 57, 58 ist eine rechtwinklig aus der
Tastenhebelebene heraustretende Anlauffliche
04 vorgesehen, in deren Ebene die Bolzen 95
ragen, die an den Enden der beiden Hebel 96
befestigt sind. Die Hebel g6 sind durch eine
gemeinsame Biichse 96" (Abb. 1) miteinander
verbunden, die auf der Achse g7 frei drehbar
gelagert ist. Neben dem einen Hebel g6 ist
(Abb. 4) ein weiterer Hebel g8 angeordnet,
der auf der Achse g7 befestigt ist. An dem
oberen Ende des Hebelsg8 greift eine
andererseits bei g9 an dem betreffenden Hebel
06 befestigte Zugfeder 100 an, die bestrebt
ist, einen an dem besagten Hebel g6 befestig-
ten Zapfen 101 gegen den Hebel 98 zu legen.
Auf der Achse g7 ist weiterhin ein Hebel 102
(Abb. 2) befestigt, an dessen Ende bei 103
eine Schiene 104 angreift. Die Schiene 104
iibergreift andererseits mit ihrem langloch-
artigen Auge 105 einen Bolzen 106, der den
Fortsatz des an einer Platte 107 befestigten
Vierkantzapfens 108 bildet. Die Platte 107
ist bei 109 am Maschinengestell schwenkbar
gelagert und trigt einen weiteren Zapfen 110,
der von dem hakenartigen Auslader 111 einer
Platte 112 iibergriffen wird. An der Platte
112, die bei 113 am Maschinengestell
schwenkbar gelagert ist, greift eine Zugfeder
114 an, die bestrebt ist, den Fortsatz 111 mit
dem Zapfen 110 im Eingriff zu halten. An
der Platte 112 ist weiterhin ein Zapfen 115
befestigt, in dessen Bereich ein an der Schiene
104 vorgesehener, nach unten ragender Aus-
lader 116 ragt.

Ein an der Platte 107 vorgesehener Stift
117 wird von einem an einer Schiene 118 vor-
gesehenen langlochartigen Auge 119 iiber-
griffen. Die Schiene 118 greift bei 120 an
dem an sich bekannten Klinkenhebel 121 an,
der beim Betitigen der den Linkstransport
des Zihlwerkschlittens bewirkenden Taste 122
betitigt wird. Die Taste 122 ist an einem
Hebel 123 befestigt, der auf dem im Maschi-
nengestell befestigten Achszapfen 124 gelagert
ist. Auf den Klinkenhebel 121, der auf dem
gleichen Zapfen 124 schwenkbar sitzt, wirkt
eine Druckfeder 125, die bestrebt ist, den
Klinkenhebel gegen einen am Tastenhebel 123
befestigten Stift 126 zu legen. Eine an dem
Tastenhebel 123 angreifende Zugfeder 127 ist
bestrebt, den Hebel in der aus Abb. 2 ersicht-
lichen Ausgangsstellung zu halten. Der
Klinkenhebel 121 untergreift mit einem nasen-
artigen Vorsprung 128 einen Zapfen 129, der
an dem Ende eines Hebels 130 befestigt ist.
Der Hebel 130 ist auf der Achse 97 frei dreh-
bar gelagert und trigt zwei Platten 131, die
bei 132 an dem Hebel 130 gelagert sind. Eine
an den Platten 131 angreifende Zugfeder 133
ist bestrebt, die Platten gegen einen an dem

Hebel 130 befestigten Bolzen 138 zu legen.
Zwischen die Enden der Platten 131 ragt der
Fortsatz 139 einer Schiene 140, die mittels
eines langlochartigen Auges 141 einen an
dem Hebel 130 vorgesehenen Zapfen 142 iiber-
greift. Das andere Ende der Schiene 140 ist
durch einen Zapfen 141 mit einem Verschiebe-
bolzen 142 verbunden, der in dem U-férmig
gebogenen Gestellteil 143 lings verschiebbar
gefangengehalten ist. An dem Ende des
Bolzens 142 ist eine Platte 144 befestigt, die
mit ihrem gegabelten Ende in die Ringnut 145
einer Biichse 146 eingreift. Mit der Biichse
146, die auf einem am Maschinengestell
befestigten Fithrungszapfen 147 frei drehbar
und lings verschiebbar gelagert ist, ist ein
Stirnrad 148 verbunden, welches {iber ein
Stirnrad 149 mit einem Stirnrad 150 in Ver-
bindung steht. Das Stirnrad 150 ist mittels
des Zapfens 151 am Maschinengestell gelagert
und trigt in an sich bekannter Weise an der
einen Flanke zwei sich diametral gegeniiber-
stehende Stifte 152, die mit der Schaltschiene
153 des Zahlwerkschlittens 1 im Eingriff
stehen.

An der Biichse 146 ist weiterhin ein
Kupplungsteil 154 befestigt, welchem der
Gegenkupplungsteil 155 gegeniibersteht. Der
Kupplungsteil 155 ist mit einem Stirnrad 156
verbunden, welches auf dem Zapfen 147 dreh-
bar gelagert ist. Das Stirnrad 156 steht mit

einem weiteren Stirnrad 157 im Eingriff,

welches auf der Welle 44 befestigt ist. Die
Ubersetzung der Zahnrider ist so eingerich-
tet, daB, vorausgesetzt dafi die Kupplung 154,
155 sich im Eingriff befindet, bei einer vollen
Umdrehung der Hauptrechenwelle 47 bzw.
Welle 44 das Stirnrad 150 eine halbe Um-
drehung ausfithrt, was einem Schaltschritt
des Zahlwerkschlittens 1 entspricht.

In den Bereich des Zapfens 108 an der
Platte 107 (Abb.2) ragt das hakenartige Ende
158 einer Zugstange 159, die mit ihrem Lager-
auge 160 einen Exzenter 162 iibergreift. Der
Exzenter 162 ist auf der Hauptantriebswelle
163 befestigt, die durch die beiden Stirnrider
164, 165 mit der Hauptrechenwelle 47 in Ver-
bindung steht. Die Zahnrider 164, 165 be-
sitzen gleiche Zihnezahl, so dafi einer vollen
Umdrehung der Hauptantriebswelle 163 eine
volle Umdrehung der Hauptrechenwelle 47
entspricht.

Die Zugstange 159 wird von einem Bolzen
166 untergriffen, der an einem zweiarmigen
Hebel 167 befestigt ist. Eine an der Zug-
stange 159 angreifende Zugfeder 159" ist dabei
bestrebt, die untere Kante der Zugstange auf
den Bolzen 166 aufzulegen. Der Hebel 167
ist bei 168 am Maschinengestell gelagert, und
an dessen freiem Ende greift bei 169 ein
Gestinge 170 an. Das andere Ende des Ge-
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stinges 170 greift mittels eines Zapfens 172
(vgl. auch Abb. 3) an einem Hebel 173 an,
der bei 174 am Maschinengestell schwenkbar
gelagert ist. Der Hebel 173 ist mit einer An-
lauffliche 175 versehen, die in den Bereich
eines am Zihlwerkschlitten 1 angebrachten
Anschlagzapfens 176 ragt.

An dem zweiarmigen Hebel 167 greift
weiterhin ein Lenker 177 an, der mit seinem
am oberen Ende vorgesehenen langlochartigen
Auge 178 einen Stift 179 iibergreift, der an
einem Hebel 180 befestigt ist. Der bei 181
am Maschinengestell schwenkbar gelagerte
Hebel 180 steht unter der Wirkung einer Zug-
feder 182, die bestrebt ist, das Ende des
Hebels 180 in den Bereich einer an dem
Kloben 30 vorgesehenen Nase 183 zu halten.

An der Platte 107 greift bei 184 eine
Schiene 185 an, die mit ihrem anderen Ende
durch einen Bolzen 186 mit dem unteren Ende
eines zweiarmigen Hebels 187 verbunden ist.
Der Hebel 187 ist bei 188 am Maschinengestell
schwenkbar gelagert und greift mittels eines
an seinem freien Ende vorgesehenen Stiftes
189 in die langlochartige Ausnehmung 190 der
Schiene 81.

Die Wirkungsweise der Einrichtung ist
folgende: Soll beispielsweise das Resultat-
werk bei gleichzeitigem Schlittenriicklauf ge-
16scht werden, dann muB die Taste 55 gedriickt
werden. Bei dem dadurch erfolgenden Nieder-
schwenken des Tastenhebels 57 wird in der
schon weiter vorn angedeuteten Weise durch
die Kurve 61 das Gestinge 35 nach links oben
im Sinn der Abb. 2 verschoben. Da im vor-
liegenden Fall der Klinkenhebel 180 vor der
Anschlagnase 183 des Klobens 30 liegt, ver-
bleibt dieser zunichst in einer aus Abb.2
ersichtlichen Ausgangsstellung; die Ver-
schiebung des Gestiinges hat, wie in Abb. 8
angedeutet, eine Verschiebung der Bolzen 34
in den Schlitzen 36 zur Folge, was unter ent-
sprechender Spannung der Feder 37 vor sich
geht.

Weiterhin ist bei dem Verschwenken des
Tastenhebels 57 der an ihm vorgesehene recht-
winklige Auslader g4 auf den Bolzen 95 auf-
getroffen und hat dabei das Hebelpaar g6 in
die aus Abb.8 ersichtliche Stellung ge-
schwenkt. Bei dieser Verschwenkung der
Hebel g6 wird mittels des Stiftes ro1 (Abb. 4)
der Hebel g8 mitgenommen, was eine ent-
sprechende Verdrehung der Achsegy und
somit eine entsprechende Verschwenkung des
Hebels 102 zur Folge hat. Durch die besagte
Verschwenlkung des Hebels 102 nach links im
Sinn der Abb. 2 wird die Schiene 104 derart
verschoben, dafl ihr nach unten ragender Aus-
lader 116, auf den Zapfen 115 auftreffend, die
Platte 112 entgegen dem Zug der Feder 114
verschwenkt. Dadurch gibt das hakenartige

Ende 111 den Zapfen 110 der Platte 107 frei,
und letztere kann unter dem Zug der Feder
107’ ausschwingen, bis sie mit einem An-
schlagholzen 191 zur Anlage kommt. Bei
dieser Schwenkbewegung der Platte 107 wird
mittels der Schiene 118 die Riegelplatte 121
in die Freigabestellung geschwungen, so daB
der Hebel 130 unter dem Zug einer an ihm
angreifenden starken Zugfeder 192 nach unten
schwingen kann. Bei dieser Verschwenkung
des Hebels 130 wird die Schiene 140. nach
rechts mit Bezug auf Abb. 2 gezogen, was die
SchlieBung der Kupplung 154, 155 zur Folge
hat. Gleichzeitig ist durch das Schwenken
des Hebels 130 nach unten der Hebel 193,
dessen Bolzen 194 den Hebel 130 untergreift,
in Richtung des in Abb.2 eingezeichneten
Pfeiles ausgeschwungen worden, was in der
schon geschilderten Weise die Verdrehung
der Achse 93 zur Folge hat, durch die das
SchlieBen der Antriebskupplung und das
Unterstromsetzen des Elektromotors ver-
anlafit wird.

Die Antriebswellen 163, 47 werden in
Drehung versetzt und dabei der Zahlwerk-
schlitten 1 schrittweise nach links mit Bezug
auf Abb. 3 verschoben.

Zu bemerken ist, da durch die Ver-
schwenkung der Platte 107 nach links mit
Bezug auf Abb. 2z mittels des Gestinges 185
der Hebel 187 derart in Richtung des in Abb.2
eingezeichneten Pfeiles zur Ausschwingung
gebracht wurde, daB die Schiene 81 eine Ver-
schwenkung nach oben erfahren hat. Dadurch
gelangte der Haken 83 aus dem Bereich des
Stiftes 84, so daB bei der durch den Hub-
daumen 76" veranlaBten Verschiebung der
Schiene 81 der Haken 83 wirkungslos an dem
Stift 84 voritbergeht. Der den nach unten ge-
driickten Tastenhebel 57 in der Ausschwenk-
stellung festhaltende Riegel 70 behilt also
diese Stellung zunichst bei.

Kurz bevor der Zihlwerkschlitten in seine
Ausgangstellung  (Grundstellung) gelangt,
trifft der Anschlag 176 auf die Kurvenflache
175 des Hebels 173 auf, wodurch dieser in die
strichpunktierte Stellung nach Abb. 3 gelangt.
Durch diese Verschwenkung des Hebels 173
wird mittels des Gestiinges 170 der zweiarmige
Hebel 167 in Richtung des in Abb.2 ein-
gezeichneten Pfeiles gedreht, was zur Folge
hat, da8 der Bolzen 166 das hakenartige Ende
158 der Zugstange 159 in den Bereich des
Zapfens 108 hebt. Gleichzeitig ist bei der be-
sagten Verschwenkung des Hebels 167 durch
das Gestinge 177 der Verriegelungshebel 180
in die strichpunktierte Stellung nach Abb. 2
nach unten geschwenkt worden, in welcher er
die Anschlagnase 183 freigibt. Unter dem Zug
der Feder 37 schnellt nunmehr der Kloben 3o
in die aus Abb. 5 ersichtliche Stellung, wo-
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durch das Ende 24 des Hebels 25 in dem Be-
reich der Nase 20 gebracht wird. Wihrend
der nun einsetzenden Umdrehung der Haupt-
wellen wird zunichst durch den Hebel 25 das
Loschgestinge 10 fiilr das Resultatwerk be-
titigt, was das Nullstellen der Resultatwerk-
ziffernscheiben zur Folge hat. Weiterhin
kommt bei der Rechtsbewegung der Zugstange
159, die der Exzenter 162 veranlaBt, das
hakenartige Ende 158 mit dem Zapfen 108
zum Eingriff, wodurch die Platte 107 in die
aus Abb. 2z ersichtliche Ausgangsstellung
zuriickgeschwenkt wird, in welcher sich das
hakenartjge Ende 111 verriegelnd hinter den
Zapfen 110 legt.

Durch das Zuriickgehen der Platte 107 in
die Ausgangsstellung kann auch die Schiene
104 unter dem Zug der Feder 195 in die Aus-
gangsstellung zuriickgelangen.

Wenn die Platte 107 wieder in ihre Aus-
gangsstellung nach Abb. 2 zuriickgeht, kann
aber auch der Klinkenhebel 121 das gleiche
tun, d.h. er untergreift mit seiner Nase 128
wieder den Zapfen 129 des Hebels 130, wenn
dieser durch den Zapfen 194 des periodisch
hin und her geschwungenen Hebelpaares 92,
193 wieder in die Ausgangsstellung nach
Abb. 2 aufwirts geschwenkt wird.

Weiterhin wird aber auch, -wenn die Platte
107 in ihre Ausgangsstellung zuriickgeschwun-
gen wird, durch die Schiene 185 und den
Hebel 187 die Schiene 81 in die aus Abb. 2
ersichtliche Stellung geschwenkt, so daf} kurz
vor Beendigung der letzten Umdrehung mittels
des Hubdaumens 76" der Hebel 72 zur Aus-
schwingung gebracht wird, bei der das
klinkenartig ausgebildete Glied 70 den ge-
driickten Tastenhebel freigibt und dieser unter
dem Zug der Feder 60 in die Ausgangs-
stellung zurfickschnellen kann,

Durch das Festhalten des Hebels 130 in der
Ausgangsstellung wihrend des zweiten Teiles
der letzten Hauptwellenumdrehung wird in
beliebiger und bekannter Weise der Elektro-
motor stillgesetzt und die Antriebskupplung
geldst, wenn die besagte letzte Hauptwellen-
umdrehung vollendet ist. An der Schiene 140
ist bei 196 der Klinkenhebel 197 gelagert,
dessen Riegelnase 198 mit einer am Ma-
schinengestell vorgesehenen Platte 199 zu-
sammenwirkt. Der Klinkenhebel 197 steht
bekanntlich unter der Wirkung der Zugfeder
200. Er hat den Zweck, daf die Losung der
Kupplung 154, 155 fitr die Schlittenschaltung
nur am Ende einer vollen Hauptwellen-
umdrehung geldst werden kann. .

Entsprechend ist die Wirkung beim Driicken
der Taste 56, wodurch bei gleichzeitigem
Schlittenriicklauf das Umdrehungszihlwerk
bzw. beim gleichzeitigen Driicken beider
Tasten 55, 56 der Schlittenriicklauf mit gleich-

zeitigem Loschen des Resultat- und Um-
drehungszihlwerkes erfolgt. Die Abb. 8 ver-
anschaulicht den letzteren Fall, und zwar kurz
nach dem Driicken der Tasten 55, 56.

Um die Moglichkeit zu haben, den Zihi-
werkschlittenriicklauf beim Betitigen der Re-
sultatwerkloschtaste bzw. der Umdrehungs-
zahlwerkldschtaste auszuschalten, ist folgende
Einrichtung vorgesehen: Im Bereich des
Sperrhebels 180 ist ein Hubdaumen 201 an-
geordnet, der auf einer im Maschinengestell
gelagerten Achse 202 befestigt ist. Die Achse
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202 trigt einen Handhebel 203, der mit auf

der Zeichnung nicht mit dargestellten Feder-
rasten zusammenwirkt, die den Handhebel
203 in seinen beiden Endlagen festhalten. Die
beiden Endlagen sind durch ausgezogene und
strichpunktierte Linien in Abb.2 kenntlich
gemacht. Auf der Achse 202 sitzt weiterhin
ein greiferartig ausgebildeter Hebel 204, in
dessen Bereich das Ende 205 einer Schiene
206 ragt. Die Schiene 206 ruht ihrerseits
lings verschiebbar in einem Fithrungsstiick
207 und ist mit ihrem anderen Ende mittels
eines Zapfens 208 an dem einen Hebel g6
angelenkt.

Soll nun beim Betitigen der Tasten 55, 56
nur das Resultatwerk bzw. das Umdrehungs-
zihlwerk geldscht werden, dann muf der
Hebel z03 in die strichpunktierte L.age nach
Abb. 2 umgestellt werden. Bei dieser Um-
stellung driickt der Hubdaumen 201 den
Sperrhebel 180 in die strichpunktierte Lage
nach Abb. 2, und der greiferartig ausgebildete
Hebel 204 erfabt das Ende 205 der Schiene
206 und schiebt diese nach rechts mit Bezug
auf Abb. 2. Dadurch wird der Doppelhebel g6
in die strichpunktierte Stellung nach Abb. 2
geschwungen, was unter entsprechender Deh-
nung der Feder 100 geschieht.

Wird nun eine von den Tasten 55, 56 oder
beide gleichzeitig gedriickt, dann setzt sofort
die Léschung der betreffenden Zahlwerke ein,
ohne daB das Schlittenschaltgetriebe gleich-
zeitig betitigt wird. Das Betétigen der Losch-
gestinge 10 und 13 in jeder Schlittenlage wird
dadurch ermoglicht, dal man eine ent-
sprechende Anzahl von Vorspriingen 20 bzw.
22 an den Schienen 19 und 21 vorgesehen hat.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit einer Einrich-
tung zum selbsttitigen Loschen des Re-
sultat- und Umdrehungszihlwerkes, wobei
die Loschgestinge in parallel zur Ver-
schieberichtung des Zahlwerkschlittens be-
weglichen Schienen bestehen, deren Ver-
zahnungen mit auf den Zifferntrigerachsen
sitzenden Loschritzeln zusammenwirken,
und die Loschbewegung der Loschschienen
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durch einen durch Motorkraft in der
Bewegungsrichtung der Loschschienen hin
und her schwingenden Hebel od. dgl. ge-
schieht, der derart quer verschiebbar zu
seiner Schwingbewegung steuerbar ist, so
daB er bei seiner Ausschwingbewegung
entweder das Resultatwerkloschgestinge
oder das Umdrehungszihlwerklosch-
gestinge oder beide erfaft, dadurch ge-
kennzeichnet, daB durch die Betitigungs-
tasten (55, 56) der Ldschgestinge (10, 13)
gleichzeitig die Zihlwerkschlittenriick-
laufeinrichtung in Tatigkeit gesetzt wird.

2. Rechenmaschine nach Asnspruch 1,
wobei die Querverschiebung des hin und
her schwingenden Loschhebels durch ein
Fiihrungsstiick geschieht, welches von den
Betiitigungstasten gesteuert wird, dadurch
gekennzeichnet, daB in die Bewegungsbahn
des Fiithrungsstiickes (30) ein Sperrglied
(180) geschaltet wird, welches das kraft-
schliissig betitigte Fithrungsstiick (30) so
lange in seiner Ausgangsstellung festhilt,
bis der Riicklauf des Zahlwerkschlittens
(1) vollzogen ist.

3. Rechenmaschine nach den An-
spriichen 1 und 2, dadurch gekennzeichnet,

daB das Sperrglied in einem mit einer
Anschlagnase (183) des Fithrungsstiickes
(30) zusammenwirkenden Hebel (180) be-
steht, der durch ein Gestidnge (177) mit den
Ausschaltmitteln (167) des Schlittenriick-
laufes in Verbindung steht.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daffi Mittel (202 bis
208) vorgesehen sind, die eine Aus-
schaltung der Zihlwerkschlittenriicklauf-
einrichtung ermdglichen, so dafl beim Be-
titigen der Loschtasten (55, 56) nur die
Loéschung der Zihlwerke (2, 3) erfolgt.

5. Rechenmaschine nach den An-
spriichen 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
daf die Ausschaltmittel in einer durch eine
Handhabe (203) einstellbaren Achse (202)
bestehen, auf welcher ein mit dem Sperr-
hebel (180) des Fithrungsstiickes (30) ein-
wirkender Hubdaumen (201) und ein
Steuerhebel (204) od. dgl. befestigt sind,
wobei letzterer gegebenenfalls mittels eines
Gestinges (206) derart auf die Einriick-
mittel der Zahlwerkschlittenschaltung ein-
wirkt, daB das Driicken der Betitigungs-
tasten (55, 56) fiir den Zihlwerktransport
unwirksam bleibt.
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