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Die Erfindernennung unterbleibt auf Antrag

Cairl Walther Waffenfabrik in Zella-Mehlis, Thiir.

Motorisch angetriebene Rechenmaschine mit halbselbsttitiger Multiplikation

Patentiert im Deutschen Reich vom 25. April 1939 an

Patenterteilung bekanntgemacht am 11. November 1943

. Die Prioritit der Schaustellung auf der am 3

. Mirz 1039 erdfineten Leipziger Friithjahrsmesse

ist in Anspruch genommen

GemiB §2 Abs. 1 der Verordnung vom =20. Juli 1940 ist die Erkiirung abgegeben worden,
daB sich der Sghutz auf das Protektorat Bshmen und Mihren erstrecken soll

Rechenmaschinen mit halbselbsttatiger Mul-
tiplikation und anschlieBender wahlweiser
automatischer Schlittenverstellung sind be-
kannt. Die bekannte Bauart erfordert jedoch
einen verwickelten Antrieb mit Wendegetriebe

. und umstellbarer Kupplung.
Mit der Erfindung wird die gleiche Wirkung |

mit einfacheren Mitteln dadurch erreicht, dafl

die Schlittenverschiebung durch eine Briicke |

erfolgt, die durch die Riickkehr der Multipli-
zierreglerscheibe und der Motortaste in ihre

Ruhelagen ausgelést wird und dadurch je

nach ihrer seitlichen Einstellung auf eine der
beiden Schlittenschalttasten einwirkt oder
wirkungslos bleibt.

. Da durch die Erfindung aufler der Bedie-

nung der Multiplizierreglerscheibe nur mehr

die Auslosung der Plustaste bei der Multipli-
kation erforderlich ist, erweist sich die An-
bringung einer besonderen Motortaste, deren
Abwirtsbewegung auf -die Plustaste iiber-
tragen wird, in der Nahe des Griffes der
Multiplizierreglerscheibe als vorteilhaft, weil

dadurch der Hand unnétiger Bedienungsweg
erspart bleibt.

Das nachstehend beschriebene Ausfithrungs-
beispiel an einer “elektromotorisch angetrie-
benen Sprossenradrechenmaschine enthilt
weitere Einzelheiten der Erfindung.

Fig. 1 ist eine perspektivische Ansicht der
Sprossenradrechenmaschine,

Fig. 2 eine Seitenansicht der in Fig. 1 ab-
gebildeten Maschine (von rechts nach links
mit entferntem Gehiuseseitenteil unter Fort-
lassung der bekannten und nicht unmittelbar
zur Erfindung gehoérenden Teile. Die Schnitte
an den einzelnen Teilen in dieser Figur liegen
nicht in einer Ebene).

Fig. 3 ist ein Ausschnitt eines Schnittes
nach der Linie ITI-TII in Fig. 4. ,

Fig. 4 ist ein Ausschnitt eines Vertikal-
schnittes parallel zur Hauptachse der Ma-
schine in der Linie IV-IV der Fig. 1.

Fig. g ist ein Ausschnitt eines Horizontal-
schnittes in Hohe der Ebene V-V in Fig. 1,
in welchem die Hebelstellung fiir eine zwangs-
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liufige Schlittenverschicbung nach rechts
dargestellt ist. Die Schiifte der Tasten sind
nicht geschnitten.

Fig. 6 zeigt in dem gleichen Ausschnitt die
Hebelstellung, wenn keine zwangsliufige
Schlittenverschiebung erfolgt.

Auf der Hauptwelle 1 (Fig.2) sitzt ein
Exzenter 2, welcher die Transportbewegung
einer Gabel 3. in an sich bekannter Weise
bewirkt. An der Gabel ist eine Transport-
klinke 4 bei 5 angelenkt. Die Transport-

klinke, deren Nase6 jeweils in einen der.

Zihney an der Multiplizierreglerscheibe 8
einzugreifen bestimmt ist, wird von einem
auf die Hauptwelle 1 aufgesetzten Nocken 9
(Fig. 3) gesteuert und steht unter dem Zug
ciner Feder 10. In der Ruhestellung der
Hauptwelle 1 hilt der Nocken g die Trans-
portklinke 4 aus dem Bereich der Verzah-
nung 7, wodurch in bekannter Weise eine
nachtrigliche Anderung der Einstellung der
Multiplikatorziffer moglich ist. Auf einer
ortsfest angebrachten Achse 11 ist aufler der
Gabel 3 die bekannte Sperrgabel 12 schwenk-
bar gelagert. Diese bildet zusammen mit
einem ritckwirtigen Arm 13 einen zweiarmi-
gen Hebel, der zum Spannen einer Speicher-
feder 14 vorgesehen ist. Der Arm 13 bildet
zusammen mit einem an ihm befindlichen ab-
gebogenen Lappen 15 eine U-férmige Fithrung
fiir eine als Ubertragungsglied ausgebildete
Federspannklinke 16. Auberdem ist die Feder-
spannklinke mittels einer Stiftschlitzverbin-
dung 17, 18 an dem Arm 13 in Pfeilrichtung
verschiebbar befestigt. Mit ihrem hinteren
Ende 19 ruht sie infolge der schrigen Zug-
richtung der Feder 14 stindig auf einem
ortsfest angebrachten abgestuften Steuerstiick
20, wihrend ihr vorderes Ende einen Absatz
21 besitzt, mit dem sie auf ein weiteres als
Briicke 22 ausgebildetes Ubertragungsglied
einwirkt. Letzteres ist auf einer Achse 23
schwenkbar und zugleich axial verschiebbar
gelagert. Zu diesem Zweck besitzt die Briicke
22 einen abgewinkelten Lappen24. Ferner
tragt sie zu beiden Seiten Arme 25, 206
(Fig. 5), von denen Lappen 27, 28 zur wahl-
weisen Zusammenarbeit mit den Schlitten-
verstelltasten 29, 30 abgebogen sind. Ein am
Sockel der Maschine mittels einer Schraube
31 angelenkter zweiarmiger Hebel 32 ragt
mit seinem vorderen Ende 33 aus dem Ma-
schinengehiuse heraus, wihrend sein hinteres
Ende 3.4 mit einem Zapfen 35 in einen Schlitz
36 der Briicke 22 greift. Die Stellung des
Hebels 32 bestimmt somit die axiale Lage
der Briicke 22. Die Fixierung des Stellhebels
32 in den drei moglichen Stellungen erfolgt
durch eine Federraste 37, die in ein ortsfest
angebrachtes Tastblech 38 mit drei ent-
sprechenden Einkerbungen eintritt. Auf einer

- [ 4
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Hohlwelle 3¢ (Fig. 2) ist eine Dbesondere
Motortaste 4o schwenkbar gelagert. In ihrem
Arm ist ein Fenster 41 zur Aufnahme des
Endes eines Zwischenhebels 12 (Fig. 4) ein-
gearbeitet, der bei .43 ortsfest angelenkt ist
und dessen Bewegung ein bei .44 angelenktes
Druckstiick 45 auf den Hebel 46 der Plus-
taste iibertrigt. Von einer Beschreibung der
Ausfithrung der iibrigen mitwirkenden Ein-
zelteile wird abgesehen, da deren Wirkungs-
weise bereits bekannt ist und ihre Funktion
in bezug auf die Erfindung in der anschliefen-
den Schilderung der Wirkungsweise des Aus-
fithrungsbeispieles klar hervorgeht.

Um eine Teilmultiplikation durchzufiihren,
wird die Multiplizierreglerscheibe 8 (Fig.2)
durch FErfassen des an ihr vorgesehenen
Griffes 47 in Pfeilrichtung, entsprechend der
zu multiplizierenden Ziffer eingestellt. Hier-
bei setzt sich zunichst die Sperrgabel 12 mit
ihrem quer stehenden Lappen 48 auf einen
Zapfen 49 einer Schaltschiene 50, da die Auf-
laufschrige 51 an der Multiplizierregler-
scheibe 8 die obere Zinke der unter dem Zug
der Feder 52 stehenden Sperrgabel 12 nun-
mehr freigibt. Beim Driicken auf die Motor-
taste o wird deren Bewegung iiber den
Zwischenhebel 42 und das Druckstiick 45 auf
den Tastenhebel 46 der Plustaste iibertragen,
der Hebel 46 der Plustaste senkt sich, wo-
durch in bekannter Weise der Motor einge-
schaltet und die Drehung des Einstellwerkes
in die Plusrichtung eingeleitet wird. Hierbei
wandert die Schaltschiene 50 in Pfeilrichtung
(Fig. 1), und der quer stehende Lappen 48 an
der Sperrgabel 12 setzt sich unter dem Zug
der Feder 52 neben den Zapfen 49 der Schalt-
schiene 50 und 148t sie nicht wieder zuruck-
fahren. Auferdem nimmt der Arm 13
(Fig. 2) der Sperrgabel 12 mittels des Stiftes
17 die Federspannklinke 16 in Pfeilrichtung
mit, wobei ihr Ende 1g die Stufe des orts-
festen Steucrstiickes 20 hinabgleitet, so dafl
sich das andere Ende21r mit dem Absatz
gegen den abgewinkelten Lappen 24 an der
Briicke 21 legt.

Der auf der Hauptwelle 1 verstiftete IEx-
zenter 2 bewirkt mit jeder Drehung der
Hauptwelle ein Nieder- und Hochschwenken
der Gabel 3 und somit der Transportklinke 4,
welche hierbei von dem Nocken g (Fig. 3) frei-
gegeben und durch den Zug der Feder 1o mit
ihrer Nase 6 in einen der Zihne 7 (Fig. 2)
eingetreten ist. Beim Niederschwenken der
Gabel 3 wird infolgedessen die Multiplizier-
reglerscheibe 8 um eine Zahnteilung verstellt,
und dies wiederholt sich so lange, bis die
Anlaufschrige 51 an der Multiplizierregler-
scheibe 8 die Sperrgabel 12 nach oben driickt.
Damit ist aber auch die Multiplizierregler-
scheibe 8 in die Nullstellung gelangt und
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samtliche erforderlichen Umdrehungen des
Einsteliwerkes sind ausgefithrt. Zugleich er-
laubt in bekannter Weise der quer stehende

Lappen 48 der Schaltschiene 50 in die Grund- |

stellung zuriickzukehren. Mit dem Hoch-
schwenken der Sperrgabel 12 schwenkt auch
der Arm 13 im Uhrzeigersinn. Die hinter-
stellte Federspannklinke 16 bleibt jedoch, wie
anschliefiend erldutert, stehen. Es gleitet
lediglich der Stift 17 in dem Schlitz 18 ent-
lang, wobei die Speicherfeder 1.4 gespannt
wird.- Die Maschine besitzt eine an sich be-
kannte Tastensperre, welche, solange eine
Funktionstaste gedriickt ist, das Niederdriik-
ken einer weiteren Funktionstaste verhindert.
Da die Plustaste 46 mit der Schaltschiene 50
bewegungsschliissig verbunden ist und die
niedergedriickte Plustaste erst mit der Riick-
kehr der Schaltschiene 50 in die Grundstel-
lung wieder hochsteigt, sind solange auch die
Schlittenverstelltasten 29 und 30 in der Ruhe-
lage verriegelt. In der Stellung des Hebels 32
nach Fig. 5 bildet die Taste 2¢ {iber den Mit-
nehmerlappen 27 und den abgewinkelten Lap-

pen 24 der Briicke 22 fiir die Federspann-

klinke 16 ein Widerlager, wodurch das Span-
nen der Speicherfeder 14 erméglicht wird.
Sobald aber die Plustaste und der mit ihr ver-
bundene Hebelarm 46 infolge des Zuges der
Feder 54 hochgestiegen ist, gibt die Tasten-
sperre die Schlittenverstelltaste 29 frei und
diese senkt sich nun, indem sie die Kraft der
Speicherfeder 14, welche sich iiber die Feder-
spannklinke 16 und die Briicke 22 ibertrigt,
ausweicht. Dabei bewegt sich die Federspann-
klinke entgegengesetzt zur Pfeilrichtung,
steigt die Stufe am Steuerstiick 20 hoch und
schnappt hierdurch mit dem Amnsatz 21 von
dem abgewinkelten Lappen 24 der Briicke 22
ab. Wihrend infolge des Niedergehens der
Schlittenverstelltaste 29 sich der Schlitten
um eine Dekade verstellt, schwenkt die an der
Briicke 22 angreifende Feder 53 die Briicke
im Uhrzeigersinn, bis sie mit dem Ende ihres
Liangsschlitzes 36 (Fig. 5) an dem Stift 35
des Stellhebels 32 zur Anlage kommt.

Je nachdem wie der Hebel 32 eingestellt ist,
nimmt die Briicke 22, die mit dem Stellhebel
32 durch die Stiftschlitzverbindung 35, 36 in
Richtung der Achse 23 bewegungsschliissig
verbunden ist, ihre Lage ein. Dementsprechend
wirkt entweder der Mitnehmerlappen 27 mit
der Schlittenverstelltaste 2g oder der Lappen
28 mit der Taste 30 zusammen. In der Mittel-
stellung des Hebels 32 wird jedoch keine der
beiden Schlittenverstelltasten erfafit. Infolge-
dessen unterbleibt in dieser Stellung die
zwangsliufige Schlittenverstellung.

Die Erfindung 148t sich auch an anderen
Rechenmaschinensystemen mit halbautomati-
scher Multiplikation anbringen.  Hierbei
bietet insbesondere die Mdoglichkeit der
zwangsldufigen wahlweisen Schlittenverstel-
lung Vorteile. Ebenso wird auch bei anderen
Rechenmaschinensystemen eine vergriBerte
Leistungsfdhigkeit erzielt, wenn eine weitere
Funktionstaste zur Ingangsetzung des An-
triebes in die Nihe der Einstellvorrichtung fiir
die Multiplizierreglerscheibe angebracht wird.

PATENTANSPRUCHE:

1. Motorisch angetriebene Rechen-
maschine mit nach beiden Richtungen ein-
stellbarer selbsttitiger Schlittenverschie-

bung fiir halbselbsttitige Multiplikationen, -

dadurch gekennzeichnet, daB die Schlitten-
verschiebung durch eine Briicke (22) er-
folgt, die durch die Riickkehr der Multipli-
zierreglerscheibe (8) und der Motortaste
{40) in ihren Ruhelagen ausgelost wird
und dadurch je nach ihrer seitlichen Ein-
stellung auf eine der beiden Schlitten-
schalttasten (29, 30) einwirkt oder wir-
kungslos bleibt.

2. Rechenmaschine nach Amnspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB die bekannte,
mit der Multiplizierreglerscheibe (8) zu-
sammenwirkende
einen Arm (13) mit einer Federspann-
klinke (16) verbunden ist, die sich bei
der Verstellung der Scheibe (8) aus der
Ruhelage mit einem Ansatz (21) hinter
eine Verlingerung (24) der Briicke (22)
legt, und daf bei Riickkehr der Multipli~
zierreglerscheibe (8) in die Ruhelage der
Arm (13) eine zwischen ihm und der
Spannklinke (16) angeordnete Feder (14)
spannt, die zur Wirkung kommt, wenn
durch Hochgehen der Motortaste (40) die
Briicke (22) fiir die Schlittenschaltbewe-
gung freigegeben wird.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Motortaste (40) in unmittelbarer N#he
vom Griff (47) der Multiplizierregler-
scheibe (8) vorgesehen ist, und daf deren
Auslosebewegung zwangsliufig (42, 44,
45) auf das Gestinge (46) der Plustaste
itbertragen wird.

Zur Abgrenzung  des Anmeldungsgegen—
standes vom Stand der Technik sind im Er-
teilungsverfahren folgende Druckschmften in
Betracht gezogen wi orden

“deutsche Patentschriften ., ., Nr. 492 236,

434 145.

Hierzu 2 Blatt Zeichnungen

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKEREL

Sperrgabel (12) iiber
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