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Die Erfindung bezieht sich auf eine Vor-
richtung zum Abstellen der Federsperren an
Rechenmaschinen, bei der durch das Null-
stellglied die Sperren von dem Federdruck
entlastet werden. Infolgedessen erfolgt das
Nullstellen mit einem sehr geringen Wider-
stand.

Bei den meisten Vorrichtungen zu diesem
Zweck erfolgt das Abheben der Federsperren
von den Zihlradern durch ein Kuryenstiick
an der Zihlradwelle, das beim Drehen dieser
Welle die Briicke hebt, die ihrerseits die
Federn von den Ankersperren abhebt. Es ist
auch bekannt, eine durch Zahnrider ange-
triebene Kurve zu verwenden, um die Ab-
hebebriicke zu betitigen. Diese bekannten
Vorrichtungen benétigen aber werhdltnis-
miBig grofe Krafte, insbesondere beim Be-
ginn der Bewegung, weil ja dann die Feder-
sperren die Drehung der Welle und auch
deren fiir die Nullstellung erforderliche Axial-
verschiebung erschweren. Es sind auch
Rechenmaschinen bekannt, bei denen die
Federn der Sperren entspannt, anstatt wie
iiblich weitergespannt werden. Beide Aus-
fithrungen haben aber dieselben obenerwahn-
ten Nachteile.

Die Erfindung bezweckt, diese Nachteile
zu beseitigen und eine sehr leichte Ldsung
mit einem Mindestmaf an Kraftverbrauch zu
erzielen. Die erfindungsgemifie Vorrichtung

ist im wesentlichen dadurch gekennzeichnet,
daB die Nullstelldrehung der Zihlradwelle
erst erfolgt, nachdem z.B. iiber ein Knie-
gelenk die Federn von den Sperren abgehoben
wurdern.

AuBlerdem muB bei den bekannten Rechen-
maschinen eine Axialdruckfeder, welche um
die Zihlradwelle schraubenférmig gewickelt
ist, bei der Verschiebung dieser Welle ge-
spannt werden, um spiter die Welle axial
zuriickzufithren. Diese Feder mufl verhéltnis-
miBig stark sein. Eine solche Axijalfeder
kann erfindungsgemifl ganz wegfallen, da die
Drehung der Zihlradwelle erst nach Ab-
hebung der Sperrfedern erfolgt und deshalb
sehr leicht vor sich geht und nur die ganz
entlastete Zahlradwelle axial verschoben zu
werden braucht. Der gesamte fiir den Null-
stellvorgang verbrauchte Kraftaufwand ist
daher weit geringer als bei den bekannten
Rechenmaschinen.

Es ist noch betont, daB die Axialfeder bei
den bekannten Rechenmaschinen auch in der
Ruhelage (linken Endlage) der Zihlradwelle
gespannt sein mufl, um eine Axialverschiebung
dieser Welle wihrend des Rechnens zu ver-
hindern. Erfindungsgemifi wird aber diese
Welle zwanglaufig ohne Zuhilfenahme einer
Axialfeder in richtiger Lage wihrend des
Rechnens gehalten. Bei der Spannung dieser
Axialfeder bei den bekannten Rechenmaschi-
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nen hat also die Feder schon im voraus eine
wesentliche Vorspannung, weshalb die Weiter-
spannung noch mehr Kraft erfordert und des-
halb schwierig ist. Auch diese Schwierigkeit
fillt beim Erfindungsgegenstand fort.

Es mag noch erwihnt werden, daff die Er-
findung sowoh! bei Rechenmaschinen ver-
wendet werden kann, bei denen die Federn
der Sperren zur Losgabe der Ziffernrider
entspannt werden, als auch bei solchen, hei
denen diese Federn zu demselben Zweck
weitergespannt werden.

Ein Ausfithrungsheispiel der Erfindung ist
in den beigefiigten Zeichnungen veranschau-
licht, worin nur die Teile gezeigt sind, welche
zum Verstehen der Erfindung notwendig sind.

Fig. 1 zeigt eine Vorderansicht einer Vor-
richtung gemil der Erfindung. Fig.2 ist eine
entsprechende Draufsicht. Fig. 3 zeigt die
Stirnansicht eines Zihlwerksrades mit zu-
gehériger Ankersperre. Fig. 4 und 5 zeigen
Schnitte nach den Linien IV-IV bzw. V-V
in Fig. 1. Fig.6 zeigt einen Schnitt nach der
Linie VI-VI in Fig. 1.

In der Zeichnung ist 1 (Fig. 5) ein mit
Zihnen versehenes Nullstellsegment, welches
in fiblicher Weise auf einer Welle 2 befestigt
ist, die z. B. mit der Hand mittels eines nicht
gezeigten Nullstellgliedes gedreht oder ge-
schwenkt werden kann. Das Segment 1 ist
mit einem Zahn 3 versehen, der auf einem
ferlerbelasteten Hebel 4 angebracht ist, wel-
cher fiir gewdhnlich von einer Zugfeder 4a
(Fig.6) gegen einen Stift 5 gehalten ist. Das
Segment 1 wirkt mit einem breiten Zahnrad 6
zusammen, welches fest mit einer Kurven-
scheibe 7 und mit der Rechenwerkswelle 8
verbunden ist. Das Zahnrad 6 hat eine Nut
oder Einfrisung 31 (Fig. 6), durch die die
fosten Zihne des Segments 1 frei gehen
kénnen. Der Zahn 3 befindet sich aber seit-
tich von den festen Zihnen des Segments I
(Fig.2) und kann deshalb nicht durch die
Nut 31 hindurchtreten. Um die Welle 8 sind
die Ziffernrider g (Fig. 3) drehbar gelagert.
Die Welle 8 ist fiir jedes Zdhlrad mit einem
dreieckigen Stift 1o (Fig. 1) versehen, welcher
mit einem entsprechenden Stift 11 in der
Nabe jedes Rades 9 zusammenwirkt, Wenn
die Welle & in bekannter Weise seitlich ver-
schoben und auch gedreht wird, kommen die
Stifte 1o und 11 in Eingriff mit einander, und
die Rider g werden gedreht, bis die Nullage
erreicht ist. Diese Drehung der Welle 8 wird
durch Schwenken des Segmentes 1 und durch
dessen Eingriff mit dem Zahnrad 6 erzielt:
die seitliche Verschiebung bewirkt ein Stift
12 an der Welle, welcher mit einer feststehen-
den Schrigfliche 13 zusammenwirkt.

Tedes Ziffernrad ¢ ist mit einem .Anker-
gesperre 1.4 (Fig. 3) belastet. Diese Sperren

sind um eine Welle 15 drehbar gelagert:
durch sie geht eine zweite, ebenfalls fest-
stehende Welle 16, die durch einen Schlitz in
der Sperre deren Bewegung begrenzt. Eine
um die Welle 15 gewickelte Feder 17 liegt
mit einem Ende gegen die Welle 16 und mit
dem anderen Ende gegen einen Vorsprung 18
an der Sperre 1.4, so daf letztere von der
Drehfeder 17 im Uhrzeigersinne gegen das
Rad g (Fig. 3) gedriickt wird. Der gegen den
Vorsprung 18 anliegende F ederschenlkel ragt
ither die Sperre hinaus und befindet sich in
der Bewegungsbahn einer biigelférmigen
Briicke 19 (Fig. 4), die drehbar um die Welle
15 gelagert ist. An dieser Briicke sind
Zapfen 20 und 21 festgenietet. Der Zapfen
20 liegt gegen die Kurvenscheibe 7 mit einer
Rolle an, wihrend am Zapfen 21 (Fig.5) eine
Klinke 22 drehbar gelagert ist, die durch eine
Feder 23 belastet ist, deren anderes Ende im
Maschinengestell am Zapfen 24 befestigt ist.
Am Segment 1 ist ein Zapfen 25 befestigt.
Die Klinke 22 ist an ihrer dem Zapfen 25 zu-
gekehrten Seite nach der Form des Zapfens
ausgehohlt. Um eine Welle 26 ist ein Arm 27
drehbar gelagert, der einen Schlitz hat, durch
den der Zapfen 21 geht. Das freie Ende
dieses Armes hat einen abgebogenen Teil 27 a,
dessen eines Ende eine Schrigfliche 27D
(Fig. 1, 2 und 5) hat. Der abgebogene Teil
27a befindet sich zwischen dem Maschinen-
gestell 28 und der Stirnseite der Kurven-
scheibe 7.

Die beschriebene Vorrichtung hat fol-
gende Wirkungsweise:

Zum Loschen wird das Zahnsegment 1 zu-
erst in der Pfeilrichtung (Fig. 4, 5 und 6)
geschwenkt. Dabei wird, schon ehe die Zihne
des Segmentes 1 in Eingriff mit dem Zahn-
rad 6 kqmmen, also ehe die Drehung der
Welle 8 beginnt, der Zapfen 25 gegen dic aus-
gehohlte Unterfliche der Klinke 22 anschla-
gen, die somit gezwungen wird, dem Stift 25
zu folgen. Der Stift 25 und die davon mit-
genommene Klinke 22 bilden also zusammnien
ein Kniegelenk, das beim Schwenken des
Segments 1 gestreckt wird. Der Druck vom
Stift 25 wirkt somit fiber die Klinke 22 un-
mittelbar auf den Zapfen 21, so daf} die Briicke
ig gehoben wird und die Federn 17 von den
Vorspriingen 18 abhebt. Schon vor dem Be-
ginn der Drehung der nullstellenden Welle &
sind somit die Sperren 1y vom Federdruck
entlastet.

Wenn also jetzt bei der Weiterdrehung das
Segment 1 mit dem Zahnrad 6 in Eingriff
lkommt, gerit der Zahn 3 in Eingriff mit dem
Zahnrad 6 seitlich von der Nut 31. Weil der
Arm 4 gegen den Stift 5 anliegt, kann der
Zahn 3 nicht ausweichen, sondern fingt an,
das Zahnrad 6 zu drehen, so dal die festen
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Zihne des Segments 1 in Eingriff mit den
am Ende der Nut 31 befindlichen Zihnen des
Rades 6 kommen und dann dieses Rad 6 wei-
terdrehen. ’

Bei dieser Drehung des Zahnrades 6 und
der Welle 8 sind also die Réder 9 vom Druck
der Sperren entlastet und kénnen mit gerin-
gem Kraftverbrauch nullgestellt werden, wenn
nun die Welle 8 gedreht und axial vom Zap-
fen 12 und Schrigfliche 13 verschoben wird.

Wenn das Segment 1 sich um einen ge-
wissen Winkel gedreht hat, schnappt die
Klinke 22 von dem Eingriff mit dem Stift 25
los und geht in ihre in Fig. 5 gezeigte Aus-
gangslage unter Einfluf der Feder 23 zuriick.

~ Somit ist die Briicke 19 nicht mehr vom Zap-

fen 21 hochgehalten; sie wiirde deshalb her-
unterfallen kénnen. Dies wird aber dadurch
verhindert, daf nunmehr der Zapfen 20 sich
auf dem hoéheren Teil der Kurvenscheibe 7
befindet, so daB der Zapfen 2o die Briicke in
ausgeschwenkter Lage hochhilt. Nachdem die
Welle 8 eine volle Umdrehung (360°) ge-
dreht worden ist, tritt der Zapfen 2o in die
Aussparung der Kurvenscheibe 7, und die
Britcke 19 geht in ihre in Fig. 4 gezeigte Aus-
gangslage zuriick, so daf die Sperren wieder
in die Rider ¢ einschnappen, welche nunmehr
nullgestellt sind. Das Zahnsegment 1 hat dann
seine Schwenkbewegung in der Pieilrichtung
gemacht und die Welle 8 um 360° gedreht.
Die festen Zihne des Segments I sind nun
wieder in der Nut 31 und kdnnen also das
Rad 6 nicht weiterdrehen. Man 146t nun das
auf der Welle 2 angebrachte Nullstellglied
los, wonach das Segment 1 in bekannter Weise
in seine in Fig. 5 gezeigte Normallage unter
Einfluf einer nicht gezeigten Feder zuriick-
geschwenkt wird. Dabei gehen die festen
Zshne des Segments 1 frei durch die Nut 31
des Zahnrades 6 zuriick, und der Arm 4 wird
vom Zahnrad 6 in der Gegenuhrzeigerrich-
tung in Fig. 6 geschwénkt, so daB der Zahn 3
das Rad 6 nicht dreht. Bei dieser Riick-
schwenkung des Segments 1 geht der Zapfen
25 unter die Klinke 22, hebt letztere und
schnappt in die, ausgehohlte Unterseite der-
selben ein, wonach die Klinke von der Feder
23 in die in Fig. 5 gezeigte Lage gezogen wird.

Wenn der Zapfen 21 vom Zapfen 25 iiber
die Klinke 22 in oben beschriebener Weise ge-
hoben wird, wird auch der Arm 27 mitgenom-
men, so daB sein AuBerer Teil 27, aus der
axialen Bahn der Kurvenschéibe 7 gehoben
ist, wenn letztere nebst der Welle 8 axial nach
rechts in Fig. 1 und 2z verschoben wird. Nach-
dem das Nullstellen vollendet ist und dabei
die Welle 8 in oben beschriebener Weise um
360° gedreht worden ist und auch die Briicke
19 und der Zapfen 21 in ihre Ausgangslage
in oben beschriebener Weise zuriickgefiihrt

wurden, wird der Zapfen 21 den Arm 27 wie-
der in seine Ausgangslage hinunterschwenken.
Die Schragfliche 27, wirkt dabei auf die
nichstliegende Stirnfliche der Kurvenscheibe 7
und fithrt die Welle 8 in ihre linke Endlage
gemiB Fig. 1 und 2 zuriick, so daBl der Stift
12 wieder im tiefsten Teil der Schrigfiiche
13 eingreift, bevor die Riickschwenkung des
Segments 1 in der Uhrzeigerrichtung beginnt.
Im Gegensatz zu den bisherigen Bauarten
kann man also beim Erfindungsgegenstand in-
folge der Wirkung der Schrigfliche 27, eine
besondere Riickfithrfeder fiir die Welle 8 ent-
behren. Weil somit fitr das Nullstellen die
Welle 8 nach rechts in Fig. 1 und 2 verscho-
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ben werden kann, ohne daB dabei die bisher

notwendige Riickfithrfeder gespannt zu wer-
den braucht, erfolgt erfindungsgemif die Null-
stellung mit kleinerem Reibungsverlust und
leichter, als es bisher méglich war.

Zu beachten ist, dafl der Teil 27, des Armes
27 die Welle 8 in ihrer linken Endlage in
Fig. 1 und 2 sperrt. Wenn wihrend der
Rechenvorginge die Zihlrider 9 um die

Welle 8 gedreht werden, versuchen sie auch

diese Welle zu drehen. Diese Drehneigung
wird durch den Stift 12 und die Schrigfliche
13 in eine Neigung zur Axialverschiebung
der Welle 8 umgewandelt. Durch den Teil 27,
ist aber erfindungsgemil die Welle gegen
solche Axialverschiebungen sicher gesperrt.
Bei den bisher bekannten Maschinen mit Riick-
fihrfedern fiir die Welle 8 war man dem-
gegeniiber gezwungen, eine sehr starke und
auch in der Ruhelage gespannte Riickfiihr-
feder zu verwenden, damit diese Feder auch
in der Ruhelage den Stift 12 gegen das un-
terste Ende der Schrigfliche 13 halten und
das Auftreten von axialen Schwingungen in
der Welle 8 verhindern konnte, wenn die Zahl-
rader gedreht werden. Diese starke Riickfiihr-
feder hat aber selbstverstindlich den Nach-
teil, daB das Nullstellen gegen einen starken

Federdruck erfolgt und deshalb einen ver-
hiltnismafig grofien Kraftverbrauch er-
fordert.

PATENTANSPRUCHE:

1. Vorrichtung-zum Abstellen der Fe-
dersperren an Rechenmaschinen, bei der
durch das Nullstellglied die Sperren von
dem Federdruck entlastet werden, dadurch
gekennzeichnet, dafi die Nullstelldrehung
der Zihlradwelle (8) erst erfolgt, nachdem
z.B. iiber ein Kniegelenk (22, 25) die
Federn (17) von den Sperren abgehoben
wurden. .

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dafl das Kniegelenk
aus einer an der die Federn (17) ab-
hebenden Briicke (19) drehbar gelagerten
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Klinke (22) besteht, die mit einem Stift |

(25) zusammenwirkt, der an dem be-
kannten zum Drehen der Zihlradwelle (8)
dienenden Zahnsegment (1) befestigt ist.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, dafi die Klinke
(22) an ihrer dem Stift (25) zugekehrten
Seite ausgehohlt und von einer Feder (23)
belastet ist.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daf die Briicke
(19) mit einem Zapfen (20) versehen ist,
welcher gegen eine Kurvenscheibe (7) auf
der Zahlradwelle (8) anliegt, die die Briicke
(19) in der wirksamen Lage halt, nach-
dem die Wirkung des Kniegelenkes (22,
25) aufgehort hat.

5. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dafi ein weiterer

an der Briicke (19) befestigter Zapfen (21),
der vorzugsweise zur Lagerung der Klinke
(22) dient, in eine Nut an einem schwenk-
bar gelagerten Arm (27) eingreift, von
dem ein abgebogener Teil (27,) in der
Ruhelage der Vorrichtung gegen einen an
der Zahlradwelle (8) befestigten Teil (z. B.
Kurvenscheibe 7) anliegt und die Welle
(8) gegen axiale Verschiebung sperrt, je-
dochdie Sperrung aufhebt, ehe die Drehung
der Welle (8) anfingt.

6. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, daf der abge-
bogene Teil (27,) des Armes (27) eine Ab-
schrigung (27;) besitzt, die mit dem an
der Welle (8) befestigten Teil (7) zusam-
menwirkt und diese Welle nach erfolgtem
Nullstellen ohne Zuhilfenahme einer Riick-
fithrfeder zuriickfithrt.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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