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Die Erfindung bezieht sich auf eine motorisch
betriebene Rechenmaschine, bei der eine die
Ziffern. o bis 9 umfassende Multiplikator-
tastenreihe vorgesehen ist und durch Nieder-
driickens der den Ziffern 5 bis g entsprechenr

den Tasten ein Stellwerk mit dem Antrieb ge-

kuppelt wird, das eine verkiirzte Rechnung
herbeifithrt. Die insoweit bekanntgewordenen
und vorgeschlagenen Einrichtungen sind aber

10 entweder in der Handhabung umstindlich, .

oder baulich verwickelt.
So ist beispielsweise eine entsprechende
Einrichtung bekannt, bei der der Nachteil

vorhanden ist, daB das Rechenmaschinenlineal )

eine der Stellzahl des Multiplikators ent-
sprechende Voreinstellung - erfahren mubf,
worauf erst die Einstellung des Multiplikators
dezimalstellenweise erfogen kann, indem mit
der groBen Dekade (Dezimalstelle) begonnen
wird. :

Andererseits ist aber schon eine Einrich-
tung vorgeschlagen worden, bei der diese Vor-
einstellung nicht notwendig ist. Bei dieser
bekannten Einrichtung sind jeder Multi-
plikatortaste zwei Einstellgestinge zu-
geordnet, von denen das eine auf die dem
Tastenwert entsprechende Einstellung der
Multipliziervorrichtung hinwirkt und das
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andere eine um den Wert 1 gréfiére Ein-
stellung vornimmt, und daf das Zurwirkung-
kommen des ersten oder zweiten Einstell-
gestinges mittels eines von der Rechenart-

" umschaltvorrichtung gesteuerten Gestinges

davon abhingig gemacht ist, ob es sich bei
der vorangegangenen Multiplikatorstelle um
eine Ziffer von o bis 4 gehandelt hat, also
normalerweise im additiven Sinn gerechnet
wurde, oder ob es sich um. eine Ziffer von
5 bis g gehandelt hat, zu deren Beriicksichti-

gung die Maschine im substraktiven Sinn

gearbeitet hatte, also wverkiirzt multipliziert
worden wat. Bei dieser Einrichtung ist aber
eine Vielzahl von Gestingen notwendig, um
einem schlittenartigen Einstellglied die ent-
sprechenden Einstellmoglichkeiten zu ver-
mitteln.

Die Erfindung geht darauf aus, diese Ubel-
stinde zu vermeiden und eine schnelle und
ohne Umstinde arbeitende Einrichtung zu
schaffen, die sich durch bauliche Einfachheit
auszeichnet. Zu diesem Zweck ist erfindungs-
gemiB die Anordnung so getroffen, daf den in
zwei Reihen im Komplementsinns einander
gegeniibergestellten Einstelltasten in jeder
Tastenreihe neben dem bekannten schlitten-
artigen Einstellglied, welches mit den Ein-
stellwerten entsprechend abgestuften Anschia-
gen versehen ist, die in den Bereich der an
den Tasten angebrachten Nasen od. dgl. ragen,
ein zweites, relativ zum ersten einstellbares,
ebenfalls mit in den Bereich der Tastennasen
ragenden Anschlige versehenes Einstellglied
5o zugeordnet ist, daB der Schalthub des Ein-
stellgestinges entweder dem Tastenwert ent-
spricht oder durch Relativverstellung des Zu-
satzgestinge um den Wert 1 gréfier bzw.
kleiner ist. C '

Die weiteren Besonderheiten sollen an
Hand des in der Zeichnung dargestellten Aus-
fithrungsbeispiels, dem  eine Tomassche
Rechenmaschine zugrunde gelegt ist, erlautert
werden,

Abb. 1 zeigt eine Draufsicht;

Abb. 2 zeigt einen senkrechten Querschnitt
nach der Linie IT-II der Abb. 1;

Abb. 3 zeigt eine teilweise Seitenansicht,
und zwar mit Bezug auf Abb. I von rechts
gesehen ; .

Abb. 4 bis g zeigen die Ansicht nach Abb. 3 |

in verschiedenen Arbeitsstellungen;

Abb. 10 zeigt einen Querschnitt nach der
Linie X-X der Abb. 3;

Abb. 11 zeigt die Ansicht nach Abb. 10 in
einer anderen Arbeitsstellung;

Abb. 12 zeigt einen Querschnitt nach der
Linie XII-XII der Abb. 3;

Abb. 13 zeigt einen senkrechten Querschnitt
nach der Linie XITII-XIII der Abb. 1;

Abb. 14 bis 16 zeigen Sonderdarstellungen.

Zunichst sollen von der in der Zeichnung
dargestellten Rechenmaschine die Teile be-
schrieben werden, die an sich bekannt sind,
deren Erwahnting aber fiir die Erliuterung
der Erfindung nétig ist.

Mit 1 ist das Tastenfeld bezeichnet, welches
bei der Multiplikationsrechnung zur Einstel-
lung des Muiltiplikanden dient. Das verschieb-
bar am Maschinengestell angeordnete Lineal 2
traigt das Umdrehungszihlwerk 3 und das
Resultatwerk 4. 5 bezeichnet die beiden Lineal-
transporttasten, Die L.Gschtaste ist mit 6, der
Quotienten- und Divisionshebel  mit® 7 be-
zeichnet, Die Additionstaste 8 ist wie itblich
neben der Subtraktionstaste 9 angeordnet.’

Wie aus Abb. 2 ersichtlich ist, sitzen die
Tasten 8, 9 an den parallel nebeneinander-
liegenden Tastenhebeln 10, 11, Diese Tasten-

hebel sind bei 12 schwenkbar an der Ma-

schinengestellwand 13 gelagert und stehen
unter der Wirkung- von Federn 14, die be-
‘strebt’ sind, die Tasten in der aus Abb. 2 er-
sichtlichen Stellung zu halten. An dem Tasten-
hebel 10 ist ein Stift 15 befestigt, der in die
Ebene eines Hebels 16 ragt. Der Hebel 16 ist
auf einer Achse 17 angebracht, durch deren
Schwenkbewegung die Antriebskupplung fiir
die Rechenmaschine eingeriickt und der
Elektromotor unter Strom gesetzt wird. Der
Hebel 16 ist mit einer Fliche 18 versehen, auf
die beim Driicken einer der Tastem 10 der
Bolzen 15 auftrifft und den Hebel 16 in Rich-
tung des in Abb. 2 eingezeichneten Pfeiles
verschwenkt,

Der Ligealtransport wird etwa in der
folgenden Weise vorgenommen: Wird bei-
spielsweise die den Rechtstransport des
Lineals 2 vermittelnde mit Bezug auf Abb. 2
rechts liegende Taste 5 niedergedriickt, dann
wind durch ihren Tastenhebel 19 durch Zu-
sammenwirken mit einem Stift 20 eine Klinke
21 entgegen der Wirkung einer Druckfeder
22 in Richtung des in Abb. 2 eingezeichneten
Pfeiles zur Ausschwingung gebracht. Dadurch
gibt ein an der Klinke 21 vorgesehener Vor-
sprung 305 eine Nase 23 frei, dis an einer
Schwenkplatte 24 befestigt ist. Die Schwenk-
platte 24 ist bei 25 gelagert und steht unter
dem Zug einer kriftigen Feder 26. An der
Schwenkplatte 24 sind bei 306 zwei durch

eine Feder 27 gegen einen an der Platte 24--

vorgesehenen Bolzen 28 gezogene Hebel 29, 30
gelagert, zwischen deren Enden eine Stell-
schiene 31 mit einer vorspringenden Nase 32
eingreift. Wird also eine der Tasten 5 ge-
driickt, dann wird durch die Auslosung der
Schwenkplatte 24 das Gestinge 31 derart ver-
schoben, daB die Kupplungsrider fiir das
Rechenmaschinenlineal 2 auf Rechts- bzw.
- Linkstransport geschaltet werden. Bei der be-
sagten Verschwenkung der Platte 24 wird ein
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Bolzen 33 mitgenommen, der an einem Hebel

34 befestigt ist. Der Hebel 34 sitzt mit einem
Hebel 35 auf einer gemeinsamen Schwenk-
achse 36, an dessen freiem Ende ein Zapfen 37

vorgesehen ist. Der Zapfen 37 wird von einem
Langloch 38 einer Schubstange 39 iibergriffen.
Die Schubstange 39 umfaBt andererseits mit
einem Auge 40 einen auf der Hauptantriebs-
welle 42 sitzenden FExzenter 41. Bei

auch: das Hebelpaar 34, 35 entgegemeiner nicht
mit dargestellten Feder mitgenommen und
zur Auysschwingung gebracht. Dabei trifft eine
an dem Zapfen 37 vorgesehene kopfartige Er-
weiterung 43 auf den Hebel 16 auf und
schwenkt diesen in die erwahnte Einriickstel-
lung der Maschine. Bei der Schwenkbewegung
des Hebels 35 wird eine an ithm angreifende
Schiene 44 im Sinn der Abb. 2 mit nach
links genommen. Eine am Ende der Schiene
44 angebrachte Nase 45 verschwenkt dadurch
einen bei 46 an der Gestellwand gelagerten
Hebel 47, der die auf der Hauptrechenwelle
48 sitzende Kupplung 49 derart betitigt, daf
bei der Drehung der Hauptrechenwelle 48 das
in éiner Hubscheibe bestehende Triebmittel
fiir die noch zu erwihnenden Stellplatten 70,
71 in der Ruhelage verbleibt. Auf der Haupt-
rechenwelle 48 ist eine der Anzahl der
Dezimalstellen entsprechende Anzahl Kegel-
rader 50 befestigt, die mit je einem Gegen-
kegelrad 51 im Eingriff stehen. Die Gegen-
kegelrider 51 sind-auf parallelen Wellen 54
befestigt, die tiber die bekannten Staffelwalzen
auf die Kegelriderpaare 52, 53 des Resultat-
werkes wirken.

‘Wird also die Rechtsschalttaste 5 betitigt,
dann wird das Lineal in an sich bekannter
Weise entsprechend der Linge des Tasten-
druckes nach rechts bewegt.,

Zu erwiahnen ist schlieflich noch, daf} die
Wellen 54 durch das bekannte Schaltgetriebe
mit Wellen 55 im Eingriff stehen, auf denen
Kegelriderpaare 56, 57 befestigt sind. Jedem
Kegelriderpaar 56, 57 ist ein Gegenkegelrad
58 zugeordnet, welches auf einer im Rechen-
maschinenlineal 2 gelagerten Welle befestigt
ist, die ihremseits unter anderem noch die be-
kannte Ziffernscheibe 59 trigt. Diese Ziffern-
scheiben sind den Schaudffnungen 60 des Um-
drehungszihlwerkes zugeordnet.

Auch den Kegelriderpaaren 52, 53 ist je
ein Kegelrad 61 zugeordnet, welche auf den
im Lineal 2 gelagerten Wellen befestigt sind.
Diese Wellen tragen Ziffernscheiben 62, die
dien Scha.uoffnunden 63 des Resultatwerkes 4
zugeordnet sind.

Die Verbindung der Kegelrdderpaare 52, 53

* bzw. 56, 57 mit den Kegelridern 58 bzw. 61

des Umdrehungszahl- und Resultatwerkes er-
folgt durch die bekannten, den Kegelrider-

der
 Schwenkbewegung der Platte 24 wird also

paaren zugeordneten Stellschienen 64, - die
durch Stifte 65 mit- Achsen 66 bzw. 67 wver-
bunden sind. Jede der Achsen 66, 67 ist am
Ende. mit einer Platte 68 versehen, deren
Zapfen 69 in den Bereich von Stellplatten 7o,
71 ragen, die mit den bekannten Schultern 72
ausgeriistet sind. Je -nachdem, ob das Um-
drehungszihlwerk bzw. Resultatwerk im posi-
tiven oder negativen Sinn arbeiten soll,
kommt die untere-oder obere-Schulter72 der
Stellplatten 70, 71 zur Wirkung. Die Einstel~
lung der in Richtung des in Abb. 2 einge-
zeichneten Pfeiles geschobenen und zuriick-
gezogenen Stellplatten 7o, 71 erfolgt von einer
Stellschiene 73 aus, ‘die in Richtung des in
Abb.-2 eingezeichneten Pfleiles verschiebbar

-gelagert ist und deren Verschiebung beispiels-

weise in der bereits geschilderten Weise er-
folgen- kann. Diese Schiene 73 ist mit einem
Auslader 74 versehen, dessen am-Ende vor-
gesehener Bolzen 75 von dem geschlitzten
Ende eines Hebels 76 iibergriffen wird. Der

‘Hebel 76 ist bei 77 am Maschinengestell - ge-

lagert und mit einem weiteren Hebelarm 78
verbunden, der -mittels eines. Bolzens 79 in
einem Langloch 8o der Stellplatte 71 ragt.
Eine ihnliche, ebenfalls mit der-Steflschiene
73 gekuppelte Stelleinrichtung 81 ist fiir dlues
Stellplatte 70 vorx gqsehen '

An der Schiene 73 ist ein Stift 82 an-
gebracht, der von dem gegabelten Ende eines
Hebels 83 iibergriffen wird. Der Hebel 83 ist
auf einer im Maschinengestell -gelagerten
Achse 84 befestigt, die weiterhin eine Platte
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85 tragt. Die Platte 85 ist an zwel diametral -

gegeniiberliegenden Stellen mit Bolzen 86, 87

versehen, mit denen hakenartige Glieder 88, 89,

die an einer Schwenkplatte go vorgesehen
sind, abwechselnd zum Eingriff gebracht wer-
den kénnen. In der Platte go ist ein Schlitz
91 vorgesehen, in den ein Stellbolzen 92 ein-

-greift. Der Stellbolzen g2 ist in einem Schlitz
‘03 einer Gestellplatte 94 auf und ab verschieb~

bar gefiithrt. Das Ende der Platte 9o ist durch
einen, Zapfen 95 mit einem Hebelarm g6 -ver-
bunden, dessen Wirkungsweise in dem Fodgew

-den noch naher beschrieben ist.

Der soweit im wesentlichen bekannten
Rechenmaschine sind nun die Multiplikator-
tasten 97 (Abb. 1) zugeordnet, die in zwei

‘Reihen nebeneinander angeordneét sind. Jede

der Tasten 97 sitzt an einem Schieber 98

- (Abb. 3 und 10). Die oberen Enden der

Schieber 98 fithren sich in Fihrungsschlitzen
99, die in einer Platte 100 vorgesehen sind,
wahrend sich die unteren Enden in entspre-
chenden Schlitzen einer Platte 1o1 fiihren.
Die untere Platte 101 ist durch Verbindungs-
stiicke 102 an der oberen Platte 100 befestigt.

Die Verbindungsstiicke sind durch Schrau-
ben 104 an einer Gestellwand 103 angebracht.
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Auf die unteren Enden der Schieber 8 sind
Federn 105 aufgesteckt, die das DBestreben
haben, die an den Schiebern 98 vorgesehenen
ausladenden Amnschlige 106 gegen die untere
Seite der Platte 100 zu legen, also-die Schie-
ber in der Ausgangsstellung zu halten.

Zwischen den beiden Reihen von: Schiebern
98 ist ein quadratisch profiliertess Rohr 107
(Abb. 10) lings verschiebbar  .angeordnet,
welches in entsprechenden Ausnehmungen 108
der Verbindungsstiicke 102z gefithrt ist. An
dem Rohr 107 ist ein Lagerauge 109 (Abb. 3)
befestigt, welches durch einen Lingsschlitz
der Platte 101 nach unten hindurchragt. An
dem Auge 109 ist mittels eines Drehzapfems
110 eine Klinke 111 gelagert, an die eine
Feder 112 angreift, die bestrebt ist, die Klinke
nach oben zu driicken. In der aus Abb. 3 er-
sichtlichen Ausgangsstellung legt sich eine
Nase 113 der Klinke 111 gegen das Ende 114
eines in der Platte 101 vorgesehenen Schlitzes
115. An dem Rohr 107 greift bei 116 eine
Zugfeder 117 an, die andererseits an dem einen
Zwischenstiick 102 befestigt ist. Durch diese
Feder wird dem Rohr 107 das Bestreben er-
teilt, sich nach links im Sinn der Abb. 3 zu
bewegen. In der gezeichneten Ausgangsstel-
lung wird das Rohr durch die Klinkennase
113 festgehalten.

Das Rohr 107 ist auf beiden Seiten: mit
fensterartigen Ausnehmungen 118 vensehen,
die in Ausnehmungen 119 (Abb. 14) aus-
laufen, die an der Oberseite des. Rohres an-
gebracht sind. Diese Ausnehmungen 119
liegen, wenn sich das Rohr 107 in der Aus-
gangsstellung' befindet, gerade unter den vor-
springenden Naser 106 der Tastenschieber 98.
Dabei ist zu bemerken, daf die Ausnehmun-
gen nur so breit sind, wie die Stirke der
Schieber 98 betrdgt. Hier sei darauf hin-
gewiesen, dafl die fensterartigen Ausnehmun-
gen 118 so angeordret sind, daff sie, wenn die
Nasen 106 der Schieber durch Driicken -der
Tasten in ihren Bereich getreten sind und die
Klinke 111 ausgeldst wird, das Rohr sich um
abgestufte Lingen bewegen kann, die den
Ziffernwert der Tasten entspricht. So gestattet
die der o-Taste zugeordnete Ausnehmung
118 einen Verschiebeweg des Rohres von der
Grobe #, die der Taste 1 zugeordnete Ausneh-
mung einen Verschiebeweg um die Grofle zx
usw., so daf die der Taste 4 zugeordnete Aus-
nehmung einen Verschiebeweg von der
Grobe 54 zuliBt, Bei den Tasten der Ziffern-
reihe 5 bis ¢ ist es dhnlich. Dabei entspricht
die Verschiebung aber dem Komplementwert.
Die der Taste 5 zugeordnete Ausnehmung ge-
stattet also einen Verschiebeweg von: 54 usf,,
so daB die der Taste9 zugeordnete Ausneh-
mung einen: Verschiebeweg von & zuldft.

An dem quadratisch profilierten Rohr 107

ist eine Zahnstange 119 (Abb. 3) befestigt,
die mit einem Zahnridchen 120 im Eingriff

steht. Das Zahnrad 120 ist an der Gestell-

platte 103 gelagert und mit einem Schaltrad
121 verbunden. Hierbei ist darauf hinzu-
weisen, daB die Verzahnung des Schaltrades
121 so gekuppelt ist, daf jeder Schaltschritt
bzw. Schaltzahn der erwahnten Verschiebe-
gr6Be von x des Rohres 107 entspricht.

Den unteren Enden der Schieber 98 sind
zwei Schienen 122, 123 zugeordnet, die von
zwei bei 124 an der Platte 101 gelagerten
Lenkern 125 gelenkparallelogrammartig ge-
tragen werden. An dent Enden der Schienen
122, 123 ist bei 126 je eine winklig gestaltete
Schiene 127 bzw. 128 angelenkt (Abb. 7). Die
Schiene 127 ist mit einem: Schlitz 129 (Abb. 3)
versehen, in den ein an einem Hebel 130 voi-
gesehener Bolzen 131 angreift. Der Hebel 130
ist auf einem an der Gestellwand 103 be-
festigten Zapfen 132 schwenkbar gelagert. Die
andere Schiene 128 ist mit einem Schlitz 133
(Abb. 7) ausgeriistet, in welchen ein Zapfen
134 eintaucht. Der Zapfen 134 ist an einem
Hebel 135 befestigt, der ebenfalls auf dem
Bolzen 132 gelagert ist. An der Schiene 127 ist
weiterhin ein Bolzen 136 befestigt, der in die
Ebene einer Platte 137 ragt, die auf einer in
der Gestellwand 103 gelagerten Achse 138 be-
festigt ist. Ein dhnlicher Bolzen 139 ist an der
Schiene 128 befestigt. Dieser Bolzen ragt in
die Ebene einer Platte 140, die e¢benfalls auf
der Achse 138 befestigt ist. Auf der Achse
138 sitzt schlieBlich noch der schon erwihnte
Hebel g6. In die Bewegungsbahn der Schienen
122, 123 ragt ein Bolzen 141, der an einem
Hebel 142 befestigt ist. An dem bei 143 am
Maschinengestell gelagenten Hebel 142 greift
eine Zugfeder 144 (Abb. 3) an, die bestrebt
ist, den Hebel 142 -in der aus Abb. 3 ersicht-
lichen Stellung zi halten. An dem Hebel 142
ist bei 145 eine Klinke 146 gelagert, die mit
ihrer vorspringenden Nase 147 eine Nase 148
iibergreift. Die Nase 148 ist an der Klinke
111 vorgesehen. An der Klinke 146 greift bei
149 eine Feder 150 an, die bestrebt ist, den
an der Klinke 146 vorgesehenen Bolzen 151
gegen die obere Kante des Hebels 142 zu
legen.

Dem Schaltradiz21 ist eine Platte 152 zu-
geordnet, die bei 153 schwenkbar an der Ge-
stellplatte 103 gelagert ist. Die Platta 152 ist
mit einem sperrzahnartigen Vorsprung 154
versehen, der in' der aus Abb, 3 ersichtlichen
Grundstellung durch den Verriegelungsfort-
satz 155 gehalten wird, der sich in eine Aus-
nehmung des sperrzahnartigen Vorsprunges
154 der Platte 152 einlegt. Der Verriegelungs-
fortsatz ist an dem einen Ende eines zwei-
armigen Hebels 157 vorgesehen, der bei 158
schwenkbar an der Gestellwand 103 gelagert
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- ist."An dem freien Ende des Hebels 157 ist

bei 159 ein weiterer Hebel 160 (Abb. 16) ge-
lagert, an welchem das eine Ende einer Tor-
sionsfeder 161 angreift, die ihr Widerlager in
Gestalt eines Bolzens 162 findet. An dem
Hebel 157 greift, wie ersichtlich, eine Zug-
feder 163 an, die bestrebt ist, den Riegelfort-
satz 155 im Eingriff zu halten.. Durch- die
Torsionsfeder 161 wird dem Hebel 160 das
Bestreben erteilt, entgegen dem Uhrzeiger zu

_schwenken. Dabei legt sich ein am Ende des

Hebels 160 vorgesehener seitlicher Vorsprung
164 gegen. den entsprechenden vorspringenden
Drehzapfen 110.

Die Platte 152 steht unter der Wirkung
einer Zugfeder 165, die bestebt ist, die Platte
im Uhrzeigersinn zu drehen. Dabei greift die

Feder 165 an einem Arm 166 der Platte 152 |

an, der durch einen Zapfen 167 (Abb. 13) mit
einer Schiéne 168 verbunden ist. Der Zapfen
167 greift zu diesem Zweck durch einen
Schlitz 169 ‘der Platte 103. Die Schiene 168
ist mit einem Itangschlitz 170 versehen, in
welchen ein an der Gestellwand 103 be-

festigter Zapfen 171 ragt. Die Schiene 168 ist |

weiterhin mit .einem ausladenden Arm 172
versehen, der in den Bereich eines an dem
Hebel 16 vorgesehenen Bolzens 173 ragt.

Weiterhin ist an der Gestellplatte 103 lings
verschiebbar eine Schiene 174 (Abb. 13) ge-
fithrt. Diese Schiene ist mit Lingsschlitzen
175 versehen, durch die i der Gestellwand
103 befestigte Ansatzschrauben 176 greifen.
Diese Schiene ist mit einem nach unten ragen-
den Auslader 177 versehen, in dessen: Be-
wegungsbereich ein an der Schubstange 39
vorgesehener Zapfen 178 ragt (Abb. 2). An
der Schiene 174 (Abb. 13) ist bei 179 eine
hebelartige Platte 180 gelagert, i dereneinem
Ende bei 181 eine Zugfeder 182 angreift, die
andererseits bei 183 an der Schiene 174 be-
festigt ist. Die hebelartige Platte 180 ist mit
einem rechtwinklig abgebogenen Fortsatz 184
versehen, der durch einen Ausschnitt 185 der
Platte 103 hindurch in den Bereich des Schalt-
rades 121 ragt.

Die Platte 174 ist mit einem nach unten
ragenden Vorsprung 186 versehen, in dessen
Bereich ein Vorsprung 187 einer schieber-
artigen Platte 188 ragt. Die schieberartige
Platte 188 ist mittels zweier in ihr vor-
geseherier Schlitze 189 auf zwei an der Ger
stellwand 103 befestigten Bolzen 190 lings
verschiebbar gefithrt. Eine an der Pldtte 188
angreifende Zugfeder 191 ist bestrebt, die
Platte nach rechts im Sinn der Abb. 13 zu be-
wegen. An der schieberartigen Platte 188 ist
ein. Stift 192 vorgesehen, der in die Ebene
einer an dem Hebel 160 angebrachten An-
schlagfliche 193 ragt.

An der Gestellplatte 103 ist bei 194 ein

Winkelhebel 195 gelagert, an welchem bei 196
eine starke Zugfeder 197 angreift, die anderer-
seits bei 198 an der Gestellplatte 103 befestigt
ist. Diesel Feder ist bestrebt, den Winkelhebel
195 in Richtung des in Abb. 13 eingezeich-
neten. Pfeiles zu verschwenken. Bei dieser
Schwenkbewegung wird der Winkelliebel 195
durch. eine Klinke 199 gehindert, die bei 200
am Winkelhebel 195 gelagert ist und unter
der Wirkung einer an ilir angreifenden Zug-
feder 201 steht, die bestrebt ist, eine an.der
Klinke 199 vorgesehene Nase 202 iiber einen
Vorsprung 203 zu legen, der an der Gestell-
wand 103 befestigt ist. Der Klinke 199 ist ein
schieberartiges Glied 204 zugeordnet, das mit
einer Ausnehmung 205 den Vorsprung 203

- lings verschiebbar iibergreift und mittels

eines Drehzapfens 206 an einem Hebelarm
207 angelenkt ist, der auf einem an der Ge-
stellwand 103 befestigten Zapfen 208 schwenk-
bar gelagert ist. An dem schieberartigen Glied
204 ist bei 209 ein stoBelartiges Glied 210
angelenkt, welches mit seinem freien Ende211
in den Bereich eines Stiftes 212 ‘ragt, der an
der Klinke 199 befestigt ist. An dem stdBel-
artigen Glied 210 greift bei 303 eine Zugfeder
213 an, die den Stéfel in der aus Abb. 13 er-
sichtlichen Stellung zu halten sucht.
Schilieflich wirkt noch mit der Klinke 202

- (Abb. 4) eine weitere Klinke 214 zusammen,

die bei 215 an der Schiene 168 gelagert ist.
An der Klinke 214 greift eine Torsionsfeder
216 an, die bestrebt ist, den winkelartigen

. Fortsatz 217 der Klinke 214 gegen die oberé

Kante der Schiene 168 zu legen.
Wie aus Abb. 2 ersichtlich ist, ragt das an-

- schlagartig ausgebildete Ende 218 des Winkel-

hebels 195 in dem Bereich eines Stiftes 219,
der an einem Hebel 220 vorgesehen ist. Der

- Hebel 220 sitzt gemeinsam mit einem Hebel-

arm 221 auf einer im Maschinengestell ge-
lagerten Achse 222. Das Ende des Hebels 221

- tragt einen Zapfen 223, der von einem Schlitz

224 einer Schiene 225 (in Abb. 2 abgebrochen
dargestellt) {ibergriffen wird. Die Schiene 225

greift bei 226 an der bereits erwihnten Platte -

21 an, die von der rechten Linealtransport-
taste 5 bewegt wird.

Um nun die Fille zu beriicksichtigen, in
welchen durch Verkiirztmultiplikation in der
vorangegangenen Dezimalstelle die néchste
Dezimalstelle eine um den Wert 1 gréfere
Einstellung, als der Ziffernwert betrigt, vor-
genommen wird, sind in dem quadratisch
profilierten Rohr 107 (Abb. 14) zwei U-férmig
profilierte Schienen 227, 228 lings verschieb-
bar gelagert. Diese Schienen besitzen den
Ausnehmungen 118 im Rohr 107 ent-
sprechende Ausnehmungen 229 (Abb. 3). An
diesen Schienen ist je ein Stift 230 befestigt,
der durch Langlocher 231 in den Seitenwan-
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dungen des Rohres 107 hindurchragt. An
diesen Stiften 230 greift je eine Zugfeder 232
an, die andererseits bei 233 an dem Rohr 107
festgelegt ist. Die Federn 232 sind also
bestrebt, die U-formig profilierten Schienen
227, 228 so im Sinn der Abb. 3 relativ zu
dem Rohr 107 zu verschieben, dafl sich die
Stifte 230 an die rechten Enden der Schlitze
231 legen. In dieser Stellung der Schienen
227, 228 zum Rohr 107 liegen die wirksamen
Kanten der Ausschnitte 118 im Rohr 107 mit
den fensterartigen Ausschnitten 229 der Schie-
nen 227, 228 biindig. Diese Schienen 227, 228
konnen aber auch, und zwar, wie das im
folgenden noch erldutert wird, abwechselnd
eine Zwischenstellung einnehmen, durch die
die ‘betreffenden Kanten der fensterartigen
Offnungen 229 gegeniiber den Kanten der
fensterartigen Offnungen 118 um ein ge-
wisses MaB nach innen vorspringen. Dieses
MaB entspricht der obenerwihnten Weg-
groBe x, die gleichzeitig ein Schaltschritt des
Schaltrades 121 -bedeutet.
 Diese Zwischenstellung wird durch zwei-
armige Hebel bewirkt, von denen der mit 234
bezeichnete mittels einer Ansatzschraube 235
an der Schiene 227 gelagert ist, wihrend der
mit 237 bezeichnete Klinkenhebel ebenfalls
mit einer Ansatzschraube 235 an der Schiene
228 drehbar befestigt ist. Die Klinkenhebel
234, 237 sind mit nasenartigen Vorspriingen
238 versehen, die mit entsprechenden am
Rohr 107 vorgesehenen Ausnehmungen 239
wechselweise zum Eingriff gelangen. In der
Grundstellung nach Abb. 3 liegt die Klinken-
nase 238 der Klinke 234 in der zugeordneter
Ausnehmung 239, wihrend die Klinke 237 so
ausgeschwenkt ist, da die Riegelnase 338 aus
dem Bereich ihrer Ausnehmung 239 ge-
hoben ist. ' :
Die Klinkenhebel 234, 237 sind mit schrig
nach unten abfallenden Fortsitzen 240 ver-
sehen, die in den Bereich von stiftartigen
Anschligen 241 bzw. 242 ragen. Der Anschlag
241 ist an dem winkelf6rmigen Auslader einer

"Schiene 243 (Abb. 12) befestigt, wahrend der

Anschlag 242 an dem winkligen Auslader
einer Schiene 244 befestigt ist. Die Schienen
243, 244 sind senkrecht verschiebbar an einer
an der Gestellplatte 103 befestigten: Platte245
angebracht. Zu diesem Zweck greifen an
diesen Schienen befestigte Ansatzschrauben
246 durch langlochartige Ausnehmungen 247
an. Zwischen den beiden Schienen 243, 244
ist ein zweiarmiger Hebel 248 bei 249 ge-
lagert, der durch Bolzen 250 an den Schienen
243, 244 angreift. Dabei greifen die Bolzen
250 durch entsprechende langlochartige Aus-
nehmungen 251 der Platte 245. Durch diesen
Hebel 248 sind die beiden Schienet 243, 244
derartig zwangslaufig miteinander verbunden,

daB, wenn die eine nach unten bewegt wird,
dier andere: entsprechend nach oben geschoben
wird. In den beiden Endstellungen wird der
Hebel 248 gerastet. Zu diesem Zweck wirkt
das zugespitzte Ende 252 des Hebels 248 mit
einem dachartig profilierten Vorsprung 253
zusammen, der an einem Hebel 254 vor-
gesehen ist. Der Iebel 254 ist bei 255 an
der Platte 245 gelagert und steht unter dem
Zuge einer Feder 256.

Die Schienen 243, 244 sind je mit einer
Ausnehmung 257 - versehen. In die Ausneh-
mung 257 der Schiene 243 ragt ein’ Finger
258 (Abb. 3), der mit einem Hebelarm 259
mit-dem Hebel 130 verbunden ist. In die Aus-
nehmung 257 der Schiene 244 greift ein
Finger 260 ein, der mit einem Hebelarm 261
gemeinsam mit dem Hebel 135 verbunden ist.

Dadurch, daB die unteren Enden der Tasten-
schieber 98 in den Bereich der Schienen 122,
123 ragen, wird beim Driicken einer Taste 97
das untere Ende des betreffenden Tasten-
schiebers auf dié Schiene 122 bzw. 123 auf-
treffen und fithrt diese in die aus Abb. 6 bzw.
Abb. 8 ersichtliche - Stellung, wodurch der
Hebel 142 (Abb. 3) nach unten geschwenkt
wird, was vermittels der Klinken 146, 111 zur
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Folge hat, daB die Sperrung des quadratisch .

profilierten Rohres 107 ausgeldst wird und
dasselbe in eine durch die Anschlagnase 106
des gedriickten Tastenschiebers 98 bestimmte
Lage schnellen kann. )

Da in gewissen Fillen beim Driicken der
Taste 0 und der Tasteg (dies ist der Fall,
wenn beim Driicken der o-Taste bei der Aus-
rechnung der vorangegangenen Dezimalstelle
nicht verkiirzt gerechnet und beim Driicken
der g-Taste beim Beriicksichtigen der voran-
gegangenen Dezimalstelle verkiirzt multipli-
ziert wurde) lediglich der Linealtransport um
eine Dezimalstelle erfolgen soll, ist folgende
Anordnung getroffen: -Die Schienien 122, 123
(vgl. Abb. 15) sind im Bereiche - der die
Tasten 0 und ¢ tragenden Schieber 98 mit
Auskropfungen 262 -versehen, so daf die
Tastenschieber frei an den Schienen voritber-
gehen kénnen. In dem Bereich dieser beiden
besagten Tastenschieber fiir die Tasten o
und ¢ ist je ein zweiarmiger Hebel 263
bzw. 264 angeordnet (Abb. 10). Diese beiden
Hebel sind  mittels der Drehzapfen 265 an
einer - Platte 266 gelagert, die mittels -eines
Zapfens 267 an einer schlittenartigen Schiene
268 gelagert ist. Die beiden Endstellungen der
Platter 266 werden durch einen an der schieber-

sartigen Schiene 268 angebrachten Bolzen 269
festgelegt, der in eine rechteckige Ausneh-
mung 270 der Platte 266 eintaucht. Die
schieberartige Schiene 268 ist senkrecht ver-
schiebbar an- einer durch Schrauben: 271
(Abb. 3) an der Platte 101 befestigten
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.Platte 272 gelagert. Zu diesem Zweck greifen

an dem Schieber 268 befestigte Ansatzschrau-
ben 273 (Abb. 11) durch entsprechende schlitz-
artige Ausnehmungen 274 in der Platte 272.
Durch den unteren Fiihrungsschlitz 274 greift
noch ein am Schieber 268 befestigter Bolzen
275 (Abb. 3) an, an welchem eine Zugfeder
276 angreift, die andererseits an einem an der
Platte 272 angebrachten Stift 277 festgelegt
ist. Der Schieber 268 wird, wie aus Abb. 3
ersichtlich, von eimem Fortsatz 279 unter-
griffen, der an einem Hebel 278 vorgesehen

Jist. Der Hebel 278 ist mit dem erwdhnten bei

208 gelagerten Hebelarm 207 verbunden.

An den freien- unteren Enden’ der Hebel
263, 264 greift eine gemeinsame Zugfeder
307 (Abb.11) an, die bestrebt ist, zwei an
den Hebeln befestigter Stifte 280 gegen die
untere Kante der Platte 266 zu legen. Die
oberen Enden der Hebel 263, 264 sind mit

Schultern: 281 versehen, die wechselweise in

den Bereich der ihnen zugeordneten Tasten-
schieber ragen. In der aus Abb. 10 emsicht-
lichen Stellung, die der Grundstellung nach
Abb. 3 entspricht, befindet sich die Schulter
281 des Hebels 263 im Bereiche des die
o-Taste tragenden Tastenschiebers 98.

An den Schienen 122, 123 ist je ein nach
unten ragender Auslader 291 (Abb. 3) ange-
bracht, an welchem mittels eines Drehzapfens
292 ein zweiarmiger Hebel 293 angelenkt ist.
Diese Hebel 293 sind an ihren oberen Enden
mit zungenartigen Fortsitzen 294 ausgeriistet,
in deren Bereich die AuskrOpfungerns 262
(Abb. 15) an den Schienen 122; 123 etwas
gaschlitzt sind. An den Hebeln293 greift je
eitier Zugfeder 295 (Abb. 3) an, die anderer-
seits bei- 296 an der Schiene122 bzw. 123
festgelegt ist und die bestrebt ist, den zungen-
artigen Fortsatz 294 aus dem Bereich des zu-

geordneltiesn Tastenschiebers zu ziehen, indem

sis das obere Ende” des Hebels 203 gegen
einen an den Schienen arngebrachten Anschlag-
stift 297 legt.

Die unteren freien Enden der Hebel 293
(Abb 3) .sind mit je einem Bolzen 298 ver-
sehen. Diese Bolzen 298 werden von lang-
lochartigen Augen 299 tibergriffen, die an den
Enden zwelie-r Schienen 300 angebracht sind.

Diese beiden Schienen sind mit ihren anderen

Enden durch Bolzen 301 mit den Hebelarmen
259 bzw. 261 verbunden. Durch diese Schie-
nen 300 und die Stellglieder 257 bis 261, 243,
244, 248 (Abb. 12) sind die Hebel 293 so mit-
einander verbunden, daf immer nur das
zungenartige Ende 294 (Abb. 3) des einen

Hebels 293 in den Bereich seines Tasten-.

schiebers 98 ragt. In der Grundstellung nach
Abb. 3 wiirde also der der Tasteo zugeord-
nete zungenartige Fortsatz 294 aus ihrem
Bereich. geriickt sein, wihrend der andere

zungenartige Fortsatz 294 in den Bemeuech dier
Taste 9 ragt.

Die Wirkungsweise der neuen Emrlchtung
soll an Hand des Rechenbeispiels 8 X 26 092
erliutert werden. Zunichst wird der Multi-
plikand, die mit 8 bezeichnete Taste der am
weitesten rechts liegenden Tastenreihe nieder-
gedritdkt. Hierauf beginnt man- den Mult1p11—
kator 26092 in die Maschine einzustellen, in-
dem man in an sich bekannter Weise Dezimal-
stelle fiir Dezimalstelle, mit der niedrigsten be-
ginnend, durch Driicken der entsppechemdjen

- Multiplikatortasten 97 in die Maschine- ein-

fithrt. Zunichst wird also die Tastez in der
aus Abb. 4 ersichtlichen Weise niedergedriickt.
Durch das Niederdriicken -der - Taste 2 ist

durch Auftreffen des Tastenschiebers 98 auf

die Schiene 122 diese in die aus Abb. 4 er-
sichtliche Stellung gefithrt worden. Dabei ist
diurch, den Bolzen 141 der - Hebel 142 nach
unten geschwenkt worden, der vermittels der
Klinke 147 - die Klinke 111 in die -Auslése-

stellung bringt, wodurch das Rohr 107 - demr
Zuge seiner Feder 117 -iiberlassen wurde, die

ihn so weit nach links gezogen hat, bis die An-
schlagnase 106 des Tastenschiebers zur Wir-

kung gekommen ist. Da in der Grundstellung:

der Klinkenhebel 234 sich im Eingriff mit der
Rast 239 mit Rohr 107 befindet, ist die
U-f6rmig profilierte Schiene 227 (Abb. 14) so

im Rohr 107 eingestellt, daff die Kanten ihrer

fensterartigen -Ausnehmungen 229 itber -die
entsprechenden Kanten der —fensterartigen
Ausnehmungen 118 vortreten. Dier Anschlag-
nase 106 kommt also, wie aus- Abb. 4-ersicht-
lich ist; mit der Kante -der fensterartigen
Offnung 229 der Schiene-227 zur Anlage. Da-
durch: ist der eigentlich der Taste2 zugeord-

nete  Hubraum des Rehres 107 vonr - drei-

Schaltschritten um einen Schaltschritt ver-

kitrzt worden, so dafi das Schaltrad 121,-wik

aus Abb. 4 ersichtlich, - entsprechend di_eser

Einstellung um zwei Schaltschritte in Richtung-

des eingezeichneten Pfeiles aus der Grund-

stellung gedreht wurde. :
Gleichzeitig -mit dem Nachuntemgehe'n der

Schiene -122 in die aus Abb.-4 ersichtliche

Stellung, wird die Schiene 127 nach unten ge--

fithrt, deren Bolzenr 136 mit dem. Hebelarm
137 zusammz_antritt. Da der Hebelarm 137
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bereits in die Ausgangsstellung nach umten

geschwenkt ist, findet dabei keine weitere Be-
wegung statt, Zu bemerken ist lediglich, dafl
in der aus Abb. 3 und 4 ersichtlichen Stellung
dier Hebelarme 137, 140, 96 iiber das Ge-

stinge 9o, 83, 73, 74 (Abb. 2), die Stell-
plattenvo, 71 sich in der aus- Abb: 2 ersicht--

lichen. Stellung befinden, in der bei Betiti-
gung der Rechenmaschine -die Kegelrider-
paare 52, 53 bzw.-56, 57 im positriven (addi-
tiven) Sinn mit den Gegenkegelridern des
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Umdrehungszihlwerkes gekuppelt - wenden.
Gleichzeitig hat aber der Bolzen 110 (Abb. 4)
den seitlichen Auslader 164 des Hebels 160
freigegeben, so daB derselbe den Bolzen 141
des nach unten geschwenkten Hebels 142 mit
seiner Nase 282 iibergreift. Wird nun hier-
auf die Taste2 freigegeben, so daB sie sich
mit jhrer Nase 106 gegen den oberen Begren-
zungsrand 283 der fensterartigen Ausneh-
mung 118 am Rohr 107 legen kann, dann
wird gleichzeitig auch das Gestinge 122 unter
dem Zuge einer Feder 284 dem Tastenschieber
98 folgen, indem die Schiene 122 mit dem
unteren Ende des Tastenschiebers im Ein-
griff bleibt. Bei dem Zuriickgehen der Schiene
122 14Bt diese den Bolzen 141 frei, so daB

der Hebel 142 ebenfalls unter dem Zuge der-

Feder 144 entsprechend nachfolgen kann.
Dabei nimmt der Stift 141 den Hebel 160
etwas mit nach oben, so daB der den Hebel
160 tragende Hebel 157 in die aus Abb. 4
ersichtliche strichpunktierte Stellung ge-
schwenkt wird, in der letzterer die Platte 152
freigibt, so daB diese in der aus"Abb. 4 ersicht-
lichen strichpunktierten Stellung den Sperr-
zahn 154 in den Bereich des Sperrades 121
fithrt.

Bei der Verschwenkung der Platte152
wird gleichzeitig vermittels -des Bolzens 167
die Schiene 168 nach links gefithrt, so daB
sie schlieBlich in die strichpunktierte Stellung
gelangt. Bei dieser Verschiebung der Schiene
168 ist ihr ausladender Teil 172 auf den

- Bolzen 173 (Abb. 13) "des Hebels 16 aufge-

troffen. und hat diesen in Richtung des in
Abb. 2 eingezeichnetenn Pfeiless zur Aus-
schwingung gebracht. Durch die Verschwen-
kung dieses Hebels wird in der oben ge-
schilderten Weise die Kupplung der Rechen-
maschine eingeriickt und' der Elektromotor
unter Strom gesetzt. Die Hauptwelle 42 der

Rechenmaschine setzt sich also in Bewegung -

und dreht unter Vermittlung des Zahnrader-
paares 285 die Hauptrechenwelle 48. Bei der
Umdrehung der Hauptwelle 42 wird der an
der Schubstange 39 sitzende Zapfen 178 nach
rechts im Sinn der Abb. 2 bewegt. Dieser
Zapfen trifft auf den Fortsatz 177 der schie-

berartigen Schiene 174 auf und bewegt diese

entgegen dem Zuge der an ihr angreifenden
Feder 286 (Abb. 13) nach rechts. Bei dieser
Verschiebung der Schiene 174 trifft der
schaltzahnartige Vorsprung 184 auf das
Schaltrad 121 und dreht dieses im Sinn. des
in- Abb. 13 eingezeichneten Pfeiles um einen
Schaltschritt. Am Ende der ersten Umdrehung
der Hauptwelle 42 bzw. Hauptrechenwelle 48
ist der Multiplikand 8 einmal in das Resul-
tatwerk fibertragen. worden, so dafl in diesem
zundchst der Wert 8 steht. Bei der zweiten
Umdrehung der Hauptwelle 42 wird - die

Schiene 174 abermals nach rechts geschoben,
so daB der Schaltzahn 184 eine zweite Riick-
wartsschaltung des Schaltrades r21 vornehmen
kann, Da vorher das Schaltrad um -zwei
Schaltungen verstellt worden ist, ist also am
Ende der zweiten Hauptwellenumdrehung der
an-dem Schaltrad 121 vorgesehene Zapfen 287
in den Bereich des nasenartigen Vorsprunges
290 der Platte 152 getreten und hat dabei
die Platte 152 in die aus Abb. 3 ersichtliche
Ausgangsstellung geschwungen. Durch die
Zuriickfithrung der Platte 152 in die Aus-
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gangsstellung' wird die Schiene 168 (Abb. 13)

wieder nach rechts in ihre Grundstellung ge-
fithrt, wobei sie den Zapfen 173 am Hebel 16
freigibt, so daB dieser in die aus Abb. 2 er-
sichtliche Grundstellung gehen kann. Diese
Stellung bedeutet aber, daBl der Elektromotor
wieder stromlos gemacht wird und der
Rechenmaschinenantrieb entkuppelt wird.

Wihrend der zweiten Umdrehung der Rechen- .

welle ist der Multiplikand ein zweites Mal in
das Resultatwerk iibertragen worden, so daB
sich in den Schaubffnungen 63 nunmehr der
Wert 16 vorfindet.

Bei dem Nachlinksgehen der Schiene 168
(Abb. 4) ist die vorspringende Nase der an
ihr angelenkten Klinke 214 iiber die Gegen-
nase 202 der Klinke 199 gefithrt worden, so
daB bei der Zuriickfithrung der Schiene 168
in die Ausgangsstellung die Klinke 199 ent-
gegen dem Zuge der Feder 201 nach rechts
durch die Klinke 214 mitgenommen  wurde.
Dadurch ist der Vorsprung 20z der Klinke
199 von dem Zapfen 203 frei geworden, und
der Winkethebel 195 (Abb. 13) kann unter
dem Zuge der Feder 197 in Richtung des in
Abb. 13 eingezeichneten Pfeiles ausschwingen.
Bei dieser Ausschwingung des IHebels 195
trifft sein Fortsatz 218 in die aus Abb. 13
durch strichpunktierte Linien angedeutete

Stellung auf dén Stift 219 (Abb. 2) auf und

verschwenkt das Hebelpaar 220, 221 in Rich-
tung des in Abb. 2 eingezeichneten Pfeiles.
Durch diese Schwenkbewegung wird vermit-
tels der Schiene 225 die Klinkenplatte 21 in
Richtung des in Abb. 2z eingezeichneten
Pfeiles ansgeschwungen, so daB die an ibr
vorgesehene Nase 305 den Zapfen 23 am He-
bel 24 freigibt. Der Hebel 24 kann also unter

dem Zuge seiner Feder 26 in der schon ge-

schilderten- Weise ausschwingen, wobei er
vermittels der Klinke 29 das Gestinge 31 der-
art bewegt, daB die Schaltrider fiir die
Linealverschiebung: auf Rechistransport ge-
kuppelt werden. Gleichzeitig bei der Aus-
schwingung des Hebels 24 ist vermittels des
Zapfens 33 das Hebelpaar 34, 35 mit nach
links geschwungen worden, wobei durch Auf-
treffen. des Hebels 35 auf den Hebel 16,
dieser in diejenige Stellung iiberfithrt wird,
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in der .er die Kupplung der Rechenmaschine
einriickt und den Elektromotor unter Strom
setzt. Bei dieser Umdrehung der Hauptwelle

42, wihvend der das Lineal um eine Dezimal- |

stelle nach rechts geriickt wird, wird: gleich-
zeitig wieder vermittels des an der Schub-

stange 39 angebrachten. Bolzens 178 die

Schiene 174 nach rechts geschoben. Bei dieser
Verschiebung findet aber die Schaltklinke 184
(Abb. 13) keinen Schaltzahn vor, so daf§
dieser wirkungslos mit dem Schaltrad 121 zu-

 sammentritt, wihrend dagegen der Fortsatz
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186 an der Schiene 174 mit dem Ende des
Winkelhebels 195 zusammentritt und diesen
in die durch ausgezogene Linien angedeutete
Stellung nach Abb. 13 .zurfickschwenkt. In
dieser Stellung legt sich der Vorsprung 202

der Kinke 199 wieder hinter den Zapfen: 203, -

so daB; wenn die Schiene 174 wieder in die
Ausgangsstellung nach Abb. 13 zuriick-
schwenkt, der Hebel 195 in der Grundstellung
gehalten wird, Durch das Zuriickgehen des
Hebels 195 in die Ausgangsstellung wird der
Stift 219 (Abb. 2) wieder freigegeben, so daf
das Gestange 220, 225, 21 wieder in die Aus-
gangsstellung nach Abb. 2 zuriickgehen kann.
Bei der Aufziehbewegung des Hebels 24
durch die Schubstange 39 wird also sein
Zapfen 23 wieder von der Klinkennase 305
untergriffenn und festgehalten. Gleichzeitig
wird auch der Einriickhebel 16 wieder in die
Ausgangsstellung zuriickgefithrt, so daf die
Antriebskupplung geldst wird und der Elek-
tromotor stromlos gemacht wird. Die Ma-
schine wird also, nachdem der besagte Lineal-
transport stattgefunden hat, wieder stillge-
setzt. Es muB noch darauf hingewiesen
werden, dafl beim Zuriickschalten des Schalt-
rades 121 iiber die Verzahnung 119, 120
auch das Rohr 107 in seine Ausgangsstellung
gefiihrt wird. Hierbei werden auch die Schie-
nen 227, 228 mitgenommen, so. dafl die zum-
genartigen Verlingerungen 240. der an ihnen
angelenkten. Klinken 234, 237 in den Bereich

der Anschlige 241, 242 gefithrt werden. Da- |

bei wird die Klinke 237 wieder ausgeschwun-
gen, wihrend sich-die Klinke 234 weiterhin in

_der Eingriffstellung mit dem Rohr 1oy be-

findet. - Gleichzeitig treffen auch dabei  die

Enden 288 der Schienen 227, 228 gegen einen

winkelartigen Anschlag 289, der mittels. der
Schrauben. 302 an der
festigt ist. :
- Nun. wird d1e zweite Deznma.lstelle des
Multiplikators, also die g der -Multiplikator-

taste gedriickt. Hier ist zundchst zu beachten;’

daB der der Tasteg zugeordnete Hebel 293
(Abb. 5) so “ausgeschwenkt: ist, daB sein zun-
%enarblger Fortsatz 294 in den Bereich des

astenschiebers 98 ragt. Wird nun. die Tasteg
1’n1edergedruckt dann trlfft sier auf den zungen-

Platte’ 245 be- -

artigen: Fortsatz 204 des betreffenden- Hebels
293 auf. Der Tastenschiéber 98 kann also
nicht durch die Auskr6pfung 262 (Abb. 15)
hindurchireten, sondern trifft auf den ent-

O
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sprechenden Amnsatz 294 auf, wodurch die -

Schiene 123 nach unten gedriickt wird. Durch
die gelenkparallelogrammartige Verschiebung
der Schiene 123 gleitet das untere Ende des
Tastenschiebers in der aus Abb. 5 ersicht-
lichen: Weise auf der oberen Kanteder Schiene

123 entlang. Bei dem Nachuntenfithren der

Schiene 123 wird die Schiene 128 nach unten
gestoflens, wobei ihr Bolzen 139 mit dem
Hebel 140 zusammentrifft und . diesen. in
Richtung des in Abb. 5 eingezeichneten
Pfeiles verschwenkt, so dafl er in die darge-
stellte Lage kommt. Gleichzeitig mit dem
‘Hebel 140 sind -auch die Hebel 137 und 96

‘mit verschwenkt worden, was zur Folge hat,
‘Gesténges 9o, 73, 74

dafl vermittels des
‘(Abb. 2) die Stellplatten 70, 7I nach unten
geschwenkt werden, so daB sie beim Ein-
schalten der Rechenmaschine die Kegelradier-
paare 52, 53, 50, 57 im negativen Sinty mit
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dem Resultat- und Umdrehungszahlwerk kup- |

pelw. ‘Durch das Niederdriicken -der Schiene
128 (Abb. 5) dst auch gleichzeitig der Hebel
135 mit nach unten verschwenkt worden, was
vermittels der Stellglieder 257 bis 261, 243,

90

244, 248 (Abb. 12) die aus Abb. 5 ersichtliche .

Umstellung zur Folge hat, so da8, wenn die
Tasteg ihre tiefste Stellung erreicht hat, in
der entsprechenden Endstellung der. Tasteg
die Hebel 293, die dargestellte Stellung ein-

95

nehmen, wobei ‘der der Tasteg zugeordnete ..

Ansatz 294 aus dem Bereich der KrSpfung
262-gezogen. ist,-wihrend die- der nicht ge-
driickten Tasteo zugeordnete Zunge in den
Bereich ‘der betreffenden Kropfung gefiihrt

ist vermittels des Zapfens 141 (Abb: 3) der

‘Hebel 142 mit ausgeschwungen worden,. was

diie. Auslésung der Klinke 111 zur Folge hat.
Das Rohr 107 kann also so weit- nach links
gehen, (Abb. 5), bis sich der Rand: der fenster-

100

| ist. Bei dem Nachuntengehen der Schiene 123

105

artigen Ausnehmung 118 gegen den. Vor-

sprung 106 des Tastenschiebers legt. Da beim
Driicken der Taste 9 die Klinke 237 sich in
der ausgehobenen. Stellung befindet, wird da-
bei durch die betreffende Feder 232 die
U-férmig profilierte Schiene 228 so eingestellt,
daB ihre fensterartigen Ausnehmungen 229
mit den fensterartigen Ausnehmungen 118
des Rohres 107 biindig liegen. Das. Rohr 107

110

115

konnte sich also um einen Schaltschritt nach .

links bewegen, was auch aus der Stellung
des Schaltrades 121 nach Abb. 5 erkennbar
ist. Beim Loslésen der Taste wird, wie schon
beschrieben, die Platte 152 in die aus Abb. 5

120

ersichtliche Stellung schnellen, wodurch ver- ..,

mittels der Schiene 168 (Abb '13) der die
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Kupplung und Einschaltung der Rechen-
maschine vermittelnde Hebel 16 ausgeschwun-
gen wird. Die Rechenmaschine wird nun-
mehr eine Hauptwellenumdrehung ausfithren,
wihrend der Multiplikand 8 einmal in die
zweite Dezimalstelle, und zwar im negativen

Sinn eingefithrt wird. Am Ende der Rechen- .

bzw. Hauptwellenumdrehung wird also im
Resultatwerk die Ziffer 99 999 936 stehen.
Wihrend der besagten Hauptwellenumdrehung
wird in der geschilderten Weise die Schiene
174 einmal im Sinn der Abb. 13 nach rechts

- geschoben, wodurch das Schaltrad 121 einen
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Schaltschritt riickwirts ausfithrt, welcher das
Schaltrad 121 in die Ausgangsstellung nach
Abb. 3 bringt. Es wird daher vermittels des
Bolzens 287 die Platte 152 (Abb. 13) wieder
zuriickgeschwenkt, also die’ Schiene 168
zurfickgezogen, so daB der Kontakthebel 16
freigegeben wird. Bei der erwihnten Ver-
schiebung der Schiene 168 nach rechts wird
wieder die Klinke 199 ausgelOst, so dafl der
Winlkelhebel 195 in die strichpunktierte Stel-
lung nach Abb. 13 schwingen kann, was in
der schon geschilderten Weise einen Lineal-
transport um eine Dezimalstelle herbeifiihrt.
Bei dieser Umdrehung der Hauptantriebs-
welle wird dann gleichzeitig von dem Bolzen
178 (Abb. 2) aus die Maschine wieder still-
gesetzt, indem der Hebel 195 freigegeben
wird, so daB er in die Ausgangsstellung zu-
riickschwingen kant. :

Nun wird die dritte Dezimalstelle des Mul-
tiplikators, also die o, durch Driicken der ent-
sprechenden Taste in das Multiplikatorwerk
eingefithrt. Da bei der zweiten Dezimalstelle
verkiirzt multipliziert worden ist, befindet
sich der Ansatz 294 (Abb. 6) im Bereiche des
der Taste o zugeordneten Tastenschiebers 98.
Wird die, Tasteo niedergedriickt (vgl. auch
die strichpunktierte Zwischenstellung), dann
trifft zunichst das untere Ende des Tasten-
schiebers 98 auf den Ansatz 294 auf, wodurch
die Nachuntenbewegung der Schiene 122 ein-
geleitet wird. Beim weiteren Nachuntenfithren
bis in die durch ausgezogene Linien ange-
deutete Endstellung; gleitet die untere Kante
des Tastenschiebers g8 auf der oberen Kante
der Schiene 122 entlang. Da sich vor dem
Driicken der Taste o der Anschlag 241 in der
unteren Stellung befunden hatte, war die zu-
geordnete Klinke 234, aus der Rast 239 des
Rohres 107 ausgehoben, so daf bei der Frei-
gabe des Rohres dasselbe nunmehr in die aus
Abb. 6 ersichtliche Stellung gehenkann, wobei
sich der Vorsprung 106 am Tastenschieber
gegen die Kante der Ausnehmung 118 legen
kann, Dadurch, daff die Klinke 234 ausge-
hoben war, ist dabei die Schiene 227 so im
Rohr 107 verschoben, daf die Kanten der
Ausnehmungen biindig liegen. Das Schaltrad

121 konnte sich also, wie atis Abb. 6 ersicht-
lich ist, um einen Schaltschritt drehen.

Dadurch, daB beim Driicken der o die
Schiene 122 nach unten gefithrt wurde, ist
vermittels des an der Schiene 127 vorgese-
henen Bolzens 136. der dreiarmige Hebel 96,
137, 140 in die aus Abb. 6 ersichtliche Lage
gefithrt worden. Diese Lage bestimmt aber,
wie schon erwihnt, daf die Kegelriderpaare
52, 53 und 56, 57 (Abb. 2) im positiven
(additiven) Sinn mit dem Resultat- und
Umdrehungszihlwerk gekuppelt werden, Wah-
rend: der nunmehr erfolgenden ersten Haupt-
wellenumdrehung wird also der Multipli-
kand 8 in der dritten Dezimalstelle einmal in
das Resultatwerk eingefiihrt, so daff am Ende
der Umdrehung im Resultatwerk der Wert
736 steht. Wihrend der ersten Hauptwellen-
umdrehung wird das Schaltrad 121 wieder in
die ~ Ausgangsstellung nach Abb. 3 gefiihrt,
was in der bereits. beschriebenen Weise die
Uberfithrung der Schiene 168 (Abb. 13) und
Freigabe des Kontakthebels 16 zur Folge hat.
Gleichzeitig wird aber wiederum der Hebel
195 ausgelbst,sso dafh ein Linealtransport
nach rechts erfolgt. Durch diese Linealschal-
tung ist die vierte Dezimalstelle des Resultat-
werkes {iber die duBerste rechte Dezimalstelle
des Tastenfeldes getreten.

Nun wird durch Driicken der mit 6 be-
zeichneten Multiplikatortaste g7 die vierte
Dezimalstelle des Multiplikators in die
Rechenmaschine eingefiihrt. Beim Nieder-

driicken der Taste 6 trifft das untere Ende

des betreffenden Tastenschiebers 98 (Abb. 7)
auf die Schiene 123 auf und bewegt diese
nach unten, Dadurch wird in der schon ge-
schilderten Weise das Rohr 107 freigegeben,
so daB es nach links gehen kann, bis die zu-
geordnete Anschlagnase 106 mit dem betref-
fenden Rand des fensterartigen Ausschnittes
zusammenwirkt, Da beim Driicken der Taste 0
die - Umstellung - der - Schieber 243, 244
(Abb. 12) in der Weise stattgefunden hat,
daB der mit 244 bezeichnete die untere, und
der mit 243 bezeichnete die obere Stellung
eingenommen hat, hat sich die zugeordnete
Klinke 237 (Abb. 7)
Taste 6 in der ausgeschwungenen Stellung

‘befunden, so daB sich ihre U-f6rmig profilierte

Schiene 228 in der Freigabestellung befunden

beim Driicken der -
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hat. Die Schiene 228 konnte also unter dem

Zuge der Feder 232 so zuriickgezogen werden,
daB ihre fensterartigen Kanten mit den Kan-

ten der im Rohr 107 vorgesehenen fenster-

artigen Ausschnitte 118 biindig liegen. Dies
bedewtet aber, daB, wie aus Abb. 7 ersichtlich
ist, das Rohr 107 sich so weit bewegen konnte,
daB das Schaltrad 121 vier Schalischritte in
Richtung des in Abb. 1 eingezeichneten
Pfeiles machen konnte,

115
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Weiterhin ist ‘zu bemerken, daf durch das
Driicken der Schiene 123 vermittels der

Schiene 128 der dreiarmige IHebel 140, 139,

96 sich in einer solchen Stellung be-
findet, daf die Zahnraderbiichsen 52, 53
und 56, 57 (Abb. 2) beim Inbetrieb-
setzen der Rechenmaschine im negativen

Sinn gekuppelt werden. Die Rechenmaschine |

macht also vier Hauptwellenumdrehungen
entsprechend den vier Schaltschritten - des
Schaltrades 121, wihrend der Multipli-
kand 8 viermal
das Resultatwerk {ibertragen wird. Am Ende
der vierten Hauptwellenumdrehung wird also
im Resultatwerk der Wert..... 999968 736
stehen. Den vier Hauptwellenumdrehungen
schliefit sich durch die erwihnte Einschaltung
vermittels des Winkelhebels 195 eine fiinfte
Umdrehung an, wihrend der der Linealtrans-
port um eine Dezimalstelle erfolgt. Zu er-

wihnen ist noch, daf durch das Nachunten-

gehen der Schiene 128 (Abb.7) eine Umstel-
lung der Stellglieder 257 bis 261, 243, 244,
248 (Abb. 12) derart erfolgt ist,” daf die
Schiene 243 sich in der unteren und die
Schiene 244 in der oberen Stellung befindet.
Geht also bai der Zuriickschaltung- des Schalt-
rades 121 das Rohr 107 in seine Ausgangs-
stellung™ zuriick, wobei die Enden 288 -der
Schienen. 227, 228 gegen den winkelartigen
‘Anschlag 289 treffen, wird von dem Anschlag
241 die Klinke 234 ausgehoben, wihrend die
Klinke 237 von dem zuge:m dneten' Anschlag
242 frei ist.

Wird nun zwecks Berucksichtxo*ung der
fiinften Dezimalstelle des Multiplikators die 2
gedriickt, dann kommt die aus Abb. 8 ersicht-
liche Stellung zustande. Da die der Schiene
22y zugeordnete Klinke 234 sich in der aus-
gehobenen Stellung befunden hat, kann das
Rohr 107 im Gegensatz zu der Stellung nach
Abb. 4 um drei Schaltschiitte mnach links
gehen, Durch Loslosen der Taste wird die
Maschine in Gang gesetzt und macht zu-
ndchst drei Hauptwellenumdrehungen, wah-
rend welchen der Multiplikand 8 dreimal, und
zwar infolge der Umstellung durch die
Schiene 127, im positiven Sinn in das Resul-
tatwerk fibertragen wird, so dafl am Ende der
dritten Hauptwellenumdrehung der - Wert
208736 im Resultatwerk steht. Allendings
macht auch hier noch die-Rechenmaschine an-
schlieBend eine Drehung, durch die das
Lineal um eine Dezimalstelle nach rechts ver-
stellt wird.

Beim Driicken der o-Taste beim obxlgen

" Rechenbeispie]l mufite der Multiplikand ein-

mal ins Rechenwerk iibertragen werden, weil

" bei der vorangegangenen Dezimalstelle ver-

6o

kiirzt gerechmet wurde. Wenn nun eine o
gedriickt wird, die am Ende des Multiplika-

im negativen Sinfr in

tors” stelit oder vor einer Dezimalstelle, die
den Wert o bis 4 hatte, dann tritt beim
Driicken der o-Taste dis Wirkungsweise ein,
die aus Abb. g ersichtlich ist. In diesem Fall

befindet sich die Platte 266 in der Stellung, -

die aus Abb. 10 ersichtlich ist. Diese Stellung
wurde zwangsliufig dadurch herbeigefiihrt,
daf beim Driicken der Tasten o bis 4 die
Schiene 122 nach unten gedriickt wurde und

11

65

70.

die Platte 266 gegebenenfalls aus der Stel-. -

lung nach Abb. 11 in die nach Abb. 10 ge-
fithrt wurde. Gleichzeitiz bedingt natiirlich
die Stellung nach Abb. 10, daB der der
Taste o zugeordmete zungenartige Fortsatz

294 (Abb. 3) aus dem Bereich des Tasten~

schieberendes gefithrt ist. Wird also die o
niedergedriickt, dann geht der Tastenschieber

“durch die Auskropfung 262 (Abb. 15) der

Schiene 122 hindurch und greift auf die

| Schulter 281 (Abb. 10) des Hebels 263 auf,

was zur Folge hat, dafi der Schieber 268 ent-
gegen dem Zuge der Feder 276 (Abb. ) nach
unten gefithrt wird, Hierbei trifft der Schie-

‘ber 268 auf den Fortsatz 279 des Hebels 278

und verschwenkt diesen in die aus Abb. 9 er-
sichtlicher Stellung. Durch diese Verschwen-

- kung des Hebels 278, der mit dem Hebelarm

207 verbunden ist, wird der den Std8el 210
tragende Schieber 204 .im- Sinn der Abb. 13
nach rechts verschoben, so dafl die Klinke 199
in die Stellung nach Abb. 9 ausgeschwungen
wird, was zur Folge hat, daf der Winkel-
hebel 195 in die Freigabestellung g*eh»arn kann,
wobei er durch Auftreffen auf den Stift 219
(Abb. 2) den Linealtransport vermittelt.
Durch das Driicken der Tasteo unter -den
gegebenen Umstinden wird also lediglich
eine Linealschaltung vorgenommen.

Dasselbe tritt auch ein, wenn die Taste g
gedriickt wird, allerdings unter der Voraus-
setzung, daf in der vorangegangerien Dezi-
malstelle verkiirzt multipliziert wurde. Das
hatte zur Folge, dafi die Platte 266 in die aus
Abb. ersichtlicher  Stellung geschwenkt
Wllﬂd!&l In dieser Stellung der Platte 266 trifft
aber das untere Ende des der Taste zugeord-
neten Tastenschiebers 98 auf die Schulter 281
des - Hebels 264 auf, wodurch der- Schieber
268 in die aus Abb. g ersichtliche Stellung
gefithrt wurde. Auch-in diesem Fall wird
lediglich: ¢in Linealtransport ausgeldst.

Schlieflich ist noch auf die Bedeutung des
Stellstiftes 92 (Abb. 2) hinzuweisen, dessen
aus- der Verkleidung vorragendes Ende- als
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Handhaber ausgebildet ist. Durch. Betitigung -

des Stiftes 9z kann man Multiplikationen im
negativen Sinn ausfithren. ITn- diesem Fall
braucht nur: der Stift 92 im Schlitz 93 nach
oben . verschoben zu werden. Hierdurch wird
aber -die Platte 9o derart verschwenkt, daf
die Ausnehmung 8¢9 von dem Stift 87 entkup-

120
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pelt und der Stift 86 mit der Ausnehmung 88
in Verbindung gebracht wird. Diese Ver-
stellung der Platte go hat, wie ohne weiteres
atis Abb. 2 erkennbar ist, zur Folge, dal} die
Platte 85 und das mit ihr in Verbindung
stehende Gestiinge 83, 73, 76 in die andere
Endlage gefithrt wird. Dadurch wird die
Funktion des Hebels 96 mit Bezug auf das
Gestinge 83, 73, 76 umgekehrt. Befindet sich
also in diesem Fall der Hebel 96 in der Lage
nach Abb. 2, dann befindet sich das Gestinge
73 entgegen der Stellung nach Abb. 2 in der
linken Endstellung; die Platten 70 und 71
sind also nach oben geschwenkt. Wird bei der
besagten Stellung der Platte 9o, bei der also
die Ausnehmung 88 den Stift 86 iibergreift,
der Hebel g6 in seine rechte Endstellung (mit
Bezug auf Abb. 2) gefiihrt, dann gelangt hier-
bei vermittels der Platte 9o das Gestinge 83,
73, 76 in die aus Abb. 2 ersichtliche Lage.

PATENTANSPRUCHE:

1. Motorisch betriebene Rechenmaschine,
bei der eine die Ziffern o bis 9 umfassende
Multiplikatortastenreibe vorgesehen ist
und durch Niederdriicken der den Zif-
fern 5 bis ¢ entsprechenden Tasten ein
Stellwerk mit dem Antrieb gekuppelt-
wird, das eine verkiirzte Rechnung herbei-
fithrt, dadurch gekennzeichnet, daB den in
zwei Reihen im Komplementsinn einander
gegeniibergestellten  Einstelltasten  (97)
in jeder Tastenreihe neben dem bekannten
schlittenartigen Einstellglied (107), welches
mit den Einstellwerten entsprechend ab-
gestuften Anschligen versehen ist, die in
den Bereich: der an den Tasten ange-
brachten Nasen (106) od. dgl. ragen, ein
zweites, relativ zum ersten (107) einstell-
bares, ebenfalls mit in den Bereich der
Tastennasen ragenden Anschligen ver-
sehenes. Einstellglied (227, 228) so zu-
geordnet ist, dafi der Schalthub des Ein-
stellgestinges entweder dem Tastenwert
entspricht oder durch Relativverstellung
des Zusatzgestinges um den Wert 1
grofer bzw. kleiner ist.

2. Motorisch betriebene Rechenmaschine
nach Anspruch 1, bei welcher das Einstell-
glied in einem zweckmifBig quadratisch
profilierten Rohr mit fensterartigen Aus-
schnitten besteht, die hinsichtlich ihrer
GroBe den zu machenden Schaltschritten
entsprechend abgestuft sind, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das dem schlittenartigen
Einstellglied (107) zugeordnete und relativ
zu ihm einstellbare Einstellglied in zwei
in Lingsrichtung verstellbaren und ein-
stellbaren Schienen (227, 228) besteht, die

mit den fensterartigen Ausschnitten (118)
am Einstellglied (107) entsprechenden
fensterartigen Ausschnitten (229) versehe
sind. .

3. Motorisch befriebene Rechenmaschine
nach Anspriichen 1 und 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daBl zwischen jeder Schiene
(227 bzw. 228) und dem zweckmifBig
rechtwinklig profiliert, rohrférmig aus-
gebildeten Einstellglied (107) eine Feder
(232) geschaltet ist, die bestrebt ist, die
Schienen: (127, 128) so zum Einstellglied
(107) relativ zu bewegen, daBl die fenster-
artigen  Ausschnitte (118, 229) zur
Deckung kommen, wobei zwischen dem
Einstellglied: (107) und den schienenarti-
gen Gliedern (227, 228) je éin Riegel
(234, 237) geschaltet ist, der die beiden
relativ gegeneinander verschiebbaren Teile
entgegen dem Zug -der Feder (232) so
gegeneinander festlegt, daf die fenster-

_artigen Austnehmungen eine Verschiebung

von der GriBe eines Schaltschrittes gegen-
einander erfahren.

4. Motorisch betniebene Rechenmaschine
nach Anspriichen 1 bis 3, dadurch gekenn-
zeichnet, daf die Riegelglieder in an den
Schienen (227, 228) angelenkten Klinken
(234, 237) bestehen, deren Riegelnasen
(238) mit entsprechenden Ausnehmungen
(239) am Einstellglied (107) zusammen-
wirken, wobei. die Klinken (234, 237)
mit einer Einstellvornichtung zusammen-
wirken, die mit der Rechenartumschalt-
vorrichtung in Verbindung stehen.

5. Motorisch betriebene Rechenmaschine
nach Anspriichen 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, daf die Einstellvorrichtung fiir
die Rechenart in zwei auf gegemsdtz-

liche Bewegung miteinander gekuppelten

Schienen (243, 244) besteht, die mit An-
schligen (241, 242) ausgeriistet sind, die
in die Bewegungsebene von atn den Klinken
(234, 237) angebrachten . zungenartigen
Verlangerungen (240) derart ragen, daf
die zungenartigen Verlingerungen (240)
die Anschlige anlaufen, wenn das Ein-
stellglied (107) mit den schienenartigen
Zusatzgliedern (227, 228) in die Aus-
gangsstellung zuriickgeschaltet werden.
6. Motorisch betriebene Rechenmaschine
nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,

daB die  Tastenschieber (98) durch an

ihnen. angebrachten Nasen (106) direkt
mit den Anschligen der Einstellglieder
zusammenwirken. _

7. Motorisch betriebene Rechenmaschine
nach Anspriichen 1 und 6, dadurch gekenn-

zeichnet, daB die unteren Enden der
Tastenschieber (98) = mit zweckmifig
gelenkparallelogrammartig ~ arbeitenden
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Schienen (122, 123) zusammenwirken,
durch die die Gestinge (127, 128) auf die

‘Rechenartumschaltvorrichtung einwirken.

8. Motorisch betriebene Rechenmaschine
nach Anspriichen 1 und 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dafl dieden Tastenschiebern (98)
zugeordneten Schienen (122, 123) im Be-
reich der die Tasten o und g9 tragenden
Tastenschieber mit Auskropfungen (262)
versehen sind, die diese Tastenschieber
frei vorbeigehen lassen, wobei den
Schienenr (122, 123) Sperrglieder (293)

. zugeordnet sind, die den freien Durchgang

der Tastenschieber verhindern kénnen und
im Bereich der die Tasten o und 9 tragen-
den Tastenschieber ein Gestinge ange-
ordnet ist, welches beim freien Hindurch-
treten der Tastenschieber durch die
Schienen (122, 123) des Linealtransport-
gestidnges (220 bis 226, 24, 31) betitigt.
9. Motorisch betriebene.-Rechenmaschine
nach: Anspritchen 1 und 8, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die den Schienen (122,

" 123) zugeordneten Sperrglieder in an

Hebeln (293) getragenen Anschligen (294)
bestehen, die sich iiber die ausgekropften
Durchtritte an den Schienen (122, 123)
legen, und dafl die Hebel mit dem Rechen-
artumschaltgetriebe in Verbindung stehen.

10. Motorisch betriebene Rechen-
maschine nach Anspriichen 1 und 8, da-
durch  gekennzeichnet, daf das den
Tasten o und 9 besonders zugeordnete Ge-
stinge in einer an é&inem Schieber (268)
schwenkbar gelagerten Platte (266) besteht,

13

25

30

35

dier zwei Schulterhebel (263, 264) trigt, *

derenn Schultern (281) entweder in den

Bereich des die Tasteo oder die Tasteg -

tragenden Tastenschieber geschwenkt sind,

-wobei die Platte (266) mit Umlaufkurven

(303) versehen ist, die in den Bereich der
Tastenschieber derart gestellt sind, daf
beim freien Voriibergehen des Tastenschie-
bers (98) an der zugeordneten Schulter
(281) der Tastenschieber mit der Kurven-

fliche (303) zusammentrifft und die Um-

stellung der die Hebel (263, 264) tragen-
deni Platte (266) besorgt.

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen
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