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Die Erfindung bezieht sich auf eine Tasten-
verriegelungsvorrichtung fiir motorisch an-
getrieberie Rechenmaschinen, die aufler dem
iiblichen Tastenfeld noch eine Reihe Multi-
plikatortasten besitzt.

Es sind bereits Tastenverriegelungsvor-
richtungen fiir motorisch angetriebene Rechen-
maschinen bekanntgeworden, bei denen beil
einem unvollstindigen Tastenanschlag die
Tasten der Maschine gesperrt werden. Bei
diesen bekannten Maschinen, die durch Tasten-
antrieb beeinflute Maschinen sind und keine
Multiplikatortasten haben, erfolgte die Sper-

rung beim wunvollstindigen Tastenanschlag.

durch Einrichtungen von verhaltnismafiig um-
stindlicher Bauart, die nur eine langsame Ar-
beitsweise der Rechenmaschine zulassen.
Gemif} der Erfindung ist demgegeniiber die
Einrichtung so getroffen, daBl zwecks gleich-
zeitiger Sperrung der Ziffertasten und der
Multiplikatortasten bei unvollstindigem An-
schlagen irgendeiner Taste der Maschine fiir
jede Reihe der Ziffer- und Multiplikatortasten

eine auf einer quer verlaufenden Welle sitzende |

Leiste vorgesehen ist, die gewdhnlich auf
einen Arm einer Verriegelungsklinke driickt,
welche durch eine Feder auf eine Schulter am
vorderen Ende der zu einer jeden Stellenwert-
reihe gehorigen Ausgleichstange zu gedringt

wird. Bei einer aus einem unvollstindigen
Anschlagen einer Taste herriihrenden Frei-
gabe dieser Klinke schnappt letztere unter die
erwiahnte Schulter der Ausgleichstange, wo-

riegelt werden, Hierdurch wird erreicht, daf§
bei einfacher und billiger Ausbildung der
Tastenverriegelungsvorrichtung nur wenige
Teile, die leicht gehalten werden kénnen und
demzufolge keine grofle Massenbeschleuni-
gung erhalten, notwendig sind, die mit Sicher-
heit die erforderliche Verriegelung der Tasten
auch bei schnellem Arbeiten der Maschine ge-
wihrleisten. ) ,
Bei einer bevorzugten Ausfithrung der
Tastenverriegelungsvorrichtung fiir motorisch
angetriebene Rechenmaschinen mit Tasten-
steuerung, die in eine Maschine mit Tasten-
einstellung umwandelbar sind, werden gemafi

der Erfindung bei der Einstellung der Ma-.

schine auf Tastensteuerung die Multiplikator-
tasten gegen Driicken verriegelt, indem durch
eine bei dieser Einstellung in Drehung ver-

setzte Welle ein Verriegelungsarm in Ein-

griff mit der von den Multiplikatortasten be-
einfluBten Ausgleichsstange gebracht wird.
Bei der vorzugsweise zur Anwendung ge-
langenden Ausfithrung der Maschine erfolgt
die Sperrung der Tasten derjenigen Stellen-

30

{ durch die Tasten dieser Stellenwertreihe ver- -

35

40

45

50

55 .



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

6o

2 697778

wertreihe, in der eine Taste unvollstindig
niedergedriickt worden ist, zunichst nicht, in-
dem an einem Lenker, der durch das Uber-
tragungsgestinge durch Vermittlung einer in

Verriegelungsstellung gebrachten Sperrklinke

zuriickbewegt wird, ein ausschwingbarer Arm
angreift, in dessen Bahn ein Anhaltestift
liegt. )

In-den Zeichnungen ist eine Ausfithrungs-
form der Erfindung beispielsweise dargestellt,
und zwar ist )

Fig. 1 ein senkrechter Schnitt von wvorn
nach hinten rechts von der am meisten rechts
liegenden Stellenwertreihe der Maschine.

Fig. 2 ist eine Ansicht eines Teils der Vor-
richtung zur Berichtigung eines Fehlers.

Fig. 3 ist eine im vergroBerten Mafistab
gezeichnete Einzelansicht eines Teils der Vor-
richtung zur Berichtigung eines Fehlers.

Fig. 4 ist ein Schnitt nach der Linie 4-4

-der Fig. 3. ~

Fig. 5 ist ein Schnitt durch einige Teile der
Vorrichtung zur Berichtigung eines Fehlers.

Fig. 6 ist ein Schnitt durch die Maschine
lings der Multiplikatorsteuervorrichtung, wo-
bei einige Teile weggebrochen sind.

Fig.7 ist eine senkrechte Schnittansicht
und veranschaulicht die Einrichtung, mittels
deren die Kraft von dem Antrieb auf die
Multiplikatorsteuervorrichtung  {ibertragen
wird, und zeigt gleichfalis die Universal-
tastenlschvorrichtung, die beim Arbeiten der
Maschine mit Tasteneinstellung benutzt wird.

Fig. 8 ist ein senkrechter Schnitt, der durch
die linke Seite der Maschine gelegt ist, und
veranschaulicht die Einrichtung, um die Teile
auf Wunsch fiir Tastensteuerung und fiir
Tasteneinstellung anzuordnen.

Die dargestellte Rechenmaschine weist beim
Ausfithrungsbeispiel ein Gehduse auf, das aus
einer Grandplatte 51, der oberen Deckplatte
52, einer vorderen Wand 53, einer hinteren
Wand 54 und geeigneten, nicht dargestellten
Seitenwandungen besteht. Die Maschine ist
beim Ausfithrungsbeispiel von der iiblichen
Art und weist eine Mehrzahl von Antriebs-
vorrichtungen fiir die Zahlwerkeinheiten auf;
die einzelnen Antriebsvorrichtungen der
addierenden Reihen der Maschine sind zwi-
schen Scheidewinden 61 angeordnet.  Jede
addierende Stellenwertreihe der Maschine ist
mit einer Reihe von Ziffertasten 64 versehen,
die die Ziffern 1 bis ¢ tragen und fiir die Aus-
fithrung von Additionen und Multiplikationen
benutzt werden, wihrend die Komplementir-
werte fiir Subtraktionen und Divisionen be-
nutzt werden. :

Eine Mehrzahl von Zihlwerkeinheiten 65
ist in einem verschiebbaren Schlitten 66 unter-
gebracht, der quer zu den Antriebseinheiten
verschiebbar ist und fortschreitend in Ar-

beitsheziehung zu diesen Antriebseinheiten
gebracht werden kann. Der Schlitten weist
einen Rahmen auf, der aus den Platten 67 be-
steht, die in einem gewissen Abstand vonein-
ander durch Stangen 68 und Buchsen 69 ge-
halten werden. Der Schlitten ist auf einer
Querstange 71 . schwingbar gelagert, die in
aufwirtsragenden Ansitzen 72 der seitlichen
Tragplatten gelagert ist, und ruht auf einer
Fithrung 73 auf, die ihrerseits von den ge-
nannten Tragplatten unterstiitzt wird. Der
Schlitten besitzt ein Gehiuse 74, das sein hin-
teres Ende sowie seine oberen und vorderen
Teile unid seine Enden umschlieft, wihrend
der Boden offen bleibt, um in wirksamen Ein-
griff mit den Zahlwerkeinheiten und den
additiven Antriebsvorrichtungen zu kommen.

Jede Zihlwerkeinheit weist ein Zifferrad 75
auf, das durch Schaudffnungen 76 des Ge-
hiuses 74 sichtbar ist, und trigt ein Zahnrad
77, das mit einem Trieb 78 in Eingriff steht,
der seinerseits durch ein Triebrad 80 mit
einem Zahnrad 79 zusammenwirkt, welches
ein Ubertragungsglied darstellt, um die Ziffer-
rider um den gewiinschten Bewegungsbetrag
weiterzuschalten, welcher durch ein Schalt-
getriebe 81 erhalten wird, der auf einer Quer-
stange 82 befestigt ist, die im Maschinen-
rahmen sitzt. .

Jede Stellenwertreihe der Maschine weist
eine mit Lappen 89 versehene Anhaltestange
88 auf, die unter den unteren Endeén der
Tastenstangen 64 entlang liuft, wenn die
Tasten sich in angehobener Lage befinden,
und die in einem Betrage nach hinten gezogen
wird, der durch den numerischen Wert der
angeschlagenen Taste bestimmt wird.

Ein Lenker 91 ist bei 92 mit einem nach
unten ragenden Arm 93 an der Anhaltestange
88 und bei 94 mit einem Lenker 95 verbun-
den, der seinerseits bei 96 an einem Zahn-

sektor 7 angreift, der auf einer Querstange

98 schwingbar gelagert und mit Zihnen ver-
sehen ist, die stindig mit einem Trieb g9 in
Eingriff stehen, der einen Teil des Schalt-

‘riderwerks 81 bildet. Der Lenker g5 ist an

seinem vorderen Ende 101 mit einem Arm
102 einer Reibungsvorrichtung 103 gelenkig
verbunden, die auf einer Welle 104 sitzt, die
sich quer durch die Maschine hindurch er-
streckt und in den Wandungen 61 gelagert
ist. Eine Feder 105 greift bei 106 an einem
Lenker 121 und bei 107 an dein Rahmen der
Maschine an.

Bei einer addierenden Bewegung erfolgt die
Abwirtsschwingung des Zahnsektors 97 beim
Tastenanschlag durch einen Elektromotor 108,
mit dem der Sektor verbunden ist; der zu-
gehdrige Zahnsektor 97 wird hierbei um den
gewiinschten Betrag nach unten ausgeschwun-
gen, wobei die Feder 105 gespannt und in ihr
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Kraft aufgespeichert wird, die alsdann dazu
benutzt wird, die addierende Bewegung her-
beizufiihren. 7
Eine Welle 717, die sich quer durch die
einzelnen Stellenwertreihen der Maschine hin-

durch erstreckt, ist mit einem gezahnten Rad -

118 fiir jede Stellenwertreihe der Maschine
versehen; die gezalnten Rader 118 sind neben

den emzelnen Antrlebsvorrlchtungen ange-

ordnet.

Wie im besonderen aus Fig. 1-hervorgeht,
ist die Reibungsvorrichtung 103 fiir jede An-
triebsvorrichtung mit einem Arm 119 ver-
sehen, der bei 120 gelenkig mit der Lenk-
stange 121 verbunden ist, die 1hrerse1ts bei
122 an einem aufrechtstehenden Arm 123 an-
gelenkt ist, der auf einer Querstange 124
schwingbar gelagert ist, die sich quer durch
den Rahmen hindurch erstreckt. Ein Arm 125,
der an seinem freien Ende einen Haken 126
hat, sowie ein unter Federwirkung stehender
Hebel 127 sind gleichfalls an dem oberen

Ende des Arms 123 auf dem Lagerzapfen 122

schwingbar gelagert.
© Bei der Ausfithrung einer Rechenarbe1t
verursacht das Niederdriicken einer Taste,
daB der Hakenarm 125 mit dem gezahnten
Rad 118 in Eingriff kommt und um einen
vollen Hub der Maschine bewegt wird.
Eine eine parallele Bewegung ausfithrende
Stange 138 ist fiir jede Antriébseinheit vor-
gesehen. Diese Stange 138 ist bei 139 und
141 an Hebeln 142, 143 angelenkt, die ihrer-
seits bei 144 an Stangen angelenkt sind, die
sich durch die Zwischenwinde des Rahmens
hindurch erstrecken. Ein Lenker 145 ist bei
146 an den-unteren Enden der Hebel 142, 143
angelenkt. Eine die Tasten verriegelnde
Stange 147 (Fig. 1) ist an jedem Ende bei
148 mit den oberen Enden der Hebel 142, 143
gelenkig verbunden und mit Verriegelungs-
fingern 149 versehen, die in konisch aus-
laufende Offnungen 151 der Tastenstangen
eingreifen, wenn letztere - niedergedriickt
werden. )

Die Federn 131, 132 halten gewShnlich den
Hakenarm 125 in der angehobenen Lage und
aufler Eingriff mit dem gezahnten Rad 118.
Der Arm 125 befindet sich gewohnlich in sei-
ner angehobenen Stellung und weist einen
seitlich hervorragenden Lappen r52 auf, der
gewohnlich um eine kurze Strecke iiber einem
Lappen 153 liegt, der an dem hinteren Ende
des Lenkers 145 vorgesehen ist.

Die Stange 138 trigt einen nach unten ra-
genden Sperrhaken 154, der an seinem unte-

der itber dem Lappen 129 des Federhebels 127
liegt; dieser Sperrhaken wird gewdhnlich in
seiner hinteren Stellung durch eine Feder 157

gehalten, die den Sperrhaken in einer der

697778 | o 3

Uhrzelgerbewegung entgegengesetzten Rich-
tung auszuschwingen sucht, wodurch eine
Schulter 158, die sich von dem Sperrhaken
nach oben erstreckt, in Eingriff mit einer
Schulter 159 der Stange 138 gehalten wird.
Wie aus der Fig:. 8 hervorgeht, sind links
von den Reihen der Ziffer- oder. Addiertasten
zwei besondere Tasten 181, 182 angebracht,
von denen die erste mit »Tastensteuerungc
und die andere mit »Tasteneinstellung« be-
zeichnet ist. Wenn es erwiinscht ist, die Ma-
schine als eine Maschine mit Tastensteuerung
zu benutzen, d. h. also, durch Tastendruck er-
folgt unmittelbar die Einbringung des Wertes

- ins Zahlrad, so muB die Taste 181 nieder-

gedriickt werden, und wenn es dagegen ér-
wiinscht ist, die Maschine fiir selbsttitige
wiederholte Arbeiten bei Tasteneinstellung,
wie beispielsweise bei einer Multiplikation

. und einer Djvision, zu benutzen, so wird die

Taste 182 niedergedriickt. Diese beiden Tasten
weisen Tastenstangen 183 auf, die sich durch
die Tastenbrettplatte 52 sowie die Platten 83,
86 hindurch erstrecken, wihrend Federn 184
dazu dienen, die Tasten wieder emporzuheben

Ein Balkenhebel 185 ist auf einer Quer-
stange 186 unterhalb der Tasten schwingbar
gelagert; Je ein Ende 187 dieses Hebels liegt

- unterhalb einer der Tasten,

Der Arm 189 des Hebels ist bei 196 mit
einem ILenker 197 verbunden, der sich nach
der Hinterseite der Maschine zu. erstreckt;
der Lenker ist seinerseits bei 198 mit einem
Arm 199 verbunden, dér auf einer Querwelle
201 befestigt ist.

Die Welle zor ist, wie bei 202 (Fig. 1) an-
gedeutet, neben jedem Spérrhaken 154 bis zur
Mittelachse abgeflacht und trigt einen Arm
200 (Fig. 8). Ein Finger zo4 (Fig. 1) ist an
dem Sperrhaken 154 vorgesehen und erstreckt

sich in den ausgefristen Teil der Welle zor -

hinein, wenn die Teile fiir eine Arbeit auf
Tastensteuerung eingestellt sind. Wenn aber
die Taste 182 niedergedriickt wird, wird die

- Welle 2zo1 i der der Uhrzeigerbewegung

entgegengesetzten Richtung (Fig. 1) ausge-
schwungen, und alle Sperrhaken 154 der ein-
zelnen Stellenwertreihen werden alsdann nach
der Vorderseite der Maschine hin geschwun-
gen, wobei die Lappen 155 aufler Uberein-
stimmung mit den Lappen 129 der Feder-
hebel 127 zu liegen kommen. Wenn in dieser
Lage der Teile die Zifferntasten niederge-
dritckt werden, so tritt ein Ineingrifftreten
der Haken 126 mit den zugehOrigen Zahn-
ridern 118 nicht ein.

Wie aus der linken Seite der Fig. 1 her-
vorgeht, sind die vorderen Enden der Lenker

- 145 zu Lappen 205 ausgebildet, die neben

gleichartigen Lappen 206 an Sperrarmen 207
liegen, die auf einer quer verlaufenden Stange
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208 des Rahmens schwingbar gelagert sind.
Jeder Sperrarm 207 ist mit einem Arm 209
versehen, dessen Ende neben einer Welle 211
liegt, die sich gleichfalls quer durch die
Maschine sowie durch geeignete Lager hin-
dutrch erstreckt. . Auch diese Welle ist, wie
bei 212 angedeutet, neben jedem Arm 209 bis
zur Mittelachse abgeflacht, und wenn sie in
der Uhrzeigerrichtung gedreht wird, so wird
eine Feder 213, die an den genannten Armen
und einer Stange 214 befestigt ist, die Sperz-
arme aufwirts in eine Lage ziehen, in der sie
mit den Lappen 205 des Lenkers 145 in Ein-
griff kommen.

Aus Fig. 8 ist zu erkennen, daB die Welle
211 fest einen Arm 215 trigt, der vor dem
Hebel 185 angeordnet ist. Der Arm 215 ist
bei 216 mit einer Lenkstange 217 verbunden,
die sich zu dem Arm 189 des Hebels 185 er-
streckt und bei 218 zwecks Aufnahme eines
Zapfens 219 geschlitzt ist, der an dem Arm
189 befestigt ist. Eine Feder 221 hilt ge-
wohnlich den Zapfen 219 in dem vorderen
Ende des Schlitzes 218,

Eine Welle 222 (Fig. 1), die in Lagern des
Rahmens angebracht ist, erstreckt sich quer
zu den einzelnen Stellenwertreihen der addi-
tiven Antriebsvorrichtungen und ist mit
einem Arm 223 versehen, der neben jeder
Stellenwertreihe liegt. Ein Sperrarm 224 ist
bei 225 an jedem Arm 223 schwingbar ge-
lagert und erstreckt sich aufwirts iiber einen
Zapfen 226, der auf dem zugehdrigen Feder-
hebel 127 sitzt. Jeder Sperrarm 224 -ist mit
einem  Haken 227 an seinem oberen Ende
versehen, der iiber den Zapfen 226 greifen
kann und den Federhebel 127 jedesmalnieder-
driickt, wenn die Welle 222 in der Uhrzeiger-
richtung ausgeschwungen wird. Ein Zapfen
228 erstreckt sich von der benachbarten
Scheidewand des Rahmens aus nach' links
und bildet einen Anschlag, der die Zuriick-

bewegung des Sperrarms 224 begrenzt. Eine

Feder 229 ist an dem Lagerzapfen 225 vor-
gesehen und dringt den Sperrarm 224 auf
den Anschlagzapfen zu.

Wie aus Fig.6 hervorgeht, ist eine Reihe
von Multiplikatortasten 231 auf der rechten
Seite des Tastenbretts und in einem Abstand
von den iiblichen Reihen der Ziffertasten 64
angeordnet. Die Tasten 231 sind ahnlich den
Tasten 64 ausgebildet und weisen Tasten-
stangen 232 auf, die eine eine parallele Bewe-
gung ausfithrende Vorrichtung beeinflussen,
die eine Stange 234, die beiden Hebel 235,
236, welche auf den Querstangen 144 schwing-
bar gelagert sind, und einen unteren Lenker
239 aufweisen, der mit seinen Enden an den
Hebeln 235, 236 angreift. Die Stange 234
kann durch Ineingrifftreten mit dem schon
erwihnten Arm 200 auf der Welle 201 an

t

einer Abwirtsbewegung verhindert: werden,
wodurch die Multiplikatortasten = verriegelt
sind. : :

Ein Zahnsegment 243 ist auf der quer ver-
laufenden Welle g8 schwingbar gelagert, auf
der die oben erwahnten Zahnscktoren 97 ge-
lagert sind. Ein Arm 244 erstreckt sich von

dem Zahnsegment 243 aus nach oben und ist’

bei 245 mit einem Lenker 246 verbunden, der
seinerseits bei 247 an einer Gleitstange 248
angreift, die in dhnlicher Weise wie die Stan-
gen 88 der oben beschriebenen Antriebsvor-
richtung ausgebildet ist.

Eine Feder 249 greift mit dem einen Ende
an der rechts liegenden Seitenplatte des Rah-

mens und bei 252 an dem nach oben ragenden
Arm 244 an, der einen Teil des Zahnsegments -
- 243 bildet. Die Feder 249 steht unter Span-

nung, und die unter ihrem EinfluB stehende
Stange 248 wird durch eine Klinke 254 zu-
riickgehalten, die bei 255 an der Stange 248
angelenkt ist und ein hakenartiges vorderes
Ende 256 aufweist, welches gewShnlich mit
einem Anhaltelappen 257 in Eingriff kommt.

Ein Sperrhebel 393 (Fig. 2) ist bei 394 an
einer jeden Stange 145 der eine parallele Be-
wegung ausfithrenden Vorrichtung der addie-
renden Antriebseinrichtung angelenkt. Eine
Feder 395 hilt gewShnlich einen Lappen 396
dieses Sperrhebels 393 in Beriihrung mit der
unteren Fliche seiner Stange 145. Ein Sperr-
zahn 397 ist an einem Sperrglied 398
(Fig. 3, 4) vorgesehen, welches an dem oberen
Ende eines Hebels 399 sitzt. Letzterer ist bei
401 (Fig.2) an einem Biigel 402 angelenkt,
der seinerseits auf einer Querstange 403
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schwingbar gelagert ist. Eine Feder 404 ist .

bei 405 an dem Hebel 399 sowie an einem
Lappen 406 eines Hebels 407 angebracht, der
auf einer Querstange 408 schwingbar gelagert
ist. Beim Niederdriicken einer der Tasten
64 bewegt sich die Stange 145 nach der Vor-
derseite der Maschine hin, d. h. mit Bezug auf
Fig. 2 nach links, und der Sperrhebel 393.
der hierdurch mitgenommen wird, bewegt
sich an dem Sperrzahn 397 vorbei.

Wenn eine Taste, ohne daB sie vollstindig
niedergedriickt ist, freigegeben wird, so wird
die Vorwirtsbewegung der Stange 145
(Fig. 2) wnvollstindig sein, und die Feder

T 161 sucht die Teile in ihre Normallage zu-

ritickzufithren, ohne den Rechenvorgang aus-
zufithren. Um nun den Arbeiter davon in
Kenntnis zu setzen, daB die Taste unvoll-
stindig niedergedriickt wurde, und um das
weitere Niederdriicken dieser Taste um den
erforderlichen Betrag zu gewdhrleisten, kom-
men Verriegelungsvorrichtungen zur Ver-
wendung. :

Eine Lenkstange 409 ist bei 411 an dem
oberen Ende des Hebels 399 angelenkt und
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an ihrem hintéren Ende mit einem Haken 412
versehen, der gewdChnlich mit einem Zapfen

413 in Eingriff steht, welcher an dem Rahmen

befestigt ist und die Vorwirtsbewegung des
Hebels unter der Einwirkung .der Feder 404
begrenzt. Die Lenkstange 409 ist bei 414 an
dem oberen Ende eines Arms 415 angelenkt,
der seinerseits an seinem unteren Ende bei
416 auf einer Querstange de§ Rahlmens
schwingbar gelagert ist.
409 ist mit einem seitlich abgebogenen Lap-
pen 417 versehen, der in der Bahn eines auf-

. wirtsragenden Arms 418 liegt, der auf einer
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Welle 419 (Fig. 2) sitzt, die durch die ein-
zelnen Stellenwertreihen der Maschine hin-
durchgeht. Diese Welle419 ist mit einem Arm
421 (Fig.6) versehen, der sich nach der
Vorderseite der Maschine hin erstreckt und an
seinem freien Ende einen Lappen 422z trigt.

Dieser Lappen liegt gewdhnlich hinter dem-

Hebelende 423 des dazugehdrigen Arms 424,
der auf der Querwelle 425 sitzt, und halt
dieses Hebelende 423 nach vorn. Bei einer
Ausschwingung der Welle 419 wird bei einem
unvollsténdigen Niederdriicken einer Taste
in irgendeiner Reihe der Arm 421 angehoben,
wodurch der Arm 424 freigegeben’wird, so
daB er in Verriegelungsstellung gelangen
kann.

Die Welle 425 ist neben jeder Stellenwert—
reihe der Maschine einschlieBlich der Multi-
plikatorkolonne mit einem Blatt 426 versehen,
das sich iiber den Schwanz 427 einer Ver-
riegelungsklinke 428 erstreckt, welche auf
einer Querstange der Maschine sitzt. Die
Federn 429 dringen gewdéhnlich die genann-
ten Klinken nach hinten in eine Stellung, in
der sie mit Schultern 431 (Fig.2) an den
vorderen Enden der Stangen 138, 234 in Ein-
griff kommen. Die Federn 429 driicken auf
die Blitter 426 und bewegen den Arm 424 in
einer der Uhrzeigerbewegung entgegengesetz-
ten Richtung, wenn der Arm 421 durch ein
aunvollstindiges Niederdriicken einer Taste
angehoben wird, und bewegen auch die Ver-
riegelungsklinken 428 in die Verriegelungs-
stellung in allen Stellenwertreiben mit Aus-
nahme derjenigen, in der die unvollstindige
Abwaitsbewegung de1 Taste stattgefunden
hat.

Die Verrlegelungskhnke 428 (Fig. 2) dieser
Reihe wird an einem Ineingrifftreten mit der
zugehdrigen Schulter 431 der Stange 138, 234
infolge des Umstandes verhindert, daBl die
Verriegelung des Sperrhebels 399 die voll-
stindige -Zuriickbewegung der die parallele

. Bewegung ausfithrenden Einrichtung in die

6o

normale Lage verhindert hat. Dies erfolgt
durch das Ineingrifftreten des Arms 415 mit
einem Anschlag 430, der in der. Bahn der
Zuriickbewegung dieses Arms liegt.

Diese Lenkstange |

Da also

der Sperrhebel 393 zu dieser Zeit hinter dem
Zahn 397 (Fig.3) liegt, miissen die Lenk-

- stange 409 und der Arm 415 mit der Stange

145 zuriickbewegt werden. Eine Berichtigung

.65

des Irrtums durch das vollstindige oder rich- -
tige" Niederdriicken einer- Taste ermdglicht,

daBl die Teile in die normale Lage zuriick-
kehren, worauf die Verriegelungsklinke 428

der betfeffenden Reihe sich in die Verriege-.

lungslage bewegt und die vollstindige Ver-
riegelung des Tastenbretts -
wird.

" Um den Sperrzahn 397 (Fxg 3) aus der
Bahn des Sperrhebels 393 zu bringen, wenn
ein vollstindiger Tastenanschlag ausgefiihrt
worden ist, ist an dem Biigel 402 (Fig. 2)
ein Arm 432 vorgesehen, der sich quer zu
der Bahn einer Rolle 433 erstreckt, die von
der Lenkstange 121 getragen wird.

Der Biigel 402 besitzt einen nach hmten
ragenden Arm 434, welcher an seinem Ende
einen umgebogenen Lappen hat, der unter
eine Schulter 435 greift, wenn der Hebel 399
durch die Rolle 433 angehoben wird. Dieser

70

bewerkstelligt

75

80

85

Hebel wird in seiner oberen verriegelten -

Lage bis nahe dem Ende der Zuriickbewegung
gehalten, wenn ein Lappen 436 an der Stange
145 mit dem oberen Ende des Hebels 407 in
Eingriff kommt, wodurch letzterer von dem
Arm 434 geldst wird "und die Teile fiir den
nichsten Rechenvorgang sich wieder einstel-
len. Ein nach hinten ragender Lappen 410 ist
an dem Hebel 399 vorgesehen und tritt mit

- der Stange 403 in Eingriff, um die Abwirts-

bewegung unter dem Zug der Feder 404 zu
begrenzen

+Um eine {falsche Rechnung infolge des
nochmaligen Niederdriickens einer Taste zu

‘verhindern, bevor die addierende Arbeit von

dem vorhergehenden Hub beendet ist, ist eine

Mehrzahl von Sperrzihnen 437 (T]g 3) an-

dem Sperrglied 398 vorgesehen und in einer
Stellung angebracht, in der diese Zihne durch
eine Klinke 438 erfafit und verriegelt werden,
wenn diese Stange und -die niedergedriickte
Taste in die normale Lage zuruckkéhren, die
Klinke 438 ist hierbei bei 439 (Fig. 2) an der
Stange 145 angebracht. -

‘In Fig. 7 bezeichnet 451 eine Taste, d1e m1t
einer Stange 452 versehen ist, die uber einem
umgebogenen Ende 453 eines Hebels 454
liegt, welcher in dem ‘Raum zwischen den
Multiplikatortasten und den additiven An-

triebstasten auf einer Welle 455 schwingbaz?

gelagert. ist, die sich quer durch die Maschine
hindurch erstreckt. :
einen nach unten ragenden Fortsatz 456 auf,

“der {iber einem Blatt 457 liegt, das fest an

der Welle 425 sitzt.
Es ist’ daran zu erinnern, dafi- d1e Welle

425.in der der Uhrzeigerbewegung entgegen-

Der Hebel 454 weist
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gesetzten Richtung durch die Federn der Ver-
riegelungsklinke 428 (Fig. 6) nach einer un-
geniigenden Tastenbewegung ausgeschwungen
wird. Diese Bewegung fiihrt die Taste 451 in
eine Stellung, in der sie durch den Arbeiter
nach der Berichtigung des Irrtums nieder-
gedriickt werden kann, um die Tastenverrie-
gelungen freizugeben. Durch eine Abwirts-
bewegung der Taste 451 wird das Blatt 457
nach unten ausgeschwungen und die Welle
425 in ihre normale Lage zuriickgefiihrt.
Durch diese Bewegung wird der Arm 424
nach der Vorderseite der Maschine hin ge-
schwungen und wieder in Eingriff mit dem
Arm 421 gebracht. Die Verriegelungsklinken
428 sind nach unten gedriickt worden und

werden in der freigegebenen Lage durch den -

Arm 421 gehalten.

Es ist noch eine Einrichtung vorhanden,
die die Berichtigung eines Fehlers beim Ein-
stellen der Tasten eines Multiplikanden oder
Dividenden ermdglicht. Ein Knopf 265
(Fig. 1) ist an der Vorderseite jeder Tasten-

. reihe der additiven Antriebsvorrichtung vor-

gesehen. Dieser Knopf ist mit einer Stange
266 versehen, die durch das Gehiuse 267 hin-
durchgeht. Das untere Ende der Stange legt
sich auf eine Leiste 268 eines Winkelhebels
269, der auf einer Querstange 214 schwingbar
gelagert ist. Ein Zapfen 461 ist auf dem
oheren Arm dieses Winkelhebels angebracht;
der erwahnte Zapfen 461 kann mit einem
nach oben ragenden Arm 462 in Eingriff
kommen, der aus einem Stiick mit dem Sperr-
arm 207 besteht. Durch das Niederdriicken

-des Knopfes 265 in einer Reihe, in der-eine

40
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Taste eingestellt worden ist, wird eine Ent-
riegelung des Hakens 205 der Stange 145 von
dem Lappen 206 des Sperrarmes 207 verur-
sacht, wodurch die Teile in ihre normale Lage
zuriickkehren.,

Es ist eine Einrichtung vorhanden, die ein
Ineingrifftreten der Klinke 393 (Fig.3, 2)
mit dem zugehdrigen Zahn 397 verhindert,
wenn sich die Teile nach einer solchen Frei-
gabe zuriickbewegen. Es ist daran zu erin-
nern, daf diese Klinken nur nach einer nach
vorn gerichteten additiven Bewegung des
Lenkers 121 unwirksam gemacht werden.
Wenn es also bei einer Arbeit mit Tasten-
einstellung erwiinscht ist, eine Taste in
irgendeiner Stellenwertreihe vor dem addi-
tiven Arbeitsvorgang in dieser Kolonne frei-
zugeben, so muB die Klinke 393 freigegeben
werden, oder die Zuriickbewegung des Len-
kers 145 wird die Tastenverriegelungen des
ganzen Tastenbretts einstellen. Diese Stange
fithrt keine Vorwirtsbewegung vor einer
Wiedereinstellung aus.

Aus Fig. 7 ist zu erkennen, daf eine Taste
463 zwischen den Tasten 64 der additiven An-

triebsvorrichtung und der Reihe der Multi-
plikatortasten 231. vorgesehen ist. Diese Taste
463 hat einie Stange 464, die auf einem Lap-
pen 465 eines dreiarmigen Hebels 467 aui-
ruht, der bei 468 in dem Rahmen schwingbar
gelagert ist. Der vordere Arm 469 dieses
Hebels liegt unter einem Zapfen 471, der an
dem Arm 472 angebracht ist, welcher auf der
Welle 211 festgekeilt ist. Durch Niederdriik-
ken der Taste 463 wird der Hebel 467 ausge-
schwungen, wodurch der Zapfen471 ange-
hoben und die Wellez1r in der der Uhr-
zeigerbewegung entgegengesetzten Richtung
ausgeschwungen wird. Diese Schwingbewe-
gung driickt die Sperrarme 207 (Fig. 1) nach
unten, so daB alle Einheiten der Antriebsvor-
richtungen freigegeben werden.

Der Hebel 467 (Fig.7) hat einen dritten
Arm 473, der sich nach unten und vorn er-

streckt und bei 474 an einer Lenkstange 475

angreift, die sich nach hinten erstreckt und
durch eine Bolzen- und Schlitzverbindung
476 mit einem nach unten ragenden Arm 477
verbunden ist, der auf einer Schwingwelle
478 sitzt, die sich quer durch die Maschine
hindurch erstreckt nd in Lagern 479 (Fig. 1)
ruht. '

Um die Multiplikatortasten 231 gegen
Niederdriicken zu sichern, wenn die Maschine
mit Tastensteuerung arbeitet, ist die Welle
201 (Fig. 6) an ihrem rechten Ende mit dem
obenerwihnten- Arm 200 verse¢hen, der einen
Lappen 499 aufweist, welcher mit einem
Schulterlappen 501 in Eingriff tritt, wenn die
Welle 2zo1 in die dargestellte Lage geschwun-
gen worden ist, die diejenige Stellung ist, die
die Maschine beim Arbeiten mit Tasten-
stegerung einnimmt. Wenn die Teile sich in
dieser Lage befinden, verhindert der Arm 200
ein Niéderdriicken der Stange 234, so daB
alle Tasten 231 gegen Betitigung verriegelt
sind.

PATENTANSPRUCHE:

1. Tastenverriegelungsvorrichtung fiir
motorisch angetriebene Rechenmaschinen,
die auBer dem iiblichen Tastenfeld rioch
eine Reihe Multiplikatortasten besitzen,
dadurch gekennzeichnet, daB zwecks
gleichzeitiger Sperrung der Ziffertasten
(64) und der Multiplikatortasten (231)
bei unvollstindigem Anschlagen irgend-
einer Taste der Maschine fiir jede Reihe
der Ziffer- und Multiplikatortasten eine
auf einer quer verlaufenden Welle (425)
sitzende Leiste (426) vorgesehen ist, die
gewohnlich auf einen Arm (427) einer
Verriegelungsklinke (428) driickt, welche
durch eine Feder (429) auf eine Schulter
(431) am vorderen Ende der zu einer
jeden Stellenwertreihe gehorigen Aus-
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. gleichstange (138 bzw. 234) zu gedringt

wird, und daB bei einer aus ecinem unvoll-
stindigen Anschlagen einer Taste herriili-
renden Freigabe der Klinke (428) letztere
unter die genannte Schulter (43 1) der

Ausgleichstange schnappt und hierdurch’
"die Tasten dieser Stellenwertreihe ver-

riegelt. .
2. Tastenverriegelungsvotrichtung fiir

-eine motorisch angetriebene Rechenma-

schine nach Anspruch 1 mit Tastensteue-
rung, die in eine Maschine mit Tastenein-
stellung umwandelbar ist, dadurch ge-
kennzeichnet, daB bei der Einstellung der
Maschine auf Tastensteuerung die Multi-

plikatortasten gegen Driicken verriegelt

werden, indem durch lie bei dieser Ein-
stellung gedrehte Welle (zo1) ein Ver-
riegelungsarm (200) in Eingriff mit. der
von den Multiplikatortasten beeinfluBten
Ausgleichsstange (234) gebracht. wird.

&

3. Tastenverriegelungsvorrichtung nach

Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8
die Sperrung der Tasten derjenigen Stel-
lenwertreihe, in der eine Taste unvoll-
stindig niedergedriickt worden ist, da-

25

durch zuniéhst nicht erfolgt, daB aneinem -

Lenker (409), der durch das Ubertragungs-

gestinge (145) durch Vermittlung einer
in Verriegelungsstellung gebrachten Sperr-
klinke (393) zuriickbewegt wird, ein aus-
schwingbarer Arm (415) angreift, in des-
sen Bahn ein Anhaltestift (430) liegt.

4. Tastenverriegelungsvorrichtung nach

Anspruch I und 2, dadurch gekennzeich-
net, dafl zwecks Freigabe der Sperrvor-
richtung auf eine Leiste (457) der quer

verlaufenden Welle (425) ein Ansatz (456)°

eines von einer Taste (451) beeinfluB-
baren Schwinghebels (454) einwirkt, wo-
durch die genannte Welle (425) in ihre
Normallage zuriickbewegt wird.

~ tlierza 2 Blatt Zeichnungen
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