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Rechenmaschine.

Vorliegende Erfindung bezieht sich auf
eine Rechenmaschine mit zwei Resultatzihl-
werken, welche von gezahnten Antriebsorga-
ven aus durch Vermittlung von Schaltwellen
mit darauf verschiebbaren Schaltridchen an-
getrieben werden, und bezweckt die Erzielung
einer bequemen Bedienung und vielseitigen
Verwendbarkeit der Maschine. Zur Erreichung
der Erfindungszwecke ist die Maschine so
eingerichtet, daB der Ubergang von Addition
auf Subtraktion und uwmgekehrt durch bloBe
Umkehrung der Bewegungsrichtung der An-
triebsorgane bewirkt wird, und daB, um da-
bei die Unabhingigkeit der Schaltrichtung
der beiden Resultatzéhlwerke voneinander zu
sichern, das eine Resultatwerk durch die
Schaltwellen direkt, das andere unter Ver-
mittlung von \/Vechselgetrleben angetrleben
wird.

Eine Dbeispielsweise Ausfithrungsform
einer Rechenmaschine der vorgenannten Art
und eine dafiir geeignete Schaltwellensperr-
vorrichtung ist auf den be1gefugten Zeich-

nungen dargestellt.

Fig. 1 ist ein Grundrif eines Teils der
Rechenmaschine, von welcher die Deckplatte
abgenommen ist;

Fig. 2

Maschine;

ist ein vertikaler Schnitt durch die

Fig. 3 veranschaulicht die Vorrichtung
zur, Zehneriibertragung in einem Schnitt nach
der Linie I—T der Fig. 1;

Fig. 4 ist ein Schnitt nach der Linie
IT—IT der Fig. 1;

Fig. 5 zeigt den beweglichen Deckelteil
eder das Lineal der Maschine; wobel ange-
nommen ist, daB die Zahlenscheiben an einer
durchsichtigen Deckelplatte befestigt sind;

Fig: 6 und 7 zeigen im GrundriBf und in
Seitenansicht den = Stufenzylinder ‘der in
Fig: 1 und 2 dargestellten Maschine;

" Fig. 8—14 zeigen eine abgeiinderte Stu-
fenzylinderanordnung, und zwar Fig. 8 und.
9"in Verbindung mit den unmittelbar zusam-
menwirkenden Maschinenteilen im Grind:
rif}, bezw. in Seitenansicht, und I‘lg 10—14
in ihren Einzelheiten;

Verdffentlicht am 1. Februar 1915



Fig. 15 zeigt den Nullstellmechanismus.
In der Zeichnung sind die Stufenzylinder
mit 1 bezeichnet. Dieselben sitzen fest auf

drehbaren Wellen 2, welche mit ihrep .ent-

gegengesetzten Enden in Platinen 3 und 8
gelagert sind. Die Platinen 4—7 bilden die
Triger fir weitere Maschinenelemente. 9, 10
vnd 11 sind die Zehnerschaltarme fiir das
Quotienten- oder Kurbelumdrehungszahlwerk
und fir die beiden Resultatzihlwerke. 12
sind Wellen, die parallel zu den Stufenzylin-
dern 1 gelagert sind und auf einem Vierkant-
abschnitt  verschiebbare Schaltriidchen 13
tragen, die in die Verzahnung der Stufen-
zylinder 1 einzugreifen vermégen. 14 sind
Gleitmuffen, welche auf zylindrischen Ab-
schnitten der Wellen 12 sitzen, und von denen
jede ein Sperrad 15 mit bogenférmigen Rand-
ausschnitten, ein Zehnertibertragungsrad 16
und ein Ubertragungsrad 17 trigt, welches
letztere die Zahlenscheiben desjenigen Zihl-
werkes antreibt, welches die Anzahl der
Kurbelumdrehungen, bezw. der Stufenzylin-
derumdrehungen der Maschine anzeigt. Auf
jeder Welle 12 sitzt fest ein Zehnerither-
tragungsrad 18 mit Sperrad 19 mit bogen-
formigen Randausschnitten, zu dem ein
Zahlenscheibenantriebsrad 20 gehért, das
ehenfalls fest auf der Welle 12 sitzt. Die
Réder 18 und 20 dienen zur Betitigung des
sogenannten ersten Resultatwerkes der Ma-
schine. Mit 21 und 22 sind Réder hezeichnet,
welche verschiebbar, aber undrehbar auf je-
der Welle 12 sitzen und zum Antrieb des
zweiten Resultatwerkes der Maschine dienen.
23 ist das Zehneriiberfragungsrad fiir das
zweite Resultatwerk und 24, 25 sind zwei
weitere Antriebsrider fiir das zweite Resul-
tatwerk der Maschine. Die Rader 23, 24 und
25 sitzen fest an einer auf der Welle 12 dreh-
baren Muffe., 26 ist ein Balken zwischen den
Platten 6 und 7 (Fig. 1 wnd 2), an welchem
Vorgelegerider 27 gelagert sind, die in Kin-
griff mit den Rédern 22 zu treten vermégen.
- 28 sind Réder, welche drehbar an der Platte
8 sitzen und sich in dawerndem Eingriff mit
den Ridern 25 befinden. 29 sind Stangen,
welche unterhalb und etwas seitlich versetzt

“Kurvenflichen

von den Wellen 2 liegen. Auf den Stangen
29 sifzen Gleitmuffen 30, welche mit Gabeln
31 versehen sind, die in Nuten von Kurven-
scheiben 82 eingreifen, welche verschiebbar

auf den Wellen 2 sitzen. Auf jeder. Welle 2

sitzen die Kurvenscheiben 32, von denen jede
ein Zehnerschaltarmpaar 9, bezw. 10, bezw.
11 fiir eines der drei Zahlwerke trigt. 33
sind Anschlagstifte, welche fest an dem Ma-
schinengestell sitzen und in Anlage mit den
der Nockenscheiben 32 zu
trefen vermdgen. Von den beiden Armen je-
des Zehnerschaltarmpaares tritt je nach der
Schaltrichtung der eine oder der andere in
Funktion. Die Arme auf den nebeneinander-
liegenden Wellen der Maschine sind gegen-
einander versetzt, um die Zehnerschaltungen
von den niedern nach den héhern Stellen hin
aufeinanderfolgend zu bewirken, was sonst
bei Maschinen mit mur in einer Richtung
drehbaren Stufenwalzen durch Versetzung
der Walzen gegeneinander bewirkt wird. Die
Zehnerschaltarme, welche ‘der niedrigsten
Zahlenstelle entsprechen, stehen dabei so, daf
sie unmittelbar, nachdem das Schaltridchen
18 den Zahnsektor der Stufenwalze verlassen
hat, eine etwa erforderliche Zehnerschaltung
zu bewirken vermdgen.

Jede Muffe 30 ist mit zwei Nuten 34, 35
versehen, in welche Schieber 36 einzugreifen
vermigen (Fig. 1 und 3). 37 sind Federn,
welche die Schieber 36 gegen die Achsen der
Ziahlwerkrider zu schiehen streben. " Die
Schieber 36 sind- Bestandteile des Zehner- -
iibertragungsmechanismus. Die Zahlenrollen
der drei Zihlwerke sind mit dem Bezugs-
zeichen 38 versehen. 39 sind Schaltzihne,
welche fest an den Wellen der Zahlenrollen
38 sitzen und die Schieber 36 bei jedes-
maligem Ubergang der Zahlenscheibe aus der
Neunstellung in die Nullstellung und umge-
kehrt entgegen dem Druck der Federn 37 ver-
schieben. 40 sind Offnungen in  den Schie-
bern 36, in denen die Muffen 30 sitzen und
mit deren Rindern die ‘Schieber 36 in die
Nuten 34, 35 eingreifen. 41 sind Federn,
welche gegen die Muffen 30 dritcken und die-
selben mit der einen Stirnfliche der Nuten



34, bezw. 35 gegen den Rand der Offnung 40
des zugeordneten Schiebers 36 pressen.

Die Zahlenrollen 38 jedes Zahlwerkes und
die mit ihnen fest verbundenen Zahnrider 42
sitzen auf Wellen, die in dem sogenannten
LLineal“ der Maschine gelagert sind. Die
Zahnrader 42 des Umdrehungszihlwerkes be-
finden sich mit den Rédern 17 und die des
ersten Resultatwerkes mit den Zahnridern 20
auf den Wellen 12 in dauerndem Zahnein-
griff. Die Zahnrider 42 der Zahlenrollen 33
des zweiten Resultatwerkes sitzen an Gleit-
muffen auf den die Zahlenrollen tragenden
Wellen. Diese Gleitmuffen tragen auBerdem
Zahnrader 427, Mit 43 (Fig. 5) ist eine am
Lineal angebrachte Schiene bezeichnet, wel-
che in Eingriff mit allen die Zahnriderpaare
42, 49’ des zweiten Resultatwerkes tragenden
Gleitmuffen steht und die gleichzeitige ach-
siale Verschiebung der Gleitmuffen auf den
Tragwellen gestattet. Eine solche Verschie-
bung der die Riderpaare 42, 42 tragenden
Gleitmuffen hat die Wirkung, daf} entweder
die Rider 42 in Fingriff mit den Ridern 21
oder die Rider 42’ in Eingriff mit den Ré-
dern 27 treten, so daB heim Antrieb der
Schaltwellen 12 die Zahlenrollen 38 des zwei-
ten Resultatwerkes entweder in der einen
Richtung durch dén Eingriff dér Rader 42
und 21 oder in entgegengesetzter Richtung
durch den Eingriff der Rider 42° in die
durch die Réder 29 angetriebenen Rider 27
gedreht werden. Damit die Zehnerschaltung
in beiden Resultatzihlwerken unabhingig
voneinander erfolgt, sind Einrichtungen vor-
gesehen, um das Azweife Resultatzahlwerk von
den Antriebsorganen der Maschine bei jeder
Umdrehung der Kurbel, bezw. Stufenwalzen
wihrend eines Zeitraumes zu entkuppeln, wo
die Zehneritbertragung in dem ersten Resul-
tatzahlwerk erfolgt. Diese Mittel zur Ent-
kupplung des zweiten Resultatzihlwerkes
vom ersten Resultatzihlwerk bestehen in Fol-
gendem: - ' '

An der Platte 6 befinden sich Fithrungs-

stitcke 44 (Fig. 1, 2 und 4), welche verschieb-
bare Zapfen 46 tragen, um welche Federn 45

herumgelegt sind. ~ Jeder Zapfen 46 ist mit
einem Arm 47 versehen, der in eine ring-
formige Nut zwischen den Ridern 21 und 22
eingreift. Das freie Ende jedes Zapfens 46
{ragt eine Rolle 48, die sich gegen die Kur-
venfliche einer Nockenscheibe 49 anlegt,
welche fest auf der Welle 2 sitzt. Bei Dre-
hung der Welle 2 werden die Rader 21 und
22 periodisch auf ihrer Tragwelle 12 verscho-
Iien durch das Zusammenwirken der Nocken-
scheibe 49 mit der Rolle 48 auf dem Stift
46, so daB bei jeder Umdrehung der Welle 12
die Rader 21, 22 voriibergehend aufler Ein-
griff mit den Ridern 42, bezw. 27 gelangen.
Die Form der Nockenscheibe 49 und
Anordnung auf der Stufenwalzenachse ist so
gewihlt, daB die Entkupplung des zweiten
Resultatzihlwerkes von den auf der Schalt-.
welle 12 sitzenden Zahnridern 21, 22 gerade
wihrend der Zeit erfolgt, wihrend welcher
im ersten Resultatzihlwerk Zehnerschaltun-
gen vorkommen kénnen. Das zweite Resnltat-
zahlwerk wird also durch die Zehnerschal-
tungen im ersten Resultatzihlwerk nicht be-
rithrt, wihrend umgekehrt die Zehnerschal-
tungen im zweiten Resultatzihlwerk das erste
Resultatzihlwerk unbeeinfluft lassen. Das
hingt damit zusammen, daf das Zehneriiber-
tragungsrad 23 des zweiten Resultatwerkes
frei drehbar auf der Welle 12 ist, so daB die
Welle 12 keine Drehung erfihrt, wenn eine
Zehneriibertragung im zweiten Resultatwerk
erfolgt, wahrend im ersten Resultatwerk die
Zehneriibertragung mit einer Drehung der
Wellen 12 verbunden ist. 50 und 51 sind
Zahnradpaare, welche an Gleitmuffen sitzen,
die auf den in Ansitzen des ,Lineals“ der
Maschine gelagerten Wellen der Zahlenrdder
oder Zahlenrollen des zweiten Resultatwerkes
verschiebbar, jedoch nicht drehbar sind (Fig.
2 und 5). Die Gleitmuffen der Zahnradpaare
50, 51 des zweiten Zahlwerkes werden samt-
lich von einer Schiene 52 erfaBt, die durch
Bolzen 53 mit der Schiene 43 in Verbindung
steht. Zwischen den Schienen 52 und 43 be-
findet sich eine Fithrungsplatte 54 fir die
Bolzen 53 (Fig. 2 und 5), um welche letztern
Schraubenfedern 55 herumgelegt sind, die

ihre



sich mit ihrem einen Ende gegen die Schiene
43 und mit dem andern gegen die Fithrungs-
platte 54 stiitzen. 56 und 56’ sind zwei drelh-
bare Arme, die durch eine Stange 58 mitein-
ander-verbunden sind und durch einen Hand:
hebel 57 gedreht werden kénnen, so daB die
Schiene 43 entgegen der Spannung der Te-
~dern 55 vorgeschoben oder fiir die Riickkehr
in die Ruhelage unter dem Einflu8 der Fe-
dern 55 freigegeben werden kann. Je nach
der Einstellung des Handhebels 57 und der
Schiene 43 werden entweder die Rader 21
und 42 oder die Rider 27 und 42" und in-
folgedessen 22 und 42’ miteinander gekup-
pelt, cder es werden in einer Zwischenstellung
die Rader des zweiten Resultatwerkes ginz-
lich von den Rédern der Antriebsvorrichtung
entkuppelt. Die vollige Entkupplung der
Zghlwerkrider von dem Antriebsmechanis-
mus ermoglicht eine Betitigung des Null-
stellmechanismus des zweiten Resultatwerkes
olme Anheben des Lineals der Maschine von
seiner Unterlage.  Die Verschiebung der
Schiene 43 vermittelst des Handhebels 57
und damit in Zusammenhang der Rider 42,
42" des zweiten Resultatwerkes hat zugleich
die Verschiebung der Schiene 52 zur Folge,
welche ihrerseits die Rader 50, 51 mitnimmt,
© Zugleich mit der Umschaltung des Zahlen-
rollenantriebes im zweiten Resultatwerk er-
folgt also auch die Umschaltung des Zehner-
schaltungsantriebes dieses Zihlwerkes. Es
findet daher die Zehneriibertragung im zwei-
ten Zahlwerk immer in demselben Drehsinne
statt, in welchem die Schaltung der Zahlen-
rollen erfolgt. ' '
“Die verschiebbare Anordnung der Réader
43, welche im Vorstehenden fiir das zweité
Resultatwerk niher erliutert ist, kann auch
fir das erste Resultatwerk und fir das
Kurbelumdrehungszahlwerk der Maschine
Anwendung finden. Eine derartige vérschieh-
bare  Anordnung der Zahlwerkantriehsrader
bietet den Vorteil, daB die Entkupplung der
Rider 42 der letztgenannten- beiden Zahl-
werke von den Ridern 17 und 20 die Null-
stellung “der Zahlenrollen -auch fiir diese bei-
den Z#hlwerke ohne Anheben des Lineals er-

méglicht. Eine solche Einrichtung ist in Fig.
15 angedeutet. Die Figur zeigt auBer einer
Schiene 48 zum Verschieben der Zahnrider
42 des zweiten Resultatwerkes #hnliche
Schienen 43, 43” zum Verschieben der Zahn-
rider 42 des ersten Resultatwerkes und des
Kurbelumdrehungszihlwerkes, welche eben-
falls verschoben werden ktnnen, so daB die
Zahnriader 42 der letztgenannten Zihlwerke
auBer Eingriff mit den Réadern 20, bezw. 17
gelangen. Die verschiedenen Schienen 43
sind miteinander und mit der Schiene 52
durch Schienen 59 in Form von Zahnstangen
verbunden, welche durch Zahntriebe 60 nehst
Kupplungszahnstange 61 verschoben werden
konnen. Das eine Zahnrad, 60, trigt eine
Handhabe 62, durch deren Betitigung die
verschiedenen Schienen 43 und 52 gemein-
schaftlich verschoben werden kénnen.

Mit 63 sind die iiblichen Nullstell-
schienen fiir die drei Zahlwerke angedeutef.
Jede Nullstellschiene 63 hat eine Hand-
habe 64, mit welcher ein Haken 65 eines
Schiebers 66 in Eingriff steht. Der Schieber -

66 trigh eine Handhabe 67. Da der Schieber

66 durch die Haken 65 gleichzeitig an alle
drei Nullstellschienen 63 angreift, gestattet
er durch Erfassen seiner Handhabe 67 “eine
gleichzeitige Nullstellung *der drei Zihl-
werke, sobald durch Betitigung der Hand-
Labe 62 die Zahnrider 42 ihrer Zahlenvollen
aufer Fingriff mit dem Antriebswerk der
Maschine gebracht worden sind. Mit 68 ist
eine Klinke bezeichnet, welche dazu dient,
das Lineal in verschiedenen Lagen festzustel-
len, in welchen ein ordnungsgemifier Zahn-
eingriff zwischen den verschiedemen Zahn-
ridern 42 und ihren Anfriebsridern stattfin-
def. Diese Klinke wird gleichfalls ausgeldst
bei jedesmaliger Betitigung der Handhabe
62, so dafl die Drehung dieser Handhabe eine
vollige  Entkupplung des Lineals von- dem
Msschinenkérper zur Folge hat und eine Sei-
tenverschiebung des Lineals ohne Anhebung
vom Maschinengestell stattfinden kanm.

Die im Vorstehenden beschriebene, in
Fig. 1—7 dargestellte Ausfithrungsform einer



Rechenmaschine gemid vorliegender Erfin-
dung ist noch insofern unvollkommen, als
leine Vorsorge getrolfen ist, die Schaltwellen
12 jederzeit zu sperrem, wenn ihre Schalt-
ridchen 13 auBer Kingriff mit der Verzah-
nung der Stufenzylinder 1 treten. Eine solche
Sperrung ist aber praktisch jedesmal notwen-
dig, wenn die Schaltridchen aufler Eingriff
mit der Verzahnung des Stufenzylinders
treten. Dieser. der Maschine nach Fig. 1—7
anhaftende Mangel kann durch die nach-
stehend beschriebene, in Fig. 8—14 darge-
stellte Einrichtung, welche jedoch nicht zum
Wesen der durch dieses Patent zu schiitzen-
den Erfindung gehort, behoben werden.

In den Fig. 8—14 ist die Stufenwalze
wiederum mit 1 bezeichnet. Die Welle, auf
welcher dieselbe undrehbar befestigt ist, tragt
wiederum die Bezeichnung 2. 12 ist die
Schaltwelle und 13 das darauf verschiebbare
Schaltridchen, welches in Eingriff mit ver-
schiedenen Partien der Verzahnung der Stu-
fenwalze 1 zun freten vermag. Mit dem
Schaltridchen 13 ist ein Sperrad 69 verbun-
den, welches bogenférmige Randausschnitte
besitzt, deren Begrenzung genaun der zylin-
drischen Begrenzung der Stufenwalze 1 ent-
spricht, so dafl die Welle 12 gegen Drehung
gesichert ist, wenn ein bogenformiger Aus-
schnitt des Rades 69 sich gegen die Zylinder-
fliche der Stufenwalze 1 legt, wobei der
Zylinder ungehindert gedreht werden kann.
DieseSperrung derSchaltwelle 12 tritt jedesmal
ein, wenn das Schaltridchen 13 auBler Ein-
griff mit den Zihnen der Stufenwalze 1 ge-
langt, unabhingig von der Drehrichtung der
Stufenwalze. Zu diesem Zweck besitzen bei
der aus Fig. 8 und 9 ersichtlichen Awusfiih-
rungsform der Stufenwalze die Zihne der-
selben nicht die Form von langen Rippen, wie
bei der in Fig. 1, 2 und 6 dargestellten Walze,
sondern jeder Zahn ist unterteilt, so daB neun
Zahnreihen "entstehen, zwischen denen sich
Zwischenrdume 70 befinden, welche den
Durchgang der Sperrscheibe 69 gestatten.
Zwischen den verschiedenen Zahnreihen sind
in dem Korper der Stufenwalze -Aussparun-
gen vorgesehen, welche ebenso lang sind wie

die auf einer Seite neben ihnen liegenden
Zahnreihen.

Die Tiefe der Aussparungen ist so be-
messen, daB sich das Sperrad 69 frei zu dre-
hen vermag, wenn e§ sich in einem der Zwi-
schenrdume 70 zwischen den Zahnreihen der
Stufenwalze befindet. Das Schaltradchen 13
kann daher bei beliebiger Einstellung auf
seiner Tragwelle 12 zugleich mit der fest mit
ihm verbundenen Sperrscheibe 69 gedreht
werden, wenn das Schaltridchen in Eingriff
mit einer Zahnreihe der Walze 1 steht. So-

bald das Schaltridchen 13 jedoch die Zahn-

rethe verlaBt, wird seine Welle sofort durch
die Sperrscheibe 69 dadurch gesperrt, dab
sich diese mit einem Bogenausschnitt gegen
die Zylinderfliche der Walze 1 legt, gleich-
viel, ob die Drehung der Walze in der einen
oder in der andern Richtung erfolgt. Die
Sperrung der Schaltwalze muff indessen auf-
gehoben werden, wenn eine Zehneriibertra-
gung im ersten Resultatwerk erfolgen soll.
Um dies zu erméglichen, sind aufler den Awus-
sparungen im Kérper der Stufenwalzen 1 zwi-
schen den verschiedenen Zahnreihen weitere
Aussparungen in Form von Léngsnuten 71,
72 vorgesehen, in denen gezahnte Schieber 73,
T4 sitzen, die von einer Scheibe 75 getragen
werden. Die Schieber 73, 74 fiillen mit ihren
Zihnen die Nutfen gerade aus, so dafl ihre
Zahnoberflichen auf der Zylinderfliche der
Stufenwalze liegen, wihrend ihre Zahnlik-
ken gegen die Stufenwalzenzylinderfliche in
ahnlicher Weise zuriicktreten, wie die Quer-
nuten 70 zwischen den Zahnreihen, so daB

dem Sperrad 69 eine kurze Drehung erteilt

werden kann, wenn es an einer Zahuliicke
eines Schiebers voriibergeht. Die Schieber
stehen aber fiir gewdhulich so, daff dasSchalt-
ridchen bei Drehung der Stufenwalze iiber
einen Schieberzahn hinweggeht. Mit der
Scheibe 75 ist eine Scheibe 76 fest verbun-
den und zwischen beiden ist eine Ringnut
77, in die eine Gabel 78 eingreift, welche an
einer Muffe 79 sitzt, die auf einer Stange 80
verschiebbar ist. Die Verschiebung der Muffe
19 bewirkt daher eine Verstellung der ge-
zahnten Schieber 78, 74 und ermdglicht da-



durch die fir die Zehnerschaltung erforder-
liche Drehbewegung der Schalfradwelle 12
beim Vorbelgang einer Zahnliicke eines Schie-
bers 73, 74 an dem Sperrad 69. Die die Sper-
rung der Schaltradwelle aufhebende Ver-
schiebung der Muffe 79 erfolgt in Abhéngig-
keit von der Kinstellung der Zehnerschalt-
schnecke 32 durch die Muffe 80. Mit der
Muffe 80 zur Einstellung der Zehnerschalt-
‘schnecke 82 mit den Zehnerschaltarmen 10 ist
eine Gabel 81 verbunden, welche an die Muffe
79 angreift, so daf bei jedesmaliger Verschie-
bung der Muffe 30 auf der Welle 29 die
Schieber 73, 74 in den Nuten 71, 72 der
Stufenwalze 1 gleichfalls verschoben werden,
und zwar um eine Zahnbreite, so daf bei
‘durch Verschiebung der Muffe 30 bewirkter
Verstellung der Schieher 73, 74 das Sperrad
69 bel Drehung der Stufenwalze 1 itber eine
"Schieberzahnliicke hinweggeht. Der Seiten-
abstand der Schieber 73, 74 von den Zahn-
reihen der Stufenwalze ist so gewshlt, daB
~ sich das Sperrad 69 gerade iiber einer Schie-
berzahnliicke befindet, wenn der Zehner-
schaltarm 10 in der itblichen Weise in ein
auf der Schaltradachse 12 sitzendes (auf der
Zeichnung nicht dargestelites) Zahnrad ein-
greift, um die Zehnerschaltung im Zihlwerk
zu bewirken. Es kann daher eine Zehner-
schaltung und die damit verbundene Dre-
‘hung der Schaltwelle 12 erfolgen. Sobald
‘dies geschehen, wird die Gleitmuffe 30 wie-
der in ihre Ruhestellung zuriickgefiihrt und
damit zugleich wegen - der Kupplung der
Schieber 73, 74 mit der Muffe 30 die Schieber
73, 74 in den Nuten 71, 72 um eine Zahn-
breite verstellt, so dafl die Zihne der Schie-
ber 73, 74 wieder Sperrflichen fiir die Sperr-
scheibe 69 bilden.

PATENTANSPRUCH:

Rechenmaschine mit zwei Resultatzihl-
werken und einem einzigen Satz von gezahn-
ten Antriebsorganen fiir die auf den Schalt-
wellen fiir die Zihlwerke verschiebbaren
Schaltridchen, um denselben bei jedem Ar-
beitsgang von ihrer jeweiligen Einstellung
abhingige Winkeldrehungen zu erteilen, da-

durch gekennzeichnet, daf die Umkehrung von
Addition aof Subtrakfion und umgekehrt
durch Umkehr der Bewegungsrichtung der
Antriebsorgane bewirkt wird, und daf die
Ubertragung der Bewegung der Antriebs-
organe auf das eine Resultatzihlwerk durch
direkt wirkendes Getriebe, auf das zweite
Resultatwerk durch ein umschaltbares Wech-
selgetriebe erfolgt, so daB mit jedem der bei-
den Resultatzihlwerke unabhingig von dem
andern nach Belieben addiert oder subtrahiert
werden kann.

UNTERANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daBl fir jedes
Ziahlwerk Zehnerschaltarmpaare vorge-
sehen sind, welche fiir die verschiedenen
Zahlwerkscheiben derart versetzt zu-
einander angeordnet sind, dafl die
Zehnerschaltungen in den Zihlwerk-
scheiben aufeinanderfolgender Zahlen-

. ordnungen durch -die Arme der Paare
unabhingig von der Drehrichtung nach-
einander erfolgen.

2. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daf die ge-
zahnten Antriebsorgane fiir die Schalt-
ridchen der Zahlwerkscheiben von ge-
zahnten Stufenwalzen gebildet werden,

- deren Schaltzihne von der Mitte der
Verzahnung nach beiden Seiten an
Linge abnehmen.

3. Rechenmaschine nach Patentanspruch
und Unteranspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Schaltziihne der Linge
nach unterteilt sind, so daf die stufen-
formige Verzahnung durch eine Mehr-
zahl von Zahnreihen gebildet wird.

4. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
gekennzeichnet durch eine Einrichtung,
welche das eine Resultatzihlwerk von

dem andern wihrend derjenigen Zeit

entkuppelt, wihrend welcher in dem-
selben  Zehnerschaltungen erfolgen
konnen.

5. Rechénmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daf auf den



Zahlenrollenachsen des zweiten Resul-
tatzahlwerkes Zahuriiderpaare axial
verschiebbar, aber undrehbar angeord-
net sind, welche je nach ihrer Achsial-
stellung von den Schaltwellen der Ma-
schine entweder direkt oder durch Vor-
gelege angetrieben werden, und in einer
Zwischenstellung der Réderpaare kei-
nes ihrver Rader in Eingriff steht, so
daB in dieser Zwischenstellung das
zweite Zihlwerk vollig ausgeschaltet ist.
6. Rechenmaschine nach Patentanspruch
mit die Schaltridchen antreibenden
Stufenwalzen, dadurch gekennzeichnet,
daf die den Zihlwerkschetben des zwei-
ten Resultatzihlwerkes zugeordneten
‘Wechselgetriebe axial verschiebbare
Triebrider besitzen, welche durch ge-
meinsam mit den Stufenwalzen ange-
triebene Nockenscheiben derart ge-
steuert werden, dafl bei jeder Drehung
der Stufenwalzen, unabhingig von ihrer
Drehungsrichtung, das zweite Resultat-
zihlwerk von den Ridern des Antriebs-
wechselgetriebes selbsttitig entkuppelt
wird, sobald der verzahnte Sektor der
Stufenwalzen an den Schaltriidchen
voriibergegangen ist.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch  gekennzeichnet, daB die
Zehnerschaltrider des zweiten Resul-
tatzihlwerkes  ihre  Drehbewegung
durch Vermittlung ven Wechselgetrie-
ben in der einen oder der entgegenge-
sefzten Richtung auwf die Zihlwerk-
scheiben iibertragen.

. Rechenmaschine nach Patentanspruch
und Unteranspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daf bei Einstellung des einen
Satzes von Wechselgetrieben fiir die
Zihlwerkschaltung des zweiten Resul-
tatzihlwerkes in der einen Richtung
zugleich der Wechselgetriebesatz fiir
die Zehnerschaltung selbsttitig so ein-
gestellt wird, daf die Zehnerschaltung
in der gleichen Richtung erfolgt.

9. Rechenmaschine nach Patentanspruch,

dadurch gekennzeichnet, daf die auf

10.

11.

12.

den Achsen der Zahlenrollen sitzenden
Ubertragungsréder fiir die verschie-
denen Zihlwerke axial verschiebbar,
aber gegen Verdrehung gesichert ange-
ordnet sind, zum Zweck, eine Entkupp-
lung simtlicher Zahlwerke von den An-
triebsorganen der Maschine herbeifiih-
ren zn konnen und dadurch eine Ver-
schiebung des die Zahlenrollen tragen-
den Lineals, sowie eine Nullstellung
der Zahlenrollen ohne Awufheben des
Lineals zu ermsglichen.
Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, daf die auf
den Achsen der Zahlenrollen sitzenden
Ubertragungsrider, welche die Verbin-
dung der Zahlenrollen mit den Schalt-
wellen -vermitteln, verschiebbar ange-
ordnet und mit den Schienen fiir die
Nullstellung der Zahlenrollen gekup-
pelt sind, so dafl durch Verschiebung
der Ubertragungsrider ihre Entkupp-
lung von den Schaltwellen und darauf
ihre Nullstellung bewirkt werden kann.
Rechenmaschine nach Patentanspruch
und Unteranspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Nullstellschienen
fiir die Zahlenrollen der verschiedenen
Zshlwerke nach Belieben unabhingig
voneinander und gemeinschaftlich be-
tifigt werden konnen.

Rechenmaschine nach Patentanspruch,
dadurch gekennzeichnet, dafl die Zeh-
nerschaltarme mit Gleitmuffen gekup-
pelt sind, welche einseitig unter Feder-
druck stehen und entgegen dem Feder-
druck durch mit den Antriebsorganen
gekuppelte Nockenscheiben bewegt wer-
den konnen, und denen Sperrschieber
zugeordnet sind, welche die Muffen in
ihrer Ruhestellung zu halten vermdogen
und die derart von an den Zahlen-
scheiben sitzenden Schaltzihnen ge-
steuert werden, daB bei jedem Ubergang
einer Zahlenscheibe aus der Neunstel-
lung und umgekehrt der Schieber eine
Verstellung erfihrt, durch welche die
(Heitmuffe fiir eine Verschiebung unter



dem Einfluf ihrer Feder freigegehen
wird, wodurch der mit der Gleitmuffe
gekuppelte Zehnerschaltarm in die Ar-
beitsstellung gelangt, in welcher er eine
Zehnerschaltung zu bewirken vermag,

aus welcher er bei jedem Arbeitsgang

der Maschine durch die seiner Muffe
zugeordnete Nockenscheibe in die Ruhe-
stellung zurtickgefithrt wird.

BUNZEL-DELTON-WERK.

Vertreter: H. KIRCHHOFER
vormals Bourry-Séquin & Co., Ziirich.
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