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Die Erfindung bezieht sich auf eine moto-
risch betriebene Rechenmaschine, bei der eine
die Ziffern o bis 9 umfassende Multiplikator-
tastenreihe vorgesehen ist und durch Nieder-
driicken der den Ziffern 5 bis g entsprechen-
den Tasten ein Stellwerk mit dem Antrieb
gekuppelt wird, das eine verkiirzte Rechnung
herbeifiihrt. Die insoweit bekannte Einrich-
tung weist aber den Nachteil auf, daB das
Rechenmaschinenlineal eine der Stellenzahl
des Multiplikators entsprechende Voreinstel-
lung erfahren muB, worauf dann die Ein-
stellung des Multiplikators dezimalstellen-
weise erfolgt, indem mit der hochsten Dekade
(Dezimalstelle) begonnen wird.

Die Erfindung geht nun darauf aus, diese
Linealvoreinstellung zu vermeiden und die
Rechnung zu beginnen, wenn das Rechen-
maschinenlineal sich in seiner Ausgangsstel-
lung, also in seiner AubBersten Linksstellung
befindet. i

ErfindungsgemiB wird dies dadurch ermog-
licht, daB jeder Multiplikatortaste zwei Ein-
stellgestinge zugeordnet sind, von denen das
cine auf die dem Tastenwert entsprechende
Einstellung der Multipliziervorrichtung hin-
wirkt und das andere cine um den Wert1
groliere Einstellung vornimmt, und daB das
{gr\\'irkungkommcn des ersten oder zweiten
Einstellgestiinges mittels eines von der Rechen-
artumschaltvorrichtung gesteuerten Gestinges
davon abhingig gemacht ist, ob es sich bei

o

| der vorangegangenen Multiplikatorstelle um

|
{
H
1
i

eine Ziffer von o bis 4 gehandelt hat, also
normalerweise im additiven Sinne gerechnet
wurde, oder ob es sich um eine Ziffer 5bis 9
gehandelt hat, zu deren Beriicksichtigung die
Mas&line im subtraktiven Sinne gearbeitet
hatte, also verkiirzt multipliziert worden war.
Auf diese Weise wird nicht nur erreicht, daBl
die Rechnung beginnen kann, ohne dal vorher
eine besondere Linealeinstellung vorgenommen
werden muB, sondern es wird auch gleich-
zeitig erreicht, daB das Resultat mit durch-
schnittlich weniger Hauptwellenumdrehungen
errechnet wird als bei. der bekannten Einrich-
tung. Infolgedessen arbeitet die neue Ein-
richtung schneller als die bekannte.
Hier ist darauf hinzuweisen, da8 auch be-
reits eine Rechenmaschine bekannt ist, bei der
die verkiirzte Multiplikation selbsttitig durch-
gefithrt wird und bei der auch die Beriick-

sichtigung des Multiplikatorwertes dadurch

geschieht, daB die Dezimalstellen desselben so
nacheinander in das Rechenwerk eingefithrt
werden, daB zunichst mit der niedrigsten
Dezimalstelle begonnen wird und nachein-
ander immer die nichsthéhere Dezimalstelle
an die Reihe kommt. Bei dieser bekannten
Maschine handelt es sich aber um eine Rechen-
maschine mit einem selbsttitigen besonderen
Multiplikatoreinstellwerk, wobei zunichst
durch Betitigung von Handhaben Ziffern-
scheiben eingestellt werden miissen.
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ZweckmaBig -ist jeder Multiplikatortaste
ein Stellglied zugeordnet, durch dessen Ein-
stellung die Taste mit dem einen oder anderen
Einstellgestinge in Verbindung gebracht
werden kann.
einem am Tastenschieber angelenkten Hebel
bestehen,  dessen freies Ende durch ent-
sprechende Verschwenkung des Hebels vor
den Angriffspunkt des einen oder anderen
Einstellgestinges gebracht werden kann.

Um die Multiplikatortasten in ein moglichst
kleines Feld zu bekommen, ordnet man zweck-
miBigdie Multiplikationstasten.in zwei neben-
sinanderliegenden Reihen an, wobei die eine
Reihe die Ziffernwerte o bis 4 und die andere
Tastenreihe die Ziffernwerte 5 bis ¢ enthilt,
50 daB unter <en Tasten zwei Reihen von je
sechs Einstellgestingen angeordnet sind.

Die weiteren Besonderheiten sollen an Hand
les auf der Zeichnung dargestellten Ausfiih-
-ungsbeispieles erlautert werden. -

Abb. 1 zeigt eine Draufsicht.

Abb. 2 zeigt eine Seitenansicht, und zwar
ron rechts mit Bezug auf Abb.1 gesehen,
vobet die \Iultiplikatoreinstelleinriohtunv ab-
renommen ist.

Abb. 3 zeigt eine Seitenansicht der Multi-
)hkatoremstellemnchtung, und zwar von

:echts mit Bezug auf Abb.1 gesehen in wver-’

jrolertem Maﬁstabe

Abb. 4 bis 6 zeigen Sonderdarstellunfren zu
Abb. 3.

Abb. 7 zeigt einen senkrechten Querschnitt
1ach der Linie VII-VII der Abb. 1.

Abb. 8 =zeigt eine Sonderdarstellung
Abb. 7. ,

Abb. 9 zeigt einen Querschnitt nach der
Jnie IX-IX der Abb. 3.

Abb. 10 zeigt eine Sonderdarstellung zu
Abb. 2.

Abb. 11 zeigt einen Ouerschrutt nach der
.inie XI-XI der Abb. 6. i

Abb. 12 zeigt eine teilweise Draufsicht, und
war .in Richtung des in Abb. 5 eingezeich-
eten Pfeiles Gesehen

Abb. 13 zeigt eine teilweise Seitenansicht
nit Bezug auf Abb. 1 von links gesehen in
ergréBertem MaBstabe.

Abb. 14, 15, 154, 16 und 17 zeigen Sonder-
arstellungen.

Zunichst sollen von der auf der Zeichnung
eschriebenen Rechenmaschine die Teile be-
chrieben werden, die an sich bekannt sind,
leren Erwihnung aber fiir die Erliuterung
er Erfindung nétig ist.

Mit 1 ist das Tastenfeld bezeichnet, welches
ei der Multiplikationsrechnung zur Einstel-
ing des Multiplikanden dient. Das verschieb-
ar am Maschinengestell angeordnete Lineal 2
rigt das Umdrehungszihlwerk 3 und das
lesultatwerk 4. 5 bezeichnet die beiden

Zu

Hierbei kann das Stellglied in-

Linealtransporttasten. Die Lgschtaste istmit6,
die Quotienten- und Divisionsschalthebel sind
mit 7 bezeichnet. Die Additionstaste ist mit 8
und die Subtraktionstaste mit 9 bezeichnet.
Die Wirkungsweisedes durch die beiden letzt-
genannten Tastén betdtigten Getriebes bedarf
im Hinblick auf den Erfindungsgegenstand
besonderer Aufmerksamkeit.

Wie aus Abb. 2 ersichtlich ist, sitzen die
Tasten 8, -9 an «en parallel mebeneinander-
liegenden Tastenhebeln 1o, 11. Diese Tasten-
hebel sind bei 12 und 13 schwenkbar an der
Maschinengestellseitenwand 14 gelagert und
stehen unter der Wirkung von nicht mit dar-
gestellten Federn, die die Tasten in der aus
Abb. 2 ersichtlichen Stellung halten. An dem
Tastenhebel 10 ist ein Stift 15befestigt (Abb.6

“und 11), der in die Ebene eines Hebels 16

ragt. Der Hebel 16 ist auf der Achse 17 dreh-
bar gelagert. Auf der Achse 17 sitzt frei dreh-
bar ein Hebel 18, der mit dem Hebel 16 ver-
bunden ist und in dessen Bewegungsebene ein
an dem Tastenhebel 11 Dbefestigter Stift 19
ragt. Die Hebel 16, 18 sind mit Flichen 16/,

. 18 versehen, mit denen die Stifte 15 und 19

beim Niederdriicken der entsprechenden Tasten

. zusammentreten und dadurch eine Verschwen-
kung der Hebel herbeifithren. Die Stellung -
nach Abb. 6 haben die Hebel nach Driicken

der Plustaste 8 eingenommen. Wiirde die
Minustaste 9 gedriickt, dann wiirden durch
das Auftreffen des Stiftes 19 auf die Fliche
18’ die Hebel 16, 18 in Richtung des in Abb.6
eingezeichneten Pfeiles ausveschwun"en In
r‘x&er ausgeschwungenen Stellunc wurden
“dann die Hebel 16, 18 verbleiben, blS durch
Driicken der Plustaste wieder die Umstellung
erfolgt.

An dem Hebel 16 (Abb. 6) ist mittels eines
Bolzens 20 eine Schiene 21 angelenkt, die mit
ihrem Langloch 22 einen an der Gestellwand
14 befestigten Stift 23 umgreift. An einem
nach oben ragenden Auslader 24 der Schiene
21 ist ein Stift 25 befestigt, der von dem ge-
gabelten Ende 26 eines Hebels 27 iibergritien
wird. Der Hebel 27 sitzt auf einer Achse 28,
die in -der Gestellwand 14 gelagert ist. Auf
dem nach auflen vorraﬂfenden Ende der Achse
28 ist ein Hebel 29 befestigt, der mit einem
an seinem Ende vorgesehenen Stift 30 in eine

schlitzférmige Ausnehmuntrsx eines Hebels

32 eingreift. Der Hebel 32 ist bei 33 an ciner
Platte 34 angelenkt, die mittels eines Schraub-
bolzens 35 schwenkbar an der Gestellwand 14
gelagert ist. An der Platte 34 ist cine Rolle
36 ﬂela“ert die mit einer auf der Haupt-
rechenwelle 37 sitzenden Kurvenscheibe 38
zusammenwirkt. Die Kurvenscheibe 38 ist im
wesentlichen konzentrisch kreisférmig ausge-
bildet und mit einer kreisbogenférmigen Aus-
nehmung 38" versehen, in die sich, wenn die
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Welle 37 sich in der Ruhestellung befindet,
die Rolle 36 einlegt. Setzt sich die Welle 37
in Bewegung, dann wird durch die Hubkurve
38 die Platte 34 entgegen dem Zuge der an
ihr angreifenden Feder 34" in Richtung des
in Abb. 6 eingezeichneten Pfeiles zur Aus-
schwingung gebracht. Dadurch erfiahrt der
Hebel 32 eine Verschiebung in Richtung des
in Abb. 6 eingezeichneten Pfeiles. An dem
Hebel 32 sind zwei Schultern 32" und 32"
vorgesehén, von denen, je nachdem, in welche
Stellung der Hebel 32 durch das Gestinge 21

his 30 geschwenkt worden ist, die eine oder -

andere mit einem Stift 39" oder 39" zu-
sammentritt. Die Stifte 39°, 39" sind an einer
Platte 39 befestigt, die auf einer Schwenk-
achse 40 angeordnet ist. Die Schwenkachse 40
ist in den beiden Gestellwinden 14, 14" ge-
lagert und mit zwei nach oben ragenden Stif-
ten 41 (Abb. 1) ausgeriistet, die mit ihren
Enden in zwei entsprechende Bohrungen einer
Schiene 42 eingreifen. Die Schiene 42 ist quer
zu ihrer Lingsrichtung in Schlitzen 43 ver-
schiebbar (Abb. 6), die einerseits von den
entsprechend bearbeiteten Kanten 44 der
Seitenwinde 14, 14" und andererseits von
Blechschienen 45 gebildet werden. Die Schiene
42 (Abb. 12) greift in Ausnehmungen 46 der
Biichsen 47 ein, die zu beiden Seiten die
Ubertragungskegelrider 48, 49 tragen und die

- ldngs verschiebbar, aber undrehbar auf der
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zweckmiBig vierkantig ausgebildeten- Achse
50 sitzen. Jeder Achse 50 ist eine parallele
Achse 53 zugeordnet, auf der je eine der
iblichen Staffelwalzen 57 und je ein Kegel-

- rad 58 sitzt. Die Kegelrider 58 werden durch

Kegelrider 59, die auf der Hauptrechenwelle
37 sitzen, angetrieben. Mit den Staffelwalzen
57 wirken die auf den Achsen 50 axial ver-
schiebbar, aber undrehbar angeordneten Zahn-
rider 60 zusammen, deren Einstellung von

der jeweilig gedriickten Taste der zugeord-’

neten Tastenbank abhingig ist. Je nachdem
nun, in welcher Stellung sich die zugeordnete
Kegelradbiichse 47 befindet, kommt entweder
das Kegelrad 49 oder das Kegelrad 48 mit
dem entsprechenden Kegelrad 61 (Abb. 5) zum
Eingriff. Jeder der im Lineal 2 vorgesehenen
Resultatwerksschaudfinungen 62 ist eine Zif-
fernscheibe 63 zugeordnet, die auf der Achse
64 befestigt ist. Die Achse 64 ist in dem
Lineal gelagert.

Je nachdem, ob das Kegelrad 49 oder das
Kegelrad 48 mit dem Kegelrad 61 zum Ein-
griff kommt, wird entweder eine Verdrehung
der Ziffernscheibe im positiven oder nega-
tiven Sinne herbeigefiihrt, d. h. bei einer Ver-
drehung der betreffenden Achse 50 um #/;, Um-
drehungen wird die beispielsweise auf 2

‘stehende Ziffernscheibe entweder auf 6 vor-

wirts gedreht oder auf 8 zuriickgedreht. Das

Zurwirkungkommen des Kegelrades 49 oder
48 ist davon abhingig, ob durch Betitigung
der Additionstaste 8 das Gestinge 21 bis 30
in die aus Abb. 6 ersichtliche Stellung ge-
fithrt ist, so daB bei Verschwenkung der
Platte 34 die Schulter 32" mit dem Stift 39
zusammentritt und die Schiene 42 nach rechts
oben im Sinne der Abb.6 verschoben wird,
so daff die Kegelrider 48 mit den Kegel-
ridern 61 in Eingriff kommen, oder ob durch
Betitigung der Subtraktionstaste 9 eine Um-
steuerung erfolgt, so daB die Schulter 32"
vor dem Stift 39” zu liegen kommt (Abb. 5)
und die Schiene 42 nach links unten ver-
schoben wird.

Damit das Gestinge 21 bis 29 (Abb. 6)
immer sicher in eine seiner beiden Endlagen
gelangt und bis zur Umstellung in dieser
verbleibt, ist an dem Hebel 29 ein an seinem

-Ende dachf8rmig ausgebildeter Vorsprung

29’ befestigt. Dem Vorsprung 29’ ist ein bei
51 am Maschinengestell gelagerter Hebel 52
zugeordnet, der mit einer ebenfalls dach-
f6rmig ausgebildeten Nase 52" ausgeriistet ist.
Dieser Hebel steht unter der Wirkung einer
Zugfeder 54, die bei 54" am Maschinengestell
befestigt ist. Wird- das Gestinge 21 bis 29
von der einen in die andere Endstellung be-
wegt, dann driickt der Vorsprung 29’ den
Hebel 52 entgegen der Zugwirkung der Feder
54 zuriick, worauf dann der Vorsprung 29’
auf die andere Seite der Nase 52" springt.
Die Verschiebung des Lineals erfolgt von
den mit 5 (Abb. 1) bezeichneten Tasten, und
zwar jeweilig in der Richtung, die von den
auf den Tasten angebrachten Pfeilen ange-
zeigt wird. Da bei der Multiplikationsein-
richtung, die vorliegend interessiert, das
Lineal nach Errechnung jeder einzelnen De-
kade des Multiplikators nach rechts geschal-
tet wird, soll im folgenden lediglich die Funk-
tion der rechts mit Bezug auf Abb. 1 liegen-
den Taste 5 erliutert werden, deren Teil also
die Rechtsschaltung des Lineals andeutet.
Diese Taste 5 sitzt an einem im Maschinen-
gestell verschiebbaren Schieber 55, an dem
eine Zugfeder 56 angreift, die das Bestreben
hat, den Schieber 55 in der in Abb. 2 ersicht-
lichen Stellung festzuhalten. In dem Schieber
55 ist ein Stift 65 befestigt, der in die Be-
wegungsebene des Endes eines winklig ge-
bogenen Hebels 66 ragt. Der Hebel 66 ist auf
einer in der Gestellwand 14 gelagerten Achse
71 befestigt. An dem Hebel 66 greift eine am
Maschinengestell befestigte Zugfeder.72 an,
die das Bestreben hat, den Hebel in der in

Abb. 2 ersichtlichen Stellung festzuhalten. An
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an, welches andererseits bei 74 an eine Stange
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75 ist eine- Platte 76 befestigt, die in eine
Nut eines an einem Zahnrad 78 vorgesehenen
Bundes 77 eingreift. Das Zahnrad 78 sitzt
axial verschiebbar und frei drehbar auf einem
im Maschinengestell befestigten Zapfen 79.

Der Antrieb des Zahnrades 78 erfolgt von
der Hauptwelle 37 aus. Zu diesem Zwecke ist
die am weitesten rechts mit Bezug auf Abb. 1
liegenden Achse 53 durch den Wellenteil 53
verlangert.. Am Ende dieses Wellenteiles 53
ist ein Zahnrad 8o befestigt, .welches mit
einem Zahnrad 81 (Abb.2) in Eingriff steht.
Das Zahnrad 81 ist auf dem Zapfen 79 ge-
lagert und mit einem als Kupplungsglied aus-
gebildeten. Bund 81" versehen. Da der Bund
77 des Zahnrades 78 als Kupplungsteil aus-
gebildet ist, werden durch eine entsprechende
Verschiebung des Zahnrades 78 auf «dem
Zapfen 79 die Teile 81" und 77 in die Kupp-
lungsstellung gefiihrt, so daB die Zahnrader
81,78 auf Drehung miteinander verbunden
werden. Das Zahnrad 78 steht mit einem am
Maschinengestell drehbar gelagerten Zwischen-
zahnrad 82 in dauernden Eingriff (Abb. z,
14), welches andererseits mit einem Zahnrad
83 in Verbindung steht. Das Zahnrad 83 ist
am Maschinengestell bei 83" gelagert und mit
zwei Stiften 84 versehen. Die Stifte 84 ragen
in die Ebene einer am Lineal 2 befestigten
Klappe 85, die mit schlitzartigen Ausneh-
mungen 85" versehen ist. Mit diesen schlitz-
artigen Ausnehmungen 83" wirken die Stifte
84 zusammen. Das Ubersetzungsverhiltnis
der Zahnrider 8o bis 83 ist nun so einge-
richtet, daB bei jeder Umdrehung der Haupt-
welle 37 bzw. der Welle 53, vorausgesetzt
natiirlich, daf das Zahnrad 78 in die Kupp-
lungsstellung geschoben wird, das Zahnrad
83 eine halbe Umdrehung ausfithrt, was mit
Bezug auf das Lineal 2z einen Schaltschritt
um eine Dezimalstelle bedeutet. ’

Da mit der Hauptwelle 37 auch gleichzeitig
die Staffelwalzenachsen 53 umlaufen, miissen
Vorkehrungen getroffen sein, die eine Uber-
tragung der Umdrehung des Rechenmechanis-
mus auf die im Lineal angeordneten Rechen-
werke wihrend der Linealschaltung verhin-
dern. Bei der dem Ausfilhrungsbeispiel zu-
grunde liegenden Rechenmaschine geschieht
dies dadurch, daf die Hubscheibe 38 (Abb. 2)
durch eine Kupplung 16sbar mit der Antriebs-
welle 37 verbunden ist. Diese Kupplung be-
steht in einer Klinke 86, die mittels eines
Drehbolzens 87 an der Hubscheibe 38 exzen-
trisch angelenkt ist. Durch eine an einem
Auslader 86" «der. Klinke 86 angreifende
Druckfeder 88 wird die an der Klinke 86
vorgesehene Nase 86" vor einen- Vorsprung
89" einer auf der Welle 37 befestigten
Scheibe 8¢9 gedriickt. Im Bereiche des Aus-

' laders 86" ist.eine Rolle 9o vorgesehen, die

an dem ecinen ausladenden Arm einer Platte
91 "gelagert ist. Die Platte g1 sitzt schwenk-
bar- auf einem am Maschinengestell vorge-
sehenen Schraubbolzen 92 und wird durch
eine an ihr angreifende . Feder 93 gegen
einen Anschlag 94 gezogen. Die Platte 91
trigt noch- einen Vorsprung 91’, in dessen
Bereich ein an einer Schiene 95 vorgesehener
Auslader 95" ragt. Die Schiene 95 iibergreift
mit einem Langschlitz 95" einen am Gestell
befestigten Bolzen 96. An dem rechten Ende
mit Bezug auf Abb. 2 greift an der Schiene 9§

-eine’ andererseits am Maschinengestell be-

festigte Zugfeder 97 an. Die Schiene 95 ist
andererseits mittels eines Drehzapfens g8’ an

| einem Hebel 98 gelagert. Der Hebel g8 sitzt

schwenkbar auf einem am Maschinengestell
vorgesehenen Zapfen 99. Mit dem Hebel g8
ist ein weiterer Hebel 100 verbunden, an
dessen Ende ein Zapfen 101 vorgesehen ist,
der sich unter den Hebel 66 legt.

Wird -der Hebel 66 von der Linealschalt-
taste 5 nach unten gedriickt, dann erfahren
auch gleichzeitig - die beiden Hebel 98, 100
eine Verschwenkung in Richtung des in
Abb. 2 eingezeichneten Pfeiles. Dabei wird
auch die Schiene 95 entgegen der Wirkung
der Feder g7 nach links geschoben, was wie-
derum zur Folge hat, dafB der Auslader 95
auf den Vorsprung 91" auftrifft, wodurch die
Platte 91 eine Verschwenkung in Richtung
des eingezeichneten Pfeiles ausfithrt. -Dabei
legt sich die Rolle 9o gegen den Auslader 86'.
und die Klinke 86 wird so verschwenkt, daf
thre Nase 86” aus dem Bereich des Vor-
sprunges 89’ gelangt. .

Wihrend also durch das Driicken der
Taste 5 die Kupplung 77, 81° geschlossen
wird, findet das Entkuppeln der Hubscheibe
38 von der Antriebswelle 37 statt. Wihrend
die Antriebswelle 37 umliuft, kommt die
Hubkurve 38 (Abb. 6) nicht zur Wirkung,
so daBl die Platte 34 und der an ihr ange-
lenkte Schulterhebel 32 keine Verschwen-
kung bzw. Verschiebung ausfithrt. Die Zahn-
radbiichsen 47 bleiben also in ihrer neutralen
Mittelstellung stehen, so daB keines der an
ihnen angebrachten Zahnrader 48, 49 mit den
zugeordneten Kegelridern 61 in Eingriff
kommt. \

Die gleichzeitige Inbetriebsetzung desMn-
triebsmotors und der Antriebswelle 37 erfolgt.
wenn eine der Linealschalttasten 3, die Addi-
tionstaste 8 oder die Subtraktionstaste 9, ge-
driickt wird, und zwar unter Vermittlung der
Achse 17 (Abb. 1). Auf dieser Achse 17 sind
zwei Hebel 102 und 103 (Abb. 1) befestigt. In
den Bereich des Hebels 102 ragt ein an dem
Tastenhebel 10 angebrachter Bolzen 1oy und
in den Bereich des Hebels 103 ein an dem
Tastenhebel 11 angebrachter Bolzen 105.
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Wird eine der Tasten8 oder 9 gedriickt,
dann wird der zugeordnete Hebel 102 bzw.
103 und damit die Achse 17 in Richtung des
in Abb.2 eingezeichneten Pfeiles ausge-
schwenkt. Auf der Achse 17 ist weiterhin
ein Hebel 106 (Abb. 10) befestigt, an dessen
Ende ein Gestinge 107 angreift. Das Ge-
stinge 107 ist andererseits bei 108 an einem
Hebel 109 angelenkt, der bei 110 am Ma-
schinengestell drehbar befestigt ist. Das freie
Ende des Hebels 109 trigt isoliert eine Kon-
taktbriicke 111, die, wenn der Hebel 109

durch die besagte Verschwenkung der Achse

17 in Richtung des in Abb. 10 eingezeich-
neten Pfeiles verschwenkt wird, die Kon-
taktstelle 112 schliefit, die in den Stromkreis
des Elektromotors 113 eingeschaltet ist. Die
Antriebsachse 114 des Elektromotors ist
durch einen Treibriemen 115 mit einer Zwi-
schenwelle 116 verbunden. Auf der Welle
116, die im Maschinengestell gelagert ist,
sitzt ein Zahnrad 117, welches mit einem auf
der Antriebswelle 37 befestigten Zahnrad 118
in Eingriff steht.

Damit auch beim Driicken einer der
Tasten 5 die Maschine in der eben geschil-
derten Weise in Betrieb gesetzt wird, ist an
der Schiene 95 (Abb.2) eine Rolle 122 vor-
gesehen, die bei der Verschiebung des Ge-
stanges 95 nach links auf den Hebel 102 auf-
trifft und dadurch die entsprechende Ver-
schwenkung der Achse 17 bewirkt.

Damit die Hauptwelle 37 nach dem Dritk-
ken einer der Tasten 5, 8 oder 9 eine volle
Drehung ausfithrt, ehe der Motor wieder ab-
geschaltet wird, ist auf der Welle 116
(Abb. 10) noch eine Sperrscheibe 119 be-
festigt, die eine Ausnehmung 119" trigt. In
diese Ausnehmung ragt im Ruhezustand der
Maschine eine Nase 120, die mittels eines
Ausladers 107" am Gestinge 107 befestigt ist.
Wird also das Gestinge beim Driicken einer
Taste nach links mit Bezug auf Abb. 10 ge-
schoben. dann wird auch gleichzeitig die
Sperrnase 120 aus der Ausnehmung 119" der
Sperrscheibe 119 gezogen. Da hierauf so-
gleich die Umdrehung der Welle 116 ein-
setzt, kann die Nase 120 nach Freigabe des
Gestiinges 107 nicht sogleich wieder in die
Ausnehmung 119" zuriicktreten. Erst wenn
die Welle 116 bzw. die Hauptantriebswelle
37 eine volle Umdrehung ausgefithrt haben,
kann das unter der Wirkung einer Zugfeder
121 stehende Gestinge 107 wieder in seine
Ausgangsstellung zuriickgehen, wodurch die
Wellen 37 und 116 stillgesetzt und der Strom
zum Elektromotor unterbrochen wird.

Der soweit bekannten Rechenmaschine sind
nun die Multiplikatortasten 123 (Abb. 1) zu-
geordnet, die in zwei Reihen nebeneinander
angeordnet sind. Jede der Tasten 123 sitzt

an einem Schieber 124 (Abb. 4 und 8). Die
oberen Enden der Schieber 124 fithren sich
in Fithrungsschlitzen 125, die in einer Platte
126 vorgesehen sind. Die unteren verjiingten
Enden 124" der Schieber 124 fithren sich in
entsprechenden Schlitzen 127’ einer Platte 127.
Die untere Platte 127 ist durch Verbindungs-
stiicke 128 an der oberen Platte 126 befestigt,
die ihrerseits an einer senkrecht stehenderi
Gestellwand 129 angebracht ist. Auf die ver-
jingten Enden 124" der Schieber 124 sind
Druckfedern 130 aufgesteckt, die das Be-
streben haben, die an den Schiebern 124 vor-
gesehenen ausladenden Anschlige 124" ge-
gen die untere Seite der Platte 126 zu legen,
also die Schieber in der Ausgangsstellung zu
halten.

An jedem der Schieber 124 ist mittels eines
Drehzapfens 131 ein im wesentlichen T-f6rmig
gestalteter Hebel 132 angelenkt. Jeder dieser
T-férmigen Hebel 132 ist mit einem Stift 133
versehen, der in eine schlitzfGrmige Ausneh-
mung 134" einer im wesentlichen U-formig
profilierten Schiene 134 ragt (Abb.g). An
der Schiene 134 sind also ebenso viele Schiitze
134" vorgesehen, als Hebel 132 bzw. Tasten-
schieber 124 vorhanden sind, wobei die
Schlitze 134" in den beiden senkrecht nach
unten ragenden Lappen der Schiene 134 ein-
gearbeitet sind. Die Schiene 134 ist an der

Unterseite der Platte 127 lings verschiebbar

gefithrt, und zwar sind zu diesem Zwecke fiir

die Befestigungsschrauben 135 entsprechend

dem Verschiebungshub Schlitze 134" (Abb.8)
in die Schiene 134 eingearbeitet. An dem
rechten Ende der Schiene 134 (Abb.4) ist
mittels eines Drehzapfens 136 ein Hebel 137
angelenkt, der an seinem freien Ende mit
zwei Ausnehmungen 1377, 137" versehen ist.

Abb. 4 zeigt die Schiene 134 in ihrer rech-
ten, Abb. 3 inihrer linken Endstellung. Diese
Endstellungen werden von der Platte 39 ab-
geleitet, je nachdem, ob sie sich in der aus
Abb. 4 ersichtlichen ausgezogenen oder
strichpunktierten Stellung befindet. Dabei
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ist der an dem Hebel 137 vorgesehene Dreh- ~

zapfen 136 durch ein Langloch 138 gefiihrt,
s0 daB die Schiene 134 immer erst dann ver-
schoben wird, wenn sich die Platte 39 aus
der cinen Endstellung in die andere Endstel-
lung Dbewegt. Wenn die Platte 39 lediglich
von der einen Endstellung in die in Abb. 6
angedeutete neutrale Stellung geht, findet in-
folge des Spieles des Bolzens 136 im Lang-
loch 138 keine Verschiechung statt. ’
An der Platte 134 ist cin nach oben ragen-

der Vorsprung 139 (Abb. 4) vorgeschen, der

mit dem unteren Ende 140’ eines bei 141 ge-
lagerten Hebels 140 zusammenwirkt. Der
Hebel 140 wird durch eine an ihm angrei-
fende Feder 142 in der aus Abb. 4 ersicht-
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lichen Stellung gehalten. An dem freien
Ende des Hebels 140 ist eine gekriimmte
Platte befestigt, die mit einem roten Farb-
feld 143 und einem schwarzen Farbfeld 144
versehen ist. Befindet sich der Hebel 140 in
der aus Abb. 4 ersichtlichen Stellung, dann
wiirde in der-in der Platte 126 eingearbei-
teten Schaudffnung 145 die rote Markierung
erscheinen. Wird die Schiene 134, wenn die
Platte 39 in die strichpunktierte = Stellung
nach Abb. 4 geht, nach links verschoben,
dann trifft der Vorsprung 139 auf das Ende
140" des Hebels 140 auf und verschwenkt
diesen entgegen der Wirkung der Feder 142,
so daB in der vorgesehenen Schaudffnung 145
die schwarze Markierung erscheint.

An der Gestellwand 129 (Abb.8) sind
noch zwei weitere parallel zu den Platten 126,
127 liegende Platten 146 und 147 angeord-
net, die entsprechend der zweireihigen An-
ordnung -von Tastenschiebern 124 mit zwei
Reihen von Schiebern ausgeriistet sind, die
der besseren Unterscheidung wegen mit 148¢
bis 148" (Abb. g) bezeichnet wurden. Diese
Schieber, von denen je sechs in einer Reihe

liegen, sind den Hebeln 132 so zugeordnet, .

daf} diese entweder {iber den rechts von ihnen
liegenden Schiebern (vgl. Abb. 4 und 8) oder
mit den links von ihnen liegenden Schiebern

-(vgl. Abb.5) zu liegen kommen.. Auf jeden

der Schieber 148% bis 1487 ist eine Druck-
feder 149 aufgesteckt, die sich gegen die
Platte 147 stiitzt und das Bestreben hat, die
Schieber in ihren Ausgangsstellungen festzu-
halten, in welchen sie sich mit ihren Auf-
lagern 148" (Abb.g) gegen eine an der Unter-
seite der Platte 146 angebrachte Leiste 150
aus Fiber o. dgl. legen.

Zwischen den beiden Reihen der Schieber
1488 bis 148™ ist eine als Schlitten ausge-
bildete U-formige Schiene 151 (Abb. 8) an-
geordnet, in deren rechts liegenden Teil eine
Zahnstange 152 mittels der Schrauben 153
(Abb. g) befestigt ist. An der U-férmig pro-
filierten Schiene 151 sind zu beiden Seiten
Ausnehmungen angebracht, die  hinsichtlich
ihrer Lingsausdehnung in der Bewegungs-
richtung der Schiene 151 abgestuft sind. Da-
bei sind die mit Bezug auf Abb.1 an der
linken Seite angebrachten Ausnehmungen,
die den Schiebern 148% bis 148/ zugeordnet
sind, mit 1542 bis 154/ bezeichnet, wobei zu
bemerken ist, da} fiir den am duBersten links
(Abb. 8) liegenden Schieber 148¢ keine Aus-
nehmung an der Schiene 131 vorgesehen ist.
In der aus Abb. 3 ersichtlichen Grundstel-
lung der Schiene 151 liegt die rechte Kante
des Schiebers 148% gerade mit dem linken
Ende der Schiene 151 biindig. Die rechts mit
Bezt_lg auf Abb. 1 liegenden Ausnehmungen
der Schiene 151, die den Schiebern 1487 bis

148 zugeordnet sind, sind mit 154f bis 154™
bezeichnet.

Die Zahnstange 152 (Abb. 8) wirkt mit
einem Zahnrad 155 zusammen, welches an
einer mit der Gestellplatte 129 verbundenen
(estellplatte 156 mittels eines Bolzens 157
gelagert ist. Das Zahnrad 155 ist mit einem
Sperrad 158 verbunden. Diesem’ Sperrad ist
eine Schaltklinke 159 (Abb. 3) zugeordnet,
die mittels eines Zapfens 160 an einem an der
Platte 156 gelagerten Schieber 161 angelenkt
ist. An dem unteren Ende des Schiebers 161
greift mittels eines Drehzapfens 162 eine
Schubstange 163 (Abb.6) an, die anderer-
seits mit einem Lagerauge 163" eine auf der
Antriebswelle 37 befestigte Exzenterscheibe
164 tibergreift. Bei der Drehung der Welle
37 wird unter Vermittlung der Schubstange
163 der Schieber 161 in Richtung des in
Abb. 5 eingezeichneten Pfeiles auf und ab be-
wegt. Dabei triffit die Nase 159" der Klinke
159 mit dem Sperrad 158 zusammen und
schaltet dieses in Richtung des in Abb. 5 ein-
gezeichneten Pfeiles zuriick. Mit der Ver-
zahnung des Sperrades 158 wirkt weiterhin
eine Sperrklinke 165" zusammen, die an einer
Schwenkplatte 165 vorgesehen isf. Die
Schwenkplatte 165 ist mittels eines Zapfens
166 an der Platte 156 drehbar gelagert. Be-
findet sich die Platte 165 in der aus Abb. 5
ersichtlichen Stellung, dann legt sich die
Klinke 164 in die Sperrverzahnung ein und
verhindert dadurch eine Zuriickdrehung des
Sperrades 158 entgegen der in Abb. 5 einge-
zeichneten Pfeilrichtung., Das Bestreben der

-Sperrscheibe 158, sich entgegen der Uhr-

zeigerrichtung zu bewegen, wird durch die
Zahnstange 152 bzw. die Schiene 151 ver-
mittelt, die unter der Wirkung einer an der
Schiene 151 angreifenden -und bei 167 am
Maschinengestell befestigten Zugfeder 168
stehit.

Die Ausnehmungen 1542 bis 154 sind nun
in der Bewegungsrichtung der Schiene 151
so abgestuft, dafl bei Betatigung der Schieber
1482 und 148% keine Lingsverschiebung der
Schiene 151 dem Zuge der Feder 168 folgend
eintritt. Die dem Schieber 1487 und 148"
zugeordneten Ausnehmungen 154% und 154"
sind so grofl, dafi die Schiene 151 sich so weit
unter der Wirkung der Zugfeder 168 nach
links bewegen kann, daB das verbundene
Sperrad 158 um eine Sperrzahnteilung ent-
gegen der Uhrzeigerbewegung verdreht wird.
Die Ausnehmungen 154° und 154’ sind ctwas
grofler bemessen, und zwar so, dall bei Be-
titigung der zugeordneten Schieber 148¢
bzw. 148 das Sperrad 158 sich um zwei
Sperrzahnteilungen verdrehen kann. Die
Ausnehmungen 154% und 154% sind wieder
etwas gréBer, und zwar-so, daB bei Betiti-
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gung der entsprechenden Schieber das Sperr-
rad sich um drei Zahnteilungen verdrehen
kann. Die Ausnehmungen 154¢ und 154’ ent-
sprechen einer Verdrehung des Sperrades 158
um vier Zahnteilungen und die Ausnehmun-
gen 1547 und 1547 schlieflich einer Verdre-
hung des Sperrades um fiinf Zahnteilungen.
AulBler den beiden Schiebern 148% und 148%¢
besitzen die anderen Schieber 148 bis 148/,
148" bis 148" je einenVorsprung 148” (Abb.g).
Diesen Vorspriingen sind entsprechend der
zweireihigen Anordnung zwei Schienen 169 und
170 zugeordnet; die Schiene 169 ist also der
Schieberreihe 1482 bis 148/ und die Schiene 170
der Schieberreihe 148¢ bis 1487 zugeordnet.
Diese Schienen sind an je zwei bei 172
(Abb. 5) gelagerten Hebeln 171 gelenkpar-
allelogrammartig angelenkt. An der Schiene
169 ist ein durch die Gestellplatte 147 hin-
durchragender Auslader 173 befestigt (Abb. 7,
9), an dem bei 174 eine Zugfeder 175 an-
greift, die dem Gestinge 169 das Bestreben
erteilt, in der aus Abb. 7 ersichtlichen ge-
strichelten Stellung zu verharren. An dem
Auslader 173 ist die Rolle 176 (Abb. g) ge-
lagert, die in die Bewegungsebene eines Kur-
venhebels 177 (Abb. 7) ragt. Der Hebel 177
ist auf einer in der Gestellwand 129 gelager-
ten Achse 178 befestigt. Wird die Schiene 169
durch das Niederfilhren eines der Schieber
1480 bis 148 nach unten gedriickt, dann trifft
dabei die Rolle 176 auf die Kurvenfliche 177’
des Hebels 177 auf, worauf dieser in die aus
Abb. 7 ersichtliche Stellung geschwenkt wird.
An der Schiene 170 ist ebenfalls ein nach
unten ragender Auslader 179 befestigt, an
dem bei 180 eine Zugfeder 181 angreift. An
diesem Auslader ist ebenfalls eine Rolle 182
gelagert, die, wenn die Schiene 170 infolge
der Betitigung eines der entsprechenden
Schieber 148* bis 1487 niedergedriickt wird,
gegen eine Kurvenfliche 183" (Abb. 5) eines
Hebels 183 trifft, der ebenfalls auf der Achse

. 178 befestigt ist. Auf dem durch die Ge-

stellwand 129 ragenden Ende der Achse 178
ist ein weiterer Hebel 184 (Abb. 6) befestigt,

dessen freies Ende durch einen Zapfen 185 |

mit einer insbesondere aus Abb. 15 ersicht-
lichen Kurvenplatte 186 verbunden ist. Diese
Kurvenplatte 186 greift mit einem Bolzen
186" in das gegabelte Ende 187" eines Win-
kelhebels 187 ein. Dieser Hebel 187 ist bei
188 an der Gestellwand 129 gelagert und mit
einer durch die Verkleidung der Maschine
ragenden Handhabe 189 versehen. Der Kur-
venplatte 186 ist ein doppelarmiger Hebel
190 zugeordnet, dessen beide an den freien
Hebelenden angebrachte Stifte 191 und 192
in die Bewegungsebene der Platte 186 ragen.
Befindet sich der Hebel 187 in der aus Abb. 6
und 15 ersichtlichen Stellung, dann greift der

Zapfen 191 in- die-untere Ausnehmung 186"
der Kurvenplatte 186. Durch eine entspre-
chende Umstellung des Handhebels 189 in
die aus Abb. 15a ersichtliche Stellung erreicht
man, daBl der Stift 191 auler Eingriff mit der
Ansnehmung 186" kommt, wihrend anderer-
seits der Stift 192 in die obere Ausnehmung
186" der Platte 186 zu liegen kommt. Das
hat eine Umstellung zur Folge, die noch bei
der Erliuterung der Arbeitsweise der Ein-
richtung behandelt wird. An dem zweiarmi-
gen Hebel 190, der bei 193 an der Gestell-
wand drehbar gelagert ist, ist mittels des
Zapfens 191 ein Lenker 194 drehbar be-
festigt, der andererseits mit einer entspre-
chenden Bohrung einen am Gestinge 21 be-
festigten Stift 195 umgreift (Abb. 6).

Je nachdem nun, ob einer der Schieber 148
bis 148/ oder einer der Schieber 148% bis 148"
betitigt wird, wird das Gestinge 169 oder
das Gestidnge 170 nach unten gefithrt. Das
hat aber zur Folge, daBl die Achse 178 bzw.
der Hebel 184 mit Bezug auf Abb.6 entweder
die linke oder rechte Endstellung einnimmt.
Unter Vermittlung der Kurvenplatte 186
wird dann, vorausgesetzt, daff die Kurven-
platte: die in Abb. 6 angedeutete Stellung
einnimmt, das Gestinge 21 die linke oder
rechte Endstellung einnehmen. ’

Zwischen den Platten 127 und 146 ist noch
eine Schiene 196 angeordnet (Abb. 7), die
dhnlich wie die Schienen 169 und 170 mittels
zweier bei 198 drehbar gelagerter Hebel 197
parallelogrammartig getragen wird. In den
Bewegungsbereich dieser Schiene 196 ragen
Anschlige 199 (Abb.7) und 200 (Abb.g).
Dabei ist der Anschlag 199 mit dem Schieber
148¢ und der Anschlag zoo mittels einer Ver-
bindungsschiene 201 an dem Schieber 1482
befestigt. Wird-also der Schieber 1483 bzw.
148¢ nach unten gedriickt, dann wird auch

gleichzeitig die Schiene 196 nach unten be--

wegt. An der Schiene 196 ist bei 202 (Abb.7)
eine Klinke 203 angelenkt, an der bei 204
eine an der Gestellplatte 129 befestigte Zug-
feder zo5 angreift. Diese Zugfeder hat das
Bestreben, die Klinke 203 in die aus Abb. 3
ersichtliche Stellung zu bewegen. An dieser

‘Klinke ist eine vorspringende Nase 203’ vor-

gesehen, die einen durch einen entsprechen-
den Schlitz in der Gestellwand 129 gefithrten
Stift 207 iibergreift (Abb. 16).  Dieser Stift
207 ist an einem Hebel 206 befestigt, der bei
208 an der Gestellwand 129 drehbar gelagert

ist. An dem freien Ende des Hebels 206 greift-
- bei 209 eine Zugfeder 210 an, die das Bestre-

ben hat, den klinkenartigen Vorsprung 206
des Hebels 206 in eine Ausnehmung 211
einer Schiene 211 zu legen. Die Schiene 211
ist- init zwei Lingsschlitzen 211" versehen,
durch die Befestigungsschrauben 21z hin-
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durchgreifen. An dieser als Schieber ausge-
bildeten Schiene 211 ist eine Schiene 213 be-
festigt, die mit einem hakenariig nach unten
ragenden Ende 213" versehen ist.

In den Bewegungsbereich dizses hakenarti-
gen Endes 213 ragt eine Rolle z14 (Abb. 1, 2),
dic an der Flanke einer an der Antriebswelle
37 befestigten Scheibe 215 gelagert ist. An
der mit dem Schieber 211 verbundenen Schiene
213 (Abb. 16) ist ein Bolzen 216 befestigt,
an dem eine starke Zugfeder 217 angreift, die
andererseits bei 218 an der Cestellwand 129
befestigt. ist. Durch diese Feder wird dem
Gestiinge 211, 213 das Bestreben erteilt, sich
mit Bezug auf Abb. 16 nach rechts zu be-
wegen. An dieser Bewegung wird das Ge-
stinge durch die in die Ausnehmung 211” ein-
greifende Klinke 206’ gehindert.

An dem Hebelz06 (Abb. 16) ist im. Be-
reiche der Sperrnase 206’ €in aus der Hebel-

cbene vorspringender Anschlag 206” ange-.

bracht, in dessen Bereich das Ende 210’ einer
KNlinke 219 ragt. Die Klinke 219 ist bei 220
an dem einen Ende eines Hebels 221 drehbar
gelagert. Eine an der Klinke 219 angreifende
Feder 222 ist dabei bestrebt, das freie Ende
der Klinke 219 gegen einen an der Gestell-
wand 129 vorgesehenen Anschlagbolzen 223
zu legen. Der Winkelhebel 221 steht unter
dem Zuge einer bei 224 an der Platte 129
befestigten- Zugfeder 225, so daB das. freie
Ende 221” des Winkelhebels gegen einen Bol-
zen 226 gelegt wird, der an ciner Schiene
227 befestigt ist. Die Schienc 227 ist einer-
seits bei 228 an einem Hebel 229 angelenkt,
der bei 230 an der Gestellwand 129 schwenk-
bar gelagert ist, andererseits ist die Schiene
mittels eines Drehbolzens 231 an der
Schwenkplatte 165 (Abb. 6) angelenkt. Die
Schwenkplatte 165 ist rioch mit einem dritten
Auslader 232 versehen, der in die Bewegungs-
ebene eines am Sperrad 158 vorgesehenen
Bolzens 233 ragt.

An dem Hebel 229 greift cine Zugfeder
234 an (Abb. 16), die bei 235 an der Gestell-
wand 129 befestigt ist. Durch diese Feder 234
wird dem Gestinge 227 das Bestreben erteilt,
sich- nach rechts zu bewegen. Da das Ende
des Gestinges 227 an der Schwenkplatte 165
angreift, wird dieser das Bestreben erteilt,
sich in Richtung des in Abb. 35 cingezeichneten
Pfeiles im Uhrzeigersinne zu bewegen. Der
Hebel 229 (Abb. 16) wirkt, wenn er dem Zuge
der Feder 234 folgen kann, auf einen Stift
236 (Abb. 2, 11), der an dem Hebel roz be-
fostigt ist.

3 )

Unter der Platte 147 ist mittels des Lager- .

bickchens 238 ein zweiarmiger Hebel 239
angeordnet (Abb. 3).” An dem cinen Ende des
Hebels 239 ist ein Stift 240 angebracht, auf
welchém eine Druckfeder 241 aufgesteckt ist,

die versucht. den Hebel in der aus Abb. 3

ersichtlichen Stellung zu halten. An dem

anderen Ende des Hebels ist eine quer zur .

Bewegungsrichtung des Hebels 239 gestellte
Platte 242 (Abb. g} befestigt. Diese Platte
212 ist dabei so angeordnet, daB sie gerade
unter die beiden Enden der Auslader 173 und
179 zu liegen kommt. An dem Hebel 239 ist
mittels eines Drehzapfens 243 (Abb. 3) ein
Klinkenhebel 244 angelenkt, dessen eines Ende
mit einer Sperrnase 244’ und- dessen anderes
Ende mit einem Anschlag 244" ausgeriistet
ist.  Eine um den Drehzapfen 243 -gelegte
Feder 245 ist bestrebt, der Hebel 244 so zu
verschwenken, dafl der Anschlag 244" in der
aus Abb. 3 ersichtlichen Weise auf die obere
Kante des Hebels 239 zu liegen kommt. Die
Klinkennase 244" wirkt mit einem seitlichen
Auslader 246’ zusammen, der an einer weite-
ren Klinke 246 vorgesehen ist. Diese Klinke
216 ist mittels eines Bolzens 247 an einem
nach unten ragenden Auslader 248 der Zahn-
stange 152 gelagert (Abb.17). In der Ruhe-
bzw. Ausgangsstellung legt sich die Klinke
246 unter der Wirkung einer Feder 249
(Abb. 3) gegen eine an der Unterseite der
Platte 147 angebrachte Anschlagleiste 250.

Mit einer im Bereiche der Sperrklinke 165
(Abb. 3) an der Schwenkplatte 165 einge-
arbeiteten kimmenartigen ~Ausnehmung 251
wirkt das entsprechend zugespitzte Ende 2527
eines zweiarmigen Hebels 252 zusammen.
Dieser zweiarmige Hebel ist bei 253 an der
Platte 156 gelagert. An seinem freien Ende
ist mittels des Schraubbolzens 2531 cine im
wesentlichen winklig ausgebildete Platte 2535
angelenkt. An dieser Platte greift bei 256
(Abb. 6) eine Zugfeder 257 an, die anderer-
seits bei 258 an dem Hebel 252 befestigt ist.
TUnter dem Zuge dieser Feder legt sich das
zugespitzte Ende der Platte 255 gegen einen
am Sperrad 158 vorgesehenen Stift 259. An
dem Hebel 252 greift aulerdem eine Zugfeder
260 an, die andererseits an der Gestellplatte
129 befestigt ist und das Bestreben hat, das
Hebelende 252" in die Ausnehmung 251 zu
ziehen.

Zu erwahnen ist noch, daB an dem Hebel
189 (Abb. 16) mittels eines Drehzapfens 261
eine Schiene 262 angelenkt ist, die mittels
eines Schraubbolzens 263, der durch einen
Schlitz 262’ der Schiene 262 hindurchgefihrt
ist, lings verschiebbar an der Gestellwand 129
gelagert ist. An dem Ende der Schiene 262
ist ein Bolzen 264 befestigt, der in die Bewe-
gungsebene eines an einem Gestellauslader
263 bei 266 angelenkten zweiarmigen Hebels
267 ragt. An dem freien Ende des Hebels
267 ist ein Bolzen 268 vorgesehen. der den
Hebel 137 untergreift. Ein an dem Hebel 137
befestigter Federdraht 269 untergreift dabei
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wiederum den Bolzen 268, so dafB.der Hebel
137 immer der Lage des Bolzens 268 folgt.
Wird zwecks Umstellung der Kurvenplatte
186 der Hebel 189 in die aus Abb. 15a er-
sichtliche Lage gefithrt, dann findet gleich-
zeitig eine Verschiebung der Schiene 262
statt, und zwar im Sinne der Abb.6 nach
links. Dadurch wird mittels des Bolzens 264
der Hebel 267 so zur Ausschwingung ge-
bracht, daB dieser seinerseits den Hebel 137
nach oben fithrt, was zur Folge hat, daf die
Ausnehmung 137’ mit dem Stift 39" zusam-
mentritt. ) ,

Der an der.Schiene 213 angebrachte Stift
216 (Abb.2) ragt in die Bewegungsebene
eines Hebels 271, der auf der Achsey1 be-
festigt ist.

Die Wirkungsweise der neuen Einrichtung
soll nun an Hand des folgenden Rechenbei-
spiels erlautert werden:

24X 373

Zunichst wird auf dem Tastenfeld 1 (Abb. 1)
der am weitesten rechts liegenden Tasten-
reihe die 4 und in der danebenliegenden Ta-
stenreihe die 2 eingestellt. Das hat zur Folge,
daf in bekannter Weise das der &uBersten
rechten Tastenreihe zugeordnete Zahnrad 6o
(Abb. 12) so auf seiner Welle 50 verschoben
wird, daB es vor denjenigen Teil der Staffel-
walze 57 zu liegen kommt, der vier Zahne

" aufweist. Das der zweiten Tastenreihe zuge-
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ordnete Zahnridchen 60 wird dagegen auf
seiner Welle 5o so verschoben, daf es vor
denjenigen Teil der Staffelwalze 57 zu liegen
kommt, welcher zwei Zihne aufweist. Zu be-
merken sei noch, daBl die Teile zunichst die
aus Abb. 3 und 6 ersichtliche Grundstellung
einnehmen. Nachdem der Multiplikand in der
geschilderten Weise im Tastenfeld eingestellt
worden ist, kann mittels der Tasten 123 nun-
mehr die Einstellung des Multiplikators er-
folgen, wobei mit der niedrigsten Dezimal-
stelle, also mit der 3 begonnen wird, worauf
dann die 7 und schlieBlich wieder die 3 der
héchsten Dekade gedriickt wird. Ehe mit der
Einstellung des Multiplikators begonnen wird,
muB noch beachtet werden, daf in der Schau-
offnung 145 (Abb.5) das schwarze Farbfeld
144 eingestellt ist. Das wiirde nach Abb. 3
und 6 der Fall sein. In dieser Stellung be-
findet sich der dem Tastenschieber der 3 zu-
geordnete T-formige Hebel 132 in einer sol-
chen Stellung, daf sich sein linkes Ende iiber
dem Tastenschieber 148¢ befindet. Wird nun
die Taste 3 gedriickt (Abb.7), so wird der
Schieber 148¢ unter Zusammendriickung seiner
Feder 149 nach unten geschoben. Dabei ist
der Vorsprung 148" (Abb.9) des besagten
Schiebers auf die Schiene 169 aufgetroffen
und hat diese aus der in Abb. 7 durch strich-

punktierte Linien angedeuteten Grund- bzw.
Ausgangsstellung in die ausgezogene Stellung
nach unten bewegt. Gleichzeitig ist dabei der
an der Schiene 169 vorgesehene Auslader 173
auf die Platte 242 aufgetroffen, wodurch der
Hebel239 in die aus Abb.7 ersichtliche
Stellung geschwenkt worden ist. Bei dieser
Verschwenkung des Hebels hat die Nase 244’
(Abb. 3) des Hebels 244 die Klinke 246 so
nach unten mitgenommen, daf letztere von
der Anschlagleiste 250 freigegeben wird und
nunmehr die Schiene 151, dem Zuge der an
ihr angreifenden Feder 168 (Abb.7) folgend,
sich nach links bewegen kann, und zwar kann
sich die Schiene 151 so weit bewegen, bis die
rechte Kante der Ausnehmung 154¢ mit dem
am Schieber 148¢ vorgesehenen Vorsprung
148" zur Anlage kommt.

Wie schon erliutert, ist die Ausnehmung
1549 (Abb.7) so bemessen, daB sich das
Sperrad 158 aus der aus Abb. 3 ersichtlichen
Grundstellung um drei Zahnteilungen in Rich-
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tung des in Abb.7 eingezeichneten Pfeiles -

verdreht hat. Gleichzeitig ist aber auch bei
dem Betitigen des Schiebers 148¢ in der aus
Abb. 7 ersichtlichen Weise die an dem Vor-
sprung 173 vorgesehene Rolle 176 (Abb. 9)
auf die Kurvenbahn 177" des Hebels 177 auf-
getroffen, so daBf dieser, wenn der Schieber
1487 in seine untere Endstellung gelangt ist,
unbedingt die aus Abb. 7 ersichtliche Stellung
einnimmt. Bei der Stellung des Hebels 177
ist aber auch gleichzeitig die Achse 178 und
der ebenfalls daran befestigte Hebel 184 in
seine mit Bezug auf Abb. 6 ersichtliche linke
Endstellung gegangen. Unter Vermittlung
der Kurvenplatte 186 und des Hebels 190 so-
wie des Lenkers 194 ist dabei das Gestinge
21 ebenfalls .in die aus Abb. 6 ersichtliche
Stellung gefithrt worden, soweit die betreffen-
den Teile diese Stellung nicht schon vorher
innehatten. :

Nachdem die Nase 244 am Hebel 244 (AbD. 3)
die Klinke 246 nach unten abgezogen hat,
nimmt der Hebel 244 die aus Abb. 7 ersicht-
liche Stellung ein, wihrend die Klinke 246
sich unter der Wirkung der an ihr angreifen-
den Feder 249 (Abb. 3) gegen die Anschlag-
leiste 250 (Abb.7) legt. Sobald der Vor-
sprung 173 seine unterste Stellung erreicht
hat, also auch der Hebel 239 seine duflerste
ausgeschwenkte Stellung eingenommen hat,

ist die entsprechende Kante der Platte 242

unter leichter Verschwenkung des Hebels 255
in eine Ausbuchtung 255" am Ende des Hebels
255 getreten. Solange man eine Taste 123
gedriickt hilt, erfolgt weiter nichts als das
bisher Geschilderte. '

Wird die gedriickte Taste 123 (Abb.7)
freigegeben, so geht diese unter der Wirkung
der ihr zugeordneten Feder 130 wieder in die
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Ausgangsstellung zuriick. Gleichzeitig kann
auch der Schieber 1484 so weit nach oben zu-
- riickgehen, bis die obere Kante des Vor-
sprunges 148 (Abb.g) mit der die Aus-
i nehmung 154¢ begrenzenden oberen Wan-
dung der U-formigen Schiene 151 zusammen-
tritt. Das obere Teil, also Mittelteil der
U-férmigen Schiene, ist nur im Bereiche des
Eintritts des Vorsprunges 148" durchbrochen
(Abb. 7). - .

Diese kleine Bewegung des Schiebers 148¢
(Abb. 7) nach oben hat aber zur Folge, daB
auch die Schiene 169 bzw. deren Vorsprung
" 173 um ein entsprechendes Stiick nach oben
i zuritckgehen kann. Das hat aber wiederum
zur Folge, daB der Hebel 239 ein wenig in
Richtung des in Abb.7 eingezeichneten Pfeiles
nach oben schwingt. Bei dieser Bewegung
des Hebels 239 in die durch strichpunktierte

Linien angedeutete Zwischenstellung nach |

Abb. 7 stemmt sich aber das nach unten
ragende Ende des Hebels 255 mit seiner Aus-
nehmung 255 gegen die Platte 242. Dabei
wird, weil die Feder 241 kraftiger gehalten
, ist als die Feder 260, der Hebel 252 bis in
die durch strichpunktierte Linien in Abb.7
angedeutete Stellung geschwenkt. Bei dieser
Verschwenkung des Hebels 252 in die besagte
Zwischenstellung gibt aber die Nase 252" des
Hebels 252 die Schwenkplatte 165 frei, so
daB sie unter dem Zuge des an ihr angreifen-
den Gestanges 227 (Abb. 6) in die in Abb.7
eingezeichnete strichpunktierte Lage gehen
kann. Dabei legt sich der Auslader 165" als
. Sperrklinke in die Verzahnung des Sperrades
158. Der mit dem Gestinge 227 verbundene
Hebel 229 hat also unter der Wirkung der
Feder 234 in die aus Abb. 16 ersichtliche
strichpunktierte Stellung schwenken konnen.
Bei dieser Verschwenkung trifft der Hebel
229 auf den am Hebel 102 (Abb. 11) ange-
brachten Stift 236 auf, so daB er, wenn der
Hebel 229 in die besagte aus Abb. 16 er-
sichtliche strichpunktierte Stellung geht, die
Achse 17 zur Ausschwingung in Richtung des
in Abb. 10 eingezeichneten Pfeiles bringt.
Dadurch wird aber unter Vermittlung des Ge-
stinges 106 bis 110 der Kontakt 112 fiir den
Stromkreis . des Antriebsmotors 113 ge-
schlossen. Gleichzeitig ist atch die Nase 120
aus der Ausnehmung 119" der Scheibe 1I9
herausgezogen worden, so daB der in Be-
trieb gesetzte Motor die Zwischenwelle 116
~und unter Vermittlung der Zahnrider 117,
118 die Hauptantriebswelle 37 in Betrieb
setzt: Bei dieser Verschiebung des Gestinges
227 ist gleichzeitig der Hebel 221 in die
strichpunktierte Stellung nach Abb.16 ge-
schwenkt, und die Klinke 219" hat sich vor
den Vorsprung 206" gelegt.

- Wahrend nun die Antriebswelle 37 ihre
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erste Umdrehung ausfithrt, wird vermittels
des Exzenters 164 (Abb. 6) und der Schub-
stange 163 der Schieber 161 einmal abwirts
und aufwirts gefithrt. Dabpi wird auch die
Schaltklinke 159, die an dem Schieber 161
gelagert ist, mit nach unten und wieder
zuriick gefithrt. Bei der Abwirtsbewegung:
des Schiebers 161 wird zundchst der Vor-
sprung 159" an der Klinke 159 freigegeben,
so dafl die Klinke, nachdem der Vorsprung
159” an der Kante der Platte 146 voriiber-
gegangen ist, etwas in Richtung des in Abb. 7
eingezeichneten Pfeiles ausschwingen kann,
wodurch der Schaltzahn 159" in den Bereich
der Verzahnung des Schaltrades 158 gefiihrt
wird, und zwar in die dritte Zahnliicke von
oben. = Wihrend der
bewegung des Schiebers 161 wird das Schalt-
rad 158 um eine Zahnteilung im Uhrzeiger-
sinne verdreht. In dieser neuen Stellung
wird das Schaltrad 158 durch die Sperrklinke
165 gehalten. Wihrend dieser ersten. Haupt-
wellenumdrehung, wihrend der auch das Ge-
stinge 34, 32 (Abb.6) zur Wirkung ge-
kommen ist, indem die Schulter 32" die Platte
39 so verschwenkt hat, daB die Zahnrad-
biichsen 47 mit Bezug auf Abb. 6 nach rechts
geschoben wurden, also die Zahnrider 48 mit
den: Zahnridern 61 zum Eingriff kamen, ist
der Multiplikand einmal in das Resultatwerk,
und zwar im positiven Sinne iibertragen
worden, so daB im Resultatwerk 4 eine 24
erschienen ist.

Am Ende der ersten Umdrehung geht, da
der Hebel 229 (Abb.6) am Zapfen 236
(Abb. 11) den Hebel 102 und damit auch die
Achse 17 in der ausgeschwenkten Stellung
festhilt, die Hauptantriebswelle 37 sofort in
ihre zweite Umdrehung iiber, wahrend der
Schieber 161 (Abb.6) abermals. eine Abwirts-
und eine Aufwirtsbewegung ausfithrt. Da-
durch wird das Sperrad 158 wiederum um
eine Zahnteilung zuriick geschaltet, wihrend
am Ende der zweiten Umdrehung im Re-
sultatwerk eine 48 erscheint. Da sich am
Ende der zweiten Hauptwellenumdrehung der
Hebel 229 immer noch in der ausgeschwun-.
genen Stellung befindet, das Gestinge 102,
106 bis 110 (Abb. 10) sich immer noch in der
Stellung befindet, die der Einschaltung des
Elektromotors entspricht, geht die Haupt-
antriebswelle 37 sofort in die dritte Um-
drehung fiber, wihrend der das Sperrad 158
durch die Schaltklinke 150 wiederum um eine
Zahnteilung zuriick geschaltet wird, das Sperr-
rad 158 also wieder in die aus Abb. 3 er-
sichtliche Ausgangsstellung gelangt. Am
Ende der dritten Hauptwellenumdrehung ist
im Resultatzihlwerk entsprechend der Multi-
plikation des Multiplikanden 24 mit 3 der
Wert 72 erschienen. Wihrend der letzten
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Schaltbewegung des Sperrades 158 ist der
an ihm angebrachte Stift 233 auf den Vor-
sprung 232 der Schwenkplatte 165 aufgetrof-
fen und hat diese in die aus Abb. 3 ersicht-
liche Ausgangsstellung zuriickgeschwenkt, so
daB sich der Vorsprung 165" auBer Eingriff
mit der Verzahnung des Sperrades 158 be-
findet und die Nase 252" des Hebels 252 sich
in die Ausnehmung 251 der Schwenkplatte
165 gelegt hat und diese somit in der Aus-
gangsstellung sperrt.

Gleichzeitig ist auch der an dem Sperrad
158 vorgesehene Stift 259 auf das zugespitzte
Ende der Platte 255 aufgetroffen und hat
diese in die aus Abb. 3 ersichtliche Ausgangs-
stellung geschwungen, wobei die Ausnehmung
255" die Platte 242 (Abb. 7) freigibt und der
Hebel 239 ebenfalls in seine aus Abb. 3 er-
sichtliche Ausgangsstellung schwingen kann.

Wenn das Sperrad 158 in seine Ausgangs-
stellung gelangt, ist auch die Schiene 151
wiederum so weit zuriickgezogen worden, so
daB sie ihre aus Abb. 3 ersichtliche Ausgangs-
stellung erreicht "hat. Dabei ist auch der
Schlitz, durch den der Auslader 148" (Abb.9)
in die Ausnehmung 154¢ getreten ist, itber den
Auslader 148’ gelangt, so daB dieser nunmehr
wieder in seine Ausgangsstellung nach Abb.3
zuriickfedern kann.

Da auch erst, wenn die Schiene 151 in ihre
Ausgangsstellung nach' Abb. 3 gelangt ist,
die Zugangsschlitze zu den Ausnehmungen
1542 bis 154m vor den Ausladern 148’ getre-
ten sind, sind bis dahin die Multiplikator-
tasten 123 gesperrt.

Bei der am Ende der dritten Hauptwellen-
umdrehung eintretenden Verschiebung des
Gestinges 227 mnach links mit Bezug auf
Abb. 16 verschwenkt der Stift226 den He-
bel 221 wieder in die ausgezogene Stellung
zuriick. Dabei nimmt der Klinkenvorsprung
219’ den Hebel 206 mit nach unten, so daB
die Nase 206’ aus der Atsnehmung 211’ der
Schiene 211 zuriickgezogen wird. Auf diese
Weise werden die beiden miteinander verbun-
denen Teile 211, 213 dem Zuge der Feder 217
freigegeben, so daB die besagten Teile in die
aus Abb. 16 ersichtliche strichpunktierte
Stellung schnellen kénnen. Hierbei ist noch
zu bemerken, daf die Klinke 21¢’, nachdem
sie den Hebel 206 ein Stiick mit nach unten
genommen hat, durch den Stift 223 so ent-
gegen der Wirkung der an ihr angreifenden
Feder 222 zur Ausschwingung gebracht wird,
daB die Klinkennase 219" den Vorsprung 206’
freigibt, der Hebel 206 also wieder unter dem
Zuge der Feder 210 nach oben gehen kann.
Bei der entsprechenden Verschiebung des Ge-
stinges 211, 213 unter der Wirkung der Fe-
dern 217 trifft der an der Schiene 213 be-
festigte Stift 216 (Abb. 2) auf das Ende des

11

Hebels 271 auf und verschwenkt diesen mit
Bezug auf Abb. 2 nach links. Da der Hebel
271 durch die Achse71i mit dem Hebel 66
verbunden ist, wird durch die vom Stift 216
herbeigefithrte Verschwenkung des Hebels
271 dasselbe herbeigefiihrt, als wenn mittels
der Taste 5 der Hebel 66 zur Ausschwingung
gebracht wird. Durch diese Verschwenkung
des Hebels 66 wird mittels des Gestinges 73
das Zahnrad 78 auf seiner Achse 79 verscho-
ben, so daB die Kupplung 77, 81" eingeriickt
wird. Durch diese Verschwenkung des He-
bels 66 werden aber auch gleichzeitig mittels
des den Hebel 66 untergreifenden Bolzens
101 die beiden Hebel 98, 100 in Richtung des
in Abb. 2 eingezeichneten Pfeiles zur Aus-
schwingung gebracht. Dadurch wird die
Platte 95 nach links mit Bezug auf Abb.2
entgegen der an ihr angreifenden Feder g7
verschoben. Der Auslader 95” trifft auf den
Vorsprung 91’ der Platte 91 auf, so daB letz-
tere in Richtung des in Abb. 2 eingezeich-
neten Pfeiles ausgeschwenkt wird und die
Rolle go auf den Klinkenfortsatz 86 auftrifft.
Die Klinke 86 wird dadurch entgegen der
Wirkung der Druckfeder 88 so zur Aus-
schwingung gebracht, dafl die Klinkennase
86" aus der Ausnehmung 89" gedriickt wird.
Die Klinke 86 ist also in die entkuppelte Stel-
lung gefithrt worden, so daf die Kurven-
scheibe 38 nicht mehr mit der Hauptantriebs-
welle 37 auf Drehung verbunden ist.

Bei der besagten Verschiebung des Ge-
stinges 95 nach links mit Bezug auf Abb. 2
ist der an ihm vorgesehene Anschlagstift 122

“auf den Hebel 102 aufgetroffen und hat die-

sen in Richtung des in Abb. 2 eingezeichneten
Pfeiles zur Ausschwingung gebracht. Auf
diese Weise wird das Gestinge 107 nach
links mit Bezug auf Abb. 1o verschoben, der
Kontakt 111, 112 geschlossen und der Riegel
120 aus der Riegelscheibe 119 gefithrt, Die
Hauptantriebswelle 37 fithrt also jetzt eine
vierte Umdrehung aus, wihrend welcher aber
die Kurvenscheibe 38 stillsteht, so daB die
Zahnradbiichsen 47 in ihrer neutralen Stel-
lung verbleiben, also keine Ubertragung in
das Resultatzdhlwerk vornehmen. Dagegen
ist durch Einschaltung der Kupplung 77, 81
(Abb. 2) das Zahnrad 78 mit dem Zahnrad
81 gekuppelt worden.
unter Vermittlung des Zahnrades 8o und der
Welle 53” mit der Hauptantriebswelle 37 in
stindiger Verbindung, so dall, wihrend die

Hauptantriebswelle also seit Beginn- der

Rechnung ihre vierte Umdrehung ausfiihrt,
auch das Zahnrad 81 und damit das Zahnrad
78 eine Umdrehung macht. Diese Verdrehung
wird durch das Zahnrad 82 auf das Zahnrad
83 (Abb. 14) iibertragen, welches doppelt so-
viel Zihne enthilt als das Zahnrad 78 und
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infolgedessen wihrend der vierten Haupt-
wellenumdrehung eine halbe. Umdrehung in
Richtung des in Abb. 14 eingezeichneten
Pfeiles ausfithrt.- Dabei wirken die Stifte 84
mit den Ausnehmungen 85" der Linealschalt-
platte 85 zusammen und verschieben den
Schlitten mit -Bezug auf Abb. 14 um eine
Stelle nach links. Da die Abb. 14 eine Riick-
ansicht darstellt, bedeutet diese linke Ver-
schiebung mit Bezug auf Abb. 1 eine Rechts-
verschiebung des Lineals z um eine Dezimal-
stelle. Der im Resultatzihlwerk 4 enthaltene
Wert 72 kommt jetzt also zu dem eingestell-
ten Multiplikanden so zu stehen, daB die 7
des Wertes 72 iiber die 4 des Multiplikanden

.24 zu liegen kommt.

Waihrend dieser- besagten Hauptwellenum-
drehung 37 in Richtung des in Abb.2 ein-
gezeichneten Pfeiles ist die Rolle 214, die an
einer auf der Hauptwelle 37 befestigten
Scheibe 215 gelagert ist, mit dem Auslader
213" der Schiene 213 zusammengetreten und
hat die Schiene wieder in die aus Abb. 2 er-
sichtliche Stellung unter Dehnung der Feder
217 gezogen. Dabei springt der Klinkenvor-
sprung 206’ (Abb. 16) wieder in die Ausneh-
mung 211" der Schiene 211 ein und verriegelt
dadurch das Gestinge 211, 213 in der Aus-
gangsstellung. Da das Zurwirkungkommen
der Rolle 214 wihrend der ersten halben Um-
drehung der Hauptwelle 37 geschieht, ist der
Hebel 271 und das von ihm vorher betitigte
Gesténge 66, 9o bis 1oo wieder in die aus
Abb. 2 ersichtliche Ausgangsstellung zuriick-
gegangen, so daf® am Ende der vierten Haupt-
wellenumdrehung der elektrische Kontakt 111,
112 (Abb.10) aufgehoben .wird und der
Riegel 120 in die Wirkungsstellung gelangt.
Nachdem also die beschriebene Linealschal-
tung vorgenommen worden ist, steht die Ma-
schine still.

. Hierauf findet die Einstellung der nichst-
héheren Dekade vom Multiplikator, ndmlich
der 7, statt. Zu diesem Zwecke muf die mit 7
bezeichnete Taste ‘der Multiplikatoreinstell-
tasten 123 niedergedriickt werden. Hierbei
trifft, wie aus Abb. 5 ersichtlich ist, der an
der besagten Taste angelenkte Hebel 132 mit

- dem Schieber 148% zusammen und driickt die-
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sen in seine untere aus Abb. 5 ersichtliche
Endstellung. Hierbei tritt der am Schieber
148% vorgesehene Auslader 148" (Abb. 9)
durch den entsprechenden Fiihrungsschlitz
154% der Ausnehmung 154* (Abb.5), wih-
rend der betreffende Auslader 148”7 (Abb. 9)
auf die Schiene 170 auftrifft und diese aus
der in Abb. 5 durch gestrichelte Linien an-
gedeuteten Ausgangsstellung in die ausge-
zogene Stellung fithrt. Gleichzeitig mit der
Schiene 170 wird auch der an ihr angebrachte
nach .unten ragende Auslader 179 nach unten

671523

gefithrt, - Dabei trifft das untere Ende des
Ausladers 179 auf die Platte 242 des Hebels
239 auf und verschwenkt diesen in die aus
Abb. 5 ersichtliche Stellung. Dabei hat genau
so wie bei der vorangegangenen Einstellung
der 3 der Hebel 244 die Klinke 246 nach
unten verschwenkt, so .daf} die Schiene 151
dem Zuge der an ihr angreifenden Feder 168
freigegeben wird: Dabei wird die Schiene
durch die Feder so weit nach links im Sinne
der Abb. 5 verschoben, bis die entsprechende
Kante des Ausladers 148’ mit der rechten
Begrenzungskante der Ausnehmung I 54% zu-
sammentritt. Das hat aber zur Folge, dab,
wie erwahnt, das Sperrad 158 sich um drei
Zahnteilungen entgegen der Richtung des in
Abb. 5 eingezeichneten Pfeiles verdrehen
kann. ) -
Wihrend der Hebel 239 (Abb. 5) durch
den Auslader 179 in die ausgeschwungene
Stellung gefithrt worden ist, ist die am Aus-
lader 179 gelagerte Rolle 182 mit der Kurven-
fliche 183" des Hebels 183 zusammengetreten
und hat diesen aus der in Abb. 5 durch ge-
strichelte Linien angedeuteten Stellung in die
ausgezogene Stellung im Uhrzeigersinne ver-
schwenkt. Durch diese Verschwenkung des
Hebels 183 ist auch der Hebel 184 (Abb. 15)
entsprechend mitverschwenkt worden, so dab
dieser nunmehr  die aus Abb. 15 durch ge-
stricheite Linien angedeutete Stellung ein-
nimmt. Bei der Verschwenkung des Hebels
184 ist aber die Platte 186 nach rechts im
Sinne . der Abb. 15 mitverschoben worden,
so daB der an der Platte 186 angebrachte
Zapfen 186" in dem gegabelten Ende 187 des
Hebels 187 eine Verschiebung erfdhrt. Mit
der Platte 186 wird aber gleichzeitig mittels
des Lenkers 194 auch das Gestinge21 in
Richtung des in Abb. 15 eingezeichneten
Pfeiles verschoben, und zwar so weit, dal das
Gesténge 21 in seine andere Endstellung ge-
langt, in der die Hebel 27, 29 die aus Abb. 5
ersichtliche Stellung einnehmen. Gleichzeitig
sind natiirlich auch mittels des Gestinges 21
die Hebel 16, 18 in Richtung des in Abb. 6
eingezeichneten Pfeiles verschwenkt worden.
Die Hebel 16, 18 nehmen also die Stellung
ein; die eigentlich durch Driicken der Minus-
taste 9 herbeigefiihrt wird. Durch diese Ver-
schwenkung der Hebel 27, 29 ist auch gleich-
zeitig der Hebel 32 so verschwenkt worden,
daB sich seine Schulter 32” vor den Stift 39”
der Platte 39 legt (Abb. 5).

Bei der Verschwenkung des Hebels 239
(Abb. 5) durch das Niederdriicken der be-
treffenden Taste hat sich die Kante der Platte
242 in die Ausbuchtung 255 des Hebels 255
gelegt. Wird nun die besagte Taste los-
gelassen, so daB sie unter der Wirkung der
Feder 130 .wieder in-'die’ Ausgangsstellung
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zurfickgehen kann, dann kann auch wieder
der Schieber 148% unter der Wirkung der
Feder 149 etwas nach oben gehen, und zwar
so weit, bis der Auslader 148’ (Abb. 9) mit
dem oberen bzw. Mittelteil der U-férmigen
Schiene 151 zusammentritt, was seinerseits

wieder zur Folge hat, daB der Auslader 179"

um ein entsprechendes Stiick nach oben gehen
kann. Dadurch gibt der- Auslader auch den
Hebel 239 entsprechend frei, so dafl dieser
um ein entsprechendes -Stiick nach oben
schwenken kann und die aus Abb. 7 ersicht-
liche strichpunktierte Ziwischenstellung ein-
nimmt. Gelangt der Hebel 239 in die be-
sagte Zwischenstellung, dann wird auch, wie
bereits an Hand von Abb. 7 erldutert wurde,
der Hebel 252 zur Ausschwingung gebracht,
so daB die Nase 252’ die Schwenkplatte 165
freigibt, die nunmehr in die aus Abb. 5 er-
sichtliche strichpunktierte Stellung schwingen
kann, wobei sich die Sperrklinke 165" in die
Verzahnung des Sperrades 158 einlegt. Mit
der besagten Verschwenkung der Platte 165
wird aber auch gleichzeitig das an ihr an-
gelenkte Gestinge 227 (Abb. 16), dem Zuge
der Feder 234 folgend, freigegeben, was die
bereits erliuterte Einschaltung des Elektro-
motors zur Folge hat.

‘Wihrend der hierauf erfolgenden ersten
Hauptwellenumdrehung wird die Hubkurve
38 (Abb.2) mitgenommen, weil die Klinke
86 sich wieder in der Kupplungsstellung be-
findet. Von der Hubkurve 38 wird also die
Platte 34 (Abb. 6) zur Ausschwingung ge-
bracht, so daB der Hebel 32 eine Verschiebung
in Richtung des in Abb. 5 eingezeichneten
Pfeiles erfihrt. Dabei wird mittels der

Schulter 32", die auf den Bolzen 39” auf::

trifft, die Platte 39 in Richtung des in Abb.5
eingezeichneten Pfeiles zur Ausschwingung
gebracht, so daB die Zahnridchen 49 mit den
Zahnridchen 61 zum Eingriff gelangen, Das
bedeutet aber, daf die Ziffernscheiben 63 des
Resultatwerkes im subtraktiven Sinne ver-
dreht werden. Entsprechend dem Multipli-
kanden 24 wird nach der ersten Hauptwellen-
umdrehung im Resultatwerk der Wert
...99832 erscheinen, Gleichzeitiy ist wie
bei der Einstellung der ersten Dekade wah-
rend der ersten Hauptwellenumdrehung das
Sperrad 158 um eine Zahnteilung in Richtung
des in Abb. 5 eingezeichneten Pfeiles zuriick
gedreht worden.

Zu bemerken ist, daf bei der besagten Ver-
schwenkung der Platte 39 in Richtung des in
Abb. 5 eingezeichneten Pfeiles der Bolzen
39”7, mit dem die Ausnehmung 137" des
Hebels 137 zusammenwirkt, letzteren in der
aus Abb. 5 ersichtlichen Weise nach rechts
verschiebt. Dabei ist auch die Schiene 134
in ihre rechte Endstellung gelangt. Dabei hat

der Vorsprung 139 an der Schiene 134 den
Hebel 140 freigegeben, so daf vor der Schau-
6ffnung 145 das rote Farbfeld des Hebels 140
zu liegen kommt. Bei der Verschiebung der
Schiene 134 sind aber gleichzeitig auch die
mit ihr verbundenen Hebel 132 in die aus
Abb. 4 ersichtliche Stellung zu den Schiebern
1484 bis 148" geschwenkt worden.

Da sich das Gestinge 227 am Ende der
ersten Hauptwellenumdrehung immer noch in
der aus Abb. 16 durch strichpunktierte Linien
ersichtlichen Stellung befindet, geht die
Hauptwelle 37 sofort in ihre zweite Um-
drehung iiber, an deren Ende im Resultat-
werk der Wert ,..99592 erscheint. Wihrend
dieser zweiten Hauptwellenumdrehung ist das
Sperrad 158 wiederum wm eine Zahnteilung
zuriick in Richtung des in Abb. 5 einge-
zeichneten Pfeiles geschaltet worden. Da
sich das Sperrad 158 am Ende der zweiten
Hauptwellenumdrehung immer noch nicht in
seiner Ausgangsstellung befindet, also auch
das Gestinge 227 immer noch die aus Abb. 16
ersichtliche strichpunktierte Stellung ein-
nimmt, geht die Hauptwelle in ihre dritte
Umdrehung iiber. Am Ende der dritten
Hauptwellenumdrehung steht im Resultat-
werk der Wert ...99352. Wihrend der
dritten Hauptwellenumdrehung ist mittels des
Schaltzahnes 159" das Sperrad 158 in seine
Ausgangsstellung geschwenkt worden, Dabei
hat durch Auftreffen des Stiftes 233 auf dem
Vorsprung 232 die Schwenkplatte 165 das
Gestinge 227 wieder in die Ausgangsstellung
nach Abb. 16 zuriickgezogen, wodurch der
Hebel 229 wieder in die aus Abb. 16 ersicht-
liche ausgezogene Stellung gebracht wurde.
Gleichzeitig ist aber durch das Zuriickgehen
des Gestinges 227 mittels des Stiftes 226 der

Winkelhebel 221 zur Ausschwingung gebracht’

worden, was zur Folge hatte, daf die Klinke
206 aus der Ausnehmung 211° gezogen wurde.
Das Gestinge 211, 213 konnte also unter dem
Zuge der an ihr angreifenden Feder 217 in
die aus Abb. 16 durch strichpunktierte Linien
angedeutete Stellung schnellen. Dabei ist der
Stift 216 auf den Hebel 271 aufgetroffen und
hat diesen nach links im Sinne der Abb. 2
verschwenkt. Durch die Verschwenkung des
Hebels'271 wird aber die bereits beschriebene
Linealschaltung um einen weiteren Schritt
vermittelt. Nachdem die Linealschaltung be-
endet ist, kommt die 3 des vorliufigen Resul-
tates iiber die 4 des im Tastenfeld eingestell-
ten Multiplikanden 24 zu liegen.

Nunmehr wird durch Driicken- der mit 3
bezeichneten Taste 123 die Einstellung der
héchsten Dekade des Multiplikators 373 vor-
genommen, Da infolge der Verstellung der
Schiene 134 (Abb. 4) der betreffende Hebel
132 iiber den Schieber 148¢ zu liegen kommt,
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wird dieser Schieber (Abb. 8) nach unten ge-
dritickt.. Da die dem betreffenden Schieber
148° zugeordnete Ausnehmung 154° etwas
grofler ist als die vorher zur Wirkung ge-
kommene Ausnehmung 1549, wird bei der da-
mit verbundenen Freigabe der Schiene 151
diese sich etwas weiter nach links bewegen,
als das nach Abb. 7 der Fall. war. Das be-
deutet aber, daB das Schaltrad 158 sich um
vier Zahnteilungen in Richtung des in Abb. 8
eingezeichneten Pfeiles bewegen konnte.
_Gleichzeitig beim Niederdriicken des Schie-
bers 148¢ ist der weiter an ihm angebrachte

~Auslader 148" (Abb. g) auf die Schiene 169

aufgetroffen und hat diese in die aus Abb. 7
ersichtliche ausgezogene Stellung bewegt.

'Gleichzeitig mit der Schiene 169 wird aber

auch.der Auslader 173 nach unten gedriickt,
wobei die an ihm vorgesehene Rolle 176 auf
den Hebel 177 auftrifft, so daB derselbe in
die aus Abb: 7 -ersichtliche Stellung ge-
schwenkt wird. Dadurch erfihrt aber auch
der Hebel 184 (Abb.6) eine Schwenkbewe-
gung, so daBl die DPlatte 186 wieder die aus
Abb. 6 ersichtliche Stellung aufweist. Gleich-
zeitig wird dabei mittels des Bolzens 191 und
des Lenkers 194 das Gestinge21 wieder in
die aus Abb. 6 ersichtliche Stellung bewegt,
so daB die Schulter 32" wieder vor den Zapfen
39’ zu liegen kommt.

-Beim Niederdriicken des Ausladers 173
trifft dieser aber auch auf die Platte 242 auf
und verschwenkt den Hebel 239 in die aus
Abb. 5 bzw. 7 ersichtliche Stellung.

Wird die betretfende Taste losgelassen, so
daf} sie unter der Wirkung der ihr zugeord-
neten Feder 130 in die Ausgangsstellung
zuriickgehen kann, dann kann auch der Schie-
ber 148¢ wieder etwas nach oben gehen, und
zwar so weit, dafl sein Auslader 148" mit dem
mittleren bzw. oberen Teil der Schiene 151
zusammentrifit. Dadurch konnte aber der
Hebel 239 und 232 in die in Abb. 7 strich-

- punktierte Zwischenstellung gehen, in der die

Nase 252" die Schwenkplatte 165 freigibt und
diese unter dem Zuge der Feder 234 (Abb. 16)
in die aus Abb. 8 ersichtliche Stellung gehen,
wodurchhder Antrieb der Hauptwelle 37 ein-
geschaltet wird. .

Setzt sich nun die Hauptwelle 37 (Abb. 6)
in Bewegung, dann wird zunichst mittels der
Hubkurve 38 die Platte 34 zur Ausschwin-
gung gebracht, und zwar in Richtung des in
Abb. 6 eingezeichneten Pfeiles. Dabei wird
der Hebel 32 in Richtung des in Abb. 6 ein-
gezeichneten Pfeiles verschoben. Da die
Schulter 32" des Hebels 32 vor dem Bolzen
39" der Platte 39 liegt, findet dabei eine Ver-
schwenkung der Platte 39 im Uhrzeigersinne
statt, so daB die Zahnridchen 48 mit den
Zahnridchen 61 zum Eingriff kommen. Das
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bedeutet aber, dafl die zugeordneten Ziffern-
scheiben 63 im positiven, d. h. additiven Sinne
gedreht werden. Entsprechend dem einge-
stellten Multiplikanden 24, der mit Bezug auf
das Resultatwerk die Hunderterstelle ein-
nimmt, findet also wihrend der ersten Haupt-
wellenumdrehung die Ubertragung statt, so
daB am Ende der ersten Hauptwellenumdre-
hung im Resultatwerk der Wert 1752 er-
scheint. Da bei jeder Hauptwellenumdrehung
das Sperrad 158 um cine Zahnteilung zuriick
geschaltet wird, filhrt die Hauptwelle noch
drei-weitere Umdrehungen aus, ehe das Sperr-
rad 158 in seine Ausgangsstellung zuriick-
geschaltet ist, bei der auch das Gestinge 227
(Abb. 16) wieder seine Ausgangsstellung ein-
nimmt. Dies geht so vor sich, daf am Ende
der zweiten Hauptwellenumdrehung im Re-
sultatwerk der Wert 4152, am Ende der
dritten Umdrehung der Wert 6552 und am
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Ende der vierten Umdrehung.das endgiiltige -

Resultat 8952 erscheint.

Selbstverstindlich schlieft sich infolge der
wihrend der vierten Umdrehung -erfolgten
Auslésung des Gestiinges 211, 213 sich noch
eine weitere Linealschaltung an, ehe die
Maschine endgiiltig stillgesetzt -wird. Diese
ist aber fiir das erreichte Resultat belanglos.

Bei dem oben behandelten Rechenbeispiel
stellt die hdochste Dekade, die Hunderter-
stelle, eine 3 dar, die im additiven Sinne er-
rechnet bzw. beriicksichtigt wird. Sollte es
sich aber bei der hochsten Dekade, also der
zuletzt errechnenden Dezimalstelle, um eine
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Ziffer handeln, die iiber 4 liegt, dann wiirde |

bei dem Dbeschriebenen Ausfithrungsbeispiel,
bei dem die iiber 4 liegenden Ziffern, ndmlich
5bis g, im subtraktiven Sinne in den Rechen-
mechanismus eingefithrt werden, nachdem
der Multiplikator durch Driicken der Tasten
123 eingestellt worden ist, die Schiene 134
sich in der aus Abb. 4 ersichtlichen Stellung
befinden. Das bedeutet aber, daB die Rech-
nung noch nicht endgiiltig ist. Es muf} viel-
mehr der Multiplikand noch einmal in die
Rechnung eingefithrt werden, und zwar um
eine Dezimalstelle hoher, als- die hdchste
Dekade des Multiplikators ausmacht. Handelt
es sich beispielsweise um den Multiplikator
82, dann ist die hichste Dekade die Zehner-
stelle. In diesem Falle miiBte der Multipli-
kand nochmals in Hunderterstellung in die
Rechnung eingefithrt werden. Da bei dem
behandelten Ausfiihrungsbeispiel sich jedes-
mal, wenn das Sperrad 158 in die :-\usg.a.ngs-
stellung zuriickgefithrt wird, noch eine Lineal-
schaltung anschlieBt, braucht der Rechner
nichts bei der Bedienung der Maschine be-
riicksichtigen.

Diese besagte Stellung der Schiene 134
wird dem Rechner dadurch angezeigt, daf in
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der Schaudfinung 145 das rote Feld erscheint.
Erscheint nun, nachdem der Multiplikator
nacheinander eingestellt worden ist, das rote
Farbfeld in der Schaudffnung 145, dann muB
der Rechner nochmals die mit o bezeichnete
Taste driicken. Da bei der besagten Stellung
der Schiene 134 (Abb. 4) der der Nulltaste
123 zugeordnete Hebel 132 iiber den mit 1.48?
bezeichneten Schieber zu liegen kommt, wird
bei der- Auslésung der Schiene 151 der be-
trefiende Vorsprung 148" des Schiebers 148°
mit der Ausnehmung 154° (Abb. 8) zusam-
mentreten. Das bedeutet aber, daBl bei Aus-
16sung der Schiene 151 diese sich so ver-
schieben kann, daB das Sperrad 158 sich um
eine Zahnteilung in Richtung des in Abb. 8
eingezeichneten Pfeiles aus der Grund- bzw.
Ausgangsstellung bewegt. In diesem Fall
wiirde also die Hauptwelle eine Umdrehung
ausfithren, wihrend der das Sperrad 158
wieder in die
geschaltet wird. Wihrend dieser Umdrehung
der Hauptwelle wiirde die Ubertragung des
Multiplikanden in den entsprechenden Dezi-
malstellen ins Resultatwerk erfolgen. Da die
mit der o bezeichnete Taste 123 unter Ver-
mittlung des entsprechenden Schiebers 148?
auf das Gestinge 169 gewirkt hat, ist die
Rolle 176 auf den Hebel 177 (Abb.7) aui-
getroffen, der dann die Verschiebung des Ge-
stinges 21 (Abb. 6) herbeigefiihrt hat, durch
die die Schulter 32" vor den Bolzen 39" ge-
legt worden ist, so daBl die Zahnridchen 48

"zur Wirkung gekommen sind, die im posi-

tiven Sinn auf die Zahnridchen 61 und die
damit verbundenen Ziffernscheiben 63 ein-
wirken. Dadurch, da8 aber die Platte 39 eine
Verschwenkung im Uhrzeigersinne erfihrt,
wird die mit dem Bolzen 39” (Abb.4) ver-
hakte Platte 137 nach links verschoben, so
daB am Ende des entsprechenden Haupt-
wellenumlaufs in der Schauéffnung 145 das
schwarze Farbfeld erscheint, welches dem
Rechner anzeigt, daB die Rechnung voll-
endet ist.

Es sollen nun noch einige Besonderheiten
der neuen Einrichtung erliutert werden, die
bei der Behandlung des Rechenbeispiels nicht
in Erscheinung traten.

Der mit o bezeichneten Taste 123 sind wie
jeder anderen Taste zwei Schieber, und zwar
die mit 1487 und 148% (Abb. 8) bezeichneten
zugeordnet. Ob nun beim Driicken der mit o
bezeichneten Taste der Schieber 148¢ oder
148" betitigt wird, ist davon abhingig, ob
sich der Schieber 134 in der aus Abb. 5 er-
sichtlichen Stellung befindet, wobei in der
Schaudtinung 145 das schwarze Farbfeld er-
scheint, oder ob sich der Schieber 134 in der
Ste;llung nach Abb. 4 befindet, wobei in der
Schaudfinung 145 das rote Farbfeld er-

Ausgangsstellung  zuriick- -

I5

scheint. Diese beiden Stellungen des Schie-
bers 134 sind nun wiederum davon abhingig,
ob die o die niedrigste Dekade des Multi-
plikators bildet, weil ja die Rechnung nur
hegonnen werden darf, wenn das schwarze
Farbfeld in der Schau6ffnung 145 erscheint
bzw. ob die rechts von der eine o darstellen-
den Dezimalstelle eine Ziffer unter g ist, es
ist also eine Ziffer von o bis 4 vorher ge-
driickt worden, oder ob die rechts von der
eine o darstellenden Dezimalstelle eine
Ziffer iiber 4 ist, .es ist also eine -Ziffer
5 bis g gedriickt worden. Ist also beispiels-
weise verher eine 6 gedriickt worden, dann
ist die Schiene 134 in die aus Abb. 4 ersicht-
liche Stellung geschoben worden, und in der
Schaudffnung 145 erscheint das rote Farb-
feld. Wird nun hierauf die mit o bezeichnete
Taste 123 gedriickt, dann wird der Schieber
148 nach unten verschoben, was eine Ver-
schiebung der Schiene 151 zur Folge hat, die
einer Verdrehung des Sperrades 1 58 um eine
Zahnteilung entspricht. Der Multiplikand
wird also einmal in das Resultatwerk iiber-
tragen.

Ist dagegen beispielsweise vorher eine o
oder eine 1 oder eine 2 oder eine 3 oder
eine | gedriickt worden bzw. die Einstellung
des Multiplikators wird mit der o begonnen,
weil die letzte Stelle des Multiplikators
eine o ist, dann befindet sich der:Schieber
13.4 in der aus Abb. 5 ersichtlichen Stellung,
bei der in der Schauéffnung 145 das schwarze
Farbfeld erscheint. In diesem Falle trifft der
an der betreffenden mit o bezeichneten Taste
123 vorgesehene Hebel 132 auf den Schieber
148% (Abb. 7).

Da dem Schieber 148¢ eine Nase 148"
(Abb. g) fehlt, wie sie alle fibrigen Schieber
auBler dem Schieber 148¢ aufweisen, wird
beim Nachuntendriicken des Schiebers auch
keines der Gestiinge 169 bzw. 170 bewegt.
Es findet also auch keine Ausschwingung des
Hebels 239 statt. Infolgedessen wird auch
der Riegel 246 nicht aus seiner Verriegelungs-
stellung nach Abb. 3 gefiihrt, so daB sowohl
die Schiene 151 als auch das Sperrad 158 in
ihrer Ausgangsstellung verbleiben.

Beim Nachuntenverschieben des Schiebers
1.48¢ trifft aber der an ihm vorgesehene An-

.schlag 199 (Abb. 7) auf die Schiene 196 auf

und driickt diese durch entsprechende Ver-
schwenkung ihrer Lenker 197 nach unten.
Dabei zieht die Nase 203" des Hebels 203,
die den Stift 207 an der Klinke 206 (Abb. 16)
untergreift, die Klinke 206 nach unten, so da8
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sie aus der Ausnehmung 211° der Schiene 211 .

gezogen wird. Dadurch wird die Schiene 211

‘und die mit ihr verbundene Schiene 213 dem

Zuge der Feder 217 freigegeben, die nunmehr
in die aus Abb. 16 ersichtliche strichpunktierte
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Stellung gehen konnen. -Dabei trifft der Stift
216 auf den Hebel 271 (Abb. 2) auf, der die
bereits - erliuterte Linealschaltung einleitet.
Bei der hierbei erfolgenden Umdrehung der
Hauptwelle 37 wird in der bereits geschil-
derten Weise durch den an der Scheibe 215
vorgesehenen Bolzen 214 das Gestinge 211,
213 wieder in die Ausgangsstellung zuriick-
gefiihrt. ’

71w hemerken ist, daB beim Nachrechts-
schnellen des Gestinges 211, 213 mit Bezug
auf Abb. 16 der durch die Gestellwand durch
einen entsprechenden Schlitz 280 (Abb. 6)
hindurchragende Bolzen 281 den Hebel 203
so mit Bezug auf Abb.3 nach links ver-
schwenkt, daB der hakenartige Vorsprung
203’ aus dem Bereich des Stiftes 207 zu
liegen kommt. Erst wenn das Gestinge 211,
213 wieder in seine Ausgangsstellung zuriick-
gekehrt ist, 1dBt auch der Bolzen 281 den
Hebel 203 wieder in die Bereitschaftsstellung
nach Abb. 3 gehen.

Befindet sich der Schieber 13.4 also in der
Stellung nach Abb. 5, dann wird durch das
Driicken der mit o bezeichneten Taste 123
nur eine Linealschaltung nach rechts bewirkt.
Das gleiche tritt ein beim Driicken der mit 9
bezeichneten Taste, aber nur dann, wenn die
rechts davon liegende Dezimalstelle eine 5,
6, 7, 8 oder g war, also negativ, d.h. sub-
traktiv gerechnet wurde. In diesem Falle
tritt namlich der an dem mit g bezeichneten
Tastenhebel 123 angelenkte Hebel 132 mit
dem Schieber 148¢ (Abb. g) zusammen, der
den Anschlag zoo trigt. Dieser Anschiag
ragt in die Bewegungsebene des Gestanges
196, so daB ebenfalls nur eine Linealschaltung
um einen Schritt erfolgt.

Der Schiene 134 ist eine Federrast zu-
geordnet, um zu verhindern, daB sie sich aus
ihren eingesteliten Endstellungen durch Er-
schiitterungen o.dgl. bewegen kann. Diese
Federrast besteht aus einer an einem Aus-
lader 283 (Abb. 8) der Gestellwand 129 be-
festigten Feder, deren Ende mit zwei kim-
menartigen Ausnehmungen 284" einer an der
Schiene 134 angebrachten Platte 284 zu-
sammentritt. '

Will man das Produkt des im Tastenfeld
cingestellten Multiplikanden und des mittels
der Taste 123 einzustellenden Multiplikators
gleich wihrend der Ausrechnung von einer
im Resultatwerk eingestellten Zahl subtra-
hieren, dann braucht man nur den mit Hand-
habe 189 versehenen Hebel 187 aus der
Stellung nach Abb. 15 in die Stellung nach
Abb. 152 zu fithren. Mit dieser Verschwen-
kung des Hebels 187 wird die Platte 186 so
verschwenkt, daB der Bolzen 192 in die Aus-
nehmung 186” zu liegen kommt. Dadurch

wird die Bewegung des Hebels 184, der mit |
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den- Hebeln 177 und 183 verbunden ist, in
umgekehrter Richtung mit Bezug auf die
Platte 190 (Abb. 6) iibertragen. Befindet sich,
wie in Abb. 15 und 152 angenommen, der
Hebel 184 in seiner linken Endstellung, die
bei der Stellung der Platte 186 nach Abb! 13
einer Einstellung des Gestinges 21 bis 32 ent-
spricht, wie sie in Abb. 6 ersichtlich ist, so
wiirde bei der Umstellung der Platte 186
nach Abb. 15a das Gestiinge 21 bis 32 infolge
der anderen Stellung der - Platte 190 die
Stellung aufweisen, die aus Abb. 5 ersichtlich
ist. Das bedeutet aber, daB das Gestiinge 173,
176, bei dessen iiblicher Betitigung die Zahn-
ridchen 48 zur Wirkung kommen, also die
Ziffernscheiben 63 im positiven, d. h. additiven
Sinne verdreht wurden, nach der Umstellung
nach Abb. 152 nunmehr die Zahnriidchen 49
zur Wirkung kommen, also subtraktiv ge-
rechnet wurde. Dasselbe geschieht nun um-
gekehrt auch, wenn das Gestinge 170 be-
tatigt wird. In diesem Falle wire bei der
Verschwenkung des Hebels 184 in Richtung
des in Abb. 15a eingezeichneten Pfeiles nicht
das Gestinge nach rechts oben, sondern nach
links unten bewegt, so daB die Teile 21 bis 32
die Stellung nach Abb. 6 einnehmen. Das
bedeutet  aber, daB beim Driicken einer
der Tasten 5 bis g nicht die Zahnridchen 49
zur Wirkung kommen, sondern die Zahn-
ridchen 48 zum Eingriff gelangen, die Ziffern-
scheiben 63 also im positiven, d. h. additiven
Sinne verdreht werden.

Um diese sinngemif umgekehrte Bewegung
des Gestiinges 21 bis 32 nicht auch umgekehrt
auf “die Schiene 134 zu iibertragen, wird

gleichzeitig mit der Umstellung der Platte-

186 auch der Hebel 137 umgestellt. Dies ge-
schieht mittels des Gestinges 262, welches bei
der Verschwenkung des Hebels 187 in die aus
Abb. 15a ersichtliche Stellung nach links mit
Bezug auf Abb.6 verschoben wird. Dabei
driickt der Stift264 das freie Ende des
Hebels 267 nach unten, so daB letzterer eine
Verschwenkung des in Abb. 6 eingezeichneten
Pfeiles erfihrt. Da der an dem anderen Ende
des Hebels 267 vorgesehene Stift 268 den
Hebel 137 untergreift, wird dieser nach oben
verschwenkt, so daB die Ausnehmung 137"
mit dem Bolzen 39" auBer Eingriff kommt.
wahrend sich der Bolzen 3¢’ in_die Aus-
nehmurg 137" legt. Obwohl nun beispiels-
weise beim Driicken einer der Tasten 3 bis 0
eine Verschwenkung der Platte 39 herbei-
gefithrt wird, so daf die Ziffernscheiben 63
im positiven Sinne bewegt werden, wird der
Schieber 134 so eingestellt, daB er die aus
Abb. 4 ersichtliche Stellung einnimint, bei der
in der -Schaudffnung 145 das rote Farbfeld
erscheint. Umgekehrt wiirde natiirlich beim
Driicken einer der Tasten o bis 4, obwohl die
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Platte 39 so verschwenkt wird, daf die Zif-
fernscheiben 63 im negativen Sinne verdreht
werden. das Gestinge 134 so eingestellt, daf}
es die Stellung nach Abb. 5 einnimmt, wobei
in der Schaudffnung 145 das schwarze Farb-
feld erscheint. ,

Hervorzuheben ist noch, daB bei dem ge-
zeigten Ausfithrungsbeispiel die Anordnung
so getroffen ist, daB die Maschine erst beim
Zuriickgehen des Tastenhebels 123 in Gang
gesetzt wird, wobei die entsprechende Ver-
riegelung und Verstellung durch abgestimmte
Federn erfolgt. Diese Anordnung ist deshalb
wichtig, weil dadurch die besagten Um-
stellungen nicht mehr von der Geschwindig-
keit, mit der die Tasten niedergedriickt
werden, abhingig ist. Bei der neuen Ein-
richtung kdnnen die Tasten also schlagartig
niedergedriickt werden. ohne daB zu befiirch-
ten ist, daB Fehleinstellungen eintreten. -

Parenranseriicue:

I. Motorisch betriebene Rechenmaschine,
bei der eine die Ziffern o bis 9 umfassende
Multiplikatortastenreihe vorgesehen ist
und durch Niederdriicken der den Ziffern
5 bis g entsprechenden Tasten ein Stell-
werk mit dem Antrieb gekuppelt wird,
das eine verkiirzte Rechnung herbeifiihrt,
dadurch gekennzeichnet, daf jeder Multi-
plikatortaste (123) zwei Einstellgestinge
(1487, 148%) zugeordnet sind, von denen
das eine auf die dem Tastenwert ent-
sprechende Einstellung der Multiplizier-
vorrichtung hinwirkt und das andere eine
um den Wert 1 gréfere Einstellung vor-
nimmt, und da8 das Zurwirkungkommen
des ersten oder zweiten Einstellgestinges
mittels eines von der Rechenartumschalt-
vorrichtung (34, 42) gesteuerten Ge-
stinges (137, 134) davon abhingig ge-
macht ist, ob es sich bei der vorangegan-
genen Multiplikatorstelle um eine Ziffer
von o bis 4 gehandelt hat, also normaler-
weise im additiven Sinne gerechnet
wurde, oder ob es sich um eine Ziffer 5
bis 9 gehandelt hat, zu deren Beriick.
sichtigung die Maschine im subtraktiven

Sinne gearbeitet hatte, also verkitrzt

multipliziert worden war.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daf jeder Multi-
plikatortaste (123) ein Stellglied (132)
zugeordnet ist, durch dessen Einstellung
die Taste mit dem einen oder anderen
Einstellgestinge (1484, 148%) in Verbin-
dung gebracht werden kann.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1

“und 2, dadurch gekennzeichnet, daB an
jedem Tastenschieber (124) ein Hebel

17

( i32) angelenkt ist, dessen freies Ende

, durch entsprechende Verschwenkung des

Hebels vor den Angriffspunkt des einen
oder anderen Einstellgestinges (148¢,
148%) gebracht werden kann.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daf die
an den Multiplikatortasten vorgesehenen
Stellhebel (132) von einem gemeinsamen
Schieber (134) aus gesteuert werden, der
seinerseits von. der Rechenartumschalt-
vorrichtung (39, 42) beeinflufit wird.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daf die Einstell-
gestinge als entgegen Federdruck beweg-
liche Schieber (148¢ bis 148™) ausgebildet
sind, die in Ausnehmungen (154¢ bis
I154™) eines quer zur Liangsrichtung der
Schieber (148¢ bis 148m) parallel zur
Tastenreihe verschiebbaren, zweckmillig
U-férmig profilierten  Schlittens (151)
eingreifen, der mit dem Multiplikations-
regler (158) gekuppelt ist, und daB die
Ausnehmungen (154% bis 154™) hinsicht-
lich ihrer Léngsausdehnung entsprechend
der GréBe der Ziffernwerte der Gestinge

abgestuft sind.

6. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB den
Einstellgestingen (148¢ bis 148™) zwei
Stellglieder (169, 170) zugeordnet sind,
von denen das eine (169) das Rechen-
getriebe auf Addition und das andere
(170) das Rechengetriebe auf Subtraktion
einstellt, und daB das erste Stellglied
(169) den Einstellgestingen (148¢ bis
148') der Tasten o bis 4, das andere (170)
den Einstellgestingen (148¢ bis 148™) der
Tasten 5 bis 9 zugeordnet ist.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB zur
Kennzeichnung der jeweiligen Stellung
des Schiebers (134) mit diesem eine
Platte (140) verbunden ist, die je eins
von zwei verschiedenfarbigen Feldern
(143, 144) unter einer Schaudffnung
(145) erscheinen 14Bt.

8. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 7, dadurch gekennzeichnet, daf der
Stellschlitten (151) mit einer Zahnstange
(152) versehen ist, die mit einem Zahn-
rad (155) in Eingriff steht, welches mit
dem in hekannter Weise als Sperrad aus-
gebildeten Multiplikationsregler (158)
verbunden ist.

9. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, dafl dje
Stellglieder (169, 170) zwei auf einer
gemeinsamen Drehachse (178) sitzende
Hebel (177, 183) entgegengesetzt ver-
schwenken und dafi diese Achse (178)
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durch ein Gestinge (194, 184) mit der
Rechenartumschaltvorrichtung (21 bis 32)
verbunden ist.

10. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 9, dadurch gekennzeichnet, dafl in das
Gestinge (184, 194) eine an sich be-
kannte Kurvenplatte (186) eingeschaltet
ist, die mittels eines Handhebels (161,
187) so verstellt werden kann, daf} die
Verschwenkung der Achse (178) sich auf
die Rechenartumschaltvorrichtung (21 bis
32) im umgekehrten Sinne auswirkt, um
negative Multiplikationen ausfiihren zu
kénnen. o

11. Rechenmaschine nach Anspruch I
bis ‘10, dadurch gekennzeichnet, dall bei
der Handeinstellung der Kurvenplatte

"(186) aus der einen in die andere End-

stellung unter Vermittlung eines Ge-
stinges (262 bis 268) das Verbindungs-
glied (137) zu dem die Stellhebel (132)
stenernden Schieber (134) derartig um-
gestellt wird, daB sich die Einstellung
der Rechenartumschaltvorrichtung (40
bis 50) im umgekehrten Sinne auf die

- Einstellung des Schiebers (13.4) auswirkt,

um zu verhindern, daB die Umkehrung
der Rechenart sich auch umgekehrt auf
den Stellschieber (134) .iibertrigt.

12. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 11, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Stellglieder (169, 170) durch Auslader
(173, 179) auf einen gemeinsamen Hebel

(239) iwirken, durch dessen Verschwen-
kung eine den Stellschlitten (151) in
seiner Ausgangsstellung sperrende Klinke
(246) ausgeldst wird.

13. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 12, dadurch gekennzeichnet, dal der
den Stellgliedern (169, 170) gemeinsame
Hebel (239) in seiner untersten Stellung
hinter eine Klinke (255) greift, die er
nach Loslassen der Multiplikatortaste
(123) etwas anhebt und damit iber ein
Gestinge -das Schliefen des- Motorkon-
takts (rri, 112) veranlaft.

14. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 13, dadurch gekennzeichnet, dafl bei
dem geringen Anheben der Klinke (255)
eine Schwenkplatte (165) freigegeben
wird, die damit als Sperrklinke fiir den
Multiplikationsregler (158) zur Wirkung
kommt, und daB ein an diesem vor-
gesehener Stift (233) bei dem letzten
Schritt des Miltiplikationsreglers (153)
in die Ausgangslage die Schwenkplatte
(165) wieder in die zuriickgeschwenkte
Lage bringt.

15. Rechenmaschine nach Anspruch I
bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB beim
Zuriickschwenken der Schwenkplatte (165)
ein Anschlag (226), der an dem mit.der
Schwenkplatte (165) verbundenen Ge-
stinge (227) angebracht ist, eine Sperr-
klinke (206) ausldst, die die Vorrichtung
zum Linealtransport einschaltet.

Hierzu 4 Blatt Zeichnungen
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