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UNZEL-DELTON-WERK, RECIHHENMASCHIN ENFABRIK 1v WIEN
Zehnerschaltvorrichtung fiir Rechenmaschinen, inshesondere nach System Thomas.
Aggemeldet am 11. September 1913. — Beginn der Patentdauer: 15. April 1914,

Es sind bereits Zehnerschaltmechanismen bekannt, bei welchen der Schalthebel arhsial
verschiebbar gelagert ist und ein die Zehnerschaltschnecke beeinflussendes Organ entgegen der
Wirkung einer Feder in den verschiedenen Lagen feststellt. Die Verschiebung des Schalthebels
erfolgt in diegen Fillen durch einen an dem Zahlenanzeiger bzw. an der Achse desselben an-
geordneten Anschlag, der beim Ubergang des Zahlenanzeigers von 0 auf 9 oder umgekehrt, auf
tlvn h(’ha]thebel des m\chst hohercn Stellenwertes cinwirkt und densetben entgegen der Wirkuny

Durch dlese achsxale AY erschlehun;, wird der Schalthebel in cine derartige Stellunyg gebracht.
dall er das die Schnecke beeinflussende Organ freigibt, worauf dasselbe durch Federwirkuny
sowelt verschoben wird, dafl es die Schnecke in (l\e wuks&me Stellung bringt.

Die Zuriickfithrung der Schnecke sowie des mit derselben zusanmenhingenden Organes
erfolgt in bekannter Weise dureh Auflaufen der Schraubenfliche der Schnecke auf einen Ansehlag-
stuft, withrend die Zurickfihrung des Schalthebels in die Normallage dureh eine Feder erfolat.

Ex war also die Fanktion der Zehnersehaltung von mindestens zwei Federn abhlingie, von
denen die eme die Verschiebung der Schnecke in die Gebravchslage und div andere die Riick-
fithrung des Nehalthebels v die Anfangslage bewirkt.

DaBl ber so subtilen Elementen wie die Zehnersehaltung von Rechenmuschunen die Ver-
wendung von Federno von deren Wirkung allein die richtige Funktion abhiingt. nicht gerade von
Vorteil ist, braucht wobl nicht hervorgehoben zu werden.

\'m'lieﬂondc Erfindung bezieht sich auf eine Zehnerschaltung jener Gruppe, bet welchen eine
achsiale Versclie bung des Schalthebels erfolgt und besteht die Erfindung darin, daB die Bewegun
des Hebels auf einen \\ inkethebel uhuﬁmgen wird, der direkt vder indirekt auf die Zehnerselale-
schnecke einwirkt. Der Schalthebei st also zmmglsz‘xg mit der Schuecke verbunden, da die
aufeinanderwirkenden Hebel gleichsam eine starre Verbindung bilden. Wird der Schalthebel
nach abwirts bewegt, so mull cine Verdrehung des Winkelbebels crfolgen, die unbedingt wieder
cine Verschichung der Schnecke hervorrufen muB. Umgekehrt wird durch Verschiebung der
Sehnecke o die \nfunt_thlmv unter Vermittlung des Winkelhebels wieder der Schalthebel in die
Normallage zuriickgefithrt. Alle diese Bewegungen erfolgen s swangliufiy, ohne daf irgend cine
Feder zur Wirkung kommen mub.

In der Zeichnung sind dw in Betracht kommenden Teile eier Rechenmaschine in Fig.
e Seitenansicht und e Figo 2 in Draufsicht dargestellt. Die Fig. 3 bis 7 zeigen }umzvlhvnvn

Auf der Aehise der Se h.tlt\\ ~xl/v I st in bekannter Weise die dcn Zehnerschaltzahn tragende
Schnecke 2 achsial verschichbar gelagert. In den eingedrehten Hals der Schnecke 2 glmft ein
entsprechend gegabelter Teil etner auf einer Achse 47 axial verschiebbar gelagerte Hilse 3. Die
Verscliebung der Hilse 3 und somit der Schnecke 2 erfolgt durch Betittigunyg eines Winkel-
hebels o, dm an der Platine 5 drehbar gelagert ist und mit seinem entsprec hend abgerundeten
Ende in eine Ausnehmung der Hilse 23 cingreift, wilrend er mit seinem anderen hude dureh
vinen Schlitz der Platine ragt. An der Platine 3 ist der Schalthebel 6 axial versehiebbar uelagert.
derart, dall er nut seinem unteren Ende auf den vor die Platine 5 reichenden Ende des Hebels 4
.mhuhr Wird dureh den auf der Achse der Zallenrolle 17 sitzenden Anschlag § der Hebel 6 nach
abwirts bewegt, so erfolgt cine Verdrehung des Winkelhebels 4 und somit eine Verschiebung

der Hiilse 3 und der Schnecke 2 derart, daB der auf der Schnecke vorgeseliene A’ermerscnuluahn
in den Bereich des Zehnerschaltrades 9 kommt.
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Bei Weiterverdrehung der Kurbel liuft die Schnecke 2 in bekanuter Weise mit ihrer Keil-
fliche auf einen Stift 10 auf, und wird hiedurch wieder in die Anfangslage zuriickbewegt, wodurch
auch die Hiilse 3, der Hebel £ und somit auch der Schalthebel 6 in die Anfangslage zuriickkehrt.

Um die Schnecke in der vorgeschobenen Lage zu sichern, ist, wie aus den Fig. 3 bis 5 zu
ersehen ist, in einer der den Hebel 4 einschlieBenden Backe 11 ein federnder Bolzen 12 gelagert,
der gegen eine Keilfliche 13 des Hebels 4 wirkt und derart denselben in seiner Endlage fest-
stellt. Die Federung des Bolzens 12 wird in einfachster Weise durch Anordnung derselben an
einer Blattfeder 14 bewirkt.

Um die Schnecke in der zuriickgeschobenen Lage (also in der Ruhestellung) zu sichern,
1st die Hillse 3 verlingert und ragt an ihrem hinter die Platine 5 reichenden Ende durch eine
Offinung des Schalthebels 6. Die Hiilse 3 ist hiebei mit einem eingedrehten Hals 3 versehen, in
welchen sich der Hebel € in der Normallage einlegt und derart die Hiilse 3 gegen Verschiebung
sichert. Bei Abwirtsbewegen des Hebels 6 kommt derselbe vollkommen auBler Eingriff mit der
Hiilse 3, so daB der Verschiebung derselben nichts entgegensteht. Es ist selbstverstindlich, daB
statt durch Vermittlung der Hiilse 3 der Hebel 4 auch direkt auf die Schnecke 2 einwirken kénnte.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Zehnerschaltmechanismus, bei welchem der Schalthebel von einem an dem Zahlen-
anzeiger vorgesehenen Anschlag axial nach abwirts verschoben wird, dadurch gekeunzeichnet,
daf} der Schalthebel (6) einen Winkelhebel (4) beeinfluBt, der direkt oder indirekt auf die Zehner-
schaltschnecke (2) des nichst héheren Stellenwertes einwirkt und dieselbe in die wirksame
Stellung verschiebt, worauf durch die in bekannter Weise in die Anfangslage zuriickgefithrte
Schnecke auch der Winkelhebel und somit der Schalthebel in die Anfangslage gebracht wird.

2. Zehnerschaltmechanismus nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB der zwischen
zwel Backen gefiihrte Schenkel des Winkelhebels (4) mit Keilflichen (13) versehen ist, mit
welchen ein entsprechend gestalteter federnder Bolzen (/2) zusammenwirkt und den Hebel in
seiner Grenzlage sichert. ‘

3. Zehnerschaltmechanismus nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB der
Winkelhebel (4) durch Vermittlung einer axial verschiebbar auf einer Welle gelagerten Hiilse (.3)
auf die Schnecke (2) einwirkt, welche Hiilse die Platine (5) durchdringt und sich mit ihrem ein-
gedrehten Hals (37) in einer Offnung des Schalthebels (6} in der der Ruhestellung der Schnecke
entsprechenden Lage verankert.

Jruck von R. Sples & Co., Wier.
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