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Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen.

Zusatzpatent zam Patente Nr. 61689.
Angemeldet am 31. Mai 191{3. — Beginn der Patentdauer: 1. Februar 1914,
Lingate mogliche Dauer: 14. Juri 1928.

Den Gegenstand vorliegender Erﬁndung blldet eine weitere Ausgestaltung des motorischen
Antriebes an Rechenmaschinen nach dem Patente Nr. 61689

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegenstand beispielsweise dargestellt. und zwar zeigt:

Fig. 1 die Kupplungseinrichtung in entkuppelter Stellung in Seitenansicht bzw. im Quer-
schnitt durch die Rechenmaschine mit cinem teilweisen Liingsschuitt,

Fig. 2 eine Vorderansicht hiezu,

Fig. 3 eine Seitenansicht bei Niederdriicken einer Taste und

Fig. 4 eine Vorderansicht hiezu.

Wie gemiil dem Stammpatente ist eine Taste 17 vorgesehen, mittels welcher nach Wunsch
sowohl eine konstante Kupplung des Antriebswerkes der Rechenmaschine mit dem Motor als
auch eme nur einmalige Kupplung bewirkt werden kann.

Die weitere Ausgestaltung gegeniiber dem Stammpatente besteht nun in der gleichzeitigen
Anordnung einer Tastenreibe fiir die Multiplikationsziffern 2 bis 9, wobel die einzelnen Tasten
beim Niederdriicken durch Verschwenkung einer Schiene sowohl den die Kupplung in der Ent-
kupplung‘alagp sichernden Hebel 16 auslosen als auch gleichzeitig einen stufenférmigen Schieber
his zu einem jeder Taste entsprechenden Anschlag \nrschnel]en lassen, welcher \chlelwr bet
Ausfithrung der Rechnung vom Antriebe aus allmihlich wieder zuriickbewegt wird und bei Riick-
kehr in dje Ruhestellung die Auslésung der betrefienden, in niedergedriickter Lage festgestellten
Taste bewirkt.

I)e Tasten 3¢ der erwihnten Tastenreihe werden in iblicher Weige durch Federwirkung
hochgedriickt. Unterhalb der Tastenreihe ist. eine lings derselben verlaufende Kippschiene 51
um Zapfen 52 beweglich angebracht. Diese Schiene besitzt an ihrer oberen Kante eine iiber ihre
eanze Linge reichende Rinne 56. wodurch ein Randvorsprung gebildet wird, der zum Feststellen
der Tasten in niedergedriickter Lage dient. Zu diesem Zwecke sind die Tasten kurz oberhalb
ihrer unteren abgeschrigten FEnden mit einem Einschnitt 53 versehen. An der Schiene st ein
Arm 54 befestigt, der sich gegen einen seithch vorsyringenden Stift 5.5 des Hebels 16 legt. welcher,
wie beim Gegenstand des Stammpatentes von der Taste 17 betitigt. den die Kupplung 4.3, 6. 7
in ausgesc}mlfmer Lage haltenden Doppelhebel 74 in einer Einkerbung fixiert. Da nun der Hebel 16
durch eine Feder 26 nach aufwiirts gezogen wird, so wird die Schiene 57 nnt threm Randvorsprung
gegen die \hschrugungon der Tasten gedrickt.

Beil Betitigung einer der Tasten 3¢ wird daher die Schiene 37 um ein Geringes verdreht
und dadurch das Kinschalten der Kupplung verursacht. withrend schhieBlich der Randvorsprung
unter Wirkung der Feder 26 in den Finsehnitt 35 der niedergedriickten Taste emschnappt und
diese dadureh fixtert (Fig. 4).

Zur Auslosung der niedergedriickten Tasten dient ein stufenformig abgesetzter Schieber 37,
der parallel zur Schiene 37 beweglich gefithrt 1st und unter der \\'irkung einer Zugfeder 38 steht.
Ein an dem Schieber hefestigter Stift 39 ragt in Ruliestellung (Fig. 1) in eine senkrechte Quer-
rinne 60/ der Schiene 57 und legt sich gegen die Endfliche einer schriig anlaufenden Verdickung 61
der Schiene 57, wodureh der Sehieber 57 in der Endlage gehalten und die Feder 58 in Npannung
erhalten wird.

Wenn nun eine Taste niedergedriickt wird, so wird infolge der hiedurch verursachten
Kippung der Schiene 51 die Verdickung i/ den Stift 59 freigeben und der Schieber 37 wird unter
Wirkung seiner Feder 58 vorschnellen. und zwar soweit, bis er mit seinem der betreflenden Taste
entsprechenden Absatz an diese Taste stolit.

Wihrend der nun folgenden Ih~chenupemtiun wird der Schieber allmiahlich zuriickbewegt.
Zu diesem Zwecke ist auf der Zwischenwelle .3 ein Daumen 62 vorgesehen, der mit einer an der
Unterkante des Schicbers 57 wxgesehenen Verzahnung 63 zusammenwirkt, indem er bei jeder
Umdrehung den Schieber um einen Zahn weiter zuritckschiebt. Die ]edesmalwe Fixierung des
Schiebers erfolgt durch eine Sperrklinke 64, die unter Wirkung einer schwachen Feder 65 in
cine von dem Nchieher getragene Nperrverzahnung 66 eingreift. Ein Pistonstift 67 hiilt diese
Klinke normal in Ausschaltstellung. Sobald aber die Welle 3 sich in Umdrehung versetzt,
driickt der Daumen 62 schon bei der ersten Drehung die Klinke 64 in Eingrifistellung, in
welcher dieselbe solange verbleibt, bis der Schieber seine Ursprungslage wieder erreicht, bei
welcher ein an demselben sitzender Stift 68 die Klinke 64 durch Abwiirtsdriicken wieder aus-

schaltet. Im selben Augenblick ist aber schon der Stift 59 in die Rinne 60 gelangt und hiilt
den Schieher fixiert.
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- - Die Wirkungsweise der Einrichtung im Zusammenhang erliutert, ist demnach wie folgt.
Angenommen, es wird die Taste mit der Ziffer 8 niedergedriickt, wie in Fig. 3 und 4 dargestellt.
Dann verschwenkt sich die Kipyschiene 51, bewirkt dadurch mittels des Armes 54 ein Nieder-
driicken des Hebels 76 und dadurch ein Einschalten der Kupplung, wihrend sie gleichzeitig
die niedergedriickte Taste mit ihrem Randvorsprunge festhilt. Da die Schiene beim Einschnappen
ihres Vorsprunges in die Einkerbung 53 der Taste nicht bis in ihre Ursprungslage zuriickkehrt,
sondern noch um einen gewissen Betrag verschwenkt bleibt (vgl. Fig. 4 und 1), so bleibt auch
der Hebel 16 niedergedrickt und infolgedessen die Kupplung dauernd eingeschaltet.

Bei dem Kipgen der Schiene hat dieselbe gleichzeitig aber auch den Stift 59 des Schiebers 57
freigegeben, so dal letzterer bis zum Anschlagen einer seiner Absatzflichen an die niedergedriickte
Taste vorschnellt. :

Das Rechenmaschinenwerk kommt nun in Gang, wobei der Daumen 62 die Klinke 64 in die
Verzahnung 66 einschaltet und bei jeder Umdrehung durch Angriff an der Verzahnung 63 den

Schieber um ein Stiick weiter zuriickschiebt. Bei Vollendung dieser Riickbewegung gleitet wie

erwiithnt der Stift 59 auf der Verdickung 67 aufwiirts und bewirkt dadurch eine weitere Kipp-
bewegung der Schiene 51, welche infolgedessen die niedergedriickte Taste freigibt und hoch-
schnellen lifit, wihrend gleichzeitig der Hebel 16 unter Einwirkung seiner Feder 26 wieder an-
gehoben wird und dadurch den Hebel 14 feststellt, demzufolge also in der aus dem Stammpatente
bekannten Weise die Kupplung in ausgeriickter Lage fixiert, wodurch die Rechenmaschine zum
Stillstand kommt.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen nach dem Patente Nr. 61689, dadurch gekenn-
zeichnet, dabl ein den Kupplungszustand der Kupplung sichernder Hebel /16 durch Tasten 7350)
unter Vermittlung einer lings der Tastenreihe um ihre Lingsachse verschwenkbar angeordneten
Schiene /31) niedergedriickt wird, so daB das Antriebswerk hzw. die Antriebswelle der Rechen-
maschine eine dem Zahlenwerte der niedergedriickten Taste entsprechende Anzahl von Um-
drehungen vollfizhrt.

2. Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dall ein beim Verschwenken der Rchiene /351) freiwerdender, durch eine Feder /38 in seiner
Lingsrichtung um eine dem Zahlenwerte der niedergedriickten Taste proportionalen Strecke
verschobener Schieber 757 ) die Nchiene (37) in der verschwenkten Lage solange festhalt, bis
derselbe von der Antriebswelle unter Vermittlung von Zwischenorganen in die Anfangsstellung
gehracht wird.

3. Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen nach Anspruch 1 und 2. dadurch gekenn-
zeichnet, dall die den Hebel /16 ) mittels eines Armes /54 betatigende und durch eine Feder /26
gegen Abechrigungen der Tasten (50) gedriickte Schiene 7/37) mittels eines durch eine Lings-
rinne /56) gebildeten Randvorsprunges die Tasten i niedergedriickter Lage solange festhalt.
bis der withrend der Rechenoperation allmihlich zuriickgehende Schieber (37) bei Vollendung
seines Rickganges durch Verschwenkung der Sehiene 757 die jeweils festgehaltene Tuste freigibr.

4. Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen nach Anspruch 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet.
dal} die Verschwenkung der Rchiene 751) seitens des Schiebers /37) durch einen an letzterem
sitzenden Stift /39) bewirkt wird, indem dieser am Ende des Schieberriicklaufes auf einer schrig
anlaufenden Verdickung /61) der Schiene entlang gleitet,

5. Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen nach Anspruch 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
dall der Schieber 757) mit stufenférmig abgesetzten Anschligen versehen ist. von welchen bei
einem Tastenanschlage der jeweils der Taste entsprechende zur Wirkung kommt.

6. Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen nach Anspruch 1 bis 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dafl ein auf einer Welle /:3) des Antriebswerkes sitzender Daumen /62) mit einer an
dem Nchieber (37 vorgesehenen Verzahnung (63) derart zusammenwirkt, da bei jedem
Umlaufe des Daumens der Schieber um ein Stiick zuriickgeschoben wird.

7. Motorischer Antrieb an Rechenmaschinen nach Anspruch 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet,
dal} in eine an dem Schieber /57) vorgesehene Sperrverzahnung (66 eine Sperrklinke £64) ein-
greifen kann, die durch einen Pistonstift normal in Ausschaltstellung gehalten, beim ersten
Umlauf des Daumens (62) aber eingeriickt wird, um bei Beendigung des Schieberriicklaufes
quer durch einen am Nchieber sitzenden Stift (68) wieder ausgeschaltet zu werden.

Druck von R, Spivs & Ca., Wlea
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