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Die Erfindung bezieht sich auf Rechenmaschinen und hezweekt durch ihre verbesserten
Einrichtungen die Lisung arithmetischer Aufgaben rasch ausfihren zu konnen.

In den Zeichnungen ist ein Ansfithrungsheispiel des Erfindungsgegenstandles dawwwllt
und zwat zeigen : Fig. 1 eine Oberansicht der Maschine, zum Teil i Schnitt, nach den Linien I* -

. B—13 der Tlg. 3. Fig. 2 stellt eine Seitenansicht der Maschine dar. Fig. 3 ist ein Schnm
nach der Linie 3--3 der Fig. 1. Fig. 4 zeigt einen Schnitt nach den Linien £1-£1, £ £ .-
der Fig. 3 mit einer niedergedriickten und einer in gewshnlicher Stellung befindlichen Taste
und einen Schnitt nach der Linie 44 -4 der Fig. 3 mit zwei Stiftenridern in normaler Stelluny
und zwei Stiftenscheiben mit gegeneinander verschobenen Gliedern. Fig. 5 stellt einen Schnitt
nach der Linie 5--3 der Fhg. 4 (hx wobei einzelne Teile weggelassen sind. Fig. 6 1st eine Vorder-
ansicht einer Rtiftenscheibe und Fig. 7 eine Neitenansicht dersetben. Fig. R stellt eine Seiten-
ansicht einer anderen Stiftenscheibe dar. wihrend Fig. 0 die Ansieht derselben 1st. Fig. 10 ver-
anschaulicht eine Oberansicht eines Teils der Stiftenscheibenwelle und Fig. 11 eine Seitenansicht
einer zum Teil abgebrochen gezeichneten Schwingstange, die zun Antrieh einer Stiftenscheibe dient.
Fig. 12 zeigt die Vorderansicht der Tasten. Fig. 13 stellt eine Seitenansicht aller Tasten einer Rank
oder Rethe dar. Fig. 14 zeigt einen Schnitt nach der Linie 74 - 14 der Fig. 3. wiahrend Fig. 15 emnen
solchen nach der Linie 15— I5 der Fig. 3 darstellt. Fig. 16 ist die Neitenansicht einer Klinke zum
Antrieb der Zahlenrider auf der Riickseite des Schlittens und verstellbarer qpanm‘m‘richtunLre-n
fiir die Federbremsen der Zwi ischengetriebe. wobei die Bahn des Klinkenendes in punktierten
Linien dargestellt ist. Fig. 17 ist ein Schnitt nach der Linie 1717 der Fig. 16. Fig. 18 stellt eine
AY ordemnhmht der M\tnehmm der Schlittenvorrichtung. ihre Biichsen nebst Welle und die Feder-
bremse fiir die Nabe der Kurvenscheibe dieser Welle dar, die Mitnehmer auf der einen Seite der
Welle sind in die gegeniiberliegende Stellung, wie durch punktierte Linien angegeben ist, gebracht.
Fig. 19 st eine Oberansicht der mittleren Biichse und des Mitnehmers der Reihe uad der benach-
barten Biichse und Mitnehmers. Fig. 20 stellt eine Seitenansicht einer der Hubglieder zum Zuriick-
fithren eines Schiebers in die Anfangslage dar, wobei der Mitnehmer mit seinem Hubglied und
seiner Biichse in der ausgeschwungenen Lage mit punktierten Linien dargestellt ist. Fig. 21 stellt
eine Neitenansicht einer mittleren Hubvorrichtung zum Zuriickfithren eines Schiebers in seine
Normallage dar. Dieses Glied ist in seiner ausgeschwuuvenen Lage mit punktlerten Linien

gezeichnet. Die Fig. 22 zeigt einen Schnitt nach der Linte 22—22 der Fw 15. Fig. 23 ist ein Schau-
bild eines der Schieber. Frz. 24 zeigt eine Neitenansicht emer \orrlehtunu zum Verhindern der
bnlkehrlwwegunu der Kurbel und ihrer Getriebeverbindungen. Fig. 25 veranschaulicht die Seiten-
ansicht einer kreisfirmigen Platte der eben erwihnten V mrlchtunu und Fig. 26 eine Seitenansicht
des Getrieberades auf der Riickseite dieser Platle. Fig. 27 stellt eine Anslcht. elnes nur teilweise
mit Zihnen versehenen Rades dar. Fig. 28 ist ein Schaubild eines der mit einer Schulter ver-
sehenen Glieder, die zum Eingriff mit der Kurbel bestimmt sind, wihrend Fig. 29 einen Schnitt
nach der Linie 29 - 29 der Fw H darstellt. »

Uber dem hinteren nhomn Teil des Gehiuses I ist ein beweglhcher Schlitten 2 angeordnbt
in dessen Innern die Regxsmeuﬂdm angeordnet sind. Die niederdritckbaren Tasten sind wie

gewdhnlich am Vordertell der Maschine angeordnet. Die Antriebskurbel 3 fiir das Registrierwerk
ist auf der rechten Seite der Maschine vorgesehen.
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Registriervorrichtung

Eine quer zum Gehiuse gelagerte Welle 4 triigt eine Anzahl von Rechnungsridern 3, die
mit dieser Welle drehbar und auf ihr unabhingig voneinander seitlich verschiebbar sind. Daese
Réder 4 sind in Sitzen oder Paaren vorgesehen (Fig. 4) und jedes Rad trigt eine Anzahl Stifte 6,
die gegeneinander gerichtet sind. Die %chelbe 7 (I‘lg 8 und 9) hat vier Stifte 8 von verschiedener
Liinge, wihrend die Scheibe 9 finf Stifte 10 von ein und derselben Lénge besitzt (Fig. 6 und 7).
Die Scheiben jedes Paares sind in ihrer Normallage durch einen Zwischenraum 11 getrennt, in
welchem sich die Zwischengetriebe 12 befinden, so dafi die Drehung der Stiftenscheibe 7 und 9
fiar gewShnlich keinen Antrieb der waghenqet] iebe 12 nervorrufen.

Wird jedoch die Stiftenscheibe 7 ein kurzes Stiick seitwirts verschoben, so kommt der
lingste Stift § mit dem Zwischenrad 12 in Eingriff, so daBl bei einer vollstindigen Drehung des
Rades 9 das Rad 72 um einen Zahn weitergeschaltet wird. Wird die Stiftenscheibe 7 weiter nach
dieser Richtung hin verschoben, so kommt der nichste und etwas kiirzere Stift 8 mit dem Rad 12 in
Eingniff, so daB sich bei einer vollstindigen Drehung des Rades 5 das Rad 12 um zwei Zihne
weiterdreht. Bei einer weiteren V elschlebung der Scheibe 7 greift der dritte wieder etwas kiirzere
Stift § in das Rad 12 ein, wodurch dieses bei einer ganzen Umdrehung der Scheibe 5 um drei
Zihne weiterbewegt wird. Wird endlich die Scheibe 7 nochmals ein Stiick in dieser Richtung
verschoben, so kommt der vierte und kiirzeste Stift & mit dem Rad 12 in Eingriff, so dal} das
Rad I2 bei einer ganzen Drehung des Rades o um vier Zihne weitergeschaltet wird.

Wird die Stiftenscheibe 9 entgegengesetzt der Richtung, in welcher die Scheibe 7 verschoben
wurde, verschoben, so kommen ihre fiinf Stifte 10/ mit dem Rad 12 in Eingriff und bei einer voll-
stindigen Drehung der Scheibe § wird das Rad 12 um fiinf Zahne gedreht. Wird die Scheibe 9
seitwiirts verschoben und zu gleicher Zeit auch die Scheibe 7, um einen, zwei, drei oder vier seiner
Stifte in Eingriff mit dem Rdd 12 zu bringen, so wird bei einer vollstdndlgen Drehung der Scheibe 3
das Rad 12 um sechs, sieben, acht oder neun Zihne weitergeschaltet. Auf diese Weise kénnen
durch die Seheiben § die Zwischenrider 12 von einem bis zu neun Zahnen weitergeschaltet werden,
wobei diese Rader mit den Registrierriidern 13 in Eingriff stehen.

Um die Scheiben 4 in ihre Anfangslage zuruckzubrmgen gind Schraubenfeder 74 vorgesehen,
die um die vorspringenden Naben 15 (Fig. 4) dieser Scheiben gewickelt sind. Zweckmaﬁlger—
weise greift der lingste Stift § der Scheibe 7 in eine Bohrung 17 der Scheibe 9 (Fig. 6) ein, so dalj
sich diese beiden Glieder einander weiter nihern kiinnen, wenn siec mit dem Rad 12 in Eingriff
stehen.

Tastenantriebsvorrichtung.

Die seitliche Kinstellung der Rechnungsrider 5 erfolgt mit Hilfe der Tasten 18 (Fig. 12).
Diese Tasten sind in parallelen Reihen angeordnet. wobei jede Reihe von 1 bis 9 numeriert ist.

Fiir jede Tastenreihe ist ein Rad 5 vorgesehen. Unterhalb jeder Tastenreihe ist ein Satz
von je zwel Schwingstangen 79 (Fig. 3) vorgesehen. deren seitliche Arine 2/ am unteren Ende
bei 20 drehbar gelagert sind. Jede Schwingstange 19 hat an ihrem einen KEnde einen nach aufwirts
gerichteten, mit einer Gabel 23 versehenen Arm 22 (Fig. 11), der sich zwischen die Scheiben
erstreckt, so dall bei einem Ausschwingen einer Schwingstange durch eine der Tasten 18 die dieser
Schwingstange entsprechende Scheibe 5 auf der Welle 4 soweit seitlich verschoben wird, als der
Bewegung der Schwingstange entspricht.

Um die Schwingstangen entsprechend den verschiedenen, erforderlichen Ausschligen
einstellen zu konnen, ist jeder Tastenschaft 24 mit einem unteren schrigen Vorsprung 25 ver-
sehen. Die schrigen Flachen dieser \orsprunge haben verschiedene Neigungen und kommen
wit aufwirtsgerichteten Flanschen 19¢ (Fig. 4) in Eingriff, so daB die Schwingstangen ein groBeres
oder kleineres Stiick entsprechend der niedergedriickten Nummerntaste ausgeschwungen werden,
Die mit den Zahlen 7. 2, 3 und 4 verseheren Tasten haben je einen Ansatz 23, dessen schrige
Fliache 26 von Taste zu Taste an Neigung zunimmt, um den einen Flansch 19* des Schwing-
rahmenpameq nach der einen Seite um verschiedene Entfernungen zu verschieben und dadurch
emen, zwel, drei oder vier der Stifte der Stiftenscheibe 7 in Titigkeit zu setzen. Die mit der Zahl
bezelchnete Taste hat einen einzigen Vorsprung 25 auf der entgegengesetzten Seite des Tasten-
schaftes, der mit dem anderen Flansch 79 der Schwingstange zusammenarbeitet, um die fiin{
Stifte des Stiftenrades 9 in Titigkeit zu setzen. Die mit den Zahlen 6, 7, & und 9 versehenen Tasten
haben je zwei Ansitze 25, die auf die Flanschen 19¢ einwirken und sie einander nihern, so daB
beide Glieder des Ausschwingstangenpaares gegeneinander bewegt werden, wobei das Glied 19°
die fiinf Stifte des Stiftenrades 9 und gleichzeitig das Glied 792 entweder einen, zwei, drei oder
vier Btifte der Stiftenscheibe 7 in Arbeitsstellung bringt.

Das Tasteugehiiuse 15t mit einer oberen und unteren Platte 27 bzw. 28 (Fig. 4) versehen,
die zwischen sich einen Raum bilden und mit Bohrungen 29 fiir die Fithrung der Tastenschifte
versehen sind. Die Tastenschifte haben an ihrem unteren Ende oberhalb der Nasen 25 Bunde 30
mit Puflern 31, die die Aufwiirtsbewegung der Tasten begrenzen.
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Wenn eine Taste niedergedriickt wird, tritt eine seithch vorspringende Blattfeder 32 durch
die Ofinung 33 einer fiir alle Tasten gemeinsamen Sperrplatte 34 und springt unterhalb dieser
Sperrplatte wieder zuriick, wodurch die niedergedriickte Taste in ihrer Lage gehalten wird, Hiedurch
werden auch die Ausschwingstangen und die entsprechenden BStiftenscheiben in ihrer der Zahl
der niedergedriickten Taste entsprechenden Stellung gehalten. Nachdem die Tasten niedergedriickt
sind und das Registrierwerk angetrieben worden ist, kénnen die niedergedriickten Tasten aller
Reihen in ihre Anfangslage zuriickkehren, sobald die Sperrplatte nach der einen Seite hin ver-
schoben wird, wie weiter unten angegeben ist. Die Sperrplatte 34 wird in Fithrungen 342 des
Gehiuses gefithrt, um eine genau wagerechte Lage und Bewegung zu erzielen. Die Offnungen 33
sind groBer als die Dicke der Tastenschifte, so daBl, wenn die Platte verschoben wird, die
Offnung 33 iiber das Ende der Federn 32 hinwegbewegt werden kann, so dafl die Taste samt
ihrer Feder 32 unter dem EinfluB einer Schraubenfeder 35 in ihre Normalstellung zuriick-
springen kann. A

Fiir jede Tastenreihe ist ein besonderes Sperrmittel, z. B. eine Schwingstange 352 (Fig. 4 und 5),
vorgesehen, gegen welche sich die Federn 32 anlegen und welche die Federn gegen die Tasten-
schifte pressen kann. Diese Schwingstange wird durch abwértsgerichtete Arme 36, die am
Gehiuse bei 37 gelenkig befestigt sind, getragen uud durch niederdriickbare Tasten 38 mit Hilfe
eines Winkelhebels 382 bewegt, von denen fiir jede Reihe von Zahlentasten eine vorgesehen ist.
Eine Feder 39 (Fig. 4) dient dazu, die allgemeine Sperrplatte 34 in ihre Anfangsstellung zuriick-
zufithren. In demselben Sinne wirken die Federn 40 beziiglich der besonderen Sperrmittel
(Tasten 38).

Die Zwischenrider 12 werden durch eine unter Federdruck stehende Rolle 41 in ihrer Lage
gehalten (Fig. 3), deren an den Armen 43 anliegende Federn 42 durch eine Schraube 44 an der
Welle 45 befestigt sind (Fig. 17), auf welcher die Arme 43 drehbar sind. Zur Regelung der Spannung
der Feder 42 ist eine Schraube 46 (Fig. 3), die sich in einem Arm 47 der Welle 45 verstellen 1af3t,
vorgesehen, die sich mit ihrem einen Ende gegen das Gehiuse bei 48 stiitzt, so dal durch Ver-
stellen der Schraube 46 die Welle 45 gegeniiber den Armen 43 verdreht werden kann. Falls eine
verinderliche und einstellbare Spannungsregelvorrichtung vorgezogen wird, wird die Schraube 46
so eingestellt, daB sie nicht wirkt und die folgende Vorrichtung angewendet:

Eine Schraube 49 (Fig. 16) ist in dem Ende eines auf der Welle 45 befestigten Hebels 50
verstellbar und stiitzt sich bei 51 gegen einen ebenfalls auf der Welle 45 sitzenden Hebelarm 352.
Dieser Hebelarm 52 trigt eine Rolle 53, die sich gegen den Umfang einer auf der Welle 7.3
sitzenden Kurvenscheibe 34 legt. Wenn sich die Welle 73 dreht, so wird der Kurventeil 56 die
Rolle 53 und damit die Schraube 49 zuriickdriicken, wodurch die Welle 45 gedreht und damit
die an ihr befestigten Federn 42 gegen die Arme 43 gepreBt werden, und zwar stirker, als wenn
der Kurventeil 57 mit der Rolle 53 zusammenarbeitet, da dieser Teil so verlauft, dal eine Ver-
minderurig der Spannung der Federn 42 gegen die Arme #3 eintritt, wenn die Zwischenrider 12
durch die Rechenriider geschaltet werden. Die Npannung kann durch die Schraube 49 geregelt
werden.

<] . . q\\
Schlittenvorriechtung

Ein Schlitten 2 ist lings der Stange 59 an dem oberen hinteren Ende des Gehiiuses ver-
schiebbar und um diese schwingbar. Innerhalb dieses Schlittens sind eine Reihe von Registrier-
viidern 13 (Fig. 15) gelagerr, auf denen die Rechnung durch weiter unten beschriebene Uber-
tragungsvorrichtungen registriert wird; die Registrierrader sitzen lose auf einer Welle 60 des
Schlittens. Der Schlitten ist mit Mitteln versehen, durch die er bei der Ausfithrung einer Berechnung

5 mit einer grofleren Anzahl von Ziffern als Tastenreihen vorhanden sind, in der Langsrichtung

verschoben wird. Diese Mittel bestehen aus einer drehbaren Welle 61 (Fig. 1), die an ihrem vorderen
Ende mit einem Handgriff 62 und an ihrem hinteren Ende mit einem doppelarmigen Hebel 63
versehen ist (Fig. 4), an dessen Enden Stifte 64 sitzen, die in die Kerben 65 einer Kerbenreihe
an der unteren vorderen Kante des Schlittengehiuses eintreten kénnen. Beim Drehen des Hand-
prifies hebt der Stift 64 den Schlitten und nimmt ihn ein gewisses Stiick mit, worauf der gegen-
itberliegende Stift in Ringriff mit der niichsten Kerbe kommt und den Schlitten um ein weiteres
Stiick fortbewegt.

Der Schlitten ist oberhalb der Kerbenreihe mit einer Reihe von vorspringenden Stiften 66
(Fig. 4) versehen, von dencn zwei in der gesenkten oder mormalen Stellung des Schlittens in
nach oben offenen Einschnitten 67 der Vorspriinge 68 des Gehiiuses 7 ruhen. Wenn der Schlitten
um seine Achse geschwungen und schrittweise verschoben wird, so werden diese Stifte mit dem
Schlitten aus diesen Einschnitten herausgehoben und die niichsten in einer Linie liegenden Stifte
kommen mit diesen Einschnitten in Eingriff und begrenzen dadurch die Abwirtsbewegung des
Schlittens. Dieser ist wiihrepd der Registrierung auf den Ridern 13 in seiner gesenkten Lage mittels
eines nach oben sich erstreckenden Sperrarmes 69 (Fig. 3) gesperrt, dessen in punktierten Linien
angegebene Nabe 692 auf der Stiftenscheibenwelle 4 lose sitzt. Das obere Hakenende des Sperr-
armes greift iiber einen der Ftifte 66. Wenn die Ausrechnung beendet und die Welle 73 vollstindig
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herumgedreht ist, tritt das untere Ende 70 des Sperrarmes durch die Einwirkung der Feder 7m
in eine Aussparung 72 einer Kurvenscheibe 728 ein, so daB der obere Haken des Sperrarmes 69
von dem entsprechenden Stift 66 hinwegbewegt wird. Hiedurch wird der Schlitten freigegeben
und kann nunmehr verschoben werden. Der untere Arm 70 des Sperrarmes greift in die Aus-
sparung 72 beim Anfang und bei der Beendigung der Ausrechnung ein. Zwischen Anfang und
Beendigung gleitet er auf dem kreisférmigen Umfang 77 der Kurvenscheibe 79,

Ubertragungsvorrichtung zwischen den Registriervidern,

Eine im Gehiuse gelagerte Welle 73 (Fig. 2) ist an ihrem einen Ende mit einem Zahnrad 74
versehen, das in ein die gleiche Zahnezahl besitzendes Rad 75 emngreift, welches wiederum mit
einem Rad 76 gleicher Zihnezahl kimmt. Dieses kann von der Kurbel 3 angetrieben werden,
die Rider 76 und 75 drehen sich um seitliche am Gehiuse sitzende Zapfen 78 und 79. Das Rad 75
ist mit einem nur teilweise mit Zahnen versehenen Rad &80 (Fig. 27) vom selben Durchmesser
versehen. Die Ziahne des Rades 87 erstrecken sich auf weniger als die Hilfte des Umfanges. Dieses
Rad greift in ein kleineres Rad 87 auf der Stiftenwelle 4 ein, so dafl eine halbe Umdrehung der
Rider 75 und 80 infolge einer halben Drehung der Kurbel und des Rades 76 eine vollstindige
Umdrehung des auf der Welle £ sitzenden Rades 81 hervorruft. Die Welle 4 wird also withrend
der ersten halben Umdrehung der Kurbel einmal gedreht, wihrend sie bei der zweiten halben
Umdrehung infolge des Sperrzahnes 82 festgehalten wird. Der konkav ausgebildete Sperrzahn
schleift dabei auf der zylindrischen Oberfliche 83 des Rades 80

Auf der Welle 73 sitzen Hiilsen a, b, ¢, d, e, J. g, hund 1 (Fig. 18), von denen die vier ersten
a his d mit je zwei bei k an den radialen Armen m der Hiilsen gelenkig befestigten Mitnehmern
versehen sind, wogegen die iibrigen Hiilsen nur mit je einem Mitnehmer n ausgestattet sind.
Die Hillsen a bis ¢ sind auf der Welle befestigt und die Entfernungen zwischen den von den
Hiilsen d. c. b und «a getragenen Mitnehmern nehmen zu. Von der mittleren Hiilse ¢ der Reihe
ausgehend, sind die Hiilsen d, ¢, b und « iiber eine V tertelumdrehung um die Welle herum nach
zwei Richtungen hin gegeneinander versetzt. Die Mitnehmer liegen daher in einer Schrauben-
linie, die bei der Drehung der Welle 73 in der einen Richtung, so z. B. bei der Addition und Muiti-
plikation. wirkt, wihrend bei der Drehung der Welle in der entgegengesetzten Richtung die Mit-
nehmer der anderen Schraubenlinie in umgekehrter Weise, so z. B. fiir die Subtraktion oder
Division, wirken. Die Hiilsen 7 bis 7 kénnen auf der Welle 73 voneinander unabhingige Schwing-
bewegungen machen. Die Schwingbewegung der Hiilsen J bis 7 veranlassen eine schraubenférmige
Einstellung der Mitnehmer iiber eine Vierteldrehung (Quadrant) um die Welle 73, wenn diese
in der einen Richtung gedreht wird und eine entgegengesetzte schraubenférmige Anordnung,
wenn die Welle in der anderen Richtung gedreht wird. Auf diese Weise werden dje Mitnehmer
der schwingenden Hiilsen, wenn die Welle 73 in der einen Richtung gedreht wird, eine schrauben-
formige Anordnung einnehmen, die die Fortsetzung der schraubenférmigen Anordnung eines
Satzes von Mitnehmern der Hiilsen « bis d hildet, wodurch sich die Schraubenlinie der Mitnehmer
iiber eine halbe Umdrehung um die Welle erstreckt. Wird aber die Welle in der entgegengesetzten
Richtung gedreht, so stellen sich die Mitnehmer der lose aufgesetzten Hiilsen von selbst in eine
Schraubenlinie ein, die die Fortsetzung des anderen Satzes der von den Hiilsen a bis d getragenen
Mitnehmer bildet, so dall eine entgegengesetzt verlaufende Schraubenlinie der Mitnehmer iber
eine halbe Umdrehung um die Welle entsteht. Der Mitnehmer der mittleren Hiilse e liegt im
Linienzuge mit jeder der beiden schraubenférmigen Anordnungen. Wenn die Welle 73 in der
einen Richtung gedreht wird, werden die Mitnehmer nacheinander in einer Schraubenlinie wirken,
und zwar von einem Ende der Welle bis zum andern, wird aber die Welle in der entgegengesetzten
Richtung gedreht, so werden die Mitnehmer nacheinander in der entgegengesetzt verlaufenden
Schraubenlinie arbeiten,

Die Zwischenréder 12 sind lose auf die Welle aufgesetzt. Zwischen den Riadern sind in der
Welle lingsbeweghare Schieber p (Fig. 15 und 23) vorgesehenen. Das obere Ende jedes Schiebers
ist abgeschriigt und kann in einen seitlichen Vorsprung ¢ (Fig. 3 und 14) eines der Zihne der
Réder I3 eintreten. Jeder Schieher p wird von einer Schleiffeder r (Fig. 15) gebremst.

Wirkungsweise der [ bertragungsvorrichtungen.

Die Welle { sei einmal herumgedreht. Damit wird auch die Ubertragungswelle 73 eine volle
Umdrehung machen. Wenn der seitliche Zahnvorsprung ¢ irgend eines der Rider 13 mit dem
oberen abgeschriigten Ende des Schiebers p unterhalb desselben in Eingriff kommen kann und
der Schieber p in seine untere Stellung verschoben wird, so wird gleichzeitig der untere Kopf s
(Fig. 23) des Schiebers herabgedriickt. Bei der Drehung der Welle 73 wird der Mitnehmer |
unmittelbar unterhalb des Schiebers gedreht (Fig. 15), so dal das gegeniiberliegende Ende ;!
des Mitnehmers in die Bahn des Zwischenrades 12 tritt und dieses wie das Nummernrad 13 um
einen Zahn dreht. Hierauf wird der Schieber durch eine auf dem Mitnehmerarm sitzende Kurven-
platte ¢ wieder in seine Anfangslage zuriickgebracht,
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Jede Hiilse hat entgegengesetatgerichitete radiale Arme m (Fig. 18); der Mitnehmer j ist
an seinem inneren Ende bei & an einem dieser Arme gelenkig befestigt und besitzt einen Vor-
sprung u, der fiir gewéhnlich in einer Aussparung ! des anderen Armes m ruht und iber diesen
noch hinausragt (Fig. 15), so daB der Vorsprung mit dem Kopf s des Schiebers p in Eingriff
kommen kann.

Die gegeniiberliegende Seite des Mitnehmers ruht fiir gewéshnlich in einer Aussparung v
am dulleren Ende des radialen Armes auf dieser Seite. Durch Federn «* werden die Mitnehmer j,
in ihre Anfangslage nach ihrer Freigabe zuriickgebracht. Die Mitnehmer arbeiten in Ebenen
die rechtwinklig zu den radialen Armen liegen, an denen sie angelenkt sind. Der Kopf s jedes
Schiebers ist an den entgegengesetzten Enden abgeschriigt, so daB er den Mitnehmer in jeder
der beiden Richtung drehen kann. Die Kurvenplatte ¢ ist bei den Hiilsen von a bis d doppelt
angeordnet, um den Schieber in jeder der beiden Drehrichtungen in die Normallage zuriick-
bringen zu kénnen. Damit die Kurvenplatten der Mitnehmer 7 bis 7 die Schieber in jeder Lage
der Mitnehmer in ihre Normallage zuriickfithren kénnen, sind Kurvenplatten # an ihren Armen
bei = (Fig. 20) gelenkig befestigt und, da jede Hiilse durch die Naben in Umdrehung versetzt
wird, so wird zunichst die Platte ¢! der Hiilse / um ihren Zapfen t= durch den Eingriff eines
Stiftes u* der Hiilse ¢ in den Schlitz «? der Platte ! gedreht und, wenn die nichste Hiilse ¢ durch
die Naben bewegt wird, so wird die Kurvenplatt: £ (Fig. 18) in derselben Weise gesteuert usw.

Die Kurvenplatte t* der mittleren Hiilse ¢ muB ebenfalls in jeder der beiden Lagen der
Hiilsen und ihrer Mitnehmer arbeiten kénnen. Sie sitzt auf der Welle 73 und ist mit einem
geschlitzten Ansatz t* (Fig. 21) versehen, in den ein Stift © der Hiilse f eingreift, um die Platte £
steuern zu kdnnen.

Die Mitnehmer sind auf der Seite der Welle 73 angeordnét, die dem nicht gezahnten Teil
des Rades 80 entspricht, so daB die Welle £ eine vollstandige Umdrehung fiir die erforderlichen
Bewegungen der Registriermechanismen macht und wihrend der Zeit in Ruhe bleibt, in welcher
die Ubertragungsvorrichtung angetrieben wird.

Es sind Mittel vorgesehen, die die Riickwartsbewegung der Kurbel und der Triebriader
solange verhindern, bis eine Drehung in einer der beiden Richtungen vollendet ist. Diese bestehen
zweckmiflig aus entgegengesetztgerichteten, federbeeinflulten Klinken w, w* (Fig. 24) und einem
drehbaren Zwischenglied w®, das fiir gewohnlich diese Klinken auBer Eingrifi mit den Zahnen
des Rades 7# hiilt. Dieses Glied w? hat einen nach innen gerichteten Ansatz u?, der fiir gewshnlich
in einer Aussparung w? einer kreisformigen Platte x ruht, die auf der AuBenseite des Rades 7f
und auf derselben Welle sitat. Diese Scheibe & besitat einen Stif. 2 (Fig. 2), mit dem einer der
beiden diametral gegeniiberliegenden Stifte 12 des Rades 74 (Fig. 26) zusammenarbeiten kann,
so daB die Platte z bei einer Umdrebung des Rades um eine ganze Umdrehung gedreht wird,
wobei aber das Rad 74 eine halbe Umdrehung in der Riickwirtsrichtung machen kann, ohne
die Platte z mitzunehmen. Wenn die Platte gedreht wird, so wird das abgeschragte Ende der
Aussparung w* das Zwischenglied w? drehen und eine der Klinken w, w! in Eingriff mit dem Rad 7/
bringen, wobei der Vorsprung u® auf dem glatten Umfang der Platte gleitet und hiedurch die
Klinke in Eingriff mit dem Zahnrad erhilt. Nach einer vollstindigen Umdrehung springt die
Nase u® durch die Feder 23 in die Aussparung w* ein und zieht hiedurch die Klinke aus dem Rad.

In dem hinteren Teil des Schlittens sind auf einer Welle 8¢ Zahlenrader 835, die die Zahlen
von 1 bis 9 in doppelter umgekehrter Reihe tragen und Schauéfinungen 86 angeordnet, zum
Zweck, die den Quotienten bei der Division und den Multiplikanten bei der Multiplikation
anzeigenden Zahlen sichtbar zu machen. Die Rider 85 werden jedes fiir sich von der Welle 73
angetrieben. Jede Weiterschaltung dieser Rider 83 (Fig. 3) um einen Zahn durch die Welle 73
erfolgt mittels einer Klinke 862 (Fig. 16), die auf der Welle 73 sitzt, und zwar mittels einer recht-
winkeligen Offnung 87 am Ende der Klinke, in welcher sich eine auf der Welle 73 sitzende Kurven-
scheibe 8§ drehen kann. Die Bewegung der Klinke ist zunichst unmittelbar auf das mit dem
Rade 85 verbundene Rad 89, das fiir jedes Rad 85 vorgesehen ist, hin gerichtet. Die nichste
Bewegung des Klinkenendes, die zur ersten Bewegung senkrecht steht, dreht das Rad &89, wobei
ein im Schlitz 91 beweglicher Stift 90 als Fiithrung dient. Die hierauf folgende Bewegung der
Klinke ist von dem Rad &9 unmittelbar weggerichtet und der vierte und letzte Teil der Gesamt-
bewegung der Klinke fithrt diese in ihre Anfangslage zuriick. Auf diese Weise wird die Bewegung

5 der Klinke vereinfacht und ein Festklemmen derselben vermieden.

Die Zuriickfiihrung der Zahlenriider 13 und der Rider 85 des Schlittens in ihre Anfangslage
geschieht durch folgende Einrichtung.

Die Rider 13 und 83 besitzen seitlich vorspringende Stifte 92 (Fig. 14), die sich fiir gewdhnlich
frei drehen kénnen. Die Wellen 84 und 60, die die Rider tragen, sind von der Stirnseite her in
thren Lagern gegen Federn 93 verschiebbar, die diese Wellen nach ihrer Freigabe in die Normal-
lage zuriickschieben. .

Am Ende jeder Welle sitzt eine Kurbel 96 baw. 96! mit ihrem Kurbelauge 93'. Der Kurbel-
arm besitzt einen nach innen vorspringenden Stift 94 (Fig. 14), der in der Normallage in eine
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Aussparung 95 am Ende des Schlittens eingreift, um die Welle gegen Drehung zu sichern. Wenn
jedoch eine der Wellen in der Lingsrichtung mittels der Kurbeln 96 bzw. 96! verschoben und
in dieser Lage entgegen der Wirkung der Federn erhalten wird, kénnen die Riader 13 oder 85
gedreht werden. Hiebei kommen die Stifte 92 derselben in der herausgezogenen Lage der Welle
mit den Stiften 97 (Fig. 14) einer feststehenden Stange 98 in Eingriff, die sich zwischen den beiden
Sitzen der Rider befindet. Durch die Stifte 97, an die die Stifte 92 anstoBen, werden die einzelnen
Rider in ihre Nullage zuriickgefiihrt.

Die Riider 13 und 85 sitzen mit geringer Reibung auf ihren Wellen, so daB sie einerseits bei
der Drehung der Wellen durch Reibung mitgenommen, andererseits aber auch gegeniiber den
Wellen verdreht werden kénnen.

Bei der Addition und Multiplikation (wiederholte Addition) befindet sich die Antriebs-
kurbel 3 in der in Fig. 2 dargestellten Lage, wobei eine vollstindige Drebung im Uhrzeigersinn
ausgefiihrt werden mufl. Bei der Subtraktion und Division (wiederholte Subtraktion) befindet
sich die Antriebskurbel 3 in der mit punktierten Linien dargestellten Lage (Fig. 2), wobei zunichst
eine halbe Umdrehung im entgegengesetzten Sinn des Uhrzeigers von der zuerst angegebenen
Anfangsstellung und dann, um die Ausrechnung zu vollenden, eine vollstindige Drehung der
Kurbel entgegengesetzt dem Uhrzeigersinn aunsgefithrt werden mub.

Wihrend dieser halben Umdrehung, welche die Kurbel zur Anfangslage fiir diese zwei
Rechnungsarten machen muf}, bleiben das Rad 8/ und die Welle 4 und damit auch die Rechen-
rider und ferner auch die Platte = stehen.

Um bestimmt zu erkennen, ob sich die Kurbel und die damit verbundenen Rider in der
Anfangslage befinden, ist eine besondere Einrichtung getroffen, die zweckmiilig in einem unter
Federdruck stehenden Stift 98 (Fig. 29) besteht, der im Kurbelhandgriff untergebracht ist und
mit einer Schulter 99 (Fig. 28) eines Ansatzes 10/ am Gehiuse in Eingriff treten kann. Dieser
Stift wird entgegen der Wirkung seiner Feder 101 mittels des Kurbelgriffes nach auBlen gezogen.
Die Kurbel wird dann iiber die Schulter 99 hinwegbewegt und der Stift kann in seine Normallage
zuriickkehren, in der er die Kurbel nach der Vollendung der Umdrehung anhalten wird. Es sind
zwei Ansitze 100, einer am Gehduse und einer am Kurbelgriff, die einander gegeniiber liegen,
vorgesehen, deren jeder mit einer Schulter 99 versehen ist.

Wenn die Zahlenrdder 13 durch den Antrieb der Kurbel 96 in die Nullstellung zuriick-
gedreht werden, so dient diese Kurbel gleichzeitig dazu, die allgemeine Sperrplatte selbsttitig
derart zu bewegen, dall alle medergedruckten Tasten aller Tastenreihen in ihre Anfauﬂslage
zuriickkehren. Dies erfolgt mittels eines Winklehebels 1021, der mit der Sperrplatte in Ver-
bindung steht.

Zur selbsttitigen Einstellung der allgemeinen Sperrplatte am Ende der Umdrehung der
Kurbel 3 in jeder der beiden Drehrichtungen ist ein Hebel 703 (Flg 3} vorgesehen, der an einem
Ende bei 104 gelenkig befestlgt ist und am anderen Ende mit einer Abschragung 105 (Fig. 2)
versehen ist, mit welcher ein abgeschriagter Zapfen 106 der Antrniebskurbel 3 in Emgﬂﬁ kommen
kann, um diesen Hebel zu drehen; der Hebel 103 steht mit der Sperrplatte durch cinen unter
der Wirkung der Feder 108 (Fig. 5) stehenden Bolzen 107 in V erbindung, so daB3, wenn der Kurbel-
stift 106 iiber den Hebel 103 hinweggegangen und wieder aufler Eingriff mit diesem Hebel ist,
der Bolzen 107 und gleichzeitig der Hebel 103 in ihre Normallage zuriickkehren kénnen. Die
Abschrigung 105 des Hebels 103 ist nochmals, und zwar gegeniiber der ersten Abschrigung
vorhanden, so dall der Hebel 103 am Ende der Drehung der Antriebskurbel in jeder der beiden
Richtungen ausgeschwungen wird. Zum gleichen Zweck ist auch der Zapfen 106 mit einer ent-
vegengesetzt gerichteten Abschrigung 1062 versehen.

Der Hebel 103 kann in seiner Langsrichtung verschoben werden, so dall er von der Antriebs-
kurbel nicht ausgeschwungen wird. Das Verstellen geschieht durch einen Griff 109, wobei sich
der Drehzapfen des Hebels in einem am Hebelende vorgesehenen Schlitz 110 verschieben kann.
Dieser Griff 109 wird zum Zuriickziehen des Hebels 103 dann benutzt, wenn die Sperrplatte
gewiinschtenfalls ausgelost werden soil.

Zweckmilhg wird fiir die Nabe 72¢ (Fig. 18) der Kurvenscheibe 722 eine Federbremse 117
vorgesehen. Die Nabe 72¢ hat Kupplungsglieder 729 fiir die Nabe 12 der Endhiilse ¢. Die Nabe
der beweglichen Hiilse / hat Kupplungsglieder ;! fiir die mittlere Hiilse e (Fig. 19) und die Naben
der bewealwhen Hiilsen g, k und 5 haben Kupplungsglieder ¢*, &' und ¢ fiir die Hiilsen 7, g und 4
(Fig. 18)

Beim Drehen der Kurbel, um die Zahlenrider 13 in die Nullstellung zuriickzufithren, ist
s erforderlich, dafl der Schlitten angehoben wird, so daB die Rider 13 auBer Eingniff mit den
Zwischenridern 12 kommen.

PATENT-ANSPRUCHE:' ,

1. Rechenmaschine mit einer Einstellvorrichtung fiir die Tasten, bei welcher die Tasten
eine seitliche Bewegung der Rechnungsrider bewirken, dadurch gekennzeichnet, dall jeder Satz
von Rechnungsridern aus zwei Gliedern (Stiftenscheiben) (7 und 2) besteht, von denen jedes
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durch eine Schwingstange (19 seitlich verschoben werden kann und da8 eine Reihe von Tasten (18)
fiir jedes Paar von Schwingstangen vorgesehen ist, die die eine oder die andere oder beide Schwing-
stangen entsprechend dem Wert der niedergedriickten Tasten ausschwingen, um die Teile jedes
Satzes unabhingig oder gleichzeitig seitlich verschieben zu kénnen.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal} das eine Glied jedes
Satzes von Recbnungaradem mit vier seitlich vorspringenden Stiften /8) von verschiedener
Lange versehen ist und in der einen Richtung um verschiedene Entfernungen zwecks Einstellens
der Zahlen von 1 bis 4 verschoben werden kann, wahrend das andere Glied finf seitlich vor-
sprmgende Stifte /10) von ein und derselben Lange besitzt und in der entgegengesetzten Richtung
um ein bestimmtes Stiick zwecks Eiustellens der Zahl 5 verschoben werden kann und dal} beide
Glieder des Satzes der Rechnungsrider in entgegengesetzten Richtungen zueinander verschoben
werden konnen, um die Zahlen 6 bis 9 einzustellen.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, daB die aufwiirts-
gerichteten Flansche 19} der Schwingstangen unabhiingig voneinander oder gleichzeitig durch
die passend abgeschrigten unteren Enden /25) der Tasten /18) Uegeuemander bewegt werden
konnen.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1 bis 3, dadurch gekennzemhnet, dal die Stiftenscheiben-
welle (4) durch die Welle /73 ) der Ubertragungsvorrichtung angetrieben wird, wobei die Stiften-
scheibenwelle /4) wahrend der Drehung einer halben Umdrehung der Welle /73) der Ubertragungs-
vorrichtung gesperrt ist.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dall ein parallel zur
Stiftenscheibenwelle /) verschiebbarer Schlitten (2) angeordnet ist, der zwei Sitze von
Registrierridern (13 und 89) besitzt und so ausschwingen kann, daB} der eine Satz von Ridern /13)
zwecks Zuriickfithrens derselben in die Nullstellung auBer Eingriff gebracht wird und daB der
Schlitten in seiner niedergeschwungenen Lage wahrend der DrPhuna der Welle (73) der Uber-
tragungsvorrichtung durch Sperrmittel (722, 70 und 69) gesperrt gehalten und am Ende jeder
Umdrehung derselben freigegeben wird.

6. Rechenmaschine nach Anspruch 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dafl die Welle (73)
der Ubertragungsvorrichtung eine Kurvenscheibe /88) zur Steuerung der Klinke {862 ) besitzt,
die eine Rechteckbewegung zwecks Drehung eines zweiten Satzes von Registrierradern /89) um
Je einen Zahn fiir jede Drehung der Welle (73) der U7 bertragungsvorrichtung und entsprechend
einer vollstindigen Umdrehung des ersten Natzes von Registrierrddern ( 1.3) ausfiithrt, und dal
dabei die Klinke (865 ) fiir gew ohnh(h auber Eingriff mit irgend einem zweiten Satz vou Registrier-
ridern (89) ist.

7. Rechemmnaschine nach Anspruch | bis 6. dadurch gekemuzemhnet dalh die beiden Sitze
von Registrierriidern (13 und §9) fiir gewahnlich lose auf ihren Wellen /60 und 84) sitzen. die
in threr Lingsrichtung verschiebbar sind, so dall sie gedreht und mit thren Registrierridern in
Verbindung kommen, und diese Rider solange drehen kinuen, bis Stifte /92 ) dieser Rider gegen

eine he1den Sitzen von Ridern gemeinsame feststehende Stange (98) treflen und die Rider in
die Nullstellung zuriickfiihren.

Druck von R. Spies & Co., Wisn,
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