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ist in Anspruch genommen.

Die Erfindung betrifft eine Addiermaschine
mit mehreren Tastenreihen und mit einem
oder mehreren von den Tasten jeder Tasten-
rethe bewegten, sich lings der Tastenreihen
erstreckenden Antriebs- und Anschlaghebeln
und einem Zahnségment zur Drehung des.der
betreffenden Tastenreihe zugeordneten Zahn-
rades des Zihlwerkes.

Gemif einem Hauptmerkmal der Erfin-
dung wirkt ein an dem Zahnsegment an-
gelenkter Anschlaghebel mit einem Antriebs-
hebel derart zusammen, daf das Zahn-
segment beim Niederdriicken einer Taste in
das genannte Zahnrad -eingreift und beim
Riickgang der Taste von dieser aufler Ein-
griff gebracht wird, und ferner ist der An-
schlaghebel anndhernd in seiner Mitte um
einen Festpunkt drehbar gelagert.

Die bekannten Addiermaschinen der oben-
genannten Art haben zunichst den Nachteil,
daB infolge ungiinstiger Gestingeausbildung
die Anzahl der im Maschinengestinge vor-
handenen Gelenkverbindungen verhilinis-
mifig groB ist und infolgedessen beim Be-
titigen der Maschine grofle Reibungswider-
stinde zu {iberwinden sind, was, wenn be-
riicksichtigt wird, daf sehr viele Tasten-
anschlige zu machen sind, offensichtlich ein
Mangel ist. Zu diesem Mangel kommt noch

der wesentliche Nachteil, daBl bei den be-
kannten Addiermaschinen die Bewegung des
Zihlwerkes durch Federkraft, und zwar dann
stattfindet, wenn die von Hand herunter-
gedriickte Taste losgelassen wird. Der hier-

durch bedingte Nachteil soll nachfolgend et-

was niher erliutert werden.

Soll beispielsweise die Taste, die das Zahl-
werk veranlaBt, sich um eine Ziffer weiter zu
bewegen, betitigt  werden, so mufl die an dem
Antriebshebel zur Bewegung des auf das
Zihlwerk einwirkenden —Segmenthebels an-
geordnete Feder um den Betragf—=—1 ge-
spannt werden. Die Feder mufl so bemessen
sein, daff diese Spannung ausreicht, um nach
Loslassen der Taste simtliche in der Addier-
maschine vorhandenen Reibungswiderstinde
in den Gelenken, Zahnridern und Ziffern-
ridern zu iiberwinden und die entsprechende

‘Weiterschaltung des Ziffernrades zu veran-

lassen, da ja die Addition nicht beim Nieder-
driicken der Taste, sondern nach diesem Zeit-
punkt durch die Spannkraft der Feder erfolgt.
Die dabei von der Feder geleistete Arbeit er-
gibt sich aus dem halben Produkt der Durch-

- biegung der Feder und der Spannkraft, die

mit P bezeichnet wird und bekanntlich der

Durchbiegung f direkt proportional ist. Bei .

Betitigung der Taste 9 mufl das Zahnrad um
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den neunfachen Betrag gedreht und die Feder
um den neunfachen Betrag gespannt werderL
Die dabei zu leistende Arbeit ist also gleich
dem halben Produkt von 9 f X 9 P, da bei der
Durchbiegung der Feder um den neunfachen
Betrag auch die Spannung auf das Neunfache
wichst. Die bei Betitigung der Tasteg zu
leistende Arbeit ist also 81mal so grofi wie
bei der Taste 1. Der zu fiberwindende Wider-
stand ist dagegen nur um das Neunfache ge-

wachsen, da die an sich konstanten Reibungs- |

widerstinde auf einem neunmalgroferen Weg
auftreten. Es ergibt sich also, daB bei Be-
titigung der Tasteg eine Arbeit zu leisten
ist, die neunmal so groB ist, als an sich zur
Hervorrufung des Additionsvorganges not-
wendig ware.

Dieser Nachteil der bekannten Addier-
maschine wird bei der Addiermaschine ge-
miB der Erfindung dadurch gemildert, daB
der Additionsvorgang beim Niederdriicken
der Taste vor sich geht. Die zur Zuriickbe-
wegung des Gestidnges der Addiermaschine
in die normale Lage erforderliche Feder kann
bedeutend schwicher sein, da das Zahnseg-
ment beim Riickgang der Taste mit dem
Zahnrad des Zihlwerkes auBer Eingriff ist
bzw. an diesem vorbeigleitet und infolge-
dessen die Feder die an den Zahn- und
Nummernridernauftretenden Reibungswider-
stinde und die Kraft fiir die Zehnerschaltung
nicht zu fiberwinden braucht.

In der Zeichnung sind mehrere Ausfiih-
rungsbeispiele der Erfindung dargestellt. Es
zeigen: _

Fig. 1 die Seitenansicht einer Ausfithrungs-
form der Betitigungsvorrichtung gemdf der
Erfindung an einer Teiltastaturmaschine,

Fig. 2 eine Ansicht dhnlich der nach Fig. 1
mit heruntergedriickter Taste 5,

Fig. 3 eine Ansicht dhnlich Fig. 2, die die
Stellung der Vorrichtung nach teilweiser
Riickkehr der Tastes in die Ursprungslage
wiedergibt,

Fig. 4 eine Ansicht dhnlich Fig. 1 einer
anderen Anordnung,

Fig. 5 eine Ansicht dhnlich Fig. 1, die die
Anwendung der Erfindung an einer Maschine
mit vollstaindiger Tastatur wiedergibt,

Fig.6 und 7 die Seiten- und Vorderan-
sichten der bei den Maschinen gemifl den
Fig. 1 bis 5 benutzten Tasten und

Fig. 8 eine schaubildlicheDarstellung einer
weiteren Ausfithrung der Erfindung.

Bei der Anwendung der Erfindung an einer
Teiltastaturmaschine mogen fiinf Tasten mit
den Ziffern1, 2, 3, 4 und 5 benutzt wer-
den. Soll beispielsweise die Zahl 6, 7, 8 oder
9 addiert wenden, so ist es erforderlich, zwel
Tasten nacheinander zu driicken. Soll also
beispielsweise die Zahl 9 addiert werden, so

werden die Tasten 4 und 5 nacheinander nie-
dergedriickt. Um die Zahl 8 zu addieren,
wird die Vierertaste zweimal niedergedriickt
UsW. .

In den Fig. 1, 2 und 3 ist die Erfindung, an
einer Teiltastaturmaschine angewendet, dar-
gestellt. Es sind fiinf Tasten mit den Num-
mern 1, 2, 3, 4 und 5 vorgesehen. Das Be-
zugszeichen 11 bezeichnet ein auf einer Quer-
spindel 12 frei drehbares Zahnrad. Das Zahn-
rad besitzt zehn Zahne und ist mit einer Sperr-
klinke 13 vereinigt, die so angeordnet ist, daB
sie die Drehung im Uhrzeigersinne zuldft,
im entgegengesetzten Sinne jedoch verhindert.
Ein Ziffernrad 14 dreht sich mit dem Zahn-
rad und besitzt an seinem Umfange die Zii-
fern o bis 9, von denen eine jeweils durch
ein Fenster 15 in dem Gehiuse der Maschine
sichtbar ist. Das Zahnrad wird mittels eines
Zahnsegmentes 17 angetrieben, das mit dem
Zahnrad in Eingriff gelangt, wenn eine der
Tasten niedergedriickt wird und bei der Be-
wegung nach oben auBer Eingriff mit dem
Zahnrad gelangt. In der Ruhestellung be-
findet sich das Zahnsegment vollkommen
auBer Eingriff mit denZahnen desZahnrades,
wie aus Fig. 1 ersichtlich. Um dies zu er-
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reichen, ist das Zahnsegment 17 bei 19 an dem -

Anschlaghebel 18 angeléenkt. Der Gelenk-
punkt 19 befindet sich in passender Entfer-
nung hinter dem Teilkreis des Zahnsegmen-
tes 17. Der Anschlaghebel ist seinerseits an
einer Spindel 20 gelagert, die in dem Maschi-
nengestell gelagert ist. Der Anschlaghebel
ist ungefihr in der Mitte seiner Linge ge-
lagert und erstreckt sich lings des Tasten-
satzes. An seiner Oberkante besitzt er An-
schlige 21, die der Anzahl nach mit der An-
zahl der Tasten iibereinstimmen. Die Tasten
1, 2 und 3 arbeiten mit einem Antriebshebel
22 zusammen, der auf derselben Achse oder
Spindel wie der Zahnsegmenthebel 18 ge-
lagert ist. Der Antriebshebel 22 tragt an
seinem vorderen Ende einen Stift 23, der in
einen Schlitz 24 einerVerlingerung des Zahn-
segmentes 17 ragt. Der Schlitz 24 besitzt
eine geeignete dreieckige Form, und der Stift
23 liegt bei der Abwirtsbewegung des Zahn-
segmentes 17 in dem Scheitel des Schlitzes,
so daB das Zahnsegment 17 in Eingriff mit
dem Zahnrad 11 bewegt wird. Mit den
Tasten 4 und 5 arbeitet ein Hilfsantriebs-
hebel 38 zusammen, der bei 39 angelenkt ist.
Der Hilfshebel 38 schligt mittels eines Armes
oder einer Verlingerung 40 gegen den Hebel
22, indem er mit einem Arm 41 dieses Hebels
in Beriihrung gelangt. Der Antriebshebel 22
und der Hilfsantriebshebel 38 erstrecken sich
unterhalb der Tasten und sind an ihren Ober-
kanten sigeartig gezahnt. Die geneigten
Flichen 27 der Zahne werden von Schultern
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34 der Tasten bei deren Abwirtshewegung
getroffen. Die Kanten der Zihne sind der-
artig geneigt, daB die Antriebshebel in ge-
wiinschtem, von der gewihlten Taste abhin-
gigem MaBe bewegt werden. Die Abwirtsbe-
wegung des Antriebshebels 22 kanndurch einen
Anschlagstift 28 oder auch durch Beriihrung
des Hebels mit den Schultern der Tasten be-
grenzt werden. Ein dhnlicher Anschlagstift
38¢ kann zur Begrenzung der Bewegung des
Hilfsantriebshebels 38 vorgeschen sein. Der

- Anschlaghebel 18 wird in der aus Fig. 1 er-

sichtlichen Stellung mittels einer Feder 26
festgehalten. An dem-einen Ende des An-
triebshebels 22 ist eine Feder 25 befestigt,
die den Stift 23 in dem Schlitz 24 nach oben
zu bewegen sucht. Das andere Ende der
Feder 25 kann an einem festen Punkt oder
an dem Asnschlaghebel, wie aus Fig. 1 zu er-
sehen, befestigt sein. In der gezeigten Stel-
lung des Antriebshebels oder bei Beriihrung
mit einer der Tasten wihrend seiner Be-
wegung sucht die Feder 26 die Spannung der
Feder 25 zu tiberwinden und den Stift 23 am
Boden des Schlifzes 24 festzuhalten. Eine
weitere Feder 380 ist vorgesehen, die den
Hilfsantriebshebel 38 in der Stellung nach
Fig. 1 festhilt. Beim Niederdriicken einer
der Tasten 1, 2 oder 3 bewegen sich der An-
triebshebel 22, das Zahnsegment 17 und der
Anschlaghebel 18 gemeinsam, und das Zahn-
segment 17 gelangt in Eingriff mit demZahn-
rad 11, so dafl dieses um einen von der ge-
driickten Taste abhingigen Betrag gedreht
wird. Der Hilfsantriebshebel 38 bleibt un-
beweglich, wenn die Tasten 1, 2 und 3 ge-
driickt werden, dreht sich jedoch um seinen
Gelenkpunkt 39, wenn die Tasten 4 oder 5
niedergedriickt werden, und veranlaBt dadurch
seinerseits das Schwenken des Hebels 22, wie
aus Fig. 2 ersichtlich.

Die Tasten ragen durch obere Schlitze 30
in dem Deckel 31 der Maschine und durch
untere -Schlitze 32 in einem in entsprechen-
der Weise profilierten Teil 33, der an einer
Seiten- oder Zwischenwand befestigt ist, die
die benachbarten Tastensitze trennt. Die
Tasten sind in ihrem unteren Ende, wie aus
Fig. 6 und 7 ersichtlich, schwicher, so daf an
ihren oberen Enden Schultern 34 gebildet
werden, die mit den gezahnten Kanten 27 der
Hebel 22 und 38 in Berithrung gelangen. An
ihren schwicheren unteren Enden sind die
Tasten von Federn 35 umgeben, die einer-
seits gegen die Schultern 34 und andererseits
gegen den oberen Flansch 36 des U-férinigen
Teiles anliegen, so dafl durch diese die Tasten
in ihre normale Stellung zuriickgefithrt wer-
den. Stifte 120 begrenzen die Aufwirts-
bewegung der Tasten. Der Hub ist bei allen
Tasten gleich grof. Das Mal} der Bewegung

wird bestimmt durch die Berithrung der unte-
ren Enden der Tasten mit dem unteren
Flansch 37 des U-formigen Teiles 33. Wie
verher bereits erwihnt, sind die Zahne 27 der
Antriebshebel so geformt, daB sie die Bewe-
gung derselben in gewiinschtem MaBe ent-
sprechend der gedriickten Taste ermdglichen.
Die Anschlige 21 an der oberen Kante des
Anschlaghebels 18 gelangen in Berithrung mit
den entsprechenden Schultern der Tasten zu
gleicher Zeit, wenn diese infolge ihrer Beriih-
rung mit dem unteren Flansch des U-férmi-
gen Teiles 33 angehalten werden, wodurch die
Bewegung des Segmentes 17 ebenfalls auf-
hért. Solange eine Taste in der untersten
Stellung, wie aus Fig. 2 ersichtlich, festge-
halten wird, ist die Vorrichtung gesperrt, so
dal das Segment nicht auBer Eingriff mit dem
Zahnrad gelangen kann. Sobald jedoch der
Bedienende die Taste losldBt, kehrt die Taste
unter dem Einflufl ihrer Feder3s in ihre Aus-
gangsstellung zuritick. Das Zahnsegment und
der Anschlaghebel werden jetzt augenblick-
lich durch dle Nichtriickkehr des Zahnrades
festgehalten, wodurch die Feder 25 den Stift
23 in seinem Schlitz 24 heben und dadurch
ermoglichen kann, dal das Zahnsegment
auBer Eingriff mit dem Zahnrad gelangt
(s. Fig. 3).

Die Anschlige 21 an dem Anschlaghebel
sind-von solcher Grofle, daB sie die Schultern
der Tasten nicht berithren, wenn die letzteren
in ihrer Ruhestellung sich befinden. Wenn
beispielsweise die Taste 5 niedergedriickt ist,
so liegen die zu den Tasten 1, 2, 3 und 4
gehOrenden Anschlige 21 frei unterhalb der
Schultern dieser Tasten.

Es ist ersichtlich, daB durch die schwenk-
bare Lagerung des Anschlaghebels 18 im
wesentlichen in der Mitte zwischen seinen
Enden die ganze Vorrichtung in einem Ge-
hiuse untergebracht werden kann, das sich
nur wenig iiber die hinteren Tasten hinaus
erstreckt. An Stelle des Antriebshebels 22
und des Hilfsantriebshebels 38 kann ein ein-
ziger Antriebshebel benutzt werden, der mit
jeder der Tasten1 bis 5 zusammenarbeiten
kann. Die Fig. 4 zeigt eine solche Konstruk-
tion. Mit 55 ist in dieser Figur der An-
triebshebel bezeichnet, der bei 56 an einer im
Maschinengestell gelagerteii” Spindel ange-
lenkt ist. Der obere Teil des Antriebshebels
erstreckt sich unterhalb der Tasten 1, 2, 3, 4
und 5 und ist an seiner Obeérkante bei 27
sigeartig gezahnt. Ein Arm 57 des Hebels
55 trigt einen Stift 58, der in einen Schlitz
59 eines Lenkers 60 ragt, der bei 20 an der-
selben Achse angelenkt ist, um die der An-
schlaghebel 18 schwenkt. Das Ende des Len-
kers 60, das dem Gelenkpunkt 20 gegeniiber-
liegt, tragt einen Stift 23, der in den Schlitz
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24 des Zahnsegmentes 17 ragt und in dhnlicher
Weise, wie in Verbindung mit Fig. 1 beschrie-
ben, arbeitet. Der Antriebshebel 55 wird in
der Stellung nach Fig. 4 von eciner Feder 61
festgehalten, die ihn normalerweise gegen
einen Anschlag 62 driickt. Wird irgendeine
der Tasten niedergedriickt, so wird der Hebel
55 verschwenkt und dadurch der Lenker 60
am seinen Gelenkpunkt 2o gedreht, wodurch
wiederum das Zahnsegment 17 in Eingriff
mit dem Zahnrad 11 bewegt wird.

Die Fig. 5 zeigt ein Hebelsystem, das bei
eciner Maschine mit einem vollstindigen
Tastensatz von neun Tasten anwendbar ist.
Die Tasten 1, 2 und 3 arbeiten mit einem
Antriebshebel 2z von dhnlicher Konstruktion
wie nach Fig. 1 und die Tasten 4 und 5 mit
einem Hilfsantriebshebel 38 entsprechend
Fig. 1-zusammen, wihrend die Tasten 6, 7, 8
und 9 mit einem weiteren Hilfsantriebshebel
42 zusammenwirken, der bei 43 angelenkt ist
und einen Arm 44 besitzt, der einen Arm 45
des Betitigungshebels 22 beeinfluft. Ein
Flilfsanschlaghebel 46 ist weiterhin vorge-

sehen fiir diejenigen Tasten, welche hinter der |

iiblichen Reihe des Anschlaghebels 18, bei-
spielsweise fiir die Tasten6, 7, 8 und 9,
liegen. Der Hebel 46 kann in Langsrichtung
in geeigneten Fihrungen der Maschine glei-
ten und von einem Stift 47 des Segmenthebels
18 berithrt werden. Das Ende des Hilis-
anschlaghebels weist einen Schlitz oder der-
gleichen Ausnehmung 48 auf, in dem der Stift
47 liegt. Wird der Hebel 1 8 geschwenkt, so be-
wegt sich der Stift47 lings des Schlitzes, ohne
sunichst den Hilfsanschlaghebel zu berithren.
Nachdem sich jedoch der Hebel 18 um einen
der Zahnradbewegung von beispielsweise fiin{
Zahnen entsprechenden Winkel bewegt, und
bevor der sechste Zahn seine Bewegung been-
det hat, beriihrt der Stift 47 das-Ende 49 des
Schlitzes 48, so dafi der Hilfsanschlaghebel als
Anschlag und zur Begrenzung der Bewegung
des sechsten Zahnes und der- weiteren Be-
wegungen bis beispielsweise zum neunten
Zahn dient. Zum Zwecke dieser Begrenzung
besitzt der Hilfsanschlaghebel Anschlige 50
entsprechend den Anschligen 21 ‘des An-
schlaghebels 18. Wie ersichtlich, bewegen
sich weder die Hilfsantriebshebel noch die
Hilfsanschlaghebel, wenn eine der Tasten
niedergedriickt wird, die die Hauptantriebs-
und Hauptanschlaghebel berfihren. Die
ersteren kommen nur dann zur Wirkung,

wenn eine der Tasten ihrer Reihe nieder-

gedriickt wird. Eine Feder 51 ist vorgesehen,
am den Hilfsantriebshebel 42 in seine Aus-
gangsstellung zuriickzufithren. Das obere
Ende dieses Hebels kann gegen einen An-
schlag 52 zur Anlage kommen. Aus Fig. 5
ist ersichtlich, daf die Vorrichtung so kon-

struiert ist, daB ihr Gehduse sich nur wenig
iiber die hintere Taste 9 hinaus erstreckt.
Die Fig. 8 veranschaulicht eine weitere
Ausbildung der Erfindung, die an einer Teil-
tastaturmaschine angewendet ist, die einige
Abweichungen aufweist, durch die die Not-

- wendigkeit der Benutzung von Federn so-

weit wie moglich vermieden werden soll.
Das Zahnsegment 17 ist an dem Segment-
hebel 18 angelenkt, der um die Spindel 20 im
wesentlichen in der Mitte zwischen seinen
Enden, wie in Verbindung mit den Fig.1, 2
und 3 beschrieben, schwenkbar gelagert ist.
Mit 22 ist der Antriebshebel bezeichnet, der
um die Spindel 2o schwenkt und dessen Ober-
kante zu dem oben bereits beschriebenen
Zweck sigeartig gezahnt ist. Der Antriebs-
hebel besitzt einen Stiftz3, der in einen
Schlitz 24 des Zahnsegmentes 17 ragt. Der
Schlitz 24 nach dieser Fig.8 unterscheidet
sich von dem Schlitz 24 der Fig. 1, 2 und 3
dadurch, daB er parallele Seiten besitzt. Der
Stift 23 ist in dem Schlitz genau eingepaBt.
Der Schlitz 24 ist geneigt angeordnet, soO
dap die Normale auf die Oberfliche des
Schiitzes ziemlich weit fiber dem Schwenk-
punkt 20 des Anschlaghebels liegt, so daB da-
durch die Bewegung des Zahnsegmentes bis
sur AuBerberithrungsgelangung mit den Zih-
nen des Zahnrades 11 bei der Riickkehrbewe-
gung des Zahnsegmentes unterstiitzt wird.
Bei dieser Schlitzkonstruktion kann die Feder
25 der Fig. 1, 2, 3 und.5 fortgelassen werden.
An Stelle des Hilfsantriebshebels 38 nach
Fig.1 werden zwei unabhingigeHilfsantriebs-
hebel 63 und 64 benutzt, von denen der Hebel
63 durch die Taste 4 und der Hebel 64 durch
die Taste § beeinfluft wird. Die Hilfs-
antriebshebel 63 und 64 sind um eine Spindel
65 schwenkbar gelagert und arbeiten gegen
einen Vorsprung 66 des
22 in dhnlicher Weise, wie in Verbindung mit
Fig. 1 beschrieben. Es ist in diesem Falle
nicht erforderlich, Federn zum Zuriickfithren
der Hilfsantriebshebel 63 und 64 in ihre Aus-
gangsstellungen zu benutzen, da diese Hebel
in diese Stellung bei der Riickkehrbewegung
des Antriebshebels 22, der seinerseits in seine
Ausgangsstellung durch den Segmenthebel 18
bewegt wird,
gefithrt werden. Die Fig. 8 zeigt eine weitere
Abweichung, die darin beteht, daB die obere
und untere Begrenzung der Tastenbewegung
bestimmt wird durch Berithrung eines vor-

springenden Teiles 67 an jeder Taste mit der

Hauptantriebshebels
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oberen und unteren Kante eines Schlitzes 68, .

der in der die benachbarten Tastensdtze tren-
nenden Wand 69 vorgesehen ist. Die einzel-
nen Tasten werden in ihre Ausgangsstellung
mittels Federn zuriickgefiihrt, die die
schwicheren Enden der Tasten, wie aus den
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Fig.6 und ¥ ersichtlich, umgeben. Diese
Enden der Tasten werden in Schlitzen des
Flansches 70 gefiihrt.

Die gleichen Hebelsysteme und Zahnrider
sind mit jedem Tastensatz vereinigt. Die Er-
findung kann in Verbindung mit jeder be-
liebigen Einrichtung fiir die Zehneriibertra-
gung und mit jeder beliebigen Vorrichtung
zur Nullstellung des Zihlwerks benutzt
werder.

Es konnen verschiedene Abinderungen in-

der Form und Anordnung der Teile vorge-
nommen werden, ohne von den beschriebenen
Arbeitsprinzipien - abzuweichen.  Beispiels-
weise kdnnen an Stelle eines Antriebshebels
oder Hilfsantriebshebels in Verbindung mit
einer Anzahl Tasten besondere Antriebshebel
fiir die verschiedenen Tasten verwendet
werden.

Obwohl die Erfindung im Zusammenhange
mit einer Maschine des Dezimalsystems be-
schrieben worden ist, kann sie natiirlich auch
fiir andere Systeme, z.B. fiir das britische
Miinzsystem, benutzt werden.

PATENTANSPRUCHE:

1. Addiermaschine mit mehreren Tasten-
reihen und mit einem oder mehreren von
den Tasten jeder Tastenreihe bewegten,
sich lings der Tastenreihen erstreckenden
Antriebs- und Anschlaghebeln und einem
Zahnsegment zur Drehung des der betref-
fenden Tastenreihe zugeordneten Zahn-
rades des Zihlwerks, dadurch gekenn-
zeichnet, daB ein an dem Zahnsegment
(17) angelenkter Anschlaghebel (18) mit
einem Antriebshebel (22) derart zusam-
menwirkt, daB das Zahnsegment beim
Niederdriicken einer Taste in das Zahnrad
(11) eingreift und .beim Riickgang der
Taste von diesem aufler Eingriff gebracht
wird, und daB der Anschlaghebel an-
nihernd in seiner Mitte um einen Fest-
punkt (20) drehbar gelagert ist.

2. Addiermaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafl der Antriebs-
hebel (22) auf der gleichen Achse gelagert
ist wie der Anschlaghebel (18).
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3. Addiermaschine nach Anspruch 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, daB die
Angriffspunkte der Tasten auf den An-
triebshebeln (22) iber oder unter den
Hebeldrehpunkten liegen.

4. Addiermaschine nach Anspruch 1,
2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, daf eine
Vorrichtung, beispielsweise eine Sperr-
klinke (13), vorgesehen ist, die die Dre-
hung eines mit dem Zahnsegment (17) zu-
sammenarbeitenden Zahnrades (11) nur
in der einen Richtung gestattet, wobei das
Zahnsegment in das Zahnrad (11) ein-
greift, um es in seine ungehinderte Be-
wegungsrichtung zu bewegen, und an den
Zihnen des Zahnrades bei seiner Riick-
wirtsbewegung in dhnlicher Weise wie
eine Sperrklinke vorbeigleitet.

5. Addiermaschine mnach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, daf das Zahn-
segment (17) mit dem Antriebshebel (22)
oder einem Antriebsglied (60) mittels
einer Stift- und Schlitzverbindung ver-
bunden ist, wobei die Form des Schlitzes
derart ist, dafl sich das Zahnsegment an
den Zihnen des Zahnrades (11) in ihn-
licher Weise wie eine Sperrklinke vorbei-
bewegen kann.

6. Addiermaschine nach Anspruch 1
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB der
Anschlaghebel (18) und der Antriebshebel
(22) elastisch miteinander verbunden sind.

7. Addiermaschine nach Anspruch 1
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daf die
obere Kante des Antriebshebels (22) sige-
artig gezahnt ist und die geneigten Flachen
der Zihne (27) so geformt sind, dafBl das
Zahnsegment (17) in gewiinschtem Mafe
bewegt wird. o .

8. Addiermaschine nach Aanspruch 1
bis 7, gekennzeichnet durch einen oder
mehrere Hilfsantriebshebel (38 bzw. 63
und 64), die mit dem Antriebshebel (22).
zusammenarbeiten.

9. Addiermaschine nach Anspruch 1
bis 8, gekennzeichnet durch einen Hilfs-
anschlaghebel (46), der mit dem Anschlag-
hebel (18) durch eine Leerlaufverbindung
(47, 48) vereinigt ist. .
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