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Selbsttatige Rechenmaschine
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Die Erfindung betrifft eine Rechenmaschine
mit einem neben dem Zihlwerksschlitten an-
geordneten Summier- oder Speicherwerk und
einem im Zihlwerksschlitten angeordneten
Resultat- und einem Umdrehungszihlwerk.

Der Zweck der Erfindung ist es, eine
Rechenmaschine zu erhalten, die vollstindig
selbsttitig arbeitet, ohne daf die Einrichtun-
gen kompliziert werden oder daB die Maschi-
nen bedeutend gréfer hergestellt werden miis-
sen. Zu diesem Zweck ist es erforderlich, daf
die Maschine mit einem Multiplikatoreinstell-
werk versehen ist.

Bei den bisher bekannten Maschinen wurde
dieses Multiplikatoreinstellwerk, sofern im
Zihlwerksschlitten ein Resultat- und ein Um-
drehungszahlwerk angeordnet waren, neben
dem Zihlwerksschlitten gesondert angeordnet,
wodurch viel Raum beansprucht wurde, so
daB z. B. die Anordnung eines Summier- oder
Speicherwerks neben einem Multiplikatorein-
stellwerk bei ein und derselben Maschine nicht
méglich war, sondern nur entweder ein Multi-
plikatoreinstellwerk oder ein Summier- oder
Speicherwerk vorgesehen werden konnte,

Der Erfindung gemiB werden nun diese
Nachteile beseitigt, indem im Zahlwerksschlit-
ten auBer einem Resultat- und einem Um-
drehungszihlwerk zwecks selbsttitiger Steue-
rung des Multiplikationsvorganges die Ein-
stellglieder fiir die die Anzahl der Schalt-
werksbewegungen steuernden Glieder im Zahl-

werksschlitten selbst angeordnet sind, so daB
also der Zihlwerksschlitten nunmehr das
Multiplikatoreinstellwerk, das Resultatzdhl- 35

-werk und das Umdrehungszihlwerk tragt.

Nach einer bevorzugten Ausfithrungsform
sind die Einstellglieder fiir die die Anzahl
der Schaltwerksbewegungen steuernden Glie-
der neben dem Umdrehungszihlwerk und 40
gleichachsig von einer Anzahl von Ziffern-
rollen des Resultatzihlwerkes oder des Um-
drehungszahlwerkes angeordnet, wodurch eine
besonders gedringte Bauweise ermdglicht
wird. 45

In den Zeichnungen ist beispielsweise eine
Ausfithrungsform des Erfindungsgegenstan-
des an einer Mercedes-Euklid-Rechenmaschine
dargestellt.

Abb. 1 zeigt in schaubildlicher Darstellung 50
die Umrisse einer Mercedes-Euklid-Rechen-
maschine mit der angebauten Ausbildung ge-
mif der Erfindung.

Abb. 2 zeigt eine Draufsicht auf den Zihl-
werksschlitten, wobei die Deckplatte der 55
Ubersichtlichkeit halber entfernt ist und auf
der linken Seite einige Ziffernrollenachsen
entfernt sind, um die darunterliegenden Teile
des Multiplikatoreinstellwerkes erkennen zu
konnen. 60

Abb. za zeigt in schaubildlicher Darstel-
lung die Loschmechanismen des Umdrehungs-
zihlwerkes, und zwar von links vorn der
Maschine gesehen.
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Abb. 3 zeigt eine Vorderansicht des Zihl-
werksschlittens, wobei die Deckplatte zur
besseren Freilegung von Teilen angehoben
dargestellt ist.

Abb. 4 zeigt eine Seitenansicht = nach
Schniitlinie I-I der Abb. 2, in Pfeilrichtung A
gesehen.

Abb. 5 zeigt eine Ansicht gegen verschie-
dene Schnitte der Abb. 4, und zwar gemif
Schnitt IT-1I, III-II1 und IV-IV, in Pfeil-
richtung B gesehen.

Abb. 6 zeigt eine Seitenansicht des Zihl-
werksschlittens, in Pfeilrichtung C der Abb. 2
gesehen.

Abb. 7 zeigt eine Einzelheit eines zum
Multiplikatoreinstellwerk gehérigen Teiles in
drei verschiedenen Amnsichten.

Abb. 8 zeigt eine von links vorn der Ma-
schine gesehene schaubildliche Ansicht der
zur automatischen Multiplikation dienenden
Mechanismen, die der besseren Ubersicht hal-
ber schachtelartig auseinandergezogen dar-
gestellt sind.

Abb. 9 zeigt eine von rechts hinten ge-
nommene schaubildliche Ansicht gegen wei-
tere zur automatischen Multiplikation gehd-
rende Mechanismen, die ebenfalls der besse-
ren Ubersicht halber schachtelartig ausein-
andergezogen dargestellt sind.

Abb. 10 zeigt eine Draufsicht auf die An-
triebsmechanismen fiir die Multiplikations-
einrichtung.

Abb. 11 zeigt eine Vorderansicht des Sum-
mierwerkes, wobei der Ubersichtlichkeit hal-
ber die Vorderwand entfernt ist.

Abb. 112 zeigt die Antriebsmechanismen
des Summierwerkes gemifl Abb. 11, jedoch
in vergrofertem MaBstab.

Abb. 12 zeigt eine Draufsicht auf das Sum-
mierwerk mit abgenommener Deckplatte.

Abb. 13 zeigt eine Einzelheit zu Abb. 11,
tnd zwar eine Draufsicht auf die Grundplatte
des Summierwerkes.

Abb. 14 zeigt eine Ansicht gegen einen
Schnitt gemiB Schnittlinie V-V der Abb. 13,
in Richtung des Pfeiles D gesehen. )

Abb. 15 zeigt eine in Pfeilrichtung D! der
Abb. 12 genommene Ansicht gegen den im
Summierwerk befindlichen Lagerbalken, wo-
bei die Deckplatte desselben zwecks Frei-
legung der Hauptschaltmechanismen der Zeh-
nerschaltung zum Teil abgebrochen gedachtist.

Abb. 16 zeigt in vergrifiertem Malistabe
einen Schnitt lings der Linie VI-VI der
Abb. 15, in Pfeilrichtung F gesehen, wobei
die zur Zehnerschaltung gehoérenden Teile in
Ansicht gezeichnet sind.

Abb. 17 zeigt eine von links vorn der Ma-
schine geséhene schaubildliche Ansicht gegen
die Steuwermechanismen des Summierwerkes,
wobei der besseren Ubersicht halber die mit

dem Teil 312 und der Achse 32¢ verbundenen
Teile von den mit ihnen zusammenwirken-
den Mechanismen abgetrennt gedacht darge-
stellt sind.

Abb. 18 zeigt eine von rechts -vorn ge-
schene schaubildliche Ansicht des im Sum-
mierwerk befindlichen Ubertragungsschiittens
mit einer Ziffernrollenachse des Zihlwerks-
schlittens nebst den auf ihr angeordneten
Teilen.

Abb. 18a zeigt eine Ansicht einer Einzel-
heit zu Abb. 18.

Abb. 19 zeigt gleichfalls eine Einzelheit zu
Abb. 18 in schaubildlicher Darstellung.

Abb. 20 zeigt eine von rechts gesehene
schaubildliche Ansicht der im Summierwerk
angeordneten Steuerhebel zum Kuppeln der
Ziffernrollenachsen des Summierwerkes mit
den Ziffernrollenachsen des Zihlwerksschlit-
tens sowie die damit in Verbindung stehende
Sperre fiir die Funktionstasten der Rechen-
maschine. ,

Abb. 21 zeigt eine Ansicht gegen einen
Schnitt des Zihlwerksschlittens sowie des
Summierwerkes nach Schnittlinie I-I der
Abb. 2 bzw. nach Schnittlinie VII-VII der
Abb. 12, in Pfeilrichtung A4 der Abb. 2 bzw. in
Pfeilrichtung E der Abb. 12 gesehen.

Die Mercedes-Euklid-Rechenmaschine be-
steht bekanntlich aus dem feststehenden
Schaltwerk A (Abb. 1), dem an demselben
entlang beweglichen Zihlwerksschlitten B,
dem Gestell G, dem auf der Riickseite ange-
ordneten, jedoch nicht dargestellten Motor
und dem feststehenden Summierwerk .

Uber dem Schaltwerk 4 (Abb. 1) ist eine
Tastatur T angeordnet, wie sie im Patent
450 414 eingehend beschrieben ist.

Am linken unteren Teil der Maschine be-
finden sich eine Divisionstaste 1, eine Kor-
rektionstaste 2, eine Minus- und Plusmulti-
plikationstaste 3 und 4, eine Taste 5 fiir den
Schlittenschritt, eine Schlittenaufzugstaste 6
sowie eine Taste 7 fiir das Summierwerk S.
Ferner ist ein Druckknopf 8 zum Einstellen
der Maschine auf halb- oder vollautomati-
sches Arbeiten vorgesehen.

Auf der rechten Seite der Maschine ist eine
Additionstaste 9, eine Subtraktionstaste 10
und eine Léschtaste 10¢ angeordnet, und an
der rechten Seitenwand der Maschine befindet
sich eine Handkurbel 11, durch welche bei
einer etwaigen Motorstérung oder beim Ver-
sagen  der Stromzufuhr die Maschine. von
Hand betrieben werden kann. Die Loschung
des Umdrehungszihlwerkes U geschieht von
Hand durch den Griff 12 und die Léschung
des Resultatzihlwerkes R ebenfalls von Hand
mittels des Griffes 13. Die Léschung des Um-
drehungszihlwerkes U lift sich jedoch erfin-
dungsgemifl mittels einer spiter beschriebe-
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fien, durch einen Griff 14 steuerbaren Vorrich-
tung auch durchKraftantrieb bewerkstelligen.
Auf. der linken Seite des Ziahlwerksschlit-
tens B befindet sich der Schlittenauslose-
knopf 15.

Auf der rechten Seite des'Summierwerkes.S
ist ein Loschgriff 16 fiir das Summierwerk S
und auf der linken Seite desselben ein Riick-
iibertragungsgriff 17 angeordnet.

In der Vorderwand 18 (Abb. 2) und in der
Riickwand 19 des Zihlwerksschlittens B sind
auf bekannte Weise die Zahlwerksachsen 2o
lose drehbar angeordnet. Auf denselben sind
Ziffernrollen 21 fiir das Resultatzahlwerk R
(Abb. 1) befestigt. Auf den acht rechten
Ziffernrollenachsen 2o sind Ziffernrollen 22
fiir das Umdrehungszihlwerk U lose drehbar
gelagert. Auf den acht linken Ziffernrollen-
achsen 2o sind Ziffernrollen 23 fiir das Multi-
plikatoreinstellwerk M (Abb. 1) lose drehbar
angeordnet. Diese stehen mittels einer Muffe

23¢ (Abb. 2, 4 und 18) mit den gleichfalls,

auf den Ziffernrollenachsen 2o lose drehbar
angeordneten Zahnridern 24 in fester Verbin-
dung. An diesen sind an den nach vorn ge-
richteten Seiten Kegelradzihne 25 angearbei-
tet, die mit Zahnridern 26 (Abb. 3 und 4) in
Eingriff stehen. Letstere sind auf in der
Deckplatte 27 des Zihlwerksschlittens B
schrag nach oben ragenden Achsen (diese
sind in den Abbildungen nicht ersichtlich)
fest angeordnet. Die Naben 28 der Zahnrider
26 legen sich hierbei von unten gegen drei-
eckformige Nabenansitze 29 der Deckplatte
27 des Zihlwerksschlittens B. Auf den nach
oben aus der Deckplatte 27 schrig heraus-
ragenden Achsen sind die Einstellwirtel 30
befestigt, die’ sich gegen dreieckidrmige
Nabenansitze 31 der Deckplatte 27 legen. -

Die Wirtel 30 (Abb. 3) sind deshalb schrig
und etwas links von den Schauléchern des
Multiplikatoreinstellwerkes 14 angeordnet, um
die Schaulécher desselben besser iibersehen
zu konnen.

Die auf den acht linken Ziffernrollenachsen
20 (Abb. 2 und 4) angeordneten Zahnrader 24
stehen mit Zahnridern 32 in Eingriff, die auf
einerseits in der Vorderwand 18 des Zahl-
werksschlittens B und andererseits in dem
die Zehneriibertragungsglieder tragenden Bal-
ken Z fest angeordneten Achsen 33 drehbar
gelagert sind. Mittels Muffen 34 stehen die
Zahnrider 32 mit gleichfalls auf der Achse 33
drehbar angeordneten Zalnridern 35 in fester
Verbindung. :

An den Zahnridern 35 sind Muffen 36 an-
gearbeitet, welche ebenfalls auf den Achsen
33 lose drehbar sind. Jedes Zahnrad 35 ist
mit einer Zahnliicke 35¢ (Abb. 5 und 9) ver-
sehen, deren Zweck spiter naher beschrieben
wird.

| gestellter

An der Innenseite der Vorderwand 18 des
Ziahlwerksschlittens B anliegend, sind die be-
kannten Ldschzahnrider 37 (Abb. 2, 4 und 5)
lose drehbar auf den Achsen 33 angeordnet.
Die ILoschzahnrider 37 legen sich einerseits
gegen die Vorderwand 18 und andererseits
gegen eine Stirnfliche eines abgesetzten Teils
42 der Muffen 36. Die Muffen 36, die Zahn-
rider 35, die Muffen 34 und die Zahnrider
32, die ein Ganzes bilden, legen sich mit den
Muffen 32¢ gegen den die Zehnerschieber tra-
genden Balken Z. Durch diese Anordnung
der soeben genannten Teile wird eine axiale
Verschiebung derselben vermieden.

An dem die Zehnerschieber auf bekannte
Weise tragenden Balken Z ist ein winkelfor-
mig ausgebildeter Teil 38 (Abb. 4) mittels
der Schrauben 39 fest angeordnet. Mittels
der Blattfedern 40, die auf dem freien Schen-
kel des winkelf6rmig ausgebildeten Teiles 38
mittels Schrauben 41 befestigt sind, werden
die Zahnrider 32 und 35 in ihrer Ruhelage
gehalten. In der Ruhelage nehmen die Zahn-
rader 35 die in Abb. 5 dargestellte Lage ein.

Auf den abgesetzten Teilen 42z (Abb. 4)
der Muffen 36 ist je ein in Abb. 7 ndher dar-
Teil 43 schwenkbar angeordnet.
Ferner sind an den nach vorn gerichteten
Enden der Muffen 36 Nasen 44 (Abb. 5
und ¢) angearbeitet, die mit den Teilen 43
auf spiter miher beschriebene Weise zusam-
menwirken. Die beiden Schenkel 45 und 46
(Abb. 7) der U-f6rmig ausgebildeten Teile 43
besitzen Bohrungen 47, durch welche die ab-
gesetzten Teile 42 der Muffen 36 ragen. An
den Schenkeln 46 sind Arme48 (Abb. s
und 7) angearbeitet. In den Schenkeln 45 und
46 sind ferner noch Bolzen 49 fest angeord-
net, an denen Federn 50 angreifen, die an-
dererseits an Stegen 51 (Abb. 2, 7 und 9) der
jeweils auf den links (in Abb. 7 und ¢ ge-
sehen, rechts) danebenliegenden Achsen 33 an-
geordneten Teile 43 aufgehingt sind, wodurch
die Teile 43, 48, im umgekehrten Sinne des
Uhrzeigers (in Abb. 5) gesehen, beeinfluBbt
werden. Hierbei legen sich die Nasen 52 der
Arme 48 in der Nullage der Ziffernrollen 23
von unten gegen die an den abgesetzten Tei-
len 42 der Muffen 36 angearbeiteten Nasen
44. Wird nun in den Ziffernrollen 23 ein zif-
fernmafliger Wert eingestellt, so geben die
hierbei verschwenkten Nasen 44 der Muffen
36 die Nasen 52 ihrer zugehorigen Hebel 48
frei, so daf} diese unter dem Zuge der Federn
ro im umgekehrten Uhrzeigersinne ver-
schwenkt werden und mit ihren Nasen 52 auf
den abgesetzten Teilen 42 der Muffen 36 glei-
ten.

Der Teil 43. dessen Nase 52 auf die Nase
44 der am weitesten links liegenden Rechen-
stelle wirkt, ist auf einer in der Vorderwand
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18 der Maschine fest angeordneten Achse 53
(Abb. 2z und 5) schwenkbar angeordnet.

Stehen die Ziffernrollen 21 des Resultat-
zahlwerkes R auf Null, so liegen die zwei
Zahnteilungen einnehmenden Zahnliicken 54
(Abb. 5) der auf den Ziffernrollenachsen 20
fest angeordneten Zahnrider 55 den sich auf
die halbe Breite erstreckenden, ebenfalls zwei
Zahnteilungen einnehmenden Zahnliicken 56
der jeweils etwas links darunterliegenden
Durch diese
Einrichtung lassen sich die Ziffernrollen 21
mittels der Wirtel 57 einstellen, ohne da8 die
Rider 55 die Loschzahnrider 37 beeinflussen.

Unter den Loschzahnridern 37 ist die
Loschzahnstange 58 (Abb. 4 und 5) angeord-
net, die mit den vollen Zahnkranzhilften der
Léschrider 37 dauernd in Eingriff steht. Die
Loschzahnstange 58 steht stets mit dem Zahn-
rad 59 (Abb.2) in Eingriff, welches seiner-
seits mit einem auf einer in der Vorderwand
18 und in der Riickwand 19 des Z#hlwerks-
schlittens B undrehbar gelagerten Achse 60
lose drehbar angeordneten Zahnrad 61 in
Eingriff steht. Mittels einer Muffe 62 steht
das Zahnrad 61 mit einem gleichfalls auf der
Achse 60 lose drehbar gelagerten Zahnrad 63
in fester Verbindung. Mit diesem Zahnrad 63
wirkt eine Zahnstange 64 (Abb. 3) zusammen,
die in einem an der Deckplatte 27 befestigten
Béckchen 65 gefithrt ist und an welcher mit-
tels Schrauben 66 ein Handgriff 13 befestigt
ist. Ein nicht dargestellter Ansatz des Hand-
griffes 13 ragt in den in der Deckplatte 27 be-
findlichen Schlitz 67 (Abb. 1 und 3) hinein,
wodurch fernerhin die Zahnstange 64 gefithrt
wird. Wird der Handgriff 13 von links nach
rechts gezogen, so drehen sich die Réder
61, 59 in den in Abb. 3 eingezeichneten Pfeil-
richtungen, wodurch die Zahnstange 58 in der
in Abb. 5 eingezeichneten Pfeilrichtung be-
wegt wird und so iiber die Ridder 37 und 55
in bekannter Weise die Ziffernrollen 21 des
Resultatzihlwerkes auf Null zuriickstellt.

Fiir das Umdrehungszéhlwerk U ist eine
bekannte ILdschzahnstange 68 (Abb. 2) vor-
gesehen, an der mittels Schrauben 69 ein Teil
70 befestigt ist, welcher mit seinem nach
vorn gerichteten Teil 70¢ (Abb.3) in einem
Schlitz 71 der Zihlwerksschlittenvorderwand
18 gefithrt wird.

Ferner ist an dem Teil 70 noch ein U-for-
mig ausgebildeter Teil 70¢ (Abb. 2) mittels
Schrauben 70¢ fest angeordnet. An dem aus der
Deckplatte 27 des Zihlwerksschlittens B her-
ausragenden Schenkel 70f ist ein Handgriff 12
befestigt, durch welchen die Loschung des
Umdrehungszihlwerkes U erfolgt. Die Lo-
schung des Umdrehungszihlwerkes selbst er-
folgt durch #hnliche Mechanismen wie die
Loschung des Resultatzdhlwerkes, und zwar

im vorliegenden Beispiel iiber die Rider 68¢
bis 684. Stehen sich die groBen Zahnliicken
68% und 68% der Rider 68¢ und 68° gegen-
iiber, so befinden sich die mit den Ridern 68¢
fest verbundenen Ziffernrollen 2z des Um-
drehungszihlwerkes U auf Null.

In der Ruhelage nehmen die Teile 68, 70
und 70¢ die in den Abb. 2 und 3 gezeichnete
Lage ein. Der Schenkel 70% des Teils 70¢
ist nach links abgebogen und ragt in eine Aus-
nehmung 70! des an der Innenseite der Vor-
derwand 18 des Zihlwerksschlittens B ange-
brachten Fiihrungsteiles 70* hinein, welches
dem Teil 70¢ wie auch der Loschzahnstange
58 fiir das Resultatzihlwerk als Fithrung
dient.

Der Teil 70 ist an seinem in der Zahlwerks-
schlittenwand 18 gefithrten Teil 702 auf der
rechten Seite mit einer Ausnehmung 70®
(Abb. za) versehen, in die ein an der Stange
72 (Abb. 2) angebogener Lappen 73 (Abb. 3)
einzugreifen vermag. Die Stange 72 ist in
zwei Fithrungsteilen 74 und 75 an der Vor-
derwand 18 des Zahlwerksschlittens B in fol-
gender Weise verschiebbar und verschwenk-
bar angeordnet.

Der Fithrungsteil 74 ist mittels Schrauben
76 (Abb. 3) und der Fithrungsteil 75 mittels
Schrauben 77 an der Z#hlwerksvorderwand
18 fest angeordnet. Die Fithrung 78 des Fiih-
rungsteiles 75 ist so gerdumig gewdhlt, daB
sie ein Verschwenken der Stange 72 aus der
in der Abb. 3 in ausgezogenen Linien dar-
gestellten Lage in die in punktierten Linien
dargestellte Lage zuldBt.

An der Stange 72 ist mittels eines Bolzens
79 (Abb. 3) ein Winkelhebel 8o schwenkbar
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gebogenem Schenkelende 81 eine Feder 82 an-
greift, die mit ihrem anderen Ende an einem
an der Stange 72 befestigten Bolzen 82¢ auf-
gehingt ist. Diese hilt normalerweise den
Hebel 8o in seiner in Abb. 3 dargestellten
Lage. Der an der Zihlwerksschlittenvorder-
wand 18 angeordnete Bolzen 82° verhindert
beim Verschwenken des Hebels 80 im umge-
kehrten Sinne des Uhrzeigers, dafl der Schen-
kel 81 mit den auf den Achsen 20 angeord-
neten Ziffernrollen 172 (Abb. 2 und 4) in Be-
rithrung kommt.

Ferner ist an dem -férmig ausgebildeten
Teil des Schenkels 81 des Hebels 8o (Abb. 3)
mittels eines Bolzens 83 eine Rolle 84 ange-
bracht, die auf spater noch niher zu beschrei-
bende Weise auf Flichen 85 und 86 eines mit-
tels Schrauben 87 an der Vorderseite des
Zihlwerksschlittens B befestigten Teiles 88
zu wirken vermag. Das Teil 88 ist, wie aus
der Abb. 3 ersichtlich, winkelférmig ausge-
bildet. .

An der rechten Seitenwand des Zahlwerks-
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schlittens B (Abb. 6) ist ein Winkelhebel 89
mittels einer Schraube 9o schwenkbar ange-
ordnet, an dessen nach oben gerichtetem
Schenkel der Griff 14 befestigt ist. Der
andere nach vorn ragende Schenkel ist an
seinem freien Ende rechtwinklig nach links
abgebogen und ragt mit diesem abgebogenen
Teil g1 (Abb. 3 und 6) in eine Ausnehmung
92 der Stange 72. Mittels einer Schraube 93
ist ein Hebel g4 schwenkbar an der rechten
Seitenwand des Zihlwerksschlittens B ange-
ordnet. Dieser besitzt zwei Rasten g5 und 96,
in die ein am Hebel 89 angearbeiteter Bolzen
97 einzugreifen vermag. Eine Feder 98¢, die
einerseits an dem freien Ende des Hebels 94
angreift und andererseits an einem an der
Seitenwand des Zihlwerksschlittens B an-
gearbeiteten Bolzen g9 aufgehingt ist, beein-
fluBlt den Hebel 94 stets im Sinne des Uhr-
zeigers, wobei der Bolzen g7 des Hebels 89
entweder in die Rast 95 oder die Rast g6 ein-
Greift der Stift 97 in die Rast 96,
so ist der Kraftantrieb fiir die Loschung des
Umdrehungszihlwerkes U ausgeschaltet, greift
derselbe dagegen in die Rast 95 ein, so kom-
men die vom Kraftantrieb betitigten Teile in
Bereitschaftslage. Bei Ldéschung des Um-
drehungszahlwerkes von Hand nimmt dem-
nach die Stange 72 die in der Abb. 3 in aus-
gezogenen Linien dargestellte Lage ein. Hier-
bei ist der Winkelhebel 80 mit seinem senk-
rechten Schenkel aus dem Bereich eines spiter

‘noch zu beschreibenden Mitnehmerteils ge-

kommen. Auf der Deckplatte 27 des Zihl-
werksschlittens B sind nicht dargestellte Mar-
kierungen: angebracht, die die Einstellung des
Hebels 89 erkennen lassen.

Am linken Ende der Vorderwand 18 des
Zahlwerksschlittens B (Abb. 3) ist mittels
einer Schraube 100 ein Hebel 101 schwenkbar
angeordnet, an dessen in die Maschine hinein-
ragendem und wieder aus der Deckplatte 27
heraustretendem Ende der bekannte Schlitten-
ausloseknopf 15 befestigt ist. Der an dem
Hebel 101 nach unten ragende Lappen 103
wirkt auf das vordere Ende des im Patent
567 703 und hier ebenfalls mit dem Bezugs-
zeichen 622 (Abb. 8) versehenen Tipperhebels,
wodurch infolge Niederdriickens des Knopfes
15 der Tipperhebel aus der spiter noch er-
wiahnten Schlittenzahnstange ausgehoben wird
und der Zihlwerksschlitten B frei nach links
bewegt werden kann.

Das in dem genannten Patent und im vor-
liegenden Falle ebenfalls mit dem Bezugs-
zeichen 98 versehene, auf der Achse 1% (Abb. 1,
9 und 10) fest angeordnete Kegelrad steht mit
einem. auf einer sich lings unter dem Resultat-
zahlwerk R erstreckenden Zehnerschaltwelle
104 fest angeordneten Kegelrad 105 in Ein-
griff. Die Welle 104 ist in einem Lagerteil

106, welches an einem am Maschinengestell
angearbeiteten Bockchen 107 vorgesehen ist,
drehbar gelagert. Auf der Achse 104 ist

‘ferner eine Kurvenscheibe 108 fest angeord-

net, die mit ihren seitlich angeordneten Kur-
ven auf einen Lappen 109 einer Stange 110
wirkt. Der Lappen 109 ragt in eine seiner
Stiarke entsprechende Vertiefung des Bdck-
chens 107. Auf dem Bockchen 107 ist mittels
einer Schraube 111 ein Teil 112 so angeord-
net, daBl es iiber den Lappen 109 der Stange
110 ragt und dieselbe auf diese Weise fithrt.
Die Stange 110 ist an ihrem anderen freien
Ende mit einem Langloch 113 versehen, durch
welches eine im Maschinengestell einge-
schraubte Schraube 114 ragt, wodurch die
Stange 110 verschiebbar gelagert ist. Mittels
einer Feder 1135, die einerseits an einem Bol-
zen 116 der Stange 110 angreift und anderer-
seits an einem in der Maschine befestigten
Bolzen 117 aufgehingt ist, wird die Stange
110 in Richtung des Pfeiles @ (Abb. 9) beein-
fluBt, wobei sie sich mit ihrem Lappen 1og
gegen die Kurvenscheibe 108 legt, wodurch
ihre Normallage bedingt ist.

Neben der Stange 110 ist mittels der
Schraube 114 (Abb. 9) noch ein zweiarmiger
Hebel 120 schwenkbar angeordnet, dessen
Stift 121 in einen Schrigschlitz 122 der
Stange 110 ragt, wodurch der Hebel 120
zwangsldufig mit der Stange 110 in Verbin-
dung steht. Der Schenkel 123 des Hebels 120
ist an seinem freien Ende, wie in Abb. g dar-
gestellt, ausgebildet. Um eine in ein Loch 124
ragende Schraube ist ein Teil 125 schwenkbar
angeordnet. Eine Feder 126, die einerseits an
einem an dem Schenkel 123 des Hebels 120
rechtwinklig abgebogenen Lappen 127 an-
greift und andererseits an einem an dem Teil
125 befestigten Bolzen 128 aufgehingt ist,
beeinflufit den Teil 125 im umgekehrten Sinne
des Uhrzeigers. »

In seiner Normallage legt sich der Teil 125
(Abb. 9) unter dem Zuge der Feder 126 mit
seinem angearbeiteten Lappen 129 gegen einen
am Hebel 120 angeordneten Bolzen 130. Ein
an dem Teil 125 angearbeiteter Lappen 131
wirkt mit den im Z&hlwerksschlitten B ange-
ordneten bereits erwidhnten Zahnridern 35 in
weiter unten beschriebener Weise zusammen.
Die Schwenkbewegung des Teiles 125 ent-
gegen der Wirkung der Feder 126 im Uhr-
zeigersinne ist durch den Anschlag der Fliche
132 einer an dem Teil 125 angearbeiteten
Nase 133 gegen den Stift 130 des Hebels 120
begrenzt.

An einem Hebelkreuz 221 ist ein Winkel-
stiick 134 (Abb. 8) mit seinem gabelférmig
ausgebildeten Schenkel fest angeordnet. Der
nach oben gerichtete Schenkel des Winkel-
stiickes 134 ragt mit seinem freien Ende in
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eine Ausnehmung 135 eines am Schieber 136
rechtwinklig abgebogenen Lappens 137. Der
Schieber 136 ist mittels nicht dargesteliter
Schrauben, die die Langlécher 138 und 139
des Schiebers 136 durchragen, vefschiebbar
am Maschinengestell angeordnet. Um einen
am Schieber 136 vorgesehenen Bolzen 140 ist
eine Torsionsfeder 141 gelegt, die sich einer-

. seits gegen einen Bolzen 142 und andererseits

gegen einen rechtwinklig abgebogenen Lappen
143 des Schiebers 136 legt. Bei der Links-
verschiebung des Schiebers 136 vermag die
Torsionsfeder 141 mit ihrem fréien Ende auf
den Lappen 144 eines Hebels 145 einzuwir-
ken, der mittels einer nicht dargestellten, das
Langloch 139 des Schiebers 136 durchragen-
den Schraube schwenkbar am Gestell ange-
ordnet ist. Der Lappen 144 des Hebels 145
ragt, wenn der Schieber 136 sich in seiner
Ruhelage befindet, in eine Ausnehmung 146
des Schiebers 136 hinein.

Auf der nach hinten gerichteten Seite des
Hebels 145 (Abb. 8) ist ein Bolzen 147 an-
gearbeitet, der sich von unten gegen eine
Stange 148 legt. Die Stange 148 legt sich
andererseits auf einen Ansatz 149 des Ge-
stells. Eine seitliche Verschiebung der Stange
148 ist nicht méglich, da sie sich einerseits
mit ihrer der Maschine zugekehrten Seite
sowohl gegen einen Lappen 150 einer Schiene
177 als auch gegen den Teil 149 und anderer-
seits mit ihrer nach vorn gerichteten Fliche
gegen das Maschinengestell legt. Mittels einer
Feder 151, die an einem am Maschinengestell
angearbeiteten Bolzen 152 angreift und an
der Stange 148 aufgehidngt ist, wird die
Stange 148 in Richtung des Pfeiles b und
gleichzeitig in Richtung des Pfeiles ¢ be-
einfluft. '

Ein nach unten abgebogener Teil 153 der
Stange 148 legt sich mit seiner Fliche 154
gegen einen am Maschinengestell um den
Punkt 155 schwenkbar angeordneten Winkel-
hebel 156. Dieser wird unter dem Zuge der
an der Stange 148 angreifenden Feder 151 im
Sinne des Uhrzeigers beeinfluft. Durch die
Anlage der Fliche 157 des Hebels 156 gegen
einen am Maschinengestell angebrachtem
nicht dargestellten Anschlag ist die Normal-
lage der Stange 148 und des Hebels 156 be-
dingt. Auf die am Winkelhebel 156 ange-
arbeitete Nase 158 vermdgen in spiter be-
schriebener Weise die Flichen 159 (Abb.7)
der bereits erwihnten Teile 43, 48 zu wirken.

An einer Zahnschiene 177% ist ein Schieber
160 mittels nicht dargestellter Schrauben ver-
schiebbar gelagert, die zu diesem Zweck
Schriglécher 161 und 162 des Schiebers 160
durchragen, wodurch der Schieber bei einer
ihm _erteilten Lingsverschiebung auch in
senkrechter Richtung angehoben wird. Mit

dem Schieber 160 wirkt der Tipperhebel 62f
zusamimen.

Ein rechtwinklig abgebogener, unter Teile
177 und 1770 ragender Lappen 163 des
Schiebers 160 ragt in eine Ausnehmung 164
der Stange 148 und wirkt in spiter beschrie-
bener Weise mit dieser zusammen.

Ein Teil 186%, 187¢ ragt mit seinem Bolzen
165 in eine Ausnehmung eines rechtwinklig
nach oben abgebogenen Lappens 166 eines
Schiebers 167. Der Schieber 167 ist mittels
einer nicht dargestellten Schraube, die das
Langloch 168 eines rechtwinklig nach oben
abgebogenen Lappens 169 des Schiebers 167
durchragt, verschiebbar am Gestell angeord-
net. Eine Nase 170 des Lappens 169 vermag
mit ihrer Fliche 171 auf den Lappen 144 des
Hebels 145 einzuwirken,

Auf den nach vorn aus dem Zihlwerks-
schlitten B herausragenden Enden der Achsen
20 (Abb. 2z und 3) sind ferner noch Ziffern-
rollen 172 fest angeordnet, auf welchen die
Ziffern in umgekehrter Reihenfolge wie auf
den Ziffernrollen 21 des Resultatzihlwerkes R
angeordnet sind, so daB also die Ziffernrollen
172 die Komplementwerte der Ziffernrollen
21 anzeigen.

Ferner sind auf den Achsen 2o noch Zahn-
rider 173 (AbD. 2, 18 und 19) undrehbar an-
geordnet, deren nach vorn gerichtete Hilften
neun Zahne und eine Zahnliicke 174 auf-
weisen, wihrend ihre anderen Hilften nur
mit einem Zahn 175 versehen sind, der so an-
geordnet ist, daB er mit dem links neben der
Zahnliicke 174 angeordneten Zahn der -ersten
Zahnhilfte eine Flucht bildet.

Schliefilich sind vor den Zahnriddern 173
noch Zahnrider 176 auf den Achsen 20 an-
geordnet, die zwanzig Zihne aufweisen und
mit den Zahnridern eines noch spiter zu be-
schreibenden Summierwerkes &' in Eingriff
gebracht werden konnen.

Nachdem nun die zum Multiplikatorein-
stellwerk M gehérenden Mechanismen und die
Teile, die durch den Einbau des Multipli-
katoreinstellwerkes M in den Zihlwerksschlit-
ten eine konstruktive Anderung erfahren
haben, beschrieben sind, soll im folgenden
das Summierwerk S niher beschrieben werden.

Neben der Wagenaufzugstaste 6 ist die
Taste 7 fiir das Summierwerk S an einem
U-f6rmig  ausgebildeten Winkelhebel 180
(Abb. 17) fest angeordnet. Der Winkelhebel
180 ist mit seinen U-férmig ausgebildeten
Teilen 181 und 182 um eine Achser1r1®
schwenkbar angeordnet. Mittels einer Feder
183, die einerseits an einem nach unten gerich-
teten Schenkel 184 des Winkelhebels 180 an-
greift und mit ihrem anderen Ende an dem
Maschinengestell befestigt ist, wird der Win-
kelhebel 180 im umgekehrten Sinne des Uhr-
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zeigers beeinfluft. Durch die Anlage eines
Bolzens 185 des Winkelhebels 180 von unten
gegen das Maschinengestell ist die Normal-
lage desselben bedingt.

An dem nach unten gerichteten Schenkel
184 des Winkelhebels 180 ist eine Stange 180
gelenkig und seitlich bewegbar angeordnet.
Zu diesem Zwecke. ist die in der Stange 186
(Abb. 16) nicht dargestellte Lagerbohrung
zum Durchmesser des Bolzens 187 so grof
gewdhlt, dafl die Stange 186 ohne weiteres
eine solche Seitwirtsbewegung auszufithren
vermag. An dem Maschinengestell ist mittels
nicht dargestellter, durch Lé&cher 188 eines
Winkelstiicks 189 greifender Schrauben das
Winkelstiick fest angeordnet. An den freien,
nach unten gerichteten Schenkel 190 des Win-
kelstiicks 189 greift eine Feder 191, die mit
ihrem anderen Ende an dem freien Ende der
Stange 186 eingehingt ist und diese im Sinne
des Uhrzeigers beeinfluft. Die Normallage
der Stange 186 ist durch den Amnschlag der
Fliche 192 der Stange 186 gegen die Fliche
193 eines Schenkels 194 eines U-férmig aus-
gebildeten Teiles 195 bedingt. Letzteres ist
mittels nicht dargestellter Schrauben in den
Bohrungen 196 an der unteren Seite des Ma-
schinengestells fest angeordnet.

Die Stange 186 (Abb. 17) .legt sich auf
einen mittels einer Schraube 197 an einem
Hebel 198 angelenkten Hebel 199 und wird
so an einem Verschwenken im Sinne des
Pfeiles d um den Bolzen 187 verhindert. Eine
Nase 200 der Stange 186 wirkt mit einem an
dem Hebel 199 befestigten Bolzen 199¢ zusam-
men, Der Hebel 199 wird mittels einer Feder
199 um die Schraube 197 im umgekehrten
Sinne des Uhrzeigers beeinflufit. Eine an
dem Hebel 199 angebrachte Rolle 201 wirkt

.mit einer Schrigfliche 202 des Schenkels 190

des Winkelstiickes 189 zusammen, wodurch
der Hebel 199, sofern er im Uhrzeigersinne
verschwenkt wird, in Richtung des Pfeiles ¢
beeinflufit wird. Das freie Ende des Hebels
199 wirkt auf eine Nase 203 einer Steuer-
stange 210 fiir die Kupplung des Wagenauf-
zuges ein. Der Winkelhebel 198 ist mittels
einer Schraube 204 (Abb. 17) an einem am
Maschinengestell angearbeiteten Teil 205
schwenkbar angeordnet. An dem freien, nach
vorn ragenden Ende des Hebels 198 ist ein
Teil 206 mittels einer Schraube 207 befestigt.
Um ein Verschwenken des Teiles 206 um die
Schraube zo7 zu verhindern, ragt ein an der
unteren Seite des Hebels 198 . befestigter,

jedoch micht dargestellter Bolzen in eine
nicht dargestellte Bohrung des Teiles
206. In einen Schlitz 208 des Hebels 198

und in ein nicht ersichtliches Langloch des
Teiles 206 ragt ein Bolzen 210¢ mit seinem
abgesetzten Teil 211 hinein, der an einem in

der Grundplatte des Summierwerkes .S ange-
ordneten Schieber 209 (Abb. 13) befestigt ist.

Der Teil 206 ist mit einer Nase 212
(Abb. 17) versehen, die abwechselnd mit
Rasten 213 bis 215 eines Hebels 216 zusam-
menwirkt. Der Hebel 216 ist mittels einer
Schraube 217 an einem Teil 218 schwenkbar
angeordnet, welcher an einem Lagerbdckchen

219 mittels nicht dargestellter Schrauben be-’

festigt ist. Das Lagerbdckchen 219 ist wie-
derum mittels Schrauben 219¢ (Abb. 11), die
durch Locher 220 (Abb. 17) greifen, an der
unteren Seite der Grundplatte des Summier-
werkes S fest angeordnet. Mittels einer
Feder 216%, die einerseits an einem in den
Hebel 216 eingenieteten Bolzen 222 angreift
und andererseits an einem am Lagerbdckchen
219 befestiglen Bolzen 223 aufgehingt ist,
wird der Hebel 216 um die Schraube 217 im
Sinne des Uhrzeigers beeinflufit, so dafl eine
der Rasten 213 bis 215 stets mit der Nase
212 des Teiles 206 in Eingriff steht.

An dem Hebel 198 (Abb. 17) ist ein
Winkelhebel 224 mittels einer Schraube 225
schwenkbar angeordnet. Der Schenkel 226
des Winkelhebels 224 ist an seinem freien
Ende rechtwinklig nach oben abgebogen und
legt sich mit diesem Teil 227 gegen die
Ildche 228 des Hebels 198. Eine Feder 229
greift einerseits an einem am Schenkel 230
des Winkelhebels 224 angearbeiteten Lappen
231 und andererseits an einem am Hebel 198
eingenieteten Bolzen 232 an und beeinflufit
den Hebel 224 im Sinne des Uhrzeigers um
die Schraube 225. Durch den Anschlag des
Lappens 227 des Hebels 224 gegen die Fliche
228 des Hebels 198 ist die Normallage des
Hebels 224 bedingt. Das freie Ende des
Schenkels 230 des Winkelhebels 224 wirkt
mit einem rechtwinklig abgebogenen Teil 233
einer Stange 234 zusammen. Diese Stange
ist mittels eines Bolzens 235 schwenkbar an
einem Hebel 236 angelenkt. Das andere eben-
falls hakenférmige Ende der Stange 234 wirkt
mit seiner Fliche237 auf einen in einer
Stange 203% eingenieteten Bolzen 238 zusam-
men. Diese Stange dient zur Steuerung der
Schlittenaufzugskupplung.

Mittels ciner Feder 239 (Abb.17), die einer-
seits an der Stange 234 und andererseits an
einem am Maschinengestell beféstigten, jedoch
nicht dargestellten Bolzen angreift, wird die
Stange 234 um den Bolzen 235 im Sinne des
Uhrzeigers beeintfluBlt, wobei sich die Flache
237 der Stange 234 gegen den Bolzen 238 der
Kupplungssteuerungsstange 203¢ legt, wo-
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erwihnten Hebels 236 und vermnag diesen um
die Schraube zo4 im umgekehrten Sinne des
Uhrzeigers auszuschwenlken.

An dem freien Ende des Hebels 236 ist ein
Bolzen 242 bhefestigt, der in eine Ringnut 243
eines Kupplungsteiles 244 eingreift, welches
auf der Achse 32¢ axial verschiebbar ange-
ordnet ist. Auf dieser Achse ist auch die
nicht zur Darstellung gelangte Schlittenauf-
zugskupplung angeordnet. An dem Kupp-
lungsteil 244 sind auf der nach hinten gerich-
teten Seite zwei Kupplungsklauen 215 fest an-
geordnet, die stets mit den Nuten 246 (in der
Abb. 17 ist nur die obere ersichtlich) des fest
auf der Achse 32¢ angeordneten Kupplungs-
teiles 247 in Eingriff bleiben. so daf der
RKupplungsteil 244 stets an der Umdrehung
der Achse 32¢ teilnimmt. An dem Kupp-
Iungsteil 244 angearbeitete Klauen 248 ver-
mégen in Nuten 249 eines auf der Achse 32¢
lose” drehbar, aber nicht axial verschieb-
bar angeordneten Kupplungsteils 250 einzu-
greifen. Der Kupplungsteil 244 kann somit
mit dem Kupplungsteil 250 ent- bzw. gelkup-
pelt werden. An dem nach vorn gerichteten
Teil des Kupplungsteiles 250 sind Zihne 251
angefrist, die mit einem Zahnrad 39¢ fiir den
Zihlwerksschlittenaufzug in Eingriff stehen.
Mittels einer Feder 236¢, die an einem Bolzen
2360 des Hebels 236 aufgehidngt ist uad mit
ihrem anderen Ende an dem Teil 255 angreift,
wird der Hebel 236 im Sinne des Uhrzeigers
beeinfluft, wodurch normalerweise die Kupp-
lung 244, 250 geschlossen ist.

Ein Hebel 208¢ wirkt in spiter beschriebe-
ner Weise auf eine Stange 252 (Abb. 17) ein.
Diese ist rechtwinklig abgebogen und ragt
mit dem nach hinten gerichteten Teil durch
ein Langloch 253 eines rechtwinklig nach
oben abgebogenen Lappens 254 des Teiles 255
hindurch, welches in den Punkten 256 an
einem nicht dargestellten Steg des Maschinen-
gestells befestigt ist, wodurch die Stange 252
gefithrt wird. Der nach links gerichtete Teil
der Stange 252 ist in einem nicht dargestell-
ten Bockchen verschiebbar gelagert. Durch
eine Feder 257, die einerseits am Maschinen-
gestell aufgehingt ist und andererseits an der
Stange 252 angreift, wird diese im entgegen-
gesetzten Sinne des Pfeiles ¢ beeinflufit, wobei
sie sich gegen die Fliche 258 des Langloches
253 des Teiles 255 legt, wodurch ihre Nor-
mallage bedingt ist. In dieser Lage legt sich
die Stange 252 unter den die Taste 7 tragen-
den Winkelhebel 180 und verhindert so ein
Driicken der Taste 7.

Die Achse 32¢ ist nach vorn verlangert.
Auf dieser Verlingerung ist ein Kegelrad 259
(Abb. 11 und 17) befestigt. Das Kegelrad
259 (Abb. 11 und 114) steht mit zwei auf
einer Achse 260 lose drehbar angeordneten

Kegelridern 264 und 265 in Eingriff. Die
Achse 260 ist einerseits in dem Lagerbdck-
chen 219 und andererseits in einem mittels
Schrauben 261 an der Grundplatte 262 des
Summierwerkes S angeordneten Lagerbdck-
chen 263 in Kugellagern gelagert. An der
Nabe 266 (Abb. 11 und 112) des Kegelrades
265 ist eine Scheibe267 fest angeordnet,
welche somit auch lose drehbar auf der Achse
260 ist. Die Nabe 266 des Kegelrades 265
wird von einem gabelférmig ausgebildeten
Schenkel 268 eines an der Grundplatte 262
mittels nicht dargestellter Schrauben befestig-
ten U-férmig ausgebildeten Teiles 269 um-
faBt. Da sich einerseits das Kegelrad 265
und andererseits die Nabe 270 der Scheibe
267 gegen den gabelf6rmig ausgebildeten

.Schenkel 268 des Teiles 269 legen, wird eine

axiale Verschiebung der Teile 265 und 2067
vermieden.

An der Scheibe 267 sind zwei Nasen 271
angearbeitet, die mit zwei Nasen 272 einer
auf der Achse26o lose drehbar und verschieb-
bar angeordneten Scheibe 273 zusammenzu-
wirken vermdgen. Diese steht mittels einer
Muffe 274 mit einer gleichfalls auf der Achse
260 lose drehbar angeordneten Scheibe 275
in fester Verbindung. In die so entstandene
Ringnut greift ein gabelférmig ausgebildeter
Schenkel 276 ein, der mit seinem anderen
Schenkel 276¢ mittels nicht dargestellter
Schrauben an dem Schieber 209 (Abb. 13 und
14) befestigt ist. Der Teil 277 der Gabel
(Abb. 114) des Schenkels 276 ist nach rechts
und der nicht ersichtliche Teil der Gabel des
Schenkels 276 nach links abgebogen, wodurch
die Scheiben 273 und 275 sowie die Muffe

65

70

75

8o

85

90

95

274 nur unter dem Einflusse des am Schieber .

209 befestigten Schenkels 276 auf der Achse
260 axial verschiebbar sind. An der Scheibe
275 sind Klauen 278 angearbeitet, die in nicht
dargestellte Nuten der auf der Achse 200 fest
angeordneten Scheibe 279 eingreifen. Die
Klauen 278 sind so lang gewihlt worden, daf
sie auch in Eingriff mit der Scheibe 279 blei-
ben, wenn das Kupplungsteil 273 bis 275 mit
der Scheibe 267 gekuppelt ist.

Das ferner auf der Achse 260 lose drehbar
angeordnete Kegelrad 204 ist mit seiner Nabe
279 mit einer Nabe 280 der Scheibe 281 fest
verbunden. Die Nabe 279 des Kegelrades 264
wird von dem an seinem freien Ende gabel-
formig ausgebildeten Schenkel 282 des be-
reits erwihnten U-férmig ausgebildeten Bii-
gels 269 umfaBt. Da sich einerseits das
Kegelrad 264 und andererseits die Nabe 280
der Scheibe 281 gegen den gabelférmig aus-
gebildeten Schenkel 282 des Teiles 269 legen,
wird eine axiale Verschiebung der Teile 264
und 281 vermieden. An der Scheibe 281 an-
gearbeitete Nasen 283 vermogen mit Nasern
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schiebbar angeordnet ist.

- Die Scheibe 285 steht mittels einer Muffe
286 mit einer gleichfalls lose drehbar auf der
Achse 260 angeordneten Scheibe 287 in fester
Verbindung. In die von den Scheiben 285
und 287 gebildete Ringnut ragt ein gabelfor-
mig ausgebildeter Schenkel 288 eines Winkel-
stiickes 289 hinein, welches ebenfalls an dem
Schieber 209 mittels nicht dargestellter
Schrauben befestigt ist. Dadurch, daf die
nach vorn gerichtete Zinke (Abb. 11a) des
gabelférmigen Schenkels 288 nach rechts und
die andere Zinke nach links abgehoben ist,
wobei sich die Enden gegen die sich zu-
gekehrten Seiten der Scheiben 285 und 287
legen, ist eine axiale Verschiebung der Teile
285 bis 287 nur bei Verschiebung des Schie-
bers 209 méglich. An der Scheibe 287 an-
gearbeitete Klauen 290 ragen in nicht dar-
gestellte Nuten einer auf der Achse 260 fest
angeordneten Scheibe 291 hinein. Die Linge
der Klauen 290 ist so grol gewahlt worden,
daB diese auch dann in Eingriff mit den Nu-

ten der Scheibe 291 bleiben, wenn die Kupp--

lung 285 bis 287 nach rechts verschoben wird,
also mit der Kupplung 281 in Eingriff ge-
bracht wird. .

Auf der Achse 260 ist auf dem rechts aus
dem Lager 263 herausragenden Ende ein
Zahnrad 292 undrehbar angeordnet, welches
mit einem auf einer  Schneckenwelle 293
(Abb. 11 und 21) -undrehbar angeordneten
Zahnrad 294 in Eingriff steht. Die Schnek-
kenwelle 293 ist in den beiden Seitenwinden

295 und 296 des Summierwerkes S in Kugel-

lagern drehbar gelagert. Die Schneckenwelle
293 ragt durch einen Teil 297 (Abb. 11),
welcher mittels einer Schraube 298 (Abb. 18)
an der Unterseite des Ubertragungsschlittens
299 befestigt ist. Die Bohrung des Teiles
297 ist der Schneckenwelle 293 entsprechend
schneckenférmig ausgebildet, so daB bei einer
Drehung der Schneckenwelle 293 der Uber-
tragungsschlitten 299 entweder nach rechts
oder nach links laufen kann je nach dem
Drehungssinn des Antriebsrades 292. An dem
Teil 297 ist noch ein Teil 300 angearbeitet,
welcher auf die Bolzen 301 und 302 (Abb. 11,
11a und 13) des auf der Grundplatte 262
verschiebbar angeordneten Schiebers 209 zu
wirken vermag. '

In den Lagerteilen 303 (in den Abb. 11
und 18 sind nur die nach vorn gerichteten
ersichtlich) sind in den Schlitzen 304 zwei
aus dem Ganzen gedrehte Laufrollenachsen
305 (Abb. 11 und 18a) mit ihren Zapfen 306
drehbar gelagert. Zwischen den beiden Rollen
307 sind unmittelbar ‘daneben Naben 308 und
309 angedreht, wovon die Nabe 308 auf einen

Winkethebel 310 (Abb. 13, 17) wirkt, der
mittels einer Schraube 311 schwenkbar an
einem an der Unterseite der Grundplatte 262
des Summierwerkes S mittels nicht dar-
gestellter Schrauben befestigten Winkelstiick
312 (Abb. 17) angeordnet ist. Der Winkel-
hebel 310 legt sich mit seinem nach unten
gerichteten Schenkel 313 (Abb. 17) mit der
Fliche 314 gegen eine Fliche 315 der Stange
186. Ein Schieber 318 ist mittels einer
Schraube 316 (Abb. 17), die ein Langloch 317
desselben durchragt, an der Unterseite der
Grundplatte 262 des Summierwerkes S ver-
schiebbar angeordnet. In ein kurzes Langloch
319 des Schiebers 318 ragt ein am Schieber
209 (Abb. 13) befestigter Bolzen 319? hinein.
Mittels einer Feder 320, die einerseits an dem
Schieber 318 und andererseits an dem Teil
312 angreift, wird der Schieber 318 in Rich-
tung des Pfeiles ¢ (Abb. 17) beeinfluft. An
dem Teil 312 ist ein nach unten gerichteter
Schenkel angebogen, an dem wiederum ein
Lappen 321 rechtwinklig abgebogen ist, gegen
den sich der Schenkel 313 des Winkelthebels
310 unter dem EinfluB der auf den Hebel 186
wirkenden Feder 191 legt. Dies ist die Ruhe-
lage des Winkelhebels 310, und in diesem
Falle liegt der Schieber 318 unter der
Wirkung seiner Feder 320 mit seiner Kante
318¢ an der Kante 310% des Winkelhebels 310
an, wobei der Stift 319 an dem :rechten
Schlitzende des Schlitzes 319 anliegt. Der
Zweck dieser Anordnung wird spiter erldutert
werden.

Auf  dem  Ubertragungsschlitten 299
(Abb. 11, 18 und 21) ist mittels Schrauben
322 ein Winkelstiick 323 angeorduet, . wel-
ches an dem nach oben gerichteten Schenkel
an den beiden Seitenenden abgeschrigt ist.
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Die Schrigen 324 und 325 wirken auf die -

Zehnerschieber 326 (Abb. 15 und 16) des
Summierwerkes ein. Die Zehnerschieber 326
sind an ihrem unteren Ende rechtwinklig
nach vorn abgebogen.

Ferner ist auf dem Ubertragungsschlitten
299 noch mittels Schrauben 327¢ (Abb. 16
und 21) ein Winkelstiick 327 angeordnet,
welches auf die Riickstellfinger 328 (Abb. 15)
einzuwirken vermag. Die Riickstellfinger 328
sind an ihren unteren Enden rechtwinklig
nach hinten abgebogen. Der Teil 327 ist an
seinen beiden Enden ebenfalls mit Schrig-
flichen 329 und 330 versehen, um ein besse-
res Auflaufen der Riickstellfinger 328 zu er-
moglichen.

Ein am Ubertragungsschlitten 299 an-
gearbeiteter Bolzen 331 wirkt mit seiner
Schrigfliche 332 (Abb. 18) von unten auf
eine Fliche 333 eines Hebels 334 (Abb. 11).
Dieser ist mittels einer Schraube 335 an dem
die Zehnerschaltung tragenden Balken 336
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schwenkbar angeordnet. Der nach unten ab-
gebogene Teil 337 des Hebels 334 tritt beim
Ausschwenken im Sinne des Uhrzeigers ent-
gegen der an ihm angreifenden nicht darge-
stellten Feder in eine Bolrung 338 (Abb. 12
und 18) des Ubertragungsschlittens 299. Der
an dem Hebel 334 (Abb. 11) nach vorn abge-
bogene Lappen 339 (Abb. 12) tritt beim Aus-
schwenken des Hebels 334 unter der Wir-
kung seiner Feder im umgekehrten Sinne des
Uhrzeigers nach Freigabe durch den Bolzen
331 in eine nicht dargestellte Nut der Losch-
zahnstange 340 ein. Diese Anordnung hat
den Zweck, bei Betitigung der Loschzahn-
stange 340 infolge des hierdurch hervorge-
rufenen Eintritts des Hebels 334 mit seiner
Nase 337 in die Bohrung 338 des Ubertra-
gungsschlittens 299 eine Bewegung desselben
aus seiner rechten Ruhelage zu verhindern
und umgekehrt durch Eintritt des Lappens
339 (Abb. 12) des Hebels 334 in die Nut der
Loschzahnstange 340 eine Bewegung dieser
zu verhindern, wenn sich der Ubertragungs-
schlitten 299 nicht in seiner Ruhelage be-
findet.

Die Loschzahnstange 340 ist in Fithrungs-
teilen 341 (Abb. 11) und 342, die mittels
Schrauben 343 an der Vorderwand des Sum-
mierwerkes .S befestigt sind, verschiebbar an-
geordnet. Sie wird von einer einerseits an
einem in der Vorderwand des Summier-
werkes S befestigten Bolzen 344 und anderer-
seits an der Nase 345 der Ldschzahnstange
340 angreifenden Feder 346 in der in der
Abb. 11 ersichtlichen Linkslage gehalten, wo-
bei sie sich gegen einen an der Vorderwand
des -Summierwegrkes befestigten Anschlag
347 legt. An der Loschstange 340 ist ein aus
der Deckplatte des Summierwerkes S heraus-
ragender Teil 348 (Abb. 11 und 12) ange-
arbeitet, an dessen freiem Ende ein Griff 16
(Abb. 12 und 1) mittels einer Schraube 350
befestigt ist:

Die Rechtsbewegung der Ldschstange 340
ist durch einen an der Vorderwand des
Summierwerkes befestigten Anschlag 351
(Abb. 11) begrenzt.

In der Vorderwand 352 und in der Riick-
wand 353 des Summierwerkes S sind die
Ziffernrollenachsen 354 (Abb. 12) drehbar
gelagert. Die Lagerstellen dieser Achsen an
der Vorderwand 352 bestehen aus nicht dar-
gestellten Bohrungen, wihrend die Lager-
stellen der Achsen 354 an der Riickwand 353
nach oben offen sind. Die Bohrungen in der
Vorderwand 352 sind dabei etwas grofier ge-
halten als der Durchmesser der Achsen 354,
um so ein Anheben derselben an ihren hin-
teren Enden zu ermdglichen.

Auf den Ziffernrollenachsen 354 sind auf
den aus der Riickwand 353 des Summier-

596 285

werkes herausragenden Enden zwanzig-
zihnige Zahnrider 356 fest angeordnet, die
mit den auf den Ziffernrollenachsen zo fest
angeordneten zwanzigzihnigen Zahnridern
176 (Abb. 21) des Zihlwerksschlittens B auf
noch ztt beschreibende Weise in Eingriff ge-
bracht werden Lkénnen. Auf den Ziffern-

- rollenachsen 354 sind auf der Innenseite der

Riickwand 353 des Summierwerkes S Zehner-
vorbereitungsscheiben 357 fest angeordnet,
die mit ihren Zehnerschaltnasen 358 (Abb.21)
auf die Vorbereitungsschieber 359 (Abb. 16)
wirken, die in dem Balken 356, der im Sum-
mierwerk S befestigt ist, verschiebbar gefiihrt
sind.

Auf den Ziffernrollenachsen 354 (Abb. 12
und 21) sind Ziffernrollen 360 fest angeord-
net, welche mittels Wirtel 361, die auf den
aus dem Summierwerk S herausragenden En-
den der Ziffernrollenachsen 354 fest angeord-
net sind, eingestellt werden konnen. Auf den
Ziffernrollenachsen 354 fest angeordnete
Zahnrider 362 wirken mit Zehnerschieber
326 (Abb. 15) zusammen. Mittels Federn
362¢, die mittels nicht dargestellter Schrau-
ben in einer nicht dargestellten Ausnehmung
der Leiste 364 befestigt sind und mit ihren
freien Enden in die Zahnliicken der Zahn-
rider 362 ragen, werden- diese sowie die
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auf den Ziffernrollenachsen 354 angeord-

neten Teile in ihrer Ruhelage gehalten.

Ferner sind auf den Ziffernrollenachsen
354 Zahnrider 365 fest angeordnet, die mit
einer Hilfte der Loschzahnrider 366 in Ein-
griff stehen. Die Léschzahnrider 366 sind auf
der Innenseite der Summierwerksvorderwand
352 drehbar gelagert. '

Stehen. die Ziffernrollen 360 des Summier-
werkes auf Null, so liegen die zwei Zahnteilun-
gen einnehmenden Zahnliicken 367 (Abb. 11)
der Ziffernrollenachsen 354 den sich auf die
halbe Zahnbreite erstreckenden, cbenfalls
zwei Zahnteilungen -einnehmenden Zahn-
litcken 368 der jeweils links darunterliegen-
den Ldschzahnrider 366 gegeniiber. Durch
diese Anordnung konnen die Ziffernrollen
360 mittels der Wirtel 361 eingestellt wer-
den, ohne daB die Rider 365 die Loschzahn-
rader 366 beeinflussen.

Die Loschzahnrider 366 stehen mit ihren
vollen Zahnkrinzen mit den Zihnen der
Loschzahnstange 340 dauernd in Eingriff.

Um eine in der Vorderwand 352 und in
der Riickwand 353 undrehbar gelagerte Achse
369 (Abb.11) ist ein Biigel 370 (Abb. 1T,
12 und 20) schwenkbar angeordnet, der von
einer Feder 371, die einerseits am Biigel 370
und andererseits an einem in der Vorder-
wand 352 befestigten Bolzen 372 angreift, im
Sinne des Uhrzeigers beeinflufit wird. Der
an der Vorderwand 352 liegende Schenkel
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373 des Biigels 370 ragt durch eine Ausneh-
mung der Grundplatte 262 des Summier-
werkes S hindurch. An der nach unten ge-
richteten Seite der Grundplatte 262 des Sum-
mierwerkes .S ist mittels zweier nicht darge-
stellter Schrauben ein Teil 375 verschiebbar
angeordnet. Dieser Teil besitzt ein Lang-

- loch 374, durch welches die Schrauben ragen.
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Der Schenkel 373 des Biigels 370 ragt in eine
Ausnehmung 375% des Teiles 375. An einem
nach unten abgebogenen Teil 376 des Teiles
375 ist mittels einer Schraube 377 eine
Sperrschiene 378 verschiebbar -angeordnet,
wobei nicht dargestellte Schrauben Lang-
16cher 379 der Schiene 378 durchragen. Die
Sperrschiene 378 ist mit Einschnitten 380
versehen, in die die an der linken unteren
Seite der Maschine angeordneten Hebel der
Tasten 1 bis 7 (Abb. 1) einzutreten ver-
mogen, wenn die Schiene 378 sich in ihrer
Linkslage befindet, wobei sich die Flichen
381 der Langl6cher 379 gegen die nicht dar-
gestellten Schrauben legen.

An dem andern Schenkel 382 (Abb. 20)
des Biigels 370 ist mittels einer Schraube 383
eine Verbindungsstange 384 angelenkt, die
mit ihrem anderen Ende mittels einer
Schraube 385 mit einer Leiste 386 in ge-
lenkiger Verbindung steht.

Die Leiste 386 ist mittels Schrauben 387
und 388, die Schrigschlitze 389 und 390 der
Leiste durchragen, an der Riickwand 353 des
Summierwerkes S verschiebbar angeordnet.
In ihrer Ruhelage legt sich die Leiste 386
unter dem Zuge der am Biigel 370 angreifen-
den Feder 371 mit den Langléchern 389 und
390 von oben gegen die Schrauben 387 und
388, wie dies in Abb. 20 dargestellt ist. Die
Leiste 386 wirkt in weiter unten beschriebe-
ner Weise von unten gegen die Naben 391
(Abb. 12 und 21) der Scheiben 357, wodurch
samtliche Ziffernrollenachsen 354 gehoben
werden und so die Zahnrider 356 des Sum-
mierwerkes .S mit den Zahnradern 176 des
Zahlwerksschlittens B in Eingriff kommen.

Auf der linken Seite des Summierwerkes S
ist mittels Schrauben 392 (Abb. 12 und 20)
ein Griff 17 an einem in einem Lingsschlitz
der Vorderwand 352 gefiihrten Kldtzchen
394 fest angeordnet. Um ein leichteres Glei-
ten des Klotzchens 394 an der Wand 352 des
Summierwerkes zu ermoéglichen, ist in dem
Kli6tzchen 394 eine Rolle 395 lose drehbar
angeordnet, die an der Innenseite der Sum-

mierwerkswand 352 entlang lauft. Das Kiotz- |

chen 394 wirkt bei seiner Verschiebung nach
links mittels des Griffes 17 auf den Schen-
kel 373 des Biigels 370 ein und vermag ihn
dadurch im entgegengesetzten Uhrzeigersinne
zu_verschwenken.

Am TUbertragungsschlitten 299 (Abb. 21)

II

ist mittels einer nicht dargestellten Schraube
ein. Teil 396 befestigt, welcher auf den Lap-
pen 397 (Abb.3) des Hebels 80 einwirken
kann.

In einem Langloch 398 (Abb.18) des
Ubertragungsschlittens 299 ist ein Teil 399
fest angeordnet. Dieser vermag mittels
seiner an den oberen Enden befindlichen
Schrigen 400 und 401 von unten auf die
Ziffernrollenachsen 354 des Summierwerkes.S
z1 wirken, wodurch diese beim Entlanglaufen
des Schlittens 299 im Summierwerk der
Reihe nach gehoben werden und dadurch die
auf ihnen angeordneten Zahnrider 356 mit
den Zahnriadern 176 des Zihlwerksschlittens B
in Eingriff bringen.

An der nach hinten gerichteten Seite des
Ubertragungsschlittens 299 ist eine Platte
402 (Abb. 18 und 21) schwenkbar angeordnet.
Mittels einer Feder 403 (Abb. 18), die einer-
seits an einem am Ubertragungsschlitten 299
angearbeiteten Bolzen 404 und andererseits
an der Platte 40z angreift, wird letztere so
beeinfluBit, dah sie sich gegen die am Uber-
tragungsschlitten 299 fest angeordnete Platte
399 legt, wodurch ihre Normallage bedingt
ist. Auf die Fliche 405 der Platte 402 ver-
mogen die Zihne 175 der Ziffernrollenachsen
20 des Zahlwerksschlittens B zu wirken, wih-
rend sowohl diese Zihne als auch die fibrigen
Zihne der Zahnrdder 173 mit Zihnen 406
einer Zahnstange 407 in Eingriff kommen
konnen. Die Zahnstange 407 ist an der Platte
402 fest angeordnet. Ein an der Platte 402
angearbeiteter Bolzen 408 ragt in eine nicht
dargestellte Ausnehmung der Summierwerks-
riickwand 353. Diese Ausnehmung ist an der
nach links gerichteten Seite erhaben abgerun-
det. Auf diese Ausnehmuhg wirkt der Bolzen
408, wodurch die Platte 402 in Richtung der
in Abb. 18 eingezeichneten Pfeilrichtungen »
ausgeschwenkt wird. Hierbei kommt die
Zahnstange 407 bei der Linksverschiebung
des Ubertragungsschlittens 299 mit den Zahn-
ridern 173 in Eingriff, wobei sich die Platte
402 gegen den Kopf 409 (Abb. 21} eines an
der Platte 399 angearbeiteten Bolzens 410 legt.

Die in Abb. 21 dargestellte Schriglage der
Platte 402 ist deshalb erforderlich, um den
Zahlwerksschlitten B ungehindert verschieben
zu kénnen.

Auf dem Ubertragungsschlitten 299 ist auf
der rechten sowie auf der linken Seite je ein
Bolzen 411 (Abb. 18) bzw. 412 angeordnet,
die sich mit ihren oberen Flichen von unten
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gegen die Riickwand 353 des Summierwer- -

kes S legen, wodurch ein Verdrehen bzw.
Kippen des Ubertragungsschlittens 299 bei
der Linkswanderung unter dem Einfluf der
Schneckenwelle 293 vermieden wird. Ein auf
der rechten . nach vorn gerichteten Seite
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des Ubertragungsschlittens 299 angearbeiteter
Ansatz 413 legt sich mit seiner nach oben
gerichteten Fliche 414 von unten gegen die
Vorderwand 352, die eine dem Ansatz 413
entsprechende Ausnehmung 415 (Abb. 21) be-
sitzt.

Die Wirkungsweise der Neuerung ist kurz
folgende:

Zunichst soll die Wirkungsweise der Me-
chanismen beschrieben werden, die bei der
vollautomatischen Multiplikation betitigt wer-
den.

Nachdem die Maschine durch Eindriicken
des Knopfes8 auf die im Patent 567703
unter dem Abschnitt »Vollautomatische Mul-
tiplikation« beschriebene Art und Weise auf
vollautomatisches Arbeiten eingestellt ist,
wird der Multiplikand mittels der Tasten in
der Tastatur T und der Multiplikator mittels
der Wirtel 30 (Abb. 3) im Multiplikatorein-
stellwerk M eingestellt.

Beim Eindriicken des Knopfes 8 (Abb. 8)
wird das Schaltkreuz 221 im Sinne des Uhr-
zeigers verschwenkt, wodurch der Winkel-
hebel 134 (Abb. 8) gleichfalls eine Schwenk-

bewegung im Uhrzeigersinne ausfithrt. Da

der Winkelhebel 134 mit seinem freien, nach
oben gerichteten Schenkel in die Ausnehmung
135 des Schiebers 136 eingreift, so wird der-
selbe in Richtung des Pfeiles b (Abb. 8) ver-
schoben, wobei sich der Schieber 136 mit den
Flichen 138¢ und 139% der Langldcher 138
und 139 gegen die nicht dargestellten Schrau-
ben legt. Bei dieser Verschiebung des Schie-
bers 136 wirkt die Torsionsfeder 141 auf den
Bolzen 144 des Hebels 145 und schwenkt die-
sen im Sinne des Uhrzeigers aus, wodurch
die Stange 148 entgegen der Wirkung der Fe-
der 151 gehoben wird und mit der Ausneh-
mung 164 in Wirklage zum Lappen 163 des
Schiebers 160 kommt. Die Feder 151 ist
schwicher gehalten als die Torsionsfeder 14I.
Somit sind die fiir die vollautomatische Mul-
tiplikation in Frage kommenden Teile in
Wirklage gebracht.

Nunmehr wird die Plusmultiplikations-
taste 4 niedergedriickt, wodurch die Um-
drehungszihlwerkswelle auf Addition umge-
stellt, die Schlittenaufzugskupplung 30% ge-
schlossen und infolgedessen die Achse 32¢ in
Pfeilrichtung 32¢° (Abb. 17) gedreht und der
Zahlwerksschlitten B nach rechts befordert
wird. Ist dieser in seiner duflersten Rechts-
lage angekommen, so wird die Schlittenauf-
zugskupplung selbsttitig gedfinet und hierauf

- der Zihlwerksschlitten unter dem Einflufl der

6o

bekannten Schlittenzugfeder nach links ge-
zogen.

Es sei nun angenommen, daff die beiden
ersten Ziffernrollen 23 (Abb. 2) von links
des Multiplikatoreinstellwerkes /M auf Null
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stehen. In diesem Falle liegt die Nase 52
(Abb. 5) des Teiles 43, 48, welches auf der
Achse 53 (Abb. 2) schwenkbar angeordnet ist,
auf der Nase 44 (Abb. 5) der rechts von ihr
auf der Achse33 (Abb.z und ¢) angeord-
neten Muffe 36 auf. Demzufolge driickt die
Fliche 159 (Abb.7) des Armes 48 auf den
Sattel 158 (Abb.8) des Winkelhebels 156
und schwenkt diesen um seinen Schwenk-
punkt 155 in umgekehrtem Sinne des Uhr-
zeigers aus, wobei er mit seinem Lappen 155%
auf die Fliche 154 des Teiles 153 der Stange
148 wirkt. ‘Diese wird dadurch entgegen der
Pfeilrichtung b bzw. entgegen der Wirkung
ihrer Feder 151 verschoben, wobei die Fliche
164¢ der Ausnehmung 164 der Stange 148 auf
den Lappen 163 des Schiebers 160 einwirkt
und diesen nach rechts und gleichzeitig durch
die Wirkung der Schrigschlitze 161 und 162
nach oben beférdert, wobei er den Tipper-
hebel 622 aus der Zahnstange 177% ausgehoben
hilt. Infolgedessen wird der Schlitten B
unter der Wirkung der erwidhnten Schlitten-
zugfeder weiter nach links bewegt. Da aber
auch die zweite Ziffernrolle 23 auf Null steht,
so erfolgt hier derselbe Vorgang, d.h. der
Zihlwerksschlitten B wandert weiter nach
links, bis eine eingestellte Ziffernrolle 23 in
die Rechenstelle kommt. Sobald der Schlit-
ten B die zweite Rechenstelle verlassen hat,
vermag der Hebel 156 unter der Wirkung
der an der Stange 148 angreifenden Feder 151
in seine Ruhelage zuriickzukehren, da er in
der dritten Stelle von links eine eingestellte
Ziffernrolle 23 vorfindet, wodurch die Nase
44 verschwenkt ist und so den Arm 48 des
zugehdrigen Hebels 43 nicht niedergedriickt
hilt (Abb. 8). Die Stange 148 kann infolge-
dessen in ihre Linkslage zuriickkehren, wo-
durch auch der Schieber 160 gesenkt wird
und das Einfallen des Tipperhebels 628 hin-
ter einen Zahn der Zahnstange 177° zuldBt
und demzufolge der Zihlwerksschlitten in
dieser Rechenstelle nunmehr {festgehalten
wird. Beim Einfallen des Tipperhebels 62
hinter einen Zahn der Zahnstange 177? wird
die Zahnschiene 177, die bei nicht eingefal-
lenem Tipperhebel 628 etwas nach rechts ver-
schoben erscheint, so weit von dem eingefal-
lenen Tipperhebel 62¢ mit nach links genom-
nien, bis ihre Zihne mit den Zdhnen der festen
Zahnschiene 177% in Flucht liegen. Durch
diese Linksverschiebung der Zahnschiene 177
wird bekanntlich die Schaltwerkskupplung
geschlossen, wodurch die Schaltwerksachse 1¢
und das auf ihr befestigte Kegelrad 98 in der
in den Abb.g und 10 eingezeichneten Pfeil-
richtung 19* angetrieben werden. Demzu-
folge werden das mit dem Kegelrad 98 in
Eingriff stehende Kegelrad 105, die Achse 104
und die Kurvenscheibe 108 in Pfeilrichtung
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104* - angetrieben. Die Kurvenscheibe 108
wirkt nun bei jeder Umdrehung auf den Lap-
pen 109 der Stange1io ein, wodurch diese
entgegen der Richtung des Pfeiles ¢ wandert.
Hierbei wirkt die Schrigfliche 122¢ des
Schrigschlitzes 122 der Stange 110 auf den
Bolzen 121 des Hebels 120 und verschwenkt
diesen um den Schraubenschaft 114 (Abb. 9)
in umgekehrtem Sinne des Uhrzeigers, an
welcher Verschwenkung natiirlich auch die
Klinke 125 teilnimmt. Hierbei wirkt der
Lappen 131 der Klinke 125 bei jeder Umdre-
hung der Kurvenscheibe 108 auf das ihr
gegeniiberliegende Zahnrad 35 ein und ver-
dreht dasselbe in Pfeilrichtung 35% (Abb. 5
und ¢) und die zugehdrige Ziffernrolle 23
fiber die Zahnrider 32 und 24 jeweils um
eine Einheit in Pfeilrichtung 23* zuriick. Der
Multiplikand wird also so oft auf das Resul-
tatwerk R iibertragen, bis die Ziffernrolle 23
von ihrem eingestellten Wert auf Null zu-
riickgekehrt ist.

st dies der Fall, so ist auch die Nase 44
(Abb. 8) der Muffe 42 auf die Nase 52 des
Hebels 48 aufgelaufen, wodurch dieser nach
unten gedriickt wird und demzufolge wieder

durch Einwirkung auf den Sattel 158 des:

Winkelhebels 156 diesen in entgegengesetz-
tem Uhrzeigersinne verschwenkt. —Dieser
zieht nun wieder die Stange 148 nach rechts,
wodurch itber den Lappen 163 die Schiene 160
angehoben wird, die ihrerseits den Tipper-
hebel 62¢ aushebt. Dadurch wird die Zahn-
schiene 177 freigegeben und nach rechts ge-~
zogen, wodurch die Schaltwerkskupplung ge-
Sffnet wird und der Zahlwerksschlitten B
unter der Wirkung seiner Schlittenzugfeder
in die miachstniedere Dekade springt. Da hier
der Winkelhebel 156 wieder eine eingestellte
Ziffernrolle vorfindet, so vermag der Tipper-
hebel 62¢ wieder einzufallen, wodurch die
Schaltwerkskupplung ~ wieder  geschlossen
wird, so daB nunmehr die hier in Arbeits-
stellung befindliche Ziffernrolle 23 auf Null
zuriickgedreht wird.

Diese Vorginge wiederholen sich so oft,
bis der Schlitten B seine iuBerste Linkslage

erreicht hat und die am weitesten rechts im |

Multiplikatoreinstellwerk M eingestellte Zif-
fernrolle 23 abgearbeitet ist. Nachdem alle
Teile in ihre Grundstellung zuriickgekehrt
sind, erscheint das Produlkt im Resultatwerk R
und der Muliplikator im Umdrehungszahl-
werk U. -

Bei der halbautomatischen Multiplikation
schaltet sich beim Driicken der Schlittenauf-
zugstaste die Maschine selbsttdtig auf halb-
automatisches Arbeiten auf die in dem Patent
567 703 eingehend beschriebene Art und
Weise um. Hierbei wird das Kreuz 221 in
umgekehrtem Sinne des Uhrzeigers ver-

- aufgibt.

I3

schwenkt und mit demselben das Winkelstiick
134 (Abb.8), wodurch der Schieber 136 in
umgekehrter Richtung des Pfeiles b wandert.
Hierbei gleitet der Lappen 144 des Hebels
145 von der Torsionsfeder 141 ab und tritt in
die Ausnehmung 146 des Hebels 136 ein. In-
folgedessen kann die Stange 148 dem Zug der
Feder 151 folgen, wobei sie mit dem Lappen
163 des Schiebers 160 auBler Wirklage
lommt. Demzufolge kann die Schiene 160
kein Ausheben des Tipperhebels 62¢ bewir-
ken, selbst wenn im Moultiplikatoreinstell-
werk M ein Wert eingestellt sein solite.

Wie ferner in dem Patent 567 703 beschrie-
ben, wird beim Driicken der Divisionstaste 1
die Stange 187¢ (Abb. 8) in Pfeilrichtung b
verschoben, wodurch die Divisionsmechanis-
men in Wirklage gebracht werden. Dabei
werden die Multiplikationsmechanismen in
folgender Weise auBler Wirklage gebracht.
Beim Verschieben der Stange 187¢ in Pfeil-
richtung b wird auch die mit ihr verbundene
Stange 167 in Pfeilrichtung b mitgenommen,
die hierbei mit der Fliche 171 ihrer Nase 170
auf den Lappen 144 des Hebels 145 wirkt, wo-
durch dieser im Uhrzeigersinn verschwenkt
wird und demzufolge in gleicher Weise wie
beim Einstellen der Maschine auf halbauto-
matisches Arbeiten die Stange 148 freigibt.
Infolgedessen wird die Stange 148 durch ihre
Feder 151 gesenkt, wodurch die Ausnehmung
164 mit dem Lappen 163 der Schiene 160
auBer Eingriff kommt und so ebenfalls die
Multiplikationsmechanismen unwirksam ge-
macht werden.

Sollen die im Resultatzihlwerk R z. B. bei
der Multiplikation erhaltenen Produkte bzw.
die bei der Addition erhaltenen Summen o. dgl.
aus irgendwelchen Griinden zusammenaddiert
werden, so werden die einzelnen Produkte
bzw. Summen in das Summierwerk S iitber-
tragen.

Zu diesem Zweck wird die Summentaste 7
(Abb. 17) niedergedriickt, die sich, wenn der
Zihlwerksschlitten B seine Linkslage ein-
nimmt, niederdriicken 148t, da in diesem Fall
der Hebel 208¢ in entgegengesetztem Uhrzei-
gersinn verschwenkt erscheint und demzu-
folge die Sperrstange 252 in Pfeilrichtung e
verschoben hilt, so daB diese ihre Sperrstel-
lung zum Tastenhebel 180 der Summentaste 7
Beim Driicken der Summentaste 7
wird die an ihrem Tastenhebel 180 ange-
lenkte Stange 186 (Abb. 17) in Richtung des
Pfeiles g verschoben und wirkt mit ihrer Nase
200 auf den an der Stange 199 befestigten
Bolzen 199¢, wodurch die Stange 199 um die
Schraube 197 im Sinne des Uhrzeigers (Abb.
17) verschwenkt wird. Die an dem Hebel 199
angeordnete Rolle 201 lduft dabei auf die
Fliche 202 des Teiles 189 auf, wodurch der
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Hebel 199 in Pfeilrichtung ¢ verschoben
wird und den an ihm angelenkten Hebel 198
um die Schraube 204 in umgekehrtem Sinne
des Uhrzeigers verschwenkt. Durch die Ein-
wirkung des Bolzens 1992 des Hebels 199 auf
die Stange 186 wird letztere ebenfalls in
Richtung des Pfeilese entgegen der an ihr
angreifenden Feder 191 verschwenkt, was
durch die Anordnung des Bolzens 187 auf die
bereits beschriebene Weise ohne weiteres
mdglich ist. Dieser Schwenkbewegung der
Stange 186 folgt der Winkelhebel 310 vorliu-
fig nicht, da er durch das Anliegen der Kante
3182 des Schiebers 318 gegen die Kante 3102
infolge der Wirkung der Feder 320 gehalten
wird. Bei dem Verschwenken des Hebels
198 tritt die Nase 212 des Teiles 206 aus der
Rast 214 heraus und in die Rast21g des
Hebels 216 hinein, wodurch der Hebel 198 in
seiner ausgeschwenkten Lage festgehalten
wird. Der in die Ausnehmung 208 des Hebels

198 hineinragende Bolzen 210¢ wird somit in

Richtung des Pfeiles E verschoben, an wel-
cher Verschiebung auch der mit ihm in Ver-
bindung stehende Schieber 209 (Abb. 13 und
11a) teilnimmt. Die an dem Schieber 209 be-
festigten Winkelstiicke 276 und 288 werden
somit auch in Richtung des Pfeiles E (Abb.
11a) verschoben, wodurch die Kupplung 273
bis 275 aus der in Abb.11a ersichtlichen
Ruhelage in die in Abb. 1 ersichtliche Lage
geriickt wird, wihrend die Kupplung 284,
285, 287 aus der in der Abb. 11a gezeichneten
Ruhelage in die in Abb. 11 gezeichnete Wirk-
lage geriickt wird, so daB sie mit dem Kupp-
lungsteil 281 gekuppelt ist.

Bei dem Verschwenken des Winkelhebels
198 (Abb. 17) wirkt der Arm 210 mit seinem
Lappen auf den Hebel 236, der infolgedessen
in umgekehrtem Sinn des Uhrzeigers um die
Schraube 204 ausschwenkt. Hierdurch wird
der Kupplungsteil 213, 244 mit dem Kupp-
lungsteil 250, welcher auf der Achse 32¢ lose
drehbar angeordnet ist, aufler Eingriff ge-
bracht, wodurch die Aufzugsbewegung fiir
den Zahlwerksschlitten B unwirksam gemacht
wird.

Gleichzeitig wird bei dem Verschwenken
des Hebels 198, der mit seiner Fliche 228
auf den .Lappen 227 des Winkelhebels 224
wirkt, letzterer mit verschwenkt, da er mit-
tels der Feder 229 kraftschlilssig mit dem
Hebel 198 verbunden ist. Hierbei gleitet die
Nase 224¢ des Hebels 224 von der Nase 233
des Hebels 234 ab, wodurch dieser unter dem
Zug seiner Feder 239 iiber die Kante224% zu
greifen vermag, wihrend sich sein anderes
Ende an den Stift 238 der Stange 203¢ anlegt
und er ferner gleichzeitig in Richtung des
Pfeiles g wandert, da er mit dem Hebel 236
in gelenkiger Verbindung steht. Hierbei glei-

596 285

tet die Fliche237 des Hebels 234 an dem
Stift 238 der Stange 203% entlang, ohne daff
jedoch die Nase 237¢ des Hebels 234. iiber den
Stift 238 zu schnappen vermag.

Mittlerweile wirkt aber auch der Hebel 199
auf die Nase 203 des Steuerhebels21o ein,
der seinerseits den Kupplungssteuerhebel 203¢
in Pfeilrichtung £ verschwenkt, wodurch die
Wagenaufzugskupplung 30¢ geschlossen und
demzufolge die Achse 32¢ in Pfeilrichtung 32¢
gedreht wird. Bei der Verschwenkung des
Hebels 203¢ in Pfeilrichtung & schnappt der
Hebel 234 mit seiner Nase 237¢ {iber den
Stift 238, wodurch die Stange=203% in der
ausgeschwenkten Lage gehalten wird und
demzufolge -auch die Kupplung 30¢ geschlos-
sen bleibt.

Da sich das auf der Achse32¢ befestigte
Kegelrad 259 ebenfalls in Richtung des Pfei-
lel 32¢ (Abb. 17 und 11a) dreht, so drehen
sich das Kegelrad 264 und somit auch das
auf der Achse 260 fest angeordnete Zahnrad
292 in Richtung des Pieiles 4, welches
wiederum das auf der Schneckenwelle 203
(Abb. 11) befindliche Zahnrad 294 in Rich-
tung des Pfeiles y dreht, wodurch die Schnek-
kenwelle 293 den Ubertragungsschlitten 299
nach links befdrdert.

Beim Wandern des Ubertragungsschlittens
299 (Abb. 18) nach links wirkt nun zunichst
der Bolzen 408 auf die erwihnte nicht darge-
stellte Schrige der in der Summierwerkriick-
wand 353 angeordneten Ausnehmung, wo-
durch der Teil4oz (Abb.21) in Pfeilrich-
tung x (Abb. 18) so weit ausgeschwenkt wird,
daB er bei weiterer Linksbewegung des Uber-
tragungsschlittens 299 mit den Zahnridern
173 (Abb. 18) zusammenwirkt. Zunichst
wirkt nur die Schrige 400 des am Ubertra-
gungsschlitten 299 fest angeordneten Teiles
399 auf die Naben 356¢ (Abb.21) und hebt
die Ziffernrollenachsen 354 der Reihe nach
an, wodurch die Zahnrader 356 der Ziffern-
rollenachsen 354 des Summierwerkes .S mit
den Zahnridern 176 des Zihlwerksschlit-
tens B in Eingriff kommen. Um dabei ein
etwa durch Schleuderwirkung hervorgerufe-
nes itbermiBiges Anheben der Achsen 354 zu
vermeiden, laufen die Enden 354¢ (Abb.21)
der Achsen 354 an der Unterkante 4o7¢
(Abb. 18) der Zahnstange 407 entlang. Bei
weiterer Linksbewegtung werden nun alle
Zahnrider 173, deren Ziffernrollen 21 nicht
auf Null stehen, so lange von der Zahnstange
407 gedreht, bis die Zahnliicken 174 der
Zahnrider 173 den Zihnen 406 der Zahn-
stange 407 gegeniiberstehen, wobei die Zif-
fernrollen 21 des Resultatzihlwerkes R auf
Null kommen. Die beiden rechts und links
von den Zahnliicken 174 der Zahnrader 173
befindlichen Zihne sind an ihrer der Zahn-
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liicke 174 zugekehrten Seite derart abgeflacht,
daB, wenn sich die Zahnliicken 174 der Zahn-
rader 173 den Zahnen 406 der Zahnstange 407
gegeniiber befinden, die Zahnstange 407 die
Zahnrider 173 nicht beeinfluit. Um ein Uber-
schleudern der Zahnrider 176 zu verhindern,
sind, wie bereits erwihnt, die Zihne 175 an-
geordnet, die sich nach erfolgter Nullstellung
auf die Fliche 405 des Teiles 402 auflegen.

Beim Drehen der Zahnrider 173 im Sinne
des Uhrzeigers werden nun die Zahnrider
356 des Summierwerkes S im umgekehrten
Sinne des Uhrzeigers gedreht, wodurch die
im Zahlwerksschlitten'B befindlichen Werte
der einzelnen Rechenstellen in die betreffen-
den Rechenstellen des Summierwerkes.S iiber-
tragen werden.

Befindet sich nun bereits ein Wert im
Summierwerk S und dreht sich dabei eine
Ziffernrolle 360 desselben von 9 auf o, so

schiebt der an der Scheibe 357 befindliche

Zehnerschaltnocken 358 den Vorbereitungs-
schieber 359 (in Abb. 16 gesehen) nach rechts
in die Bewegungsbahn eines Zehnerschalt-
schiebers 326. Sobald nun bei weiterer Links-
wanderung des Ubertragungsschlittens 299

(Abb: 18) die Naben 356% der Rider 356 wie-

der von der Schrige4or des Teiles 399 ab-

- gleiten und so in ihre Ruhelage zuriickkehren,
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wirkt zunichst der Teil 323 mit seinen Schri-
gen 324 von unten auf die Zehnerschieber
326 des Summierwerkes .S, und nach erfolgter
Zehneriibertragung wirkt der auf dem Uber-
tragungsschlitten 299 angeordnete Teil 327
mit seinen Schrigen 329 von unten auf die
Riickstellfinger 328. Die Wirkungsweise der
Zehneriibertragung ist im Patent 478 595
eingehend beschrieben, weshalb hier nicht
weiter darauf eingegangen werden soll.

Die Ubertragung der im Zihlwerksschlit-
ten B erhaltenen Produkte bzw. Summen ins

Summierwerk S findet nach oben Gesagtem |
' : diesen um die Schraube 204 im Sinne des

. Uhrzeigers, wobei die Nase212 des Teiles206
: aus der Rast 215 des Hebels 216 in die Rast
. 213 desselben tritt und auf diese Weise den

also stellenweise statt.

Nun wirkt bei weiterer Bewegung des
Ubertragungsschlittens 209 nach links die
Nabe 308 (Abb. 18a) der Rolle 307 des Uber-

tragungsschlittens 299 auf den erhdhten Teil |
310¢ (ADb. 17) des Winkethebels 310 ein und |
. schwenkt

diesen im wumgekehrten Sinne
des Uhrzeigers um die Schraube 311 aus,
wobei die Fliche 314 des Schenkels 313 des
Winkelhebels 310 auf die Fliche 315 der
Stange 186 wirkt und diese in der in Abb. 17
eingezeichneten Pfeilrichtung ¢ beeinflufit.
Hierbei gibt die Nase zoo der Stange 186 den
Bolzen 1992 des Hebels 199 frei, so daff dieser
um die Schraube 197 entgegen dem Sinne des
Uhrzeigers unter der Wirkung seiner Feder

- 199 ausschwenken kann, wobei er sich mit

der Fliche 199¢ gegen den Anschlag 195¢ des
Teiles 195 legt. Hierdurch gleitet die Rolle

15

201 wieder von den Schrigen 20z des Tei-
les 190 ab. Wiirde der soeben geschilderte
Vorgang nicht eintreten, so wiirde, sofern die
Taste” unbeabsichtigt gedriickt gehaltenwird,
bei der spiter noch zu beschreibenden Um-
schaltung, wobei der Hebel 198 im Sinne des
Uhrzeigers verschwenkt wird, der Hebel 199,
der an dieser Verschwenkung teilnimmt,
keine Verschwenkung zulassen, da sich in
diesem Falle die Rolle zo1 gegen den Teil 190
legen wiirde, weil die Nase 200 keine Ver-
schwenkung des Hebels 199 zuldft.

Sobald nun der Winkelhebel 310 unter
dem EinfluB der Nabe 308 ausgeschwenkt ist,
legt sich der Schieber 318 unter dem Zuge
der Feder 320 iiber die Nase 3107 des Win-
kelhebels 310, wodurch letzterer an einem
Verschwenken in seine Ruhelage unter dem
Zuge der an der Stange 186 angreifenden
Feder 191 verhindert wird. Wird also die
Taste 7 unbeabsichtigt gedriickt gehalten cder
versehentlich  angeschlagen, solange die
Rechenoperation noch nicht beendet ist, so
gleitet die Stange 186 an der Fliche 314 in
Richtung des Pfeiles g, ohne dafi die Nase
200 auf den Bolzen 199¢ des Hebels 199 wirkt.
Die Naben 308 des Ubertragungsschlittens
299 wirken sowohl bei der Links- als auch
bei der Rechtsbewegung des Ubertragungs-
schlittens 299 auf den Winkelhebel 310 ein.
Dieses ist jedoch ohne Bedeutung, da der
Schieber 318 den Winkelhebel 310 in seiner
ausgeschwenkten Lage hilt.

. Kurz bevor der Ubertragungsschlitten 299
in seine Linkslage kommt, wirkt der Ansatz
300 (Abb.11) des Ubertragungsschlittens 299
auf den am Schieber 209 (Abb. 13) befestig-
ten Bolzen 301 ein und verschiebt dadurch

. den Schieber 209 in die in Abb. 13 darge-
" stellte Linkslage.

Hierbei wirkt der am
Schieber 209 befestigte Bolzen 210¢ auf den
Hebel 198 (Abb.17) ein und verschwenkt

Hebel 198 in dieser Lage hilt.
Bei der Verschiebung des Schiebers 209

‘mnach links bringt das an der Schiene 209 an-

gearbeitete Winkelstiick 288 (Abb. 11a) den

- Kupplungsteil 287, 286, 285 aufer Eingriff
“mit dem Kupplungsteil 281, und das an der

Schiene 2zog befestigte Winkelstiick 276 bringt
den Kupplungsteil 273, 274, 275 mit dem
Kupplungsteil 267 in Eingriff, Da sich das

Kegelrad 265 in umgekehrter Richtung des

Pfeiles ¢ dreht, so wird auch das Zahnrad 292
in umgekehrter Richtung des Pfeiles i ge-
dreht, welches wiederum das Zahnrad 294 im
entgegengesetzten Sinne des Pfeilesy beein-
fluBt, wodurch die Schneckenwelle 293 nun-
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mehr den Ubertragungsschlitten 299 wieder
nach rechts in seine Ruhelage befordert. An
der Verschwenkung des Hebels 198 im Sinne
des Uhrzeigers unter dem Einflusse des Bol-
zens 210¢ nimmt auch der Winkelhebel 224
teil, der mit dem Hebel 198 mittels der Feder
229 kraftschliissig verbunden ist. Hierbei
tritt die Fliche 2248 des Winkelhebels 224
vor die Fliche 233¢ der Nase 233 des He-
bels 234.

Ist der Ubertragungsschlitten 299 in seine
Rechtslage zuriickgekehrt, so ist auch der
Bolzen 408 (Abb. 18) wieder in die Ausneh-
mung der Summierwerksriickwand 353 getre-
ten, wodurch der Teil 402 wieder seine in
Abb. 18 und 21 dargestellte Ruhelage einnimmt.

Bei der Rechtsbewegung des Ubertragungs-
schlittens 299 wirkt nun die Schrige 401 auf
die Naben 3562 der Rider 356 und hebt die
Ziffernrollenachsen 354 an, so dafl wiederum
die Zahnrider 356 des Summierwerkes .S mit
den Zahnridern 176 des Zihlwerksschlittens B
in Eingriff kommen. Da die Zahnrider 173
aber bereits bei der Linksbewegung des Uber-
tragungsschlittens 299 durch die Zahnstange
407 so gedreht wurden, daB die Zahnliicken
174 den Zahnen 406. der Zahnstange 407
gegeniiberstehen, so bleiben diese ohne Ein-

- fluf auf die Zahnrider 173.

30

Ferner wirken bei der Rechtsbewegung
des Ubertragungsschlittens 299 die Schragen
325 des Teiles 323 auf die Zehnerschieber 326
und die Schrigen 330 des Teiles 327 auf die

- Riickstellfinger 328, ohne jedoch irgendwelche
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Teile zu beeinflussen, da zu dieser Zeit alle
Vorbereitungsschieber 359 (Abb.6) in ihre
Ruhelage zurfickgeschoben sind.

Kurz bevor der Ubertragungsschlitten 299
in seine Ruhelage zuriickkehrt, wirkt der Teil
300 (Abb. 11) auf den Bolzen 302 des Schie-
bers 209 ein und verschiebt diesen nach
rechts, wobei der Bolzen 210% den Hebel 198
wieder im umgekehrten Sinne des Uhrzei-
gers beeinfluft und die Nase 212 (Abb. 17)
des Teiles 206 aus der Rast 213 in die Rast
214 des Hebels 216 tritt. Der dem Linkshub
des Schiebers 209 entsprechend kleinere
Rechtshub wird dabei dadurch erreicht, daB

-der Bolzen 302 so angeordnet ist, daB er

etwas spiter von dem Amnsatz 300 (Abb. 11)
des Ubertragungsschlittens 299 erfaft wird
als der Bolzen 301. Gleichzeitig werden durch
die Rechtsverschiebung des Schiebers 209 das
Winkelstiick 288 und das Winkelstiick 276
nach rechts geriickt, und zwar dem Vorher-
gesagten entsprechend nur so weit, daBl das
Kupplungsteil 285, 286, 287 nicht mit dem
Kupplungsteil 281 in Eingriff kommt, da-
gegen aber das Kupplungsteil 273, 274, 275
mit dem Kupplungsteil 267 auBer - Eingriff
kommt.
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Bei dem Verschwenken des Hebels 198 im.

umgekehrten Sinne des Uhrzeigers unter dem
EinfluB des Bolzens 210¢ wirkt die Fliche
228 des Hebels 198 auf den Lappenz22y des
Winkelhebels 224 ein, wodurch dieser mit
seiner Fliche 224¢ auf die Fliche 233% der
Nase 233 des Fanghakens 234 wirkt und die-
sen dadurch um den Bolzen 235 entgegen der
Wirkung seiner Feder239 verschwenkt. Hier-

- bei gibt die Nase237¢ des Fanghakens 234

den Bolzen 238 frei, so daf} der Kupplungs-
steuerungshebel 2032 in entgegengesetzter
Richtung des Pfeiles & unter der Wirkung
seiner nicht gezeichneten Feder ausschwenlct
und dadurch die Kupplung 30¢ 6ffnet, wo-
durch die Achse 32¢ zum Stillstand gelangt.

Sobald nun der Hebel 198 in seine An-
fangslage zuriickgekehrt ist, kann auch der
Hebel 236 (Abb. 17) unter der Wirkung der
Feder 236% in seine Ruhelage zuriickkehren,
da er von dem Lappen des Armes 240 des
Hebels 198 freigegeben ist. Infolgedessen
kommt dabei auch der Kupplungsteil 244, 243
mit dem Kupplungsteil 250 wieder in Ein-
grift.

Soll nun wihrend der Ubertragung der er-
haltenen Produkte aus dem Zihlwerksschlit-
ten B in das Summierwerk S gleichzeitig
auch das Umdrehungswerk U geldscht werden,
so wird der Hebel 89 von Hand (Abb. 6) aus
der in punktierten Linien dargestellten Lage
in die in ausgezogenen Linien dargestellte
Lage verschwenkt. Da der Lappengr (Abb. 3)
des Hebels 89 in die Ausnehmung 9z der
Stange 72 ragt, so wird letztere aus der in
der Abb. 3 in ausgezogenen Linien darge-

stellten Lage in die in punktierten Linien dar-

gestellte Lage gebracht. Der Hebel 8o riickt
dadurch mit seinem Lappen 397 in die Be-
wegungsbahn des Anschlages 396 (Abb. 21)
des Ubertragungsschlittens 299. Wandert
nun auf die bereits beschriebene Art und
Weise der Ubertragungsschlitten 299 mnach
links, so wirkt der Anschlag 396 desselben
auf den Lappen 397 und verschwenkt den
Winkelhebel 80 im Sinne des Uhrzeigers in
Abb. 3 so weit, bis die Rolle 84 des Winkel-
hebels 80 auf die Fliche8s des an der Vorder-
wand 18 des Zihlwerksschlittens B ange-
brachten Teiles 88 wirkt. Da nun der Win-
kelhebel 80 infolgedessen nicht mehr weiter
ausschwenken kann, so nimmt der Teil 396
den Winkelhebel 80 sowie die Stange 72 so
weit nach links mit, bis die Rolle 84 von der
Schrige 86 des Teiles 88 herabgleitet und
somit der Teil 306 den Lappen 397 des Hebels
80 freigibt. Die Stange 72, die beim Ver-
schwenken des Hebels 89 mit ihrem Lappen
73 in die Ausnehmung 70 (Abb.2a) des
Teiles 70¢ gekommen ist, nimmt bei der
Linksverschiebung die Loschstange68 (Abb.2a)
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~ (Abb. zo0).
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mit nach links, wobei alle Ziffernrollen 22

des Umdrehungszihlwerkes U auf Null kom-

men, die vorher nicht auf Null gestanden
haben.,

Nachdem der Teil 396 des Ubertragungs-
schlitzes 299 (Abb. 21) den Winkelhebel frei-
gegeben hat, kehrt der Winkelhebel 80 unter
der Wirkung seiner Feder 82 in seine Rube-
lage zuriick. Gleichzeitig kehrt auch die
Stange 72 unter dem Zuge der an der Ldsch-
stange 68 angreifenden nicht dargestellten
Feder in ihre Ruhelage zuriick.

Soll die Lédschung des Umdrehungs-
werkes U aus irgendwelchen Griinden nicht
automatisch erfolgen, so ist.es nur erforder-
lich, den Hebel 89 (Abb.6) in die in aus-
gezogenen Linien dargestellte Lage zu ver-
schwenken, wodurch die Stange 72 gehoben
wird und der Lappen 397 des Hebels 8o
auBer Wirklage zum Teil 396 des Uber-
tragungsschlittens 299 kommt.

Sollen im Summierwerk .S befindliche
Werte in das Resultatzihlwerk R zuriick
iibertragen werden, so geschieht dies auf
folgende Art und Weise.

Beim Verschieben des Griffes 17 (Abb.1
und 20) nach links wirkt der Klotz 394 auf
den Schenkel 373 des Biigels 370, wodurch
dieser entgegen der Wirkung - der Feder 371
um die Achse verschwenkt wird, wodurch
der Schieber 386 mittels des Verbindungs-
stiickes 384 (Abb. 20) mit nach links genom-
men wird.
390 wird der Schieber 386 gleichzeitig nach
oben beeinfluit, wobei er von unten gegen
die Naben 391 (Abb.21) der Ziffernrollen-
achsen 354 wirkt und diese somit ebenfalls
anhebt, wodurch die Zahnrider 356 mit den
Zehnridern 176 der Ziffernrollenachsen 2o
des Zahlwerkschlittens B in Eingriff kom-
men. Daraufhin wird der L&schgriff 16
(Abb. 1) nach rechts gezogen, wodurch die
Ziffernrollen 360, in denen sich Werte be-
fanden, auf Null gebracht und die Werte
derselben gleichzeitig in das Resultatzihl-
werk R -itbertragen werden.

Bei dem Verschwenken des Schenkels 373 |

(Abb. 20) des Biigels 370 entgegen der Wir-
kung der Feder 371 um die Achse 369 wirkt
das nach wunten gerichtete Ende des
Schenkels 373 auf den Teil 375 und ver-
schiebt dasselbe in Richtung des Pfeilesn
Hierdurch wird die Sperr-
schiene 378 in der gleichen Richtung ver-
schoben, wodurch die Ausnehmungen 380
derselben rechts unterhalb der Tastenhebel
der Tasten 1 bis 7 riicken, so daf diese wih-
rend der Ubertragung nicht gedriickt werden
kénnen. Nach Freigeben der beiden Griffe 16
und 17 kehren alle Teile wieder in ihre Ruhe-
lage zurfick. Zum Schlusse sei kurz die

Infolge der Schrigschlitze 389,

17

Sperrung der S-Taste wihrend der Multi-
plikation bzw. wihrend der Zihlwerks-
schlittenbewegung erwihnt. Beim Wandern
des Zihlwerksschlittens B nach rechts wird
der Hebel 208¢ (Abb. 17) im Uhrzeigersinne
verschwenkt.

Hierbei kann die Stangez5z unter der
Wirkung ihrer Feder 257 die aus Abb. 17
ersichtliche Lage einnehmen, in welcher sie
unter den Tasthebel 180 der S-Taste tritt,
wodurch ein Niederdriicken der S-Taste wih-
rend einer Rechenoperation verhindert wird.
In der Linkslage bzw. Ruhelage des Zihl-
werksschlittens B wird die Stange 252 wieder
entgegen der Wirkung der Feder 257 unter
dem Einfluf des Hebels 2082 nach rechts
befordert, wodurch die S-Taste wieder ent-
sperrt ist.

Durch diese Ausbildung wird somit eine
Maschine geschaffen, die bei Verwendung
eines Summierwerkes auch die vollauto-
matische Multiplikation gestattet, wobei das
Summierwerk wie bei den bisher bekannten
Anordnungen ohne Multiplikatoreinstellwerk
dicht neben dem Zihlwerksschlitten gelagert
werden kann, wobei sich ferner der Vorteil
ergibt, daB an der Vorderwand des Zahl-
werksschlittens mit dem Ubertragungs-
schlitten zusammenwirkende Teile angeord-
net werden kénnen, die wie im vorliegenden
Falle zur Loschvorrichtung des Umdrehungs-
zihlwerkes dienen.

Die wahlweise Léschung des Umdrehungs-

zahlwerkes hat den Vorteil, dafl je nach Be-
darf Quotienten, Multiplikatoren o.dgl. im
Umdrehungszihlwerk summiert oder ge-
16scht werden kdnnen.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit einem neben
dem  Zahlwerksschlitten = angeordneten
Summier- oder Speicherwerk und einem
im Zahlwerksschlitten angeordneten Resul-
tat- und einem Umdrehungszihlwerk, da-
durch gekennzeichnet, daB auBerdem
zwecks selbsttitiger Steuerung des Multi-
plikationsvorganges die Einstellglieder
(30) fitr die die Anzahl der Schaltwerks-
bewegungen steuernden Glieder im Zdhl-
werksschlitten selbst angeordnet sind.

2. Rechenmaschine nach Anspruch i,
dadurch gekennzeichnet, dafl die Einstell-
glieder (30) fiir die die Anzahl der Schalt-
werksbewegungen  steuernden  Glieder
neben dem Umdrehungszihlwerk (U) und
gleichachsig mit einer Anzahl von Ziffern-
rollen des Resultatzihlwerkes (R) ange-
ordnet sind.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, daB die
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Einsteliglieder aus lose drehbar je fiir
sich auf den einzelnen Ziffernrollenachsen
(20) des Resultatzihlwerkes angeordneten
Ziffernrollen (23) bestehen, die unmittel-
bar von Hand einstellbar sind.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daf die
Einstellwirtel (30) ~der Einstellglieder
(23) in der Schaulochplatte (27) des
Zahlwerksschlittens gelagert sind.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, dafB die
die Schaltwerksbewegungen steuernden
Nullsteliglieder (35, 44) mit den auf das
Steuergestinge (156 usw.) der Schalt-
werkskupplung einwirkenden Zwischen-
gliedern (43, 48) auf den Achsen der
Ldschglieder (37) des Resultatzihlwerkes
angeordnet sind und das zu ecinem Null-
stellglied (35, 44) gehorige Zwischenglied
(43, 48) auf der Achse des Nullstell-
gliedes (35, 44) der danebenliegenden
Zihlstelle gelagert ist.

6. Rechenmaschine nach Anspruch I
bis 5, dadurch gekennzeichnet, dafl der
Antrich des die Nullstellglieder (35, 44)

antreibenden Einhubgestinges (110, 120,
125) durch eine auf der Zehnerschaltwelle
(104) des Zahlwerksschlittens angeordnete
Kurvenscheibe (108) erfolgt.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1
mit vom Ubertragungsorgan des Summier-
werkes angetriebener Lo&schvorrichtung
fiir das Umdrehungszdhlwerk, dadurch
gekennzeichnet, dafl die Loschvorrichtung
(68) fiir das Umdrehungszihlwerk durch
ein Steuerglied (14) wahlweise abschalt-
bar ist. .

8. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 7, dadurch gekennzeichnet, dafi die
Loschvorrichtung (68) aus einem an der
Vorderwand des Zihlwerksschlittens (B)

‘mit Schwenkglied (80) versehenen, ver-

schiebbar wund schwenkbar gelagerten
Schubglied (72) besteht, das beim Ver-
schwenken durch das Steuerglied (14)
in die eine Endlage die Antriebsverbin-
dung zur Loschvorrichtung (68) und die
Antriebsverbindung des Schwenkgliedes
(80) zum Ubertragungsorgan - (299) auf:
hebt und in der anderen Endlage die An-
triebsverbindungen herstellt. '
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