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Die Prioritit der Anmeldungen in GroBbritannien vom 1. August, 17. September 1930 und 21. April 1931
’ ist in Anspruch genommen.

Es sind bereits Addiermaschinen bekannt,
bei denen sich mit jedem Ziffernrad eine
Nocke dreht, die einen Zehnerschalthebel
wihrend der Drehung bis zur Stellungg in
der einen Richtung und mit dem Ubergang
der Ziffernscheibe von 9 auf o in der anderen
Richtung bewegt, und bei der ein Zehner-
schaltelement, das mit dem Zehnerschalthebel
in Verbindung steht, in der Bahn der Zihne
des mit der Ziffernscheibe hoherer Ordnung
verbundenen Zahnrades liegt.

Es ist festgestellt worden, daBl bei der-
artigen, mit hoher Geschwindigkeit arbeiten-
den Rechenmaschinen das Beharrungsver-
moégen der Teile der Maschine derart ist,
daB, wenn beispielsweise nach Herunter-
driicken einer der Tasten die Nocke sich
in die Stellung 8 bewegen soll, diese sich
‘iiber die Stellung 8 hinaus bewegt und das
Zehnerschaltelement veranlaBlt, sich in die
Zehnerschaltstellung zu bewegen, so daf bei
Riickwirtsbewegen der Nocke in die Stel-
lung 8 eine Zehnerschaltung bereits statt-
gefunden hat.

Diese unerwiinschte Zehnerschaltung kann
auch infolge geringer Ungenauigkeiten oder
infolge von ungenauem Sitz der Teile oder
auch aus beiden Griinden stattfinden, so daf
Ungenauigkeiten des Ergebnisses der Rech-
nung eintreten.

Dieser bei den bekannten Rechenmaschinen
vorhandene Mangel wird gemif der Erfin-
dung dadurch beseitigt, daB mit der Nocke,
die sich mit dem Zahnrad dreht, ein Vor-
sprung o.dgl. verbunden ist, der wahrend
der Drehung der Nocke fiir einen bestimmten
Drehwinkel, z.B. fiir die Stellungen 6,7, 8
der zugehdrigen Ziffernscheibe, das Zehner-
schaltelement aus der Bahn der Zihne des
Zahnrades nichsthoherer Ordnung bringt
und .der das Zehnerschaltelement wieder in
die Normallage sich bewegen 1d8t, bevor sich
das zu der Nocke 6 gehdrende Ziffernrad
von ¢ auf o bewegt, um die Zehnerschaltung
auszufithren. '

Auf diese Weise wird ein vorzeitiger Ein-
griff des Zehnerschaltelementes in einen Zahn
des Zahnrades infolge zu weiter Bewegung
der die Zehner iibertragenden Teile vermieden.

Die Erfindung kann in Verbmndung mit
einer Teiltastaturmaschine benutzt werden,
d.h. an einer Maschine, bei der z.Bi nur
fitnf Tasten in jeder Tastenreihe vorhanden
sind, oder in Verbindung mit einer Maschine
mit vollstindiger Tastatur, bei der z. B. neun
Tasten in jeder Tastenreihe vorgesehen sind.
Im ersten Fall ist die genannte Nocke so aus-
gebildet und angeordnet, dal sie mit dem
Zehnerschalthebel erst nach einer bestimmten
Zeit zusammenwirkt. Bei der Maschine mit
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voller Tastatur ist die Nocke so angeordnet,
daB sie den Zechnerschalthebel unmittelbar
nach der Nullanzeige bewegt. Zwischen die
Nocke und das Zahnrad ist bei dieser Aus-
fiithrung aus weiter unten angegebenen Griin-
den eine Feder eingeschaltet.

Der Erfindungsgegenstand ist in mehreren
Ausfithrungsbeispielen in den Zeichnungen
dargestellt, und zwar zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht einer Ausfithrung
der Ubertragungsvorrichtung, anwendbar fiir
eine Teiltastaturmaschine,

Fig.2 eine schaubildliche Darstellung der
Ubertragungsvorrichtung nach Fig. 1,

Fig. 3 und 4 #hnliche Ansichten wie Fig. 1
mit den Teilen in anderen Stellungen,

Fig.5 eine Ansicht #hnlich Fig.1 mit
einer Vorrichtung, anwendbar fiir eine Ma-
schine mit vollstindiger Tastatur, .

Fig. 5a eine schaubildliche Darstellung der
Ubertragungsvorrichtung nach Fig. 5,

Fig. 6 eine andere Ausfiihrung der Uber-
tragungsvorrichtung,

Fig.7 und 8 zwel weitere Ausfithrungen
der Ubertragungsvorrichtung.

Die Fig. 1 bis 4 der Zeichnung stellen die
Erfindung, anwendbar fiir eine Teiltastatur-
maschine, dar, die beispielsweise fiinf mit
1 bis 5 bezifferte Tasten besitzt, und bei der
zum Addieren, beispielsweise der Zahl g, die

_ser- und die ger-Taste nacheinander gedriickt

werden, und, um die Zahl 8 zu addieren, die
ger-Taste zweimal gedriickt wird usf. In
diesen Figuren bezeichnet 1 (Fig.2) ein
Zahnrad und 2 ein anderes Zahnrad, das mit
einer Zahlenreihe hoherer Ordnung vereinigt
ist, die der Zahlenreihe, zu der das Zahn-
rad 1 gehdrt, benachbart ist. Die Zahn-
rider 1 und 2 sind frei drehbar auf einer
Achse 3 angeordnet. Sie besitzen zehn Zihne
und werden vermittels federbeeinflufiter
Sperrklinken 4 (Fig. 1) in den richtigen Stel-
lungen gehalten, die eine Drehung im Uhs-
zeigersinne gestatten, aber die Drehung in
umgekehrtem Sinne verhindern. Ein Ziffern-
rad 5 (Fig. 2) dreht sich mit jedem Zahnrad
und trigt am Umfange Ziffern o bis 9, von
denen eine zu jeder Zeit durch ein Fenster
des Gehiuses der Vorrichtung sichtbar ist.
Die Zahnrider werden mittels irgendeiner be-
kannten Vorrichtung gedreht. Eine Nocke 6
ist auf der Achse 3 drehbar angeordnet und
an dem Zahnrad 1 der Zahlenreihe niedriger
Ordnung befestigt und wird daher mit die-
sem gedreht. Mit der Nocke6 wirkt ein
Ubertragungshebel 7 zusammen, der um eine
Achse 8 schwenkbar ist. Der Ubertragungs-
hebel besitzt zwei Arme, von denen der eine
einen abgebogenen Teil 9 aufweist, der mit
der wirksamen Fliche der Nocke 6 in Be-
rithrung gelangt, wihrend der andere Arm

10 in die Zahlenreihe héherer Ordnung greift
und durch eine Stift-Schlitz-Verbindung mit
einem auf der Achse 3 angebrachten Winkel-
hebel 11 zusammenwirkt. Der Ubertragungs-
hebel 7 wird durch eine Feder 12 gewdhnlich
in einer dem Uhrzeigersinne entgegengesetz-
ten Richtung gezogen. An dem Winkelhebel
11 ist eine Klinke 13 angelenkt, die einen
Ubertragungsfinger 14 besitzt, der auf die
Zihne des Zahnrades 2 einwirkt, indem er
gewdhnlich durch eine Feder 15 gegen die
Zihne gedriickt wird.

Die Nocke 6 ist so ausgebildet, daf sie den
Ubertragungshebel 7 erst dann betitigt, nach-
dem die Ablesungen von o bis 4 vorbei sind.
Wenn z. B. die Ablesung in der einen Zahlen-
reihe auf ¢ steht und die Taste 5 in einer
Zahlenreihe niedergedriickt wird, d.h. wird
die Maximaladdition der Maschine mit einer
einzigen Taste ausgefiihrt, so bewegt sich
die Ablesung auf 4, und die Ubertragung er-
folgt auf die nichsthéhere Zahlenreihe ohne
Storung durch die Nocke dadurch, daff diese
den Ubertragungshebel 7 betitigt, bevor die
Eintragung beendet ist. Derartige Einrich-
tungen sind an sich bekannt.

Bei hohen Geschwindigkeiten besteht in-
folge der Wirkung der Nocke 6 die Moglich-
keit, daB ein-zu weites Schwingen des Uber-
tragungshebels 7 den Ubertragungsfinger 14
in Eingriff mit einem Zahn des Zahnrades 2
bringt, bevor das Zahnrad 1 die ger-Stellung
fiberschritten hat, mit der Wirkung, daB die
Bewegung des Ubertragungshebels 7 bei der
Riicklkehr in Berithrung mit der Nocke 6 das
Zahnrad 2 vorwirts bewegt, so dal} eine teil-
weise oder sogar vollstindige Ubertragung
zu ungeeigneter Zeit erfolgt. Die vorliegende
Erfindung beseitigt diese Nachteile durch An-
ordnung von Mitteln, die den Ubertragungs-
finger 14 aus der Bahn der Zihne des Zahn-
rades 2 halten, bis zu dem Augenblick, in dem
die Ubertragung stattfinden soll.

Wie aus den Fig. 1 bis 4 ersichtlich, be-
stehen diese Mittel aus einem Finger 16 an
der Nocke 6, der die Klinke 13 beriihrt und
den Ubertragungsfinger 14 aus der Bahn der
Zahne des Zahnrades 2 bewegt, bis die Teile
in der Zahlenreihe, die zu dem Zahnrad 1 ge-
hért, die Stellung zwischen ¢ und o erreicht
haben. Der Finger 16 ist vorzugsweise so
angeordnet, daB er die Fliche 17 der Klinke
13 bei den Ablesungen 6, 7 und 8 beriihrt, so
daB der Ubertragungsfinger 14 wahrend
dieser Ablesungen aus der Bahn der Zihne
des Zahnrades 2 bewegt wird, wobei der Fin-
ger 14 mit dem geeigneten Zahnradzahn bei
oder ungefihr bei der Ablesung 9 in Eingriff
gelangt, nachdem der Finger 16 auBer Berith-
rung mit der Fliache 17 gelangt ist. Beim
Arbeiten der Maschine wird das Zahnrad 1
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mittels einer geeig’ﬁeten:Vorrichtung gedreht,
und die Nocke 6 dreht sich mit diesem Zahn-
rad. Nachdem die Ablesung 4 iiberschritten

" ist, wird der Ubertragungshebel 7 im Uhr-

zeigersinne bewegt und veranlafit unter Ver-
mittlung seines Armes 10 die Bewegung des
Winkelhebels 11 im entgegengesetzten Sinne
des Uhrzeigers um die Achse 3, wodurch der
Ubertragungsfinger 14 aus der Stellung nach
Fig. 4 in eine Stellung nach Fig. 1 bewegt
wird, in der der Ubertragungsfinger 14 den
folgenden Zahn des Zahnrades 2 beriihrt. Bei
der Ablesung 6 berithrt der Finger 16 die
Klinke 13 und bewegt den Ubertragungsfinger
14 aus der Bahn der Zihne des Zahnrades 2,
wie aus Fig. 3 ersichtlich, und bei der Ab-

lesung g bewegt sich der Finger 16 auller Be-

rithrung mit der Klinke 13 und 148t die Be-
wegung des Ubertragungsfingers 14 in eine
Stellung zu, in der er auf den folgenden Zahn
des Zahnrades 2, wie aus Fig. 1 ersichtlich,
einwirken kann, Wenn daher die héchste
Stelle der Nocke 6 aufler Berithrung mit dem
umgebogenen Teil g des Ubertragungshebels 7
gelangt, wird der Hebel 7 in entgegengesetz-
ter Richtung des Uhrzeigers unter der Wir-
kung der Feder 12 gezogen und bewegt den
Winkelhebel 11 im Uhrzeigersinne um die

Achse 3, wodurch das Zahnradz um einen’

Zahn zwecks Ubertragung vorwirts gedreht
wird. In der Endstellung der Teile (Fig. 4)
kann eine Tastenbetitigung des Zahnrades 2
ohne nachteilige Beeinflussung der Klinke 13
vorgenommen werden, da diese nachgibt und
die Bewegung der Zihne unter ihr weg zu-
1a8t. Infolge der Benutzung der Mittel zur
Bewegung des Ubertragungsfingers 14 aus der

- Bahn der Zihne des Zahnrades, beispielsweise
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wihrend der Ablesungen 6, 7 und 8, wird ein
vorzeitiger Eingriff der Klinke 13 mit dem
folgenden Zahn des Zahnrades z vermieden.

Wird die Erfindung in Verbindung mit
Maschinen benutzt, die eine vollstindige
Tastatur besitzen, z.B. neun Tasten von 1
bis g, so ist die Nocke 6 so angeordnet, dafl
sie den Ubertragungshebel 7 unmittelbar nach
der Ablesung o beeinflufit. Die Nocke ist in
diesem Falle jedoch mnicht starr mit dem
Zahnrad verbunden, sondern sie folgt der Be-
wegung des Zahnrades wunter Vermittlung
einer Feder.

Die Fig.5 und 5a der Zeichnung veran-
schaulichen eine solche Anordnung. Mit 18
ist eine Nocke bezeichnet, die so angeordnet
ist, daB sie den Ubertragungshebel 7 beein-
fluBt, sobald die Ablesung o erfolgt. Die
Nocke 18 folgt der Bewegung des Zahn-
rades 1 (Fig. 52), von dem sie itber eine
Feder 19 gedreht wird, die um die die Zahn-
rider tragende Achse 3 gewunden ist. Diese
Feder ist vorgesehen, damit die Zehneriiber-

tragung stattfinden kann, wenn sich das mit
der Nocke 18 verbundene Zahnrad 1 {iber die
Stellung o,
stattfindet, hinausbewegt. Wenn die Feder 19
nicht vorhanden wire, so bestinde die Mdg-
lichkeit, daB, wenn sich das Ziffernrad z. B.
in der ger-Stellung befindet und die ger-Taste
der zugehorigen Tastenreihe heruntergedriickt
und dadurch das Ziffernrad in die 8er-Stellung
bewegt wird, die Zehneriibertragung nicht
stattfindet, infolge der Tatsache, dafl sich der
auf den Ubertragungsfinger 14 einwirkende
Finger 16 in eine Stellung bewegen wiirde,
in der er den Finger 14 auller Eingriff mit
den Zahnen des Zahnrades 2 hilt, bevor der
Finger 14 Zeit gehabt hat, in die Zihne des
Zahnrades 2 einzugreifen und es zu -drehen.

Ein Ende der Schraubenfeder ist an einem
Stift 20 des Zahnrades 1 befestigt, wihrend
das andere Ende der Feder mit einem Stift
21 an der Nocke 18 angebracht ist. Gewdhn-
lich werden die beiden Stifte 20, 21 in Be-
rithrung gehalten. Wird jedoch die Nocke 18
zurfickgehalten, so kann das Zahnrad unge-
fahr um eine Umdrehung vorwirts bewegt
werden.

Eine federbeeinfluite Sperre 22, drehbar
bei 23, kann in der Bahn eines Fingers 24
liegen, der an der Nocke 18 an ihrer héchsten
Stelle vorgesehen ist. Die Sperre 22 wird in
der Bahn des Fingers 24 mittels einer Feder
26 gehalten, die gewdhnlich die Sperre 22
gegen einen Anschlag 25 zieht. Erreicht die
Nocke 18 die o-Stellung, so ist sie auBler Be-
rithrung mit dem Ubertragungshebel 7 ge-
langt, der sich unter dem Einfluf der Feder
12 in seine Ausgangsstellung zuriickbewegt,
um, wie im Zusammenhang mit den Fig. 1
bis 4 beschrieben, die Ubertragung zu be-

in der die Zehneriiberiragung
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wirken. Die Nocke wird jedoch durch die -

Berithrung der Sperre 2z mit dem Finger 24
zuriickgehalten, so daB die Ubertragung er-
folgen kann, ungeachtet dessen, daf das Zahn-
rad 1 selbst sich weiter vorwirts bewegt.
Dies tritt z. B. ein, wenn das Ziffernrad in
der ger-Stellung sich befindet und die Uber-
tragung durch Niederdriicken der ger-Taste
bewirkt worden ist. In dem Augenblick je-
doch, in dem die Ubertragung beendet ist,
trifft ein Finger 27 an dem Ubertragungs-

- hebel 7 einen Arm 28 an der Sperre 22 und

bewegt dadurch die Sperre 2z aus der Bahn
des Fingers 24, der auf diese Weise frei-
kommt und sich sofort um die Achse 3 in
seine Normalstellung bewegt, bei der die
Stifte 20 und 21 sich beriihren.

Die Fig. 6 stellt eine andere Ausfithrung
der Erfindung dar, bei der der Winkelhebel
11 und die Klinke 13 (Fig. 1 bis 5) durch
einen einzigen Teil in Gestalt eines Hebels 29
ersetzt sind, der nachstehend als Zahnrad-
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hebel bezeichnet wird und der auf der die
Nocke und die Zahnrider tragenden Achse 3
angebracht ist. Der Zahnradhebel 29 sitzt
auf der Achse3 mittels eines Schlitzes 30,
so daB er-quer zur Achse 3 verschoben wer-
den kann. Eine Feder 31 ist an einem Ende
des Zahnradhebels 29 angebracht und am an-
deren Ende mit einem festen Punkt verbun-
den. Die Feder 31 wirkt im wesentlichen in
Richtung des Schlitzes 30. Der Zahnradhebel
29 besitzt einen Ubertragungsfinger 32, der
an ihm befestigt oder mit ihm aus einem
Stiick bestehen kann und an Stelle des Uber-
tragungsfingers 14 der Fig. 1 bis 5 wirkt. Zu
geeigneter Zeit greift er in das Zahnrad 2
und bewegt es um einen Zahn vorwdrts. Der
Ubertragungshebel 7 dreht sich bei Bewe-
gung durch die Nocke6 im Uhrzeigersinne
und veranlaBt die Bewegung des Zahnrad-

“hebels 29 im entgegengesetzten Sinne mittels

eciner Stift-Schlitz-Verbindung. Bei Drehung
des Zahnrades 2 infolge der Tastenbedienung
gibt der Ubertragungsfinger 32 an dem Zahn-
radhebel 29 infolge der Schlitzverbindung 30
nach. An dem Zahnradhebel ist eine Leiste
33 befestigt, mit der der Finger 16 an der
Nocke 6 beispielsweise wihrend der Zeit in
Beriihrung gelangt, wihrend welcher das mit
der Nocke6 vereinigte Zahnrad durch die
Ablesungen 6, 7 und 8 sich bewegt. Wahrend
der Drehung des Zahnradhebels 29 im ent-
gegengesetzten Sinne des Uhrzeigers berithrt
der Finger 32 die Kanten des Zahnes des
Zahnrades 2 und schliipft dariiber in Eingriff
mit dem folgenden Zahn.. Diese Wirkungs-
weise ist infolge des Schlitzes 30 - méglich.
Die Feder 31 veranlaBt den Finger 32, in den
Zahn einzugreifen, auBer natiirlich bei den
Ablesungen 6, 7 und 8, wenn der Finger 32
sich aus der Bahn der Zihne des Zahnrades 2
befindet infolge des Auflaufens der Leiste 33
auf den Finger 16. Wenn die héchste Stelle
der Nocke 6 auBer Beriihrung mit dem Uber-
tragungshebel 7 gelangt, bewegt sich dieser
Hebel zuriick im entgegengesetzten Sinne des
Uhrzeigers unter der Einwirkung seiner
Teder 12 und veranlaBt den Zahnradhebel 29,
sich im Uhrzeigersinne zu drehen und das
Zahnrad 2z um einen Zahn vorwirts zu be-
wegen. Der Finger 32 auf dem Zahnradhebel
29 ist so angeordnet, dafB er diesen Zahn des
Zahnrades, dessen Antriebsfliche im wesent-
lichen rechtwinklig zu der Richtung des
Schlitzes 30 beim Beginn oder zum Schlufl
seiner Bewegung liegt, beriihrt, so dafl der
Zahnradheébel und der Finger nachgeben,
wenn der Zahnradhebel ortsfest ist und das
Zahnrad im Uhrzeigersinne gedreht wird
oder wenn das Zahnrad ortsfest ist und der
Zahnradhebel im entgegengesetzten Sinne des
Uhrzeigers gedreht wird.

Die Fig. 7 zeigt eine weitere Ausfithrung
der Erfindung, bei der die Ubertragungs-
klinke 13 an dem Arm 10 des Ubertragungs-
hebels 7 angelenkt ist. Die Klinke 13 wird
gewdhnlich gegen das Zahnrad 2 durch eine
Feder 34 gezogen, die mit der Klinke 13 und
dem Ubertragungshebel 7 verbunden ist. Die
Klinke 13 besitzt einen umgebogenen Teil
14, der den Ubertragungsfinger bildet und
mit den Zihnen des Zahnrades 2 zusammen-
wirkt. Die Klinke13 hat auBerdem einen
geraden Teil 17, mit dem ein Finger 16 an
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der Nocke 6 in Berfihrung gelangt und den

Ubertragungsfinger 14 aus der Bahn der
Zahne des Zahnrades z. B. bei den Ablesun-
gen 6, 7 und 8 fiihrt.

Die Fig. 8 zeigt eine weitere Ausfiihrung,
bei der ein Hebel 35 zwischen der Klinke 13
und dem Finger 16 an der Nocke6 einge-
schaltet ist. Der Hebel 35 ist an der Achse 8
angelenkt und ragt zwischen einen gebogenen
Teil 36 der Klinke r3 und den Finger 16 der
Nocke 6. Die Klinke13 hat einen Uber-
tragungsfinger 14 und wird gewdhnlich in
Beriihrung mit dem Hebel 35 mittels einer
Feder 34 gehalten.

Es ist darauf zu achten, daB die beschrie-
bene Vorrichtung bei jeder Tastenreihe vor-
handen ist, zum Zwecke, die Einer auf die
Zehner zu iibertragen usf. Es konnen ver-
schiedene Anderungen beziiglich der Form
und Anordnung der Teile vorgenommen wer-
den, ohne von den beschriebenen Arbeits-
grundsitzen abzugehen. Z.B. sind Stift und
Schlitz auswechselbar zwischen dem Uber-
tragungshebel 7 und dem Zahnradhebel 29
(Fig. 6) oder Winkelhebel 11 (Fig. I bis 5),
oder der Schlitz des Zahnradhebels 29 oder
Winkelhebels 11 kann ersetzt sein durch eine
Flichenberiihrung mit dem Stift an dem
Ubertragungshebel 7 nur an der einen Seite,
und die beiden Teile konnen durch eine Feder
oder durch geeignete Anordnung beispiels-
weise der Feder 31 (Fig. 6) in Berithrung ge-
halten werden, so daB sie ihre Kraft in der
erforderlichen Richtung ausiiben.

Die Erfindung ist oben fiir Rechenmaschi-
nen des Dezimalsystems beschrieben. Selbst-
verstindlich ist sie darauf nicht beschrinkt,
sondern kann auch fitr andere Wihrungs-
systeme, beispielsweise fiir englische Wih-
rungssysteme, benutzt werden.

PATENTANSPRUCHE:

1. Addiermaschine, bei der sich mit
jedem Ziffernrade eine Nocke dreht, die
einen Zehnerschalthebel wihrend der
Drehung bis zur Stellung ¢ in der einen
Richtung und bei dem Ubergang der
Ziffernscheibe von ¢ auf o in der anderen
Richtung bewegt, und bei der ein Zehner-
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schaltelement, das mit dem Zehnerschalt-
hebel in Verbindung steht, normalerweise
in der Bahn der Zahne des mit der Ziffern-
scheibe nichsthéherer Ordnung verbun-
denen Zahntades liegt, dadurch gekenn-
zeichnet, daB mit der Nocke (6) ein Vor-
sprung (16) o.dgl. verbunden ist, der
wihrend der Drehung der Nocke (6) fiir
einen bestimmten Drehwinkel, z.B. fiir die

- Stellungen (6, 7, 8) der zugehdrigen

Ziffernscheibe (5),das Zehnerschaltelement
(14, 32) aus der Bahn der Zihne des
Zahnrades (2) nichsthéherer Ordnung
bringt und der das Zehnerschaltelement
(14, 32) wieder in die Normallage sich
bewegen 148t, bevor sich das zu der Nocke
(6) gehorige Ziffernrad von ¢ auf o be-
wegt, um die Zehnerschaltung auszu-
fiihren.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daf das Uber-
tragungselement aus einer einen Uber-
tragungsfinger (14,32) besitzenden Klinke
(13, 29) besteht, die sich wihrend der
Ubertragung um die Achse des mit ihm
zusammenarbeitenden Zahnrades dreht.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, daf} die
das Ubertragungselement (14,32) tragende
Klinke (13) an einem Hebel (11) ange-
lenkt ist, der mit dem von der Nocke (6,
18) bewegten Ubertragungshebel (7) in
Antriebsverbindung steht.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet, dafl dieNocke (6)
so ausgebildet ist, daB sie den Uber-
tragungshebel (7) erst nach einer be-
stimmten Zeit zu bewegen beginnt.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 3,
bei der die Nocke den Ubertragungshebel
sofort nach der o-Ablesung betitigt, da-
durch gekennzeichnet, da die Nocke (18)
von dem mit ihr zusammenwirkenden

5

Zahnrad iiber einen Fedetantrieb (19, 29,
21) bewegt wird und eine Sperrvorrich-
tung (22) vorgesehen ist, die die Bewe-
gung der Nocke (18) wihrend der Uber-
tragung fiir eine bestimmte Zeit unter-
bricht.

6. Rechenmaschine nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet, daB die Sperr-
vorrichtung eine federbeeinfluite Sperre
(22) besitzt, die einen in die Bahn eines
Vorsprunges (24) der Nocke (18) ragen-
den Teil besitzt, und ein Finger (28)
zur Bewegung der Sperre (22) aus der
Bahn dieses Vorsprunges (24) zu ge-
eigneter Zeit vorhanden ist.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daf das Uber-
tragungselement (32) an einem feder-
beeinfluiten Zahnradhebel (29) angebracht
ist oder mit diesem aus einem Stiick be-
steht, wobei der Zahnradhebel (29) mittels
eines Schlitzes (30) auf der die Zahn-
rider tragenden Welle (3) angeordnet ist.

8. Rechenmaschine nach Anspruch 7,
dadurch gekennzeichnet, daf der Zahnrad-
hebel (29) eine Leiste (33) besitzt, mit
der der an der zugehorigen Nocke (6) be-
findliche Finger (16) in Beriihrung ge-
langen kann.

9. Rechenmaschine nach Anspruch 1
und 2, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Ubertragungsklinke (13) unmittelbar an
dem Ubertragungshebel (7) angeordnet ist
und einen Teil hat, der von einem Vor-
sprung (16) der Nocke (6) beriihrt wird.

10. Rechenmaschine nach Anspruch 1
oder 2z, dadurch gekennzeichuet, dafi die
Klinke (13) unmittelbar an dem Uber-
tragungshebel (7) angeordnet ist und ein
anderer Hebel (35) zwischen einem Teil
(36) der Klinke (13) und dem Finger
(16) an der zugehdrigen Nocke (6) einge-
schaltet ist. : :
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