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Rechenmaschine mit Riickiibertragung des Ergebnisses in das Schaltwerk

Patentiert im Deutschen ‘Reiche vom 4. Septembet 1931 ab

Zur Berechnung von Produkten mit meh-
reren Faktoren und zur Lsung anderer Auf-
gaben ohne Neueinstellung der Zwischen-
ergebnisse ist es bekannt, Rechenmaschinen,
deren Schaltwerk nach dem Schaltzahnsystem
(Sprossenradsystem) gebaut ist, mit einer
Einrichtung zu versehen, die die unmittelbare
mechanische Ubertragung eines im Haupt-
zihlwerk errechneten Ergebnisses durch
Loschung desselben in das Einstellwerk er-
moglicht.  Ferner sind Einrichtungen be-

kannt, bei denen die im Hauptzdhiwerk er-

rechnete Zahl in die Einstelltastatur gedriickt
wird, wobei aber die Federn der Einstell-
tasten itberwunden werden miissen.

Die vorliegende Erfindung 1ost die oben an-
gegebene Aufgabe bei Rechenmaschinen,
deren Schaltwerk axial bewegliche Schalt-
scheiben besitzt, indem durch Betdtigung
einer - Ubertragungshandhabe die in einem
Zihlwerk befindliche, durch an sich bekannte
Abgreifschieber abgegriffene Zahl durch
Ubertragungsschieber ohne Beeinflussung der
Einstellorgane (Tasten usw.) in das -Schalt-
werk fest eingestellt wird, so daB mit dieser
Zahl Multiplikationen und alle anderen Rech-
nungen ausgefithrt werden konnen. Diese
Bauweise ist einfach und die Bedienung leicht
und sicher.

Die Zeichnung stellt eine beispielsweise
Ausfithrung dar und zeigt in

Abb. 1 einen Lingsschnitt durch eine

Rechenmaschine, die als Einstellorgane Tasten
und fiir jede Dekade zwei Schaltscheiben,
eine mit vier gestaffelten und eine mit fiinf
einfachen Zihnen, besitzt.

Abb. 2 ist ein waagerechter Schnitt nach
der Linie z-2. ’

Abb. 3 ist ein Querschnitt nach der Linie

Abb. 4 ist ein waagerechter Schnitt nach
der Linie 4-4.

Abb. 5 zeigt zwei Abgreifrider.

Auf der Grundplatte 1 stehen die Gehduse-
seitenwinde 2, in denen die Hauptwelle 3 der
Rechenmaschine gelagert ist. Auf der Haupt-
welle 3 befindén sich fiir jede Dekade je zwei
Schaltscheiben, und zwar Schaltscheibe 4 mit
vier gestaffelten Zdhnen und Schaltscheibe §
mit firf einfachen Zahnen. Die Schaltschei-
ben4 und 5 werden beim Einstellen axial
gegeneinandetgeschoben und arbeiten dann
entweder beide nacheinander oder eine allein
auf Zwischenrider 6, die ihrerseits in Zif-
fernrider 7 des Hauptzihlwerkes eingreifen.
Die Zehneriibertragung: ist der Ubersichtlich-
keit wegen nicht dargestellt. Das Einstellen
der Zahlen geschieht beispielsweise durch
Tasten, von denen in der Zeichnung nur die
mit 1, 8 und g bezeichneten Tasten dargestellt
sind. Alle Tasten haben zwei Schrigflichen 8
und g (Abb. 3), durch die Schwinghebel 10
und 11 eingestellt werden, welche sich um
Zapfen 12 drehen. Durch die Schwinghebel 10
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werden die Schaltscheiben 4 in vier verschie-
dene Arbeitsstellungen eingestellt, und zwar
so, daB entweder nur ein Zahn, zwei Zihne,
drei Zahne oder vier Zihne auf die Zwischen-
rider 6 arbeiten, wihrend die Schwinghebel
11 die Schaltscheiben 5 nur in eine Arbeits-
stellung bringen, in der alle fitnf Zidhne mit
dem Zwischenrad 6 kdmmen. Das Einstellen
der Zahlen von 1 bis ¢ in das Schaltwerk ge-
schieht in der Weise, daB die Zahlen 1 bis 4
durch die Schaltscheibe 4 allein, die Zah!l 5
durch die Schaltscheibe 5 allein und die Zah-

-len6 bis 9 durch beide Schaltscheiben zu-

sammen eingestellt werden. Zu diesem Zweck
befinden sich an den Tasten Schrigflichen 8
und 9, die auf Ansitze 13 der Schwinghebel
wirken. Die Ansitze 13 sind an den Schwing-

" hebeln mehr oder weniger weit seitwirts ge-

bogen, und zwar an den Schwinghebeln 10 fiir
die Ziffern 1 und 6 um einen Schritt, bei den

Ziffern 2 und 7 um zwei Schritte, bei den Zif-
" fern 3 und 8 um drei Schritte und bei den Zif-

fern 4 und ¢ um vier Schritte. Dagegen sind
die Ansitze 13 an den Schwinghebeln 11 nur
fiir die Zahlen 5 bis 9 um je einen Schritt
seitwirts gebogen. Die Schwinghebel machen
also seitliche Schwingbewegungen entspre-
chend den gedriickten Tasten und dibertragen
die Bewegung auf die Schaltscheiben 4 und §

“entgegen dem Druck einer Feder 14, die zwi-

schen den beiden Schaltscheiben liegt. Die
Tasten werden in bekannter Weise in der ge-
driickten Lage durch eine Tastensperre 15 ge-
halten. Wird durch Druck auf die Losch-
taste 16 diese Tastensperre 15 mittels des
Kammes 17 ausgehoben, so gehen die Schalt-
scheiben 4 und 5 durch die Feder 14 in ihre
Ruhelage zuriick.

Zur mechanischen Ubertragung des in den
Ziffernridern 7 des Hauptzihlwerkes errech-
neten Ergebnisses in das Schaltwerk sind auf
der Achse 18 Zahnrider 19 angeordnet, die
sich mit den Ziffernridern 7 drehen. Mit den
Zahnridern 19 sind durch die Nabe zo zwei
Stufenscheiben 21 und 22 (Abb.4 und 5)
verbunden. Die Stufenscheiben 21 haben je
vier Stufen fiir die Zahlen 1 bis 4 und 6 bis g,
wihrend die Stufenscheiben 2z nur je eine
Stufe fiir die Zahlen 5 bis g besitzen. Den
Stufenscheiben gegeniiber liegen Abgreif-
schieber 23 und 24, an denen Federn 25 an-
greifen, die sich in der Ruhelage in gespann-
tem Zustande befinden. In der Ruhelage wer-
den die Abgreifschieber durch die Stifte 26
auf der Welle 27, an der der Handgriff 28 mit
einer kriftigen Feder 29 sitzt, festgehalten.
Wird der Handgriff 28 nach vorn gezogen, so
werden die Abgreifschieber freigegeben, und
die Federn 25 ziehen diese gegen die Stufen-
scheiben 21 und 22. An jedem Abgreifschie-
ber sind am anderen Ende nach unten gehende

Stibe 30 angenietet, die gegen Stiftp 31 der
Einstellschieber 32 und 33 stofen. Die Ein-

_stellschieber 32 und 33 werden durch Federn

34 nach hinten gezogen, so daf die Stifte 31
in der Ruhelage an den Stiben.30 der Ab-
greifschieber anliegen. Die Einstellschieber 32
haben je vier Zahnliicken und die Einstell-
schieber 33 je eine Zahnliicke, in die Blatt-
federn 35, welche an der Welle 36 befestigt
sind, eingreifen konnen.. Werden also durch
Vorziehen des Handgriffes 28 die Abgreif-
schieber 23, 24 nach vorn gezogen, so werden
auch die Einstellschieber 32 und 33 nach vorn
gedriickt. Wird aber der Handgriff 28 zu-
rickgelegt bzw. durch die Feder 2g zuriick-
gezogen, so gehen die Abgreifschieber 23 und
24 durch die auf sie wirkenden Stifte 26 mit
zuriick, nicht aber die Einstellschieber 32
und 33, da diese durch die Blattfeder 35 in der
eingestellten Lage festgehalten werden. Die
Einstellschieber 32- und 33 stofien beim Ein-
stellen gegen die Schrigen 37 und 38 der
Schwinghebel 10 und 11 und stellen, durch
diese die Schaltscheiben4 und 5§ ein. Die
Tastatur bleibt dabei unberiithrt. Durch
Drehen der Hauptwelle 3 kann mit dem zu-
riickiibertragenen Ergebnis ebenso weiterge-
rechnet werden wie mit einer durch die
Tasten eingestellten Zahl.

Es ist ohne weiteres méglich, die Schwing-
hebel 10, 11 zu verlingern und noch andere

- Schrigflichen 37, .38 anzuordnen, die durch

eine gleiche Riickiibertragungsvorrichtung von
anderen Zihlwerken, z. B. vom Umdrehungs-
zdhlwerk aus, eingestellt werden koénnen.
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Soll das durch’ die Riickiibertragungsein- .

richtung in das Schaltwerk eingestellte Er-
gebnis geldscht werden, so wird ebenso wie
bei einer durch die Tastatur eingesteliten Zahl
die Loschtaste 16 gedriickt. Die Loschtaste
16 besitzt am unteren Ende eine Schrigfliche
39, die das Gestinge 40 entgegen der Feder
4TI nach hinten schiebt und die Welle 36 ver-

dreht, wodurch die Blatifedern 35 aus den 1
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Zahnliicken der Einstellschieber 32 und 33

herausgehen und diese freigeben, die durch

die Federn 34 in ihre Ruhelage zuriickkehren. .

Wenn bei Betitigung des Handgriffes 28
zur Riickiibertragung noch Zahlen durch die

110

Tastatur im Schaltwerk eingestellt sind, so -

konnte nach Vollendung der Riickiibertragung
eine falsche Zahl erscheinen. Um dies zu
vermeiden, ist vorgesehen, dafl bei Beginn der
Bewegung des Handgriffes 28 zuerst die Ta-
statur geldscht wird. Dies geschieht dadirrch,
daB einer der auf der Drehwelle 27 des Hand-
griffes 28 sitzenden Stifte 26 gegen ein Ge-
stinge 42 driickt, welches mittels der Schrig-
fliche 43 den Kamm 17 verschiebt, der seiner-
seits wieder, wie oben beschrieben, die Tasten-

sperre 15 ausldst.
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PATENTANSPRUCHE:

I. Rechenmaschine mit axial beweg-
lichen Schaltscheiben, dadurch gekenn-
zeichnet, dal durch Betitigung einer Uber-
tragungshandhabe (28), die in einem Z#hl-
werk (7) befindliche, durch an sich be-
kannte Abgreifschieber (23, 24) abgegrif-
fene Zahl durch Ubertragungsschieber (32,
33) ohne Beeinflussung der Einstellorgane
in das Schaltwerk fest eingestellt wird,

3

so daB mit dieser Zahl Multiplikationen
und alle anderen Rechnungen ausgefithrt
werden kénnen.

2. Rechenmaschinenach Anspruchr, da- 15

durch gekennzeichnet, daB beim Zuriick-
gehen der Ubertragungshandhabe (28) die
Abgreifschieber (23, 24) in ihre Ruhelage
zuriickgedriickt, die Ubertragungsschie-

ber (32, 33) aber in ihrer eingestellten 20

Lage durch eine Sperre (35) gehalten
werden.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKEREL
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