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Die Erfindung bezieht sich .auf Rechen-
maschinen mit drehbaren, einstellbaren Gliedern
zur Betdtigung der Ziffernrider in den ver-
schiedenen Zihlwerken. Die bekanntesten Re-

5 chenmaschinen dieser Art sind die Sprossen-
radmaschinen, bei welchen die in radialer oder
axialer Richtung verschiebbaren Sprossen oder
Zihne mittels je einer Kurvenscheibe oder eines
Einstellringes eingestellt werden und bei deren

10 mittels einer Handkurbel bewirkten Drehung
die eingestellte Zahl auf die Ziffernrider der Zihl-
werke fibertragen wird.

Bei derartigen Maschinen erfolgte bisher die
Nullstellung der die Ziffernrider betitigenden

15 Glieder, welche. meistens mit den Einstell-
gliedern identisch oder damit zusammengebaut
sind, oder auch der besonderen Einstellglieder,
wenn solche vorhanden  waren, zwangsliufig
mittels mechanischer Einrichtungen, die mittels

20 einer Fliigelmutter, eines Hebels o. dgl. von der
Hand gedreht wurden und dabei die Einstell-
glieder in ihre Nullage oder Ausgangsstellung
zuriickfiihrten. Dabei wurden simtliche Glieder
gleichzeitig zuriickgefiihrt, weshalb die Null-

25 stellung einen groBen Kraftaufwand erforderte.
Diese Vorrichtungen haben jedoch gewisse Mén-
gel, indem sie schwer sind und ein groBes Raum-
bediirfnis haben und deshalb den Bau von
kleinen, leicht tragbaren Maschinen erschwerten

oder unmdglich machten. AuBerdem ist bei der
Verwendung solcher Nullstellvorrichtungen die
Austithrung der Nullstellung mit einem starken
Gerdusch verbunden infolge- des gleichzeitigen
StoBes der metallischen Nullstellvorrichtung
gegen die Metalltelle mehrerer nullzustellender
Glieder.

Die Erfindung bezweckt, diese Nachteile zu
beseitigen und eine sichere, leichte und méoglichst
gerduschlose Nullstellung der drehbaren Einstell-
glieder unter Verwendung einer gedringten
Bauvart zu bewirken. Die Erfindung besteht
darin, daB fiir die Nullstellung ein keilférmiges
Glied verwendet wird, welches in axialer Rich-
tung im Verhiltnis zu diesen Einstellgliedern
bewegt wird und dabei mit seiner Spitze durch
entsprechende ~ Ausschnitte in den Einstell-
gliedern eingefiihrt wird und durch Anschlag
gegen die eine oder andere der Kanten jedes Aus-
schnittes das entsprechende Einstellglied auf
Null stellt.

Ein Ausfithrungsbeispiel der Erfindung ist in
den beigefiigteri Zeichnungen veranschaulicht,
und zwar zeigt:

Abb. 1 eineVorderansicht, teilweise im Schnitt,
von einem Sprossenradrotor mit Nullstellvor-
richtung gemif der Erﬁndung Wahrend des
Einstellvorganges.

Abb. 2 zeigt den wesentlichen (mittleren)

*) Von dem Patentsucher ist als der Erfinder angegeben worden:
Bengt Carlstrom in Atvidaberg.
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Teil von Abb. 1 von oben gesehen, wobei die
oberen Teile der Sprossenrider entfernt sind.

Abb. 3 zeigt die Vorderansicht nach Abb. 1
wihrend des Nullstellvorganges.

Abb. 4 ist ein Querschnitt nach der Linie
IV-IV in Abb. 1 durch den Sprossenradrotor
und zeigt insbesondere ein Sprossenrad in
Seitenansicht. )

Abb. 5 zeigt eine Seitenansicht nach der
Linie V-V in Abb. 1, und zwar den Kurvenan-
schlag zur Umsteuerung des Sperrhebels fiir die
Verriegelung der Sprossenrdder wihrend ‘der
Rechenoperationen.

In der Zeichnung ist T eine im Maschinenge-
stell gelagerte Welle, welche z. B. mittels einer
Handkurbel (nicht gezeigt) iiber das Zahnrad-
getriebe 2 drehbar ist. Auf dieser Welle ist
ein Schlitten 3 verschiebbar, aber im Verhiltnis
gur Welle 1 nicht drehbar gelagert. Dieser
Schlitten trigt den Sprossenradrotor, welcher
in bekannter Weise aus einer Anzahl mit dem
Schlitten starr verbundener, die Sprossen tra*
gender Rider 4 und einer gleich groBen Anzahl
Kurvenscheiben 5 zur Einstellung dieser Spros-
sen besteht. Die Einstellung der Sprossen durch
die Kurvennut 6 (Abb. 4) erfolgt in der gezeigten
Ausfiihrung in zwei Richtungen, und die Spros-
senrider werden der Reihe nach von links nach
rechts in Abb. 1 bis 3 z.B. durch ein Tasten-
system eingestellt und dabei jeweils um -einen
Schritt nach links bewegt, damit nach erfolgter
Einstellung eines Sprossenrades das néchste
Sprossenrad in die Lage vor das Tastensystem
bewegt wird. Ein derartiges Einstellwerk ist

im Patent 535576 beschrieben und braucht |

deshalb hier nicht im einzelnen erldutert zu
werden.

Auf der Welle 1 sind zwei Scheiben 7 und 8
(Abb. 1) befestigt, und zwischen ihnen ist eine
der Welle 1 parallele Schiene g befestigt, so daB
diese Schiene mit den Scheiben 7 und 8 und der
Welle 1 eine starre Einheit bildet. Ein Sperr-
lineal To ist in einem Biigel 1T an dieser Schiene
derart verschiebbar gelagert, daB es sich nur
axial bewegen kann. Dieses Lineal o hat einen
hoheren Teil, der bei 12 abgesetzt ist und ist
in diesem letztgenannten Teil mittels Nieten 13
mit einem Nullstellglied 14 verbunden, welches
aus einer keilférmigen Spitze x5 (Abb. 2) mit
zwei schrigen Kanten besteht, die in einen Teil
mit parallelen Seiten iibergeht. Wie aus Abb. 4
ersichtlich ist, kann das Glied 14 im Querschnitt
gekritmmt sein, und zwar ist es mit der Welle 1
und den Sprossenridern 4, 5 konzentrisch ge-
kriimmt. Das Glied 14 ist also zusammen mit
dem Sperrlineal To um ein bestimmtes Mal
axial verschiebbar, wobei das Glied 14 auf der
unteren Seite der Schiene g gleitet.

Die nicht verschiebbare Schieneg ist mit
einer langen axialen Aussparung 16 (Abb.I

und 3) versehen, in welcher der niedrigere Teil

des Sperrlineals 10 gleiten kann. Quer iiber
diese Aussparung 16 erstreckt sich ein Stift 17,
auf dem ein Sperrarm 18 drehbar gelagert ist,
welcher in seinem hoheren Teil 8% dieselbe
Form wie das Sperrlinial 10 hat und gewisser-
maBen eine Fortsetzung desselben bilden kann.

Das #uBere, in Abb. 1 linke Ende dieses Sperr--

arms befindet sich unmittelbar rechts vom Ab-

satz 12.

Die axial gerichteten Teile 9, 10, 14 und 18 er-
strecken sich durch Aussparungen in den Ri-
dern 4 und den Kurvenscheiben 5. Weil diese
Teile ¢, 10, 14 und 18, wie aus dem vorstehenden
ersichtlich, keine Drehungen im Verhélinis zur
Welle T auszufiihren brauchen, kénnen die Aus-
sparungen durch die Réder 4 einfach eine dem
Querschnitt der Teileg, 10, I4 und 18 ent-
sprechende Form haben. Die Kurvenscheiben 5
miissen aber zwecks Einstellung der Sprossen um
die Welle 1 (und den Schlitten 3) drehbar sein,
so daB die Ausschnitte 1g in den Kurvenschei-
ben 5 die in Abb. 4 gezeigte Gestalt besitzen
miissen. Am AuBeren, kreisférmigen Rand des
Ausschnittes 1g sind zehn Einschnitte 20 vor-
gesehen, deren Winkelabstinde voneinander
genau den Winkelabstinden der zehn Einstell-
lagen (fir die Zifferm o, 1, 2, 3 ... g) der
Kurvenscheibe 5 entsprechen. Der Ausschnittg
hat im wesentlichen die Gestalt eines Kreisring-

. sektors, deren Mittelpunktwinkel demjenigen
- des Gliedes 14 ungefihr gleich ist. Gegeniiber
- den Seitenrdndern dieses Gliedes 14 sind An-

schlige 2z von den Kurvenscheiben 5 abge-
bogen (Abb. 2).

Auf dem Keil 14 ist ein Umstellbiigel 22 be-
festigt, welcher dazu dient, bei seiner Bewegung
nach links den Sperrarm 18 derart zu kippen,
daB der Teil 182 gesenkt wird. Dieser Biigel 22
fihrt auch (dhnlich wie der Bigel 11) die zu-
sammengenieteten Teiflero und 14 an der
Schiene 9. 7 )

Das rechte Ende 18% des Sperrarms 18 er-
streckt sich durch Ausschnitte im Glied 14 und
in der Scheibe 8 (Abb. 1 bis 3) und liegt mit
seiner oberen Kante gegen eine Kurve, die an
einem am Maschinengestell befestigten Arm 23
angebracht ist (Abb. 5). In der Ausgangsstellung
der Welle 1, d. h. wenn die nicht gezeigte Hand-

“kurbel in ihrer Ausgangsstellung ist, worin die

Kurbel mit einem Ausriickstift gesperrt ist,
befindet sich der Teil 8%, wie aus Abb. 5 er-
sichtlich ist, gegeniiber dem von der Welle 1

.am weitesten entfernten Teil der Kurve des

Armes 23 und wird bei der vorwdrts oder
riickwirts erfolgenden Drehbewegung von den
Ansitzen 24 niedergedriickt, wenn er nicht
schon bei einer vorhergehenden Drehung der
Handkurbel niedergedriickt wurde. Sowohl in
niedergedriickter (Abb. 1) wie in hochgedriickter
Lage (Abb. 3) wird der Teil 18 und damit der

. ganze Sperrarm 18 durch ein Federgesperre 25
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in der Schiene 9, mit welchem eine Schineide am
Teil 187 zusammenwirkt, festgehalten. Dieses
Federgesperre ist so stark, daf der Teil x8
nur durch den Biigel 22 oder die Anschlige 24
ausgelost werdenkann, nicht aber durch gelegent-
liche, im Betrieb vorkommende StéBe o. dgl.

Eine Riickfithrungsfeder 26 (Abb. 2) ist zwi-
schen der Scheibe 8 und dem Nullstellkeil 14 vor-
gesehen, um letzteren nach erfolgter Null-
stellung in seine Ausgangslage zuriickzufiihren.

Wie aus Abb. 2 ersichtlich ist, ragt das rechte
Ende des Keiles 14 an einer Seite bei 27 durch
eine Aussparung in der Schejbe 8 hindurch
und wirkt mit einem am Zapfen 28 drehbar ge-
lagerten Arm 29 zusammen, welcher mittels
eines -darauf angebrachten Stiftes 30 und der
Kurve 31 bei der Schwenkung des Nullstell-
hebels 32 nach links geschoben werden kann;
der Nullstellhebel 32 ist im Maschinengestell
drehbar gelagert und trigt die Kurve 31.

Die Wirkungsweise der beschriebenen Vor-
richtung ist wie folgt:

Die Abb. 1 und 2z zeigen die Teile wihrend der
Einstellbewegung. Diejenige Kurvenscheibe 5,
welche sich unmittelbar rechts vom Absatz 12
am Sperrlineal 10 befindet, ist frei, weil das
linke Ende18¢ des Sperrarms 18 infolge der
vorher erfolgten Nullstellbewegung herunter-
gedriickt ist (Abb. 3) und somit nicht in die
Einschnitte 20 eingreift und kann von Hand
oder durch das Tastenwerk eingestellt werden.
Es ist zu beachten, daB die Spitze 15 des Keiles
14 um eine Kurvenscheibenbreite nach rechts
von Absatz 12 entfernt ist, so daB dieser Keil
nicht die Einstellung der genannten Kurven-
scheibe 5 hindert. Nach erfolgter Einstellung
dieser Kurvenscheibe bewegt sich in bekannter
Weise der ganze Sprossenradrotor, d.h. der
Schhtten3 mlt den Sprossenridern 4, 5, um
einen Schritt nach links, so daf der Absatz 12
seitlich in den entsprechenden Einschnitt 2o
(Abb. 4) eintritt und das Sperrlineal 10 so diese
Kurvenscheibe in der eingestellten Lage wver-
riegelt. Bei dieser Schrittbewegung wird die
nichste Kurvenscheibe 5 in die Einstellage un-
mittelbar rechts vom Absatz 12 gebracht und
kann eingestellt werden u.s.f. Die auf dem
Sperrlineal 10 jeweils befindlichen Sprossen-
réder (Kurvenscheiben) sind also eingestellt und
in der ecingestellten Lage verriegelt, wihrend die
auf dem Sperrarm 18 befindlichen noch nicht
eingestellt worden sind.

Wihrend der Rechenoperationen, welche be-
kanntlich durch Umdrehung der Welle 1 in der
einen oder anderen Richtung und-durch Ver-
schiebung des Schlittens 3 mit dem Sprossen-
radrotor in der einen oder anderen Richtung auf

. der Welle x erfolgen, miissen auch die letzt-

6o

genannten, rechts vom Absatz 12 befindlichen
Kurvenscheiben in ihrer Lage (Nullage) ver-
riegelt sein. Die Kurvenscheiben, welche sich

an den parallelen Seiten des Gliedes 14 befinden,
sind stets verriegelt, wie ein Blick auf Abb. 2

und 4 zeigt, weil die Ansitze 2x von beiden .

Seiten gegen das Glied 14 anliegen und so die
betreffenden Kurvenscheiben in der mittleren
Stellung (Nullage) halten. Die drei Kurven-
scheiben, welche sich unmittelbar rechts vom
Absatz 12 gegeniiber dem keiliérmigen Teil 15
befinden, sind aber frei und miissen besonders ge-
sperrt werden. Dies erfolgt dadurch, daB der
Teil 18% durch die Anschlige 24 herunterge-
driickt wird, sobald bei Beginn der Rechenope-
ration die Welle 1 und damit der Teil 18° ge-
dreht wird. In dieser Lage wird der Teil 18 vom

| Federgesperre 25 verriegelt. Das andere Ende

18% wird hochgekippt und greift -in den der
Nullage entsprechenden Einschnitt zo der ge-
nannten drei Kurvenscheiben 5 ein und ver-
riegelt diese (Abb. 1.). Das Sperrlineal 10 und
der Teil 184 des Sperrarms 18 nebst den paralle-
len Seitenrindern des Gliedes 14 bilden also
eine zusammenhingende Von“lchtung, welche
samtliche Kurvenscheiben 5 in ihren Lagen ver-
riegelt, sowohl bei der Drehung der Welle 1 mit
dem Schlitten 3 wie bei der axwlen Versclnebung
dieses Schlittens auf der Welle 1.

Soll nach erfolgter Rechnung die Nullstellung
erfolgen, wird der Hebel32z von Hand ge-
schwenkt, so dafl er die Kurve 31 mitschwenkt
und dadurch den Arm 29 entgegengesetzt zur
Uhrzeigerrichtung (Abb. 2) dreht. Dieser Arm
schiebt dabei den Nullstellkeil 14 nach links um
eine Strecke, welche dem Abstand von drei
Sprossenrddern entspricht. Bei der Verschie-
bung des Gliedes 14 wird gleichzeitig der damit
starr verbundene Umstellbiigel 22 nach links
(Abb. 1 und 2) verschoben, so daB er dag linke
Ende 182 des Sperrarms 18 gegen die Wirkung
des Federgesperres 25 niederdriickt. - Gleich-
zeitig wird der ganze Sprossenradrotor mit dem
Schlitten 3 ausgeldst und nach seiner rechten
Endlage (z.B. durch Federwirkung) zuriick-
gefithrt, wie dies beispielsweise. im genannten
Patent 535576 ausfiihrlich beschrieben ist.
Bei - dieser teils- durch die Verschiebung des
Keiles 14 nach links teils durch die Zuriick-
fithrung des Sprossenradrotors nach rechts be-
wirkte Relativbewegung des Sprossenradrotors
im Verhiltnis zum Nullstellkeil 14, 15 dringt
die Spitze dieses Keiles in die Ausschnitte 1g der
Kurvenscheiben 5 ein, und an den nicht auf
Null stehenden Kurvenscheiben kommt einer
der beiden Anschlige 21 zum Anschlag gegen die
entsprechende schrige Kante des Keiles 15, so
daf} die Kurvenscheibe 5 in die Nullage zuriick-
gefiihrt wird und in dieser Lage durch die
parallelen Seiten des Gliedes 14 gehalten wird.
Diese Lage ist in Abb. 3 gezeigt. Wenn simt-
liche Kurvenscheiben auf Null gestellt sind und

“mit ihren Anschligen 21 gegen die parallelen

Seiten des Gliedes 14 anliegen, geht der Arm 29
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zuriick, und unter der Einwirkung der Feder 26
wird dann das Glied 14 mit dem Sperrlineal o
um drei Sprossenradbreiten nach rechts zuriick-
gefiihrt, so daf die erste (8uBerste linke) Kurven-
scheibe sich unmittelbar rechts vom Absatz 12
befindet. Der Teil 18¢ des Sperrarms 18 bleibt
unter dem EinfluB des Federgesperres 25 nieder-
gedriickt. Die Einzeleinstellung der Kurven-
scheiben 5 kann dann wieder in der oben ge-
schilderten Weise erfolgen.

Sofort beim Beginn der Nullstellbewegung
kann der Sprossenradrotor und somit auch die
Handkurbel der Rechenmaschine durch eine
bekannte Einrichtung gesperrt werden, und diese
Sperrung bleibt bestehen, bis die Nullstellung
beendigt ist.

Es ist ohne weiteres einleuchtend, daBl die
erfindungsgemife Einrichtung nicht nur fiir in
zwei Richtungen einstellbare Einstellglieder, wie
dargestellt, verwendet werden kann, sondern sie
kann auch zur Nullstellung von nur in einer
Richtung einstellbaren Gliedern, wie z. B. die
Sprossenréder in den iiblichen Odhner-Maschi-
nen, gebraucht werden. In diesem Falle braucht
der Keil 15 nur eine einzige schrige Kante zu
haben.

Die erfindungsgemiBe Nullstellvorrichtung
kann auch in dem Falle verwendet werden, daB
der Sprossenradrotor, wie bei den meisten be-
kannten Sprossenradmaschinen tiblich ist, nicht
axial verschiebbar ist, wobei aber die Zihlwerke
in einem verschiebbaren Schlitten angebracht
sind. Die Relativbewegung zwischen den Ein-
stellgliedern und dem Nullstellkeil muB dabei
ausschlieBlich durch Verschiebung des letzteren
bewirkt werden, weshalb seine Bewegungsbahn
erheblich langer wird als im dargestellten Aus-
fithrungsbeispiel. Die Einstellung und Ver-
riegelung der Einstellglieder in der eingestellten
Lage kann in irgendwelcher bekannten Weise

erfolgen.
PATENTANSPRUCHE:

1. Nullstellvorrichtung fiir drehbare Ein-
stellglieder in Rechenmaschinen, insbeson-
dere Sprossenradmaschinen, dadurch ge-
kennzeichnet, daf ein keilférmiges, ver-
schiebbares Glied (14) vorgesehen ist, welches
fiir die Nullstellung im Verhdltnis zu diesen
Einstellgliedern (3) in axialer Richtung be-
wegt wird und dabei mit seiner Spitze (15)
durch entsprechende Ausschnitte (r9) in den
Einstellgliedern (5) eingefithrt wird und durch
Anschlag gegen die eine oder andere der
Kanten (21) jedes Ausschnittes (z9) das ent-~
sprechende Einstellglied (5) auf Null stellt.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf8 die keilformige Spitze
(15) des Nullstellgliedes (14), welche eine
oder zwei schrige Kanten hat, in einen

Teil mit parallelen Kanten iibergeht, dessen
Breite gleich der Breite jedes Ausschnittes
(19) in den Einstellgliedern (5) ist, um letz-
tere in der Nullage zu sichern.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB zwecks Ver-
riegelung der auf der Spitze (15) des Null-
stellgliedes (14) befindlichen Einstellglieder
() ein kippbarer Sperrarm (18, 18%) mit dem
Nullstellglied (14) verbunden ist, welcher in
die nieder- bzw. hochgedriickte Lage einstell-
bar ist und in der hochgedriickten Lage in
Einschnitte (20) der Einstellglieder (5) ein-
greift, um letztere zu verriegeln.

4. ~Vorrichtung nach Anspruch r und 2,
dadurch gekennzeichnet, daBl das keilformige
Nullsteliglied (14) auf einem mit den Einstell-
gliedern (5) verbundenen Gestell (7, 8, 9)
gelagert ist und mit den Einstellgliedern
drehbar ist.

5. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 4 fiir
Rechenmaschinen, in welchen alle Einstell-
glieder zusammen axial verschiebbar ange-
bracht sind, dadurch gekennzeichnet, daB das
mit den Einstellgliedern verbundene Gestell

‘aus einer quer durch die Einstellglieder sich

erstreckenden Schiene (g) besteht, die mit
der Welle (1), um welche die Einstellglieder
drehbar sind, starr verbunden ist, und daB
das Nullstellglied (14) sowie ein damit starr
verbundenes Sperrlineal (z0) auf dieser
Schiene (g) gelagest ist, wobei der Sperrarm
(18, 18%) in einem Schlitz (x6) in dieser
Schiene (9) unmittelbar am Ende (12) des
Sperrlineals (x0) gelagert ist und zwischen
diesem Ende und der Spitze (z5) des Null-
stellgliedes (14) ein der Breite eines Einstell-
gliedes (5) entsprechender Abstand vorhan-
den ist.

6. Vorrichtung nach Anspruch I bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB der Sperrarm
(18) durch eine feststehende Kurve (24) in
seine hochgedriickte, die Einstellglieder ver-
riegelnde Lage unter Uberwindung des
Widerstandes des Kugelgesperres (25) ge-
kippt wird.

». Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dal ein mit dem
Nullsteliglied (14) starr verbundener, den
Sperrarm (18) umschlieBender Biigel (22) bei
der Verschiebung des Nullstellgliedes (14)
den Sperrarm (18) in seine niedergedriickte,
die Einstellglieder (3) freigebende Lage unter
Uberwindung des Widerstandes des Kugel-
gesperres (25) kippt. .

8. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 7 fiir
Rechenmaschinen, bei welchen alle Einstell-
glieder bei der Nullstellung zusammen in ihre
Ausgangslage axial zuriickgefithrt werden,
dadurch gekennzeichnet, daB das Nullstell-
glied im Verhaltnis zum Maschinengestell nur
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um eine der axialen Linge der keitf6rmigen (9) in den Einstellgliedern (5) mit abge-
Spitze (15) dieses Nullstellgliedes entspre-
chende Strecke verschiebbar ist. :

9. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2,

- dadurch gekennzeichnet, dal die Ausschnitte

sich bei der Nullstellung gegen die Kante
oder Kanten der keilf6rmigen Spitze (15) des
Nullstellgliedes (14) anlegen.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen

BERLIN.” GEDRUCKT IN DER REICKSDRUCKERET

" bogenen Ansitzen (21) versehen sind, welche

10
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