10

15

20

25

30

35

DEUTSCHES REICH

AUSGEGEBEN AM
29. SEPTEMBER 1932

REICHSPATENTAMT

PATENTSCHRIFT

M 560157

KLASSE 42m GRUPPE 6

R 77708 IX[42m
Tag der Bekannimachung tiber die Erteilung des Patents: 15. September 1932

Mauser-Weike A.-G. in Oberndorf

Zehntastenrechenmaschine

Patentiert im Deutschen Reiche vom 29. Juli 1927 ab

Die Erfindung betrifft eine Zehntastenrechen-
maschine, und zwar von jener Bauart, bei wel-
cher die Umsteuerung des Wendegetriebes fiir
Addition und Subtraktion mit Hilfe eines von
der Additions- bzw. Subtraktionstaste beein-
fluBten Wipphebels erfolgt. Solche Maschinen
sind bekannt. Ferner ist es an sich bekannt, die
Einrichtung so zu treffen, daB beim Nieder-
driicken der Subtraktionstaste ein Minuszeichen
wirksam wird.

Demgegeniiber besteht das Neuwe darin, daB
der Wipphebel durch eine Schubstange auf
einen einarmigen Stiitzhebel einwirkt, der an
seinem freien Ende mit der Achse des Wende-
getriebes verbunden ist, derart, dal das Wende-
getriebe durch diesen Stiitzhebel aus einer End-
stellung in die andere geschwenkt werden kann,
wobei an diesem Stiitzhebel eine Steuerstange
angelenkt ist, die die das Minuszeichen tragende
Typenstange bei der Umsteuerung auf Sub-
traktion in Arbeitsstellung bringt und dabei zu-
gleich den zu der Minustypenstange gehdrigen
Typenhammer entriegelt.

Durch die Verwendung des Stiitzhebels im
Zusammenhang mit dem an sich bekannten
Wipphebel werden fiir die Betitigung der ein-
zelnen Organe der Maschine besonders einfache
Ubertragungsmittel geschaffen, so daB sich die
Maschine bei groBer Zuverldssigkeit sehr ein-
fach und gedréngt baut.

Das Umschalten geschieht sehr einfach und
bequem. Dabei verbleibt das Wendegetriebe
so lange z. B. in der Subtraktionsstellung, bis
wieder eine andere Rechnungsart eingestellt ist.
Die besondere Art des Gestdnges, das auf das
Wendegetriebe einwirkt, gewdhrleistet eine

sichere Fithrung und Lenkung des Wendege-
triebes im Zusammenhang mit einer besonders
zuverldssigen verschieblichen Lagerung.

Vorteilhaft geschieht die Ausfithrung so, da8
die Schubstange durch einen von ihr getragenen
Bolzen beim Umschalten auf Subtraktion die
Minustypenstange in Arbeitsstellung bringt,
und daB bei dieser Bewegung die Minustypen-
stange mit Hilfe eines an ihr sitzenden Bolzens
durch Anheben des Nullsperrhebels den zuge-
hérigen Typenhammer entriegelt.

Dabei kann die Schubstange an ihrem freien
Ende einen keilférmig ausgebildeten Ansatz
tragen, dem ein bei der Kurbeldrehung sich be-
wegender Hebel mit Korrekturanschlag zuge-
ordnet ist, der mit dem keilférmigen Ansatz
entsprechenden Gegenanschlagflichen versehen
ist, die die Schubstange in die eine oder andere
der Additions- bzw. Subtraktionsstellung ent-
sprechende Endlage bewegen, falls sich die
Schubstange nicht in einer der Endstellungen
befinden solite. 7

Die Umkehrung der Drehrichtung der Zehner-
schaltwalze durch den Stiitzhebel kann in der
Weise erfolgen, daB seine Schwingbewegung
auf den einen Arm eines Winkelhebels iiber-
tragen wird, dessen anderer Arm durch einen
Verbindungshebel mit einem Gabelhebel ver-
bunden ist, der wahlweise durch die Bewegung
des Stiitzhebels mit dem einen oder anderen
Hebelarm eines doppelarmigen Hebels gekuppelt
wird, dessen freies'Ende (durch’eine Gabel und
einen Bolzen) eine Zahnstange in Bewegung

setzt, die mit einem Ritzel auf der Zehnerschalt-

walze in Eingriff steht, und daB der doppelarmige
Hebel auf seinen beiden Hebelarmen je Bolzen

40

45

50

55

6o

65

70



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

2 560157

tragt, wobei die Gabelenden des Gabelarmes
so geformt sind, daB sie wahlweise mit dem
einen oder dem anderen Bolzen des doppel-
armigen Hebels in Eingriff gebracht werden.

In der Zeichnung ist ein Ausfithrungsbeispiel
dargestellt. Es zeigt

Abb. 1 eine Ansicht einer Zehntastenrechen-
maschine, die insbesondere die Einzelheiten zur
Umstellung von Addition auf Subtraktion zeigt,
und zwar von der Tastatur aus von rechts ge-
sehen. :

Abb. 2 zeigt im besonderen die Einzelteile zur
Umstellung von Addition auf Subtraktion und
zur Umkehr der Drehrichtung des Zehnerschalt-
werks, und zwar von der Tastatur aus von links
gesehen. ’

Abb. 3 ist ein Schnitt nach Linie 4-B der
Abb. 2. : ,

Abb. 4 ist ein Schnitt nach Linie C-D der
Abb. 2.

Die Einstellung der Maschine auf Addition
und Subtraktion geschieht mit Hilfe eines dem
Zahlwerk vorgeordneten Wendegetriebes, der-
art, daB dieses Wendegetriebe durch eine Ad-
ditionstaste 70 bzw. Subtraktionstaste 69 in zwei
verschiedenen Stellungen bewegt werden kann,
in deren einer (Addition) das Zéhlwerk unmittel-
bar durch das noch naher zu erlduternde Uber-
tragungsgestinge oder aber unter Zwischen-
schaltung eines Umkehrrades 39 angetrieben
wird.

Die Additionstaste 70 und die Subtraktions-
taste 69 (Abb. 1 und 2) wirken je auf einen Arm
eines auf einer Achse 68 sitzenden Wipphebels
68 ein, an dessen dritten, im Winkel zu den
beiden anderen Armen liegenden Arm 68° eine
Schubstange 38 angreift, die mit ihrem freien
Ende auf das aus Abb.1 und 2 ersichtliche
Wechselgetrieberad 36 einwirkt. Diese Wechsel-
getrieberdder 36 sind auf ciner Welle 35 ge-
lagert und werden von in den beiden Seiten-
blechen 2 verschiebbaren Gleitlagern 33 in den
Schlitzen 37¢ (Abb. 2 und 4) durch einen ein-
armigen Stiitzhebel 75 hin und her bewegt
(Abb. 1), was durch Niederdriicken der Tasten
69 bzw. 70 hervorgerufen wird. Sie kommen
damit wahlweise entweder unmittelbar mit den
Zahlwerkstriebradern 407 (Abb. 1) oder aber
mit diesen vorgeordneten Zwischenriddern 39 in
Eingriff (vgl. Abb. 1).

Die Betitigung der Typenstange 8o (vgl.
Abb. 1), die das Sternzeichen zur Kennzeichnung
des Zwischenresultates und Endresultates und
darunter das Minuszeichen fiir die Kennzeich-
nung der abzuziehenden Posten trigt, geschieht
nun wie folgt:

Es ist an den das Wendegetriebe tragenden
Stiitzhebel 75 eine Schubstange 77 angelenkt,
die durch einen Bolzen 78 (vgl. Abb. 1) auf die
Typenstange 80 einzuwirken vermag, und zwar
in der Weise, daB beim Niederdriicken der

Minustasten 6g der Stiitzhebel 75 sich nach
links bewegt und damit mit dem Bolzen 78 die
Typenstange 80 um einen solchen Betrag an-
hebt, daB anstatt des normalerweise stéindig
in Arbeitsstellung befindlichen Sternzeichens fiir
das Zwischenresultat zugleich mit der Nieder-

65

driickung der Subtraktionstaste das Minus-

zeichen in Arbeitsstellung gelangt.

Bei dieser Aufwirtsbewegung wirkt die Typen-
stange 80 auf den Nullsperrhebel 87 ein. Diese
Einwirkung ist dadurch ermdglicht, daB die
Typenstange 80 auf der nach ihrem Nullsperr-
hebel weisenden Seite mit einem Stift go ver-
sehen ist (vgl. Abb. 1), der durch eine: ent-
sprechende Schulterfliche den Nullsperrhebel
anzuheben vermag, so daB zugleich mit dem
Anheben der Typenstange durch die Schwenk-
bewegung des Nullsperrhebels 87 der zu der
Typenstange 80 zugehdrige Hammer 93 frei-
gegeben wird, so dafi er spiter zusammen mit
den iibrigen Himmern der in Arbeitsstellung
gelangten Drucktypenstangen ausgeldst werden
kann. -
Der Nullsperrhebel 87 unterscheidet sich da-
durch von den anderen, daB ein nicht ndher
dargestellter Ansatz, mit dem jede Gabelzahn-
stange auf ihren Nullsperrhebel einzuwirken
vermag, in Wegfall gekommen ist.

Durch Verschieben der Wechselrdder 36 kon-
nen diese wahlweise entweder mit den Zwischen-
ridern 39 oder aber mit den Zahlwerksridern
40% in Eingriff gebracht werden, sodal3 diestdndig
in Eingriff mit den Zahnstangen 26 befindlichen
Wechselrider 36 bei der Ausldsebewegung der
Zahnstangen je nachdem eine links oder rechts
gerichtete Drehbewegung der Ziahlwerksrdder 40
zur Folge haben. Die Verschiebung der Wechsel-
rider 36 geschieht, wie schon vorbeschrieben,
durch Niederdriicken der Additionstaste 70
bzw. Subtraktionstaste 69 (vgl. Abb. 1 und 2)
mittels des Wipphebels 68. Dieser Wipphebel
wirkt auf eine Schubstange 38 ein, die an dem
die Wechselrider tragenden Stiitzhebel 75 an-
gelenkt ist.

Um zu vermeiden, da8 die Wechselrdder in
einer Zwischenstellung verbleiben, in der sie
etwa weder im Eingriff mit den Zwischenrédern
39 noch mit den Zahlwerkstriebridern 40° sind,
ist an dem freien Ende der Schubstange 38 ein
keilférmig mit seiner Spitze nach unten wei-
sender Anschlag 71 angeordnet. Diesem keil-
formigen Anschlag 71 ist ein ebenfalls etwa
keilférmig gestalteter Korrekturanschlag 1857
zugeordnet, der von einem Schwinghebel 185
getragen wird. Dieser Schwinghebel 185 ist
auf einen Bolzen 72 gelagert -und steht an
seinem anderen Ende 1857 unter Wirkung einer

. Nockenscheibe 73, die durch die Kurbelachse 55

bzw. Handkurbel 1o betitigt wird, wobei noch
eine Steuerrolle 74 dazwischengeschaltet ist.
Sobald sich der keilfsrmige Korrekturanschlag
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185% nach oben bewegt, driickt er fiir den Fall,
daB sich der Stiitzhebel ¥5 und damit das
Wechselgetriebe an einer Mittelstellung be-
finden sollte, dieses entweder nach links oder
nach rechts in die entsprechende Endlage.

Die Bewegung des Zehnerschaltantriebes
wird von der Handkurbelachse 55 aus durch
eine Kurvenscheibe 56 abgeleitet. Diese wirkt
auf einen einarmigen Schwinghebel 61, der an
seinem freien Ende mit einem Gelenk einen
wahlweise in zwei Stellungen umlegbaren Gabel-
hebel 62 trigt. Von dem Schwinghebel 61 ist
dabei zugleich die Farbband- und Papierschal-
tung 59 bzw. 60 abgeleitet. Der Gabelhebel 62
besitzt an seinem Gabelende Aussparungen 627
bzw. 62, Er ist am Ende seines Schaftteiles 62
gelenkig mit dem Schwinghebel 61 verbunden.
Dieser Gabelhebel 62, dessen Gabelteile sym-
metrisch zum Schaftteil 62 liegen, vermag mit
seinen Aussparungen 62% und 62° wahlweise ent-
weder in einen unteren Bolzen 266 oder in einen
oberen Bolzen 267, die auf einem Steuerhebel 264
befestigt sind, der um eine Achse 263 schwingt,
einzugreifen. Dieser Steuerhebel weist an
seinem oberen Ende eine Aussparung 262 auf,
in der er einen Bolzen 261 faBt. Dieser Bolzen
ist mit einer Zahnstange 268 verbunden, die
durch die Bewegung der Kurvenscheibe 56 eine
hin und her gehende Bewegung erhdlt. Die
Bewegung der Zahnstange 268 wird durch ein
auf der Schaltwalze 43 sitzendes Antriebsritzel
269 auf diese fibertragen. Um den Gabelteil 62
wahlweise entweder mit dem Bolzen 266 oder
mit dem Bolzen 267 in Eingriff zu bringen und
damit einen Schaltwalzenantrieb fiir die Durch-
fihrung der Addition oder aber einen solchen
fiir die Durchfithrung der Subtraktion zu er-
reichen, greift an den Gabelhebel, und zwar in
der Mitte, etwa an der Gabelungsstelle, ein Stiitz-
hebel 63 an, der unter dem EinfluB eines Winkel-
hebels 64 steht, wobei dieser Winkel um einen
Lagerbolzen 65 schwingt und mit seinem einen
Ende 66 auf den Stiitzhebel 63 einwirkt, wih-
rend er mit seinem freien anderen Ende 64°
von dem Stiitzhebel 75 bewegt wird, der, wie
schon geschildert, die Umstellung des Wende-
getriebes bewirkt.

PATENTANSPRUCHE:

1. Zehntastenrechenmaschine, bei welcher
die Umsteuerung des Wendegetriebes fiir
Addition und Subtraktion mit Hilfe eines
von der Additions- bzw. Subtraktionstaste
beeinfluBten Wipphebels erfolgt, dadurch
gekennzeichnet, daB der Wipphebel (68)
durch eine Schuppstange (38) auf einen ein-
armigen Stiitzhebel (75) einwirkt, der an
seinem freien Ende mit der Achse des Wende-

3

getriebes (36) verbunden ist, derart, daB das
Wendegetriebe durch diesen Stiitzhebel aus 6o
einer Endstellung in die andere geschwenkt
werden kann, und daB an diesem Stiitzhebel
eine Steuerstange (77) angelenkt ist, die die
das Minuszeichen tragende Typenstange (80)
bei der Umsteuerung auf Subtraktion in 65
Arbeitsstellung bringt und dabei zugleich
den zu der Minustypenstange gehorigen
Typenhammer (93) entriegelt.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dafl die Schubstange 70
durch einen von ihr getragenen Bolzen (78)
beim Umschalten auf Subtraktion die Minus-
typenstange in Arbeitsstellung bringt, und
daB bei dieser Bewegung die Minustypen-
stange mit Hilfe eines an ihr sitzenden 75
Bolzens (go) durch Anheben des Nullsperr-
hebels (87) den zugehérigen Typenhammer
(93) entriegelt.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB auf die 8o
Schubstange (38) an ihrem freien Ende ein
keilférmig ausgebildeter Ansatz (71) auige-
setzt ist, dem ein bei der Kurbeldrehung sich
bewegender Hebel (185) mit Korrekturan-
schlag (185%) zugeordnet ist, der mit dem 85
keilférmigen Ansatz (71) entsprechenden Ge-
genanschlagfiichen versehen ist, die die
Schubstange in die eine oder andere der
Additions- bzw. Subtraktionsstellung ent-
sprechende Endlage bewegen, wenn sich die 9o
Schubstange nicht in einer der Endstellungen
befinden sollte.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzéichnet, dafl die Umkehrung
der Drehrichtuhg der Zehnerschaltwalze 95
durch den Stiitzhebel (75) dadurch erfolgt,
daB seine Schwingbewegung auf den einen
Arm (64°) eines Winkelhebels (64, 66) iiber-
tragen wird, dessen anderer Arm (66) durch
einen Verbindungshebel (63) mit einem Ga- too
belhebel (62) verbunden ist, der wahlweise
durch die Bewegung des Stiitzhebels (75) mit
dem einen oder anderen Hebelarm (266 bzw.
267) eines doppelarmigen Hebels (264) ge-
kuppelt wird, dessen freies Ende durch eine 105
Gabelung (262) und einen Bolzen (261) eine
Zahnstange (268) in Bewegung setzt, die mit
einem Ritzel (264) auf der Zehnerschalt-
walze (43) in- Eingriff steht, und daB der
doppelarmige Hebel (264) auf seinen beiden 11c
Hebelarmen je Bolzen (266 bzw. 267) trigt
und die Gabelenden des Gabelarmes (62) so
geformt sind, daf sie wahlweise mit dem
einen oder dem anderen Bolzen (266, 267)
des doppelarmigen Hebels (264) in Eingriff 115
gebracht werden.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKERET
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