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Die Erfindung betrifft eine Rechenmaschine und hat
sich die Aufgabe gestellt, die Umschaltung auf ver-
schiedene Rechenarten unter Fortlassung bisher iib-
licher, manuell zu bedienender Umschaltglieder bzw.
besonderer Startorgane automatisch zu ermoglichen.
. Erreicht wird dies nach der Erfindung dadurch, daB
in Abhidngigkeit von der Betitigung eines Funktions-

_ auslosegliedes sowie davon, ob ein Werteinstellvorgang
vorangegangen ist oder nicht, selbsttitige Umschal-
tungen der Rechenart, wie z. B. von Einfach- zu Mehr-
fachrechnen oder umgekehrt, bewirkt werdén, indem
ein die Rechenart wmschaltendes. Glied iiber Verbin-
dungsglieder mit Werte. einbringenden und mit diese
Werte weiterverarbeitenden Gliedern in Wirkverbin-
dung steht. Zu diesem Zweck ist insbesondere vor-
gesehen, daB bei Anordnung eines zweistufigen Ein-
stellwerks mit trennbaren Voreinstell- und Dauer-
einstelleinrichtungen das Umschaltglied je mnach
-Stellung undfoder Zustand: der Vorsteliglieder bewirkt,
daBl die Dauereinstellglieder geltscht werden  oder
nicht. Im Falle einer Loschung bewirkt eine Betiti-
gung eines Funktionsauslésegliedes eine Neueinstel-
. lung der Dawereinstelliglieder. Bei einer bevorzugten
Awsfithrungsform der Erfindung werden Kupplungs-
glieder vom: Umschaltglied so gesteuert, daB je nach
dessen Stellung die Funktionsausldseglieder entweder
das Hauptsystem oder andere Funktionsglieder, wie
z. B. das Emtra;gssystem wirksam werden lassen.

Der Fortfall einer besonderen Multiplikations-
Werttastatur, die Einsparung von zusitzlichen Hand-
griffen, die die Arbeitsgeschwindigkeit herabsetzen
-und Anla zu Fehlbedienungen geben konnen, die
" Méglichkeit der Fehlerberichtigung ohne besondere
Handumschaltungen bzw. Loschungen und die leich-

. tere Bedienbarkeit " sollen als besondere Vorteile
gegeniiber den bisher bekanntgewordenen Rechen-
maschinen besonders erwahnt werden.

Der Erfindungsgegenstand ist in einer Ausfithrungs-
form in den Zeichnungen dargestellt, wobei zum
Zwecke der besseren Ubersichtlichkeit alle nicht direkt
mit der Erfindung zusammenhingenden Teile der
Rechenmaschine fortgelassen sind.

Fig. 1 zeigt in schematischer Perspektive die wich-
tigsten Teile in Additionsstellung;

Fig. 2 zeigt eine glelchle An51cht in der Multiplika-
tionsstellung.

Nachstehend wird an Hand der Zeichnungen der
Aufbau und die Arbeitsweise einer .Rechenmaschine
nach der Erfindung niher erldutert, wobei darauf hin-
gewiesen wird, dafl die abgebrochen dargestell’cen
Wellen gehiusefest gelagert sind.

Durch Betitigen von Werttasten 1, von denen aus
Griinden der Ubersichtlichkeit nur die firr den Wert
»Acht« dargestellt ist, wird iiber Hebel 2 und 3 ein
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Wert in einen an sich bekannten und daher nicht dar-
gestellten Stiftschlitten eingebracht.

Bei jeder Betitigung einer Taste 1 wird dabei eine
Klappe 4 vom zugehtrigen Hebel 3 angehoben, womit
itber einen Hebel 5 bewirkt wird, daB der Stiftschiit-
ten von Dekade zu Dekade springen kann. An diesem
Hebel 5 ist eine Verbindungsstange 6 mit einem unter
Federwirkung stehenden Sperrhebel 7 angelenkt, so
dafl der Hebel 7 beim Eintasten der ersten Ziffer be-
reits ausgeschwenkt wird. Dadurch kann eine Stange 8

unter der Wirkung einer Feder 9 in Richtung zum

Stiftschlitten schnellen, wobei sich ein Lappen 8¢ der
Stange8 iiber den Hebel 7 legt und ihn in der in Fig. 1
dargestellten Lage hilt.

Die Stange 8 ist an einer unter der Abdeckung der
Rechenmaschine schwenkbar angeordneten Umschalt-
welle 10 angelenkt und verbringt sie bei der zuvor er-
lauterten Bewegung aus der in der Fig. 2 dargestellten
in die in der Fig. 1 aufgezeigte Lage.

Ein auf der Welle 10 fest angeordneter Hebelarm
11 verbringt dabei iiber einen Hebel 12 eine Kupp-
lungsstange 13 in eine derartige Lage, dafl die Stange
13 bei entsprechender Verschwenkung nicht auf eine
Klinke 14 einwirken kann. ,

Zugleich wird von einem weiteren festen Hebelarm
15 ein Verbindungsteil 16, welches eine Kupplungs-
stange 17 tragt, verstellt.

Wenn der Wert in den Stiftschlitten eingetastet
worden ist, betitigt der Bedienende eine Funktions-
taste 18, um einen Rechenvorgang auszuldsen. Ein
Tastenhebel 19 zwingt dabei iiber die Kupplungsstange
17 einen Zwischenhebel 20, der Bewegung zu folgen,
wodurch iiber Glieder 21 und 22 eine Klinke 23 aus
der Eintragskupplung 24 genommen wird.

Von einem nicht dargestellten Motor angetrieben,
liuft nunmehr die Kupplung 24 in Pfeilrichtung und
stellt dabei die Systeme des Schaltwerks der Rechen-
maschine’ in an sich bekannter und daher hier nicht
naher erliuterter Art auf den eingetasteten Wert ein.
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Ein mit umlaufender Nocken25 lauft dabei auf einen
als Abnehmer ausgebildeten Arm eines doppelarmigen
Hebels 26. auf und verschwenkt ihn entgegen der
Wirkung einer Zugfeder 27. Uber ein Zwischenglied
28 wird dabei die Stange 8 in die in Fig.2 darge-
stellte Lage zuriickgedriickt und die Feder 9 gespannt.

Der Sperrhebel 7 wird nun von seiner Feder vor den
Lappen 8¢ gezogen und hilt damit die Stange 8 in der
oben eingenommenen Lage fest. Mit der Verbringung
der Welle 10 in die neue Lage ist die Stange 17 in die
unwirksame Stellung gelangt, so dafl die Glieder 20,
21, 22, 23 in ihre Ruhelage zuriickkehren. Die Kupp-
lung 24 beendet somit thren ILauf nach Abschluf} einer
Umdrehung.

Vor Beendigung eines derartigen Umlaufs gibt die
Kupplung 24 iber nicht dargestellte Mittel eine
Offnungsbewegung an die Klinke 14 und gibt so die
Hauptsystemkupplung 29 zu einem Umlauf frei. Der
im Hauptschaltwerk eingestellte Wert wird also ein-
mal in ein Zihlwerk, in diesem Fall, da die Plustaste
18 betitigt worden war, positiv eingetragen. Eine
Betitigung (der aus Ubersichtlichkeitsgritnden nicht
dargesteliten Minustaste wiirde die gleichen zuvor
erliuterten Vorgange ausldsen, mit dem einzigen
Unterschied, dafi der Wert dann einmal negativ in ein
Zihlwerk einrget.rag'en wiirde.

Nachdem diese Addition durchgefithrt worden ist,
steht die Welle 10 in der Multiplikationslage, so daB
der Rechmnende mit dem gleichen Wert durch eine
neuerliche Betitigung der Taste 18 halbautomatische
Rechnungen durchfithren kann, -da der eingetastete
Wert nach wie vor im Schaltwerk der Rechenmaschine
erhalten bleibt. Das geschieht dadurch, daB mit einem
Niederdriicken der Taste 18 (Fig. 2) iiber den Hebel
19 ein Zwischenhebel 30 verschwenkt wird, durch
dessen Schlitz 30¢ die Kupplungsstange 13 hindurch-
ragt. Die dadurch mitverschwenkte Kupplungsstange
13 wirkt in der Multiplikationslage der Welle 10 bei
einer Verschwenkung auf die Klinke 14 derart ein,
daff sie sie aus der Kupplung 29 herausnimmt. Das
Hauptsystem lauft dadurch um, und zwar so lange,
wie die Taste 18 gedriickt gehalten wifd. Derartige
halbautomatische Rechnungen sind auch mit Stellen-
verschiebung durchfithrbar, da eine Loschung des
Schaltwerks durch Loslassen der Taste 18 nicht statt=
findet. Awuch beliebig abwechselnde Bedienung der
Plus- und der Minustaste ist mdglich, so daB die ver-
schiedensten halbautomatischen Rechenoperationen
mit dem gleichen Rechenwert ausfithrbar sind.

Soll eine Rechnung mit einem neuen Rechenwert
vorgenommen werden, so ist dieser iiber die Tasten 1
in den Stiftschlitten einzubringen. Wie bereits zuvor
erwihnt, wird die Welle 10 beim Niederdriicken der

zuerst betitigten Tastel in die Additionslage ver-

bracht. Nach der beendeterr Werteintastung wird vom
Bedienenden nach Erfordernis die Plus- oder die
Minustaste betitigt, wodurch zuerst das Hauptsystem
und die Einstellglieder geldscht werden und danach
auf den im Stiftschlitten enthaltenen Wert neu ein-
gestellt werden. Darauf folgt, wie eingangs erliutert,
der eine Arbeitsumlauf des Hauptsystems, d.h. ein
Additions- bzw. Subtraktionsgang der Maschine.
Mit jedem neu eingetasteten Wert wird also auto-
matisch bei der ersten Betitigung eines Funktions-
auslosegliedes 18 eine gewdohnliche Addition oder Sub-
traktion, bei weiterenr Betidtigungen ohne vorherige
Werteintastung halbautomatische Multiplikationen
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oder Divisionen ausgeldst, ohne daf der Bedienende
ein zusitzliches, die Rechenart der Maschine ver-
stellendes Organ bzw. besondere Starttasten od. dgl.
zu betitigen hat.

PATENTANSPRUCHE:

1. Funktionssteuerung fiir Rechenmaschinen,
dadurch gekennzeichnet, daf in Abhingigkeit von
der Betitigung eines Funktionsauslosegliedes
(Funktionstaste 18) sowie davon, ob ein Wertein-
stellvorgang (durch Betragstasten 1) vorangegan-
gen ist oder nicht, selbsttitige Umschaltungen der
Rechenart, wie z.B. von Einfachrechnen (Ad-
dition und Subtraktion) zu Mehrfachrechnen
(Multiplikation und Division) oder umgekehrt,
bewirkt werden, indem ein die Rechenart um-
schaltendes Glied (10) {iber Verbindungsglieder mit
Werte einbringenden und mit diese Werte weiter-
verarbeitenden Gliedern in Wirkverbindung steht.

2. Funktionssteuerung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, da8 bei Anordnung eines zwei-
stufigen Einstellwerks mit trennbaren Voreinstell-
and Da;ueremstelleinrichtungen das Umschaltglied
(10) je nach Stellung und/oder Zustand der Vor-
einstellglieder bewirkt, daB die Daueremstellgl‘leder
gelGscht werden oder nicht.

3. Funktionssteuerung nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daff im Falle der Loschung
eine Betitigung des Funktionsauslosegliedes (18)
eine Neueinstellung der Dauereinsteliglieder be—
wirkt.

4. Funktionssteuerung nach Anspruch 1 blS 3,
dadurch gekennzeichnet, daf Xupplungsglieder
(13, 17) vom Umschaltglied (10) so gesteuert
werden, daB je nach dessen Stellung die Funk-
tmrnsauslosegheder entweder das Hauptsystem (29)
oder andere Funktionsglieder, wie z. B. das Ein-
tragssystem (24), wirksam werden lassen.

5. Funktionssteuerung nach Anspruch 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daff bei einem durch Be-
titigen eines Funktionsauslosegliedes (18) nach
vorangegangener Werteintragung ausgelosten Um-
lauf des Eintragssystems (24) von diesem z. B.
durch Anordnung eines auf entsprechende Verbin-
dungsglieder (26, 28) ecinwirkenden Nockens (25)
an das Umschaltglied (10) eine Verstellbewegung
in die Multiplikationslage gegeben wird.

"~ 6. Funktionssteuerung nach Anspruch 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, daf durch das Einbringen
eines Wertes, z. B. durch Betitigung von Wert-
tasten (1), iiber die Verbindungsglieder (5, 6) vor-
zugsweise durch Offnen einer Sperre (7) die Ver-
bringung des Umschaltgliedes (10) in die Ad-.
ditionslage bewirkt wird.

7. Funktionssteuerung nach Anspruch 1 bis 6,
dadirrch gekennzeichnet, daB eine Feder (9) auf
das Verbindungsglied (8) derart einwirkt, daBl sie
bei Freigabe des Sperrgliedes (7) das Umschalt-
glied (10) in die Additionslage zieht und bei der
Riickfithrung des Gliedes (10) in die Multiplika-
tionslage gespannt wird.

8. Funktionssteuerung nach Anspruch 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, daf das Umschaltglied
(10) eine durch Verschwenken wum ihre Lings-
achse in zwei Endlagen verbringbare Welle ist, an
der die Verbindungsglieder (8,12 und 16) ange-
lenkt sind.

Hierzu 2 Blatt Zeichnungen
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