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Die Erfindung betrifft eine Rechenmaschine
mit Betrags- und Sondertasten, mehreren
Rechenwerken, die durch Drehung von Hub-
gliedern mit den Antriebsgliedern gekuppelt

5 werden konnen, sowie einem Druckwerk zum

Drucken von Einzelbetrigen, End- und
Zwischensumnien.
Die Erfindung besteht im wesentlichen

darin, daf} die Kupplung oder Nichtkupplung
10 der Rechenwerke abhingig ist von der jewei-
ligen Stellung eines Paares von abgeflachten
Hubscheiben, das auf den &ufleren Enden
einer jeden Rechenwerksachse befestigt ist
und derart mit den Hubgliedern zusammen-
15 wirkt, dafl, wenn der zylindrische Teil eines
"Hubscheibenpaares an den Hubscheiben an-
liegt, das bhetreffende Rechenwerk in Fith-
rungsschlitzen des Rechenwerksrahmens ver-
schoben und mit den Antriebsgliedern gekup-
20 pelt wird, wihrend, wenn der abgeflachte Teil
eines Hubscheibenpaares an den Hubscheiben
anliegt, die Drehung der Hubglieder nicht zur
Kupplung des betreffenden Rechenwerkes
fithrt.
25 Die ganze Erfindung wird in den beiliegen-
den Zeichnungen dargestellt, und zwar ist
Abb. 1 eine Seitenansicht von rechts, teil-
weise im Schnitt nach der Linie 1-1 der
Abb. 9, wobei die Teile sich in der Ruhelage
3o befinden, '

Abb. 1a eine Ansicht, welche Einzelheiten
darstellt, worauf spiater Bezug genommen
wird,

Abb. 2 ist eine Seitenansicht von links, teil-
weise mit einem Schnitt unmittelbar auf der g
Innenseite des linken Seitenrahmens, und zeigt
die Lage, welche einige der dargestellten
Teile einnehmen, wenn die Nichtschreibtaste
und die »4-Taste« niedergedriickt sind, wih-
rend das Werk sich in seiner vorderen Stel- ,4
lung befindet. Diese Abbildung erldutert fer-
ner die Zihlwerkschalttasten, nidmlich die
Schalttaste fiir das untere Zahlwerk, die fiir
das obere Zahlwerk und die fiir beide Zihl-
werke, und zwar ist die Schalttaste des un- 45
teren Zahlwerkes niedergedriickt dargestellt.

Abb. 3 ist eine Seitenansicht von rechts,
teilweise mit einem Schnitt unmittelbar auf
der Tnnenseite des rechten Seitenrahmens,
zeigt die Summen-, die Teilsummen-, die Nicht- 5o
addier-, die Wiederholungs-, die Irrtums-, die
Subtraktions- und die Addiertaste sowie die
Zahlwerke, deren Teile in ihrer Ruhelage ge-
zeichnet sind, )

Abb. 4 ein Grundrili der Maschine, 55

Abb. 5 eine Seitenansicht von rechts,

Abb. 6 eine abgebrochene Seitenansicht von
rechts, teilweise im Schnitt, und veranschau-
licht diejenigen Teile des Werkes, die insbe-
sondere zum Ziehen-einer Summe odér einer g
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Teilsumme dienen, wobei die Teile sich in
ihrer Ruhelage befinden.

Abb. 7 ist eine Ansicht des Fliissigkeits-
puffers und einiger von den Maschinenteilen,
welche insbesondere beim Ziehen einer
Summe oder einer Teilsumme in Tatigkeit
treten,

Abb. 8 die Unteransicht der Tastatur,

Abb. ¢ ein GrundriB der Maschine ohne
den Sockel, Gehiuse, Handhebel und Tastatur,
wobei die Teile in ihrer Ruhelage gezeichnet
sind.

Abb. 10 veranschaulicht .. die Stellung.
welche gewisse Teile der Maschine einnehmen,
wenn die Teilsummentaste niedergedriickt ist,

Abb. 11 eine Seitenansicht von rechts, teil-

weise mit Schnitt; wobei die Summentaste und |

die Subtrahiertaste niedergedriickt sind und
das Werk sich in seiner vorderen Stellung be-
findet,

Abb. 12 eine Teildarstellung von rechts
und zeigt die Summen- und die Teilsummen-
taste,

Abb. 13 in Seitenansicht von rechts eine
Einzeldarstellung einer Vorrichtung, die dazu
dient, um die Arbeit der Maschine zu verhin-
dern, solange das Summierwerk in Tatigkeit
ist.

Abb. 14 zeigt gewisse Teile der Zahlwerk-
schaltvorrichtung in der Lage, bei welcher der
Handhebel sich in seiner hinteren Lage be-
findet.

Abb. 15 ist eine dhnliche Darstellung wie
Abb. 14, jedoch befinden sich die Teile in der
Lage, bei welcher der Handhebel nach vorn
umgelegt ist.

Abb. 16 ist eine FEinzeldarstellung der
Zihlwerkschalttasten, und zwar von dem
iibrigen Teil des Mechanismus getrennt.

- Abb. 16a zeigt die Zihlwerkschaltringe in

der Lage, welche sie einnehmen, wenn die
Tasten sich in den in Abb. 16 gezeichneten
Stellungen befinden.

Abb. 17 ist eine ihnliche Darstellung wie

Abb. 16, wobei jedoch die oberste Zahlwerk- -

schalttaste niedergedriickt ist.
Abb. 17a ist eine dhnliche Darstellung wie
Abb. 17, jedoch befinden sich die Ringe in

‘einer Lage iibereinstimmend mit der in

Abb. 17 gezeichneten Lage der Tasten.

Abb. 18 ist eine dhnliche Darstellung wie
Abb. 16a, wobei jedoch die mittlere Zahlwerk-
schalttaste niedergedriickt ist.

Abb. 18a zeigt die Ringe in einer Lage,
itbereinstimmend mit Abb. 18.

Abb. 19 ist eine dhnliche Darstellung wie
Abb. 16, wobei jedoch die untere Taste nieder-
gedriickt ist.

Abb. 19a zeigt die Ringe in Ubereinstim-
mung mit Abb. 19.
~ Abb.20 ist eine Einzeldarstellung der Sum-

“mijertaste und gewisser mit ihr vereinigter

Teile, und zwar von der Maschine getrennt.

Abb. 21 ist eine Ansicht von links auf die
in Abb. zo gezeichneten Teile und zeigt die
Art und Weise, wie die Summentaste auf
gewisse Gleitstiicke einwirkt.

Abb. 22 ist eine dhnliche Darstellung wie
Abb. 20, wobei eine der Summentasten nieder-
gedriickt ist.

Abb. 23 ist eine dhnliche Darstellung wie
Abb. 21 und zeigt die Lage, welche die Teile
einnehmen, wenn die Taste  niedergedriickt
ist.

Abb. 24 ist ein Schaubild einer Riegel-
klinke, die in Verbindung mit der Vorrich-
tung nach Abb. 2o benutzt wird.

Abb. 25 erliutert schaubildlich eine Kolon-
nenklinke. '

Abb. 26 zeigt die Art und Weise, wie
dieses Ausléseorgan mit der Ziffertasten-
stange vereinigt ist.

Abb. 27 ist eine Teildarstellung einer
Schalt- bzw. Ausldsevorrichtung in der Ruhe-
iage (wobeiauch der Handhebel in der Ruhe-
lage ist).

Abb. 28 zeigt die Ausldsevorrichtung bei
teilweise nach vorn gezogenem Handhebel.

Abb. 29 zeigt die Ausldsevorrichtung bei
vollstandig nach vorn gezogenem Handhebel.

Abb. 30 zeigt die Wirkungsweise der Aus-
lésevorrichtung bei Zuriickbewegung  des
Hebels.

Der Rechenwerksantrieb

Die zum Antrieb der Rechenwerke dienende
Einrichtung umfaBt einen Satz dreiarmiger
Hebel 610 (Abb. 1), die auf einer gemeinsa-
men Achse 608 drehbar sind. Dér eine Arm
610¢ eines jeden dieser Hebel ist nach oben
gerichtet und durch einen Zapfen 654 an eine
verschiebbare Anschlagstange 615 angelenkt,
deren Verschiebung durch die jeweils nieder-
gedriickte Zifferntaste begrenzt wird. Ein
zweiter Arm 610% jedes der Hebel 610 ist ge-
lenkig mit einer die Drucktypen 6770 tragen-
den Stange 611 verbunden, wahrend der
dritte Arm 610¢ an seinem Ende einen Zahn-
bogen bildet, der zum Antrieb der Rechen-
werke dient.

Samtliche Anschlagstangen 615 werden
durch die zugehdrigen Hebel 610 gewdhnlich
in ihrer riickwirtigen Grenzlage gehalten und
in- dieser dadurch gesichert, daB je eineSper:-
klinke 617 (Abb. 1 und 6) sich unter einen
Zapfen 659 legt, der an dem Zahnbogenarm
610° eines jeden der Hebel 610 seitlich be-
festigt ist. Je eine Zugfeder 683, die mit
ihrem hinteren Ende an dem zugehdrigen
Zapfen 654 und mit ihrem vorderen Ende an
einer die Seitenteile eines Hilfsrahmens 614
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sucht die zugehdrige Anschlagstange 015
stindig nach vorn zu ziehen.

Der seitliche Abstand der Anschlagstan-
gen 615 wird vorn durch eine mit Querschlit-
zen versehene, in Ausschnitten 605¢ ruhende
Querstange 605 und hinten durch eine gleich-
falls geschlitzte Querschiene 626 (Abb. 1)
gewahrt, die in Schlitzen 614? des Hilfsrah-
mens 614 ruht.

An der unteren Kante ist jede Anschlag-
stange 615 mit einem stufenférmigen Vor-
sprung 615% versehen, der sich gegen die

Querstange 605 legen und hierdurch die Ver-

schiebung der Anschlagstange nach vorn be-
grenzen kann. An ihrer oberen Kante da-
gegen- besitzt jede Anschlagstange 615 eine
Anzahl von stufenweise angeordneten, seitlich
vorspringenden Nasen 6152, die mit je einer
der zugehorigen Zifferntasten 215 derart zu-
sammenwirken, daB die Verschiebung der
Anschlagstange 615 stets dem Werte der je-
weils niedergedriickten Zifferntaste entspricht.
Tst'in einer Zifferntastenreihe iiberhaupt keine
Taste niedergedriickt worden, so wird die
Verschiebung der zugehdrigen Anschlag-
stange 615 dadurch in der Nullstellung be-
grenzt, daB sich die hinterste ihrer Nasen
615% gegen die Nase 214¢ einer sogenannten
Nullanschlagklinke 214 legt (Abb. 1).

Der Rechenwerksrahmen

Die Rechenwerke sind in einem besonderen
Rahmen gelagert, der sich aus zwei durch
Querstreben 304 und 40z verbundenen Sei-
tenteilen 410 (Abb. 3, 6, 9) zusammensetzt.
Die Querstreben 304, 402 sind beiderseits
fiber die Rahmenteile 410 hinaus verlingert
und verbinden gleichzeitig auch die Seiten-
teile des Hauptrahmens 310 (Abb. 1, 6, 9)
miteinander, die durch Schrauben 361
(Abb. 9) auf den Querstrebenenden befestigt
sind.

Bei der dargestellten Ausfithrungsform sind
die Seitenteile 410 des Rechenwerksrahmens
mit je drei Schlitzen 410% versehen, die zur
Tagertng der Rechenwerksachsen 403 dienen.
Tatsichlich sind zwar nur zwei der Schlitze
410% mit Rechenwerken besetzt, doch konnen
ebensogut auch drei (und gegebenenfalls noch
mehr) Rechenwerke angeordnet werden.

‘Die Rechenwerke

Jedes- der Rechenwerke setzt sich in bekann-
ter Weise aus einer Anzahl von Ziffernschei-
ben 473 (Abb. 6, 7) zusammen, deren jede mit
einem Zahnrad 472 starr verbunden sowie mit
einer Anschlagnase 457 versehen ist. Jedes
Rechenwerk ist als Addierwerk ausgebildet
und mit einer nicht zur Erfindung gehdrenden,
Planetenradgetriebe benutzenden Zehneriiber-

tragung versehen, die im Gegensatz zu den

meist verwendeten Zehneritbertragungen nicht
erst dann wirksam wird, wenn das Ziffernrad
niederer Ordnung seinen Ubergang von »9«
auf »o« vollzieht oder beendet hat, sondern
wihrend der ganzen Drehung des Ziffern-
rades niederer Ordnung schrittweise mit-
arbeitet. Der Vorteil einer derartigen Zehner-
iibertragung besteht darin, daB die Rechen-
werke keinerlei Schubklinken, Sperrdder
oder Federn bendtigen, wie dies bei fast allen
anderen Rechenwerken der Fall ist. Aller-
dings miissen beim Ziehen von End- oder
Zwischensummen die Ziffernrdder vom nied-
rigstwertigen Ziffernrad aus in ordnungs-
miBiger Folge auf Null gestellt werden, wo-
zu eine besondere, noch zu erliuternde Null-
stellvorrichtung dient. ’

Durch quergeschlitzte Sperrschienen 413
(Abb. 1, 6) werden die Zahnrider 472 und
damit auch die Ziffernscheiben 473 gegen
Drehung gesperrt, solange sie sich nicht mit
den Zahnbégen 610¢ im Eingriff befinden.

Die Kupplungseinrichtung fir
die Rechenwerke

Die Kupplung und Entkupplung der
Rechenwerke mit bzw. von den Zahnbégen
610°¢ erfolgt durch sektorformige Hubglieder
419 (Abb. 3, 1, 9), von denen je eines an der
AuBenseite des Rechenwerksrahmens 410 auf
einer in Bohrungen 410¢ (Abb. 6) dieses Rah-
mens drehbaren Welle 405 (Abb. 1, 3) be-
festigt ist. Die Hubglieder 419 haben nocken-
artige Hubflichen 419%, die mit Hubscheiben
438 (Abb. 3, 14, 15, I6a, 174, 18a, 10a) zu-
sammenwirken, die auf den Enden der
Rechenwerkswellen 403 befestigt und mit je
einer Abflachung 438¢ versehen sind. Mittels
dreier Sondertasten 217 (Abb. 2, 16 bis 19),
die zum Kuppeln bzw. Entkuppeln des einen
oder- des anderen oder beider Rechenwerke
dienen, kénnen, wie spiter beschrieben wird,
die Achsen 403 samt den Hubscheiben 438
(Abb. 3) so gedreht werden, daBl entweder
der gewdlbte oder der flache Teil der Hub-
scheiben mit den Hubflichen 419% der Hub-
glieder 419 zusammenwirkt. Ist letzteres der
Fall, so kommen die Zahnrider 472 der
Ziffernscheiben 473 mit den Zahnbdgen 610¢
nicht in Eingriff, wihrend im anderen Falle
das oder die ausgewihlten Rechenwerke mit
den Zahnbégen gekuppelt werden. Durch
Belastungsfedern 480 (Abb. 3), die auf Zap-
fen der Rahmenteile 410 befestigt sind und
die Rechenwerke stindig in der Entkupp-
lungslage zu ziehen suchen, werden die
Rechenwerke nach erfolgter Freigabe wieder
in die Ruhelage zuriickgefithrt und mit den
Sperrschienen 413 in Eingriff gebracht.

Zum Antrieb der Hubglieder 419 ist das

rechte Hubglied durch einen Zapfen 451
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(Abb. 3, 14. I5) mit einem Lenker 321 ver-
bunden, der am anderen Ende drehbar an
einem Schwenkarm 322 befestigt ist. Die ver-
langerte Nabe 335 dieses Schwenkarmes 322

sitzt starr auf einer Welle 304 und tragt

weiterhin noch einen waagebalkendhnlichen
Doppelarm 325 (Abb. 3, 10, 27 bis 30), der
an seinen beiden Enden auf je einem Zapfen
3524 eine Klinke 323 bzw. 324 trigt. Beide
Klinken sind durch eine Zugfeder 381 derart
miteinander verbunden, daB sie gew6hnlich
ihre Ruhelage (Abb. 3) einnehmen. Der
Schwenkarm 322, die Nabe 335, der Doppel-
arm 325 und die beiden Klinken 323. 324
bilden eine technische Einheit.

Die Welle 304 ist mit ihrem gemaB Abb. 9
linken Ende in der -einen Seitenwand des
Hauptrahmens 310 und mit ihrem anderen
Fnde in einer der Seitenwinde des Hilfsrah-
mens 614 (Abb. 1, 6, 9) gelagert. Auf ihr ist
auf der AuBenseite der Rahmenwand 614 ein
Ring 634 (Abb.g) befestigt, der durch eine
Zwischenscheibe 334 von der Nabe 335 des
Schwenkarmes 322 getrennt ist. Eine auf das
rechte Ende der Welle 304 aufgeschobene
schraubenférmige Druckfeder 382 sucht die
von dem Schwenkarm 322, der Nabe 335, dem
Doppelarm 325 und den Klinken 323, 324 ge-
bildete technische Einheit dauernd nach links
(Abb. ¢) zu driicken und gleichzeitig in ihrer
jeweiligen Schwenklage zu sichern, die in
noch zu erliuternder Weise mittels der Hub-
nocken 316 und 320 (Abb. 3) selbsttitig be-
stimmt wird. Diese sind mittels einer ge-
meinsamen Nabe 3322 auf einer Welle 30T,
der Hauptwelle, befestigt, die in den Seiten-
rahmen 310 gelagert und mit einem Hand-
hebel 311 (Abb. 4) versehen ist. Die Hub-
nocken 316 und 320 sind derart auf der Welle
301 befestigt, dafl der Nocken 320 mit einer
Gleitrolle 352 der vorderen Klinke 323 und
der Nocken 316 mit einer Gleitrolle 352 der
hinteren Klinke 324 zusammenwirken kann.
Der Schwenkvorrichtung 322, 335, 325, 324
wird hierbei eine wechselweise Schwenk-
bewegung erteilt. In der Ruhelage stiitzt sich
der Doppelarm 325 (Abb. 10, 1) auf den
Zapfen 353 (Abb. 27, 28) eines mehrarmigen
Schwenkgliedes 326 auf, das dauernd unter
dem Zuge einer Schraubenfeder 383 (Abb.10)
steht, die mit ihrem unteren Ende an. einem
Zapfen 360 der Nabe 335 und mit ihrem
oberen Ende an einer Nase des Schwenkglie-

~des 326 aufgehingt ist.

Von den verschiedenen Armen -des
Schwenkgliedes 326 wirkt der vordere Arm
326¢ (Abb. 10, 11) mit einem Zapfen 3522 der
Klinke 323 zusammen, sobald die sogenannte
Additionstaste 2177 (Abb. 3) sowie eine der
Rechenwerkstasten 217 (Abb. 2) niederge-
Zieht man jetzt den Hand-

“welle 301

hebel 311 (Abb. 4, 5) nach vorn, so wird der
sektorférmige Hubnocken 320, der, wie er-
wihnt, mit der Gleitrolle 352 der Klinke 323
zusammenwirkt, den Doppelarm 325 und das
kraftschliissig mit ihm verbundene Schwenk-
glied 326 sowie auch den Schwenkarm 322 in
der Richtung des Uhrzeigers (Abb. 3, 27, 28)
ausschwingen. Diese Schwenkbewegung wird
durch den Lenker 321 derart auf die Hub-
glieder 419 iibertragen, daBl deren Hubflichen
419¢ sich von den Hubscheiben 438 - der
Rechenwerksachsen 403 trennen und die
Rechenwerke infolgedessen von den Be-
lastungsfedern 480 aufler Eingriff mit den
Zahnbogen 610¢ und in Eingriff mit den zu-
gehorigen Sperrschienen 413 gebracht werden.
Dieser Vorgang findet statt, bevor die Ein-
stellhebel 610 ihre Bewegung beginnen. Die
ihnen so erteilte Entkupplungslage behalten
die Rechenwerke (Zahnrider 472, Ziffern-
scheiben 473) bei, bis der IHandhebel 311
wieder zuriickgeschwenkt wird. Hierbei
wirkt die Gleitrolle 352 (Abb. 3, 27) der hin-
teren Klinke 324 mit dem Hubnocken 316
derart zusammen, daf die Schwenkvorrich-
tung 322, 335, 325y 323: 324 und mit ihr auch
die Hubglieder 419 wieder in entgegengesetz-
ter Richtung ausgeschwenkt werden. Der
oder die jeweils ausgewdhlten Rechenwerke
kommen hierbei von neuem mit den in-
zwischen ausgeschwenkten Zahnbogen 610¢ in
Eingriff, die bei ihrer Riickkehr in die Ruhe-

‘lage den mittels der Betragstasten eingestell-

ten Betrag in das bzw. die Rechenwerke {iber-
tragen.

Um den Schwingungshub des Handhebels
311 nach beiden Richtungen hin zu begren-
zen, ist auf dem linken Ende der Hauptwelle
301 ein Winkelhebel 319 (Abb. 2) befestigt,
dessen Enden wechselweise gegen einen Zap-
fen 363 des linken Seitenrahmens 310 an-
schlagen. In der Ruhelage des Handhebels
311 (Abb. 5) legt sich der gemal Abb. 2 nach
rechts gerichtete Arm 319% gegen den Zapfen
363 an, wihrend bei nach vorn gezogenem
Handhebel 311 der Arm 319% gegen den Zap-
fen 363 anschligt (Abb.2). Der Winkelhebel
311 und damit auch die Hauptwelle 301 und
die auf ihr befestigten Teile stehen stdndig
anter der Wirkung einer starken Zugfeder
380, die mit ihrem einen Ende an der hin-
tersten Querstrebe 304 aufgehingt ist und mit
ihrem vorderen Ende an einem Zapfen 362
des Armes 319% angreift. Beim Vorwirtshub
des Handhebels 311 wird die Feder 380 der-
art stark gespannt, daB sie nach erfolgter
Wiederfreigabe des Handhebels diesen selbst
und die mit ihm verbundenen -Teile selbst-
titig wieder in die Ruhelage zuriickfihrt.

Weiterhin ist auf beiden Enden der Haupt-
noch “je ein Hubnocken 318
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(Abb. 1, 3) befestigt. von denen der rechte bei
der Riickkehr des Handhebels 311 in die
Ruhelage mittels einer Gleitrolle 350 (Abb. 3)
mit dem Schwenkarm 322 derart zusammen-
wirken kann, daf auch der genannte Schwenk-
arm und die mit ihm verbundenen Teile
(Nabe 335, Welle 304, Doppelarm 325, Glie-
der 323, 324) wieder in ilire Ausgangslage
zuriickgefiihrt werden.

Der Rechenvorgang

Die Rechenwerke kénnen sowohl zum Auf-
summen als auch zum Abzichen der im
Tastenfeld eingestellten Betrige benutzt wer-
den. Der jeweils zu registrierende Betrag
kann hierbei gegebenenfalls auch in mehrere
Rechenwerke gleichzeitig iibertragen werden.
Ob ein Betrag in additivem oder subtraktivem
Sinne auf ein Rechenwerk iibertragen werden
soll, hingt. wie an und fiir sich bekannt ist.
lediglich davon ab, ob dieses erst beim Riick-
warts- oder schon beim Vorwirtshub der An-
triebszahnbdgen 610 mit diesen gekuppelt
wird. Die Bestimmung. welches oder welche
der Rechenwerke jeweils benutzt und zu die-
sem Zwecke mit dem Rechenwerksantrieb ge-
kuppelt werden sollen, erfolgt in noch zu er-
liuternder Weise durch Niederdriicken der
entsprechenden Rechenwerkstasten 217, wih-
rend der additive oder subtraktive Charakter
des Rechenvorgangs durch Niederdriicken der
Additionstaste 2177 (Abb. 3) bzw. der Sub-
traktionstaste 2174 bestimmt wird, die zu der
rechten Sondertastenreihe 295 (Abb. 4) des
Tastenfeldes gehdren.

Zur additiven Registrierung eines Einzel-
betrages driickt der Benutzer zunichst die
Additionstaste 2177 nieder, falls dies nicht
schon beim vorhergehenden Rechenvorgang
geschehen sein sollte, stellt den zu registrie-
renden Betrag in dem Betragstastenfelde 217
ein und zieht hierauf den Handhebel 311 nach
vorwirts, wobei auch die Hubnocken 320 und
316 mit nach vorn schwingen. Die vordere
Klinke 323 befindet sich hierbei in der Lage
nach Abb. 3 und 27 bis 2¢, d.h. ihre Gleit-
rolle 3522 liegt vor dem Ende des Schwenk-
gliedarmes 326% Durch das Zusammenwirken
des Hubnockens 320 mit der Gleitrolle 352 der
Klinke 323 werden infolgedessen simitliche
Teile der Schwenkvorrichtung 325, 335, 322
im Sinne der Uhrzeigerdrehung ausgeschwun-
gen, was, wie schon erwihnt, zur Folge hat,
daf die Hubglieder 419 durch die Lenker 321
entgegengesetzt ausgeschwungen und die
Rechenwerke von den Zahnbbgen 610¢ ent-
kuppelt werden. An der Vorwirtsschwingung
des Handhebels 311 und der Welle 301 neh-
men auch die Sperrklinken 617 (Abb. 1) teil,
die die Antriebshebel 610 bis dahin sperrten,

so daf} diese unter dem Zuge ihrer Belastungs-
federn 683 entgegengesetzt der Uhrzeiger-
drehung ausschwingen und hierbei die mit
ihnen verbundenen Anschlagstangen 615 nach
vorn schieben konnen, bis diese durch die
niedergedriickten Betragstasten 215 bzw. durch
die Nase 214% der zugehérigen Nullanschlag-
klinke 214 aufgehalten werden.

Gleichzeitig mit den Zahnbdgen 610¢ wer-
den auch die entsprechenden Drucktypen-
trager 611 (Abb.1,11) nach MaBgabe der
niedergedriickten Betragstasten eingestellt.
Die Riickkehr der durch den Vorwirtshub des
Handhebels 311 verstellten Teile in ihre Ruhe-
lage erfolgt, wie schon erwihnt, nach Frei-
gabe des Handhebels selbsttitig durch die
Wirkung der Zugfeder 380 (Abb. 2). Hierbei
wirkt der Hubnocken 316 in der aus den
Abb. 2¢9 und 30 ersichtlichen Weise derart
mit der Gleitrolle 352 der hinteren Klinke 324
zusammen, dall der Schwenkarm 322 ent-
gegengesetzt der Uhrzeigerdrehung zuriick-
schwingt und hierdurch auch die Hubglieder
419 in ibre Ausgangslage zuriickfithrt, wobei
diese das bzw. die vorher ausgewihlten
Rechenwerke wieder mit den Zahnbdgen 610°¢
kuppeln. Durch die mit der Hauptwelle 301
und den mit ihr verbundenen Teilen gleich-
falls in ihre Ruhelage zuriickkehrenden Sperr-
klinken 617 (Abb. 1) werden die Zahnbbgen
610° schliefilich unter Uberwindung des von
den Federn 683 geleisteten Widerstandes wie-
der in die Ruhelage zuriickgefithrt, wobei sie
entsprechend ihrer vorherigen Einstellung die
verschiedenen Einheiten des zu registrieren-
den Betrages in das bzw. die mit ihm gekup-
pelten Rechenwerke iibertragen.

Zur subtraktiven Registrierung eines Ein-
zelbetrages wird zundchst an Stelle der
Additionstaste 2177 (Abb. 5) die Subtrak-
tionstaste 2174 niedergedriickt, mittels der
Rechenwerkstasten 217 (Abb. 2) das oder die
jeweils bendtigten Rechenwerke ausgewihlt,
der zu registrierende Betrag im Betragstasten-
feld eingestellt und schliefilich der Handhebel
311 nach vorn gezogen.

Das Niederdriicken der Subtraktionstaste
2174 bewirkt eine Umstellung der Teile der
Schwenkvorrichtung 322 bis 326. Mit der
Subtraktionstaste 2174 (Abb. 11) ist nidmlich
ein Kipphebel 224 gelenkig verbunden, der
durch das Niederdriicken der Subtraktions-
taste entgegengesetzt der Uhrzeigerdrehung
ausschwingt und hierbei einen starr mit ihm
verbundenen Arm 224% mitnimmt. Dieser
wirkt hierbei mittels einer an seinem unteren
Ende angeordneten Gleitrolle 3560 mit einem
Arm 326° (Abb. 10, 11) des Schwenkgliedes
326 derart zusammen, dafl dieses entgegen-
gesetzt der Uhrzeigerdrehung ausschwingt,
wobel der Arm 326% den Zapfen 3522 der
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Klinke 323 freigibt. Diese kann also, sobald
der Hubnocken 320 mit ihr in Fiihlung
kommt, federnd ausweichen, ohne gleichzeitig
eine Lageninderung des Doppelarmes 325 so-
wie der iibrigen Teile der Schwenkvorrich-
tung 322 bis 326 herbeizufithren. Da sich in-
folgedessen auch die Lage der Hubglieder 419
(Abb. 1, 3) nicht indert, so bleiben das oder
die ausgewihiten Rechenwerke wihrend des
Vorwirtshubes des Handhebels 311 mit den
Zahnbbgen 610¢ gekuppelt. Sobald nunmehr
die Sperrklinken 617 die Einstellhebel 610
freigeben und diese von den Zugfedern 683
sowie den Anschlagstangen 615 entsprechend
der vorherigen Betragtasteneinstellung mehr
oder weniger ausgeschwungen werden, wird
der eingestellte Betrag schon beim Vorwérts-
hube des Handhebels 311 auf das bzw. die
ausgewihlten Rechenwerke iibertragen, deren
Ziffernscheiben hierbei also entgegengesetzt
wie bei der additiven Schaltung gedreht wer-
den, d.h. der eingestellte Betrag wird von
dem bisher in dem bzw. den Rechenwerken
aufgesummten Betrag abgezogen.

Bei der durch die Ausbuchtung 320% des
Hubnockens 320 ermdglichten Riickkehr der
ausgewichenen Klinke 323 in die Ruhelage
legt sich ihr Zapfen 3522 hinter das haken-
formige Ende eines dritten Armes 3267
(Abb. 11) des Schwenkgliedes 326, so daf die
Klinke nunmehr gegen eine Drehung ent-
gegengesetzt der Uhrzeigerdrehung gesperrt
ist. Kehren der Handhebel 311 und die Hub-
nocken 320, 316 wieder in die Ruhelage zu-
ritck, so wirkt die Klinke 323 mittels ihrer
Gleitrolle 352 wieder wirksam mit dem Hub-
nocken 320 zusammen und schwingt infolge-
dessen den Doppelarm 325 und den Schwenk-
arm 322 in Richtung der Uhrzeigerdrehung

aus, was zur Folge hat, daB das bzw. die bis-

her mit den Zahnbdgen 610° gekuppelten
Rechenwerke von jenen entkuppelt werden
und somit bei der nun folgenden Riickkehr-
bewegung der Zahnbdgen ihre zuvor erhaltene
Einstellung-beibehalten.

Zum Zichen einer End- bzw. Zwischen-
summe muf in der rechten Sondertastenreihe
die Endsummentaste 2178 (Abb. 5) bzw. die
Zwischensummentaste 2173 niedergedriickt
werden. Wie die Abb. 3,8 und 20 erkennen
lassen, ist die Endsummentaste 2178 auf
einem Zapfen 2506 der rechten Stiltzschiene
211 der Tastenfeldplatte 210 drehbar ge-
lagert. Wird die Taste niedergedriickt, so legt
sich ihr riickwirtiges Ende von unten gegen
den Zapfen 263 einer Kippleiste 227 und
schwingt diese im Sinne der Uhrzeiger-
drehung aus. Hierbei wirkt die Kippleiste
227 in der aus Abb. 21 ersichtlichen Weise
derart mit den Nullanschlagklinken 214
(Abb. 1, 21, 25). zusammen, daff diese in ihre

Freigabestellung bewegt werden und infolge-
dessen den Anschlagstangen 615 die Moglich-
keit geben, dem Zuge der Federn 683 zu fol-
gen, sobald durch den Vorwirtshub des Hand-
hebels 311 die Hebel 610 freigegeben werden.
Die vollig niedergedriickte Endsummentaste
2178 wird in der aus Abb. 22 ersichtlichen
Weise durch eine Sperrklinke 223 (Abb. 3,
11, 24) gesperrt, die mit ihrem hakenformigen
unteren Ende unter eine Nase 2178% der Taste
greift und in derselben Weise auch die Zwi-
schensummentaste 2173 sowie die mit »keine
Addition« = bezeichnete Sondertaste 2175
(Abb. 3) zu sperren vermag.

Zum Ziehen einer Endsumme muf} der Zeit-
punkt der Kupplung zwischen den Zahnbdgen
6r1o¢ und den Rechenwerken geindert werden,
und zwar derart, daB diese Kupplung ebenso
wie bei einer Subtraktion schon bei der Ab-
wirtsbewegung der Zahnbbdgen besteht.
Hierzu miissen die Klinken 323, 324 (Abb. 3,
27 bis 30) der Schwenkvorrichtung 322 bis
326 entsprechend umgestellt werden, was da-
durch  geschieht, ‘daB eine Nase 2178

(Abb. 11) der Endsummentaste 2178 sich bei

deren Benutzung gegen einen Zapfen 3527 des
Schwenkgliedes 326 legt und dieses in Rich-
tung der Uhrzeigerdrehung ausschwingt. Die
hintere Klinke 324 wird hierbei durch -die
gegen ihren oberen Zapfen 3525 wirkende
Schragfiiche des Schwenkgliedes 326 so aus-
geschwungen, daB ihre untere Gleitrolle 352
nicht mehr in der Bahn der Hubscheibe 316
liegt und der Arm 326¢ den Zapfen 3522
(Abb. 10) der vorderen Klinke 323 freigibt.

Wird jetzt der Handhebel 311 nach vorn
gezogen, so werden, da die ausgeschwenlte
hintere Klinke 324 von dem Hubnocken 316
(Abb. 3, 27 bis 30) nicht beeinfluft wird
und die durch den Arm 326¢ des Schwenk-
gliedes 326 nicht mehr gesperrte vordere
Klinke 323 dem Hubnocken 320 ohne weiteres
ausweichen kann, die ilbrigen Teile der
Schwenkvorrichtung 322 bis 326 und damit
auch die Hubglieder 419 ihre bisherige Lage
unverindert beibehalten, d. h. das jeweils aus-
gewihlte Rechenwerk wird mit den Zahubo-
gen 610° im Eingriff bleiben. Durch den Ab-
wirtshub der- Zahnbdgen werden also die
Ziffernscheiben 472 des Rechenwerkes riick-
wiirts gedreht, bis sie durch Auftreffen ihrer
Nasen 457 (Abb. 6, 7) auf die entsprechenden
Anschlagnasen 613 von schwingbaren Bii-
geln 613 in ihrer Nullstellung aufgehalten
werden. :

Bei Riickkehr des Handhebels 311 in die
Ruhelage wirkt die  Schrigfliche 320
(Abb. 11) des Hubnockens 320 derart mit der
Gleitrolle 352 der von dem hakenférmigen
Arm 326Y des Schwenkgliedes 326 inzwischen
wieder gesperrten Klinke 323 zusammen, dafl
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die Schwenkvorrichtung 322 bis 326 nunmehr
in Uhrzeigerrichtung ausschwingt und in-
folgedessen die Entkupplung des Rechenwer-
kes von den Zahnbdgen 610¢ bewirkt. Das
Rechenwerk wird also seine ihm vorher er-
teilte Nulleinstellung beibehalten.

Das Ziehen einer Zwischensumme vollzieht
sich in derselben Weise wie das Ziehen einer
Endsumme, nur mit dem Unterschied, daB}
das betreffende Rechenwerk nach erreichter
Nullstellung nicht von den Zahnbdgen 610¢
entkuppelt und infolgedessen in der Nullstel-
fung Dbelassen, sondern unter Fortdauer der
Kupplung wieder auf den bisherigen Betrags-
stand zurtickgefithrt wird. Dies wird auf fol-
gende Weise erreicht: Die Zwischensummen-
taste 2173 (Abb. 3, 12) ist um einen Zapfen
251 der rechten Stiitzschiene 211 drehbar.
Wird sie niedergedriickt, so wirkt ihr hin-
teres Ende in derselben Weise mit dem Zapfen
263 (Abb. 20) der Kippleiste 227 zusammen
wie beim Ziehen einer Endsumme das hintere
Ende der Endsummentaste 2178, d. h. es wer-
den die Nullanschlagklinken 214 (Abb. 21)
durch die Kippleiste 227 in die Freigabestel-
Iung bewegt, um die Drehung der Hebel 610
(Abb. 1) und damit auch die Verschiebung
der Anschlagstangen 615 zu ermoglichen.
Gleichzeitig kann die Zwischensummentaste
2173 mittels ihres nach hinten gerichteten Ar-
mes mit einem zweiten Zapfen 3528 (Abb. 27,
28) des Schwenkgliedes 326 derart zusam-
menwirken, daB dieses in die Lage nach
Abb. 10 bewegt wird, bei der eine Einwir-
kung des Hubnockens 316 (Abb. 3, 11) auf
die hintere Klinke 324 nicht stattfindet und
der Arm 326 des Schwenkgliedes 326 nicht
mehr mit deni Zapfen 3522 (Abb.10) der vor-
deren Klinke 323 zusammenwirki. Ebenso-
wenig wird der Zapfen 3522 bei dieser Stel-
lung des Schwenkgliedes 326 von dessen
hakenférmigem Arm 326 (Abb.27) gefalit,
wenn der Hubnocken 320 beim Riickgang des
Handhebels 311 die Klinke 323 entgegenge-
setzt der Uhrzeigerdrehung ausschwingt. Die
Schwenkvorrichtung 322 bis 325 verbleibt
also sowohl wahrend des Vorwirtshubes als
auch wihrend des Riickganges des Hand-
hebels 317 in der Ruhelage und fithrt infolge-
dessen eine Entkupplung des ausgewihlten
Rechenwerkes von den Zahnbdgen 610° weder
vor noch nach der Nullstellung dieses Rechen-
werkes herbei. Bei der durch die Nullstellung
des Rechenwerkes bestimmten Schwingung
der Hebel 610 werden die Drucktypentriger
derart eingestellt, daf} sie diejenige Ziffer in
die Druckstellung bewegen, auf die vorher
das entsprechende Ziffernrad des Rechenwer-
kes eingestellt war und nach beendetem Ab-
druck der so ermittelten Zwischensumme auch
wieder zuriickgestellt wird, so dafl alsdann

das Rechenwerk wieder seine vorherige Ein-
stellung zeigt.

Wie schon erwihnt, wird sowchl die End-
summentaste 2178 als auch die Zwischensum-
mentaste 2173 sowie die mit »keine Addition«
bezeichnete Sondertaste 2175 in niederge-
driickter Lage durch eine Sperrklinke 223
(Abb. 3, 11, 20, 24) gesichert, die um einen
Zapfen 260 der rechten Stiitzschiene 211 dreh-
bar ist. Wie Abb. 24 zeigt, besitzt die Sperr-
klinke 223 zwei im Winkel zueinander ange-
ordnete Schenkel, von denen der eine mittels
seines hakenférmig abgebogenen Endes unter
das hintere Ende der jeweils zu sperrenden
Sondertaste greifen kann (s. Abb.11). Das
gleichfalls abgebogene Ende des zweiten
Sperrklinkenschenkels 223¢ (Abb. 24) greift
durch einen fensterartigen Ausschnitt 211¢
{AbD. 3) der Stiitzschiene 211 hindurch und
legt sich unter dem Zuge einer Schrauben-
feder 284, die mit ihrem einen Ende an der
Sperrklinke 223 und mit ihrem anderen Ende
an der Berichtigungstaste 2172 aufgehiingt
ist, gewohnlich gegen die obere Kante des
Ausschnittes 2114 geprefit.

Zwecks Freigabe der jeweils gesperrten
Sondertaste 2178, 2173 bzw. 2175 wird die
Sperrklinke 223 gegen Ende eines jeden Kas-
senganges entgegengesetzt zur Uhrzeigerbe-
wegung (Abb. 11) ausgeschwungen. Zu die-
sem Zweck ist auf einem Zapfen 252 (Abb. 3,
11) der rechten Stiitzschiene 211, der zur La-
gerung einer unter dem Tastenfeld entlang
fithrenden Kippschiene 227 (Abb. 20, 21, 8)
dient, ein Freigabearm 220 drehbar. Ein am
oberen Ende dieses Freigabearmes drehbar
gelagerter Haken 221 legt sich gewdhnlich
gegen die Abflachung 263% cines an der rech-
ten Seitenwange der Kippschiene 227 be-
festigten Zapfens 263 und kuppelt hierdurch
den Freigabearm 220 mit der Kippschiene
227. Der Haken 221 kann jedoch durch eine
mit »Wiederholung« bezeichnete Sondertaste
2176 (Abb. 3) derart beeinfluflit werden, daf
diese Kupplung aufgehoben wird, sobald die
genannte Sondertaste niedergedriickt wird.
Das untere Ende des Freigabearmes 220
(Abb. 20) trigt mittels eines Zapfens 2503
eine weiterhin stets als sTastenfreigabeklinke«
bezeichnete Klinke 222, die mit dem Haken
221 durch eine Zugfeder 2891 derart verbun-
den ist, daf sie sich gewdhnlich mit ihrem
oberen Ende gegen einen Zapfen 2523 des
Freigabearmes 220 anlegt. An diesem seinen
oberen Ende trigt die Tastenfreigabeklinke
222 einen Zapfen 2522, der in noch zu erliu-
ternder Weise mit dem vorderen Arm 327¢
eines dreiarmigen Hebels 327 (Abb. 3) zu-
sammenwirkt, der auf einer Welle 302 be-
festigt ist. Der zweite, abwirts gerichtete

Arm 327 dieses Hebels ist durch einen Len-
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ker 321 mit dem Hubnocken 316 verbunden,
wihrend der dritte Arm 327° an das obere
Ende der Kolbenstange 303 eines Bremszylin-
ders 370 angelenkt ist. Bei jedem Maschinen-
gang schwingt der Hebel 327 infolge der Vor-
wirtsbewegung des Handhebels 311 zunéchst
im Sinne der Uhrzeigerdrehung (Abb. 3) aus,
wobei der Arm 327¢ sich gegen den Zapfen
2522 der Tastenfreigabeklinke 222 anlegt,
diese zur Seite driickt und an ihr vorbei-
gleitet. Bei der durch den Riickwirtshub des
Handhebels 311 bewirkten Riickkehr des He-
pels 327 in die Ruhelage schlagt der Arm
327¢ abermals gegen den Zapfen 2522 der
Tastenfreigabeklinke 222 an und bewirkt hier-
durch, da diese sich in der aus Abb. 22 er-
sichtlichen Weise auf den Zapfen 2523 des
Freigabearmes 220 aufstiitzt, eine Uhrzeiger-
drehung dieses Freigabearmes auf seinem La-
gerzapfen 252. Das obere Ende 220¢ des Ar-
mes 220 trifft hierbei auf den Arm 223¢ der
Sperrklinke 223, die infolgedessen -eine der

“Uhrzeigerdrehung entgegengesetzte - Schwin-

gung um ihren Zapfen 260 ausfiithrt und hier-
durch die jeweils gesperrte End- oder Zwi-
schensummentaste bzw. die mit skeine Ad-
dition« bezeichnete Sondertaste wieder frei-
gibt. Da weiterhin der auf derh Arm 220 ge-

* lagerte Haken 221 (Abb. 20) unter den Zap-
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fen 263 der Kippleiste 227 faBt, so wird auch
diese ausschwingen, die Sperrschienen’ des
Betragstastenfeldes zuriickdriicken und hier-
durch die Wiederfreigabe der jeweils nieder-
gedriickten Betragstasten bewirken. Dieser
Vorgang wird sich bei jedem Maschinengang
wiederholen, ausgenommen dann, wenn zuvor
die Wiederholungstaste 2176 (Abb. 3) nieder-
gedriickt wurde. In diesem Falle behalten,
wie dies spiter noch erldutert werden wird,
simtliche Tasten ihre Arbeitslage.

Die Nullstellvorrichtung fiir
die Rechenwerke

Die Einrichtung zum Ziehen von End- und
Zwischensummen ist bereits in groflen Ziigen
beschrichen worden. Wie erinnerlich, ist es
zum Ziehen einer End- oder Zwischensumme
erforderlich, das betreffende Rechenwerk auf
Null zu stellen. Dies geschieht mittels der
sogenannten Nullstellvorrichtung, die folgen-
dermafien ausgebildet ist:

In dem schon erwihnten Hilfsralimen 614
(Abb. 1, 6, 3), der durch einige Querstreben
im Hauptrahmen der Maschine befestigt ist,
ist eine der Stellenzahl der Rechenwerke ent-
sprechende Zahl von Nullanschlagarmen 613
(Abb. 6, 7)- auf einer Welle 6og schwingbar
gelagert, die in den Rahmenteilen 614 dreh-
bar ist. Das linke Ende dieser Welle trigt
einen Hebelarm 671 (Abb. 7), der die Welle

609 gewdhnlich in der Ruhelage halt. Hierbei
legt sich eine durchgehende Leiste 622 dieser
Welle derart auf je einen Vorsprung der Null-
anschlagarme 613 auf, daf deren Anschlag-
nasen 613? nicht in die Bahn der an jedem
Rechenrad vorgesehenen Anschlagstifte 457
hineinragen. Zugfedern 685, die mit ihrem
oberen Ende an je einem riickwarts gerichte-
ten Arm der Nullanschlagarme und mit ihrem
unteren Ende an einer Querstrebe 604 des
Hilfsrahmens 614 befestigt sind, - suchen die
Nullanschlagarme 613 stindig im Sinne der
Uhrzeigerdrehung auszuschwingen. Das linke
Ende der Querstrebe 604 dient jedoch hierbet
zur Begrenzung dieser Schwingbewegung, in-
den sich der Hebelarm 671 an diese Quer-
strebe anlegt. Etwas hinter der Querstrebe
604 ist in dem Hilfsrahmen 614 eine Welle
607, die sogenannte Zapfenwelle, gelagert, auf
deren linkem Ende auBerhalb des Hilfsrah-
mens ein Arm G7o1 befestigt ist, wihrend ihr

_rechtes Ende ein Zahnrad 670 trigt (Abb. 7).

Der zwischen den beiden Rahmenhilften 614
liegende Teil der Welle 607 ist in gleichmafi-
gen Abstinden mit schraubenférmig angeord-
neten Zapfen 6511 besetzt, die mit je einer
der Sperrklinken 617 (Abb. 1, 6) zusammen-
wirken. )

Auf der rechten Seite der Registrierkasse
ist auf einem Zapfen 6564 (Abb.7) der be-
nachbarten Hilfsrahmenhilfte 614 ein Zahn-
bogen 618 gelagert, der mit dem Zahnrad 670
der Zapfenwelle 607 in Eingriff steht. Auf
dem rechten Ende dieser Welle ist dicht neben
dem Zahnrad 670 ein Arm 620 frei drehbar,
der sich wunter dem Zug einer Feder mit
seinem unteren Ende gewdhnlich vor einen
Zapfen 659 des Zahnbogens 618 legt und hier-
durch dessen Drehung verhipdert. Das obere
Ende des Armes 620 tragt mittels eines Zap-
fens 662 eine frei drehbare Klinke 621, die
beim Niederdriicken der Endsummentaste
2178 oder der Zwischensummentaste 2173
den Arm 620 aus seiner in Abb. 7 darge-
stellten Sperrlage bewegt und hierdurch die
Freigabe des bis dahin gesperrten Zahnbogens
618 bewirkt. Hierzu ist in  der rechten
Stiitzleiste 211 (Abb. 8) cin Kurbelarm 206
(Abb. 20 bis 23, 8) gelagert, der mit seinem
abgebogenen duBeren Ende 559 in der Bahn
der hinteren Enden der End- und der Zwi-
schensummentaste liegt und infolgedessen ge-
dreht wird, sooft eine dieser beiden Tasten
niedergedriickt wird. Das innere Ende des
Kurbelarmes 206 trigt einen Arm 229, der
mit dem oberen kiirzeren Arm der Klinke
(Abb. 7) zusammenwirkt und durch Federzug
gewdhnlich in der Lage nach Abb. 20 und 21
gehalten wird. Sobald aber die End- oder
Zwischensummentaste niedergedriickt und der
Kurbelarm 206 mitsamt dem Arm 229 aus-
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geschwungen wird, driickt dieser das obere

"Ende der Klinke 621 und damit auch des

Armes 620 nach rechts (Abb. 7) und bewirkt
dadurch eine Uhrzeigerdrehung des Armes
620, der somit den Zahnbogen 618 freigibt.
Dieser kann also nunmehr unter dem Zuge
ciner an dem Zapfen 659 angreifenden Feder
681 ausschwingen und hierdurch der Zapfen-
welle 607 eine volle Umdrehung erteilen, die
jedoch durch einen Bremszylinder 6741, dessen
Kolbenstange 6o50 durch einen Lenker 623
mit dem Zahnbogen 618 verbunden ist, etwas
verzogert wird.

An den Zahnbogen 618 ist mittels eines
Zapfens 6565 ein Arm 619 angelenkt, dessen
unteres Ende einen Haken 619¢ bildet. Eine
Feder 682, die ecinerseits an dem Arm 619,
anderseits an einem Zapfen 6563 des Zahnbo-
gens 618 aufgehingt ist, sucht, solange dieser
durch den Arm 620 gesperrt ist, den Arm 619
dauernd zuriickzuziehen. Sobald aber der
Zahnbogen 618 die Zapfenwelle 607 einmal
gedreht hat, kommt der Haken 619¢ in die
Bahn der schon erwihnten Gleitrolle’350
(Abb. 6, 3) des rechten Hubnockens 318 zu
liegen, so dafl, wenn der Handhebel 311 nach
vorn gezogen wird, die Gleitrolle 350 den
Haken 619¢ faBt und hierdurch den Zahn-
bogen 618 wieder in die Sperrlage zuriick-
fithrt. Hierbei legt sich der auf dem linken
Ende der Zapfenwelle 607 befestigte Arm
6701 (Abb. 7) derart unter den Hebelarm
671, daB dieser und die Welle 609 entgegen-
gesetzt zur Uhrzeigerbewegung gedreht und
die Nullanschlagarme 613 bzw. ihre Nasen
613% aus der Bahn der Rechenradanschlag-
stifte 457 zuriickgezogen werden. Gleichzeitig
geben hierbei die ritckwirtigen Arme 613%
(Abb. 6) der Nullanschlagarme 613 auch die
Nasen 617¢ (Abb.1, 6) der bis dahin von ihm
gesperrten Klinken 617 wieder frei.

Wie schon erwihnt, werden die Antriebs-
hebel 610 (Abb. 1) entgegen dem Zuge der
Federn 683 dadurch wieder in ihre Ruhelage
zuriickgefithrt, daff die Sperrklinken 617 sich
unter die Zapfen 659 der zugehdrigen An-
triebshebel legen. Die Klinken 617 sind in
gleichen Abstinden drehbar auf einer Achse
601 gelagert und legen sich unter dem Zuge
je einer Feder 680 mit ihrem hinteren Ende
617 von unten gegen eine Querstange 602
an. Diese und die Achse 601 sind mit ihren
Enden in zwei Schwingarmen 616 (Abb. 1, 6)
befestigt, die auf der Achse 608 drehbar sind

und mit der Achse6or und der Querstange |,

602 einen Schwingrahmen bilden. An den
vorderen Enden 616¢ dieser Schwingarme 616
ist auf einem Zapfen 651 je eine Gleitrolle
6551 gelagert, die mit dem rechten bzw. linken
Hubnocken 318 derart zusammenwirkt, daf
bei Riickkehr dieser beiden Hubnocken in die

Ruhelage die Schwingarme 616 im Sinne der
Uhrzeigerdrehung ausgeschwungen werden
und hierbei auch die Sperrklinken 617 mit-
nehmen. Die nach vorn gerichteten Ansitze
617¢ der Sperrklinken 617 wirken, wie schon
erwihnt, mit den riickwidrtigen Armen 613°
der Nullanschlagarme 613, auBerdem aber
auch noch mit den Zapfen 6511 der Zapfen-
welle 607 in noch zu erliuternder Weise zu-
sammen.

Sobald der Zahnbogen 618 (Abb. 7) in der
beschriebenen Weise durch Niederdriicken
der Endsummentaste 2178 oder der Zwischen-
summentaste 2173 entsperrt worden ist, be-
ginnt er die Zapfenwelle 607 entgegen-
gesetzt zur Uhrzeigerbewegung zu drehen.
Hierbei entfernt sich der Arm 6701 von dem
Hebelarm 671 der Welle 609, was zur Folge
hat, daB die Nullanschlagarme 613, die Welle
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609 und ihr Hebelarm 671 unter dem Zuge -

der Federn 683 eine leichte Drehung ausfiih-
ren, wobei die riickwirtigen Arme 613¢ der
Nullanschlagarme 613 sich auf die nasenarti-
gen Ansitze 617% (Abb. 1, 6) der Sperrkiin-

85

ken 617 auflegen. Kommt nun der erste, d. h.

am weitesten rechts angeordnete Zapfen 6511
der Zapfenwelle 607 zum Anschlag gegen die
Nase 617¢ der zugehdrigen Sperrklinke 017,
so driickt er diese zurfick, wodurch der bis
dahin noch in unwirksamer Lage gesicherte
Nullanschlagarm 613 der Einerstelle freige-
geben wird, so daB seine Feder 685 ihn noch
weiter ausschwingt, und eine seiner drei An-
schlagnasen 613% in die Bahn des Anschlag-
stiftes 457 des Einerrades 473 des jeweils
ausgewahlten Rechenwerkes gefithrt wird.
Durch die weitere Drehung der Zapfenwelle
607 driickt der Zapfen 6511 die Sperrklinke
617 alsdann noch weiter zuriick, so dafi sie
schlieBlich den Zapfen 659 des Einereinstell-
hebels 610 freigibt, der nunmehr unter dem
Zuge seiner Belastungsfeder 683 (AbD. 1)
entgegengesetzt zur Uhrzeigerbewegung aus-
schwingt. Hierbei dreht sein Zahnbogen 610¢
das Einerrechenrad des ausgew#hlten Rechen-
werkes so weit zuriick, bis der Anschlagstift
457 dieses Rades gegen die Anschlagnase
613 des Eineranschlagarmes 613 anschligt.
Das Einerrechenrad 473 befindet sich nun-
mehr in der Ruhestellung und verhindert in-
folge seiner Sperrung gleichzeitig auch eine
weitere Drehung des Einstellhebels 610. =

Nachdem in dieser Weise der Nullanschlag-
arm 613 der Einerstelle freigegeben und das
Einerrad des ausgewihlten Rechenwerkes auf
Null gestellt worden ist, werden nacheinander
auch die iibrigen Nullanschlagarme 613 in die
Sperrlage bewegt und sodann die Nullstel-
lung auch des Zehner-, des Hunderterrades
usw. herbeigefiihrt, bis alle Stellen des be-
treffenden Rechenwerkes auf Null stehen. Die
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Nullstellung erfolgt hierbei also stellenweise

von der niedrigsten Stelle aus durch das
ganze Rechenwerk hindurch, wodurch eine
gegenseitige Beeinflussung der Rechenrider
durch die Zehneriibertragung verhindert und
eine tatsichlich genaue Nullstellung gewihr-

leistet wird. ‘Bei dieser Nullstellung des je- -
weils ausgewihiten Rechenwerkes wird jeder

Einstelthebel 610 entsprechend dem von dem

zugehdrigen Rechenrad zuvor angezeigten
Wert um einen mehr oder weniger -groflen -

Winkel geschwenkt, was zur Folge hat, daB
die Drucktypenstangen 611, die mit den riick-
wiartigen Armen 610" der Einstellhebel 610
durch die Gelenke 6541 verbunden sind, der-
art eingestellt werden, dall die Drucktypen
6770 bei der nun folgenden Vor- und Riick-
wiartsschwingung des Handhebels 311 den zu-
vor von dem Rechenwerk registrierten Betrag
zum Abdruck bringen. Am Ende des Vor-
wartshubes des Handhebels 311 haben die mit
den Gleitrollen 616¢ (Abb. 1, 6) der Schwing-

arme 616 zusammenwirkenden beiden Hub-

nocken 318 der Handhebelwelle 301 diesen
Schwingarmen gestattet, sich samt den von
ihnen getragenen Sperrklinken 617 entgegen-

gesetzt zur Uhrzeigerbewegung zu drehen. -

Hierbei gleiten die vorderen Sperrnasen der
Sperrklinken 617 unter Uberwindung des von
den Federn 680 ausgeiibten Zuges zunichst
an den Zapfen 659 der entsprechenden Ein-
stellhebel 610 vorbei, um alsdann sofort wie-
der in jhreSperriage zuriickzukehren. Schwin-~
gen jetzt der Handhebel 311 und mit ihm die
Hubnocken 318 in die Ruhelage zuriick, so
fithren diese auch -die Schwingarme 616 und
die Sperrklinken 617 wieder in die Ausgangs-
lage, wobei sich die Sperrklinken 017 erneut
unter die Zapfen 659 legen und hierdurch
auch die Einstellhebel 610 wieder in die Ruhe-
lage bewegen. '

Die Vorginge beim Ziehen einer End-
summe und einer Zwischensumme sind véllig
gleich, nur mit dem Unterschiede, daB, wie
schon erwihnt, im ersterwihnten Falle das
auf Null gestellte Rechenwerk von den Ein-
stellhebeln 610 entkuppelt wird und infolge-

dessen seine Nullstellung beibehilt, wahrend

im anderen Falle der Eingriff zwischen dem
ausgewihlten Rechenwerk und den Einstell-
hebeln 610 auch nach der Nullstellung be-
stehen bleibt, so daB das Rechenwerk auf den
vorher registrierten Betrag  zuriickgestellt
wird.

DieVorrichtungzum Auswihlen
des ]ewells bendtigten Rechen-
Werkes

‘Die Auswahl des jeweils benstigten Rechen-
werkes erfolgt, wie schon erwihnt, durch
Niederdriicken einer der drei Rechenwerks-
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tasten 217 (Abb. 2, 4), die die Bezeichnung
soberes Rechenwerks, sbeide Rechenwerkec,
sunteres Rechenwerke tragen und, wie die
Abb. 16 bis 19 zeigen, mittel.s Schlitzemn 217
auf je einem Zapfen 757 der linken Stiitz-
leiste 211 verschiebbar sind. Zugfedern 2892
(Abb. 2) suchen diese drei Tasten stets nach

oben zu ziehen und dadurch in der Ruhelage,

zu halten.

Auf der linken Seite der Registrierkasse
ist auf den Gehausequerstreben 304 und 402
{Abb.2, 16 bis 19) eine Stiitzplatte 420
(Abb. 2, g) befestigt, die mittels zweier Zap-
fen 4601, 4602 (Abb. 16 bis 19) zur Lage-
rung einer verschiebbaren Zahnstange 416
dient. FEine Zugfeder 482, die an einem Zap-
fen 4603 dieser Zahnstange angreift, sucht sie
dauernd nach oben zu ziehen. In dhnlicher
Weise ist auf einem Zapfen 4605 (Abb. 2)
und der Querstrebe 402 eine Zahnstange 417
(Abb. 2, 16 bis 19) verschiebbar gelagert, die
eine an dem Zapfen 4604 angreifende Feder
482 gleichfalls dauernd nach oben zu ziehen
sucht. Beide Zahnstangen 416 und 417 stehen
in Eingriff mit je einem Zahnrad 474, das
mittels einer verlingerten Nabe 4380 (Abb. 9)
drehbar in der Stiitzplatte 420 gelagert ist.
Jede der Zahnradnaben 4380 besitzt einen ra-
dial angeordneten Schlitz 474%, in den sich
der Splint 455 je einer Welle 406 einlegt, die
infolgedessen an der Drehung des zugehori-
gen Zahnrades 474 teilnehmen muff. Wird
eine der drei Rechenwerkstasten 217 nieder-
gedriickt, so wird entweder die Zahnstange
416 oder die Zahnstange 417 oder aber es
werden (durch Niederdriicken der mittleren
Taste »beidé Rechenwerke«) beideZahnstangen
416 417 nach unten verschoben, wobei das
eine oder das andere oder aber beide Zahn-

rider 474 nebst der bzw. den zugehorigen -

Wellen 406 gedreht werden. - Jede dieser beiden
Wellen 406 i5t auch am anderen Ende mit
einem - Splint 455 versehen, der sich in den
radialen Schlitz 440 (Abb. 9) einer der bei-
den Rechenwerksachsen 403 (Abb: 1, 3) ein-
legt und diese hierdurch mit der zugehdrigen
Welle 406 kuppelt. Infolge dieser Kupplung
miissen auch die Rechenwerksachsen 403 an
der Drehung des einen oder des anderen bzw.
beider Zahnrider 474 sowie der entsprechen-
den Welle 406 teilnehmen, was zur Folge hat,
daB die auf der betreffenden Rechenwerks-
achse befestigte, schon frither erwihnte Hub-
scheibe 438 sich nicht mehr mit ihrer Ab-
flachung 4387, sondern mit jhrem -gewdlbten
Randteil gegen den Rand der Hubglieder 419
abstiitzt (s.-die Abb. 16a bis 19a). Wie schon
erwihnt, wird hierdurch beim Ausschwingen
der Hubglieder 419 die Kupplung des oder
der betreffenden Rechenwerke mit den Zahn-
bogen 610¢ der Einstellhebel 610 bewirkt.
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Durch Niederdriicken der oberen, mit »oberes
Rechenwerk« bezeichneten Rechenwerkstaste
217 wird auf diese Weise das obere der (bei-

spielsweise) zwei Rechenwerke, durch Nieder- |

dritcken der mit »sunteres Rechenwerks
bezeichneten Taste 217 das untere Rechen-
werk ausgewihlt, d. h. mit den Einstellhebeln
610 gekuppelt, wihrend durch Niederdriicken
der mittleren Rechenwerkstaste 217 beide
Rechenwerke ausgewidhlt werden. Jenachdem,
ob die mit » Addition« bezeichnete Sondertaste
2177 oder die mit »Subtraktion« bezeich-
nete Sondertaste 2174 niedergedriickt wurde,
wird der im Betragstastenfeld eingestellte
Betrag in additivem Sinne in das oder die
jeweils ausgewidhlten Rechenwerke {ibertra-
gen oder aber von dem durch sie bislang
registrierten Betrag abgezogen. Ein Zapfen
267 (Abb.z2) der jeweils niedergedriickten
Rechenwerkstaste 217 wirkt mit der entspre-
chenden Nase 4161 eines federnden Sperr-
gliedes 4161 zusammen, das um einen Zapfen
355 der Stittzplatte 420 entgegen dem Zuge
einer Feder 481 drehbar ist und die betref-
fende Rechenwerkstaste 2157 sperrt, die vor-
her - niedergedriickte Rechenwerkstaste aber
freigibt. Es kann also immer nur eine der
drei Rechenwerkstasten 217 sich in wirk-
samer Stellung befinden.

Wird die untere Zahnstange 417 (Abb. 2)
durch die untere oder mittlere Rechenwerks-
taste 217 nach unten verschoben, so wirkt sie
mittels eines Nockens 417 mit der Gleitrolie
3560, 3502 eines kurzen, auf einer Welle 409
befestigten Schwenkarmes 4162 derart zu-
sammen, dafl die einerseits in der Stiitzplatte
420, andererseits in der Bohrung y10¢
(Abb. 3) des Rechenwerksrahmens 410 gela-
gerte Welle 4og sich dreht. Ein zweiter, nach
oben gerichteter Arm 4162¢ der Welle 40¢ ist
an seinem Ende mit einem Zapfen 1607 ver-
sehen, auf dem eine Schubstange 490 drehbar
ist. Diese dient bei jedesmaliger Verschie-
bung der Zahnstange 417 in an sich bekarnter
Weise zur schrittweisen Weiterschaltung der
Farbbandfiihrung.

Selbstverstindlich kann die vorstehend be-
schriebene Einrichtung auch fiir mehr als
zwel Rechenwerke eingerichtet werden.

Weitere Sondertasten

Abgesehen von der Endsummentaste 2178
(Abb. 3), der Zwischensummentaste 2173, der
Additionstaste 2177 und der Subtraktions-
taste 2174 wmfaBt die auf dem Tastenfelde
rechts befindliche Sondertastenreihe 295
(Abb. 1) noch einige weitere Sondertasten,
von denen die schon erwihnte, mit skeine
Addition« bezeichnete Sondertaste 2175 da-
zu  dient, Einzelbetrige zum Abdruck zu
bringen, die weder in das eine noch in das

i

andere Rechenwerk iibertragen werden sollen.
Diese Taste 2175 ist gleichfalls auf einem
Zapfen 257 (Abb. 3) der Stiitzleiste 211 dreh-
bar gelagert und wird durch eine Zugfeder
259, die einerseits an dem Ansatz 2173¢ der
Zwischensummentaste 2173, andererseits an
einer seitlichen Nase der Taste 2175 auf-
gehdngt ist, ebenso wie die Zwischensummen-
taste gewdhnlich in der Ruhelage gehalten.
Auch die Taste 2175 besitzt einen riickwir-
tigen Arm 2175¢ der bei Benutzung dieser
Taste von der schon erwihnten Sperrklinke
223 (Abb. 20, 22, 24) gefalit und festgehal-
ten wird, um die Taste in der Arbeitslage

zu sperren.
Ein zweiter, abwirts gerichteter Arm

21752 der Taste 2175 legt sich bei deren Be-
nutzung gegen den Zapfen 3525 der hinteren
Klinke 324 der Schwenkvorrichtung 322 bis
326 (Abb.27 bis 30) und schwingt diese
Klinke derart um ihren Zapfen 3524 aus, daB
ihre Gleitrolle 352 mit dem Hubnocken 316
nicht zusammenwirken kann. Dies hat zur
Folge, daB eine Kupplung des einen oder
anderen oder beider Rechenwerke weder beim
Vorwirts- noch beim Riickwirtshub des
Handhebels 311 eintritt und eine Ubertra-
gung des im Betragstastenfelde eingestellten
Betrages in die Rechenwerke demgemiB auch
unterbleibt. Beim Vorwirtshube des Hand-
hebels 311 erfolgt zunichst genau so wie bei
einer Addition die Entkupplung der Rechen-
werke von den Zahnbdgen 610¢, wihrend
beim Riickwirtshube des Handhebels 311 der
Hubnocken 316 die Schwenkvorrichtung 322
bis 326 infolge der erfolgten Ausschwingung
der hinteren Klinke 324 vollig unbeeinflufit
14Bt, so daB auch bei diesem Hube die Ent-
kupplung zwischen den Rechenwerken und
den Zahnbdgen 610¢ bestehen bleibt. Gegen
Ende des Maschinenganges wird alsdann, wie
schon geschildert, die Sperrklinke 223 ent-
gegengesetzt zur Uhrzeigerbewegung aus-
geschwungen, was zur Folge hat, daB die
Taste 2175 und damit auch die Klinke 324
wieder in ihre Ruhelage zuriickkehren
kénnen.

Die iibrigen Teile der Rechenmaschine
wirken auch bei Gebrauch der mit »skeine
Addition«  bezeichneten Sontertaste 2175
genau wie bei einer gewShnlichen Registrie-
rung, so dafB der eingestellte Betrag zum
Abdruck gelangt.

Die Wiederholungstaste 2176 (Abb. 3) ist
verschiebbar auf einem Zapfen 259 der Stiitz-
leiste 211 gelagert und steht unter der Wir-
kung einer Feder 283, die mit ihrem oberen
Ende an einem Zapfen 262 der Stiitzleiste
211 und mit ihrem unteren Ende an einem
nach vorn gerichteten Ansatz der Taste 2176
aufgehidngt ist. Das die Tastenfeldplatte 210

65

70

75

80

85

go

95

100

105

110

115

120



i0

15

20

25

30

35

40

45

50

55

o

I2

iiberragende obere Ende dieser Taste besitzt
an der hinteren Kante einen Einschnitt 2176%,
der, wenn die Taste2176 niedergedriickt
wird, iiber den Rand des fiir die Taste vor-
gesehenen Fithrungsschlitzes- greift und sie
hierdurch in der Arbeitslage sperrt. Hierbei
legt sich ein riickwirts gerichteter Arm 2176Y
der Taste 2176 derart auf den oberen Zapfen
55q’ (Abb. 2o, 21) des schon erwahnten
Fiakens 221, daf dieser sich um seinen Lager-
zapfen 2503 dreht und den Zapfen 263 der
Kippschiene 227 freigibt. Beim Riickwarts-
hub des Handhebels 311 schwingt, wie er-
innerlich, der vordere Arm 327% (Abb. 3) des
dreiarmigen Hebels 327 den Freigabearm 220
(Abb. 20, 22) um seinen Zapfen aus, doch
bleibt diese Schwingbewegung infolge = der
Freigabe des Zapfens 263 durch den Haken
221 jetzt wirkungslos, da ja der von dem
Freigabearm 220 getragene, jetzt in seiner
Freigabestellung befindliche Haken 221 keine
Schwingung der Kippschiene 227 herbeifiihrt.
Diese unterlaBt infolgedessen auch die sonst
regelmaBig erfolgende Freigabe der nieder-
gedriickten Tasten, die somit simtlich in
ihrer Arbeitslage verbleiben. Man kann auf
diese Weise ein und denselben Betrag, ohne
ihn jedesmal erneut im Tastenfelde einstellen
su miissen, beliebig viele Male hinterein-
ander in ordnungsmaBiger Weise registrieren.

Die Irrtumstaste 2172 (Abb. 3) ist in dhn-
licher Weise wie die Wiederholungstaste 2176
mittels eines Schlitzes auf einem Zapfen 251
der Stiitzleiste 211 verschiebbar gelagert und
wird durch die gleichzeitig die Sperrklinke
223 belastende Zugfeder 284 gewohnlich in
der Ruhelage (Abb. 3) gehalten. Das untere
Ende der Irrtumstaste 2172 stiitzt sich auf
einen Zapfen 256 (Abb. 20, 22) der Kipp-
schiene 227 auf, die infolgedessen aus-
schwingt, sobald die Taste 2172 nieder-
gedriickt wird. Durch die Schwingung der
Kippschiene 227 werden mittels der Tasten-
freigabeklinke 214 (Abb. 21, 1) die unter den
senkrechten Betragstastenreihen sich erstrek-
kenden Tastensperrschienen 213 (Abb. 1, 8)

derart verschoben, daB sie die zuvor von

ihnen gesperrten Betragstasten wieder frei-
geben. Eine etwaige irrtiimlich erfolgte Be-
tragseinstellung kann also mittels der Taste
2172 ohne weiteres wieder geldscht und als-
dann erneut in richtiger Weise vorgenommen
werden. )

Am oberen Ende, dicht unterhalb der
Tastenfeldplatte 210 (Abb. 3), besitzt die Irr-
tumstaste 2172 einen seitlichen Zapfen 2511,
der mit dem Arm 223¢ der Sperrklinke 223
derart zusammenwirkt, daB diese Klinke, die,
wie erinnerlich, die Endsummentaste 2178,
die Zwischensummentaste 2173 und die mit
skeine Addition« bezeichnete Taste 2175 in
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der Arbeitslage sperrt, bei Benutzung  der
Taste 2172 in die Freigabestellung bewegt
wird und somit die jeweils gesperrte Sonder-
taste freigibt, falls beim Niederdriicken dieser
Sondertaste ein Irrtum unterlaufen -sein
sollte. Das untere Ende der Irrtumstaste
2172 trigt einen Zapfen 2512, der mit einem
hakenférmigen, starr mit dem dreiarmigen
Hebel 327 verbundenen Arm 3292 zusamimen-
wirkt. Beim Vorwirtshub - des Handhebels
311 schwingt, wie erinnerlich, der Hebel 327
in Uhrzeigerrichtung aus, wobei sich der
Arm 3292 derart unter den Zapfen 2512 der
Irrtamstaste 2172 legt, daB diese gesperrt
wird und somit wihrend eines Maschinen-
ganges nicht benutzt werden kann.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit Betrags- und
Sondertasten, mehreren Rechenwerken, die
durch Drehung von Hubgliedern wahl-
weise mit den Antriebsgliedern gekuppelt
werden kénnen, sowie einem Druckwerk
sum Drucken von Einzelbetrigen, End-
und Zwischensummen, dadurch gekenn-
zeichnet, daf die Kupplung oder Nicht-
kupplung der Rechenwerke (473) abhin-
gig ist von der jeweiligen Stellung eines
Paares abgeflachter Hubscheiberr (438),
das auf den #uBeren Enden einer jeden
Rechenwerksachse (403) befestigt ist und
derart mit Hubgliedern (419) zusammen-
wirkt, daB, wenn der zylindrische Teil
eines Hubscheibenpaares an den Hub-
scheiben anliegt, das betreffende Rechen-
werk in Fithrungsschlitzen (410¢) des
Rechenwerksrahmens (410)  verschoben
und mit den Antriebsgliedern (610) ge-
kuppelt wird, wahrend, wenn der abge-
flachte Teil eines Hubscheibenpaares an
den Hubscheiben anliegt, die Drehung der
Hubglieder nicht zur Kupplung des be-
treffenden Rechenwerkes fithrt.

2. Rechenmaschine nach Amnspruchi,
dadurch gekennzeichnet, dafi die Einstel-
lung der auf den -Achsen- (403) der Re-
chenwerke (473) befestigten Hubscheiben
(438) unmittelbar durch Sondertasten
(217) erfolgt, die in bekannter Weise die
Rechenwerke nach Bedarf entweder ein-
zeln oder gruppenweise zur Kupplung aus-
wiahlen.

" 3. Rechenmaschine nach Anspruch I
und. 2, dadurch gekennzeichnet, daf die
Sondertasten (217) zum Auswéhlen der
Rechenwerke (473) kraftschliissig mit
Zahnstangen (416, 417) zusammenwirke,
die mit Zahnriadern (474) der Rechen-
werksachsen (403) in Eingriff stehen, und
von denen die eine durch die eine Sonder-
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taste, die andere durch eine zweite Son-
dertaste und beide gemeinsam durch eine
dritte Sondertaste angetrieben werden
koénnen, wobei das eine, das andere bzw.
beide Rechenwerke ausgewdhlt werden.
4. Rechenmaschine nach Amnspruch 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, dafi die

“zum Antriebe beider Zahnstangen (416,

417) dienende Sondertaste (217) zwischen
den beiden anderen Sondertasten angeord-
net ist und mit entgegengesetzt gerichte-
ten nasenartigen Ansidtzen der Zahnstan-
gen zusammenwirkt,

5. Rechenmaschine nach Amnspruch 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, dafi die
Hubglieder (419) bei ihrer Drehung
gleichzeitig auf sémtliche Rechenwerke
(473) einwirken, jedoch nur das bzw. die
zuvor ausgewihlten Rechenwerke zur
Kupplung mit den Antriebsgliedern (610)
bringen.

6. Rechenmaschine nach  Anspruch 1
bis 5, dadurch gekennzeichnet, dafi die
Entsperrung der Antriebsglieder (610)
beim ‘Anzug des Handhebels (311) durch
je einen auf der Hauptantriebswelle (301)
befestigten Hubnocken (318) erfolgt, der
mit einer Sperrklinke (617) kraftschliissig
verbunden ist, wihrend gleichzeitig zwei
weitere Hubnocken (316, 320) der Haupt-
antriebswelle (301) mit einer Schwenk-
vorrichtung (322 bis 326) zusammen-
wirken, die die Schwingbewegung der
Hubglieder (419) in der jeweils erforder-
lichen Weise regelt.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die
Schwenkvorrichtung aus einem Schwenk-
arm (322) besteht, der mit dem zugeho-
rigen Hubglied (419) durch einen Lenker
(321) gekuppelt und weiterhin durch
seine Nabe (335) starr mit einem waage-
balkendhnlichen Doppelarm (325) ver-
bunden ist, der an seinen Enden zwei an
sich bekannte Klinken (323, 324) trigt,
die mit den Hubnocken (316, 320) der
Hauptantriebswelle (301) nach Wahl
nachgiebig oder mnichtnachgiebig zusam-
menwirken koénnen und hierdurch die
Schwingbewegung der Hubglieder (419)
regeln.

8. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 7, dadurch gekennzeichnet, dafl die
beiden Klinken (323, 324) der Schwenk-
vorrichtung (322 bis 326) durch eine ge-
meinsame Zugfeder (381) nachgiebig mit-
einander verbunden sind.

9. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, dafi die
Zurfickfiihrung der Schwenkvorrichtung
(322 bis 326) in die Ruhelage dadurch er-

[

I3

folgt, dafl der die Sperrung und Entsper-
rung der Antriebsglieder (610) bewirkende
Hubnocken (318) sich bei seiner Riick-
wirtsdrehung mit einem Zapfen (350)
gegen den nach vorn ausgeschwungenen
Schwenkarm (322) anlegt und ibhn hier-
durch in entgegengesetzter Richtung zu-
riickschwingt,

10. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 9, dadurch gekennzeichnet, daf die
zum Summenziehen erforderiiche Null-
stellung der Rechenwerke (473) durch
eine der Stellenzahl entsprechende Zahl
von Nullanschlagarmen (613) bewirkt
wird, die gewshnlich in unwirksamer Lage
gegeniiber den Rechenwerken gesperrt ge-
halten werden, bei Niederdriicken einer
entsprechenden Sondertaste (Endsummen-
taste 2178, Zwischensummentaste 2173)
jedoch durch eine Zugfeder (681), ein
Zahnradgetriebe (618, 670) sowie ein
Hebelpaar (6701, 671) entsperrt und durch
je eine Feder (685) derart ausgeschwenkt
werden, daff ihre Nasen (613%) in die
Bahn der an den Rechenwerksridern
(473) vorgesehenen Nullanschlagstifte
(457) hineinragen.

11. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 10, dadurch gekennzeichnet, dafl sdmt-
liche Nullanschlagarme (613) auf einer
gemeinsamen Welle (609) gelagert sind,
die einerseits mittels eines Hebelarmes
(671) mit dem Sperrhebel (6701) einer
gleichlaufend angeordneten, gewdhnlich
gegen Drehung gesperrten Zapfenwelle
(6o7) und andererseits mittels einer
Lingsleiste (622) mit nasenartigen Vor-
sprilngen der Nullanschlagarme (613)
derart zusammenwirkt, dall diese sich je
nach der Drehung der Welle (609) in un-
wirksamer oder wirksamer Lage befinden.

12. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 11, dadurch gekennzeichnet, daf die
Zapfenwelle (607) eine der Stellenzaht
entsprechende Zahl von schraubenférmig
angecordneten Zapfen (6511) trigt, die
mit den Zahnbogensperrhebeln (617) beim
Summenziehen derart zusammenwirken,
dal  die Nullstellung der einzelnen
Rechenwerksrader (473) in an sich be-
kannter Weise nacheinander erfolgt.

13. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 12, dadurch gekennzeichnet, dafl die
Drehung der Zapfenwelle (607) durch
ein auf ihr befestigtes Zahnrad (370) so-
wie einen mit diesem kimmenden Zahn-
bogen (618) erfolgt, der jedoch gewdhn-
lich durch einen Sperrhebel (620) geprefit
und erst freigegeben wird, wenn die End-
oder Zwischensummentaste (2178, 2173)
niedergedriickt wird und hierbei durch
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den  Sperrhebel (620)

521155

einen Satz von Zwischenhebeln (Kurbel
559, Kurbelwelle 206, Hebelarme 229,621)
in die Freigabe-
stellung bewegt,

14. Rechenmaschine nach Anspruch 1
bis 13, dadurch gekennzeichnet, daf der
Zahnhogen (618) und somit auch die
Zapfenwelle (607) dadurch wieder in die
Ruhelage zuriickgeffihrt werden, dafi der

Zapfen (350) des die Sperrung und Ent- 1o

sperrung der Antriebsglieder (610) bewir-
kenden - Hubnockens (318) -einen beim
Arbeitshub des Zahnbogens (618) in seine
Bahn gefiihrten hakenférmigen Lenker
(619, 6192) des Zahnbogens erfaBt und ihn
samt dem Zahnbogen mit nach unten
zieht, bis dieser durch seinen Sperrhebel
- (620) von neuem gesperrt wird.

- Hierzu 4 élré;t“ieichnungen

BERLIN. GEDRUCKT IN DER REICHSDRUCKEREL
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