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Gegenstand des Hauptpatentes ist ein
motorischer Antrieb fiir Sprossenradrechen-
maschinen mit gleichsinnig umlaufendem
Motor und einem die Umstellung von Addi-
tion auf Subtraktion bewirkenden Kegelrad-
wendegetriebe zwischen Motor und Antriebs-
achse. Dabei erfolgt die Kupplung der ent-
gegengesetzt zueinander umlaufenden Kegel-
rider des Wendegetriebes durch an Kurbel-
armen der Antriebsachse federnd aufgehingte
Klinken, deren Eingriff mit den mit den
Kegelridern verbundenen Rastenscheiben
durch eine Schaltschiene bewirkt wird, welche
in drei verschiedene Stellungen, eine neutrale
Mittelstellung, die Additionsstellung und die
Subtraktionsstellung, durch Betdtigung einer
Additions- bzw. Subtraktionstaste gebracht
wird.

Bei der Einrichtung nach dem Hauptpatent
muB diese Schaltschiene entgegen der Wir-
kung einer sie in der neutralen Mittelstel-
lung haltenden und zu ihrer Riickfiihrung aus
der Additions- bzw. Subtraktionslage sowie

. der Riickfilhrung der mit ihr zusammenwir-

kenden Teile ausreichend starken Feder ge-
schaltet werden. Dazu ist ein starker und bei
hiufiger Betitigung ermiidender Druck auf
die Schalttaste erforderlich.

Um diesen Ubelstand zu vermeiden, ist die
Einrichtung getroffen, daB zwar die Einstel-

lung der Schaltschiene aus der neutralen Mit-
tellage auf Addition bzw. Subtraktion durch
Niederdriicken der Schalttasten erfolgt, dafb
aber die Spannung der Feder, welche zur
Riickfiihrung der Schaltschiene in ihre neu-
trale Mittellage dient, vom motorischen An-
trieb abgeleitet wird. Bei der Schaltung der
Schiene von den Schalttasten aus ist daher
nur ein sehr geringer Schaltdruck anzu-
wenden,

Zur Durchfithrung der geschilderten Losung
des neuen Antriebs fiir die Schaltschiene bzw.
ihrer Riickfithrfeder wird von einer schwing-
baren, mit der Schaltschiene verbundenen
Federgabel Gebrauch gemacht, welche bei der
Schaltung dieser Schiene in Additions- oder
Subtraktionslage nach der einen oder ent-
gegengesetzten Richtung mit ihren beiden
Gabelorganen ausgeschwungen wird, worauf
der eine oder der andere Gabelarm relativ
zu dem festgehaltenen ersten durch den
motorischen Antrieb ausgeschwungen wird,
so daB eine zwischen den beiden Gabelorganen
angeordnete Feder zur Spannung gefithrt ist.

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegen-
stand in beispielsweiser Ausfithrungsform
dargestellt, und zwar zeigt

Abb. 1 in Ansicht die Schaltschiene in Ver-
bindung mit den Schalttasten fiir ihre Ein-
stellung in Additions- bzw. Subtraktionslage.
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Abb. 2 ist ein Grundriff zur Abb. 1 in Ver-
bindung mit der von der Schaltschiene zu
schaltenden Federgabel in der Mittelstel-
lung. N

Abb. 3 ein #hnlicher GrundriB der Feder-
gabel in der Mittelstellung, jedoch mit ihrem
Antriebsteil vom Motor aus fiir die Span-
nung der Feder. '

Abb. 4 zeigt im Grundrifi die Schaltschiene
nebst Federgabel in der Subtraktionslage.

Abb. 5 zeigt einen gleichen Grundril der
Federgabel mit der zugeordneten ILage der
Antriebsteile vom Motor aus,

Abb. 6 im Grundrif die Lage der Feder-
gabel wihrend des Umlaufes der Antriebs-
achse bei gespannter Riickholfeder.

Abb. 7 zeigt im Aufrif die Schaltung des
Federgabelspannhebels von Hubscheiben der
Motorwelle aus.

Gemifi Abb. 1 ist 17 die Schaltschiene,
welche in der im Hauptpatent geschilderten
Weise mit der auf der Rechenwelle 1 sitzen-
den Doppelscheibe 19 zusammenwirkt, Ihr
Antrieb in die Additions- bzw. Subtraktions-
lage erfolgt von einer der Schalttasten 23 aus
(Additions- oder Subtraktionstaste), z. B.
durch Hebelverbindung 23’, 23”. Der mit
Rolle 27 versehene, in einen dachférmigen
Ausschnitt -auf der Unterseite der Schiene
17 eingreifende Doppelhebel 28 dient zur
Fixierung der Schiene 17 in der Mittellage
unter’ Einwirkung der nur. sehr schwachen
Feder 28’ mit der Folge, daB fir die Ver-
schiebung der Schiene 17 nur eine sehr ge-
ringe Kraft gebraucht wird.

In einen Schlitz der Schiene 17 greift nun
ein um Zapfen 5 (vgl. Abb.2) waagerecht
schwingender Hebel 4 ein, der zum Aus-
schwingen einer aus zwei um den gleichen
Zapfen 5 schwingbaren Armen 7 und 8 gebil-
deten Gabel dient. Die Arme 7 und 8 dieser
Gabel werden durch eine Spannfeder 9 zu-
sammengehalten. Wird die Additionstaste
oder die Subtraktionstaste niedergedriickt, so
wird (vgl. Abb. 4) mit der Verschiebung der
Schiene 17 die Federgabel 7, 8 nach der einen
oder entgegengesetzten Seite um den Zapfen g
ausgeschwungen, chne daBl an der Spannungs-
lage der Feder ¢ sich irgend etwas dndert, so
dafy fiir dieses Ausschwingen keine wesent-
lichen Widerstinde beim Niederdriicken der
Schaltschiene zu iiberwinden sind. Nun greift
zwischen die Gabelarme % und 8 ein weiterer
um Zapfen 5 schwingender Doppethebel 6 ein
(vgl. Abb. 3, 5, 6 und 7).
hebel 6 ist (z. B. Abb. 7) auch noch um einen
zum Zapfen 5 waagerechten Zapien 11, der in
Augen des Zapfens 5 gelagert ist, schwenk-
bar. Er wird bei der Verschiebung der
Schiene 17 und damit der Verschwenkung der
durch die” Feder 9 geschlossen gehaltenen

Dieser Doppel--

Gabelarme 7 und 8 um Zapfen 5 mitver-
schwenkt (vgl. Abb. 5).

Auf der motorisch angetriebenen Rechen-
welle 1 sitzen nun zwei Hubscheiben 2 und 3
mit schrig ansteigenden Kurven 2’ und 3’ in
solcher Lage, daff der eine Arm des Hebels 6
die Schwingung der Gabel7, 8 um den Zap-
fen 5 vermdge der Verschiebung der Schalt-
schiene 17 frei mitmachen kann. Hierbei legt
sich dann das Ende des Armes 6 je nach der
Schwingungsrichtung entweder gegen die
Kurve 2° der - Scheibe 2 oder gegen die
Kurve 3° der Scheibe 3. Liuft nun die
Rechenwelle 1 durch den motorischen Antrieb
um, wobei in der im Hauptpatent beschrie-
benen Weise die Schaltschiene 17 durch die
eine oder andere Stirnfliche der Doppel-
scheibe 19 in der Additions- bzw. Subtrak-
tionslage festgehalten wird und damit auch
die Gabel #, 8 in ihrer ausgeschwungenen
Lage, so wird der Doppelhebel 6 (vgl. Abb. 6)
durch -die Kurve 2’ oder 3 verschwenkt und
dadurch der eine Gabelarm 7 (oder der Gabel-
arm 8) zuriickverschwenkt unter Spannung
der Feder 9. Wiirden bei nahezu vollstindigem
Umlauf der Hubscheiben 2 oder 3 die Kur-
ven 2’ oder 3" wieder in den Bereich des
Endes. des Doppethebels 6 gelangen, so kénnte
der Doppelhebel 6 vor vollendetem Umlauf
der Rechenwelle 1 zuriickschwenken und da-
mit die Spannung der Feder 9 wieder auf-
gehoben werden, so daf nach vollendetem
Riicklauf der Rechenwelle 1 die Schaltschiene
17 nicht in die neutrale Mittelstellung zu-
riickgefithrt wiirde. Es mufy daher der
Hebel 6 in seiner ausgeschwungenen -Lage
(Abb. 6) bis -zum vollendeten Umlanf der
Rechenwelle 1 festgehalten werden, Das er-
folgt durch die Schwenkbarkeit des Hebels 6
um den Zapfen 11. Die Hubscheibe 2 bzw. 3
ist nimlich nicht nur mit den die Verschwen-
kung des Hebels 6 um Zapfen 5 bewirkenden
Kurven 2’ bzw. 3’ versehen, sondern auch ex-
zentrisch auf die Rechenwelle 1 aufgekeilt
mit der Folge, daf bei ihrem Umlauf der
Hebel 6 gleichzeitig um den Zapfen 11 in
senkrechter: Ebene zum Zapfen 5 ausge-
schwungen wird. Es sind nun zwei federnde
Gestellstifte 12, 12’ unferhalb des Hebels 6
in seiner Mittellage in solcher Weise, daf} in
der um Zapfen 5 ausgeschwungenen Lage des
Hebels 6 nach der einen oder anderen Rich-
tung beim Schwenken des Hebels um den
dazu senkrechten Zapfen 11 der eine Stift
niedergedriickt wird (z. B. 12,, Abb. 6), wih-
rend der andere Stift (z. B. 12, Abb. 6) sich
vor die Stirnkante des Hebels 6 legt und da-
durch diesen gegen Riickschwenken um Zap-
fen 5 und damit gegen Schliefen der Ga-
bel7, 8 und Entspannung der Federg fest-
hilt. " Bei vollendetem Umlauf der Rechen-
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welle 1 kann daher zunichst infolge Freigabe
der Schaltschiene 17 durch die Scheibe 19 der
Arm 8 bzw. 7 unter Entspannung der Feder 9
gegen den Arm 7 bzw. 8 der Feder-
gabel sich anlegen und schwenkt dabei den
mit der Schaltschiene 17 gekuppelten Hebel 4
und damit die Schaltschiene 17 in die neutrale
Mittellage zuriick. Da zugleich die in Abb. 7
veranschaulichte ILage der HHubscheibe 2
bzw. 3 bei vollendetem Umlauf der Rechen-
welle 1 erreicht ist, befinden sich Schalt-

schiene 17, Federgabel 7, 8, Spannfeder o, |

Hebel 4 und 6 und die federnden Sperrstifte
12, 12’ wieder in ihrer Arbeitsbereitlage.

Bei der Multiplikation muBl die Taste 23
von Hand so lange niedergehalten werden, als

der Umlauf der Antriebsachse andauern soll. |

In diesem Falle tritt die Entlastung der Taste
nicht ein,

PATENTANSPRUCHE:

1. Motorischer Antrieb fiir Sprossen-
radrechenmaschinen nach Patent 480 805,
dadurch gekennzeichnet, daBl die Spannung
der zur Riickholung der Schaltschiene
(17) in die neutrale Mittellage dienenden
Feder (9) nach Verschiebung der Schalt-
schiene in die Additions- bzw. Subtrak-
tionslage von den Schalttasten aus unter
Vermittlung eines von der Rechenwelle
aus durch Kurvenscheiben angetriebenen
Hebels (6) erfolgt.

2. Motorischer Antrieb fiir Sprossen-
radrechenmaschinen nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daBl mit der Schalt-
schiene, z. B. durch einen um einen Zap-

3

fen (5) schwenkbaren Hebel (4), eine um
den gleichen Zapfen schwenkbare Feder-
gabel (7 und 8), deren Arme durch eine
Spannfeder (9) zusammengehalten wer-
den, so verbunden ist, daB bei der Schal-
tung der Schiene (17) auf Addition oder
Subtraktion die Federgabel (7 und 8)
ohne Spannung der Feder (9) ausge-
schwungen wird. '

3. Motorischer Antrieb fiir Sprossen-
radrechenmaschinen nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB nach durch die
Verschiebung der Schaltschiene bewirk-
tem Ausschwingen der Federgabel (7
und 8) die Spannung der Feder (9) durch
Spreizung des Armes (7 bzw. 8) der Fe-
dergabel von der Rechenwelle (1) aus
unter Vermittlung eines zwischen die
Arme greifenden Hebels (6) erfolgt, der
durch auf der Rechenwelle (1) befestigte
Kurvenscheiben (2’, 3°) um seinen Zapfen
(5) verschwenkt wird.,

4. Motorischer Antrieb fiir Sprossen-
radrechenmaschinen nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf} die Festhaltung
das die Spreizung der Federgabel (7 und
8) bewirkenden, von der Rechenwelle (1)
aus angetriebenen Hebels (6) in der
Spreizlage bis nach vollendetem Umlauf
der Rechenwelle dadurch bewirkt wird,
dafi der Hebel (6) um einen senkrecht zu
seinem Zapfen (5) befestigten Zapfen (11)
drehbar aufgehingt ist und durch Hub-
kurven wihrend des Rechenwellenumlau-
fes so verschwenkt wird, daB sich in der
Verschwenkungslage ein federnder Sperr-

_stift (12, 12’) vor seine Stirnkante legt.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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