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Es ist bekannt, daB inan bei Rechenmaschinen mit Kurbelantrieb zur Ausfithrung von
Multiplikationen soviel Kurbelumdrehungen von Hand ausfithren muB, als der Quersumme
des Multiplikanten entspricht. Um diese bei vielen nacheinander nusz. fiihrenden Multiplikationen
ermiidénde Arbeit zu ersparen, hat man bereits vorgescklagen, statt ciner Kurbel, neun Ziffern 1 bis 9
darstellende Multiplikantentasten anzuordnen, durch deren Anschlag ein motorischer Antrieb
eingeschaltet wird, welcher die Drehung der Zihlwerke entsprechend der auf der angeschlagenen
Taste angebrachten Zahl bewirkt. '

Dabei sah man einen stindig umlaufenden Motor vor und ein zwischen diesem Motor und
cinem Ubertragungsgetriebe auf die Rechenmaschine eingeschaltetes, verschiebbar gelagertes
Organ, durch dessen Verschiebung nach der einen Seite die Kupplung des Motors mit dem Uber-
tragungsgetriehe der Rechenmaschine erfolgt, wiithrend durch Verschiebung nach der entgegen-
gesetzten Seite die Entkupplung stattfindet.

Zx dicser Klasse von motorischen Antrieben gohort auch der den Gegenstand der voriiegenden
Erfindung bildende.

Das Wesen der Krfindung besteht darin, da$8 als Ubertragungsorgan cine durch Herab-
driicken einer beliebigen Multiplikantentaste in die Kupplungslage verschiebbare Schrauben-
welle zwischen dem Motor und das Ubertragungsgetriebe auf die Rechenmaschine eingeschaltet
wird, auf welcher cine Schraubenmutter achsial verschiebbar vorgesehen ist, die bei der Drehung
der Schraubenwelle vorwirts gleitet bis zu der herabgedriickten Multiplikantentaste und diese
auslost, wodurch die Riickfiihrung des Ubertragungsergenes (der Schraubenwelle) und der
Auslésemutter in die Anfangsstellung bewirkt wird.

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegenstand in einer beispielsweisen Ausfithrungsform
in Fig. 1 im Grundrill, in Fig. 2 im senkrechten Lingsschnitt nach Linie A—B der Fig. 1 und
in Fig. 3 im Schnitt nach Linie C—D der Fig. 1 dargestellt.

Es ist I die Gestellplatte, auf welcher die Rechenmaschine, die motorisch angetrieben
werden soll. montiert wird, 2 ist der unterhulb der Gestellplatte angeordnete stindig umlnufende
Motor, der ein in Lageraugen des Gestelles achsial unverschiebbar gelagertea Kegelrad 3 durch
cin entsprechendes UCbersetzungsgetriebe 4 in stindigen Umlauf versetzt. Es ist § ein zwischen
cihem Lagerauge des Guligestelles 7 und einem ( bertragungsrade 6 (Fig. 3) achsial unverschiebbar
gelagertes Kegelrad, das die Drehung des Kegelrades 5 »:f das Getriebe 7 der Rechenmaschins
nach Betitigung ciner Multiplikantentaste (etwa unter Zwischenschaltung eines Getriebes 6, 8)
tibertragen soll.

Die Multiplikantentasten 9 sind nun entsprechend den Ziffern 1 bis 9 nebeinander in Aus-
bohrungen 10 des Gestelles gefiihrt und werden durch leichte Spiralfedern 11 nach oben in die
ansgeschaltete Stellung gedriickt. Unterhalb dieser Multiplikantentasten 9 ist ist nun das eigentliche
Cbertmgungsorgan gelagert, welches aus einer in Lageraugen des Gestelles I drehbar und achsial
verschicbbur pefiilirten Schraubenwelle 72 besteht, deren Steigung gleich dem Abstand zweier
Multipliknntentasten voneinander ist. Diese Schraubenwelle ist an ibrem einen (dem rechten)
Ende mit einer Kupplungsnase 13 versehen, welche sich in der Kupplungslage gegen einen ent-
sprechenden Ausschnitt der Nabe des Kegelrades stiitzt, Wihrend an ihrem anderen Ende ein
Stellring 14 aufgestiftet ist, dessen Kupplungsnase 15 sich gegen einen entsprechenden Aus-
schnitt der Nabe des Kegelrades 3 stiitzt, so dafl also in der Kupplungslage durch die Schruben-
welle 12 die Drehung des Kegelrades 3 auf das Kegelrad 5 und damit auf das Getriebe der Rechen-
maschine tibertrugen wird.

Um nun durch Herunterdriicken einer der Multiplikantentasten 9 die Kupplung der
Schmubenwelle 2und nach der, den Ziffern der Multiplikantentasten entsprechenden Umdrehungs-

ahl der Schraubenwelle, die Entkupplung und Riickfiihrung derselben herbeizufithren, ist die
folgende Emrichtung getrofien.

Eine unterhalb der Multipliknntentasten gefiihirte Leiste 76 umfaBt die Schraubenwelle 12
zwischen entsprechenden Bunden gabelférmig, so daB sich dic Schraubenwelie zwar frei drehen
kann, aber die Achsinlverschiebungen der Leiste 16 mitmachen muB. Diese Leiste 76 besitzt
nun entsprechend den neun Multiklantentasten neun Locher. die zu den Mittelachsen der
Multiplikantentasten in der entkuppelten Lage der Schraubenwelle 72 etwn« versetzt sind. Die
Multiphkantentasten 9 ihrerseits sind mit kegelfsrmigen Képfen 17 versehen, die bei Herab-
driicken in die Licher einzutreten suchen und dadurch die Leiste 16 seitlich (nach rechts) ver-
«hieben. Durch die Leiste 16 wird aber auch die Schmubenwelle 72 mit verschoben, so da die
Kupplungsklauen 15 und 13 in die entsprechenden Ausschnitte der Naben der Kegelrider 5 und 3
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cintreten, wodurch die Kupplung bewirkt ist. Um die Entkupplung der S8chranbenwelle 12 ent-
sprechend der Ziffer der herabgedriickten Multiplikantontaste rechtueitiz zu bowirken, ist auf
derselben eine Mutter 18 angeordnet, die durch eine Gestelleiste 19, auf welcher sie reitet, an
der Drehung verhindert ist. Diese Mutter 18 liiuft also infolge des Schraubengewindes der
Schraubenwelle 72 bai Drehung derselhen nach erfolgter Kupplung nach vorwiirts, bis ihr schriiger
Bund 20 gegen den kegelférmigen Kcpf I7 aer herabgedriickten Multiplikantentasto sttt und
diese hochhebt. Bei der Vorwiirtsbewegung der Mutter I8 ist gleichzeitig sine um die Nabe eines
Segmentes 21 gewundene Feder 22 gespannt worden. Die Mutter I8 ist nimiich mit diesem
Segment 21 durch einen Draht oder Seil verbunden. Sobald daher die Mutter I8 samt ilrem
Bund 20 die herabgedriickte Multiplikantentaste hochgehoben hat, die Leiste 16 demnach wieder
frei verschiebbar geworden ist, kann die Schraubenwelle 12 unter der Wirkung der gespannten
Feder 22 sich zuniichst seitlich (nach links) verschieben, so daB} die Entkupplung erfolgt, worauf
alsdunn die Mutter 18 unter der Wirkung der Feder 22 in ihre Anfangslage unter Riickwirts-
drehung der entkuppelten Schraubenwelle 12 zuriickgleitet. Da die Steigung der Schrauben-
welle 72 dem Abstand zweier Multiplikantentasten voneinander genau gleich ist, so entspricht
der Bewegung der Mutter I8 von einer Multiplikantentaste zur nichsten genau eine Umdrehung
der Schraubenwelle 72, Da in der Anfangslage die erste Multiplikantentaste um eine Schrauben-
steigung von der Mutter 16 absteht, so wird demnach bei Herabdriicken der ersten Multiplikanten-
taste auch die Schraubenwelle 12 genau eine Umdrehung ausfithren, worauf die Auslésung erfolgt,
bei Herabdriicken der siebenten Multiplikantentaste dagegen genau sieben Umdrehungen mit
daraufiolgender Auslésung usw.

Es ist forner ersichtlich, dafl bei diesem Antrieb trotz stindig umlaufenden Motors die
Maschine auch mit Kurbelantrich betiitigt werden kann, weil ja, sofern nur die Multipliknnten-

tasten unbetiitigt bleiben, eine Kupplung zwischen dem Getriebe der Rechenmaschine und dem
Motor nicht besteht.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. Motorischer Antrieb fiir Rechenmaschinen zumn FErsatz der bei der Multiplikation
erforderlichen Kurbelumdrehungen durch einmaligen Tastendruck mit einem zwischen einem
stindig umlaufenden Motor und cinem Ubertragungsgetriebe wuf{ die Rechenmaschine ein-
geschalteten, verschicbbar geingerten Organ, durch dessen Verschicbung nach der einen Seite
die Kupplung des Motors mit dem Chertragungsgetriche der Rechenmaschine erfolgt, withrend
durch die Verschiebung nach der entgegengesetzten Seite die Entkupplung stattfindet, dadurch
uckennzeichnet, dafl eine von den Maltiplikantentasten wus in die Kupplungslage verschiebbare
Schrubenwelle als Cbertrgungsorgan  zwischen Motor und Rechenmaschinengetriebe ein-
geschaltet wird, auf welcher eine Mutter achsial verschiebbar vorgesehen ist, die beim Umlaufen
der Schmubenwelle bis zu der herabgedrickten Multiplikantentaste gleitet, und diese auslost,
worauf die Riickfithrung der Schraubenwelle in die Entkupplungslage und der Auslosemutter
in die Anfangslage stattfindes.

2. Motorischer Antrich fir Rechenmaschinen nach Anspruch 1. gekennzeichnet durch
oberhalb der Schmubenwelle {72) in einem der Schraubensteigung gleichen Abstande voneinander
gefithrte Multiplikantentasten (9). deren zugespitzte Enden (17) beim Abwiirtsdriicken in
seitlich zu ibren Mittelachsen versetzte Locher einer Leiste eintreten, die mit gabelformiger
Umbiegung die Schraubenwelle umfalit, demrt. dald die Schraubenwelle (12) die durch Herab-
driicken einer Multiplikantentaste bewirkte seithehe Verschiebuug der Leiste (16) mitmachen
mul, wodurch die Kupplung bewirkt wird.

3. Motorischer Antricb nach Anspruch 1 und 2, gekenngeichnet durch eine unter Feder-
wirkung stehende. in die Schraubengiinge der Schmubenwelle ¢ 72} eingreifende auf einer Gestell-
leiste (19) reitende Mutter (18), die bei der Drehung der Schraubenwelle unter Spannung threr
Feder bis zu der entsprechenden bembgedriickten Multiplikantentaste vorwiirts geschoben wird
und diese auslost, wornuf unter Wirkung der gespannten Feder zunichst die Schraubenwelle
seitlich verschoben und dadurch entkuppelt und hieruf die Mutter in ihre Anfangslage zuriick-
geschoben wird.

Hiezu 1 Blatt Zeichnungen.
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