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Die Erfindung beschiftigt sich mit der Auf-
gabe, bei der tiblichen Rechenmaschine, die
mit dem Einstellwerk, dem Resultatwerk und
dem mit Zehneriibertragung ausgeriisteten Quo-
tientenzdhlwerk versehen ist, eine Zusammen-
zihlung mehrerer nacheinander ausgefithrter
Rechnungen, deren Ergebnis je einzeln im
Resultatwerk erscheint, vorzunehmen, so dal}
die sich ergebende Summe abgelesen werden
kann.

Der grundsitzlich neue Weg, den die Er-
findung einschligt, besteht darin, daB nach
Vollendung jeder Einzelrechnung eine Division
durch 1 eingeschaltet wird und das Ergebnis
auf das Quotientenzdhlwerk {ibertragen wird,
welches seiner Bestimmung, den zweiten Faktor
der Rechnung anzuzeigen, entzogen wird.

Zu diesem Zwecke kennzeichnet sich die
neue Rechenmaschine dadurch, daB

a) der Antriebseinzahn fiir das Quotienten-
zahlwerk mittels eines Gestinges in eine in-
differente Stellung tiberfithrt werden kann,

b) ein Einstellmittel vorgesehen ist, welches
bei der einen Einstellung den Antriebseinzahn
in die Wirkungsstellung bringt und bei der
anderen Einstellung den Antriebseinzahn in die
indifferente Stellung iiberfiihrt,

¢) mit der Divisionssteuerwelle ein Gestdnge
gekuppelt werden kann, welches beim Ein-
riicken des Divisionshebels auf die Léschvor-
richtung fiir die Einstelltasten wirkt,

d) ein Einstellmittel vorgesehen ist, welches
die Multiplikanden- (Divisor-) Einstellhebel so

beeinflut, da bei Einrtickung des Divisions-
hebels nur der Divisor 1 wirksam wird. -

Hier ist darauf hinzuweisen, dafl man die
der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe be-
reits auf anderen Wegen zu losen versucht
hat. Man hat sogenannte Doppellinealma-
schinen geschaffen, bei denen jede einzelne
Rechnung in beiden Zahlwerken erscheint und
die Loschung nur im einen Zihlwerk vor-
genommen wird, so daB das andere Zahlwerk
die Einzelergebnisse summiert. Man hat aber
auch schon versucht, bei den gewdhnlichen
Rechenmaschinen die Aufgabe zu ldsen, wo-
bei man aber ein besonderes, sonst nicht an
der Maschine vorhandenes Anzeigewerk einge-
schaltet hat, auf welches die einzelnen Ergeb-
nisse iibertragen und in welchem sie summiert
wurden. Bei dieser Einrichtung ist also die
Hinzufiigung eines besonderen Werkes erforder-
lich, welches dadurch betitigt wird, daBl bei
der Loschung des Hauptzihlwerkes die Uber-
tragung auf das besondere Werk stattfindet,
wobei dieses noch mit einer Zehneriibertragung
ausgerilistet sein muB.

Die Erfindung kommt ohne ein besonderes
Anzeigewerk aus, so daf3 die Maschine an sich
hinsichtlich ihrer Stell- und Anzeigewerke voll-
kommen unverdndert bleibt. ,

AuBerdem ist vorgeschlagen worden, das im

Resultatwerk erscheinende Ergebnis einer ein--

zelnen Rechnung in ein besonderes Getriebe
mittels Abgreifens zu tibernehmen. Nach Aus-
fithrung der ndchsten Multiplikation wird das
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von dem Getriebe {ibernommene erste Resul-
tat in das Einstellwerk tibertragen und durch
Addition dem im Resultatwerk vorhandenen
Ergebnis der zweiten Rechnung hinzuaddiert
usf. Dieser Vorgang ist, abgesehen von der
erforderlichen baulichen Umgestaltung der Ma-
schine, sehr umstindlich, denn er erfordert

+ viele Handgriffe, die in ihrer Reihenfolge nicht

verwechselt werden diirfen.

Demgegentiber braucht erfindungsgemill nur
ein Stellmittel in die erforderliche Lage iiber-
fithrt zu werden, um zu erméglichen, dafl nach
Beendigung jeder Einzelrechnung durch ein-
faches Umlegen des Divisionshebels eine Divi-
sion durch 1 stattfindet, welche das FEinzel-
ergebnis in das Quotientenzihlwerk iibertrigt
und dort etwa bereits vorhandenen voraufge-
gangenen Ergebnissen zuaddiert, wobei man
die Méoglichkeit hat, das Stellmittel derart
einzustellen, dafl iiberflissige Dezimalstellen
nicht mit aufgespeichert werden.

Nunmehr kann man also nach Beendigung
jeder ‘Rechnung den Divisionshebel umlegen
und das im Resultatwerk erschienene Resultat
aufschreiben. Wéahrend dieser Zeit findet die
Division durch 1 statt und nach Beendigung
dieses Vorganges kehrt die Maschine automa-
tisch in die Anfangsstellung zuriick, so daB
mit einer neuen Rechnung begonnen werden
kann.

Auf der Zeichnung ist ein Ausfithrungsbeispiel
der neuen Maschine dargestellt. '

Abb. 1 zeigt einen Grundrif der erfindungs-
gemdB verbesserten Rechenmaschine, wobei nur
die flir die vorliegende Erfindung in Betracht
kommenden Teiie gezeichnet sind.

Abb. 2 zeigt einen Querschnitt nach der
Linie z-2 der Abb. 1.

Die-Abb. 3 bis 6 sind Sonderdarstellungen,

Auf dem Lineal der Rechenmaschine sind
bekanntlich zwei Schaulochreihen entsprechend
zwei Zahlwerken angeordnet. Wéahrend auf der
unteren bei Divisionsrechnungen der Dividend
eingestellt wird, erscheint auf der oberen der
Quotient. Die Betitigung des Quotientenzihl-
werkes (so ist die Bezeichnung des obersten
Zihlwerkes) geschieht von einer mit der Haupt-
welle H (siehe Abb. 2) durch Kegelrider K?, K2
in Verbindung stehenden Welle W, auf welcher
ein mit dem ersten Zahnrad Z des Quotienten-
zéhlwerkes im Eingriff stehender Einzahn I
sitzt.

Dieser Einzahn E steht bei den iiblichen
Rechenmaschinen dauernd in der Ebene des
Stirnrades Z, um den Quotienten in das Quo-
tientenzidhlwerk zu iibertragen. Bei der neuen
Anordnung kann er aber aus der Ebene des
Stirnrades Z gebracht werden, damit die Uber-
tragung des Quotienten nicht mehr stattfindet
und nun das Quotientenzahlwerk fiir dic er-
findungsgemdBen Zwecke frei wird.

Um den Einzahn E in die indifferente Stel-
lung (d. h. in diejenige Stellung, in welcher er
nicht mit dem Zahnrad 7 zum Eingriff kommt)
tiberfiihren zu koénnen, ist derselbe auf der
Welle W undrehbar, aber lingsverschiebbar an-
geordnet. In die Ringnut 1 der Einzahnnabe E
greift der eine an seinem vorderen Ende ge-
gabelte Schenkel 2 des auf der Stange 3 ver-
schiebbar angeordneten, U-férmigausg ebildeten
Schiebers 4 ein. An dem Schieber 4 ist ein
Stift 5 vorgesehen (siehe Abb. 1), der von dem
gegabelten Teil 6 des Hebels 7 umfalt wird.
Der Hebel 7 -ist bei 8 am Gestell angelenkt
und steht durch einen Gelenkbolzen g mit dem
Lenker 10 in Verbindung. Dieser Lenker steht
mittels eines Bolzens 11 mit dem Schenkel 12
cines Hebels 13 in Verbindung, der drehbar
auf der Welle 14 angeordnet ist. Der Schenkel
15 des Iebels 13, der.die aus Abb. 1 ersicht-
liche Kropfung aufweist, liegt, wenn der Ein-
zahn IZ in Eingriffslage zum Zahnrad 7 steht,
auf einem auf der rechteckig profilierten Stange
16 angeordneten Schieber 17 (sieche Abb. 3).
Wird nun der Schieber 17 unter dem Schenkel
15 weggezogen, dann wird der Hebel 13 unter
dem Zug der Feder 18 in Richtung des in
Abb. 5 cingezeichneten Pfeiles in die in Abb. 1, 2
und 3 gezeigte Stellung geschwenkt. Durch
die Verschwenkung des Hebels 13 wird aber
der Schieber 4 mit dem Einzahn durch den
Lenker 10 und den Hebel ¥ in die aus Abb. 1
und 2 ersichtliche Stellung gebracht, in welcher
der Einzahn auBer Eingriffslage mit dem Zahn-
rad Z steht.

Damit der Schieber den in die aus Abb. 2
ersichtliche Stellung verschwenkten Hebelarm
15 untergreifen kann, ist das diesem Hebelarn
zugekehrte Ende 17’ des Schiebers als schrige
Auflauffliche ausgebildet, die ihr zugespitztes
Ende dem Hebel 15 zukehrt.

Um nun gleichzeitig beim EFinriicken des mit
dem Divisionsstellknopf 30 verbundenen Divi-
sionshebels 29 die Loschvorrichtung f{iir die Ein-
stelltasten zu betdtigen, ist auf der Welle 19
des Divisionshebels eine Platte 20 drehbar ge-
lagert, an welcher ein Hebel 21 (Abb. 5) mittels
Schraube 22 schwenkbar gelagert ist. An dem
Hebel 21 greift eine Feder 23 an, die an der
Platte 20 befestigt ist und den Hebel 21 gegen
einen Anschlagstift 24 zieht, der an dem dritten
Schenkel 25 des Hebels 13 vorgesehen ist. Ein
Stift 26 am Hebel 21 greift nun in die Aus-
nehmung 27 der auf der Welle 19 festsitzenden
Scheibe 28 ein. Bei Betitigung des Divisions-
hebels 29 mittels der Handhabe 30 wird die
Platte 28 verdreht. Sie nimmt dabei den Hebel
21 mittels des Stiftes 26 mit, und da Bolzen 22
an der Platte 20 sitzt, die ebenfalls um die
Achse 19 drehbar gelagert ist, so wird auch
die Platte 20 verdreht, und zwar im Sinne des
aus Abb. 2 ersichtlichen Pfeiles. Bei dieser Ver-
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schwenkung wird der an dem Auslader 31 der
Platte 20 angelenkte Lenker 32 nach unten ge-
zogen. Dieser Lenker 32 greift an einem Stift
33 des Hebels 34 an, der auf der die Loschung
besorgenden Welle 35 sitzt. Damit nun die
Welle 35 nicht in ihrer Bewegung gehindert
wird, wenn man sie von der ihr zugeordneten
Taste betitigt, ist an dem Lenker 32 ein Lings-

schlitz 32’ vorgesehen, so daB der Hebel 34 nach -

unten schwenken kann, ohne daB der Lenker
nach unten gezogen zu werden braucht.

 Steht jedoch der Schieber 17 in der in der
Abb. 1 eingezeichneten punktierten Stellung
(die Maschine ist auf Division eingestellt), dann
ist der Hebel 13 so verschwenkt (siche Abb. 5),
dall der Stift 24 sich gegen die Schulter des
Hebels 21 legt, so daB der Stift 26 desselben
auller Eingriff mit der Scheibe 28 kommt, also
bei der Betatigung des Divisionshebels 29 die
Platte und das damit zusammenhingende Lésch-
gestdnge 32 nicht betitigt wird.

Einen weiteren Teil der vorliegenden Erfin-
dung bildet nun die Einstellung der Eins als
Divisor. Zu diesem Zwecke wird auf der Welle
14 eine Nase 36 angebracht, die sich gegen den
Einstellbebel 37 der Eins legt. Wird nun die
Platte 20 verschwenkt, dann trifit eine Schulter
20" der Platte zo gegen die am Hebel 38 be-
festigte Rolle 39 und verschwenkt den Hebe] 38
in Richtung des in Abb. 3 eingezeichneten Pfeiles.
Der Hebel 38, der mittels Schraube 40 fest auf
der Welle 14 sitzt, bringt dadurch die Welle 14
zur Verdrehung, wodurch die Nase 36 gegen
den Hebel 37 trifft und somit die Einstellung
der Eins besorgt.

Man kann nun, wie es bei dem vorliegenden
Austiihrungsbeispiel der Fall ist, die Nase 36
undrehbar lingsverschiebbar auf der Welle 14
anordnen, so daB dieselbe mit dem Einshebel
37 der 1., 2., 3. usw. Tastenreihe zusammen-
treffen kann, so daf also willkiirlich durch Tins,
Zchn oder Hundert usw. dividiert werden kann,
zwecks Fortlassung der {iberfliissigen Dezimal-
stellen bei der Aufspeicherung.

Man ordnet zweckméBig die Nase 36 in einer
Lingsnut 14’ der Welle 14 an und 148t sic von
einem die Welle 14 umfassenden Schieber 41
festhalten. Um moglichst wenig Handgriffe bei
der Ein- und Abstellung der Speichervorrich-
tung zu haben, verbindet man beide Schicber
17 und 41 durch eine Platte 42, so daB beim
Herausfithren des Schiebers 17 aus der punk-
ticrten Stellung in Abb. 1 gleichzeitig der Schicber
41 in die entsprechende Stellung gefiihrt werden
kann. Der Schieber 17 wird zweckmiBig mit
ciner Federrast43 versehen, die in entsprechende
Kimmen 44 an der Stange 16 eingreift. Ein
weiter am Schieber 17 angeordneter Zeiger 45
(siche Abb. 2) dient zur Bezeichnung der Tasten-
reihe, auf der der Divisor 1 zur Einstellung ge-
langt. Er bezeichnet zugleich die letzte Stelle

rechts am Resultat, die noch mit gespeichert
werden soll. Die rechts davon etwa befindlichen
Stellen fallen fort.

Um nun den Einzahn E wihrend der Betati-
gung des Divisionshebels 29 zur Speicherung
in die Eingriffsstellung mit dem Zahnrad Z zu
bringen, ist mit dem Lenker 10 ein weiterer
Lenker 46 verbunden, der bei 47 an der
Platte 20 angelenkt ist. Wird der Divisions-
hebel 29 betitigt, so wird durch die Ver-
schwenkung der Platte zo in Pfeilrichtung
(Abb. 2) der Lenker 1o von dem Lenker 46
nach oben verschwenkt. Durch die Verschwen-
kung des Lenkers 10 tritt der Stift 11 in den
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oberen Teil des Kurvenschlitzes 48, wodurch

eine Verschiebung des Lenkers 10 eintritt und
der Einzahn in die Eingriffsstellung mit dem

Zahnrad Z geschoben wird, so daB der von-

dem Divisionshebel ausgeléste bekannte Me-

8a

chanismus mittels des Einzahns die Speiche- -

rung ausfithren kann.

Damit nun weiter nach jeder Speicherope-
ration der Stellhebel 49 fiir den Linealtransport
mechanisch in seine Ausgangsstellung zuriick-
geht, in der er den Schlitten auf Rechtsgang,
die fiir die Multiplikation erforderliche Rich-
tung, steuert, ist an dem gegabelten Arm =o
bei 51 ein Hakenhebel 532 angelenkt. Der
Hebel 52 steht unter dem Zuge der Feder 53
und ist mit einem Haken 54 versehen, der
sich hinter den Stift 55 am Hebel 56 legt, so
dafl beim Zuriickgehen des auf der Welle 19
festsitzenden Hebels 56 in die in der Abb. 6
gezeigte ausgezogene Stellung der Arm 50 mit-
genommen wird und somit der Stellhebel 49
in die mit vollen Linien ausgezogene Stellung
zurfickkchren kann. Um nun den Stellhebel
49, nachdem der Hebel 56 in die Rubhestellung
zuriickgegangen ist, ungehindert verschwenken
zu konnen, ist der Hakenhebel 52 mit einem
Auslader 52’ versehen, der kurz ehe der Hebel
56 in die Ausgangsstellung zurtickgekehrt ist,
gegen einen Stift 57 am Gestell trifft und den
Haken 54 aufler Eingriff mit dem Stift 55
bringt.

Die Wirkungsweise der Maschine ist die
folgende:

Wenn der Schieber 17 (mit Bezug auf Abb. 1)
so weit nach links verschoben ist, daB er den
Arm 15 des Hebels 13 untergreift, also den
Hebel 13 im Sinne der Abb. 5 in die ausge-
schwungene Stellung entgegen dem Zuge der
Feder 18 bringt, dann ist die Steuerplatte 20
von der Divisionssteuerwelle 19 entkuppelt und
gleichzeitig ist der Einzahn E in Eingriffsstel-
lung mit dem Zahnrad Z.

Bei dieser Stellung kénnen auf der Maschine
alle: Rechnungen in {iblicher Weise durchge-
fihrt werden, wobei auch das Quotientenzahl-
werk normal arbeitet.

Sobald aber der Schieber 17 nach rechts
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(im Sinne der Abb. 1) verschoben und dadurch
der Arm 15 des Hebels 13 freigegeben wird,
kann der Hebel 13 dem Zuge der Feder 18
folgen. Nun gibt der Stift 24 den Hebel 21
frei, und es wird die Kupplung der Steuer-
platte 20 mit der Steuerwelle 19 dadurch her-
beigefithrt, daB sich der Stift 26 in die Aus-
nehmung 27 der Platte 28 einlegt. Dabei hat
man es in der Hand, den Schieber 17 so zu
verschieben, daB die Nase 36 mit einem be-
liebigen Einstellhebel 37 der Multiplikanden-
tasten 1 zum Eingriff gelangt.

Auch bei dieser Stellung aller Teile kann
man unbehindert Multiplikations- und Addi-
tionsrechnungen durchfiihren, jedoch ist nun
der Einzahn E durch Verschwenkung des Armes
12 vom Hebel 13 mittels der Stange 10 und
des Schiebers 4 auBer Eingriffslage mit seinem
Zahnrad Z gebracht, so daB das Quotienten-
zahlwerk unbeeinflut bleibt.

Ist eine Rechnung durchgefiihrt, dann wird
der Divisionsstellhebel 30 in die Divisionsstellung
iiberfiihrt, die in Abb. 2 durch gestrichelte
Linien angedeutet ist. Dadurch wird die Steuer-
welle 19 verdreht. Diese Verdrehung bedeutet
eine Mitnahme der mit der Steuerwelle durch
die Teile 21, 26, 27, 28 gekuppelten Steuer-
platte 0. Durch diese Verdrehung der Steuer-

_ platte 20 wird nun
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a) die Loschvorrichtung fiir die Einstelitasten
mittels Gestinge 31 bis 35 betétigt,

b) der Divisor 1 (bzw. 10 oder 100) einge-
stellt durch Aufgleiten der Rolle 39 am Hebel
38 auf die Schulter 20’ des Hebels 20, wobei
durch Verdrehung der Welle 14 die Nase 36
den Einshebel 37 ausschwingt, und

¢) der Antriebseinzahn E fiir das Speicher-
werk in Arbeitsstellung geriickt durch Anheben
des bei 47 an der Platte 20 angelenkten He-
bels 46, wobei der Stift 1T am Lenker 10 in
dem Kurvenschlitz 48 am Arm 12 des Hebels
13 in die obere Stellung gleitet und mitttels
des Gestinges 10, 7 und Gabel 4 den Ein-
zahn E in die Eingriffsebene mit dem Zahn-
rad Z bringt.

Findet nun die Umdrehung der Antriebs-
welle der Maschine statt, dann wird das vor-
her errechnete Resultat in das Quotientenzéhl-
werk iibertragen. Bei Beendigung der Divi-
sionsrechnung und Riickgang des Divisions-
stellhebels unter Federwirkung kehrt die
Steuerwelle 19 wieder in ihre Grundstellung
zuriick und damit auch die Platte 20 und die
yon ihr gesteuerten Mechanismen. Ebenso
wird der vorher mitgenommene Einstellhebel
49 fiir die’Linealschaltung wieder zuriickgefiihrt,
wahrend ‘die Kupplung der Platte 20 mit der
Divisionssteuerwelle 19 aufrechterhalten bleibt.

Nun kann von neuem eine Rechnung durch-
gefithrt und dann wieder eine Division durch 1
vorgenommen werden.

Die Division durch 1 ermdglicht es auch,
an Stelle der iiblichen Einleitung der Lineal-
verschiebung durch den Zehneriiberschreitungs-
und Zehnerausgleichsimpuls diese durch Ab-
tastung der Null in der Resultatstelle, die jeweils
vom Divisor 1 beeinfluBt wird, zu bewirken, wo-
durch eine weitere Abkiirzung des Verfahrens
zu erzielen ist. -

Auch kann man in an sich bekannter Weise
zwecks Ablesung der Multiplikatoren ein zwei-
tes Umdrehungszihlwerk anordnen, das nach
jeder Multiplikation geldscht wird.

Die Moglichkeit, bei Einstellung von Divi-
denden durch Addition und anderen Operationen
den Antriebseinzahn des Umdrehungszéhlwerkes
abzuschalten und dadurch die Léschung des
Quotienten in solchen Fillen zu ersparen, ist
eine weitere vorteilhafte Eigenschaft der vor-
liegenden Erfindung.

An folgenden Zahlenbeispielen soll nun die
Wirkungsweise der Maschine
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a) bei der Aufspeicherung ungekiirzter Pro- -

dukte,

b) bei der Aufspeicherung von Produkten
unter Fortlassung iberfliissiger Dezimalstellen
erliutert werden:

Beispiel A
9XxX3 =27
8X 4 =232
7X5=35

Summe der Produkte 94

Da die Aufspeicherung der Produkte unge-
kiirzt erfolgen soll, so wird zunichst der Schie-
ber 17 ganz nach rechts verschoben, so daB
der Zeiger 45 unter die erste Tastenreihe von
rechts (Einer) zu stehen kommt. Nun multi-
pliziert man in bekannter Weise das erste
Exempel ¢x 3 durch Einstellen des Multi-
plikanden 9 auf der ersten Tastenreihe von
rechts des Einstellwerkes und darauffolgendes
Anschlagen der Multiplikatortaste 3. Im Re-
sultatwerk ist nun das Produkt 27 erschienen,
wihrend das Umdrehungszihlwerk nicht mit-
gearbeitet bat und daher Null zeigt. Das Zahl-
werkslineal hat sich nach Ausfiihrung der drei
Multiplikationsdrehungen selbstindig aus der
ersten in die zweite Dezimallage begeben. Der
Rechner liest nun das Produkt 27 ab, und be-
vor er sich zur Niederschrift desselben von der
Maschine abwendet, riickt er den Divisions-
hebel 30 ein. In der frither beschriebenen Weise
wird nun hierdurch - das Einstellwerk geloscht,
der Divisor 1 auf der durch den Pfeil 45 be-
zeichneten Tastenreihe (Einer) eingestellt, ‘der
Antriebseinzahn des Umdrehungszéhlwerkes in
die Arbeitslage geriickt und in bekannter Weise
die Maschine fiir automatische Division ein-
gestellt und in Betrieb gesetzt. Bei Beendi-
gung der Division fallt der Divisionshebel in
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seine Grundstellung zuriick, wodurch die Ma-
schine in bekannter Weise stillgesetzt wird.
Hierbei wird nun zugleich der Einstellhebel 49
fur die Linealschaltung wieder in die Stellung
filr Multiplikation zuriickgefiihrt. Die Kontroll-
schaul6cher des Einstellwerkes und Resultat-
werkes zeigen Null, wihrend das Produkt 27
nunmehr im Umdrehungszihlwerk sichtbar ist.

Da auch die iibrigen vorbeschriebenen Mecha-
nismen wieder in Ruhelage sind, so werden
nunmehr ohne weiteres die beiden folgenden
Multiplikationen 8 X 4 == 32 und % 5 == 35 aus-
gefiihrt und jeweils nach Ablesen des Pro-
duktes durch Einriicken des Divisionshebels
30 im Umdrehungszihlwerk aufgespeichert,
wobei sich jedesmal das Resultat- und Ein-
stellwerk - auf Null stellt und der Schlitten-
schalthebel 49 sich in die Arbeitsstellung fiir
Multiplikation begibt. Die Produktsumme g4
ist zuletzt im Umdrehungszihlwerk erschienen.

Beispiel B

46,75 X 1,35 = 63,11
27,55 X 0,91 = 25,07
Summe der Produkte 88,18

Da die Faktoren des Beispieles je zwei Dezi-
malstellen aufweisen, ergeben sich bei den Pro-
dukten vier Dezimalen, von denen iiblicherweise
nur zwei Stellen aufgeschrieben sowie gespeichert
werden sollen. Es muB deshalb zunichst der
Schieber 17 derart verschoben werden, daB der
Zeiger 45 unter die dritte Tastenreihe von rechts
zu stehen kommt. Nun wird die Multiplikation
46,75 X 1,35 ausgefiihrt. Produkt: 63,1125.
Abgelesen und aufgeschrieben wird nur das ver-
kiirzte Produkt 63,11, welches auch nur von der
Maschinegespeichert wurde.Nach Ausfithrung der
zweiten Multiplikation 27,55 X 0,01 = 25,0705
notiert man das verkiirzte Produkt 25,07 und
entnimmt nach Aufspeicherung dem Umdre-
hungszihlwerk die auf zwei Dezimalstellen abge-
rundete Produktsumme 88,18. Es ist nicht
notwendig, die abgestrichenen Reste zu 16schen.
Diese dienen vielmehr zur selbsttitigen Auf-
rundung der folgenden Produkte.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit Einrichtung zur
automatischen Division und Zehneriiber-
tragung im Quotientenzdhlwerk, dadurch
gekennzeichnet, daB

a) der Antriebseinzahn (E) fiir das Quo-
tientenzahlwerk mittels eines Gestinges (7,
10) in eine indifferente Stellung iiberfiihrt
werden kann,

b) ein Einstellmittel (13, 17) vorgesehen
ist, welches bei der einen Einstellung (Abb. 5)
den Antriebseinzahn (E) in die Wirkungs-
stellung bringt und bei der anderen Ein-

5

stellung (Abb. 2) den Antriebseinzahn (E)
in die indifferente Stellung iiberfiihrt,

¢) mit der Divisionssteuerwelle (19) ein
Gestédnge (32) gekuppelt werden kann, wel-
ches beim Einriicken des Divisionshebels
(29) auf die Loschvorrichtung (34, 35) fiir
die Einstelltasten wirkt,

d) ein Einstellmittel (14, 36) vorgesehen
ist, welches die Multiplikanden- (Divisor-)
Einstellhebel (37) so beeinfluBt, daB bei
Einrtickung des Divisionshebels (29) nur
der Divisor 1 wirksam wird.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB der Einzahn (E)
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auf seiner Achse (/W) lingsverschiebbar an-

geordnet ist, wobei an seiner Muffe ein auf
einer Stange (3) verschiebbarer Schieber (4)
angreift, der durch einen Doppelarmhebel ()
gesteuert wird, an welchem eine Stange
(10) angelenkt ist, die andererseits am Arm
(12) eines Hebels (13) angelenkt ist, dessen
Auslader (15) eine Schiene (16) iibergreift,
auf welcher ein Schieber (17) lauft, dessen
zugespitztes Ende (17) den Auslader (13)
untergreift und den Hebel (13) entgegen
der Wirkung einer Feder (18) anhebt, der-
art, daB die Stange (10) im Sinne der Ein-
riickung des Einzahns (E) eingestellt wird.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB an einem Aus-
lader (25) des Hebels (13) ein Sperrstift
(24) angeordnet ist, der sich gegen das Ende
eines Doppelarmhebels (21) verriegelnd legt,
an dessen anderem Ende ein Kuppelstift
(26) vorgesehen ist, derart, daB bei der
Verschwenkung des Hebels (13) unter dem
Zuge seiner Feder (18) nach Entfernung des
ihn untergreifenden Schiebers (1%7) der Stift
(24) den Hebel (21) dem Zuge einer an ihn
angreifenden Feder (23) freigibt, wodurch
der Kuppelstift (26) in eine Ausnehmung
(27) einer Platte (28) gelangen kann, welche
Platte fest auf der Divisionssteuerwelle (19)
angeordnet ist, und der Hebel (21) an
einer frei drehbar auf der Steuerwelle sit-
zenden Platte (20) gelagert ist, so daB bei
der Verdrehung der Steuerwelle die Platte
(20) mitgenommen wird, von der aus dann
das Léschgestinge (31 bis 35) fiir die Ein-
stelltasten, die Einstellung der Einstell-
tastenhebel auf den Divisor 1 und die
Riickfithrung des durch die voraufgegangene
Verstellung des Schiebers (17) ausgeriick-
ten Einzahnes (E) in die eingeriickte Stel-
lung betétigt wird.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB die Verdrehung
der Welle (35), von der aus in bekannter
Weise die Loschung der Multiplikanden-
tasten geschieht, durch eine Stange (32)
geschieht, die einerseits an einem Aus-
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“lader (31) der Platte (20) angelenkt ist und

andererseits auf einen Stift (33) an einem
auf die Welle (35) gesetzten Hebel (34)
wirkt, welcher Stift in einen Lingsschlitz
(32') der Stange (32) eingreift.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB die Platte (20)
mit einer Rast fiir einen Stift (39) ausge-
riistet ist, der am Ende eines auf einer
parallel zur Steuerwelle (19) verlaufenden
Achse (14) Dbefestigten Hebels (38) sitzt,
auf der auch der Hebel (13) lose drehbar
angeordnet ist, wobei auf der Achse (14)
eine in Form einer lingslaufenden Schiene
sich vor die Einstellhebel (37) der Multi-
plikandentasten fiir den Ziffernwert 1
legende Nase (36) angeordnet ist, so daB
bei der Verschwenkung der Platte (20) eine
an ihr angebrachte Schulter (20’) gegen
den Stift (39) im Sinne der Verschwenkung
des Hebels (38) wirkt, wodurch die Ein-
stellhebel (37) betdtigt werden.

6. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB an der Platte
(20) bei (47) eine Zugstange (40) angelenkt
ist, deren anderes Ende an der Steuer-
stange (10) angelenkt ist, welche mit einem
Stift (r1) in einen Kurvenschlitz (48) des
Armes (12) vom Hebel (13) eingreift, der-
art, daB ohne Verschwenkung des Hebels
(13) durch die Zugstange (46) eine Ver-
schiebung der Steuerstange (10) im Sinne
des Einriickens des Einzahnes (k) statt-
finden kann.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf die Nase (30)

auf der Welle (14) als ein in einer Lings-
nut (14’) verschiebbarer Zahn ausgebildet
1st.

8. Rechenmaschine nach Anspruch 1 und 7,
dadurch gekennzeichnet, daBl der Nasen-
zahn (36) zwischen zwei auf der Achse (14)

.verschiebbaren Anschligen (41) gefaBt ist,

die durch eine Platte (42) mit dem Schie-
ber (17) verbunden sind.

9. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dafl der Schieber
(17) mit einem die Gehdusewandung um-
greifenden Zeiger (45) verbunden ist, der
die Tastenreihe anzeigt, auf der der Divi-
sor 1 zur Einstellung gelangt.

10. Rechenmaschine nach Anspruch 1, bei
welcher auf der Divisionssteuerwelle ein
Hebel mit Mitnehmerstift befestigt ist, der
mit einem lose auf der Steucrwelle sitzen-
den Zwischenhebel zusammen wirkt, dessen
gegabeltes Ende einen Stift des Einstell-
hebels fiir die Linealschaltung umgreift, da-
durch gekennzeichnet, daf3 an dem Zwischen-
hebel (50) eine Federklinke (52) befestigt
ist, deren Haken (54) bei der Ausschwin-
gung des Steuerhebels (56) sich schliellich
iiber den Mitnehmerstift (55) legt, so daf
bei der Riickschwingung des Steuerhebels
(56) die Federklinke und dadurch auch der
Zwischenhebel (50) mitgenommen wird, wo-
bei aber die Federklinke mit einem Aus-
lader (52') versehen ist, der mit einem festen
Anschlag (57) derart zum Eingriff gelangt,
daBl am Inde der Riickschwingung des
Hebels (56) die Federklinke vom Stift (55)
abgehoben wird.
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Bregdnzungsblatt

zur Patentschrift 509 473 Klasse 63c Gruppe 16.

Das Patent 509 473 ist durch Entscheidung des Reichspatent-
amts vom 9.Juni 1932, bestdtigt durch Urteil des Reichsgerichts
vom 7.Dezember 1932, teilweise fiir nichtig erklsrt, daB der An-
spruch 1 des Patents 509 473 vernichtet wird.,
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