5

10

20

25

30

DEUTSCHES REICH

S,

AUSGEGEBEN AM
11, OKTOBER 1930

REICHSPATENTAMT

PATENTSCHRIFT

M 508712

KLASSE 42m GRUPPE 25
F 65100 IX]g2m

Tag der Bekanntmachung iiber die Erteilung des Patents: 18. September 1930

Carl Mauritz Fredrick Friden in Oakland, Calif., V. St. A.

Rechenmaschine

Patentiert im Deutschen Reiche vom 5. Januar 1928 ab

Die Prioritit der Anmeldung in den Vereinigten Staaten von Amerika vom 4. Januar 1g27
ist in Anspruch genommen.

Die Erfindung bezieht sich auf eine moto-
risch angetriebene Rechenmaschine, die in an
sich bekannter Weise mit einer Antriebstrom-
mel und einem Umkehrgetriebe zwischen
Motor und Antriebstrommel versehen ist, um
deren Umdrehungsrichtung umzukehren.

Bei einer solchen Maschine hat man bereits
die Einrichtung so getroffen, daffi nach der
Einstellung auf Division mittels eines Ein-
stellhebels die Umdrehungsrichtung der An-
triebstrommel beim Auftreten eines iiberzo-
genen Betrages von den Zifferrddern aus um-
gekehrt wird. Auch ist es bei anderen Maschi-
nen bekannt, die Antriebstrommel nach Be-
endigung der Korrekturdrehung in der An-
fangslage festzustellen, worauf dann von
Hand der Zihlwerkschlitten in die ndchste
Dekade verschoben wird. Die Erfindung be-
trifft eine neue Ausfithrung einer Maschine,
bei welcher die vorstehend angegebenen Ein-
richtungen angewendet werden.

In den Zeichnungen ist eine Ausfithrungs~
form der Erfindung beispielsweise dargestellt,
und zwar ist Abb, 1 eine Hinteransicht der
Rechenmaschine der Erfindung. Abb. 2 ist eine
Hinteransicht, aus der andere Teile der Ma-
schine zu erkennen sind. Abb. 3 ist ein senkrech-
ter Lingsschnitt durch den hinteren Teil der
Maschine. Abb. 4 ist ebenfalls ein senkrech-
ter Liangsschnitt, bei dem die Steuervorrich-

tung in der Arbeitslage dargestellt ist. Abb.3
veranschaulicht in der Ansicht einen Teil der
Antriebstrommel und mehrerer Zifferrader
des Resultatzdhlwerkes, wobei sich die Teile
in der der Abb. 3 entsprechenden Lage befin-
den. Abb. 6 veranschaulicht ebenfalls einen
Teil der Antriebstrommel und des Resultat-
zahlwerkes, wobei sich die Teile in der der
Abb. 4 entsprechenden Lage befinden. Abb. 7
veranschaulicht in einer Einzelansicht die
Einrichtung, mittels deren die Bewegung von
dem Steuerhebel auf den Schieber iibertragen
wird. Abb. 8 ist ein senkrechter Lings-
schnitt durch die Maschine, der die Einrich-
tung veranschaulicht, mittels deren die An-
triebstrommel in Gang gesetzt und abgestellt
wird. Abb. ¢ veranschaulicht in einer Hinter-
ansicht den oberen Teil der Maschine und
zeigt die Einrichtung zum Anhalten der An-
triebstromumel. Abb. 10 veranschaulicht einen
der Teile der Antriebstrommel mit dem Zeh-
neriibertragungsstift. Abb.11 ist einsenkrech-
ter Langsschnitt durch die Maschineund veran-
schaulicht die Vorrichtung, mittels deren die
Vorwirts- und Riickwirtsdrehung der An-
triebstrommel von Hand aus gesteuert wird.
Abb. 12 veranschaulicht in einem senkrech-
ten Schnitt die mit dem Quotientzihlwerk
verbundene Zehnertbertragungsvorrichtung.
Abb. 13 ist ein waagerechter Schnitt durch
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den hinteren Teil der Maschine und veran-
schaulicht den Antriebsmotor, die Kupplung
und das Umkehrgetriebe. Abb. 14 ist ein
senkrechter Schnitt durch das Umkehr-
getriebe und die Kupplung, und Abb. 15
ist ein Schnitt nach der Linie 15-15 der
Abb. 14.

Die Erfindung bezieht sich auf eine moto-
risch angetriebene Rechenmaschine und im
besonderen auf eine Einrichtung zur Steue-
rung der Antriebsvorrichtung. Zwischen
dem Antriebsmotor und der Antriebsverrich-
tung (Antriebstrommel) ist eine Kupplung
und ein Umkehrgetriebe eingeschaltet, und
die Steuervorrichtung ist mit diesen Teilen
derart vereinigt, dafl das Ingangsetzen, An-
halten und Umsteuern der Antriebstrommel
erzielt wird. Wenn eine Steuertaste der
Maschine niedergedriickt wird, so wird die
Antriebstrommel in einer Richtung gedreht,
in der Additionsarbeiten hergestellt werden;
mit der Additionstaste ist nun eine Steuer-
taste verbunden, derart, daf die Umdrehung
der Antriebstrommel auf eine einzige Um-
drehung beschrinkt wird, oder daf die
Antriebstrommel sich so lange dreht,
als die Additionstaste niedergedriickt ge-
halten wird. Ferner ist eine Subtrak-
tionstaste vorgesehen, durch deren Nieder-
driicken eine Umdrehung in der ent-
gegengesetzten Richtung verursacht wird;
diese Subtraktionstaste ist ebenfalls mit einer
zweiten Steuertaste vereinigt, so dafl durch
das Niederdriicken der Subtraktionstaste ent-
weder nur eine einmalige entgegengesetzte
Drehung der Antriebstrommel herbeigefiihrt
wird oder daB die Antriebstrommel sich so
lange drehen kann, als die .Subtraktionstaste
niedergedriickt gehalten wird. Die Subtrak-
tionstaste ist mit einer Einrichtung verbun-
den, um bei der Ausfithrung von Divisions-
arbeiten die Umdrehungsrichtung der An-
triebstrommel bei einer bestimmten Bewe-
gung der Zifferrdder selbsttitig umzukehren
und um die Antriebstrommel am Ende eines
einmaligen Arbeitskreislaufes bei dieser in
umgekehrter Richtung erfolgenden Drehung
anzuhalten; diese entgegengesetzte Bewegung
der Antriebstrommel ist eine Vorwirts-
drehung. Die Rechenmaschine der Erfindung
weist eine drehbare Antriebstrommel und eine
Mehrzahl von Tasten auf, um die Werte in
die Antriebstrommel einzufithren. Durch das
Niederdriicken einer Taste wird ein der Ziffer
der angeschlagenen Taste entsprechender
Wert in .die Antriebstrommel eingetragen,
und durch die Drehung der Antriebstrommel
werden dann diese Werte in das Zihlwerk
iibertragen. Die in die Antriebstrommel ein-
getragenen Werte werden bei der Umdrehung
der Antriebstrommel auf die Zifferscheiben

des Zahlwerks iibertragen, das zu der Achse
der Antriebstrommel parallel verschiebbar
angeordnet ist.

Die Maschine der Erfindung weist ein Rah-
mengestell auf, in dem die einzelnen Teile
untergebracht sind. Diese Teile umfassen
eine drehbare und umsteuerbare Antriebs-
trommel 2, die aus einer Reihe von Einheiten
besteht, in die die einzelnen Werte durch das
Niederdriicken der Tasten eingefiihrt werden.
Eine jede Einheit ist mit Zehnerlibertragungs-
stiften (Abb. 8) versehen, um die Werte auf
Jas Zifferrad des Zihlwerkes von nichsthohe-
rem Stellenwert zu iibertragen. Eine jede
Einheit ist mit zwei Zehneriibertragungs-
stiften versehen, umd die beiden Reihen der
auf der Antriebstrommel sitzenden Stifte sind
in divergierenden Schraubenlinien angeord-
net. - Die eine Stiftreihe ist fiir die Zehner-
iibertragung wihrend der Vorwértsdrehung
der Antriebstromme] und die andere wihrend
der entgegengesetzten Drehung der Antriebs-
trommel wirksam. Die in die Antriebstrom-
mel durch Niederdriickung der Tasten einge-
fithrten Werte werden bei der Umdrehung der
Antriebstrommel in jeder Richtung auf die
Zifferrider 3 der Zahlvorrichtung oder des
Resultatzihlwerkes durch Vermittlung von
Zwischenrédern 4 (Abb. 3) iitbertragen. Das
Resultatzihlwerk mit den zugehrigen Zwi-
schenridern und Ubertragungshebeln ist auf
einem quer- verschiebbaren Schlitten 5 ange-
bracht, der in geeigneten Fithrungen des Rah-
mengestells gefithrt wird, so daB der Schlit-
ten die Arbeitsbeziehung zwischen irgend-
einem Zifferrade und der gewiinschten Ein-
heit der Antriebstrommel herstellen kann.
Mit einem jeden Rade 3 ist ein Ubertragungs-
hebel 6 vereinigt, der bei einer Bewegung des
Zifferrades in der Vorwirtsrichtung auf Null
zu oder bei einer Riickwirtsdrehung von Null
hinweg betitigt wird. Diese Bewegung des
Ubertragungshebels 6 wird durch den Zehner-
schaltzahn 7 herbeigefiihrt, der an dem Ziffer-
rade befestigt ist.

Die Antriebstrommel wird durch den Mo-
tor 8 (Abb. 13) angetrieben, der wahrend des
Arbeitens der Maschine sich stindig dreht.
Zwischen dem Motor und der Antriebstrom-
mel ist eine Kupplung vorgesehen, um
den Motor mit «der Antriebstrommel
zu kuppeln bzw. von ihr zu entkuppeln,
und auBerdem ist ein Umkehrgetriebe vor-
handen, mittels dessen die Umdrehungsrich-
tung der Antriebstrommel umgesteuert wer-
den kann.

Die Kupplung (Abb. 11 und 14) weist eine
Antriebswelle g auf, die in geeigneter Weise
mit der Motorwelle verbunden und an ihrem
Ende mit einem Sperrade 12 versehen ist, das
sich stindig mit dem Motor dreht. Auf der
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Antriebswelle 9 ist ein das Sperrad 12 um-
gebendes Kupplungsgehduse 13 (Abb. 11) ge~
lagert, in dem eine Klinke 14 schwingbar an-
gebracht ist, die in und auBer Eingriff mit
dem Sperrade 12 gebracht werden kann, um
das Rad und das Gehiuse miteinander zu kup-
peln bzw. zu entkuppeln. Die Klinke 14 wird
durch eine Feder 15 in Eingriff mit dem
Sperrade 12 gehalten. Das Kupplungsgehiuse
13 ist auf seiner Umfangsfliche mit einer Off-
nung 16 versehen, durch die hindurch sich ein
FuB 17 an dem Ende der Sperrklinke 14 er-
streckt, wenn letztere in Eingriff mit dem
Sperrade ist. Durch eine Einwirtsbewegung
dieses FuBles 17 wird die Sperrklinke auBer
Eingriff mit dem Sperrade gebracht, und
dieser Vorgang wird durch einen Kupplungs-
steuerhebel 1& herbeigefiihrt, der an seinem
Ende mit einem Fuf 19 versehen ist, der,
wenn der IHebel 18 freigegeben wird, durch
die Feder 21 in Berithrung mit dem Umfang
des Gehiuses 13 bewegt wird, und wenn dann
das Kupplungsgehduse sich dreht, so kommt
der FuB 19 in Berithrung mit dem Fuff 17
und tritt in die Offnung 16 ein, wodurch die
Kupplung ausgeriickt und das Kupplungs-
gehiuse verriegelt wird. Das Kupplungs-
gehiuse ist mit Bezug auf die Antriebstrom-
mel so angeordnet, dafl, wenn das Kupplungs-
gehiuse verriegelt ist, die Antriebstrommel in
der Ruhelage verriegelt wird. An dem Kupp-
lungsgehiuse 13 ist der hohle Wellenstumpf
23 (Abb.14) des Umkehrgetriebes angebracht.
Auf diesem Wellenstumpf 23 sind die beiden
Rider 24 und- 25 gelagert, von denen jedes
unmittelbar mit der hohlen Welle verbunden
werden kann, um sich mit letzterer zu drehen.
Ein jedes Rad 24 bzw. 25 ist auf seiner inne-
ren Umfangsfliche mit einem unterbrochenen
Flansch 26 versehen, wobei die beiden Flansche
sich berithren. Die Welle 23 ist mit einer
guer hindurchgehenden Bohrung ausgestattet,
durch die sich ein Querstift 27 (Abb. 15) hin-
durch erstreckt, der in die Unterbrechung in
einem der beiden Flansche 26 eingreift. Der
Stift 27 hat einen kleineren Durchmesser als
die Tiefe des Flansches, so daf der Stift voll-
stindig innerhalb des Flansches liegt. - Der
Stift ist quer, d. h. in der Richtung der Achse
der Welle 23, bewegbar, so daB er mit einem
der beiden Rider 24 oder 25 in Eingriff ge-
bracht werden kann, Zu diesem Zweck ist
der Stift 27 an einer Stange 28 befestigt, die
sich von dem Ende der hohlen Welle 23 nach
aufen erstreckt. Die Unterbrechungen in den
Flanschen 26 sind etwas breiter als der Durch-
messer des Stiftes 27, damit der Stift ver-
schoben werden kann, um die Umdrehungs-
richtung der Antriebstrommel umzukehren,
ohne letztere zum Stillstand zu bringen. Mit
dem Rade 2.4 (Abb. 13) steht ein Zahnrad 31

in Eingriff, das mit einem Stirnrade 32 in
Eingriff steht, das wiederum mit dem Rade
25 kimmt. Demzufolge wird das Stirnrad
32 in der einen Richtung angetrieben, wenn
das Rad 24 sich in Eingriff mit der hohlen
Welle23 befindet, und in der entgegengesetzten
Richtung, wenn das Radzs in Eingriff mit
der hohlen Welle 23 steht. Auf der Welle des
Stirnrades 32 sitzt ein anderes Stirnrad 33,
das auf der andern Seite einer Zwischenwand
34 liegt, und das Stirnrad 33 ist mit dem
Rade 36 auf der Antriebstrommelwelle durch
ein Zwischenrad 35 verbunden (Abb. 1).
Durch eine Verschiebung des Stiftes 27 wird
somit die Umdrehungsrichtung der Antriebs-
trommel umgekehrt.

Es kommt nun eine Einrichtung zur Ver-
wendung, um zwecks Umsteuerung der Um-
drehungsrichtung der Antriebstrommel den
Stift 27 von Hand aus oder selbsttatig zu ver-
schieben. Mit einer Umfangsnut in dem
fuBeren Ende der Stange 28 steht eine Gabel
38 in Eingriff, die mit ihrem anderen Ende
an der verschiebbaren Stange 39 angreift
(Abb. 13), welche in dem Rahmengestell der
Maschine in geeigneter Weise gelagert ist und
sich durch die hohle Welle hindurch erstreckt,
die das Ubertragungsrad 41 tragt. Die Gabel
38 wird an der Stange 39 zwischen dem orts-
festen Bunde 42 und der Feder 43 gehalten,
die ihrerseits durch den ortsfesten Bund 44 in
ihrer Lage gehalten wird. Die Gabel 38 ist
an ihrem Ende mit einem Bunde 45 versehen,
durch den hindurch die Stange 39 geht; in-
folge der Zwischenschaltung der Feder 43
kann die Gabel 38 mit Bezug auf die Stange
39 bewegt werden.

Die Feder 43 wird genfigend kriftig aus-

gebildet, um zu veranlassen, daB die
Gabel 38 sich mit der Stange 39 be-
wegt, wenn letztere bewegt wird; die

Feder erlaubt aber, daf die Gabel 38 sich in
anderer Weise bewegen kann, um die Bunde
42 und 45 zu trennen. Der Umsteuerstift 27
wird durch die Bewegung der Stange 39 von
Hand aus betitigt, wihrend die selbsttitige
Bewegung des Stiftes durch die Bewegung
der Gabel 38 unabhingig von der Stange 39
erfolgt.

Eine Betitigung des Umkehrgetriebes von
Hand aus erfolgt durch Niederdriicken und
Freigeben der Minustaste 51 (Subtraktions-
taste), die in dem Tastenbrett der Maschine
gelagert ist. In dem Maschinengestell ist ein
Winkelhebel 52 (Abb. 11) schwingbar gela-
gert, der gewdhnlich durch die Feder 53 zu-
riickgezogen gehalten wird; wenn der Hebel
52 sich in dieser zuriickgehaltenen Lage befin-
det, so nimmt die Umkehrvorrichtung eine
Stellung ein, in der sich die Antriebstrommel
vorwirts dreht. Der eine Schenkel des Winkel-
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hebels 52 liegt unter einiem Stift 54 an der
Stange der Minustaste 51, so dafl beim Nieder-

‘driicken dieser Taste 51 der Hebel 52 ent-

gegen der zuriickhaltenden Wirkung der
Feder 53 bewegt wird. Der Hebel 52 ist
durch einen Lenker 55 mit dem Hebel 56 ver-
bunden, der einen sektorférmig gestalteten
Steuerdaumen 57 aufweist, der in einen
Schlitz 58 der Stange 39 eingreift. Durch
Niederdriicken der Minustaste 51 wird somit
die Stange 39 verschoben und die Antriebs-
frommel in entgegengesetzter Richtung ge-
dreht.

DieMaschine ist ferner mit einer Additions-
schiene 61 (Additionstaste) versehen, durch
deren Niederdriicken die Antriebstrommel
vorwirts gedreht wird. Die Verbindung zwi-
schen dem Motor und der Antriebstrommel
wird durch die Kupplung gesteuert, und die
Wirkung der Kupplung wird von dem Hebel
18 beherrscht, der gewohnlich durch die Feder
21 in einer Lage gehalten wird, in der die
Kupplung ausgeriickt ist.

Es ist nun eine Einrichtung vorhanden,
mittels deren durch das Niederdriicken der
Taste 51 oder der Taste 61 der Hebel 18 aus-
geschwungen wird, um ihn auBer Eingriff
mit dem Kupplungsgehduse 13 zu bringen
und zu erméglichen, daB die Kupplung ein-
geriickt wird. In dem Maschinengestell ist
ein Winkelhebel 62 schwingbar gelagert, der
einen schrig verlaufenden Arm 63 aufweist,
der unterhalb einer Welle 64 liegt, die auf
der Stange der Taste 51 sitzt. Der Hebel 62
weist ferner einen aufrecht stehenden Arm 63
auf, der vor einer Rolle 66 liegt, die von dem
Rahmen 67 der Additionstaste 61 getragen
wird. ' Der Rahmen 67 ist auf Lenkern 68
derart gelagert, daff durch das Niederdriicken
der Additionstaste 61 eine Vorwirtsbewegung
der Rolle 66 gegen den aufrecht stehenden
Arm 65 des Winkelhebels eintritt, so dal
letzterer ausgeschwungen wird. Aus Abb. 11
ist zu erkennen, dafl ein Niederdriicken der
Taste 51 oder der Taste 61 eine Ausschwin-
gung des Winkelhebels 62 in der Bewegungs-
richtung des Uhrzeigers zur Folge hat. An
dem oberen Ende des Armes 65 des Winkel-
hebels 62 greift eine Stange 71 an, die auf
ilirer Unterseite am hinteren Ende mit einer
Nut 72 versehen ist, in die ein Zapfen 73 an
dem vorderen Ende des Kupplungssteuer-
hebéls 18 gewdhnlich eingreift. Demzufolge
hat eine Zuriickbewegung der Stange 71 eine
Schwingbewegung des Hebels 18. um seinen
Lagerzapfen zur Folge, so daBl letzterer
aufler Eingriff mit dem Kupplungsgehiuse
gebracht wird. Wenn eine der niedergedriick-
ten Tasten 51. oder 61 freigegeben wird, so
wird der Kupplungshebel 18 von neuem in
Eingriff mit demKupplungsgehiuse gebracht.

* AuBerdem ist eine andere Einrichtung vor-
handen, die unabhingig von der nieder-
gedriickten Lage der Tasten 51 und 61 wirkt,
um den Hebel 18 freizugeben, so dafl er in
Eingriff mit dem Kupplungsgehduse ge-
bracht wird. Dies kann dadurch herbei-
gefiihrt werden, daf man das hintere Ende
der Stange 71 anhebt, wodurch die Nuty2
auBer Eingriff mit dem Zapfen 73 gebracht
wird, wie dies weiter unten noch niher er-
lautert werden wird.

Die Rechenmaschine ist mit einem Zihl-
werk ausgestattet, das als Multiplikator- oder
Quotientenzihlwerk bekannt ist, um un-
mittelbar den richtigen Multiplikator oder
Quotienten anzuzeigen. Dieses Zahlwerk
weist eine Reihe von Zifferridern 75 auf
(Abb. 11), von denen jedes mit einem Zwi-
schenrade 76 und einem Ubertragungshebel
77 ausgeriistet ist. -Die Zifferrdder 75 werden
jedesmal bei der Drehung der Antriebs-
trommel durch einen drehbaren mit einem
einzelnen Zahn versehenen Teile 78 betitigt,
der mittels Feder und Nut auf der Welle 79
befestigt ist, die zusammen mit der Antriebs-
trommel gedreht wird.

Die Zehneritbertragungsvorrichtung weist
bei der in den Abb.2 und 12 dargestellten
Ausfiihrungsform eine Trommel 81 auf, die
mit zwei Reihen 82 und 83 von Zehneriiber-
tragungsstiften versehen ist. Die Stifte in
den beiden Reihen sind in divergierenden
Schraubenlinien angeordnet, so daf sie nach
dem Umkehren der Drehungsrichtung der
Trommel in umgekehrter Weise wirken. Die
Trommel 81 sitzt auf einer Welle 84, die in
dem Maschinengestell gelagert ist, und die
Zehneriibertragungsstifte 82 und 83 arbeiten
mit den Ubertragungshebein 77 zusammen,
um die Werte auf die Zifferrider von nichst-
héherem Stellenwert zu {ibertragen. Auf der
Welle 84 ist auch ein Stirnrad 85 (Abb. 2
und 11) befestigt, das mit einem Bund 86 ver-
sehen ist, der von einer Gabel 87 erfalit wird,
so daB das Rad 85 axial auf der Welle ver-
schoben werden kann. Das Rad 85 liegt
gleichachsig zu dem Rade 35 und kann ent-
weder mit dem Rade 31 oder dem Rade 32 in
Eingriff gebracht werden, Die Drehungs-
richtung der Trommel 81 kann also mit Bezug
auf die Umdrehungsrichtung der Antriebs-
trommel umgekehrt werden. An dem anderen
Ende der Trommel 84 sitzt ein Zahnrad 88
(Abb. 12), das durch ein Zwischenrad 89 mit
dem Rade 91 verbunden ist, welches auf der
Antriebswelle 79 fiir das Multiplikatorzihl-
werk sitzt. Die Drehungsrichtung des ein-
zahnigen Rades 78 wird also gleichzeitig mit
der Drehungsrichtung der Trommel 81 um-
gekehrt. - Das einzahnige Rad 78 ist ldngs
seiner Welle einstellbar, so dall es mit dem

65

70

75

80

85

go

95

100

105

110

120



10

15

20

25

30

35

40

45

50

53

6o

508 7112 5

ausgewihlten Zifferrade 75 zusammenarbei-
ten kann, und zu diesem Zweck ist das Rad
mit einem mit einer Nut versehenen Bund
ausgeriistet, der mit einer verschiebbaren Ga-
bel gz zusammenwirkt, die mittelbar mit dem
Schlitten 5 verbunden ist, so daf das Rad 78
in einer Richtung entgegengesetzt zu der Be-
wegungsrichtung des Schlittens verschoben
wind.

Bei der Ausfithrung von Divisionen wird
die Unidrehungsrichtung des einzahnigen
Rades 78 und der Trommel 81 mit Bezug auf
die Umdrehungsrichtung der Antriebstrom-
mel umgesteuert. Hierzu dient folgende Ein-
richtung: )

Die Gabel 87 (Abb.2) sitzt an einer Stange
04, welche in geeigneter Weise von dem Rah-
mengestell getragen wird. Die Stange 94 ist
an dem einen Ende mit einem Schlitz ver-
sehen, in den sich ein Steuersektor 95
(Abb. 8) erstreckt, der einen Teil des Hebels
96 bildet, dessen oberes Ende durch eine Off-
nung in dem Gehduse der Maschine hervor-
ragt. Wenn nun eine Division ausgefithrt
werden soll, so wird der Hebel g6 in seine
riickwirtige Lage (Abb.z und 8) gefithrt,
wodurch das Rad 85 verschoben wird, so daf
die Drehungsrichtung der Antriebstrommel
und der mit dem Quotientenzdhlwerk verbun-
denen Zehneriibertragungsvorrichtung umge-
kehrt wird. Eine unter Federwirkung
stehende Kugel 97 dient dazu, die Stange 94
in jeder ihrer nach der Verschiebung ein-
genommenen Stellung zu halten. Es ist nun
eine Einrichtung vorhanden, um zu verhin-
dern, dafi die Stange verschoben wird, wenn
die einzelnen Teile des Mechanismus nicht
in ihrer Ruhelage sind. Diese Einrichtung
weist eine Scheibe 98 auf, die auf der Welle
8.4 befestigt ist und eine Nut g9 besitzt, die,
falls die erwihnten Teile sich in ihrer Ruhe-
lage befinden, in der Bahn eines Fingers 101
liegt, der an der Stange 94 befestigt ist.
Wenn die Stange g4 von der einen in ihre
andere Lage verschoben wird, so bewegt sich
dieser Finger 101 von der einen Seite der
Scheibe auf die andere, und der Finger kann
hierbei nur dann bewegt werden, wenn sich
die Nut 99 in seiner Bewegungsbahn be-
findet.

Bei Maschinen der angegebenen Art wer-
den bei der Ausfithrung von Divisionen die
Zifferrader des Resultatzihlwerkes, die links
von den durch die Antriebstrommel betitig-

ten Ridern liegen, von o auf ¢ iiber-
gehen, wenn der Divisor ein- oder

mehreremal zuviel von dem Dividenden ab-
gezogen worden ist. Der Durchgang des Re-
sultatziahlwerkes durch Null wird in bekann-
ter Weise dazu benutzt, die Umdrehungsrich-

tung der Antriebstrommel durch Umstellung

eines Wendegetriebes selbsttdtig umzukehren,
ohne die Antriebstrommel anzuhalten, so daBl
also der Antriebstrommel nunmehr eine Vor-
wirtsdrehung erteilt wird, worauf sie am
Ende der ersten in der Vorwirtsrichtung (im
additiven Sinne) ausgefithrten Umdrehung
zum Stillstand gebracht wird. Bei der Aus-
fithrung von Divisionen braucht also der
Rechner die Subtraktionstaste 51 nur nieder-
gedriickt zu halten, bis die Maschine zum
Stillstand kommt, zu welcher Zeit das Quo-
tientenzihlwerk die richtige Zahl anzeigt.
Wihrend die Subtraktionstaste 51 nieder-
gedriickt gehalten wird, rotiert die Antriebs-
trommel in der subtraktiven Richtung bis
das Resultatzihlwerk durch Null hindurch-
geht, und alsdann wird die Antriebstrommel
selbsttitig wmgesteuert und kommt dann am
Ende ihres ersten Arbeitskreislaufes in der
Vorwirtsrichtung (im additiven Sinne) zum
Stillstand.

Es ist nun eine Vorkehrung getroffen, die
wihrend der letzten subtraktiven Drehung
der Antriebstrommel wirksam wird, um die
Antriebstrommel umzustewern, wenn das
Zifferrad des hochsten Stellenwertes von ©
auf g iibergeht. Zu diesem Zeitpunkt bewegt
das gezahnte Glied 7 (Zehnerschaltzahn,
Abb. 3 und 4) den Ubertragungshebel 6 von
der Stellung nach Abb.3 in die Lage der
Abb. 4. Wihrend der Ausfithrung einer
Division rotiert hierbei die Antriebstrommel
in der durch den Pfeil angegebenen und der
Bewegungsrichtung des Uhrzeigers entgegen-
gesetzten Richtung. Eine jede Einheit der
Antriebstrommel ist mit Zehneriibertragungs-
stiften 112, 113 versehen, von denen die Stifte
112 wihrend der Riickwirtsdrehung der An-
triebstrommel im Sinne des Pfeiles in Abb. 3
und 4 und die Stifte 113 wahrend der Vor-
wirtsdrehung der Antriebstrommel wirken.
In den Abb. 3 und 4 ist die Antriebstrommel-
einheit an dem linken Ende der Antriebs-
trommel dargestellt, und auf dieser Einheit
liegen die beiden Stifte 112, 113 dicht neben-
einander; bei den darauffolgenden Einheiten
der Antriebstrommel liegen die Stifte in
einem groferen Abstand voneinander, so daf
die beiden Reihen von Stiften in divergieren-
den Schraubenlinien liegen. Der Uber-
tragungshebel 6 ist an seinem hinteren Ende
mit einer Lippe 114 versehen, die sich iiber
die Umfangsfliche der Antriebstrommelein-
heit hinaus erstreckt, wenn sich der Uber-
tragungshebel in der in der Abb. 4 dargestell-
ten Ubertragungslage befindet. Die Antriebs-
trommeleinheit ist ferner mit einer Steuer-
scheibe 115 versehen, die einen hervorsprin-
genden Teil aufweist, der zwischen den
Stiften 112 und 113 liegt, derart, daf3, nach-
dem der eine Stift zur Wirkung gekommen

65

70

75

8c

85

go

95

100

105

110

115

120



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

6o

6 508712

ist und den Ubertragungshebel bewegt hat,
letzterer in seine in Abb. 3 dargestellte Lage
zuriickgefithrt wird, bevor der nichste Uber-
tragungsstift zur Einwirkung auf den Uber-
tragungshebel kommt. Der Ubertragungs-
hebel 6 ist an seinem hinteren Teil mit einer
quer verlaufenden Steuerfliche 116 versehen,
die, sobald der erste Ubertragungsstift iiber
den Steuerteil hinweggeht, eine seitliche oder
quer verlaufendeBewegung des Ubertragungs-
stiftes in die Bahn eines Zwischenrades 4 des
Zifferrades von nichsthéherem Stellenwert
verursacht. Beim Erfindungsgegenstande wird
diese seitliche oder quer gerichtete Bewegung
des Ubertragungsstiftes 112, der mit dem An-
triebsrade vom hochsten Stellenwert verbun-
den ist, dazu benutzt, die selbsttitige Um-
steuerung der Umdrehungsrichtung der An-
triebstrommel herbeizufithren.

Auf einer rechtwinklig zur Mittellinie des
Ubertragungsstiftes verlaufenden Achse der
Antriebstrommeleinheit an dem linken Ende
der Antriebstrommel ist ein ausschwingbarer
Hebel 117 gelagert, der beim Ausfithrungsbei-
spiel mit einer Offnung versehen ist, durch die
sich die Welle der Antriebstrommel hindurch
erstreckt. Der Hebel 117 wird mit der An-
triebstrommel gedreht (Abb. 3 und 4) und ge-
wohnlich in der in Abb. 5 dargestellten Lage
durch eine Feder 118 gehalten, die zwischen
Hebel und Antriebstrommel eingeschaltet ist.
Der Ubertragungsstift 112, der durch die
Feder 119 (Abb. 10) in der zuriickgezogenen
Lage gehalten wird, ist auf seiner dem Hebel
117 benachbarten Seite mit einem Vorsprung
121 versehen, auf den sich das Ende des
Hebels 117 auflegt. Wenn der Ubertragungs-
stift 112 quer bewegt wird, indem er iiber
den Steuerteil 116 hinweggeht, so erteilt er
seine Bewegung dem Hebel 117, der hier-
durch in die in Abb. 6 dargestellte Lage be-
wegt wird.

In der Maschine ist ein Hebel 122 schwing-
bar gelagert, der hinter der letzten Auntriebs-
trommeleinheit angeordnet ist und gewdhn-
lich durch die Feder 123 in seiner zuriick-
gezogenen lLage gehalten wird. Das obere
Ende dieses Iebels 122 liegt innerhalb der
Umfangsfliche der Antriebstrommeleinheit
und wird gewthnlich auBerhalb der Bahn des
hinteren Endes 124 des Hebels 117 gehalten.
Wenn der Hebel sich in der in Abb. 5 dar-
gestellten Lage befindet, kann der Hebel 117
bei der Zurfickdrehung der Antriebstrommel
vorbeigehen, ohne den Hebel 112 zu betiti-
gen. Wenn jedoch der Hebel 117 durch den
Ubertragungsstift 112 in die in Abb. 6 dar-
gestellte Lage bewegt worden ist, so berithrt
das hintere Ende des Hebels 124 das obere
Ende des Iebels 12z und schwingt diesen
Hebel aus. Diese Schwingbewegung tritt

nur dann ein, wenn der Ubertragungsstift
112 fiber den Steuerteil 116 des Uber-
tragungshebels hinweggeht, da, wenn der
Hebel 117 durch die Feder 118 in seine nor-
male Lage zuriickgefiihrt worden ist, das
Ende des Hebels 117 aufler Berithrung mit
dem Hebel 112 bleibt, Wenn die Antriebs-
trommel sich in der Lage der Abb. 3 befindet,
so nimmt sie jthre Anfangslage ein, und dem-
zufolge wird der Tebel 122 erst aus-
geschwungen, kurz bevor die Antriebstrom-
mel ihre Anfangslage wieder erreicht.

Der Hebel 122 ist an seinem unteren Ende
mit einem keilartig gestalteten Ansatz 120
(Abb. 7) versehen, der sich durch eine Off-
nung in einer feststehenden Platte 127 hin-
durch und dann in eine Offnung eines Schie-
bers 128 erstreckt. Fine Bewegung des
Hebels 122 verursacht somit eine augenblick-
liche Gleitbewegung des Schiebers 128. Der
Schieber 128 ist an seinem anderen Ende mit
einem Hebel 129 (Abb. 1) verbunden, der an
seinem anderen Ende einen Zahn 131 auf-
weist, der seinerseits mit der obenerwdhnten
Gabel 38 (Abb.13 und 14) in Beriihrung
steht. Wie erldutert, werden Divisionen
durch Niederdriickung der Minustaste 51
ausgefiihrt, und wenn diese Taste nieder-
gedriickt ist, wird die Gabel 38 in die in
Abb. 13 dargestellte Lage verschoben. Eine
Betitigung des Hebels 122 hat nun eine Be-
wegung der Gabel 38 entgegen dem Druck der
Feder 43 zur Folge, wodurch der quer verlau-
fende Stift27 in Eingriff mit dem Bund 26
des Rades 25 gebracht wird, wodurch die
Umdrehungsrichtung der Maschine numge-
kehrt wird. Die Betitigung des Hebels 122
tritt erst kurz vor Erreichung der Anfangs-
lage der Antriebstrommel ein, und zu diesem
Zeitpunkt sind die Unterbrechungen in den
beiden sich beriihrenden Flanschen 26 der
Réader 24 und 25 fast ganz in Ausrichtung,
so daf der Stift aufler Eingriff mit dem
Rade 24 und in Eingriff mit dem Rade 25
verschoben werden kann. Hieraus geht her-
vor, daf beim Hindurchgehen des Resultat-
zihlwerkes durch Null, falls die Antriebs-
trommel sich in einer Richtung zur Ausfiih-
rung einer Division dreht, die Umdrehungs-
richtung dieser Antriebstrommel augenblick-
lich in eine Vorwirtsdrehung umgekehrt
wird. Wihrend dieses Arbeitsvorganges ist
die Kupplung nicht ausgeriickt, so daff die
Maschine nicht zum Stillstand gelangt, son-
dern weiterarbeitet; die einzige Anderung be-
steht in der selbsttitigen Umkehrung der
Umdrehungsrichtung der Antriebstrommel;
dies erfolgt ohne Zutun des Rechners.

Nunmehr soll die Einrichtung beschrieben
werden, die dazu dient, die Antriebstrommel

“in der Anfangslage am Ende der einmaligen
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Tmdrehung der Antriebstrommel in der Vor-
wirtsrichtung anzuhalten. Diese Einrich-
tung wirkt dahin, die Steuerstange 71 von
dem Kupplungshebel 18 freizugeben, so daB
die Feder 21 den Kupplungshebel 18 in seine
normale Stellung zurfickfithrt, wodurch die
Kupplung ausgeriickt und das Kupplungs-
gehduse angehalten wird. Dies erfolgt da-
durch, daB die Kupplungsstange 71 schnell
angehoben wird, so daBl die Aussparung 72

‘auBler Berithrung mit dem Zapfen 73 kommt,

wodurch der zuriickhaltende Teil des Kupp-
lungshebels entfernt wird und die Feder 21
den Hebel 18 nunmehr bewegen kann. Zu
diesem Zweck ist ein Hebel 135 (Abb. 2)
vorgesehen, der an einem ortsfesten Teile
der Maschine gelagert ist und dessen Ende
136 durch eine Offnung 137 der Steuer-
stange 71 hindurchgeht. DBei einer Auf-
wirtshewegung des Hebelendes 136 wird die
Steuerstange 71 von dem Steuerhebel 18 ge-
16st.

Der Hebel 135 ist ein Teil eines Hebel-
systems, das aus den Hebeln 135 und 138 be-
steht, die an ihren aneinanderstofienden Enden
miteinander vereinigt sind. Der Hebel 138
ist ebenfalls an einem ortsfesten Teile der
Maschine gelagert, und infolge seiner Verbin-
dung mit dem Hebel 135 werden beide Hebel
gleichzeitig bewegt. Eine Aufwirtsbewegung
des rechten Endes des Hebels 138 wird von
einer Aufwirtsbewegung des Endes 136 des
Hebels 135 begleitet sein. Es ist nun eine
Vorkehrung getroffen, um den Hebel 138 zu
dem richtigen Zeitpunkt zu bewegen, um zu
veranlassen, daf der Hebel 135 den Kupp-
lungssteuerhebel 18 freigibt.

Die Antriebstrommel weist eine Reihe von
Einheiten auf, um die in jhr aufgespeicherten
Werte den Zifferridern des Resultatzdhlwer-
kes zu {ibertragen. Beim Ausfithrungsbei-
spiel ist die Antriebstrommel mit neun solcher
Einheiten und ferner links von diesen antrei-
benden Einheiten mit vier zusitzlichen Ein-
heiten versehen. Letztere weisen Scheiben
auf, die Stifte zur Betitigung der Zehnerfiber-
tragungsvorrichtung tragen. FEine dieser
Zehneritbertragungseinheiten 2¢ (Abb. 1) und
vorzugsweise die der letzten Einheit an dem
linken Ende der Antriebstrommel zunichst
liegende wird dazu benutzt, die selbsttitige
Abstellvorrichtung zu beeinflussen.

Die Antriebstrommeleinheit 2¢ ist neben
ihrer Umfangsfliche mit einem seitlich her-
vorragenden Zapfen oder Anschlag 142
(Abb. 1) versehen. In dem Maschinengestell

ist ein Hebel 144 (Abb. 8) gelagert, der an -

seinem oberen Ende mit einem Zahn 145 ver-
sehen ist, der, falls die Antriebstrommel sich
in ihrer Anfangslage befindet, unter dem

Zapfen 142, aber auf dessen einer Seite liegt, ,

so daB gewdhnlich der Zahn 145 des Hebels
bei der Umdrehung der Antriebstrommel
nicht von dem Zapfen 142 erfaBt wird. Der
Hebel 144 ist auf einem Zapfen 146 (Abb. 8)
gelagert und wird sogehalten, daBderZahn 145
durch die Feder 147 auf der einen Seite des
Zapfens 142 liegt. Der Hebel 144 fithrt eine
Schwingbewegung in einer Ebene senkrecht
zu der Achse des Zapfens 146 aus und des-
gleichen eine Schwingbewegung in einer
Ebene parallel zu der Achse des Zapfens 146,
so daB der Hebel 144 eine Bewegung in zwei
aufeinander senkrechten Ebenen ausfithren
kann. Der Zahn 145 an dem oberen Ende des
Hebels liegt gew6hnlich auf der einen Seite
der Bewegungsbahn des Zapfens 142, wobei
eine Vorkehrung getroffen ist, um den Hebel
seitlich zu bewegen, derart, daB der Zahn 145
in die Bahn des Zapfens gebracht wird, wenn
das Zifferrad 3 vom hochsten Stellenwert von
9 auf o gedreht wird. Zu jedem Zifferrad
gehort ein Zehneriibertragungshebel 6, der mit
den Ubertragungsstiften 112 und 113 der An-
triebstromme] zusammenwirkt, um die Bewe-
gung des Zifferrades von nichsthSherem
Stellenwert herbeizufithren. Bei der ersten
Vorwirtsdrehung der Antriebstrommel (d. h.
bei der Korrekturdrehung) wird das Ziffer-
rad hochster Ordnung von g auf o gedreht,
wodurch der Ubertragungshebel 6 bewegt
wird. Diese Hebelbewegung wird nun dazu
benutzt, die Vorrichtung zu steuern, mittels
deren die Maschine in der Anfangslage an-
gehalten wird. Auf der Riickseite des He-
bels 6, der mit dem. Zifferrade von hdchstem
Stellenwert zusammenarbeitet (Abb. 8), ist
ein Anschlag 154 vorgesehen, mit dem das
seitlich verbreiterte Ende 155 des Hebels 156
in Berfihrung steht. Das Ende 155 des Hebels
156 wird in Beriihrung mit der Nabe 154
durch eine flache Feder 157 gehalten, die fest
an dem Hebel sitzt und sich mit ithrem unte-
ren Ende auf einen geeigneten Teil der Ma-
schine abstiitzt, so dafi demzufolge eine Be-
wegung des Zehneriibertragungshebels 6 eine
Schwingbewegung des Steuerhebels 156 ver-
anlassen wird.

Der Hebel 144 ist auf einer Seite mit einem
Steuerteil 158 versehen, und der Hebel 156
liegt gewdhnlich unmittelbar fiber der Schrig-
flache des Steuerteiles (Abb.2). Wenn der
Hebel 156 um seinen Lagerzapfen aus-
geschwungen wird, so bewegt er sich iiber
die Schrigfliche des Steuerteiles 158 und
schwingt den Hebel 144 beiseite, so daB
dessen Ende 145 in die Bahn des Zapfens 142
gebracht wird. Wihrend dieser Vorwarts-
drehung rotiert die Antriebstrommel! in der
Bewegungsrichtung des Uhrzeigers, so daB
der Zapfen 142 an den Vorsprung i45 des
Hebels anschligt, kurz bevor die Antriebs-
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frommel ~ihre Anfangslage erreicht. Das
untere Ende des Hebels 144 steht in Beriih-
rung mit der unteren Fliche des Hebels 138,
so daB, wenn das Ende 145 des Hebels 144
an den Zapfen 142 anstoBt und um die Achse
des Zapfens 146 ausgeschwungen wird, der
Hebel 138 und demzufolge der Hebel 135 um
ihre ILagerzapfen ausgeschwungen werden,
wodurch die Kupplungssteuerstange 71 an-
gehoben und der Kupplungshebel 18 frei-
gegeben wird, der alsdann in Eingriff mit
dem Kupplungsgehiuse kommt, so dafi die
Kupplung ausgeriickt und das Gehduse der
Kupplung in der Anfangslage angehalten
wird, ‘Hierdurch wird auch die Antriebs-
trommel in der Anfangslage angehalten, wor-
auf das Ende 145 des Hebels 144 in seine
normale Lage unterhalb des Zapfens 142
(Abb. 8), aber auf der einen Seite der Bewe-
gungsbahn dieses Zapfens zurfickkehrt, da ja
der Zehneriibertragungshebel 6 in seine vor-
dere Lage zuriickgekehrt ist (Abb. 8). Diese
Vorrichtung zum selbsttitigen Anhalten der
Maschine ist aber nur bei der Vorwirts-
drehung der Antriebstrommel wirksam, da
bei der Riickwirtsdrehung der Antriebstrom-
mel (im negativen Sinne) der Zapfen 142
hinter das Ende 145 des Hebels 144 bewegt
worden ist, bevor das Zifferrad 3 durch die
Antriebstrommel bewegt wird, um eine riick-
wirtige Bewegung des Ubertragungshebels
zu veranlassen.

Es ist nun eine Einrichtung vorhanden, um
den Hebel 144 in seine unwirksame Lage zu
fithren, wenn dies erwiinscht ist. Auf der
Stange 94 (Abb. z), die durch die Bewegung
des Hebels 96 verschoben wird, ist eine
Stange 161 befestigt, die mit der Stange 94
lingsverschoben wird; die Stange 161 er-
streckt sich auf den Hebel 144 zu und tritt
mit thm in Eingriff, um ihn um seinen Lager-
zapfen seitlich auszuschwingen. Das Ende
der Stange 161 geht um den Hebel 144 unter-
halb des Steuerteiles 158 herum, wobei ein
geniigender freier Raum gelassen wird, um
zu ermdglichen, daB der Hebel durch den
Zapfen 142 ausgeschwungen werden kann.
Die Antriebstrommeleinheit 2¢, die den Stift
142 trigt (Abb. 1), ist mit einer Ausnehmung
162 versehen, die in Ausrichtung mit dem
Vorsprung 145 des Hebels 144 liegt, wenn
die Antriebstrommel sich in ihrer Anfangs-
lage befindet, wodurch erreicht wird, daff der
Vorsprung 145 auf die andere Seite der An-
triebstrommeleinheit bewegt werden kann,
Wenn also der Hebel 96 in seine vordereLLage
bewegt worden ist, so wird der Hebel 144
seitlich ausgeschwungen, um den Vorsprung
145 auf die dem Zapfen 142 abgekehrte Seite
der Antriebstrommeleinheit zu bringen, so
daB bei einer Drehung dieser Antriebstrom-

meleinheit der Zapfen nicht mit dem Hebel
144 in Berfihrung kommen kann.

Zum SchluB soll nun die Arbeitsweise der
Maschine an Hand eines Zahlenbeispiels er-
ldutert werden.

Als Rechenbeispiel soll angenommen wer-
den, daB die Zahl 21 in 65 457 dividiert wer-
den soll. Dies geschieht in folgender Weise:
Zunichst wird der Dividend 65457 in das
Resultatzihlwerk 3 durch eine einmalige Um-
drehung der Antriebstrommel eingefiihrt. Die
in die Antriebstrommel eingefiihrten Werte
werden darauf aus ihr entfernt, und es wird
der Divisor 21 in die Antriebstrommel ein-
getragen. Das Quotientenzihlwerk 75 wird
auf Null zurfickgestellt. Der Schlitten wird
darauf in seine richtige Arbeitslage gefiihrt,
so daB die den Divisor 21 tragenden Einhei-
ten in Ausrichtung mit den Zifferridern des
Resultatzihlwerkes stehen, die die Ziffern 65
des Dividenden 65457 tragen. Nunmehr
wird die Maschine zur Ausfilhrung einer
Divisionsarbeit in Gang gesetzt, der Hebel
96 in Divisionsstellung gebracht und die
Minustaste 51 niedergedriickt und nieder-
gedriickt gehalten, so daB die Umdrehung der
Antriebstrommel in subtraktiver Beziehung
viermal erfolgt; durch die vierte Umdrehung,
die also diejenige ist, die zuviel ausgefithrt
wird, werden nun die Ziffern des in der
Schauéffnung sichtbaren Dividenden verdn-
dert. Vor der vierten Umdrehung zeigten die
Zifferrader die Zahl 000002457, und durch die
erwihnte vierte Umdrehung der Antriebs-
trommel werden die Ziffern in 999981457
verandert. Es werden also die Ziffern, die
vorher o zeigten, auf g zuriickgestellt, so dal
der Dividend gewissermafBen sein Vorzeichen
wechselt. Bei dieser Anderung der Ziffern
des Dividenden wird der Ubertragungshebel 6
zuriickbewegt, wodurch der Hebel 117 bei-
seitegeschwungen wird, so dab er in die Bahn
des Hebels 122 gelangt, wodurch dieser Hebel
ausgeschwungen und die Stange 128 verscho-
ben wird mit der Wirkung, daB nunmehr der
Hebel 129 durch Umstellung des Wendegetrie-
bes die Umdrehungsrichtung der Antriebs-
trommel in die additive Drehung uméindert.
Bei dieser einmaligen additiven Drehung der
Antriebstrommel wird das Zifferrad des
Quotientenzdhlwerks um einen Schritt be-
wegt, so daB nunmehr die richtige oder wahre
Quotientenziffer, nimlich 3, erscheint. Bei
dieser additiven Drehung der Antriebstrom-
mel werden die Zifferrider des Resultatzdhl-
werks, die vorher die ¢ zeigten, wieder auf o

- gebracht, wodurch der Ubertragungshebel 6

zuriickbewegt und der Hebel 156 aus-
geschwungen wird mit der Wirkung, dafi der
Hebel 144 in die Bahn des Stiftes 142 der
Antriebstrommel bewegt wird. Dieser Stift
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142, der an den Hebel anst68t, schwingt den
Hebel 144 aus, wodurch die Hebel 138 und
135 ausgeschwungen werden mit der Wir-
kung, daf die Stange 71 angehoben wird.
Hierdurch wird der Kupplungshebel 18 frei-
gegeben und die Kupplung in der Anfangslage
angehalten. Das Resultatzihlwerk zeigt nun-
mehr die Ziffern 000002457 und das Quotien-
tenzéhlwerk die Ziffer 3. Nunmehr wird die
Minustaste freigegeben, der Schlitten um
einen Schritt nach links verschoben, und die
Maschine ist nunmehr fiir die nichste Stufe
der Divisionsarbeit bereit, die wieder in der
entsprechenden Weise erfolgt.

PATENTANSPRUCHE:

1. Motorisch angetriebene Rechen-
maschine mit einer Antriebstrommel und
einem Umkehrgetriebe zwischen Motor
und Antriebstrommel, um deren Um-
drehungsrichtung umzukehren, dadurch
gekennzeichnet, daB nach Einstellung der
Maschine auf Division mittels eines Ein-
stellhebels (96) die Umdrehungsrichtung
der Antriebstrommel beim Auftreten eines
iiberzogenen Betrages von den Ziffer-
ridern aus mittels eines auf der Antriebs-
trommel sitzenden, quer bewegbaren Glie-
des (Ubertragungsstift 112) umgekehrt
wird, das auf einen quer ausschwingbaren,
auf der Antriebstrommel gelagerten Steuer-
hebel (117) einwirkt, der seinerseits durch
weitere Ubertragungsteile (122, 126, 128,
129,38) die Umstellung des Umkehrgetrie-
bes (24, 25, 31, 32, 35) auf Addition be-
wirkt, und daB bei Beendigung der ersten
additiven Umdrehung der Antriebstrom-
mel letztere mittels eines vom Zihlwerk
gesteuerten Hebels (144) angehalten wird,

9

der die Kupplungssteuerstange (71) aus-
16st, die von der Subtraktionstaste (51)
zur Motorkupplung (18, 19, 17, 16, 14, 12)
fithrt, und dadurch die Kupplung auslost.

2. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet,dab bei der Zuriickdrehung
des Zehnerschalizahns (7) des Zifferrades
héchster Ordnung von o auf 9 ein Uber-
tragungshebel (6) in Arbeitsstellung ge-
fithrt wird, dessen mit einer Steuerfliche
(116) versehener Ansatz den zugehdrigen
Ubertragungsstift (112) quer verschiebt,
so dafl letzterer mittels eines Vorsprungs
(121) den Steuerhebel (117) seitlich be-
wegt, dessen hinteres Ende nunmehr in
Eingriff mit einem Hebel (122) gebracht
wird, der seinerseits in der im Anspruch 1
angegebenen Weise das Umkehrgetriebe
beeinflufit.

3. Maschine nach Anspruch 1 und 2, da-
durch gekennzeichnet, daff durch den
Ubertragungshebel (6) der gewo6hnlich in
unwirksamer Lage gehaltene Hebel (144)
mittels eines Zwischenhebels (156) seit-
lich bewegt und in die Bahn eines An-
triebszapfens (142) der Antriebstrommel
gebracht wird, so dall er nach der ersten
additiven Umdrehung der Antriebstrom-
mel die Maschine in der Anfangslage in
der im Anspruch 1 angegebenen Weise
stillsetzt. ,

4. Maschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dafl auf einer durch den
Divisionseinstellhebel (96) verschiebbaren
Stange (94) eine Lenkstange (161) be-
festigt ist, mittels deren der Hebel (144)
in seine unwirksame Lage zuriickgefithrt
wird, wenn der Stellhebel (g6) aus der
Divisionseinstellung herausgebracht wird.
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