5

10

15

20

25

30

genannten schwingenden Hebel gesteuerteEin-

75"

DEUTSCHES REICH

AUSGEGEBEN AM
4, SEPTEMBER 1930

REICHSPATENTAMT

PATENTSCHRIFT

M 506214

KLASSE 42m

GRUPPE 24

M 106 812 I1X[42m
Tag der Bekanntmachung iiber die Erteilung des Patents: 21. August 1930

Monroe Calculating Machine Company in Orange, New Jersey, V.St. A.

Rechenmaschine

Patentiert im Deutschen Reiche vom 6. Oktober 1928 ab

Die Prioritit der Anmeldung in den Vereinigten Staaten von Amerika vom 15. Oktober 1927
ist in Anspruch genommen.

Die Erfindung bezieht sich auf eine Rechen-
maschine mit einem quer verschiebbaren, die
Zifferrider tragenden Schlitten und mit einem
motorischen Antrieb, wie eine solche Ma-
schine im wesentlichen in der Patentschrift
451 693 beschrieben ist, bei der in an sich be-
kannter Weise durch eine von dem Elektro-
motor mittels eines Planetenradgetriebes be-
wirkte vollstindige Vor- oder Riickwirts-
drehung der Antriebswelle die Zifferrider
zur Ausfiihrung von additiven oder subtrak-
tiven Arbeiten in entgegengesetzten Richtun-
gen gedreht werden. Bei dieser Maschine ist
eine besondere Kupplung vorgesehen, durch
die erreicht wird, daf fiir einen jeden vorzu-
nelmenden Rechenvorgang nur der Kupp-
lungshebel in die neutrale Lage gebracht zu
werden braucht, um die Maschine stillzu-
setzen. Dieser Kupplungshebel wird durch
einen besonderen schwingenden Hebel in die
neutrale [Lage gebracht.

Die Erfindung betrifft nun eine durch den

richtung zur selbsttitigen Verschiebung des
Zahlwerkschlittens,

In den Zeichnungen ist eine Ausfithrungs-
form der Erfindung Deispielsweise dargestellt,
und zwar ist

Abb. 1 eine Draufsicht auf die Rechen-

maschine gemil der Erfindung.

Abb, 2 ist ein Schnitt nach der Linic 2-2
der Abb. 1.

Abb. 3 ist ein Schnitt nach der Linie 3-3
der Abb. 4.

Abb. 4 ist ein Schnitt nach der Linie 4-4
der Abb. 3.

Abb. 5 ist ein Teil einer rechten Seiten-
ansicht der Maschine, bei der das Gehiuse
weggebrochen dargestellt ist und die An-
triebsrider sowie die Steuertasten veran-
schaulicht sind.

Abb. 0 ist eine schaubildliche Ansicht, die
die Verbindungen zwischen den Steuertasten
und der Kupplung veranschaulicht.

Abb. 7 ist eine linke Seitenansicht der Ma-
schine, bei der das Gehiduse weggebrochen
dargestellt ist.

Abb. 8 ist ein Teil einer linken Seiten-
ansicht der Maschine und veranschaulicht die
Teile in einer Lage, die sie einnehmen, wenn
die Additionstaste niedergedriickt ist; die
Antriebsorgane befinden sich in der mittleren
Stellung ihres Arbeitskreislaufs, und die Ein-
richtung zum Verschieben des Schlittens be-
findet sich in der Arbeitslage.

Abb. 9 ist ein Teil einer linken Seiten-
ansicht der Maschine und veranschaulicht die
zur Verschiebung des Schlittens bestimmten
Teile in wirksamer Lage.

AbD. 10 ist eine der Abb.8 #hnliche An-
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sicht und veranschaulicht die Vorrichtung zur
Verschiebung des Schlittens in der unwirk-
samen Lage. ;

Abb. 11 ist eine schaubildliche Einzel-
ansicht und veranschaulicht die zur Verschie-
bung des Schlittens dienende Kupplung in
neutraler Lage.

Abb. 12 ist eine der Abb. 11 dhnliche An-
sicht, wobei die Teile die in Abb, 10 darge-
stellte Lage einnehmen.

Abb. 13 ist eine der Abb. 11 Zhnliche An-
sicht, wobei die Teile sich in der in Abb.¥
dargestellten Lage befinden.

Abb. 14 ist eine der Abb. 11 entsprechende
Ansicht und veranschaulicht die Teile in der
in Abb. 8 dargestellten Lage.

Abb. 15 ist eine Draufsicht und veranschau-
licht die zur Verschiebung des Schlittens
dienende Kupplung in der neutralen Lage.

Abb. 16 ist eine der Abb. 15 dhnliche An-
sicht, wobei die den Schlitten verschiebende
Kupplung eingeriickt ist.

Abb. 17 ist eine Vorderansicht der in
Abb. 16 dargestellten Teile, wobei sich der
zur Verschiebung des Schlittens bestimmte
Steuernocken in der neutralen Lage befindet.

Abb. 18 ist eine der Abb. 17 dhuliche An-
sicht, bei der der Steuernocken um 9o° ge-
dreht und der Schlitten um eine halbe Be-
wegtngsstufe nach links vorgeriickt ist.

Abb. 19 ist eine Seitenansicht und veran-
schaulicht die Teile, die die Freigabe der zur
Verschiebung des Schlittens dienenden Kupp-
lungsklinke verursachen.

Bei der Rechenmaschine der Erfindung
werden, wie in der Patentschrift 451 693 aus-
einandergesetzt, die in dem Tastenbrett 18
(Abb. 2) und demzufolge in den Antriebs-
organen 5 eingestellten Werte durch Betiti-
gung der Wellen 4 und 154 auf die Ziffer-
rider 13 iibertragen. Auf der Welle 154 sind
die Zehneriibertragungsvorrichtungen  ge-
lagert; die Wellen 4 und 154 sind durch eine
Gruppe von Ridern 74, 75, 80, 81 (Abb. 5)
miteinander verbunden, die ein Ubersetzungs-
verhiltnis von 1 : 1 haben. Die Handkurbel 3
betitigt ein Stirnrad 76 (Abb.5), das mit
einem Stirnrad 75 des Réidergetriebes in
Eingriff steht; beim Ausfithrungsbeispiel ist
diese Handkurbel beibehalten, wenn auch in
der Hauptsache zum Antrieb der Elektro-
motor A benutzt wird.

Die Zifferrider 13 und die Rider 85 des
Quotientenzéhlwerks sind in einem quer ver-
schiebbaren Schlitten 2 gelagert, der seitlich
einstellbar ist, um die Multiplikations- und
Divisionsarbeiten zu erleichtern.

Die motorische Antriebsvorrichtung ist
von der in der erwihnten Patentschrift be-
beschriebenen Bauart. Der Motor A weist
eine Antriebsverbindung mit einem Planeten-

raderwerk auf, dessen Rider 105 und 109
(Abb. 3) gewchnlich wirkungslos umlaufen,
aber durch einen Kupplungsumstellungshebel
111 wahlweise angehalten werden, um den
mit der Ubertragungswelle 154 verbundenen
Teil vorwirts oder riickwirts anzutreiben.

Der motorische Antrieb wird durch eine
Additionstaste 120 und eine Subtraktionstaste
121 (Abb.1, 5 und 6) gesteuert; jede dieser
Tasten ist durch einen Lenker 123 mit einem
Arm 124 auf der Schwingwelle 125 verbun-
den, die an ijhrem gegeniiberliegenden Ende
einen Arm 126 aufweist, der mit einem Ein-
stellhebel 128 mittels einer Kupplungsklinke
127 verbunden ist. Der Hebel 128 ist mit
einer Ausnehmung 129 versehen, zwischen
deren Wandungen ein Lappen 130 des Kupp-
lungsumstellhebels 111 liegt. Durch das Nie-
derdriicken der Additions- oder Subtraktions-
taste wird somit der Kupplungsumstellhebel
111 in der einen oder anderen Richtung aus-
geschwungen und hierdurch ein additiver oder
subtraktiver Arbeitsvorgang in der Maschine
bewirkt. )

Die entgegengesetzt schrig verlaufenden
Steuerflichen 131, 132 des Einstellhebels 128
(Abb. 6) driicken eine Rolle 133 nach unten,
die auf dem nach hinten ragenden Arm eines
Freigabehebels 134 sitzt. Der vordere Arm
dieses Hebels 134 ist mit einem nach unten
ragenden angelenkten Lenker 214 versehen
(Abb. 7 und 8), der ein hakenartiges Ende
215 aufweist, welches unter einem Zapfen
216 eines Verriegelungshebels zoo liegt, so
daB bei einer Schwingbewegung des Freigabe-
hebels 134 der Hebel 200 emporgefithrt und
auBer verriegelnden Eingriff mit dem Ende
der am Arm 22 angreifenden Lenkstange 2I
gebracht wird.

Durch die Bewegung des Hebels 128 beim
Niederdriicken der Additions- oder Subtrak-
tionstaste wird ferner eine Vorrichtung in
eine Lage eingestellt, um den Hebel 31 bei
der Freigabe der betreffenden Taste auszu-
16sen, so daB am Ende eines Arbeitskreis-
laufs eine geeignete Einrichtung zur Wir-
kung gebracht wird, die die Antriebsvorrich-
tung in der Anfangslage zur Ruhe bringt.

Die erwihnte Vorrichtung weist eine Frei-
gabeklinke 136 (Abb. 10) auf, die an dem
Freigabehebel 134 schwingbar gelagert ist
und einen Arm besitzt, der gewdhnlich vor
der vorderen Kante eines an dem Hebel 3I
vorgesehenen Lappens 142 liegt. Wenn die
Rolle 133 des Hebels 134 niedergedriickt
wird, so wird der Arm der Sperrklinke 136
auBer Eingriff mit dem Lappen 142 gebracht,
und die Sperrklinkenfeder wird den Arm der
Sperrklinke in eine Lage unterhalb des Lap-
pens bringen. Wenn die Additions- oder Sub-
traktionstaste von dem Arbeiter freigegeben
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wird, so hat die Feder 203 das Bestreben,
den Freigabehebel 134 in die Normallage zu-
ritckzufithren; die Beendigung dieser Bewe-
gung wird durch einen unter Federwirkung
stchenden Arm 169 des Hebels 134 gewihr-
leistet, wobei die Spannung der genannten
Feder durch Berithrung mit einem Hebel 158
hervorgerufen wird, welcher durch den
Schwingarm 22 eingestellt wird. Wenn der
Hebel 134 wieder zuriickgestellt wird, so
kommt der Arm der Sperrklinke 136 mit der
unteren Fliche des Lappens 142 in Eingriff
und fithrt den Hebel 31 auller Eingriff mit
cinem Vorsprung 3o an den Anschlagarm 23,
der auf dem Arm 24 schwingbar gelagert ist.
Dieser Anschlagarm wird durch seine Feder
i eine Lage bewegt, in der er mit der Schul-
ter 27 des Schwingarmes 22 in Eingriff treten
kann. Der Schwingarm 22 ist mit der Welle 4
der Antriebsorgane 5 durch die Lenkstange
21 und den auf der Welle 4 sitzenden Kurbel-
arm 20 verbunden. Bei einer Bewegung des
Kurbelarmes 20 wird der Anschlagarm 25 in
Lingriff mit der Schulter 27 gebracht, und
durch die darauffolgende Drehung der Teile
wird der Arm 24 mit dem Arm 22 vorgefiihrt,
bis ein geeigneter Anschlag an dem Arm 24
in Eingriff mit einem ortsfesten Anhalteglied
29 kommt. Wihrend dieser Bewegung des
Armes 24 kommt ein an dem hinteren Ansatz
114 des Armes 24 sitzender Stift 145 in Ein-
griff mit einer der entgegengesetzt schrig
verlaufenden Steuerflichen 147 des Kupp-
lungsumstellhebels 111, so daf letzterer in die
neutrale Lage bewegt wird, wodurch die An-
triebsvorrichtung von dem Motor abge-
schaltet wird.

Eine Addition oder Subtraktion wird also
Jurch einfaches Niederdriicken der betreffen-
den Taste ausgefithrt. Eine Multiplikation
wird dadurch ausgefithrt, daB man die Ad-
ditionstaste 120 niedergedriickt hilt, bis die
Anzahl der Arbeitskreisliufe entsprechend
dem Wert des Multiplikators ausgefithrt ist.
Bei einer Division kénnen die Quotienten-
ziffern durch Vorrichtungen selbsttitig be-
stimmt werden, die bei der Einfithrung eines
iiberzogenen Betrages wirksam werden.

Der in dem Tastenbrett 18 eingestellte Di-
visor wird von dem in den Zifferridern 13
vorhandenen Dividenden einmal zuviel abge-
zogen, so dall ein {iberzogener Betrag ent-
steht, Beim Auftreten eines solchen {iber-
zogenen Betrages wird die Maschine, wie in
der Patentschrift 451 693 beschrieben, mittels
cines Steuernockens 32 (Abb. 7) an dem hin-
teren Arm des Hebels 31 angehalten; dieser
Steuernocken 32 befindet sich in der Bewe-
gungsbahn eines Ubertragungsstiftes 8 an
dem Zifferrade 13, welches zu dieser Zeit den
hiichsten Stellenwert anzeigt. Bei einer Ein-

riickung des Anschlagarmes 25 durch den He-
bel 31 wird, wie erlautert, die Maschine zum
Stillstand gebracht, ohne Riicksicht auf das
weitere Niedergedriickthalten der Subtrak-
tionstaste. Nunmehr wird der Schlitten
selbsttitig nach links verschoben, wozu ge-
miB der Erfindung folgende Einrichtung
dient,

Vorrichtung zur selbsttidtigen
Schlittenverschiebung

Bei der Ausfiihrung einer Addition oder
Subtraktion wird der die Zifferrider tra-
gende Schlitten gewdhalich in derselben Lage
verbleiben, wihrend bei einer Multiplikation
oder Division eine Verschiebung dieses
Schlittens notwendig ist. Um eine solche
selbsttitige Schlittenverschiebung bei den zu-
letzt erwihnten Arbeiten vorzunehmen, ist
eine Einrichtung vorhanden, mittels deren die
Welle 46 (Abb. 1, 15 und 16), die die sich
gegeniiberliegenden Kurbelzapfen 64 auf-
weist, die ihrerseits mit Zihnen einer an der
vorderen Kante des Schlittens vorgesehenen
Zahnstange (Abb. 18) in Eingriff treten,
durch eine Kraft angetrieben wird, die von
dem Motor A abgeleitet und durch Betiti-
gung des obenerwihnten Armes 24 iibertra-
gen wird,

Bei 53 (Abb. 9) ist an dem Rahmengestell
der Maschine ein Hebel 52 gelagert, der
durch eine Lenkstange 47 mit diesem Arm 24
verbunden ist. An seinem vorderen Ende ist
der Hebel 52 mit einem Arm des zur Ver-
schiebung des Schlittens dienenden Hebels 55
{Abb. 17 und 18) mittels einer Feder 57 und
einer abstandhaltenden Stange 54 verbunden.
Der andere Arm des Hebels 55 ist an seinem
freien Ende mit einer Rolle 58 versehen, die
mit dem zur Verschiebung des Schlittens
dienenden Steuernocken 60 zusammenarbei-
tet, der lose auf der Welle 46 gelagert ist und
ein eine gezahnte Nabe aufweisendes Kupp-
lungsglied 61 besitzt, das mit den Zihnen des
zugehdrigen gegeniiberliegenden Kupplungs-
gliedes 63 in Eingriff treten kann, das seiner-
seits fest auf der Welle 46 sitzt. Wenn die
Kupplungsglieder 61, 63 miteinander in Ein-
griff gebracht sind (Abb. 16), so wird eine
Bewegung des Armes 24 (Abb.9g), wihrend
des auf die Freigabe der Additions- oder Sub-
traktionstaste folgenden Abstellens der Ma-
schine den Winkelhebel 52 ausschwingen und
die Feder 57 spannen. Durch diese Spannung
der Feder wird in letzterer eine Kraft aufge-
speichert, die bei der Betitigung des Hebels
55 zur Verschiebung des Schlittens langsam
verbraucht wird. Wenn die Rolle 58 des He-
hels 55 nach oben gefiihrt wird, so wird der
Steuernocken 60 um 9o° in einer der Bewe-
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gungsrichtung des Uhrzeigers entgegenge-
setzten Richtung aus der Lage (Abb. 17) in
die Lage (Abb.18) gedreht, wodurch der
Schlitten geliiftet und ungefihr um die Hilfte
cines Bewegungsschrittes nach links vorge-
fithrt wird. Das im Schlitten aufgespeicherte
Beharrungsvermdgen sowie di¢ Schwerkraft
reichen alsdann aus, um die Verschiebung des
Schlittens um eine Bewegungsstufe zu voll-
enden.

Damit durch diesen Vorgang die Verschie-
bung des Schlittens gesteuert wird, derart,
daB er je nach der auszufiihrenden Arbeit
verschoben wird oder unbeweglich bleibt, ist
die nachstehend beschriebene Einrichtung ge-
troffen, mittels deren die Kupplung 61, 63 ge-
steuert wird.

Der oben erlduterte Hebel 158 (Abb. 8, 10,
11 bis 14) wird wihrend eines jeden Arbeits-
kreislaufs der Maschine betitigt und eine
Stange 371 (Abb. 15, 16) ist unterhalb der
Tastaturplatte angeordnet und an ihrem hin-
teren Ende mit einem Ansatz versehen, der
einen abgebogenen Lappen 372 (Abb. 7). be-
sitzt, der seinerseits in die Bewegungsbahn
des Hebels 158 gebracht werden kann., Das
hintere Ende der Stange 371 ist ferner mit
einem Schlitz 373 (Abb. 11) versehen, in den
ein Kurbelzapfen 374 eines Einstellknopfes
370 eingreift. Die Stange 371 wird von einem
verbreiterten Kopf des Kurbelzapfens und von
einem Zapfen 375 desRahmens getragen. Wenn
der Einstellknopf 370 in die in Abb. 12 darge-
stellte Lage gedreht ist, wird die Stange 371
um ihre vordere Verbindungsstelle aus-
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heim Arbeiten der Maschine der Hebel 158
an der Innenseite des Lappens 372 vorbei-
geht, ohne mit letzterem in Eingriff zu kom-
men. Wenn jedoch der Einstellknopf 370 in
die in Abb. 14 dargestellte Lage gedreht wird,
so wird der Hebel 158 mit dem ILappen 372
in Eingriff kommen und die Stange 371 nach
hinten verschieben. Das vordere Ende der
Stange 371 ist nun mit einem Schlitz ver-
sehen, in den der eine Arm eines die Kupp-
lung verschiebenden Hebels 301 (Abb. 7, 8,
10, 15 und 16) eingreift, so dalB, wenn die
Stange nach hinten bewegt wird, der Hebel
301 ausgeschwungen wird, wobei der nach
vorn ragende Arm dieses Hebels auf eine
ausschwingbar gelagerte Platte 65 aufstofit,
deren Arm 317 mit der Nabe der einen Kupp-
lungshilfte 61 in Eingriff kommt. Die er-
lduterte Bewegung dient somit dazu, den ge-
zahnten Nabenteil 61 mit dem Nabenteil 63
in Eingriff zu bringen, wodurch die Kupp-
lung eingeriickt wird. Der die Kupplung ver-
schiecbende Hebel 301 ist mit einem Arm ver-
sehen, der mit einem Sperrhebel 340 in Ein-
griff kommt, wenn der Hebel 301 in eine

Lage bewegt worden ist, in der die Kupplung
eingerfickt wird.

Durch die Einstellung des Knopfes 370
kann also bestimmt werden, ob beim Arbeiten
der Maschine die zur Verschiebung des
Schlittens vorgesehene Kupplung eingeriickt
wird oder ausgeriickt verbleibt und ob somit
der Schlitten am Ende des Arbeitsvorganges
verschoben oder nicht verschoben wird.

Wenn der Schlitten 2 in seine &duBerste
Linksstellung verschoben worden ist, wird
die nachstehend beschriebene Einrichtung das
Eintreten einer weiteren Schlittenverschie-
bung verhindern. Ein Zapfen 198 (Abb.1
und 19) an der vorderen Kante des Schlittens
wird, wenn letzterer in seiner duBersten
Linksstellung nach unten fillt, mit einem
Winkelhebel 349 (Abb. 19) in Beriithrung
kommen und Jetzteren ausschwingen; dieser
Hebel 349 ist an dem Rahmen der Maschine
schwingbar gelagert. Ein Schieber 350 liegt
zwischen dem Winkelhebel 349 und dem
Sperrhebel 340, und wenn der Winkelhebel
349 ausgeschwungen wird, so dient dieser
Schieber dazu, den Sperrhebel 340 aufler
Eingriff mit dem Hebel 301 zu bringen, wor-
auf die an der Platte 65 angreifende Feder
316 die Kupplung ausriickt (Abb.15). Da
der Hebel 158 und der Arm 24 zu verschiede-
nen Zeiten betitigt werden und da der Sperr-
hebel 340 mnicht eingeriickt werden kann,
wihrend der Schlitten sich in seiner dufler-
sten Linksstellung befindet, so wird die Be-
wegtng des Hebels 158 wirkungslos sein und
ein zur Verschiebung des Schlittens etwa
dienender Impuls wird nicht auftreten, selbst
wenn der Knopf 370 in seine Schlittenver-
schiebungsstellung eingestellt worden ist.

Arbeitsweise

Eine Addition oder Subtraktion wird mit
der Maschine ausgefiihrt, wenn der Einstell-
knopf sich in seiner abgestellten ILage
(Abb. 11 und 12) befindet, in der eine Ver-
schiebung des Schlittens nicht eintritt.

Bei einer Multiplikation muf3 der Schlitten
nach rechts entsprechend der Anzahl der Stel-
len des Multiplikators verschoben werden.
Der Knopf 370 wird alsdann in seine ange-
stellte Tage (Abb. 13 und 14) gebracht, in
der eine Verschiebung des Schlittens auf-
tritt, und die Multiplikation wird mit der
héchsten Ziffer des Multiplikators begonnen,
indem man die Additionstaste 120 fiir die
entsprechende Anzahl von Arbeitskreisldufen
niedergedriickt hilt. Bei der Freigabe der
Additionstaste wird alsdann die Maschine
abgestellt und der Schlitten um einen Schritt
nach links verschoben. Diese Arbeit wird
wiederholt, bis das Resultat registriert ist.

Bei der Ausfithrung einer Division wird
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der Schliitten entsprechend eingestellt und
vorzugsweise so weit nach rechts verschoben,
als dies moglich ist. Der Einstellknopf 370
wird zunichst in seine abgestellte Il.age
(Abb. 11 und 12) gedreht und der Dividend
von der Tastatur 18 auf die Zifferrdder durch
Niederdriicken der Additionstaste 120 iiber-
tragen. Darauf werden die Réder 85 in die
Nullstellung gebracht und der Divisor ein-
getragen, wobei der Einstellknopf 370 in die
angestellte Tage (Abb.13 und 14) gefithrt
wird. Darauf wird die Subtraktionstaste 171
niedergedriickt gehalten, bis die Maschine
zum Stillstand kommt, worauf der Schlitten
selbsttitig nach links verschoben wird und
alsdann die Additionstaste niedergedriickt
und in dieser lage gehalten wird, bis die
Maschine zum Stillstand kommt und der
Schlitten sich wieder nach links verschiebt.
Die Subtraktions- und Additionstasten wer-
den hierbei abwechselnd angeschlagen, bis die
Division iiber die erforderliche Anzahl von
Stellen ausgefithrt worden ist, worauf, falls
die Subtraktionstaste zuletzt betitigt worden
ist, eine einzelne korrigierende Umdrehung im
additiven Drehungssinn in der zuletzt einge-
stellten Lage des Schlittens ausgefiihrt wird.
Wenn diese letztgenannte Lage die duflerste
Linksstellung des Schlittens war, so wird die
sclbsttitige Ausriickung der zur Verschie-
hung des Schiittens dienenden Kupplung den
Schlitten in dieser Stellung fiir die korrigie-
rende Addition lassen; sollte sich der Schlit-
ten in einer anderen Lage befinden, so kann
er von Hand aus in diese letztgenannte Stel-
lung verschoben oder der Einstellknopf 370
in die abgestellte Lage gebracht werden,
bevor die letzte Registrierung vorgenommen
wird.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit einem zwischen
dem Antriebsmotor und der Maschinen-

5

welle angeordneten Planetenradgetriebe,
welches durch Niederdriicken einer Addi-
tions- und einer Subtraktionstaste .auf
Addition und Subtraktion eingestellt und
am Ende der Antriebsbewegung durch
cinen schwingenden Hebel in eine neutrale
Lage gebracht wird, in der der Motor-
antrieb wieder ausgeschaltet wird, dadurch
gekennzeichnet, dafi der genannte schwin-
gende Hebel (144, 24) mittels einer Lenk-
stange (47) und weiterer Ubertragungs-
und Kupplungsglieder (52, 57, 55, 58, 60,
61, 63) selhsttitig die Schlittenschaltung
(46, 64) in Wirkung setzt, wihrend wenn
eine cinstellbare Stange (371) auf Abstel-
lung der Schlittenschaltung eingestellt
wird, die Schlittenschaltung aufgehoben
ist.

2, Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daf die einstell-
bare Stange (371), wenn sie auf Schlit-
tenschaltung eingestellt ist, vom An-
triebswerk der Maschine (158) erfalit
und verschoben wird, wobei sie durch
Ubertragungsglieder (301, 65, 317) eine
Kupplung (61, 63) einriickt, welche die
Schlittenschaltung wirksam werden [4fit,
wihrend bei Einstellung der Stange (371)
auf Abstellung der Schlittenschaltung die
Kupplung (61, 63) ausgeriickt bleibt und
die Schlittenschaltung unterbleibt.

3. Rechenmaschine nach Anspruch i,
dadurch gekennzeichnet, daB die Kupp-
lung (61, 63), welche in die zur Ver-
schiebung des Schlittens dienende An-
triebsmittelreihe eingeschaltet ist, mit
einem Sperrhebel (340) zusammen arbei-
tet, um die Kupplung eingeriickt zu hal-
ten, wihrend eine Vorrichtung (Winkel-
hebel 349, Schieber 350) diesen Sperr-
hebel in der unwirksamen Lage hillt, wenn
der Schlitten (2) sich in seiner Auflersten
Lage befindet.
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