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Rechenmaschine mit selbsttitiger Divisionsvorrichtung

Patentiert im Deutschen Reiche vom 23. November 1928 ab

Die Erfindung betrifft selbsttitig divi-
dierende Rechenmaschinen, in denen ein Diffe-
rentialgetriebe die Bewegung der von der
Handkurbel oder vom Motor angetriebenen
Welle wahlweise auf eine von zwei Wellen
fibertrigt, von denen die eine die Rechenan-
triebe, die andere den Zihlwerktransport oder
die Korrekturvorrichtung bewegt,

Die Divisionsvorrichtung nach der Erfin-
dung ist einfacher und leichter sowie billiger
herstellbar als die bekannten Vorrichtungen
dieser Art.

Der Erfindung ist wesentlich, daf das Diffe-
rentialgetriebe von einem einzigen im
Maschinengestell gefiihrten Sperrglied ge-
steuert wird, das mit zwei Gegensperrglieliern
der Differentialwellen zusammenarbeitet.

Sobald dieses Sperrglied mit dem Gegen-
sperrglied der einen Differentialwelle in Ein-
griff kommt, tritt es mit dem der anderen
Welle aufler Eingriff; es ist also stets eine der
beiden Differentialwellen gesperrt, die andere
frei. Dieses im Maschinengestell gelagerte
Sperrglied wird einesteils von dem Zehner-
vorbereitungsdaumen der vom obersten Zeh-
nerschaltdaumen angetriebenen Ziffernrolle,
andernteils von der Korrekturwelle beeinflufit.
Der Zehnerschaltdaumen verschiebt das Sperr-
glied in di€ Lage, bei der die Antriebswelle ge-
sperrt und «die Korrekturwelle frei ist,
wihrend die Korrekturwelle, falls sie freige-

geben ist, stets noch vor Ablauf einer Dre-
hung das Sperrglied wieder in seine entgegen-
gesetzte Endlage zuriickschiebt und dadurch
sich selbst nach Ablauf einer Umdrehung
wieder sperrt, so daBl im allgemeinen die
Korrekturwelle gesperrt und die Antriebs-
welle frei ist, wihrend der entgegengesetzte

35

Zustand immer nur fiir die Dauer einer Um- .

drelung bestehen kann.

Die Bewegung der Korrekturwelle wird
entweder an die Korrekturvorrichtung oder
an die Zihlwerktransportvorrichtung weiter-
geleitet. Die Verbindung der Korrekturwelle
mit der einen oder der anderen Vorrichtung
wird durch zwei I6sbare Kupplungen bewirkt.
Beide Kupplungen werden vom Zehnervorbe-
reitungsdaumen der vom Zehnerschaltdaumen
bewegten Ziffernscheibe zugleich mit dem das
Differentialgetriebe steuernden Sperrglied be-
wegt, wobel die Anordnung so gewdhlt ist,
dafl die die Transportvorrichtung bewegende
Kupplung nur dann in Eingriff kommen
kann, wenn vorher ein von der Korrekturvor-
richtung bewegtes Glied aus ihrem Be-
wegungsbereich entfernt wurde.

In den Zeichnungen ist ein Ausfithrungsbei-
spiel der Erfindung dargestellt, und es zeigen:

Abb, 1 eine Ansicht der Maschine nach der
Erfindung von oben,

Abb. 2 eine Seitenansicht,

Abb. 3 eine Einzelheit,

*) Von dem Patentsucher ist als der Erfinder angegeben worden:
August Kottmann in Sommerda.

LR A

40

45

50

55

60



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

6o

2 499 259

Abb. 4 die Korrekturanordnung von der
Seite gesehen,

Abb. 5 eine Einzelheit,

Abb. 6 das Differentialgetriebe im Schnittund

Abb.7 und 8 Ansichten der Gegensperr-
glieder der Differentialwellen.

Das Differentialgetricbe ist (in Abb. 6)
mittels des Lagerbockes 1 an der Platine 2
des Rechenmaschinengehiuses befestigt. Der
Antrieb des Differentials, der auch durch
einen Motor erfolgen konnte, erfolgt im ge-
zeichneten Ausfithrungsbeispiel durch eine
Antriebskurbel 3, welche in einem am Unter-
gestell 6 angeschraubten Kurbelbock 4 mit
der Welle 5 gelagert ist. Auf der Welle 5 ist
ein Kegelrad 7 aufgekeilt, welches in ein
Kegelrad 8 eingreift, das seinerseits mit dem
Zahnrad 9 fest verbunden ist, und mit ihm
zusammen auf der Hauptantriebswelle 10 lose
drehbar ist. Das Zahnrad 9 greift in ein durch
die Achse 12 mit dem Gehduse 13 des Diffe-
rentialgetriebes fest verbundenes Zahnrad 11
ein. Durch die Schiitze 14 des Gehduses 13
werden die durch das auf der Welle 15 lose
drehbare Mittelstiick 16 miteinander verbun-
denen Achsen 17 der Umlaufkegelrader 18
des Differentialgetricbes mitgenommen. Die
Umlaufkegelrider 18 greifen auf der einen
Seite in ein Kegelrad 19 ein, welches fest auf
der Korrekturwelle 15 sitzt, auf der anderen
Seite in ein Kegelrad 20, welches zusammen
mit dem Zahnrad 21 eine hohle Vorgelege-
welle 20 bildet; die auf der Korrekturwelle
15 lose drehbar ist und mittels der Zahnrader
21 und 23 die Hauptantriebswelle 10 antreibt.
Die Hauptantriebswelle bewegt in iiblicher
Weise mittels der Kegelradpaare 24, 25 die
Staffelwalzenwellen 26. Sobald eine der
Wellen 15 oder 202 gesperrt wird, lauft die
andere mit der doppelten Drehzahl des Diffe-
rentialgehduses 13. Das Zahnrad 11 hat die
doppelte Zihnezahl des Zahnrades 9, so daB
trotz des Differentials einer Umdrehung der
Antriebskurbel auch eine Drehung der Welle
15 der 20% entspricht.

Die Sperrvorrichtung, die die eine oder
andere Welle des Differentialgetriebes sperrt,
besteht aus einem im Lagerbock 1 des Diffe-
rentialgetriebes gefithrten Sperrschieber 27,
den der Zehnervorbereitungsdaumen der vom
letzten Zehnerschaltdaumen bewegten Ziffern-
scheibe in spiter beschriebener Weise beein-
fluBt, und der mit zwei Sperrscheiben 22 und
30 zusammenarbeitet, von denen die erste auf
der der Hauptantriebswelle vorgeschalteten
hohlen Vorgelegewelle 20¢, die zweite auf der
Korrelsturwelle 15 sitzt, In Abb.6 ist der
Schieber 27 so eingestellt, da er mit der
Nase 28 in der Auskerbung 22¢ .der Scheibe
22 die hohle Vorgelegewelle 20 und damit
auch die THauptantriebswelle 10 sperrt,

wihrend die Korrekturwelle 15 frei ist und
infolgedessen in Umdrehung versetzt wird.
Sobald aber die Korrekturwelle umlauft, wird
durch die schrige Nasez29 der auf der
Korrekturwelle 15 festsitzenden Sperrscheibe
30 der Sperrschieber 27 an der Schrige 31 so
verschoben, daf er gegen Ende der ersten
Umdrehung der Korrekturwelle mit Nase 32
in die Aussparung 33 der Scheibe 30 ein-
greift. Die Korrekturwelle 15 sperrt sich
also, sobald sie freigegeben wird, selber wie-
der nach Ablauf einer Umdrehung.

Die Zihlwerktransportvorrichtung  der
Maschine besteht, wie Abb. 1 erkennen 188t
aus einer am Zahlwerkwagen 52 gelagerten
Zahnschiene 49, in deren Rasten die Scheibe
47 mit zwei Stiften 477 eingreift, so dab
jedesmal, wenn die Scheibe 4y eine halbe
Umdrehung macht, der Zahlwerksschlitten
um den Abstand zweier benachbarter Rasten
der Zahnschiene weitergeschoben wird. Die
Zahnschiene ist in den Lagern 50 (Abb. 2)
mittels der Zapfen 51 schwingbar, sie wird im
allgemeinen durch die Feder 54 mit den
Stiften 47¢ in Eingriff gehalten, kann aber
mittels der Flandhabe 53 so verschwenlkt wer-
den, daB sie mit den Stiften 47¢ auBer Ein-
grifl komimt. AuBerdem hat die Maschine
Einrichtungen, durch die in der Nullage der
Antriebswelle die Wendegetriebe des Resul-
tat- und Umdrehungszihlwerks aufler Ein-
griff gebracht werden. Das Zihlwerk ist da-
her, wenn die Zahpschiene 49 mit den Stiften
470 auBer Eingriff gebracht wird, und der
Antrieb in der Nullage steht, frei nach beiden
Seiten verschiebbar. Der - Antrieb der
Scheibe 47 erfolgt von der Transportwelle 15
aus und wird spiter beschrieben.

VonderKorrekturvorrichtung derMaschine,
durch die, falls der Divisor einmal mehr vom
Dividenden abgezogen wurde als er darin ent-
halten ist, die Wendegetriebe des Resultat-
und Umdrehungszihlwerks fiir die Dauer
einer Umdrehung der Antriebswelle 1o anf
umgekehrten Drehsinn der Zihlwerke umge-
schaltet werden, durch die also bei dieser Um-
drehung im Resultatwerk die einmal zuviel
erfolgte Subtraktion und im Umdrehungs-
zihlwerk die zuviel angezeigte Umdrehung
riickgingig gemacht wird, ist in der Zeich-
nung (Abb. 4und 5) nur der Korrekturhebel
vo dargestellt, der mittels der Kurve 71 am
Stift 72 den die Rechnungsart (Addition,
Multiplikation, ~Subtraktion, Division) ein-
stellenden Umschalthebel 73 bewegt. Das
Einriicken der Korrekturvorrichtung ge-
schieht von der Korrekturwelle 15 in spiter
zt1 beschreibender Weise mittels des am
Korrekturhebel 70 angelenkten Hebels 74, der
im allgemeinen von der Feder 75 in der in
Abb. 4 gezeichneten Lage gehalten wird.
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Der Antrieb der Transport- und der
Korrekturvorrichtung geschieht durch die
Korrekturwelle 15 wie folgt, Durch das auf
der Korrekturwelle 15 sitzende Kardangelenk
34 (Abb. 1) wird die Welle 35, welche durch
das Lager 36 gehalten wird, gedreht und mit
ihr das auf ihr festsitzende Kegelrad 37 und
das mit drei Rollen 39% 39%, 39° versehene
groBe Kegelrad 38 (Abb. 1 bis 3), das lose
drehbar auf der Welle 40 sitzt, und in dessen
eine Nabenstirnfliche Kupplungszihne 41 ein-
gearbeitet sind.

Die Rollen 399, 39%, 3¢ bilden zusammen
mit dem am Korrekturhebel 70 angelenkten
Hebel 74 die die Korrekturvorrichtung be-
wegende erste Kupplung. Die Kupplungs-
zahne 41 wirken mit dem auf der Welle 40
Lingsverschieblichen, aber undrehbaren Mit-
nehmerstiick 42 zusammen und bilden mit
diesem die die Zihlwerktransportvorrichtung
bewegende zweite Kupplung. Beide Kupp-
lungen werden vom Zehnervorbereitungs-
daumen der durch den obersten Zehner-
schaltdaumen bewegten Ziffernscheibe beein-
fluBit, wie nachfolgend beschrieben.

Geht in der vom obersten Zehnerschalt-
daumen angetriebenen Zihlwerkstelle die
Ziffernscheibe von o auf 9 oder umgekehrt,
so betitigt der Zehnervorbereitungsdaumen

55 (Abb. 2) dieser Ziffernscheibe den Schie- |

ber 56, der den Biigel 57 verschwenkt, so dafl
dessenn Nase 58 den Winkelhebel 59 an der
Nase 60 freigibt. Durch die Feder 61 wird
rdann der Hebel 59 um den Lagerpunkt 62 ge-
schwenkt. Dadurch werden gleichzeitig zwei
Schaltvorginge ausgeldst. Einmal wird durch
die am Hebel 59 angelenkte und im Halte-
stiick 67 gefiihrte Stofistange 64 der das
Differentialgetriebe steuernde Schieber 27 be-
wegt, indem die in ihrer Lingsachse ver-
schobene Stofistange 64 mit der seitlichen
Schrigfliche 65 (Abb. 3) auf die am Ende
des Schiebers 27 vorgesehene Schrigfliche 66
wirkt. Zum andern wird durch die am Ende
des senkrechten Armes des Winkelhebels 59
vorgesehene seitlich abgebogene Gabel 63
{(Abb. 1, 2, 3) das Kupplungsstiick 42 zum
Kegelrad 38 hin verschoben. Jedoch kann das
Kupplungsstiick 42 vorldufig nicht bis zum
Eingriff mit den Kupplungszihnen 41 des
Kegelrades 38 verschoben werden, weil der
Bund 76 (Abb. 4) des Kupplungsstiickes 42
von der Klinke 77 des am Korrekturhebel 70
angebrachten Ilebels 74 festgehalten wird.
Der Hebel 74 aber wird durch das Kupp-
lungsstiick 42 um einen geringen Betrag ver-
schoben, so daB er mit seinem seitlich ab-
gebogenen Ende 74% (Abb. 5) in die Bahn
der Rollen 390% 39%, 39¢ am Kegelrad 38 ge-
langt. Da zugleich mit dem Kupplungsstiick
42 der Sperrschieber 27 des Differential-

getriebes so verschoben wird, daB jetzt die
Korrekturwelle frei ist, so beginnt im glei-
chen Augenblick, in welchem der Hebel 74
in die Bahn der Rollen 39% 397, 39°¢ gelangt
ist, das Kegelrad 38 sich zu drehen, und zwar,
da das Kegelrad 37 das Kegelrad 38 unter
dem Ubersetzungsverhiltnis 1 :3 antreibt,
und die Korrekturwelle 15 nur fiir eine Um-
drehung frei bleibt, um :/, Umdrehung. So-
mit legt sich die Rolle 39¢ unter das Ende 749
des Hebels 74 und hebt den Hebel 74 und den
Korrekturhebel 70 an, wodurch die nicht ge-
zeichneten Wendegetriebe des Resultat- und
Umdrehungszdhlwerks umgeschaltet werden.
Da das Kegelrad 38 nur 1f; Umdrehung
macht, kommt die Rolle 39° zur Ruhe, nach-
dem sie die bisherige Lage der Rolle 39¢
(siehe Abb. 5) erreicht hat. Der Korrektur-
hebel verbleibt daher vorliufig in angehobe-
ner Lage,

Beim Anheben des Hebels 74 kommt zwar
die Klinke 77 mit dem Bund 76 am Kupp-
lungsstiick 42 auBler Eingriff, noch ehe das
Kegelrad 38 die 1/, Umdrehung vollendet hat,
so dafl noch wihrend der Drehbewegung das
Kupplungsstiick 42 sich mit seinen Kupp-
lungszdhnen gegen die Kupplungszihne 41 des
Kegelrades 38 legt. Trotzdem erfolgt eine
Drehung der Welle 40 nicht, weil sowohl am
Kupplungsstiick 42 als auch am Kegelrad 38
nur drei Kupplungszihne vorgesehen sind,
und sich die Kupplungszihne Kopf auf Kopf
legen, wenn das Kupplungsstiick 42 erst frei-
gegeben wird, nachdem das Kegelrad 38 be-
reits um einen gewissen Betrag gedreht
worden war. Eine Drehung der Welle 40
kénnte deshalb nur dann erfolgen, wenn das
Kegelrad 38 um mehr als 1/, Umdrehung be-
wegt wiirde. Der Hebel 74 kann, nachdem die
Klinke 77 mit dem Bund 76 aufier Eingriff
kam, von der Feder 75 nicht wieder von der
Rolle 39% abgezogen werden, weil sich der
vorspringende Rand 742 (Abb. 4 und 5) der
seitlichen Abbiegung 742 hinter den Kopf der
Rolle 39¢ legt. Erst wenn bei weiterer Dre-
hung des groBen Kegelrades 38 die Rolle 3¢9¢
vom Ende 74¢ des Hebels 74 abliuft, schwingt
der Hebel74 in die in Abb. 4 gezeichnete
Lage zuriick, so dafi erst dann die Korreltur-
vorrichtung in ihre Ausgangslage zuriick-
gehen kann.

Der Hebel 59 bleibt wihrend dieser das
Einriicken der Korrekturvorrichtung bewir-
kenden Umdrebung der Welle 15 in seiner
nach abwirts geschwenkten lLage stehen, so
dal auch die Kupplung 41,42 in der ein-
genommenen Lage und die Stofistange 64 in
ihrer verschobenen Lage verharrt. Wie schon
vorher gesagt, wird gegen Ende der Um-
drehung der Welle 15 der Schieber 27 durch
die Nasez2g9 der Sperrscheibe 30 wieder zu-
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riickgeschoben. Trotzdem die StoBstange 64
in der verschobenen Lage verbleibt, kann der
Schieber 27 unbehindert zurfickgehen, «denn
die StoBstange 64 wird um ein so betrdcht-
liches MaB verschoben, daB det die Schrag-
fliche 66 tragende schmale Vorsprung des
Schiebers 27 an dem nach abwirts gerich-
teten, die Schrigfliche 65 tragenden Ansatz
der StoBstange 64 auf der Riickseite frei vor-
beitreten kann.

Nach Vollendung der Drehung der Welle
15 ist die Korrekturwelle eingertickt, der
Hebel 59 und die StoBstange 64 verbleiben in
ihrer verschobenen Lage, die Korrekturwelle
15 ist wieder gesperrt, und die Antriebswelle
To ist wieder freigegeben. Die Welle 10 be-
ginnt zu rotieren. Wahrend der ersten halben
Umdrehung der Welle 10 wird der in der
Tastatur eingestellte Divisor ins Resultat-
zihlwerk iibertragen und zu den obersten
Stellen des Dividenden hinzuaddiert. Wah-
rend der zweiten halben Umdrehung kommt
die Zehneriibertragungsvorrichtung zur Wir-
kung, und zwar erfolgt die Zehneriiber-
tragung zundchst in der untersten, rechts
liegenden Stelle des Resultatzihlwerks, schrei-
tet dann nach links hin von Stelle zu Stelle
durch das Zahlwerk fort und erfolgt zuletzt,
also erst ganz zum Schluff der Umdrehung,
in der obersten Zihlwerkstelle.

Kurz vor oder gleichzeitig mit dem Wirk-
samwerden des Zehnervorbereitungsdaumens
der obersten Zihlwerkstelle hebt der Stift 79
der Scheibe 80, die mit der Welle1o um-
iuft, den Hebel 59 am Lappen 81 an, wo-
durch die Schubstange 64 wieder in ihre Aus-
gangslage zuriickgeht. Der die Schrigfliche
65 tragende, nach abwirts gerichtete Vor-
sprung der StoBstange 64 hat auf der Riick-
seite eine Schrige, so daf dieser Vorsprung
beim Zuriickgehen der StoBstange iiber das
Ende des Schiebers 27 hiniibergleitet und
sich durch Feder- oder Gewichtswirkung mit
ihrer Schrigfliche 65 wieder vor die Schrig-
fliche 66 des Schiebers 27 setzt. Die Stof-
stange 64 wird dabei voriibergehend ange-
hoben, was moglich ist, da der Schlitz im
Fithrungsteil 67 entsprechend bemessen ist.

Unmittelbar nach oder gleichzeitig mit dem
Anheben des Hebels 59 wird der oberste
Zehnervorbereitungsdaumen wirksam, so dafl
der Hebel 59 sofort wieder freigegeben und
die StoBstange 64 sowie der Schieber von
neuwem verschoben werden. Die Antriebswelle
10 wird somit verriegelt, und die freigegebene
Welle 15 beginnt zu laufen. Dieses Mal wird
die Wagentransportvorrichtung mit der
Welle 15 gekuppelt, da die Korrekturvorrich-
tung eingeriickt ist und die auBerhalb des
Bewegungsbereiches des Kupplungsstiickes
42 liegende Klinke 77 ein Einriicken der

Kupplung 41, 42 zuliBt. Dadurch wird die -

Korrekturwelle 15, die wiederum zugleich mit
der Auslésung der Verschiebung des Kupp-
lungsstiickes 42 vom Sperrschieber 27 frei-
gegeben wurde, mit der Welle 40 verbunden,
so daff diese Welle iiber die Kegelrider 44, 45
(Abb. 2) und die Welle 46 die Scheibe 47 des
Zihlwerktransportes antreibt. Die Kegel-
rider 44 und 45 sind im Verhdltnis 2:3
ibersetzt, so daB bei 1f, Umdrehung des
Kegelrades 38 und der Welle 40 die Scheibe
47 eine halbe Umdrehung macht und das
Zihlwerk um eine Stelle verschoben wird.
Wihrend des Wagentransportes wird das
Kegelrad 38 gedreht, die Rolle 3¢°, die die
Korrekiurvorrichtung einriickt, lduft daher
von der seitlichen Abbiegung 74¢ des Hebels
74 ab, wodurch die Korrekturvorrichtung
wieder ausgeriickt ist.

Nach eingetretenem Wagentransport wie-
derholt sich der gleiche Vorgang in der
nichstniederen Stelle des Zdhlwerks.

Zur Ausfiithrung einer Division wird «die
Maschine wie folgt gehandhabt.

Im Resultatwerk wird der Dividend ein-
gestellt, im Einstellwerk unter den obersten
Stellen des Dividenden der Divisor. Der Um-
schalthebel 73 wird auf »Subtr.-Divk einge-
stellt. Darauf setzt man durch Drehen der

| Kurbel 3 die Maschine in Betrieb. Der Schie-

ber 27 ist zu Beginn der Rechnung so ein-
gestellt, daB die Antriebswelle 10 frei, die
Korrekturwelle 15 gesperrt ist, es wird daher
zunichst die Antriebswelle in Bewegung ge-
setzt, und zwar wird, da der Schieber 27 erst
dann verschoben wird, wenn die vom obersten
Zehnerschaltdaumen  angetriebene Ziffern-
scheibe von o auf 9 geht, der Divisor so lange
vom Dividenden abgezogen, bis eben dieser
oberste Zehnerschaltdaumen zur Wirkung
kommt, das ist in dem Augenblick der Fall,
in dem der Divisor einmal mehr vom Dividen-
den abgezogen wird, als er tatsichlich im
Dividenden enthalten ist. In diesem Augen-
blick wird der Hebel 59 freigegeben, wodurch
der Schieber 27, Kupplungsstiick 42 wund
Hebel 74 verschoben werden. Es wird in-
folgedessen die Antricbswelle gesperrt, die
Korrekturwelle freigegeben und der Hebel
74 mittels der Klinke77 in die Bahn der
Rollen 392, 39%, 39¢ gedringt. Die Korrek-
turvorrichtung wird somit umgeschaltet.
Nach einer Umdrehung der Korrekturwelle
(gleich ¥/, Umdrehung des grofien Kegelrades
38) wird die Korrekturwelle wieder gesperrt
und die Antriebswelle wieder frei. Es erfolgt
daher, da durch die Korrekturvorrichtung die
Wendegetricbe des Resultat- und Umdre-
hungszihlwerks umgeschaltet sind, eine ein-
malige Addition des Divisors zum Dividenden
und gleichzeitig eine Riickdrehung der jeweils
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angetriebenen Ziffernrolle des Umdrehungs-
zihlwerks derart, dafi sich der angezeigte
Ziffernwert um eins vermindert. Bei der ein-
maligen Addition des Divisors zum Dividen-
den wird das vom obersten Zehnerschaltdan-
men angetriebene, vorher von o auf ¢ gedrehte
Ziffernrad wieder von g auf o zuriickbewegt,
dadurch wird abermals der Hebel 59 freige-
geben, wobei jetzt, da die Klinke 77 auBer-
halb des Bewegungsbereiches des Bundes 76
liegt, das Kupplungsstiick 42 schon vor Be-
ginn der Drehung des Kegelrades 38 mit den
Kupplungszihnen 41 an dessen Nabe in Ein-
griff kommt, so daB jetzt, da gleichzeitig mit
dem Kupplungsstiick 42 der Sperrschieber 27
am Differentialgetriebe verschoben wurde und
die Korrekturwelle zu laufen beginnt, die
Welle 40, um %/, Umdrehung weiterbewegt
wird und der Zihlwerktransport erfolgt.
Gleichzeitig lduft die Rolle 39¢ von dem Ende
74% des Hebels 74 ab, so dafl die Korrektur-
vorrichtung in ihre Ausgangslage zuriickgeht.
Alle Teile der Divisionsvorrichtung befinden
sich jetzt wieder in der gleichen Stellung wie
zt Beginn der Rechnung. Dasselbe Spiel
wiederholt sich, bis die Division vollstindig
durchgefiibrt ist.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine mit selbsttitiger
Divisionsvorrichtung, in der ein Differen-
tialgetriebe die Drehung der von der An-
triebskurbel oder vom Motor bewegten
Welle auf eine von zwei Wellen iiber-
trigt, von denen die eine die Rechen-
antriebe, die andere die Korrektur- oder
Zihtwerktransportvorrichtung  antreibt,
dadurch gekennzeichnet, daf ein mit je
einem Gegensperrglied (22, 30) der ge-
triebenen Wellen (15, 20¢) des Differen-
tialgetriebes zusammenarbeitendes Sperr-
glied (27) das Differentialgetriebe steuert.

2. Rechenmaschine nach Angpruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf die Anordnung
des Sperrgliedes (27) zu den Gegensperr-
gliedern (30, 22) s0 gewahlt ist, daBl das
Sperrglied (27) mit dem Gegensperrglied
der einen Differentialwelle in Eingriff
kommt, sobald es mit dem Gegensperrglied
der anderen Differentialwelle auler Ein-
griff kommt, so daB stets eine der Differen-
tialwellen gesperrt und die andere frei ist.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, daff das Sperrglied
(27) einerseits vom Zehnervorbereitungs-
daumen (55) der vom obersten Zehner-
schaltdaumen angetriebenen Ziffernrolle,
andererseits von der die Korrekturvor-
richtung (70) oder die Z&hlwerktrans-
portvorrichtung (47) antreibenden Welle
(15) beeinflult wird.

5

4. Rechenmaschine nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet, daB das Sperr-
glied (27), das im allgemeinen die die
Korrekturvorrichtung oder die Trans-
portvorrichtung bewegende Welle (15)
sperrt, vom Zehnervorbereitungsdaumen
(55) durch Zwischenglieder (56, 57, 59,
64) so verschoben wird, da8 die Kor-
rekturwelle (15) frei und die Vor-
gelegewelle (20%) mit der Hauptantriebs-
welle (10) gesperrt werden, und dafi
die die Korrekturvorrichtung  an-
treibende Welle (15) kurz vor Ablauf
einer Umdrehung dieser Welle (15) das
Sperriglied (27) wieder in die Ausgangs-
lage zuriickbringt, so dafl die Antriebs-
welle (10) immer nur fiir die Dauer einer
Umdrehung der Korrekturwelle (15) ge-
sperrt und die Korrekturwelle (15) immer
nur fiir die Dauer einer Umdrehung
frei ist.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 3, da-
durch gekennzeichnet, dafi der Zehnervor-
bereitungsdaumen (55) der vom obersten
Zehnerschaltdaumen angetriebenen Ziffern-
rolle zugleich mit der Verschiebung des
Sperrgliedes (27) eine von zwei Kupp-
lungen (41, 42 und 39, 74) einriickt, von
denen die eine die Bewegung der Korrek-
turwelle (15) an dieKorrekturvorrichtung
(70), die andere an die Zihlwerktrans-
portvorrichtung (47) weiterleitet.

6. Rechenmaschine nach Anspruch g, da-
durch gekennzeichnet, dafl die die Be-

‘wegung der Korrekturwelle (15) an die

Zéhlwerktransportvorrichtung  (47) wei-
terleitende Kupplung (41, 42) nur dann in
Eingriff gebracht werden kann, wenn vor-
her ein von der Korrektureinrichtung (70)
bewegtes Glied (Klinke 77) aus ihrem Be-
wegungsbereich entfernt wird.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dai das von der
Korrekturvorrichtung (70) bewegte Glied
(Klinke 77) aus dem Bewegungsbereich
der auf die Transportvorrichtung wirken-
den Kupplung (42) entfernt wird, sobald
durch Einriicken der Kupplung (39, 74)
fir die Korrekturvorrichtung (70) diese
eingeschaltet wird, wobei dieses Glied (77)
auBerhalb des Bewegungsbereiches der auf
den Zihlwerktransport wirkenden Kupp-
lung (41, 42) bleibt, bis nach vollzogener
Korrektur die Zihlwerktransportvorrich-
tung (47) eingeriickt ist.

8. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dafl zwecks ein-
fachen Zusammenbaues des Differential-
getriebes der Umlaufradtriger (13) dieses
Getriebes als einseitig offene Glocke aus-
gebildet ist, die in nach demGlockenrande
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hin offenen Schlitzen (14) dieAchsen (17)
der Umlaufrider (18) mitnimmt.

9. Rechenmaschine nach Anspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, daff beide Differen-
tialwellen (15, 209 des Differentialge-
triebes durch die Glockendfinung aus dem
Differentialgehiuse (13) austreten.

‘10, Rechenmaschinie nach Anspruch 9,
dadurch gekennzeichnet, daB die Offnung
des Differentialgehiiuses (13) so bemessen
ist, daB simtliche Rider des Differential-

getriebes mit den sie tragenden Wellen als
" Ganzes durch sie ein- und ausgebaut wer-
_den konnen.
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