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Das Ziel der Erﬁndﬁng ist die vollkommen

automatische Herbeifiihrung der Dezimal-
stellenverschiebung des Lineals von Rechen-
maschinen, bei denen von einem Multipli-
katorwerk die Kupplung der Antriebswelle
mit der Handkurbel oder dem Motor ent-
sprechend der gewiinschten Umdrehungzahi
bewirkt wird.

Die Erfindung macht von der an sich be-
kannten Einrichtung Gebrauch, den letzten
Schritt des Multiplikatorgetriebes dazu zu be-
nutzen, die Kupplung der Antriebswelle mit
der Rechenmaschinenwelle auszuriicken, da-
gegen diejenige zur Schlittenverschiebung ein-
zuriicken. Es soll also in an sich bekannter
Weise nach Beendigung der Arbeit des Mul-
tiplikatorgetriebes bei der nidchsten Umdre-
hung der Antriebswelle die Verschiebung des
Lineals um eine Dezimalstelle herbeigefithrt
werden.

Wiihrend bisher die auf das gleiche Ziel ge-
richteten Vorrichtungen eine praktische An-
wendung infolge ihrer baulichen unzuling-
lichen Einrichtung nicht gefunden haben,
wird das Ziel erfindungsgemif in durchaus
zuverldssiger Weise dadurch erreicht, daB
beim letzten Schritt des Multiplikatorgetriebes
die Sperrung eines Umkupplungshebels aus-
gelést wird, so dafl er unter dem Zuge einer
Feder ein Zwischenglied (Querstift o. dgl.)
beeinfluBt, welches einen Steuerhebel zur Aus-
schwingung bringt, der die Umkupplung einer

~ stellmittel

doppelt wirkenden Kupplung derart bewirkt,
daB die Rechenmaschinenwelle entkuppelt und
die Mittel zur Dezimalstellenverschiebung

-mit der Antriebswelle gekuppelt werden, wo-

bei gleichzeitig ein weiterer Steuerhebel be-
titigt wird, der die Hauptkupplung erneut
einriickt und gegebenenfalls durch Kontakt-
schluB den Motor in Betrieb setzt, so daB
durch die nun folgende Drehung der Antriebs-
welle durch Vermittlung eines Wende-
getriebes ein Malteserkreuzgetriebe o. dgl. be-
titigt wird, welches den Schlitten um eine
Dezimalstelle verschiebt, wobei gegen Ende
der Drehung eine auf der Rechenmaschinen-
welle sitzende Hubscheibe den Umkupplings-
hebel wieder in die Sperrstellung zuriickfiihrt.

Dabei erfolgt die Aufhebung der Sperrung
des Umkupplungshebels beim letzten Schritt
des Multiplikatorgetriebes nicht direkt, son-
dern durch Vermittlung von Zwischenglie-
dern, damit man sie auch unabhingig vom
Multiplikatorwerk durch Betitigung einer
Nulltaste oder anderer Mittel bewirken kann
und damit ferner im Bedarfsfalle die Einwir-
kung des Multiplikatorwerkes im Sinne der
Aufhebung der Sperrung auch unwirksam ge-
macht werden kann (z.B. bei Multiplikationen
mit einem einstelligen Multiplikator ohne
Schlittenverschiebung). Hierfiir ist ein Ein-
(Stellhebel- 0. dgl.) vorgesehen,
welches mit dem Wendegetriebe fiir die
Linealschaltung in Verbindung steht und je
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nach seiner Einstellung die Richtung be-
stimmt, in der das Lineal im Anschluff an die
letzte Multiplikatordrehung verschoben wer-
den soll, oder welches die entsprechende Ein-
wirkung des Multiplikatorwerkes unwirksam
macht, so daB dann die Mittel zur Linealver-
schiebung nur noch durch eine besondere Mul-
tiplikatornulltaste beeinfluBt werden konnen.

Es ist eine Verriegelung vorgesehen, welche
bewirkt, daB bei Betitigung einer der Mul-
tiplikatortasten 1 bis 9 die Multiplikatornull-
taste verriegelt wird und umgekehrt.

Zur niheren Erliuterung der Erfindung
dient das auf der Zeichnung dargestellte Aus-
fithrungsbeispiel. i

Abb. 1 ist eine Ansicht von oben auf das |

an die Kurbelseite der Rechenmaschine ange-
schlossene Multiplikatortastengehiuse
teilweise waagerechtem Querschnitt.

Abb. 2 ist ein Querschnitt entsprechend der

Schnittlinie 2-2 der Abb. 1, in Richtung des
in Abb. 1. eingezeichneten Pfeiles 2 gesehen,
wobei aber einzelne der dargestellten Teile
sich vor der Querschnittslinie an der nicht
dargestellten Gehdusewand und andere Teile
dagegen sich innerhalb des Maschinengehduses
befinden.

Abb. 3 ist eine Ansicht wiederum ent-

sprechend der in Abb.1 gezeigten Schnitt-

linie 2-2, aber unter teilweiser Fortlassung-

der vor dieser Schnittlinie liegenden Betriebs-

" teile. )
Abb. 4 ist eine Ansicht nochmals ent-.

sprechend der in Abb.1 gezeigten Schnitt-

linie 2-2, aber in Richtung des in Abb. 1 ein-

gezeichneten Pfeiles 4 gesehen.
Die Abb. 1a, 1b und 4a sind Sonderdarstel-
lungen. , .
- An der Kurbelseite der Rechenmaschine 1
ist die bekannte Multiplikatortastatur mit den
neun Tasten 2 (entsprechend den Ziffern 1
bis 9) angeordnet (Abb.1). Es ist elektro-

“motorischer Antrieb vorgesehen und die

Motorwelle mit 3 bezeichnet.

Durch Niederdriicken einer der neun Mul-
tiplikatortasten (vgl. Abb. 4) wird, wie ndher
in der deutschen Patentschrift 457 825 be-
durch Zuriickziehen des An-
schlagesa der Sektord dem Zuge einer Federc
freigegeben, so dafi er bis zu dem durch die
niedergedriickte Taste gebildeten Anschlagd
ausschwingen kann, welcher die Anzahl der
Multiplikatordrehungen bestimmt. Hierbei

“wird zugleich der Kniehebel e angehoben, so
55°
- Hebel g von seinem Auflager 4 abhebt. Da-

daff der an ihm sitzende Querstift f/ den

durch kann der Sperrhebel 1 unter dem Zuge

seiner Feder k ausschwingen, wodurch einer-
. seits die Kupplung / der Rechenmaschinen-

antriebswelle geschlossen und ~andererseits

durech Ausschwingen des Hebels m der Kon-~

mit

“driickt wird.
“der Hebel 13 ein Auflager 15 fiir einen Stift

takt u, n’ geschlossen und dadurch der Motor
in Betrieb gesetzt wird.

Bei jeder nun folgenden Drehung der
Rechenmaschinenwelle wird der Sektor b
durch ein Gesperre um eine Zahnteilung zu-
ritickgeklinkt. Macht er nun den letzten
Schritt, um in die Anfangsstellung zuriickzu-
kehren, so bringt er den Kniehebel 4 zum
Ausschwingen, wodurch in der beschriebenen

“Weise der Sektor in Grundstellung arretiert,

die niedergedriickte Multiplikatortaste ausge-
16st und schlieBlich vermittels Hubscheibe o
und Winkelhebel p der Ausléser ¢ fiir die
Kupplung ! eingeriickt und zugleich der Kon-
takt unterbrochen wird (vgl. auch Abb. 4a).
Hierdurch ist der Motor von der Rechen-
maschinenwelle entkuppelt und die ganze
Maschine stillgesetzt, . = - . -
Die Rechenmaschine ist feérner mit einer
Vorrichtung zur Herbeifithrung der Dezimal-
stellenverschiebung des Lineals ausgeriistet,
wie sie beispielsweise in der deutschen
Patenschrift 434 145 n#her- beschrieben ist.
Hiernach ist auf der Rechenmaschinenwelle
eine doppelt wirkende Kupplung angeordnet,
welche es ermoglicht, den Antrieb der Ma-
schine entweder mit der Rechenmaschinen-
welle oder dem Getriebe fiir die Linealschal-
tung zu kuppeln. Bei der Kupplung im letz-
teren Sinne wird iiber ein Kegelradwende-
getriebe fiir Rechts- oder Linksgang des

" Schlittens die Stiftenscheibe eines Malteser-

getriebes in entsprechende Umdrehung ver-
setzt. Das hierdurch angetriebene Malteser-
rad trigt ein Zahnrad, welches in eine Zahn-

“stange am Zihlwerkslineal eingreift und dieses

weiterschaltet. Wird die Schlittenschaltung
betitigt, so wird zunichst durch eine Hub-
scheibe das Lineal angehoben oder entsperrt,

“worauf dann durch das Maltesergetriebe die

Dezimalverschiebung erfolgt.

Bei dem neuen Antriebsbereich soll nun die
Dezimalstellenverschiebung des Lineals auto-
matisch herbeigefithrt werden. Es ist daher
an dem Schwinghebel 4 eine Klinke 5 drehbar
gelagert .(vgl. Abb.2 und 3), welche durch
eine Feder 6 stindig zum Eingriff mit einem
gezahnten Klinkenrad 7 gezogen wird. Der
Drehbolzen 8 geht durch einen Schlitz ¢ der
Wandung 10 hindurch. Wird nun beim letzten
Schritt des Sektors & der Kniehebel 4 ausge-

" schwungen, so nimmt er auch denHebel 5 mit,

und dann verdreht die mitgenommene Klinke

dasRad? um eineZahnteilung. Dabeiwirdeine’

Gegenklinke 11 ausgehoben, die das Ende
eines um den Bolzen 12 schwingenden Doppel-

" armhebels 13 bildet. Dieser Hebel wird durch
“eine Feder 14 so beeinfluft, daB die Gegen-

klinke 11 stindig gegen das Klinkenrad 7 ge-
An seinem oberen Ende bildet
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16. Der Stift 16 ist an einem Ende eines
Kniehebels 17 angeordnet, dessen anderes
Ende eine Zapfenrolle 18 trigt, die sich an
eine Hubscheibe 19 anlegt. Um diese Anlage
zu sichern, ist eine Feder 20 vorgesehen. Der
Hebel 17 ist um den Bolzen 21 schwingbar an
der Wand des Maschinengehiuses 1 gelagert.
Dabei untergreift das den Stift 16 tragende
Ende des Knichebels 17 einen Umkupplungs-
hebel 22z mit einer Verlingerung des Stiftes
16. Der Umkupplungshebel ist bei 23 an der
Wand des Maschinengehiuses r drehbar ge-
lagert. Die Hubscheibe 19 sitzt auf der An-
triebswelle 24 der Rechenmaschine.

Die Wirkungsweise der bisher beschrie-
benen Einrichtung ist die folgende:

Nach Beendigung der von der betreffenden
Multiplikatortaste 2 veranlaBten Umdrehun-
gen der Rechenmaschinenantriebswelle 24
wird durch Ausschwingung des Hebels 4 in
bekannter Weise die Antriebswelle vom
Motor abgekuppelt. Nun soll die Verschie-
bung des Lineals um eine Dezimalstelle auto-
matisch geschehen. Zu diesem Zwecke wird
infolge der Ausschwingung des Hebels 4 das
Klinkenrad 7 um eine Zahnteilung geschaltet
und der Hebel 13 ausgeschwungen. Dabei
gleitet der Stift 16 vom Auflager 15 ab, und
es kann der Kniehebel 17 dem Zuge der Feder
20 folgen und ausschwingen. Dem setzt die
Hubscheibe 19 bei der in Abb. 2 gezeigten
Stellung kein Hindernis entgegen. Geht bei
der Ausschwingung der Stift 16 nieder, so
verliert der Umkupplungshebel 22 seine Un-
terstiitzung, und er wird durch die weitere
Stiftkupplung (Stift 25 auf Hebel 17, der in
den Schlitz 26 des Hebels 22 ragt) mitgenom-
men, so daB er in die in Abb. 2 gestrichelt
angedeutete Stellung gelangt. Das Hebel-
ende 22 driickt hierbei auf den Querstift 27
und bewirkt dadurch eine Umkupplung in dem
Sinne, daB die Antriebswelle von der Rechen-
maschinenwelle entkuppelt, dagegen mit den
Mitteln zur Linealverschiebunggekuppelt wird.
Die Kupplung, durch welche dies ermdglicht
wird, ist nicht Gegenstand dieser Erfindung,
Sie soll jedoch, soweit zum Verstindnis des
gesamten Mechanismus erforderlich, hier er-
klart werden. Eine Ausfithrungsform dieser
Kupplung ist in der deutschen. Patentschrift
434 145 beschrieben (Kuppelmuffe 1o usw.).
Eine weitere Ausfiihrungsform ist aus den
AbD. 1, 12 und 1b ersichtlich, wobei die Kupp-
lung in Abb. 1 in der Draufsicht, in Abb. 1a
in Seitenansicht erscheint, wihrend Abb. b
die Hauptteile der Kupplung auseinander-
gezogen veranschaulicht.

Der Mittelteilr der Kupplung, welcher

~ durch die Handkurbel oder den Motor ange-

6o

trieben wird, ist auf dem abgesetzten Ende
der Rechenmaschinenwelle 24 frei drehbar an-

geordnet. Er besteht in einem doppelseitigen
Tellerflansch s mit einer Aussparung in seiner
Peripherie. In den linken Teller greift eine
Kuppelscheibe ¢ ein, die mit der Rechen-
maschinenwelle 24 fest verbunden ist und eine
federnde Mitnehmerklaue u trigt, die sich in
die Aussparung der Tellerscheibe einlegen
kann. Dieselbe Anordnung ist auf der rech-
ten Seite der Tellerscheibe vorhanden, nur ist
die entsprechende Kuppelscheibe z auf der
Nabe w der Tellerscheibe s frei drehbar und
trigt ein Zahnrad x, welches die Mittel zur
Linealverschiebung antreibt.

Von diesen beiden Kuppelscheiben darf je-
weils nur eine mit dem Antrieb gekuppelt
werden, so daf dieser entweder auf die
Rechenmaschinenwelle oder auf die Mittel
zur Linealverschiebung wirken kann. Dies
wird erreicht durch zwei auf einer gemein-
samen Achse y drehbar an der Maschinen-
wand gelagerte Sperrhebel 2z, 5, die durch
einen zwischen ihnen angeordneten, doppel-
armigen Steuerhebel ¢, der um einen Gestell-
bolzen g drehbar ist, wechselweise zum Ein-
griff mit der rechten oder linken Kuppel-
scheibe gebracht werden kénnen.

Wie aus Abb. 1a erkennbar, wird der rechte
Sperrhebel durch eine Feder y dauernd nach
unten gezogen, so dall in der Grundstellung
die rechte Kupplung und damit die Mittel zur
Linealverschiebung entkuppelt sind, wihrend
die Rechenmaschinenwelle mit dem Antrieb
verbunden ist. '

Driickt nun das Hebelende 22’ des Umkupp-
lungshebels 22 den Querstift 27 nieder, der
auf dem einen Arm des doppelarmigen Steuer-
hebels @ sitzt, so erfolgt die Umkupplung der-
art, da nunmehr die Rechenmaschinenwelle
entkuppelt, dagegen die Mittel zur Linealver-
schiebung mit dem Antrieb gekuppelt werden.
Der Querstift 27 driickt nun zugleich auf den
zweiarmigen Hebel 29, der um den Bolzen 28
an der Maschinenwand schwingt, und dessen
anderes Ende den Stift f am Kniehebel ¢ an-
hebt. Hierdurch wird nun in der eingangs
beschriebenen Weise die Hauptantriebskupp-
lung / erneut eingeriickt und durch den gleich-
zeitig stattfindenden Kontaktschluf der Motor
wieder unter Strom gesetzt, derart, daB die
Antriebswelle eine weitere Umdrehung voll-
fithrt, durch welche die Linealverschiebung
um eine Dezimalstelle bewirkt wird. Bei die-
ser Umdrehung wird auch die Hubscheibe 19
mitgedreht,
schwingt und dadurch alle Teile in die An-
fangslage zuriickfiihrt.

Bei der automatischen Verschiebung des
Lineals im Anschlufl an jede Multiplikation
oder Division macht sich die Einfiihrung einer

Multiplikatornulltaste 30 erforderlich, welche

beim Niederdriicken nur die Mittel zur Her-

welche den Hebel 17 zuriick-
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beifiihrung der Linealverschiebung beeinflufit.
Diese Nulltaste bildet das Ende eines
Schwinghebels 31, welcher bei 32 drehbar an
der Wand 10 gelagert ist, wobei eine Feder 33
das Bestreben hat, den Hebel 31 stindig nach
oben zu ziehen. Dieses Bestreben wird be-
grenzt durch einen Stift 34, der in einen amn-
nahiernd senkrecht gestellten Schlitz 35 der
Wand 10 ragt und sich gegen das obere
Schlitzende legt. Wird die Taste 30 nieder-
gedriickt, dann geht der an dem Tastenhebel

31 sitzende Stift 34 mit und driickt dabei auf

einen Hubdaumen 36. Dieser Hubdaumen ist
am Schwinghebel 13 so vorgesehen, dafi beim
Niederdriicken der Taste 3o der Stift 34 den
Hebel 13 zur Ausschwingung bringt und der
Stift 16 von seinem Auflager 15 abgleitet.

Damit beim Niederdriicken der Taste 30 die
Multiplikatortasten 2z und umgekehrt gesperrt
werden, ist am Tastenhebel 31 eine nach unten
ragende Nase 37 (vgl. insbesondere Abb. 3)
angebracht und in ihrem Bereich ein Stift 38
an der bekannten Sperrschiene 39 fiir die Mul-
tiplikatortasten 2. Wird eine Multiplikator-
taste 2 niedergedriickt, dann verschiebt sich
die Schiene 39 nach links im Sinne der Abb. 3,
wobei sich der Stift 38 verriegelnd unter die
Nase 37 legt, so daB die Taste 30 nicht nieder-
gedriickt werden kann.
Schiene 39 dagegen befindet sich der Stift 38
hinter der Nase 37 (vgl. die in Abb. 3 punk-
tiert eingezeichnete Stiftlage). Wird dann die
Taste 30 niedergedriickt, so itbergreift die
Nase 37 den Stift 38 und verriegelt dadurch
die Schiene 39 gegen eine Verschiebung nach
links, so daB dann die Multiplikatortasten
nicht niedergedriickt werden kénnen.

Bei der Multiplikation muB die Verschie-
bung des Lineals nach der einen und bei der
Division nach der anderen Seite stattfinden.
Die Bedienung des bekannten Wendegetriebes

fiir die Linealverschiebung geschieht durch |

einen Stellhebel 40, welcher die drei in Abb. 2
angedeuteten Hauptlagen einnehmen kann.:
Dieser um den Bolzen 41 drehbare Stellhebel
ist mit einem Gestiinge 42 gelenkig verbunden.
Das Gestinge weist an seinem Ende einen
Lingsschlitz 43 auf, in welchen ein Stift 44
hineinragt. Der Stift sitzt an einem Zwi-
schenschieber 45, der mit seinem Arme 46 an
der Stellschiene 47 angreift.

Wie in der deutschen Patentschrift 434 145

niher beschrieben, besteht das Wendegetriebe i

fiir die Linealverschiebung aus einem An-
triebskegelrad 51, welches mit den beiden
Wendekegelridern 48 und 49, die frei drehbar
auf der Welle 47¢ sitzen, im stindigen Ein-
griff steht. Die Rader 48 und 49 haben in
ihren Naben je eine Aussparung, in die. sich
je ein keilartiger Fortsatz der Stellschiene 47,
die in einer Lingsnut der Welle 47¢ verschieb-

In der Ruhelage der

bar ist, abwechselnd einlegen und dadurch das
entsprechende Rad mit der Welle 47¢ kuppeln
kann. Auferdem ist eine Feder 50 vor-
gesehen, welche das Bestreben hat, den Zwi-

65

schenschieber 45 stets nach rechts im Sinne

der Abb: 2 gegen das Gestiinge 42 zu ziehen.

Die Wirkungsweise dieser Einrichtung ist
die folgende: '

Bei der in Abb. 2 durch ausgezogene Linien
gezeigten Lage des Stellhebels 40 ist das Ge-
stinge 42 in seine weiteste Rechtslage ge-
zogen. Hier hat sich der Stift 44 an das linke
Ende des Schlitzes 43 angelegt, und es ist der
Zwischenschieber 45 mit nach rechts genom-
men worden. Dementsprechend ist das Kegel-
rad 48 mit der Welle 47¢ gekuppelt. Wird
nun der Stellhebel in die Mittellage gedreht,
dann geht das Gestinge nach links, wobei der
Schlitz 43 einen Leerlauf gestattet, ehe sich
der Stift 44 an das rechte Schlitzende anlegt.
Dabei wird aber die Feder 50 den Zwischen-
schieber 4§ in seiner vorherigen Lage fest-

“halten, so daB das Kegelrad 48 mit der An-

triebswelle 47¢ gekuppelt bleibt. Diese Mittel-
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stellung ist, wie spiter noch einmal erlautert

wird, dazu bestimmt, den Einflu8 der Multi-
plikatortasten 2 auf die Linealverschiebung

-abzuschalten, so daB nur noch die Nulltaste

30 eine Linealverschiebung herbeifithren kann.
Wird der Schalthebel ganz nach links um-
gelegt, so wird der Stift 44 von dem Gestinge

’ 42 mitgenommen und das Kegelrad 49 mit der
Antriebswelle 47¢ gekuppelt.

An einem Fortsatz 52 des Stelthebels 40
sind drei Rasten vorgesehen, und zwar zwei
Rasten fiir die Endstellungen des Stellhebels
und eine Rast 54 fiir die Mittelstellung. In
diese Rasten legt sich ein Stift 55 ein, der am

Ende eines um den Bolzen 56 schwingenden

Hebels 57 sitzt.” Dieser ~Hebel wird durch
eine Feder 58 so beeinfluft, daf der Stift 55
den Rasten zugeschoben wird. Die Rasten 53
sind so weit zuriickgenommen, daf der Stift
55 nicht zur Berithrung mit der Klinke §

. kommen kann, wenn er sich in diese Rasten

einlegt. Die mittlere Rast 54 jedoch ist so
weit vorgeschoben, daf der Stift 55 (wie
Abb. 3 zeigt) bei der Einstellung des Stell-
hebels 40 in die Mittelstellung die Klinke 5
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verdringt und sie aus dem Klinkenrad 7 aus-.

_hebt. Jetzt konnen die Multiplikatortasten 2

nicht mehr auf das Getriebe der Linealverstel-
lung wirken, sondern nur noch die Null-

taste 30.
PATENTANSPRUCHE:

1. Vorrichtung zur automatischen Her-
beifithrung der Dezimalstellenverschiebung
des Lineals bei Rechenmaschinen mit neun
Multiplikatortasten zur Kupplung der An-
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triebswelle mit der Handkurbel oder dem
Motor, bei welcher die Schlittenverschie-
bung durch die Handkurbel oder den
Motor nach Beendigung der letzten Mul-
tiplikatordrehung- vor sich geht, dadurch
gekennzeichnet, daf beim letzten Schritt

.~ des -Multiplikatorgetriebes die Sperrung
. eines Umkupplungshebels (22) ausgeldst

wird, so dafl er unter dem Zuge einer
Feder (20) ein Zwischenglied (27), Quer-
stift o. dgl., beeinfluBt, welches die Um-
kupplung einer doppelt wirkenden Kupp-
lung (7, s, t, u, v, w) derart bewirkt, daB
die Rechenmaschinenwelle entkuppelt und
die Mittel zur Dezimalstellenverschiebung
mit der Antriebswelle gekuppelt werden,
wobei gleichzeitiz ein weiterer Steuer-
hebel (29) betitigt wird, der die Haupt-
kupplung (/) emmeut einriickt und ge-
gebenenfalls durch Kontaktschluf den
Motor in Betrieb setzt, so da8 durch die
nun folgende Drehung der Antriebswelle
durch Vermittlung eines Wendegetriebes
(47 bis 51) ein Malteserkreuzgetriebe
0. dgl. betdtigt wird, welches den Schlitten

um eine Dezimalstelle verschiebt, wobei |

gegen Ende der Drehung eine auf der
Rechenmaschinenwelle  sitzende  Hub-
scheibe (19) den Umkupplungshebel (22)
wieder in die Sperrstellung zurfickfiihrt.
2. Vorrichtung nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB die Aufhebung
der Sperrung des Umkupplungshebels (22)
beim letzten Schritt des Multiplikator-
getriebes nicht direkt, sondern durch Ver-
mittlung von Zwischengliedern (5 bis 13)
erfolgt, so dafl sie auch unabhingig vom
Multiplikatorwerk durch Betitigung einer
Nulltaste (30) oder anderer Mittel bewirkt
werden kann, und daB ein Einstellmittel
(40), Stellhebel o. dgl., vorgesehen ist,
welches mit dem Wendegetriebe (48 bis

51) fiir die Linealschaltung in Verbindung -~

steht und je nach seiner Einstellung die
Richtung bestimmt, in der das Lineal ver-
schoben werden soll, oder welches die ent-
sprechende Einwirkung des Multiplikator-
werkes durch Beeinflussung der Zwischen-
glieder (5 bis 13) unwirksam macht, wo-
bei die Mittel zur Linealverschiebung nach
Losung von dem Getriebe der Multipli-
katortasten nur noch durch die Multipli-
katornulltaste (30) beeinfluft werden
konnen.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB eine Ver-
riegelung vorgesehen ist, welche bewirkt,
dafB durch die Betdtigung einer der Multi-
plikatortasten 1 bis 9 die Multiplikator-
taste o verriegelt wird und umgekehrt.

4. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 3,

des Schwinghebels

5

bei welcher am Ende der durch die Multi-
plikatortasten. 1 bis ¢ bestimmten Um-
drehungen der Antriebswelle ein Schwing-
hebel ausgeschwungen wird, welcher die
Entkupplung der Antriebswelle bzw. der
Handkurbel bewirkt, dadurch gekenn-
zeichnet, daB durch die Ausschwingung
(4) mittels eines
Zwischengestinges die Sperrung des Um-
kupplungshebels (22) aufgehoben und daj
dieser dem Zuge der Feder (20) preis-
gegeben wird und ausschwingen kann, um
durch seine Ausschwingung die Verbin-

‘dung des Getriebes zur Linealverschiebung

mit der:Motorwelle bzw. der Handkurbel
herzustellen.

5. Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB auf dem von

-den"Multiplikatortasten 1 bis g beeinflu-

ten Schwinghebel (4) eine Klinke (5)
drehbar befestigt ist, welche durch eine
Feder (6) o.dgl. zum Eingriff mit éinem
Klinkenrad (7) gezogen wird und dieses
weiterschaltet, wobei andererseits mit dem
Klinkenrad. (7) ein Schwinghebel (13) im
Eingriff steht, der bei der Verdrehung des

~ Klinkenrades zur Ausschwingung gebracht

wird; und an diesem Schwinghebel (13)

“sich das Auflager (15) fiir einen an einem

Kniehebel (17) angeordneten Stift (16)
befindet, derart, daB bei der Ausschwin-
gung des Hebels (13) das Auflager (15)

" vom Stift (16) abgezogen wird.

6. Vorrichtung nach Anspruch 1, 4
und 5, dadurch gekennzeichnet, daB der
auf “dem beweglichem Auflager (13)
ruhende Stift (16) am Ende eines beson-
deren, drehbar am Gestell gelagerten Knie-
hebels (17) angeordnet ist, wobei dieser
Kniehebel mit einem an seinem Ende vor-
gesehenen zweiten Stift (25) in einen
Schlitz des Umkupplungshebels (22) ein-

“greift, und am anderen Ende des Knie-

hebels ein Zapfen (18) vorgesehen ist, der
mit einer auf der vom Motor bzw. der
Handkurbel gedrehten Antriebswelle (2.4)
fiir die Linealverschiebung vorgesehenen
Hubscheibe (19) derart im Eingriff steht,
daB die Hubscheibe einmal die Aus-
schwingung des Kniehebels (17) bei Ab-
gleiten des Stiftes (16) von dem Auflager
(15) im Sinne einer Freigabe des Um-
kupplungshebels (22) gestattet, anderer-
seits aber bei Vollendung der Wellenum-
drehung den Kniehebel (17) unter Uber-
windung des Zuges der an ihm angreifen-
den Feder (20) wieder anhebt, wobei der
Umkupplungshebel (22) durch den Stift
(25) mitgenommen wird.

7. Vorrichtung nach Anspruch r und 4,

_ dadurch gekennzeichnet, daff der das Auf-
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lager (15) fitr den Stift (16) bildende
Schwinghebel (13) mit einem Hubdaumen
(36) und die Multiplikatornulltaste (30)
mit einem Stift (34) derart ausgeriistet
ist, daB beim Niederdriicken der Multipli-
katornulltaste (30) der Stift (34) mit dem
Hubdaumen (36) zum Eingriff kommt und
dadurch die Ausschwenkung des ebels
(13) im Sinne der Entzichung des Auf-
lagers (15) vom Stift (16) herbeigefiihrt
wird. :

8. Vorrichtung nach Anspruch 2 und 4,
dadurch gekennzeichnet, daB die Multipli-

‘kafornulltaste (30) am Ende eines mit

der bekannten Multiplikatortasten-Sperr-
schiene (39) parallel gelegten Schwing-
hebels (31) angeordnet ist, welcher durch
eine Feder (33) o.dgl. in der Ruhelage
festgehalten wird und an seinem Ende eine
Nase (37) trigt, die mit einem an der
Sperrschiene (39) befestigten Sperrstift
(38) in dem Sinne zusammenwirkt, daB
der Stift sich bei der Ruhelage der Mul-
tiplikatortasten 1 bis 9 und der Nulltaste

hinter der Nase befindet und ein Nieder- |

driicken der Nulltaste zuldBt, wobei dann
der Stift durch die Nase festgehalten wird,
so daB eine Verschiebung der Multipli-
katortasten-Sperrschiene (39) nicht még-
lich ist, wahrend umgekehrt beim Nieder-
driicken einer der Multiplikatortasten 1
bis g durch die Verschiebung der Sperr-
schiene (39) der Stift (38) sich unter die
Nase (37) legt und ein Niederdriicken der
Nulltaste verhindert.

9. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 3,

‘dadurch ‘gekennzeichnet, daf der Um-

schalthebel (40) durch ein Gesténge (42)
mit dem Schieber (45) verbunden Iist,
welcher das Wendegetriebe einstellt, wobei
das Gestinge mit dem Schieber (45) durch
einen Stift (44) verbunden ist, der in
einen Lingsschlitz (43) des Gestinges

" hineinragt, und zwischen dem Gestange

und dem Schieber auBerdem eine Feder
(50) vorgesehen ist, derart, daf bei der
Verschwenkung des Schalthebels (40) aus
der einen Endstellung in die Mittelstel-
lung das Gestinge vermdge des Stift-
schlitzes (43) einen Leerlauf vollzieht, wo-
bei aber die Feder (50) das Wendegetriebe
in der einmal eingestellten Lage festhilt,
wiahrend  beim weiteren Umlegen des
Schalthebels in die andere Endstellung der
Stift sich an das betreffende Schlitzende
anlegt und nunmehr der Schieber (45)
mitgenommen wird.

10. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 3,
dadurch gekennzeichnet, daf fiir das Ab-
heben der Klinke (5) ein Stift (55) am
Ende cines federbeeinfluffiten Schwing-
hebels (57) vorgesehen ist, welches sich
in Rasten (53) an einem Fortsatz (52)
des Schalthebels (40) einlegt, derart, daf
bei den Endstellungen des Schalthebels der
Stift auBer Eingriff mit der Klinke sich
befindet, wihrend eine mittlere Rast (54)
fiir diesen Stift vorgesehen ist, in welcher
der Stift unter Ausschwingung seines
Hebeltrigers zum Eingriff mit der
Klinke (5) im Sinne des Aushebens der
Klinke gelangt.
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