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Rechenmaschine mit Motorantrieb.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 31. August 1926 ab.

Die Erfindung bezieht sich auf eine nach
dem Additionsprinzip arbeitende Rechenma-
schine mit Motorantrieb, insbesondere eine
solche Maschine mit ein- und ausriickbarer
Kupplung zwischen der Antriebswelle und
einer dauernd umlaufenden Welle und mit
selbsttitiger Schlittenverschiebung.

Auf den Zeichnungen ist ein Ausfithrungs-
beispiel ides Erfindungsgegenstandes darge-
stellt, und zwar zeigen: '

Abb. 1 eine Ansicht der Vorrichtung an
dem Maschinengestell, T

Abb. 2 eine Ansicht der Multiplikations-
vorrichtung,

Abb. 3 eine Seitenansicht der Abb. 2,

Abb. 4 eine Draufsicht auf die Vorrichtung
nach der Abb. 2, jedoch ohne Tastatur,

Abb. 5 eine Ansicht der Hebel fiir die
Korrektion und den selbsttitigen Wagen-
transport,

Abb. 6 eine Einzelheit in Seitenansicht,

Abb. 7 eine Einzelansicht des Steuerhebels
fiir den Wagentransport und die Korrektion,

Abb. 8 einen’ Schnitt durch das Zihlwerk
und die Nulltaste mit entsprechenden Hebeln
zum Einriicken bei Division,

Abb. g eine Seitenansicht eines Teiles der
Maschine nach Abb. 8,

Abb. 10 eineEinzelansicht der Tastensperr-
schine in Divisionsstellung gesperrt,

Abb. 11 eine abgebrochene geschnittene An-
sicht der Vorrichtung fiir das Wiederein-
riicken nach erfolgter Korrektion, .

Abb. 12 eine Einzelansicht des Ausriick-
hebels, welcher nach beendeter Division das
Wiedereinriicken verhindert,

Abb. 13 eine Ansicht des Auslésehebels
fiir die Tasten, von oben gesehen,

Abb. 14 eine Ansicht der Hebel fiir das

“Ein- und Ausriicken des Stromes und

Abb. 15 die Draufsicht auf den Hebel nach
der Abb. 14.

An dem Untergestell 1 (Abb. 1) der
Rechenmaschine ist eine GuBplatte 2 befe-
stigt. Auf der verlingerten Antriebachse 3
sitzt, durch die Wand 2 gestiitzt, eine Kupp-
lungsvorrichtung. Diese besteht im wesent-
lichen aus einer Scheibe 4 (Abb.2 und 14)
mit einer Kurvenerhdhung 5, an ihr ange-
brachten Klinken6 und% und der Rolle 8.
Der Mitnehmer g ist durch zwei Schrauben
an dem Kettenrad 10 (Abb. 1) befestigt und
lduft dicht vor der Scheibe 4 (Abb. 2). Das
Kettenrad 10 hat einen Nocken 11. C

Die Additions- oder Kupplungstaste 12
(Abb. 2) sitzt an der rechten Seite der Ma-
schine und trigt am unteren Ende eine
Rolle 13, welche auf einen einarmigen, die
Drehbewegung durch eine Achse 15 auf einen
doppelarmigen Hebel 16 iibertragenden He-

*) Yon dem Patentsucher ist als der Erfinder angegeben worden:
August Kottmann in Sommerda.

35

40

45

50 -

55

6o




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

6o

2 : 460720

bel 14 driickt. Der doppelarmige Hebel 16
tragt an seinen Enden je eine Klinke 17 und
18 mit zugehdrigen Federn.

An der Wand 2 sitzt um den Zapfen 19
drehbar gelagert der Winkelhebel 2o (Abb.2),
welcher mit der Nase 21 in der Kerbe 22 des
unter Zug der Feder 23 stehenden Hebels
oder Hammers 24 sitzt. Der Hebel 20 tragt
auBerdem an einem Ende eine in der Bahn
der Klinke 18 liegende Nase 25, am anderen
Ende eine von den Multiplikatortasten beein-
fluBte Nase26 und einen Stift 27, welcher
durch einen Schlitz 28 in der Wand 2 hin-
durchreicht und eine auf der anderen Seite
der Wand sitzende Klinke 29 beeinfiuit. Die
Klinke 29 dreht sich um den Zapfen 30, steht
unter Zug der Feder 31 und hilt mit der
Nase 32 an den Zihnen 33 die Zahnstange 34
fest. Die Zahnstange 34 ist an der Wand 2
durch Schrauben befestigt, kann sich in den
Schlitzen 35 bewegen und steht unter Zug der
Feder 36. AuBerdem hat die Zahnstange 34
Anschlige 37 (Abb. 4), welche durch die
Tasten 54 beeinfluft werden und den Weg
der Zahnstange entsprechend dem eingestell-
ten Wert der Multiplikatortaste begrenzen,
falls die Klinke2g die Zahnstange 34 frei-
gibt.
 Der Riicktransport der Zahnstange 34 er-
folgt durch einen Hebel 38 (Abb. 2), welcher
sich um den Zapfen 39 dreht und an einem
Ende eine Rolle 40, am anderen Ende eine
Klinke 41 trigt. Die Klinke 41 18uft in der
einen Stellung des Hebels 38 mit ihrem riick-
wiartigen Ende auf den Stift42 auf, so daB
die Nase 43 auBer Eingriff mit den Zihnen
44 der Zahnstange 34 kommt, in der Bewe-
gung aber liuft sie von dem Stift.42 ab und
greift dann mit der Nase 43 in die Zihne 44.

In einer Einkerbung 45 der Zahnstange 34
liegt eine Rolle 46, welche an einer Stange 47
befestigt ist. Die Stange 47 ist am unteren
Ende durch die Schraube 48 mit dem Winkel-
hebel 49 gelenkig verbunden. Der Winkel-
hebel 49 dreht sich um den Zapfen 50 und hat
einen Schlitz 51, in welchem ein Anschlag 52
verschoben und festgestellt werden kann.

In dem Deckblech 53 sind die Tasten 54
(o bis 9) gefithrt. Unter dem Deckbliech legt
die Tastensperrschiene 55 (Abb. 10), welche
sich mit den Nasen 56 unter Zug der Feder
57 in die Einkerbungen 58 (Abb. 2, 8) der
Tasten 54 setzt.

AuBerdem ist an dem Deckblech 53 ein
Fiihrungswinkel 59 (Abb. 3) angenietet. Die
Feder 60 lehnt sich an den Fithrungswinkel
und trégt an dem Stift 61 (Abb. 2) die Taste.
Der Fiihrungswinkel 59 hat Schlitze 62
(Abb. 2), durch welche die Stifte 61 sich hin-
durcherstrecken und an den Schrigflichen 63
die Schiene 64 betitigen kénnen. Die Schiene

6.4 (Abb.1 bis 3) ist an der Winkelfiihrung 59
durch Schrauben befestigt und kann sich in
entsprechenden  Schlitzen bewegen. Die

Schiene 64 ist so ausgebildet, dal, wenn eine

Taste 54 gedriickt worden ist, die anderen
Tasten durch Nasen65 (Abb.2) gesperrt sind.
An der Schiene 64 sitzt eine Klinke66, welche
bei Bewegung der Schiene 64 gegen die Nase
26 des Hebelszo stoBt. AuBerdem wird
durch die Schiene 64 durch einen Stift 185
ein Winkelhebel 67 betitigt, welcher mit einer
Nase 68 in eine Liicke 69 der Zahnstange 34
greift. Das Deckblech 53 liegt auf GuBwin-
keln 70 (Abb.3) der Wand2. Die unteren
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Enden 71 (Abb. 3) der Tasten 54 sind gegen- -

einander versetzt und dienen als Anschlige
fiir die Vorspriinge 37 der Zahnstange 34.

Durch einen nichtgezeichneten elektrischen
Motor wird die Welle 72 (Abb. 1, 5, 14) an-
getrieben. Auf der Welle 72 sitzt ein zweites
Kettenrad 73, welches die gleiche Grofie wie
das Kettenrad 1o hat. Die Ubertragung von
einer Achse auf die andere erfolgt durch die
Kette 74. An dem Kettenrand 73 sind der
Wand 2 zugekehrt ein Bolzen 75 und ein Kur-
venstiick 76 angebracht. Auf der Vorder-
seite des Kettenrades 73 befinden sich ein
Bolzen 77 und ein Daumen 78.

Das Ende 79- (Abb. 5) des Hebels 8o kann
in die Bahn des Bolzens 75 gebracht werden.
Dieser steht unter dem Druck einer Feder 81
(nur als gestrichelter Kreis angedeutet) und
dreht sich um den Stift 82, Der Hebel 80
wird in der Ruhe durch eine mittels einer
Schraube 84 mit ihm verbundene Klinke 83
(Abb. 7) so fest gehalten, daB sein Ende 79
sich auBer Eingriff mit dem Stift 75 befindet.
Die Klinke 83 legt sich mit dem einen Ende
gegen den Hebel 85, an welchen auch der He-
bel 80 an dem Stift 82 angeschraubt ist. Die
Klinke 83 steht unter Zug einer Feder 86, und
ihre Bewegung wird durch einen Stift 87. be-
grenzt. , , , ,

In den Schlitz 89 des Hebels 85 greift ein
Bolzen go. (Abb. 1 und 5) des Winkelhebels
91, welcher sich um den Zapfen gz dreht und
mit der Kante 93 einen nicht. dargesteliten
Anker im Zihlwerk 94 betitigt. Auf einem
an der Wand 2 sitzenden Stehbolzen. 95
(Abb. 6) ist drehbar ein Hebel 96. durch eine
Schraube g7 befestigt. An dem Hebel g6 sind
Nasen 98 und 99 angebracht.

An der Nase g8 hingt mit der Nase 100
ein Hebel 101 (Abb. 1 und 5), der mit einer
Schraube 102 an dem Winkel 103 so befestigt
ist, daB er sich um die Schraube 102 .drehen
oder in dem Schlitz 104 verschieben -kann.
AuBerdem wird der Hebel 101 noch in einem
Schlitz des an der GuBplatte befestigten Win-
kels 105 gefithrt. Durch eine Feder 106 wird
der Hebel 101 gleichzeitig zuriick und nach

8o

85

go

95

100

105

110

115

120




10

15

20 -

a5

30

35

40

45

50

55

6o

~den Hebel 114 in dieser Stellung fest. AuBer-

‘Hebel 144 zuriick, so daf die Multiplikations-

460720 ) 3

unten gezogen. Mit Hilfe eines angenieteten |
Stiickes 107 kann der Hebel durch den Dau- |
men 78 angehoben werden. [
Durch einen Haken 108 wird bei Bewe-
gung des Hebels 101 der lose drehbar auf der !
Achse 15 sitzende Winkelhebel 109 gedreht, /
der seinerseits durch den Schlitz 110 auf den
Stift 111 einwirkt und den Hebel 67 bewegt.
Das umgebogene Ende 112 des Hebels 101 ,
greift hinter den Bolzen 113 an dem Winkel-
hebel 114. Der Winkelhebel 114 dreht sich
um den Zapfen 115. Er ist nach hinten ver-
lingert und trigt eine Nase 116 (Abb.3). |
Bei Korrektionen setzt sich der Stift 117 |
der Schiene 34 iiber die Nase 116 und hilt

dem ist von dem Hebel 114 ein Stiick 118 ab-
gewinkelt, das sich auf den Korrektionshebel
119 setzt. |

Der Korrektionshebel 119 trigt an dem
einen Ende die Korrektionstaste 120 und
dreht sich um den Zapfen 121. Durch Druck
auf .die Korrektionstaste 120 werden beide
Zihlwerke, und zwar das Produkten- und das
Umdrehungszihlwerk, umgeschaltet. Im iib-
rigen sind die Funktionen bekannt.

Durch Umlegen des Umschalthebels 122
werden die Hebel 123, 125, 124, 126 und 127
(Abb. 5) gehoben oder gesenkt. Der Hebel
127 ist an der Wand 2 durch die Schraube
128 befestigt und dreht sich um diese. Durch
die. Schrige 129 kann er den Hebel 130 am
Winkel 131 entgegen der Wirkung der Fe-
der 188 (Abb. ) verschieben.

Der Steuerhebel 130 ist mit dem Winkel-
hebel 49 durch eine Schraube 132 verbunden.
Er trigt eine Klinke133 (Abb.1, 5, 7), welche
unter dem Zug einer Feder 134 steht, und hat
eine Nase 135, welche bei Wagentransport
mit einem Stift 136 der Klinke 83 in Beriih-
rung kommt und die Klinke betitigt.

Fiir Transport des Zihlwerkes g4 durch
den Rechner ist eine Taste 137 (Abb. 11) an
einem Winkelhebel 138 vorgesehen.  Der
Winkelhebel 138 dreht sich um den im Win-
kel 140 sitzenden Stift 139. Der Winkel 140
ist an dem Deckblech 141 befestigt. FEine
Zugstange 142 verbindet den Hebel 91 mit
dem Hebel 138. Die Zugstange 142 hat einen
Schlitz 143, in welchem der Bolzen 90 bei
selbsttitigem Transport sich bewegt.

Ein Hebel 144 ist mit dem Hebel 91 ver-
bunden und sitzt mit dem Ende 145 in der
Tastensperrschiene 55. Beim Wagentrans-
port wird der Winkelhebel gr bewegt und
schiebt die Tastensperrschiene 55 durch den

tasten nach beendeter Arbeit ausgelést wer-

den.
Bei Divisionen erfolgt der Wagentransport

nach beendeter Korrektion. Sooft der He-

belgr zwecks Ausldsung des Wagentrans-
ports ausgeschwungen wird, kommt der Bol-
zen  oder Stift go in die Rundung 146
{Abb. 11) des mit dem Winkelhebel 148
durch die Schraube 149 verbundenen Hebels
147, der in einem Schlitz des Winkels 150
gefithrt wird. Der Winkel 150 ist an dem
Zwischenhebel 126 befestigt. Bei Bewegung
des Winkelhebels 148 wird eine Stange 131
gehoben, welche um einen Zapfen 152 drehbar
gelagert ist und an ihrem anderen Ende einen
Winkel 153 (Abb. 8) trigt. Letzterer setzt
sich bei Bewegung der Stange auf die Klinke
17, falls diese sich in ihrer Arbeitsstellung
befindet.

Wenn der Schlitten g4 in seine rechte End-
lage gelangt ist, wird durch eine an dem Zahl-
werk g befestigte Schraube oder einen Stift
134 (Abb. 11) ein Schieber 183 und mit
thm durch den Stift 182 der Iebel 147 ge-
hoben.

Die Klinke 17 wird durch einen Hebel 154
gesteuert, dessen Stellung von der Lage des
Schalthebels 122 abhingig ist. Die Bewegung
wird durch eine Stange 155 (Abb.8) iiber-
tragen.

Bei Divisionen erfolgt die erste Einriickung
der Kupplung durch die Nulltaste 156
(Abb. 8). Diese hat einen Stift 157, welcher
beim Niederdriicken der Taste 156 auf einen
Winkelhebel 158 driickt. Der Winkelhebel
158 ist bei 159 mit dem Hebel 151 verbunden
und wird durch eine Feder 160 in einer be-
stimmten Stellung gehalten. Beim Nieder-
driicken des Winkelhebels 158 legt sich sein
ireies Ende 161 gegen den Stift 162.

Der Hebel 47 (Abb. 8 und 9) hat einen
Stift 163, an welchem der Hebel 151, falls er
aufwirts bewegt wird, angreift und ihn mit
hochhebt.

Der Hebel 166 (Abb. 8 bis 10) ist drehbar
um den Punkt 167 gelagert und wird von
zwei Stellen her beeinflubt, und zwar iiber
den Stift 168 (Abb. 8) durch die letzte Stelle
der Zehnervorbereitung und #iber die Hebel
186 und 123 vom Umschalthebel 122 (Abb.8).
Der Hebel 166 hat eine Nase 165 (Abb. ),
die in der Bahn des Stiftes 164 am Hebel 47
liegt, wenn der Umschalthebel 122 auf Divi-
sion gestellt wird. Die Nase 165 des Hebels
166 ist in der Weise mit einer Schrigfliche
versehen, dafl sie beim Aufwirtsgang des
Hebels 47 und des Stiftes 164 zur Seite ge-
dringt wird, den abwirts gleitenden Stift 164
hilt sie hingegen fest. Falls aber der Um-
schalthebel 122 auf Multiplikation steht, wird
der Hebel 166 mittels der Hebel 123 und 186
derart verschwenkt, daf die Nase 165 auBer-
halb der Bahn des Stiftes 164 am Hebel 47
liegt, so dafl der Hebel 47, falls er durch He-
bel 151 angehoben wird, sofort wieder zu-
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riickfallt. Die gleiche Verschwenkung des
Hebels 166 kann, falls der Umschalthebel 122
auf Division steht, iiber den Stift 168 durch
den Zehnervorbereitungsdaumen der hochsten
Stelle des Zihlwerkes herbeigefithrt werden.

In der Divisionsstellung des Schalthebels
122 ist die Tastensperrschiene 56 durch einen
an den Hebel 123 angeschraubten Hebel 169
(Abb. 10) an dem Winkel 170, welcher an der
Tastensperrschiene 55 angenietet ist, ge-
sperrt.

Der Stromkreis des Motors wird beim Ein-
riicken der Kupplung durch den doppelarmi-
gen Hebel 171 (Abb. 14, I 5) geschlossen,
welcher durch einen Stift 172 des Hebels 24
(Abb. 2, 4) mitgenommen wird und mit einer
Stange 173 verbunden ist, an der ein Stift
176 (Abb. 15) angeordnet ist. Dieser Stift
176 driickt gegen ein
schlieBt den Stromkreis bei178. In der
Stange 173 sind zwei Kerben 174 (Abb. 14)
vorgesehen, welche dem Gestinge durch
Druck der Feder 175 die beiden Schaltstellun-
gen geben. An ihrem freien Ende ist Stange
173 an dem Hebel 180 angelenkt, der sich im
Punkt 179 dreht und am oberen Ende noch
einen mit dem einen Ende auf dem Stift 182
liegenden Hebel 181 tragt.

 Nachstehend wird das Arbeiten des An-

triebes des naheren beschrieben:

Addition und Subtraktion.

Zur Durchfithrung einer Addition werden
die entsprechenden Werte in der Tastatur
der Maschine eingestellt. Durch Druck auf
die Additionstaste 12 (Abb. 2) wird durch die
an deren unterem Ende befestigte Rolle 13
der Hebel 14 geschwenkt und mit ihm der
auf der gleichen Achse 15 sitzende doppel-
armige Hebel 16, an welchem die mit der
Nase 25 susammenarbeitende, den Winkel-
hebel 20 derart hebende Klinke 18 sitzt, daB
der Hebel 24 durch Zug der Feder 23 vor-
schnellen kann. Beim Vorschnellen st68t der
Stift 172 (Abb. 14) des Hebels 24 gegen den
doppelarmigen Hebel 171 und schwenkt ihn
so weit herum, daf die Feder 175 die Stange
173 in den Kerben 174 in der anderen Schalt-
stellung festlegt. Durch den Stift 176, wel-
cher an dem Fibrestiick 177 anliegt, wird der
Stromkreis an der Stelle 178 geschlossen.
Der Motor liuft an. Der Hebel24 trifft
gleichzeitig die Klinke 6, driickt sie so weit
in die Kupplung ein, daB sich die Nase der
Klinke 7 iiber die Nase der Klinke 6 setzen
kann und den Hebel 6 festhilt. Der Motor
treibt durch die Achse 72 das Kettenrad 73.

Das auf der Hauptantriebsachse 3 sitzende |

Kettenrad 10 wird durch die Kette 74 ange-
triecben. Es hat die gleiche Zihnezahl wie
das Kettenrad 73. Der Mitnehmer 9 ist mit

Fibrestiick 177 und |

dem Kettenrad 1o fest verbunden. Bei der
Drehung nimmt nun der Mitnehmer 9 durch
eine Nase die Klinke 6 mit. Letztere ist an
der fest mit der Welle 3 verbundenen Kupp-
lungsscheibe 4 befestigt, so daB die Welle 3
so lange mitgenommen wird, bis die Klinke 7
gegen den verstellbaren Anschlag 52 (Abb. 1,

.2, 8) trifft, herumgeschwenkt wird und die

Klinke 6 freigibt. Eine nicht gezeichnete
Fixierung der Hauptantriebswelle bringt
diese wieder in Nullstellung. Wéahrend der
Umdrehung wird durch die Rolle 8 der He-
bel 24 wieder zuriickgedriickt, so daB sich die
Nase 21 des Hebels zo wieder in die Kerbe 22
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des Hebels 24. setzen kann und diesen wieder

festhilt.

Bei Subtraktion ist der Vorgang genau
der gleiche, nur daB der Schalthebel 122
(Abb. 1, 5, 8) vorher auf Subtraktion gestellt
werden muB. Dieser Kupplungsvorgang

8a

kann beliebig oft wiederholt werden. Der

beim Niederdriicken der Additionstaste 12

eingeriickte Motor muB allerdings nach be-

endeter Addition oder Subtraktion von.Hand

ausgeriickt werden. -
Multiplikation.

Nachdem der Umschalthebel 122 auf Mul-
tiplikation eingestellt worden ist, so daf der
Hebel 166 (Abb. 8, g) durch den sich heben-
den Hebel 123 und den Stift 186 derart ver-
schwenkt worden ist, daB die Nase 165 auBer-

halb der Bahn des Stiftes 164 des lebels 47
liegt, wird der Multiplikant in der Tastatur

85
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der Maschine eingestellt und das Zahlwerk -

rechts verschoben. Soll z. B. mit 54 multi-
pliziert werden, so wird das Zihlwerk um
eine Stelle nach rechts geriickt, dann wird die
Multiplikatortaste 5 niedergedriickt, die Ta-
stensperrschiene 55 setzt sich in die Einker-
bung 58 und hilt die Taste fest. Durch das
Niederdriicken wird die Schiene 64 (Abb.
1, 2) an der Schrigfliche 63 durch den
Stift 61 verschoben. Die an der Schiene 64
befestigte Klinke 66 driickt gegen die Nase26
des Hebels 20 und schwenkt diesen um den
Punkt 19. Durch den an dem Hebel zo be-
festigten und durch einen Schilitz der Wand 2
hindurch sich erstreckenden Stift 27 wird die
Klinke 29 gegen den Zug der Feder 31 ge-

dreht, die Nase 32z des Hebels 29 gibt die-

1

Zahnstange 34 an den Zdhnen 33 frei. Durch
einen an der Schiene64 angebrachten Stift185
wird gleichzeitig der Winkelhebel 67 gedreht
und die Nase 68 aus der Liicke 69 der Zahn-
stange 34 gebracht. Jetzt ist die Zahnstange
34 ganz frei und kann durch den Zug der
Feder 36 so weit zurfickgehen, bis der ent-
sprechende Anschlag 37 an die dem Multi~
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Taste trifit. Durch die Bewegung der Zahn-
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stange 34 wird die in der Einkerbung 45
sitzende, an dem Ilebel47 angeschraubte
Rolle 46 gehoben. Der an dem Hebel 47
durch die Schraube 48 angeschraubte Winkel-
hebel 49 wird um den Punkt 50 derart ge-
schwenkt, dafl der verstellbare Anschlag 52
aus der Bahn der Klinke 7 kommt. Der
Kupplungsvorgang und das Einschalten des
Motors erfolgen in der gleichen Weise wie
bei Addition, nur wird der Hebel 20 nicht
von der Additionstaste 12, sondern von der
Multipliziervorrichtung verschwenkt. Wih-
rend der ersten Umdrehung wird durch die
Rolle 8 der Hebel 24 wieder zuritckgedriickt.
Die Nase 21 des Hebels 20 setzt sich in die
Kerbe 22. Auch der Stift27 ist wieder zu-
riickgegangen, und die Klinke 29 greift in die
In der
zweiten Hailfte der Umdrehung wird durch
die KurvenerhShung 5 an der Scheibe 4 die
Rolle 40 mit dem Hebel 38 um den Punkt 39
geschwenkt, so daff die an dem Hebel 38 an-
geschraubte Klinke 41 von dem Stift 42 her-
untergleitet und mit der Nase 43 in die Zahne
44 der Zahnstange 34 eingreift und diese um
Beim Zuriick-
gehen der Klinke 41 kann die Zahnstange 34
nicht folgen, weil sie durch die Klinke 29
gehalten wird. Die Zahnstange 34 wird daher
bei jeder Umdrehung der Antriebswelle 3 um
einen Zahn zuriickgeschoben. Um sie in die
Nullage zuriickzubringen, sind demnach fiinf
Umdrehungen notwendig. Wahrend der letz-
ten Umdrehung fillt die Rolle 46 wieder in
die Auskerbung 45 der Zahnstange 34; He-
bel 47 und 49 gehen zuriick. Der Anschlag 52
kommt daher in die Bahn der Klinke 7 und
hilt diese fest, so daB die Klinke 6 freige-
geben wird. Durch die nichtgezeichnete
Fixierung wird die Antriebswelle in der
Nullage gehalten. :

Sobald eine Multiplikatortaste gedriickt
wird und die Zahnstange die Grundstellung
verliBt, wird durch das Anheben der Rolle 46
(Abb. 2) und des Hebels 47 und durch das
Schwenken des Winkelhebels 49 der Steuer-
hebel 130 (Abb. 1,5) in Richtung seiner
Lingsachse in der Weise verschoben, daf
sich die Nase135 hinter den Stift136 (Abb.%)
setzt. Nach beendeter Multiplikation, wenn
die Rolle 46 wieder in die Kerbe 45 fillt
und die Hebel 47, 49 und 130 zuriickgehen,
wird dann durch die Nase 135 der Hebel 83
an dem Stift 136 von der Seitenfliche des
Hebels 85 heruntergedriickt. Die Klinke 79
(Abb. 1,5) wird infolgedessen durch den
Druck der Feder 81 zur Seite bewegt, so daf
sie in die Bahn des Stiftes 75 kommt. Dieser
driickt gegen die Klinke 79 des Hebels 8o
und verschwenkt dadurch den -Hebel 85, den
Winkelhebel 91 und den nichtgezeichneten

Zihlwerksanker, so dafl das Zihlwerk durch
Zug einer nichtgezeichneten Feder um eine
Stelle verschoben wird. Hat der Stift 75
wihrend der Drehung die Klinke%g verlassen,
so gehen die Hebel 80,85 und 91 in ihre
Stellung zurfick. Wahrend des Zuriickgehens

gleitet das Ende der Klinke 79 an dem Kur-

venstiick 76 vorbei, von welchem der Hebel 8o
so weit zuriickgedriickt wird, dafi sich die
unter dem Zug der Feder 86 stehende Klinke
83 wieder auf die Seitenfliche des Hebels 85
setzen kann, wodurch Hebel 80 derart fest-
gestellt wird, dafl bei weiteren Umdrehungen
der Stift75 und die Kurve 76 wirkungslos
an dem Ende der Klinke 79 vorbeigehen.

Ein die Bewegung des Hebels g1 mit-
machender Hebel 144 (Abb. 1, 11) driickt
die Tastensperrschiene 55 zuriick, so daB
also wihrend des Wagentransportes die
Taste 5 ausgel6st wird und die Schiene 64
in ihre alte Lage zuriickgeht. Die Klinke 66
(Abb. 2) setzt sich wieder vor die Nase 26.
Der Winkelhebel 67 (Abb. 2) schwingt auch
zuriick und die Nase 68 greift in die Liicke 69
der Zahnstange 34. Zur Kontrolle steht im
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Umdrehungszdhlwerk die 5. Der Wagen ist -

jetzt um eine Stelle verschoben.
Jetzt kann ohne weiteres die Taste 4 her-
untergedriickt werden. Der ganze Vorgang

‘ist dann genau der gleiche, wie vorher be-

schrieben. Die Maschine macht vier Um-
drehungen und 16st die Kupplung wieder aus;
auch der Wagen will wieder transportieren,
kkann aber nicht, weil er schon am Ende steht.
Bei dem Transport des Zihlwerkes in seine
linke Endlage wird der Schieber 183 (Abb. 12)
durch den Stift oder die Schraube 184 an-
gehoben. Der an dem Schieber 183 (Abb. 11
und 14) befestigte Stift 182 hat den Hebel 181
so hoch gehoben, dafi die eine Ecke des
tlebels in die Bewegungsbahn des Stiftes go
kommt und mithin der Hebel 181 zuriickge-
driickt wird. Der mit ihm verbundene Hebel
180 wird um den Punkt 179 geschwenkt und
zieht an der Stange 173, wodurch der Kon-
takt 178 unterbrochen wird und der Motor
zum Stillstand kommt. Kommt in einem
Multiplikator eine »Null« vor, so wird die
Nulltaste 156 (Abb. 8) gedriickt. Der Stift
157 (Abb. 1, 8) der Taste 156 setzt sich
auf den Winkelhebel 158. Beim Nieder-
driicken nimmt der Stift den Winkelhebel
s0 weit mit nach unten, bis das Ende 161
gegen den Stift 162 schligt und den Winkel-
hebel so weit schwenkt, daB der Stift 157
vorbeirutscht. Der Hebel 151 schwingt in-
folgedessen um den Punkt 152 und hebt durch
den Stift 163 den Hebel 47, der aber sofort
wieder zuriickfillt, weil bei Multiplikation
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die Nase 165 (Abb. 9) des Hebels 166 auBer- -

halb der Bahn des Stiftes 164 liegt. Der
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Steuerhebel 130 wird beim Anheben des He-
bels 47 zuriickgeschoben, die Nase 135 setzt
sich hinter den Stift 136 und wirft bei dem
sofortigen Zurfickgehen die Klinke 83 so weit
zuriick, daB das Ende der Klinke 79 des He-
bels 80 zur Seite schwingen kann und vom

'Stift 75 erfaBt wird, worauf der Wagentrans-

port einsetzt. Die Kupplung wird in diesem
Falle nicht eingeriickt.
Division.

Der Vorgang bei der Division ist fol-
gender:

Das Zihlwerk wird rechts hinausgeschoben.
Moglichst weit links im Produktenzihlwerk
wird der Dividend eingestellt, darunter in
der Tastatur der Divisor. Der Schalthebel 122
(Abb. 8) wird auf »Division« gestellt, da-
durch wird der Hebel 166 mit Hilfe der
Hebel 123 und 186 derart verschwenkt, daB
der Stift 168 in den Bereich der Zehner-
schaltnase der letzten Zihlwerksstelle kommt
and der Stift 164 sich beim Anheben der
Stange 47 auf die Nase 165 des Hebels 166
legt; gleichzeitig wird der von der Stange 155
durch den Schalthebel 122 bewegte IHebel 154
gegen die Klinke 17 gedriickt und bringt sie
in eine solche Stellung, daB sie mit dem
Winkel 153 der Schiepe 15I zusammenar-
beiten kann. . -

Die Maschine wird jetzt durch die Null-
taste eingeriickt. Der Vorgang ist vorerst

der gleiche, wie am Ende der Multiplikation

beschrieben, mit dem Unterschied jedoch,
daB jetzt durch die Bewegung des Hebels 151
der angenietete Winkel 153 auf die Sperr-
klinke 17 driickt und die Klinke 18 an der
Nase 25 den Hebel 20 auslost, so daB der
Hebel 24 die Kupplung betitigen kann und in
der oben beschriebenen Weise den Motor ein-
riickt. Gleichzeitig wird der Hebel 47 durch
den Hebel 151 und den Stift 163 so hoch
gehoben, daB sich der Stift 164 auf die Nase
165 des Hebels 166 setzt und hier festge-
halten wird. Durch das Umlegen des Schalt-
hebels 122 werden gleichzeitig die Multipli-
katortasten gesperrt, indem der am FHebel 123
festgeschraubte Hebel 169 (Abb. 10) sich vor
den Winkel 170 der Tastensperrschiene 55
schiebt. Durch die Bewegung des Hebels 123
beim Umlegen des Umschalthebels 122 wird
iiber die Hebel 125, 124, 126 und 127 (Abb.5)
auch der Hebel 130 seitwirts geschoben, der
den Zihlwerktransport und die Korrektur
beeinfluft. Der Hebel 127 schwingt um den

‘Punkt 128 und hat eine Schrigfliche 129.

In Subtraktionsstellung des Schalthebels 122
wird der Hebel 127 nach unten gedriickt und
drangt durch die Schrigfiiche 129 (Abb. 5)
an den Winkel 131 den Hebel 130 (Abb. 7)
so weit von der Wand 2 ab, daB die unter

6 460720

dem Zug der Feder 134 stehende Klinke 133
in den Bereich der Nase 99 (Abb. 1, 5) der
Klinke g6 kommt. Wird nun der Hebel47

-angehoben und damit der. Hebel 49 ver-

schwenkt sowie der Anschlag 52 in seine
unwirksame Lage gebracht, so verschiebt sich
der Hebel 130 angenihert in Richtung seiner
Lingsachse (in Abb. 5 nach rechts oben) und
setzt sich mit der Klinke 133 hinter die
Nase g9 der Klinke 96.

Geht die letzte Ziffernrolle des Zahiwerkes
von o auf 9, so wird durch die Zehnervorbe-
reitung der mit dem Hebel 166 verbundene
Stift 168 geschwenkt, und die Nase 165 gibt
den Stift 164 frei. Die Hebel 47, 49 und 130
werden durch Zug éiner Feder schnell zuriick-
bewegt, die Kupplung wird geldst, und zu-
gleich stoBt die Klinke 133 dureh die Nase g9
den Hebel g6 zuriick. Die ebenfalls an dem
Hebel g6 sitzende Nase 98 (Abb. 5) gibt den
Hebel 101 an der Nase 1oo frei. Der Hebel
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101 wird durch die Feder 106 gleichzeitig .

nach unten und zuriickgezogen. Der Stift.77
an dem Kettenrad greift hinter die Hakennase
des Hebels To1 und zieht den Hebel an. Das
umgebogene Ende 112 des Hebels 101 greift
hinter den an dem Winkelhebel 114 befe-
stigten Bolzen 113 und dreht den Winkel-
hebel 114 so weit herum, daB der durch den
Winkel 118 mitgenommene Korrektionshebel
119 in entgegengesetzte Schaltstellung kommt,
d. h. das Produktenzihlwerk ist auf »Addi-
tion« geschaltet, das Umdrehungszihlwerk
auf »Subtraktion.

Das an dem Hebel 114 sitzende Ende 116
(Abb. 5) ist dann so weit heruntergedriickt,
daB der Stift 117 an der Zahnstange 34 nach
Freigabe der Zahnstange sich auf das Ende
116 setzen kann und den Winkelhebel 114 in
der Korrektionsstellung festhilt. Gleichzeitig
wird durch den Hakenhebel 108 der Winkel-
hebel 109 und mit ihm der Winkelhebel 67
geschwenkt, derart, daBl durch den Stift 185
in der Schiene 64 auch diese mithewegt wird.
Die Klinke 66 (Abb. 2) besorgt das Einrficken
der Kupplung und das Losen der Klinke 29,
die die Zahnstange 34 sperrt. Auch die Nase
68 (Abb. 2) des Hebels 67 hat die Zahnstange
freigegeben. Die Zahnstange springt los,
kann sich aber nur so weit bewegen, wie dies
der Stift 117 (Abb. 5) auf dem Ende 116 zu-
158t, das ist um eine Teilung. Durch das
Verschieben der Zahnstange um eine Teilung
werden durch die Rolle 46 die Hebel 47,49
und 130 angehoben. Da die Zahnstange 34
vor Beendigung der Umdrehung in ihre
Grundstellung kommt, wahrend der Korrek-
turhebel erst bei Riickkehr der Antriebs-
kurbel in die Nullstellung freigegeben wird,
bleibt wihrend der Zeit des Zuriickbewegens
der Hebel 47, 49 und 130 die Maschine noch
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in Korrekturstellung. Der Hebel 127 (Abb. 5)
nimmt daher in dem Augenblick, in welchem
der Hebel 130 betitigt wird, seine gehobene
Lage ein, und die Feder 188 (Abb. 7) zieht
deshalb unbehindert durch die Schrige des
Hebels 127 den Hebel 130 so weit gegen die

Wand 2, daB jetzt beim Zuriickgehen des -
Hebels 130 die Klinke 83 (Abb.7) von der '

Seitenfliche des Hebels 85 heruntergestofien
wird und der Wagentransport erfolgt.
Kupplung ist nach dieser einen Umdrehung
wieder gel6st, da die Rolle 46 (Abb. 2) in die
Aussparung 45 zurfickgelangt, sobald die
Zahnstange 3.4 ihre Grundstellung wieder er-
reicht.

Wihrend der einen Umdrehung schnellt
der Hebel 101 (Abb. 5) durch den Zug der

Feder 106 nach Freigabe des Stiftes?7 zu-

riick und wird durch den Vorsprung 78 an
dem angenieteten Stiick 107 zunichst in dem
Male um den Stift 102 geschwenkt, daf3 sein
umgebogenes Ende 112 mit dem Stift 113
auBer Eingriff kommt, worauf er so hoch ge-
hoben wird, daf§ sich die Nase 98 des Hebels
96 unter die Nase 100 des Hebels 101 setzen
kann. Nach erfolgter Umdrehung springt die
Korrektion zurfick. Die Maschine ist wieder
in Divisionsstellung. Wihrend des Wagen-
transportes legt sich der Stiftgo (Abb. 11)
an die Auskehlung 146 und driickt den Hebel
147 und den mit ihm verbundenen Winkel-
hebel 148 zuriick, so daB der Hebel 151 und
auch der Hebel.y7 durch den Stift 163 ge-
hoben wird, so daB der Stift 164 sich auf die
Nase 165 des Hebels 166 setzt. Der Winkel
153 driickt auf die Klinke 17 und bewerk-
stelligt das Wiedereinriicken der Kupplung.

Ist der Wagen auf der letzten Seite ange- |

kommen, so ist der Schieber 183 (Abb. 12)
durch die Schraube 184 angehoben. Es er-
folgt nun in der letzten Stelle noch eine regel-
rechte Division und darauffolgende Korrek-
tion. Das Wiedereinriicken wird nun durch
den hochgehobenen Schieber 183, welcher
auch den Ilebel 147 (Abb. 11) an dem Stift
182 mit hochgehoben hat, verhindert, indem
jetzt beim Wagentransport der Stift go wir-
kungslos unter der Einkehlung 146 des He-
bels 147 hinweggeht.

PATENTANSPRUCHE:

I. Rechenmaschine mit Motorantrieb.
die von einer dauernd umlaufenden Welle
unter Zwischenschaltung einer ein- und
ausriickbaren Kupplung angetrieben wird,
wobei die Kupplung mittels zweier Or-
gane betitigt wird, von denen das eine die
Kupplung einriickt, das andere sie aus-
riickt, dadurch gekennzeichnet, daB mit
dem sowohl von der Multiplikations- als

Die

7

auch von der Divisionsvorrichtung beein-
fluBten Ausriickorgan (52) ein Stenerorgan
{Klinke 135) verbunden ist, durch dessen
Einstellung der Zihilwerkstransport vor-
bereitet wird.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daB mit dem
Ausriickorgan (52) ein weiteres Steuer-

“organ (Klinke 133) verbunden ist, durch

dessen Einstellung die Korrektur vorbe-
reitet wird.

3. Rechenmaschine nach Anspruch z,
dadurch gekennzeichiiet, dafi beide Steuer-
organe (Klinke 133 und 135) von einer
gemeinsamen, mit dem Bewegungsmecha-
nismus des Ausriickorgans (52) verbun-
denen Schubstange (130) bewegt werden,
wobei durch seitliches Verschwenken der
Schubstange (130) nach der einen oder
anderen Seite der Zihlwerkstransport
oder die Korrektur vorbereitet wird und
durch eine Lingsverschiebung der Stange
(x30) die den einen oder den anderen
Arbeitsvorgang auslésende Vorrichtung
(Hebel 80 bzw. 101) in die Arbeitslage
gebracht wird. .

4. Rechenmaschine nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet, daf durch Ein-
stellung des die Rechnungsart bestimmen-
den Umschalthebels (122) auf Multipli-

_ kation die die Steuerorgane (Klinken 133

und 135) tragende Vorbereitungsschub-
stange (130) so verschoben wird, daff die
die Vorrichtung des Zihiwerkstransportes
in die Arbeitslage bringende Klinke
(135) zur Wirkung kommt, wihrend
durch Umlegen des Hebels (122) auf Di-
vision die die Korrekturvorrichtung in die
Arbeitslage bringende Klinke (133) zur
Wirkung komuint.

5. Rechenmaschine nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, daf der wesent-
liche Teil der Divisionsvorrichtung in
einer beweglichen, von der Zehneriiber-
tragung der obersten Zihlwerkstelle und
voit dem die Rechnungsart bestimmenden
Hebel (122) beeinflufiten Nase (166) be-

_ steht, die einen mit dem Ausriickorgan

(52) und mit den Steuerorganen (133.
135) sich zwangliufig bewegenden und
entgegen der Kraft einer Feder verscho-
benen Vorsprung (164) festhilt, bis in
der obersten Zihlwerkstelle eine Zehner-
itbertragung erfolgt.

6. Rechenmaschine nach Aauspruch z,
deren Multiplikationsvorrichtung im we-
sentlichen aus einem entsprechend’ dem
Zahlenwert der gedriickten Multiplika-
tionstaste sich verschiebenden und schritt-
weise zuriickgebrachten Schieber (oder
Multiplikationsorgan) besteht, dadurch
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gekennzeichnet, daf dieser Schieber (34)
das Ausléseorgan (52) und die Steueror-
gane (133 und 135) durch eine quer zur
Bewegungsrichtung des Multiplikations-
organes verschiebliche Rolle (46) bewegt,
die — solange der Schieber in seiner
Ruhelage steht — in einer Aussparung
(45) desselben liegt, aber entgegen der
Kraft einer Feder aus dieser Aussparung
herausgedringt wird, sobald das Multi-
plikationsorgan seine Ruhestellung ver-
1a8t.

7. Rechenmaschine nach Anspruch 2
und 5, dadurch gekennzeichnet, daB durch
Umlegen des die Rechnungsart einstellen-~
den Hebels (122) gleichzeitig die Nase
(166) der Divisionsvorrichtung sowie eine
im Falle der Division die Kupplung ein-
riickende Klinke (17) in ihre wirksame
oder unwirksame Lage gebracht werden,
und auBerdem die den Zihlwerkstransport
oder die Korrektur einleitenden Steuer-
organe (133, 135) sowie ein im Falle der
Division vom Zihlwerkstransport beweg-
ter und seinerseits die Betitigungsorgane
(24 und 52) der Hauptkupplung und die
Steuerorgane (133, 135) bewegender He-
bel (147) in die erforderliche Stellung ge-
bracht wird.

8. Rechenmaschine nach Anspruch I,
dadurch gekennzeichnet, daf durch
Driicken der Nulltaste (156) bei Multi-
plikation das mit dem Ausl6seorgan (52)
verbundene erste Steuerorgan (135) der-
art beeinfluBt wird, daB der Zahlwerks-
transport erfolgt, wihrend bei Division —
infolge der Umschaltungen beim Umlegen
des die Rechnungsart einstellenden Hebels
(122) — die Kupplung eingeriickt wird
und ~das zweite Steuerorgan (133) die
Korrektur auslost, wenn in der obersten
Zahlwerkstelle eine Zehneriibertragung er-
folgt.

9. Rechenmaschine nach Anspruch I,
dadurch gekennzeichnet, daf im Falle der
Division das Einriickorgan (24) erstmalig
durch die dem Faktor Null entsprechende
Multiplikatortaste (156) eingeriickt wird,
bei der Korrektur durch die Multiplika-
tionsvorrichtung (Stange 34) und beim
Ubergang des Zahlwerkes in die nichste
Dekade durch die Einrichtung des Zahl-
werkstransportes (Stift go).

10. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daff im Falle der
Division das Ausriickorgan (52) bei Be-
ginn der Rechnung durch die dem Werte

»Null« entsprechende Multiplikatortaste
(156), spiter durch die Zehnervorberei-
tung der obersten Zahiwerksstelle oder
durch  die Multiplikationsvorrichtung
(Stange 34) oder durch die Einrichtung
des Zahlwerkstransportes (Stift go) be-
wegt wird.

11. Rechenmaschine nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet, dafl der das Aus-
riickorgan (52) bewegende, von der Nase
(165) der Divisionsvorrichtung festgehal-
tene Stift (164) von einem Hebel (151)
verschoben wird, der von der Nulltaste
(156) und von der Einrichtung des Wa-
gentransportes bewegt werden kann.

12. Rechenmaschine nach Anspruch 11,
dadurch gekennzeichnet, dafB die durch
den Zahlwerkstransport veranlafte Bewe-
gung des Hebels (151) von dem den Zihl-
werksanker unmittelbar betitigenden He-
bel (91) abgeleitet wird, der mit einem
Stift (go) gegen eine Schulter (146) einer

Schubstange (147) stoBt, die iiber einen

Winkelhebel (148) den Hebel (151) be-
wegt.

13. Rechenmaschine nach Anspruch 11,
dadurch gekennzeichnet, dafl der die Divi-
sionsvorrichtung (Stift 164) bewegende
Hebel (z51) zugleich die Kupplung (4, 6,
7,9) einriickt.

14. Rechenmaschine nach Anspruch 13,
dadurch gekennzeichnet, daB der die Divi-
sionsvorrichtung betitigende Hebel (151)
die Kupplung mit Hilfe einer Klinke (17)
einriickt, die durch den die Rechnungsart
einstellenden Hebel (122) in ihre wirk-
same Lage gebracht wird, sobald dieser
Hebel auf Division eingestellt wird.

15. Rechenmaschine nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, daB der die Kor-
rektur ausldsende Hakenhebel (101) durch
ein geeignetes Hebelgestinge gleich-
zeitig eine an Rechenmaschinen bekannte
Korrekturtaste betitigt, die Nase (165)
der Divisionsvorrichtung in ihre unwirk-
same Lage bringt und die Freigabe und
Verschiebung des Multiplikationsorganes
(Stange 34) um die dem Zahlenwert
»eins« entsprechende Strecke bewirkt,
so daB die Kupplung fiir die Dauer einer
Umdrehung eingeriickt wird.

16. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, da im Falle der
Addition oder Subtraktion der bewegliche,

6o
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die Kupplung auslosende Anschlag (52)

in seiner Ausldsestellung verbleibt, also
nicht bewegt wird. :

Hierzu 2 Blatt Zeichnungen.
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