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Sprossenradrechenmaschine mit mehreren Einstellwerken.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 8.Juli 1926 ab.

Der . Erfindungsgegenstand gehdrt zur
Klasse der Sprossenradrechenmaschinen mit
mehreren (vorwiegend zwei) Einstellwerken
und mehreren (zwei) Resultatwerken, wie sie
besonders fiir Vermessungsarbeiten gebraucht
werden. Bei dieser Gattung von Sprossen-
radrechenmaschinen ist es einerseits bekannt,
die Resultatwerke und die Einstellwerke
achsial hintereinander (d.h. von vorn ge-
sehen nebeneinander) anzuordnen, wobei je-
doch die Resultatwerke nicht so verstellbar
sind, daff eiz Resultatwerk von einem Ein-
stellwerk zum anderen Einstellwerk ge-
wechselt werden kann,

Andererseits sind Sprossenradrechenma-
schinen mit zwei Resultatwerken bekannt, die
nicht achsial hintereinander angeordnet sind,
die aber in bezug auf die Einstellwerke so
verstellbar sind, daB jedes Resultatwerk in
den Bereich jedes Einstellwerkes gebracht
werden kann.

Durch die vorliegende Erfindung soll nun
erreicht werden, daB bei Sprossenradrechen-
maschinen dieser Gattung sowohl! die Einstell-
werke wie die Resultatwerke achsial hinter-
einander liegen und trotzdem jedes Resultat-
werk mit jedem Einstellwerk in Eingriff ge-
bracht werden kann. Um dies Ziel zu er-
reichen, ist das sonst achsial hinter einem
Resultatwerk liegende Umdrehungszihhwerk
getrennt von den Resultatwerken und in
anderer Achse wie diese liegend angeordnet.
Die Resultatwerke kénnen in drei Haupt-
stellungen mit Bezug auf die Einstellwerke

verschoben werden. Die Verschiebung der
Resultatwerke' in bezug auf die Einstellwerke
wird so auf das Umdrehungszéhlwerk (oder
aber auch auf die Umdrehungszihlwerke bei
Anordnung mehrerer solcher) iibertragen, daf§
jeder der drei Hauptstellungen der Resultat-
werke eine entsprechende Eingriffsstellung
des Antriebsrades des Umdrehungszihl-
werkes entspricht. Das Umdrehungszihlwerk
erhilt also einmen in Abhidngigkeit von der
LEinstellung der Resultatwerke wandernden
Antrieb.

In der Zeichnung ist der Erfindungs-
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gegenstand in beispielsweiser Ausfithrungs-

form veranschaulicht, und zwar zeigt

Abb. 1 die neue Rechenmaschine in Ansicht
in der Mittelstellung der Resultatwerke,

Abb. 2 in Ansicht in einer Endstellung der
Resultatwerke,

Abb. 3 in Ansicht in der entgegengesetzten
Endstellung der Resultatwerke, wihrend

Abb. 4 schematisch den in Abhingigkeit
von der Einstellung der Resultatwerke wan-
dernden Antrieb des Umdrehungszihlwerkes
veranschaulicht.

Gemifl den Abb. 1 bis 3 weist die Rechen-
maschine 2 achsial hintereinanderliegende
Einstellwerke 1 und 2 auf mit Antriebsridern
von verdnderlicher Zihnezahl. Der Antrieb
der Finstellwerke erfolgt von einer Kurbel 3
aus; die von den bekannten Stellscheiben der
Einstellwerke herbeigefiihrte Einstellung der
Antriebsrider wird durch Anzeigewerke 4

~und 5 dem Rechner anschaulich gemacht. Die
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Resultatwerke, welche mit den Einstell-
werken 1 und 2 zusammenarbeiten, liegen nun
achsial hintereinander in einem Schlitten 6
und sind in der Zeichnung mit 7 und 8 be-
zeichnet. Der Schlitten 6 verschiebt sich auf
der Grundplatte 9 und ist in drei verschiede-
nen Hauptstellungen einstellbar. Die erste
Hauptstellung ist in Abb. 1 veranschaulicht,
wobei das Zahlwerk 8 in der Normalstellung
dem Einstellwerk 2 gegeniiberliegt, das Zahl-
werk 7 in der Normalstellung dem Einstell-

werk 1 gegeniiber. In dieser Stellung kann
das Zahlwerk 7 vom Einstellwerk 1, das Zdhl- |

werk 8 vom [Einstellwerk 2z angetrieben
werden.

Die zweite Hauptstellung ist in Abb. 2 ver-

anschaulicht. Dabei befindet sich das Re-
sultatwerk 7 im Bereich des Einstellwerkes 2,
wihrend das Resultatwerk 8 ausgeschaltet
liegt. :
Die dritte Hauptstellung ist inm Abb. 3 ver-
anschaulicht. Dabei befindet sich das Re-
sultatwerk 8 im Bereich des Einstellwerkes 1,
wihrend das Resultatwerk 7 ausgeschaltet
liegt.

Um in jeder dieser Haupteinstellungen das
im Eingriff mit einem Einstellwerk befind-
liche Resultatwerk schrittweise schalten zu
konnen, ist eine Schrittaste 1o im Schlitten 6
angeordnet, welche mit einer Rastengruppe 11
fiir die mittlere Hauptlage der Zihlwerke,
einer Rastengruppe 12 fiir die rechte Endlage
der Zahlwerke und einer Rastengruppe 13 fiir
die linke Endlage der Zahlwerke zusammen-
arbeiten kann, entsprechend den drei Haupt-
stellungen nach den Abb. 1 bis 3 der Zeich-
nung.

Das Umdrehungszihlwerk 14 ist nicht wie
sonst achsial hinter den Zahlwerken ange-
ordnet, sondern liegt vollstindig getrennt
von diesen. Da in jeder der verschiedenen
Lagen der Resultatwerke7und8 das Um-
drehungszihlwerk geschaltet werden mu8, ist
ein besonderer, in Abhingigkeit vom Resul-
tatwerksschlitten 6 geschalteter Antrieb fir
dasselbe vorgesehen. Dieser Antrieb besteht
aus einer am Resultatwerksschlitten sitzenden
Zahnstange 15, welche ein im Maschinen-
gestell drehbar gelagertes Zahnrad 16 bei der
Schlittenverschiebung antreibt. Das Zahnrad
16 weist eine sternférmige Kurve 17, 17, 17"
auf, in die mit Rolle 18 ein Winkelhebel 19,
21, um Zapfen 20 schwenkbar, eingreift. Wird
in der Mittelstellung der beiden Resultat-
werke 7 und 8 (vgl. Abb. 1 und Abb.4) der
Schlitten um eine Stufe nach rechts gescho-
ben, das Zahnrad 16 infolgedessen um eine
entsprechende Teilung nach rechts gedreht,
so treibt ein Zweig 17’ der Steuerkurve den
Arm 19 des Winkelhebels 19, 21 an, so daB
durch Schlitz 22 des. Armes 21 die Stange 24,

déren Zapfen 23 in den Schlitz 22 eingreift,
nach links verschoben wird und infolgedessen
die Gabel 25 des Antriebsrades 26 fiir das
Umdrehungszihlwerk 14 um eine Dekade
nach links lings der Antriebswelle2y, auf
welcher es gleitend, aber durch Feder 28 auf
Drehung gekuppelt sitzt, verschiebt, so daB
entsprechend der Dekadenverschicbung des
Resultatwerkes 7 oder 8 die Dekadenverschie-
bung des Antriebes des Umdrehungszahl-
werkes 14 erfolgt. Die Welle 27 fiir das An-
triebsrad 26 des Umdrehungszihlwerkes
wird von der Kurbel 3 aus durch Uber-
sétzungsgetriebe 29, 30 gedreht. Wird der
Resultatschlitten 6 in die &uBerste End-

 stellung nach rechts (Abb. 3) geschaltet, dann

wird das Zahnrad 16 um 120° gedreht, so daf
infolge der symmetrischen, sternférmigen Ge-
staltung der Antriebskurve 17, 17, 17" das
Antriebsrad 26 des Umdrehungszahlwerkes
14 wieder seine normale Stellung (in Ein-
griff mit einer Zihlscheibe des Umdrehungs-
zéhlwerkes) einnimmt.

Der hnliche Vorgang tritt ein bei der Ver-
schiebung des Resultatschlittens in die Nor-
malstellung nach links (Abb. 2). Daraus

" folgt, daB in jeder Eingriffsstellung eines

Resultatwerkes in ein Einstellwerk das An-
triebsrad des Umdrehungszihlwerkes zu die-
sem in einer entsprechenden Antriebsstellung
sich befindet.

Selbstverstandlich kénnen auch statt eines

' Umdrehungszihlwerkes, wie es im Ausfiih-
rungsbeispiel als konstruktiv am einfachsten

yorgeschlagen ist, zwei Umdrehungszahl-
werke hintereinander angeordnet sein, wobei

dann die Antriebsrader eines jeden dieser

Umdrehungszihlwerke in dhnlicher Abhéngig-
keit von der Resultatwerksschlittenverschie-

_bung geschaltet werden.

Zur Klarstéllung der Handhabung und
Wirkungsweise der Maschine diene das fol-
gende Beispiel einer besonderen, in der Ver-
messungstechnik vorkommenden Rechnung:

Es handelt sich um die Aufgabe, Rech-
nungsresultate nach den Formeln-

X—=zxe0—ybund Y=x-b-F+y-a

auf den Resultatwerken 7 und 8 der Maschine
zu errechnen. Zur Durchfithrung der Rech-
nung wird zunichst der Resultatwerksschlit-
ten 6 in die Mittelstellung gebracht (Abb. 1).

. Es wird dann der Wert b in das' Einstell-

werk 1, der Wert @ in das Einstellwerk 2 ein-
gestellt und die Kurbel z-mal nach rechts
herumgedreht, so daB im Resultatwerk 7 der
Ausdruck br, im Resultatwerk 8 der Aus-
druck ax sich befindet, wihrend im Um-
drehungszihlwerk 14 der Faktor » erscheint.
Hierauf wird das Umdrehungszihlwerk auf
Null gestellt, das Resultatwerk in die linke
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Endstellung (Abb. 2) gebracht und die Kur-
bel y-mal nach rechts herumgedreht, bis
im Umdrehungszihlwerk 14 der Faktor y er-
scheint. Dann befindet sich im Resultatwerk 7
der Ausdruck bx + ay=Y. Hierauf wird
der Zahlwerksschlitten in die duBlerste Stel-
lung nach rechts geschoben (Abb. 3) und nun
die Kurbel nach links herum so lange gedreht,
bis im Umdrehungszihlwerk 14 wieder Null
erscheint. Dann befindet sich im Resultat-
werk 8 der Ausdruck:

ax —by=2X,
womit die Rechnung durchgefiihrt ist.

PATENTANSPRUCHE:

1. Sprossenradrechenmaschine mit meh-
reren_(insbesondere zwei) achsial hinter-
einander angeordneten Einstellwerken und
mehreren (zwei) achsial hintereinander
angeordnetenResultatwerken, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Resultatwerks-
schlitten in drei verschiedene Haupt-
stellungen zu den Einstellwerken ver-
schoben und von diesen aus schrittweise
eingestellt werden kann, nidmlich in eine
mittlere Hauptstellung, in welcher jedes
der Resultatwerke von dem zugeordneten
Einstellwerk angetrieben werden kann, in
eine rechte Hauptstellung, in der das

3.

linke Resultatwerk von dem rechten Ein-
stellwerk angetrieben werden kann, und
in eine linke Hauptstellung, in welcher
das rechte Resultatwerk von einem linken
Einstellwerk angetrieben werden kann,

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dafi der Antrieb
des Umdrehungszihlwerkes - (oder der
Umdrehungszihlwerke), welches nicht
achsial hinter den Resultatwerken ange-
ordnet ist, sondern in anderer Achse wie
die Resultatwerke liegt, in Abhangigkeit
von der Resultatwerksverschiebung so ge-
schaltet wird, daB jeder der drei Haupt-
stellungen der Resultatwerke eine ent-
sprechende Stellung der Antriebsteile (235,
26) des Umdrehungszihlwerkes zugeord-
net ist.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dall etwa mittels
Zahnstange vom Resultatwerksschlitten
aus eine Kurvenscheibe angetrieben wird,
deren Kurvenschlitz (17, 17/, 17”) ein
Gestinge schaltet, durch welches die An-
triebsglieder des Umdrehungszihlwerkes
so verschoben werden, dafl jeder Ein-
griffsstellung eines Resultatwerkes in ein
Einstellwerk eine entsprechendeEingriffs-
stellung dieser Antriebsglieder in ihr Um-
drehungszihlwerk entspricht,

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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