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Monroe Calculating Machine Company (a corporation of Delaware)
in Orange, New Jersey, V. St. A.

Rechenmaschine.

Patentiert im Deutschen Reiche vom 17, Januar 1923 ab.

Die Prioritit der Anmeldung in den Vereinigten Staaten von Amerika vom 21. November 1922
ist in Anspruch genommen.

Die Erfindung bezieht sich auf Rechen- !

maschinen, bei denen in an sich bekannter
Weise durch eine von einem Elektromotor
mittels eines Ridersatzes bewirkte vollstin-
dige Vor- oder Riickwirtsdrehung der An-
triebswelle die Zifferrider zur Ausfithrung
von Additionen und Subtraktionen in entgegen-
gesetzten Richtungen gedreht werden.

Bel bekannten Maschinen dieser Art ist
zwischen dem Elektromotor und dem erw#hn-
ten Ridersatz eine Kupplung vorgesehen, die
durch Niederdriicken der Additions- oder Sub-
traktionsstellvorrichtung mittels einer Gruppe
von zusammenwirkenden Hebeln in ihre Ar-
beitsstellung fiir die Vorwirts- oder Riick-
wirtsdrehung der Ubertragungswelle gebracht
wird.

Bei der neuen Maschine ist eine besondere
Art der Kupplung vorgesehen, wodurch er-
reicht wird, daB fiir eine jede vorzunehmende
Rechenoperation, gleichgiiltig, ob es sich um
Additionen oder Multiplikationen, um Sub-
traktionen oder Divisionen handelt, nur der
Kupplungshebel in die neutrale Stellung ge-
fithrt zu werden braucht, wodurch sofort die
Stillsetzung der Maschine bewirkt wird.

In den Zeichnungen ist eine Ausfithrungs-
form der Erfindung beispielsweise dargestellt,
und zwar zeigt

Abb. 1 die Rechenmaschine in der Drauf-
sicht; '

Abb. 2 ist ein senkrechter Schnitt durch die
Tastatur;

Abb. 3 ist eine Seitenansicht von links;

Abb. 4 zeigt das Planetenradgetriebe in Sei-
tenansicht und

Abb. 5 in einem senkrechten Achsenschmtt

Abb. 6 und 7 zeigen eine Gleit- oder
Sicherheitskupplung in Seiten- und Stirn
ansichi;

Abb. 8 zeigt eine Einzelheit zw Abb. 4 und 5,
wahrend

Abb. ¢ die Maschine in Seitenansicht mit
teilweise weggebrochenem Gehduse zeigt;

Abb. 10 ist eine Seitenansicht, und zwar ent-
gegengesetzt zu Abb.g, der Additions- und
Subtraktionstasten;

Abb. 11 zeigt in Unteransicht die Getriebe-
rider fir die Handkurbel und die Steuer-
scheibe zur Sperrung der Tasten;

Abb. 12 zeigt in Seitenansicht eine Steuer-
scheibe zum Ausgleichen des exzentrischen Ge-
wichtes der Ubertragungsarme;

Abb. 13 zeigt eine andere Ausfithrungsform
einer solchen Scheibe, die mit der Anhalte-
vorrichtung zusammenwirkt;

Abb. 14 stellt einen Teil der Abb. 3 in gré-
Berem MaBstabe dar;

Abb. 15 zeigt in Seitenansicht die Kupp-
lungsklinke;

Abb. 16 ist eine Hinteransicht der Schwing-

welle und Kupplungsklinke;

Abb. 17 zeigt in dhnlicher Darstellung wie
Abb. 14 die Stellung der verschiedenen Teile

unmittelbar nach dem Niederdriicken der Sub-
traktionstaste ;
Abb. 18 zeigt in #hnlicher Ansicht die

Stellung der verschiedenen Teile bei nieder-
gedriickter Subtraktionstaste;

Abb. 19 zeigt eine Emzelhelt zu Abb. 18,
wihrend die

Abb. 20 in einer der Abb. 18 entsprechen-
den Darstellung die Stellung der verschiede-
nen Teile wihrend des Zuriickspringens der
Betitigungsvorrichtung nach dem Eingriff der
Sperrglieder zeigt.

Auf der Antriebswelle 154 (Abb. 2), von der
in der bei den Monroe-Maschinen bekannten
Art die Registrierrider 13 betétigt werden,
sitzt ein Stirnrad 74 (Abb.g), das mit einem
Stirnrade 75 in Eingriff steht. An dem Stirn-
rade 75 sitzt ein Stirnrad 8o, das mit einem
Stirnrade 81 auf der Welle 4 der Antriebs-
organe in Eingriff steht. Auf dieser Weille 4
ist ein Kurbelarm 20 (Abb.3 und 17) be-
festigt, der durch einen Lenker 21 mit einem
Schwinghebel 22 verbunden ist, der bei 23
an dem Maschinenrahmen schwingbar gelagert
ist. Dieser Schwinghebel 22 ist mit einem
Ansatz 27 versehen, der mit einem Anschlag-
arm 25 zusammenwirken kann, welcher auf
einem um die Achse 23 schwingbaren Arm 24
ausschwingbar gelagert ist. Eine Feder 26
sucht den Arm 25 in Eingriff mit dem An-
satz 27 zu bringen. Ein an dem Arm 25 sit-
zender Vorsprung 30 wird gewShnlich an einer
Ausschwingung durch das eine Ende eines
Hebels 31 verhindert, dessen anderes Ende
jeweils,in der Bahn eines Stiftesq liegt, der

an einem jeden Registrierrade 13 vorgesehen 1oo
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ist. Dieser Hebel 31 ist an dem Maschinen-
gestell an dessen linker Seite gelagert, so

dal’ er sich in ortsfester Lage mit Bezug auf
den Schlitten befindet, in welchem die Ri-
der 13 untergebracht sind, so daB jedes dieser
Réder mit seinem Stifte auf den Hebel 31 ein-
wirken kann. Gewdhnlich wird der Anschlag-
arm 25 aufier Eingriff mit dem Ansatz 27 des
Hebels 22 dadurch gehalten, daB der Hebel
31 auf den Vorsprung 30 des Anschlaghebels
25 einwirkt, wobei eine starke Feder 28
(Abb.14), die an den Arm 24 angreift, die
Spannkraft der Feder 26 iiberwindet.

Wihrend einer additiven Registrierung
fithrt die Welle 4 mit dem Kurbelarm zo
(Abb. 17) bei entsprechender Drehung der
Ubertragungswelle 154 eine vollstindige Um-
drehung entgegengesetzt der Bewegungsrich-
tung des Uhrzeigers aus und wihrend eines
Subtraktionsvorganges eine vollstindige Um-
drehung in der Bewegungsrichtung des Uhr-
zeigers, wobei der Hebel 22 bei beiden
Rechenoperationen um denselben Betrag aus-
schwingt. Wenn bei fortgesetzter Subtrak-
tion unter die Null hinuntergegangen wird
und negative Werte erreicht werden, so driickt
der Stiftg an dem dem Hebel 31 gegeniiber-
liegenden Zifferrade 13 auf den Hebel 31, mit
dem Ergebnis, da’ der Anschlagarm =z 5 von
dem Hebel 31 freigegeben und durch die Fe-
der 26 (Abb. 17) in eine Stellung bewegt wird,
in der er mit dem Ansatz 27 des Schwing-
hebels 22 zusammentrifft, wodurch in weiter
unten noch néher erliuterter Weise die Kupp-
lung ausgeriickt und die Maschine stillgesetzt
wird.

Die Welle 101 des Motors 4 (Elektromotor)
(Abb. 1) wird nur in einer Richtung angetrie-
ben, wobei eine Umbkehrvorrichtung mit einem
Planetenridergetriebe dazu benutst wird, die
additiven und subtraktiven Rechnungen aus-
zufithren.

Das Sonnenrad 102 des Planetenrider-
getriebes ist lose auf der Antriebswelle 1 54
gelagert (Abb.2 und 5) und kraftschliissig
mit der Antriebswelle 101 verbunden. Die
Planetenridder 103 (Abb.4) stehen mit dem
Sonnenrad 102 und einem Rad 105, das mit
Innenverzahnung versehen ist, in Eingriff.
Die Planetenrdder sind auf einem Arm 104
(Abb. 8) gelagert, der kraftschiliissig mit der
Ubertragungswelle 154 verbunden ist und da-
durch zum Antreiben der Maschine dient.

Die Kupplungs- und Umkehr-
vorrichtung.

Das Zahnrad 105 mit Innenverzahnung wird
von einem Armstern 106 (Abb.5) getragen,
der so angeordnet ist, daB er sich auf einer
mit radialen Armen versehenen Biichse 104!

drehen kann, die am Maschinenrahmen gela-
gert ist und die Antriebswelle 154 umgibt. Die
Biichse 104 dreht sich unabhingig von der
Welle 154. Das Zahnrad 105 ist am Umfang
mit Kupplungszihnen 107 versehen (Abb. 3
und 4).

Wenn die Antriebswelle 101 leer liuft, so
wird durch die Tatigkeit und Reibung der
Maschinenteile der Arm 104 stillstehend ge-
halten. Daher drehen sich die Planetenrider
103 bei der Umdrehung des Sonnenrades 102
um ihre eigenen Achsen, ohne eine Drehung
um das Sonnenrad herum auszufithren, wih-
rend sich das Rad 105 entgegengesetzt zu
der Antriebswelle 101 dreht.

Um die Maschine vorwirts zu drehen, wird.

das Rad 105 an einer Drehung gehindert, so
dal3 die Drehung des Sonnenrades 1oz die
Planetenrdder 103 veranlaBt, sich um das Son-
nenrad innerhalb des Rades 103 zu drehen,
wobei sich der Arm 1o4 mit den Planeten-
radern bewegt. : - '

Jedes Planetenrad 103 trigt ein Rad 108
(Abb. 4 und 5), das mit einem Stirnrad 109
in Eingriff steht, welches auf einer Nabe des
Sonnenrades 102 drehbar gelagert ist, die das
mit radialen Zihnen 110! versehene Subtrak-
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tionskupplungsglied 110 trigt. Befindet sich

die Maschine in Ruhe und lduft die Antriebs-
welle 101 leer, so wird das Subtraktionskupp-
lungsglied 110 in derselben Richtung gedreht.

Um die Maschine in der umgekehrten Rich-
tung anzutreiben, wird das Kupplungsglied
110 festgehalten, wobel die Drehung des Son-
nenrades 102, das- auf die Planetenrider 103
einwirkt, eine Bewegung der Rider 108 um
das Rad 109 herum zur Folge hat. Die Dreh-
bewegung ist in diesem Falle umgekehrt wie
in dem erstbeschriebenen Falle.

Um das Rad 105 oder das Kupplungsglied
110 festzuhalten, wird der Kupplungsumstell-
hebel 111 benutzt, der auf einem Zapfen 112
am Maschinengestell schwingbar gelagert ist
(Abb. 4, 14, 17 und 18). Dieser Hebel be-
sitzt Arme 113 und 114, von denen der obere
Arm 113 mit dem Subtraktionskupplungsglied
110 in Eingriff gebracht werden kann, wih-
rend der untere Arm 114 auf die Zihne 107
des Rades 105 einwirken kann. Der Hebel 111
kann drei Stellungen einnehmen. In der einen
ist er im Eingriff mit dem Zahnrad 105, in
der zweiten im Eingriff mit dem Kupplungs-
gliede 110, und die dritte Stellung ist eine neu-
trale (Abb. 4), in der die Teile 105 und 110
sich frei drehen kénnen. Eine Sperrklinke
115 (Abb.17), die am Maschinengestell
schwingbar gelagert ist, kann in eine von drei
Rasten 117 einschnappen, die an einem Arm
116 des Hebels 111 vorgesehen sind. In
diesen Rasten wird die Klinke 115 durch eine

Feder 119 (Abb. 18) gehalten, so daB der
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Hebel 111 in jeder der erwdhnten drei Stel-
lungen gesichert ist.

 Das Sonnenrad 102 ist lose auf der An-
triebswelle 154 der. Rechenmaschine gelagert.
Auf der Antriebswelle 101 des Motors ist €in
Bund befestigt, der mit einem Ansatz 1019
versehen ist, welcher beim Leerlaufen des Mo-
tors gegen die eine Seite eines Ansatzes 1027
(Abb. 4 und 5) an der Nabe des Sonnen-
rades durch eine Schraubenfeder 1012 gehal-
ten wird, die mit dem einen Ende an der
Welle 101 und mit dem anderen Ende an dem
Ansatz 102¢ befestigt ist. Wenn die Kupp-
lung eingeriickt ist und auf das Sonnenrad 102
die Last der Teile der Antriebsvorrichtung
einwirkt, so gibt die Feder ror® nach, so dabB
der Ansatz 1012 mit der anderen Seite des An-
satzes 102¢ in FEingriff kommt, wodurch ein
kraftschliissiger Antrieb hergestellt wird.

Additions- und Subtraktions-
tasten. ’

An den Stangen der Additionstaste 120 und
der Subtraktionstaste I2I, die gewéhnlich
durch Federn in der angehobenen Lage gehal-
ten werden, sind durch Zapfen 120! und 121!
(Abb. 10) Lenker 123 angelenkt, die durch
einen Zapfen 123* gelenkig miteinander ver-
bunden sind. Letzterer liegt in einem Schiitz
124 eines Schwinghebels 124 (Abb. 10 und
15), der fest' auf der Schwingwelle 125
(Abb. 16) angeordnet jst. Beim Nieder-
driicken der Additionstaste 120 wird der He-
bel 124 nach hinten und beim Niederdriicken
der Subtraktionstaste 121 mnach vorn ge-
schwenkt. :

Unterhalb des Zapfens 123! befindet sich
ein feststehender Zahn 1224, der eine Bewe-
gung des Zapfens beim gleichzeitigen Nieder-
driicken beider Tasten verhindert. Wird eine
Taste allein niedergedriickt, so bewegt sich
der Zapfen 123! parallel zu der einen oder
anderen Schrigfliche des Zahnes 1227

Um ein Niederdriicken der Tasten wihrend
eines Teiles des Arbeitskreislaufes der Ma-
schine zu verhindern und um gie nach dem
Niederdriicken in dieser Lage zu halten, sind
an dem Lagerbock 122 (Abb. 9 und 10) Klin-
ken 121¢ schwingbar gelagert, deren umtere
Armae durch Federn 1220 gegen einen Nocken
1224 gehalten werden, der auf der Welle
des Rades 76 sitzt und von diesem seine
Drehung durch Vermittlung eines Zapfens
122¢ (Abb.11) erhilt, der auf die eine oder
andere Fliche 76! der mit einem Einschmnitt
versehenen Nabe des Stirnrades 76 wirkt. Die
anderen Arme der Klinken kénnen unter An-
citze 1200, 1210 an den Tastenstangen grei-
fen. Befindet sich die Maschine in einer
Lage, in der sie ihren Vollen;Ar‘bleitskmeislawf
ausfithren kann, so hilt der Noc‘ken{lzzfl die

“dem eine Klinke 127 gelagert

Sperrklinken 121¢ von den Anschligen 120,
1216 entfernt. Bei der Drehung der Antriebs-
welle aus dieser Normallage 1aBt der Nocken
122d eine dieser Klinken unter den zugehori-
gen ~ Anschlag treten,
Taste sich in der angehobenen Lage befindet.
Zwischen dem Zapfen 122¢ (Abb. 11) und den
Flichen 761, 761 der -Zahnradnabe ist ein ge-
wisses Spiel vorhanden, damit die Tasten in
der angehobenen Lage nicht gesperrt werden,
bis der Rechenvorgang begonnen hat. -
Das linke Ende der Schwingwelle 125 ist
mit einem Arm 126 (Abb.15 und 16) verse-
hen, der fest darauf angebracht ist und an sei-
nem freien Ende einen Zapfen 1271 trigt, auf
ist. Auf der
125 ist ein Einstellhebel 128 frei
drehbar gelagert (Abb.14 und 17), der ge-
wohnlich an einer Bewegung dadurch verhin-
dert wird, daB das freie Ende der Klinke 127
in eine Nut 120! des Hebels 128 eingreift.
Durch Niederdriicken der Additions- oder

Schwingwelle

- Subfraktionstaste wird daher der Hebel 128

in entgegengesetzten Richtungen ausgeschwun-
gen. Der Hebel 128 besitzt einen Schlitz 129
(Abb. 14), in den ein Ansatz 130 des Kupp-
lungsumstelthebels 111 eingreift, wodurch letz-
terer betitigt wird. In dem einen Falle wirkt
dabei der Hebel 111 mit seinem Arm 114 auf
einen der Zihne 107 der Additionskupplung
ein; wodurch die Maschine vorwirts zur Aus-
fithrung von Additionen gedreht wird, wah-
rend er im anderen Falle mit seinem Arm 113
auf einen der Zihne 11o! des Subtraktions-
gliedes 110 einwirkt, wodurch die Maschine

- in umgekehrter Richtung zur Ausfithrung von

Subtraktionen in Drehung versetzt wird.
Der Einstellhebel 128 weist Steuerflichen
131, 132 (Abb. 20) auf, von denen jede eine
Rolle 133 niederdriicken kann, die an dem
einen Ende eines Freigabehebels 134 sitzt, der
seinerseits bei 134! an dem Rahmen der Ma-
schine schwingbar gelagert ist. Der Freigabe-
hebel 134 Dbesitzt an seinem hinteren Ende
einen Zapfen 137 (Abb. 18), auf dem eine
Freigabeklinke 136 gelagert ist. Letztere tragt
ebenfalls. einen Zapfen 140, auf dem eine an-
dere Klinke 149 gelagert ist (Abb.18 und
20). Eine Feder138 verbindet den Freigabe-
hebel 134 mit der Klinke 149 und driickt
deren Arm 150 gegen den Zapfen 137 und
den Kopf des Zapfens 140 auf die Kante 139
des Freigabehebels 134. - ) ) )
Wenn die Additions- oder Subtraktionstaste
120 bzw. 121 niedergedriickt wird, so wird
der Vorsprung 141 der Klinke 136 in eine
Stellung niedergedriickt werden, die tiefer
liegt als der Ansatz 142 des Hebels 31 und

ein an dem Maschinengestell vorgesehener,

Anschlag 143 (Abb. 19). Die Klinke 136 wird
darauf durch die Feder 138 in eine Lage be-

wenn die betreffemde
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wegt, in der der Vorsprung 141 unter die An-
sitze 142, 143 gebracht wird. Wird die be-
treffende Taste freigegeben, so wird der Frei-
gabehebel durch seine Feder aufwirts bewegt,
wobei die Wirkung der Feder 167 unterstiit-
zend mitwirkt, bis der Vorsprung 141 den
Anschlag 143 berithrt. Die Klinke 136
schwingt daher infolge der Berithrung des
Vorsprunges 141 mit dem Ansatz 142 den He-
bel 31 aus und gibt den Anschlagarm 25
(Abb. 17} frei, der alsdann in Eingriff mit
dem Ansatz 27 gelangt, um die Maschine
durch Ausriickung des Kupplungshebels 111
anzithalten.

Der Arm 24 ist hierzu mit einem Ansatz 144
versehen (Abb. 17 und 18), der einen Zapfen
145 trigt, welcher in einen Schlitz in einem
Ansatz 116 des Hebels 111 eintreten kann.
Der Schlitz besitzt -Kanten 147, die nach oben
zu konvergieren, sowie einen verengten Teil
146. Wenn der Arm 24 bei einer Ausldsung
des Hebels 31 bewegt wird, so wird der Zap-
fen 145 mit der einen oder anderen Steuer-
kante 147 in Eingriff kommen und sofort
den Hebel 111 in seine neutrale Lage aus-
schwingen, so daB die Maschine bei leer
laufendem Motor zum Stillstand gebracht
wird. '

Einrichtung zur Begrenzung des
Rickpralles.

Wenn der Arm 24 mit dem Anschlag zg
(Abb. 19) zur Berithrung kommt, so findet
ein Riickprall statt, der bei einer von Hand
betitigten Maschine wohl vernachldssigt wer-
den kann, bei motorischem Antrieb jedoch die
umlaufenden Teile des Rechenwerkes aus ihrer
richtigen Arbeitslage bringen kann. Um die-
sen Riickprall zu regeln, ist folgende Vorrich-
tung vorgesehen.

Der Arm 24 besitat an seinem oberen Ende
einen Ansatz 151, der gewohnlich auf einen
Arm 152 der Klinke 149 (Abb.14 und =zo}
stéBt. Beim Niederdriicken des hinteren Ar-
mes des Freigabehebels 134 im Anschlufl an
das Niederdriicken der Additions- oder Sub-
traktionstaste bewegt sich der Arm 152 nach
unten hinter den Ansatz 151. Die Feder 138
wirkt alsdann dahin, die Klinke 136 unter den
Ansatz 142 zu bringen und den Arm 152 unter
den Ansatz 151 zu bringen. Bei der Freigabe
der Taste wird die Klinke 149 durch Einwir-
kung ihres Armes 152 mit dem Ansatz 151
des Armes 24 in Schwingung versetzt, und
der Vorsprung 141 der Klinke 136 wirkt auf
den Ansatz 142 des Hebels 31 ein und hebt
dadurch den Hebel an. Der Vorsprung 111
kommt dann mit dem Ansatz 143 des Maschi-
nengestelles in Beriihrung, und der Hebel 31
wird in der angeliifteten Stellung gehalten.
Der Anschlag 25 wird ausgeltst, und der Arm

24 bewegt sich von der Klinke 149 hinweg,
so dab der Ansatzi151 von dem Arm 152
dieser Klinke freigegeben wird, der in seine
normale Stellung durch die Feder 136 zuriick-
kehrt und in dieser Stellung von dem Ansatz
151 bei der Riickkehrbewegung des Armes 24
erfait wird, worauf der Ansatz 30 des An-
schlages 25 unter das hochgehobene Ende des
Hebels 31 tritt. Folglich wird die Klinke 149
als Ganzes bewegt, und die Klinke 136 wird
so verschwenkt, daBl ihr Vorsprung 141 von
den Ansidtzen 142 und 143 aubler Eingriff
kommt, wodurch das vordere Ende des Hebels
31 auf den Ansatz 30 fillt. Die Feder des
Hebels 134 hebt den hinteren Arm dieses He-
bels’ weiter an- und bringt den Vorsprung 141
vor die Ansitze 142 und 143.

Wihrend der Rickprall der Teile sich
fortsetzt, bis der Kurbelarm 20 durch die Tot-
punktlage gegangen ist, wird der Arm 24 wie-
der gegen den - Anschlag 29 bewegt, wobei
die Nase 30 unter dem Hebel 31 hervortritt,
der nun dwrch seine Feder in die normale
Stellung zuriickgefithrt wird. Bei dieser Be-
wegung wird die Feder 28 gespannt und da-
durch der Riickprall geddmpft. Geschieht dies
aber nicht, so werden die Teile bei der zweiten
Betitigung des Anschlages daran gehindert,
aus der normalen Lage zu kommen. Die Fe-
der 28 wird die Teile in jedem Falle in die
normale Stellung zuriickfithren, wenn die Nase
30 mit dem vorderen Ende des Hebels 31 in
Eingriff kommt, wihrend der Anschlag 25
auler Eingriff mit dem Ende 27 des Schwing-
hebels 22 gehoben wird.

Auf der Ubertragungswelle 154 (Abb. g, 12
und 13) ist eine Steuerscheibe 153 angebracht,
wihrend am Maschinengestell ein Hebel 155
angelenkt ist. Eine Feder 156 hidlt eine Rolle
des Hebels 155 in Beriihrung mit dem inner-
sten Punkt der Steuerscheibe, wenn die Teile
sich in der normalen Stellung befinden. Bei
der Drehung der Ubertragungswelle 154 be-
wegt sich die Rolle 157 auf der einen oder an-
deren Seite der Steuerscheibe, und zwar ent-
gegen der Spannung der Feder 156, welche
geniigend stark ist, wm diese Bewegung der
Teile bei einem zweiten Riickprall zu démpfen.

Einrichtung zur schnellen Betdti-
gung der Maschine.

Der Kurbelarm 20 kann beim Nieder-
driicken der Additions- oder Subtraktions-
taste so liegen. daB er sich um eine bestimmte
Strecke bewegt, bevor er in die Totpunktlage
kommt. Wenn wihrend dieser Bewegung die
Taste durch die die Maschine bedienende
Person ausgelost werden sollte, so wiirde der
Anschlag 25 in Eirigriff mit dem Schwing-
hebel 22 gelangen und ein Stillsetzen der
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Maschine hervorrufen, bevor der Arbeitskreis-
lauf begonnen hat.

Um 'dies zu vermeiden, ist bei 159 am Ma-
schinengestell ein Winkelhebel 158 (Abb. 17,
18 und 20) schwingbar gelagert, der mit
einer Nase 163 versehen ist, die gewdhnlich
mit der senkrecht verlaufenden Kante eines
Zahnes 102 an dem Auslsehebel 134 in Ein-
griff steht (Abb. 20). Beim Niederdriicken der
Additions- oder Subtraktionstaste und der dar-
auf folgenden Betiitigung des Hebels 134 tritt
der Zahn 162 iiber die Nase 163 (Abb.17),
die darauf durch die Feder 160 unter den
Zahn 162 bewegt und durch den Stift 161
angehalten wird. Der Hebel 158 sichert nun
den Freigabehebel 134 gegen eine Zuriick-
bewegung, so daB der Hebel 31 zu dieser Zeit
nicht geliiftet werden kann.

Wenn der Hebel 22 -seine dufierste vordere
Stellung erreicht, so wirkt er auf den Arm
164 des Winkelhebels 158, so daf die Nase
163 von dem Zahn 162 hinwegtritt und auf
die schrige Kante 168 der Klinke 165 ge-
langt. Letstere bewegt sich dadurch nach
unten, die Feder 167 wird gespannt und der
Ansatz 170 der Klinke 165 von der Kante
des Zahnes 162 zuriickgezogen. Bei der
Weiterbewegung des Hebels 158 gelangt
die Nase 163 auf die in entgegengesetzter
Richtung geneigte Kante 169 der Klinke 165
(Abb. 18) und sichert den Hebel 158 gegen
eine Zuriickbewegung. Auf diese Weise wird
also der Winkelhebel 158 daran gehindert,
wieder unter den Zahm 162 zu treten, und der
Hebel 134 kann zurlickgezogen werden, um
die Maschine im richtigen Augenblick still-
zuseizen. .

Die Spannung der Feder 167 gibt eine
Kraft, welche die Feder 135 beim Auslosen
der Additions- oder Subtraktionstaste zur Be-
titigung des Hebels 134 unterstiitzt. Auf diese
Weise wird die Energie des Antriebsmotors
dazu benutzt, den Hebel 31 auszulbsen, wo-
durch die Feder 135 sehr leicht ausgefiihrt
werden kann und das Niederdriicken der Ad-
ditions- und Subtraktionstaste erleichtert wird.

Bei der Freigabe der Taste wirkt der Vor-
sprung 141 der Klinke 136 auf die untere
Kante dies Ansatzes 143, wnd da der Zahn 162
den Ansatz 170 der Klinke 165 nicht ganz
berithrt, so wird dadurch der Reibungseingriff
der Klinke 165 mit der Nase 163 des Winkel-
hebels 158 aufrechterhalten, so dal letzterer
nicht eher in seine Normalstellung zuriickge-
fithrt wird, als bis der Freigabehebel 134 in
seine normale Lage zuriickgefiihrt ist.

Nachgiebiges Antriebsglied.

Bei der Verriegelung der Antriebsvorrich-
tang der Maschine wird eine Beschddigung
dieser Vorrichtung durch die nachfolgend be-

schriebene Kupplung vermieden, die gleich-
zeitig als StoBdimpfer wirkt, indem sie beim
Ingangsetzen der Maschine ein geringes Glei-
ten zulaBt. !

Die Planetenriider 103 und die Zahnrdder
108 (Abb.4, 5, 6, 7 und 8) werden um die
Achse der Ubertragungswelle 154 von dem
Arm 104 getragen, der auf der Biichse ro4!
festsitzt. Das andere Ende dieser Biichse
besitzt einen Arm 181, der mit Lochern verse-
hen ist, in welche Nasen 182 einer antreiben-
den Reibungsscheibe 177 (Abb.7) eintreten.
Diese Scheibe 177 wird gegen die getriebene
Scheibe 178 durch eine Blattfeder 179 ge-
driidkt, die auf der Ubertragungswelle 154
durch eine Unterlagsscheibe 180 und -einen
Splint 180! (Abb. 6) gehalten wird. Die Span-
nmg der Feder 179 ist einstellbar, um den
Reibungseingriff der Scheiben #ndern zu kon-
nen. Dies geschicht durch Stewerflichen 183
und 184 auf der Scheibe 177, gegen welche
die freien Enden der Feder 179 sich anlegen.
Die Steuerfliche 184 hat eine Refhe von FEin-
schnitten 185, in welche ein Zahn 186 des
entsprechenden Endes der Feder 179 ein-
schnappen kann. Diese Regelung der Fe-
derspannung wird in der Weise bewirkt, dafl
die Feder auf der Welle 154 gedreht wird.

Arbeitsweise.

Wenn der Motor eingeschaltet wird, so
wird durch den vorgesehenen Rédersatz die
Ubertragungswelle nicht in Umdrehung ver-
setzt, solange der Kupplungshebel 111 sich
in seiner neutralen Lage befindet.

Wenn zur Ausfithrung einer Addition oder
Subtraktion die Additions- oder Subtraktions-
taste 120 bzw. 121 niedergedriickt wird, so
wird durch den Hebel 124 (Abb. 10) die
Schwingwelle 125 nach rechts oder links aus-
geschwungen wnd demzufolge der auf dieser
Welle 125 sitzende Einstellhebel 128 (Abb. 14)
nach vorn oder hinten ausgeschwungen. Da
in eine Ausnehmung dieses Einstellhebels der
Schwanz des Kupplungshebels 111 eingreift,
so wird daher dieser Hebel 111 ebenfalls in
der einen oder andern Richtung ausgeschwun-
gen. Ist die Additionstaste 120 niedergedriickt
worden, so wird der Hebel 111 mit seinem
Arm 114 einen Zahnm 107 des duBeren Innen-
zahnkranzes 105 (Abb. 4) erfassen, mit der
Wirkung, daB die Ubertragungswelle im ad-
ditiven Sinne vorwirts gedreht wird. Ist an-
derseits vorher die Subtraktionstaste nieder-
gedriickt worden, so kommt der Arm 113 des
Kupplungshebels 111 mit einem der Zihne
r1ot der Subtraktionskupplung in Eingriff,
woraus eine Riickwirtsdrehung der Ubertra-
gungswelle fiir subtraktive Arbeiten folgt.

Die Ubertragungswelle wird nunmehr von
dem Motor und durch den Réidersatz in der
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einen oder andern Richtung eine einmalige

. Umdrehung ausfithren, in der der Additions-
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oder Subtraktionsvorgang beendet ist, worauf
sie selbsttitig stillgesetzt wird.

Diese selbsttitige Stillsetzung der Uber-
tragungswelle wird bei der Ausfithrung einer
Addition oder Subtraktion durch die Bewe-
gung des Kupplungshebels 111 in seine neu-

trale Stellung herbeigefithrt. Bei der Aus- |

fithrung einer Addition oder Subtraktion wird
durch das Loslassen der Additions- oder Sub-
traktionstaste 120 bzw. 121 diese selbsttitige Zu-
riickstellung des Hebels eingeleitet. Durch die
Freigabe einer dieser Tasten und bei der hier-
durch erfolgenden Zuriickbewegung des Ein-
stellhebels 128 wird der Freigabehebel 134 in-
folge der Wirkung seiner Feder aufwirts ge-
schwungen. Der an diesem Freigabehebel sit:
zende Anschlaghebel tritt hierbei mit seinem
oberen Arm 141 in Eingriff mit dem hinte-
ren Ende des Hebels 31, so dal letzterer
geliiftet wird. Hierdurch wird der Sperrhebel
25, 30 freigegeben und schwingt in Sperrstel-
lung mit dem Arm 27 (Abb.z20). Demzufolge
wird nunmehr durch den Arm 22 der Arm 24
zuriickbewegt, dessen vorderer Ansatzarm 144
mittels des Zapfens 145 den Umstellhebel 111
in die normale Lage zuriickfithrt, so daB die
Ubertragungswelle am Ende ihrer vollstindi-
gen Umdrehung stillgesetzt wird.

Bei der Ausfithrung einer Multiplikation
oder Division, bei der die Additions- oder
Subtraktionstaste  niedergedriickt  gehalten

wird, erfolgt die Stillsetzung der Ubertra- ,
gungswelle zu dem Zeitpunkt, an welchem die

Taste freigegeben wird.

Anderseits kann man auch die Taste nieder-
gedriickt halten, bis beispielsweise bei der Di-
vision ein tiberzogener Betrag auftritt, d.h.

bis der Divisor einmal zu viel abgezogen °

worden ist, in welchem Fall die Zifferrider
von o auf 9 zuriickgestellt werden und hier-
durch der Hebel 31 durch den Stift 9 des dem
Hebel 31  gegeniiberliegenden Zifferrades
ausgeschwungen wird. Hierdurch wird alsdann
die Sperrung 25, 27 freigegeben, so daf der
Arm 24 wiederum zuriickbewegt und der Kupp-
lungshebel 111 in die normale Stellung ge-
fithrt wird.

PATENTANSPRUCHE:

1. Rechenmaschine, bei der zwischen

dem Motor und dem Antrichswerk der

Rechenmaschine eine Kupplung vorge-

sehen ist, die durch Niederdriicken der Ad-

7

ditions- oder Subtraktionstaste in ihre Ar-
beitsstellung fiir die Vorwirts- oder Riick-
wértsdrehung der Antriebswelle der Re-
chenmaschine gebracht wird, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die von der Additions-
und Subtraktionstaste (120, 121) gesteu-
erten Teile (124, 128, 129) bel der Frei-
gabe der genammnten Tasten (120, 121)
nach einer oder mehreren Umdrehungen
der Antriebswelle (154) eine Einrichtung
(Hebel 134, Sperrklinke 136) betitigen, die
ihrerseits eine Sperrung (Sperrglieder 23,
24, 27, 144) auslést, derart, daf durch
Auslosung dieser Sperrung der die Kupp-
lung ein- und ausriickende Kupplungshebel
(111, 113, 114, 130) in die neutrale Lage
gefithrt und die Antriebswelle der Rechen-
maschine (154) nach erfolgter Ausfiih-
rung - der gewlinschten Umdrehungszahl
stillgesetzt wird.

2. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB eine Gruppe
von Hebeln durch eine Klinke (127) ver-
bunden ist und dafl die Freigabe dieser
Klinke sowie die Auslosung der Sperrung
(25, 24, 27, 144) zwecks Bewegung des
Kupplungshebels (111) in seine neutrale
Lage durch eine selbsttitig wirkende Steuer-
vorrichtung (Hebel 31, Zifferrad 13) er-
folgen kann.

3. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB die Kupplung
ein Differentialgetriebe (102, 103, 105,
108, 109} enthilt, das zwischen dem Mo-
tor und der Antriebswelle (154) der Ma-
schine angeordnet ist und durch einen
schwingenden Hebel (111) gesteuert wird,
der den einen oder andern umlaufenden
Teil (105 oder 109) des Differentialgetrie-
bes festzuhalten und dadurch eine Vor-
wirts- oder Riickwirtsdrehung der An-
triebswelle (154) der Maschine herbeizu-
fithren vermag.

4. Rechenmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dafl durch die Aus-
schwingung der zwecks Ein- und Ausriik-
kung der Kupplung vorgesehenen Uber-

. tragungsglieder (Hebel 124, 128, 111) eine

Sperrklinke (136) freigegeben wird, der-
art, daB3 bei der Freigabe dieser Ubertra-
gungsglieder infolge Loslassens der Ad-
ditions- oder Subtraktionstaste diese Sperr-
klinke (136) die im Anspruch 1 erwihnte
Sperrung (Sperrglieder 25, 24, 27, 144)
auslost.

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen.

BERLIN.
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